Cilindro compacto con guias
012, 0 16, @ 20, @ 25, @ 32, @ 40, @ 50, @ 63, @ 80, T 100

CO m paCtO ( ® Roscas de conexion G, Rc, NPT.)
l Longitud total reducida l | Altura reducida |

JMGP O 32 JMGP O 32
Carrera de 25 mm 1
“=2-130,5 16
=g (WUsdmm g IO mm

@ Adecuado para empuje, elevacionoamarre enunalinea de transporte.

Serie JMGP 2 SNC

CAT.EUS20-238C-ES




Cilindro compacto con guias serie JUGP

:+-Altura (comparada con el producto actual (MGP-2)) Longitud total (comparada con el producto actual (MGP-Z)) =++++=xxs++2+2:
: Product: Product:
Didmetro ;%tll:glo JMGP Producto Digmetro - Carrera ;"ctb‘;o JMGP Producto
MGP-Z actual CXS [mm] MGP-Z actual CXS
S B WL fmm] fmm] ! [mm}
g12 26 =——p 17 17 @12, carrera 10 52 =m==p 43 82+1
a16 30 === 18 20:2 @ 16, carrera 10 56 ===) 43 89:2
@20 36 =) 22 25 @ 20, carrera 20 73 ===) 58 114
Q25 42 =—=p 26 30 @ 25, carrera 20 73.5 === 595 116
0 32 48 ==mp 32 38 @ 32, carrera 25 100 ===) 69.5 137
@ 40 54 m=mp 4 — @ 40, carrera 25 100 === 79 —
@ 50 64 ===p 51 — @ 50, carrera 25 113.5===p 88 —
@63 78 =m==p 56 — @ 63, carrera 25 113.5===p 925 —
@ 80 91.5 === 69 — @ 80, carrera 25 129.5 m==p 110.5 —
@100 111 5= 84 — @ 100, carrera 25 151.5 m=p 119.5 —

#1: Diametro 10 #2: Diametro 15 #1: Diametro 10 #2: Diametro 15

Estructura Interna

Ranura para montaje de
detectores magnéticos

Imén (para detector magnético)

Collar (cojinete) Vastago

Posibilidad de conexionado en
4 direcciones.

e Adecuado para empuje, elevacion o
amarre en una linea de transporte.

(Conexic’)n derecha __ ( Conexion superior )

Elevacion

e
vy

Conexion inferior

( Conexion izquierda)

Amarre :




...................................................................................

Posibilidad de
montar el detector
magnético de estado
solido D-M9L_l.

Loﬁgﬂud

S total
. %%
3 opcione
Montaje superior Montaje inferior
i —e—

3

| Peso ligero

Peso (comparada con el producto actual (MGP-Z))

JMGP
kg]

@ 12, carrera 10 0.22 ===p (.09

@ 16, carrera 10 0.32 == 0.10 0.25:2
@ 20, carrera 20 0.59 === (.21 0.44
@ 25, carrera 20 0.84 ===p (.28 0.66
@ 32, carrera 25 1.41 == (.60 1.28

@ 40, carrera 25 1.64 ===p (.80 —
@ 50, carrera 25 2.79 mmmp 1,27 —
@ 63, carrera 25 3.48 m==p 1.60 —
@ 80, carrera 25 5.41 =m==p 2 81 —
@ 100, carrera 25 9.12 m=mh 4.48 —

+1: Didmetro 10 *2: Didametro 15

Montaje inferior

® @‘

(0]
@ | @
©




Cilindro compacto 9
con guias H
Serie JMGP .I'

012,016, 20,0 25, 32,0 40,0 50, @ 63, @ 80,0 100 1

.

Forma de pedido

JMGPM 25| |-|30]-M9BW

Tipo de guiado—l_ lN‘—’ detectores magnéticos
| M |Pat|’n deslizante| — 2
S 1
Diametro n n
12| 10mmx2
16 | 12mmx2 ® Detector magnético
20 | 16 mmx2 __ | Sin detector magnético
25| 20mm x 2 (iman incorporado)
32| 25mmx2 # Consulte en la tabla inferior los
40 | 32mmx?2 modelos de detectores magnéticos
50 | 40 mm x 2 aplicables.
63 | 45 mmx2 e Carrera del cilindro [mm]
80 | 56 mmx 2 Véase “Carreras estandares” en
100 71 mmx2 la pagina 4.
o Tipo de rosca de conexion
RoscaM| @ 12a@ 32
- Rc
TN NPT @40a@ 100
TF G

Detectores magnéticos aplicables/Consuite mas informacion en la Guia de detectores magnéticos.

8 Tensioén de carga Modelo de detector magnético |Longitud de cable [m] .
f : f f Entrada |.£ | Cableado onector f
Tipo | Funcionamiento especial eléctrica | £ | (salida) DG AC Perpendicular | En linea 05|1(3]|5 precableado Carga aplicable
o — (ML)
§ 3 hilos (NPN) 5V, MONV MON ® 00 O O Circuito
3 R 3 hilos (PNP) 12V M9PV M9P ® | @ @0 O O IC
e 2 hilos 12V M9BV M9B ® 0 0 O ©) —
S sl o Salida 3 hilos (NPN) 5V, MONWV | MONW | @ [®|® O] O lcireuto| _
% | Indicacién de diagndstico | . T 12V o IC elé,
gg (indicacién en 2 colores) dlrle)zlcta a |Si|3hilos (PNP)| 24V MOPWV | M9PW © @ ® O O PLC
g cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | ® (@ ® O O —
8 Resistente al 3 flos (NPN) 5V, MONAV**| MONA™ | O |O |® |O| O |Circuito
= esistente al agua - 12V for = IC
§ (indicacion en 2 colores) 3 hilos (PNP) M9PAV M9OPA Oo|0|@|O O
2 2 hilos 12V M9BAV#*| MO9BA** | O |O |@|O| O —
=+ Los detectores resistentes al agua pueden montarse en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos de cilindro resistentes al agua.
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m............ — (Ejemplo) MONW * Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
Tmo........ M (Ejemplo) MONWM
3m...... L (Ejemplo) MONWL
S5Meieinnnne. Z (Ejemplo) MONWZ

= Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

O
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Simbolo
Tope elastico

%

o |

Cilindro compacto con guias Serie JMGP

Caracteristicas técnicas
Diametro 012(016|020 (025|032 040|@50| 963|080 (0100
[mm] (010x2)|(@12x2){(016x2)|(@20x2)[(@25x2)|(@32x2)[(@40x2)|(@45x2)|(@56x2)|(@71x2)
Accioén Doble efecto
Fluido Aire
Presion de prueba 1.05 MPa
Presién max. de trabajo 0.7 MPa*1
Presion min. de trabajo 0.15 MPa
Temperatura 5260 °C

ambiente y de fluido

Velocidad del émbolo Nota)*

50 a 300 mm/s*1 [50 a 250 mm/s*1

Amortiguacion

Topes elasticos en ambos extremos

Lubricacion

No necesaria (sin lubricacién)

Tolerancia de longitud
de carrera

+1.5
o mm

Nota) Velocidad maxima sin carga

# Dependiendo de la configu

1 La presion max. de trabajo y la velocidad del émbolo son diferentes de las del producto actual (serie MGP).

racion del sistema seleccionada, no se podra satisfacer la velocidad especificada.

Carreras estandar

Diametro [mm]

Carrera estandar [mm]

012 (010 x 2)
016 (0 12x2)

10, 20, 30, 50, 100

020 (D16 x 2)
025 (320x2)

20, 30, 50, 100, 150

032 (0 25 x 2)
040 (0 32 x 2)
@ 50 (O 40 x 2)
0 63 (0 45 x 2)
@ 80 (@ 56 x 2)

Consulte las pags. 10 y 11 para los cilindros
con detectores magnéticos.

- Posicién adecuada de montaje de los detectores
magnéticos (deteccion a final de carrera) y
altura de montaje

- Carrera minima para el montaje de detectores
magnéticos

- Rango de trabajo

- Montaje de detectores magnéticos

@100 (3 71 x 2)

25, 50, 100, 150, 200

x Carreras intermedias disponibles bajo demanda.

Fuerza tedrica

[N]
Diametro | Didmetro vastago| Direccion de |Area del émbolo Presion de trabajo [MPa]
[mm] [mm] funcionamiento [mm 02 [03]04 [05][06]07
g12 6 ouT 157 31 47 63 79 94| 110
(910x2) IN 101 20 30 40 50 60 70
g 16 6 ouT 226 45 68 90| 113| 136| 158
(©912x2) IN 170 34 51 68 85| 102| 119
920 8 ouT 402 80| 121 161| 201| 241| 281
(916 x2) IN 302 60 90| 121| 151 181| 211
g 25 10 ouT 628 126| 188| 251| 314| 377| 440
(920 x2) IN 471 94| 141| 188| 236 283| 330
932 12 ouT 982 196/ 295| 393| 491| 589| 687
(925x2) IN 756 151| 227| 302| 378 453 529
940 16 ouT 1608 322| 483| 643| 804| 965| 1126
(932x2) IN 1206 241| 362| 483| 603| 724| 844
9 50 18 ouT 2513 503| 754| 1005| 1257| 1508| 1759
(940x2) IN 2004 401| 601 802| 1002| 1203| 1403
963 20 ouT 3181 636 954| 1272| 1590| 1909| 2227
(945x2) IN 2553 511| 766| 1021| 1276| 1532| 1787
9 80 o5 ouT 4926 985| 1478| 1970| 2463| 2956| 3448
(9 56 x2) IN 3944 789| 1183| 1578| 1972| 2367| 2761
0 100 30 ouT 7918 1584 | 2376| 3167 | 3959| 4751| 5543
(©971x2) IN 6505 1301 1951| 2602| 3252| 3903| 4553
Nota) Esfuerzo teérico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]
Peso
[kg]
Diametro Carrera [mm]

[mm] 10 20 25 30 50 100 150 200
212(@10x2) 0.09 0.12 — 0.14 0.19 0.30 — —
16 (9 12x2) 0.10 0.13 — 0.15 0.20 0.32 — —
020 (016 x2) — [ o021 — [ 025 [ 033 | 053 | 072 | —
J25(920x2) — 0.28 — 0.33 0.43 0.68 0.92 —
032(@25x2) — — 0.60 — 0.77 1.11 1.44 1.78
040 (032x2) — — 0.80 — 107 | 162 | 216 | 2.70
050 (040 x 2) — — 1.27 — 163 | 2.36 | 3.09 | 3.82
0 63 (045 x 2) — — 160 | — | 203 | 289 | 3.74 | 460
280 (056 x2) — — 2.81 — 347 | 479 | 612 | 7.44

2100 (@71 x2) — — 4.48 — 5.40 7.22 9.05 10.87
4
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Serie JMGP

Par de giro admisible de la placa

Carga lateral admisible

Par: T [N-m]
——CH
IN-m]
Diametro Carrera [mm]

[mm] 10 | 20 | 25 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200
(0?01)2( 2) 013 | 010 | — | 008 | 006|004 | — | —
(ﬂ?;i 2) 014 | 011 | — | 009 | 007|004 | — | —
(0?622 2)| — | 07| — |02 016] 010007 | —
(agozi 2| — 054 | — | 045 | 034|021 | 015 | —
(02533( 2| — | 0.93| — | 066 042 | 0.31 | 0.24
(92242 2| — | — 218| — | 1.59| 1.03 | 0.77 | 0.61
(g?msg 2)| — - 341 — 256 | 1.70 | 1.27 | 1.02
(9?1562 2| — | — 509| — | 3.86| 2.60 | 1.96 | 1.57
(,3%682 2 — | 848 | — | 6.56| 4.52 | 3.45 | 2.79
(907:(;02) — | — |13854| — |10.72| 7.56 | 5.84 | 4.76

[ka]
Diametro Carrera [mm]

[mm] 10 | 20 | 25 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200
(921’01?( g | 09| 07 | — |05 | 04) 02| — | —
(g?;f; 2) 09 | 07| — |06 | 04| 02| — | —
(921’622 9| — || — | 10| 08) 05) 03 —
(ggozi 2| — 23 | — |19 | 14| 09| 06| —
(,2,353,2( | — | — 34| — 24| 15| 11| 09
(g?;;g 2| — | T 78 | — 57| 87| 27| 22
(g?msg | — | — 96 | — 72| 48| 36| 29
(g?;ssi 2| — | — 180 | — 98| 66| 50| 4.0
(zagﬁsg | — | — 183 | — | 142 | 98| 75| 6.0
(gﬂ710x02) — | — | 245| — | 194|137 | 106 | 86

Precision antigiro de la placa de union

o=

La precision antigiro 6 cuando se retrae y cuando no se aplica
carga no debe ser superior a los valores mostrados en la tabla.

+0

Diametro [mm] Precision antigiro 6

g12 (@ 10x 2)

16 (912 x2) +0.07°

D20(016x2)

Q25 (9 20 x 2)

932(9025x2) +0.06°

D40 (9 32x2)

@ 50 (9 40 x 2) +0.05°

3 63 (9 45 x 2) o

3 80 (9 56 x 2) +0.04°
9100 (@ 71 x 2) -

+ La carga lateral anterior es el valor cuando la distancia excéntrica L = 0 mm.
L

Energia cinética admisible

Con tope elastico

-~

1000

2100(971x2)

!
@ 80 (P 56 x 2)

100

663(é45x2)

040 (@ 32x2)

|
932(@F25x2

025(?20x2)
920(F16x2)

050 (3 40 x 2)

@16 (P12 x2)

Peso de la carga [kg]

212 (@ 10x2)

/
/11/1]]

[

0
50

100

150

2

o

0

250

Velocidad maxima [mm/s]

300

350




Dia’metrog 12 (Q 10X2), Q 16 (Q 12 X2)

Cilindro compacto con guias Serie JMGP

Estandar: JMGP

M

L 4 x MM prof. ML

Y4 WA + Carrera/2
=y ;
| —
| —F
L] /

4 x YY prof. YL /

Vista inferior

y4 WA + Carrera/2

4 x @ OA pasante

/4 x @ OB prof. de avellanado OL

2 x P (Tapon)
o g——- 7 1
_ T )Y C
HO (0] (2‘// I ‘0\ 4 x NN pasante
m = .
I ] o X| 2 | c <E-e— — T
] O M 2xP L(Q . @
o =
2y |
2 x P (Tapon) GA GB *Q*
JC FA|| FB “s
C + Carrera
A + Carrera
[mm]
Diametro Carrera estandar A (o5 D|FA|FB| G |GA|GB| H| J |[JC | K L MM ML NN
12
33 | 245 6 6.5 2 17 | 11 | 55| 58 | 85| 1.5 85 | 11 M3 x 0.5 7.5 M2.5 x 0.45
(@310x2)
W 10, 20, 30, 50, 100
@12x2) 33 | 245 6 6.5 2 18 | 11 | 55| 64 | 9 3 9 11 M4 x0.7 | 10 M3 x 0.5
Diametro | OA | OB | OL P PD PE/PW | Q| R | S T U |VA| WA | X YY YL| Z
212
34 | 65 | 25 M3 x 0.5 6 16 | 18.5 8 26 | 14 | 495 | 39 | b2 | 10.2 | 23 M4 x 0.7 6 4.2
(@10x2)
a116 34 | 65 | 2 M3 x 0.5 6.5 16 | 18.5 8 28 | 14 | 53 42 | 57 | 102 | 24 M4 x 0.7 6 4.3
(912x2)
6
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Serie JMGP

oiameo @ 20 (D 16 X 2) to O 40 (O 32 X 2) e

——
Estandar: JMGPM |
g
4 WA + Carrera/2 }
S S
v - A
a @ _
C B
© O | OO
x H—- - - =
53 | le_©9
H K
i : s
- en  gh
4 x YY prof. YL GD | |
Vista inferior :
‘ g 40 ‘
2 x P (Tapdn) Y4 WA + Carrera/2
L 4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante
4 x @ OB prof. de avellanado OL
O T s [ )
AT
(OL) ¥
7 o) Q
- O =
Y/ 4 x NN pasante
2xP(Tapén)E§I = EXD -
= SR S (
N X 0|0
(A of : i
\ui, o
e\,-r © Bl 1
M : o ,_Lm
2 x P (Tapén) 7 GC Q
JC PD GA GB S
J K FA|| FB
G C + Carrera
A + Carrera
[mm]
pigmetro | C3™@ | A | ¢ | D |FA |FB| G GA GB|GC|GD|H| J |JC| K [L| MM |ML| NN
estandar — |TN|TF
2 20 38 27.5 8| 75| 3 |22 |125| — | — 75| 11 — | 83|11 3 11 14 | M4x0.7 |10 M4 x 0.7
(916 x2)| 20, 30, 50
@25 | 100,150
39.5 | 28 10| 85| 3 | 26 |12 — | — | 75|11 — | 93|13 45113 17 | M5x0.8 |12.5| M5x0.8
(920 x 2)
2 32 445 | 30 12 ({115] 3 | 32 |15 el 75|18 — | 109 | 16 8 16 21 M6 x 1 15 M6 x 1
(925x2)| 25 50,100 | ' '
g 40 150, 200
54 37 16 | 13 4 | 41 19.5 21 |12 175 9 (120|205 |4 20.5| 27 | M8x1.25 | 20 M6 x 1
(@32x2)
Diametro | OA | OB | OL i PD | PE ) Q|R|S|T|U|VA|WA| X YY YL | Z
— |[IN]TF — [TN[TF
2 20 43| 8 35| M5x08 | — —_ 7519 21 —_ — |10 | 36 |18 |66 |54 | 75|159| 29 | M5x0.8 75| 45
(D16 x 2)
2 25 43| 8 4 M5x0.8 | — — 95|22 22 — — (12|38 |22 | 75|60 | 84|12.7| 31 | M5x0.8 75|45
(920 x2)
2 32 54| 95|65 M5x0.8 | — — 125|283 23 — — |16 | 44 |28 |89 | 70 | 98| 12.7 | 33 M6 x 1 9 6
@25x2) > | 7 : : :
940 NPT
(@32x2) 6.7 | 11 6 Rc 1/8 1/8 G 1/8[13 16.5 26 275|120 [ 43|33 (97|71 107|153 |29 |M8x1.25| 10 71

7
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Cilindro compacto con guias Serie JMGP

Dia’metrog 50 (Q 40 X 2), Q 63 (Q 45 X 2)

Estandar: JMGPM

4 WA + Carrera/2

4 x YY prof. YL
Vista inferior

2 x P (Tapon) Y4 WA + Carrera/2

L 4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante
/4 x @ OB prof. de avellanado OL

== i}l-;— [ ]
] /
A /
N /
7
7 o | Q
H n J) 4 x pasante
O g © 4x NN pasante
$=‘
T 2(x|o -
1© | &1 -
O | ©
o
Q
— ]
2 x P (Tapén) Q
JC S
C + Carrera
A + Carrera
[mm]
Diametro Carrera estandar A C D|FA [FB|G|GA | GB | H J |[JC| K | L MM ML NN
050
(@ 40x2) 63 435 |18 | 155 | 4 | 51| 205 | 125 | 148 | 255 9| 255 |37 | M8x1.25 | 20 | M8x 1.25
W 25, 50, 100, 150, 200
(0 45x 2) 67.5 | 48 20| 155 | 4 |56 | 245 | 135 | 162 | 28 11 | 28 40 | M10x1.5 | 25 | M8x 1.25
Diametro | OA |OB | OL i PD | PE PW Q| R|S | T|U|VA|WA| X YY YL| Z
— TN TF — | TF |[TN
@ 50 6.7 | 11 6 |Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 |18 27 27 30 |24 | 54|39 |119| 91(135|18.1| 40 | M8x1.25 | 12 | 7.6
(@ 40x2)
(ﬁa56§2) 86|14 | 8 [Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8 |20.5| 24 26 30 | 30 | 62 | 47 | 128|100 | 146 |20 40 | M10x1.5 | 15 | 9.5

O
2



Serie JMGP

Dia’metrog 80 (Q 56 X 2), Q 100 (Q 71 X 2)

Estandar: JMGPM

Y4 WA + Carrera/2

~
v
©

o
al

4 x YY prof. YL
Vista inferior

2 x P (Tapdn) Y4 WA + Carrera/2
L 4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante
/4 x @ OB prof. de avellanado OL
T T CI
=] ‘{'.;:_';"/
/
N2 / €§
/
N - / 0| q
I :@63 6‘!}’ [ 4 x NN pasante
}@ T E E HEIE] - .
10 | O%F [
Lo
%\ 2xP O . C)
il o _ /7]
- e N>
N N~ ]
@\"T @ e 5
N — bl wlll el | 1
< 2 x P (Tapdn) GC |GB| Q
JC PD GA |GD| S

J K FA || FB

G C + Carrera

A + Carrera

[mm]

Didmetro |  Carera A|C|D|FA|FB| G |GA|GB|GC|GD|H | J |JC| K | L MM | ML NN

estandar

o 80

(956x2)| 25 50,100
g 100 150, 200

855| 62 | 25 (195| 4 | 69 [285|20.5|25 |22 |202|345|155|345| 50 | M12x1.75| 30 | M10x 1.5

945| 66 | 30 (235 5 | 84 (31 |20 [285|21.5|240 |42 |17.5|42 62 M14 x 2 35 | M12x1.75

(@71x2)
Didmetro | OA | OB | OL —— 1|':N TF PD PEIPW|  Q | R | S | T U (VA|WA| X YY YL| Z
(Q§6822) 106 | 17.5| 10 |Rc1/4|NPT1/4|{G 1/4|24.5| 23 37 38 64 55 | 155 | 118 184 | 255 | 42 | M12x1.75 | 18 9.5
(g97}°)?2) 12520 | 12 |Rc1/4|NPT1/4|G1/4|315| 25 | 38 | 40 | 74 | 71 | 187 | 1415 | 219|275 46 | M14x2 | 21 |11

9 Z;SVC



Serie JMIGP
Montaje de detectores magneticos

Posicion adecuada de montaje de los detectores magnéticos (deteccion a final de carrera)

D-MQD/MQDV Detector magnético
D-MoLIw/M9l 1wV
D-MOLIA/MOLIAV

@ |

10 9

.
T

o  ©
K
i
XHs A B
Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm] Altura de montaje del detector magnético [mm]
Modelo de detector D-M9] Modelo de detector
magnético D-MoL 1V magnético -
i D-MSCW i D-MeTIWV
D-Mo[JwVv -
D-M9A D-M9LIAV
D-M9[JAV
Digmetro A B Digmetro Hs
012 (010x2) 10.0 25 012 (010x2) 14.0
g 16 (T 12x2) 10.0 25 016 (T 12x2) 14.0
020 (0 16 x 2) 9.5 6.0 020 (0 16 x 2) 14.0
0 25 (0 20 x 2) 9.5 6.5 0 25 (0 20 x 2) 14.0
0 32 (0 25 x 2) 9.5 8.5 0 32 (0 25 x 2) —
0 40 (O 32 x 2) 8.5 16.5 040 (0 32x2) 235
0 50 (0 40 x 2) 8.5 23.0 0 50 (0 40 x 2) —
0 63 (T 45 x 2) 8.5 27.5 0 63 (T 45 x 2) —
0 80 (T 56 x 2) 8.5 415 0 80 (T 56 x 2) —
2100 (0 71 x 2) 75 46.5 2100 (0 71 x 2) —

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones
de trabajo se encuentran en el ajuste real.

Carrera minima para el montaje de detectores magnéticos

[mm]
Modelo de detector | N® de detectores Diametro
magnético magnéticos [ 012(010x2)[016(012x2)[020(016x2) [025(020x2) [ 032(925x2) [ @40 (9132x2) [ @50 (@40%2) [ @63 (045x2) [ 080 (056x 2) [@100(071x2)
1 5
D-M9L 1V > 5
1 5 Nota 1) ‘ 5
D-MoL] 2 10 Nota 1) ‘ 10
1 5 Nota 2)
D-MoLIw 2 10 Nota 2) ‘ 10
D-MoC 1wV 1 5 Nota 2)
D-M9[]AV 2 10
1 5 Nota 2)
D-M9LIA 2 10 Nota 2)
Nota 1) Compruebe que es posible garantizar el radio minimo de flexién de 10 mm del cable del detector magnético antes del uso.
Nota 2) Compruebe que es posible fijar firmemente los detectores magnéticos dentro del rango de iluminacion del LED verde antes del uso.
Para el modelo de entrada en linea, considere también la Nota 1) mostrada arriba.
Rango de trabajo
_—
[mm]

Modelo de detector Diametro
magnético 012(@10x2)[@16(012x2)|020(F16x2)|@25(D@20x2)|032(D25x2)|F40(D32x2)[{@50(040x2)|@63(F45x2)|D80(056x2)| 0100(F71x2)
D-M9L/MOLIV
D-M9oCIw/M9OJwWV 3.5 3 4 4 4 4 4 4 4 4
D-M9LIA/MOLCIAV
= Los valores que incluyen histéresis se suministran inicamente como informacion, no estan garantizados (asumiendo una dispersion de aproximadamente

+30 % y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.
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Serie JMGP

Montaje de detectores magnéticos

Detectores magnéticos
compatibles

D-M9LC/M9LCIV
D-MOCIW/MOLIWV
D-M9IA/M9LIAV

Diametro

212(010x2)a@ 100 (B 71 x 2)

Superficies de montaje
de detectores
magnéticos

Superficies con ranura para montaje de detector magnético

Montaje del detector
magnético

Tornillo de montaje

del detector magnético\@

* Para apretar el tornillo de fijacion, utilice un destornillador de
relojero con didmetro de empufiadura de 5 a 6 mm de didmetro.

Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético [N-m]

Modelo de detector magnético Par de apriete
D-M9L](V)
D-M9[1W(V) 0.05a0.15
D-M9LJA(V)

Precaucion sobre la instalacion en proximidad

Si los cilindros se instalan uno junto a otro tal como se muestra en la siguiente figura, asegtirese de que el espacio entre ellos
sea de, al menos, la distancia mostrada en las siguientes tablas.
Si el espacio no es suficiente, los imanes de los cilindros adyacentes pueden causar un funcionamiento defectuoso de los detectores magnéticos.

11

Intervalo
admisible

Vista

Vista

[mm]

Diametro Intervalo admisible
212 (@ 10x2) 15
J16 (9 12x2) 15
920 (916 x2) 15
@25 (9 20 x 2) 10
D32(025x2) 5
D40 (9 32x2) 0
Q50 (9 40 x 2) 0
D63 (9 45x2) 0
@80 (956 x 2) 0
@100 (D 71 x 2) 0




Antes del uso
Conexion del detector y ejemplo

Caracteristicas técnicas de entrada COM+

Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN

(Circuito interno PLC)

3 hilos, PNP

Maron Sl
) ro
Detector magnético G

2 hilos

Detector magnético

Conecte segun las especificaciones, dado que el modo de conexién variard en funcién de las entradas al PLC.

Ejemplo de conexionY (en serie) y O (en paralelo)

(Circuito interno PLC)

+ Cuando use detectores magnéticos de estado sdlido, asegurese de que la aplicacion esta
configurada de modo de que sefales emitidas durante los primeros 50 ms sean invalidas.

Conexion Y de 3 hilos para salida NPN

(Usando relés)

Marrén
O
Detector magnético 1

Detector magnético 2

Conexion Y de 3 hilos para salida PNP

(Usando relés)

Marrén

Detector magnético 1

Detector magnético 2

Conexioén Y de 2 hilos

Detector magnético 1

Marrén
O

Detector magnético 2

Cuando dos detectores se
conectan en serie, se puede
producir un funcionamiento
defectuoso porque la tension
de carga disminuye en el
estado ON.

Los indicadores LED se
encienden cuando ambos
detectores estan activados.

No se pueden usar detectores
con una tensién de carga
inferiora20 V.

Tensién de carga ON = Tensién de alimentacion -
Tension residual x 2 uds.
=24V -4V x2uds.

=16V

Ejemplo: Suministro eléctrico de 24 V DC
La caida de tensioén interna en el detector es 4 V.

(Realizado

detectores magnéticos)

Detector magnético 1

(Realizado

detectores magnéticos)

Conexion

Tensién de carga OFF = Corriente de fuga x 2 uds. x

Ejemplo: Lai

Detector magnético 2 M

Detector magnético 1

Detector magnético 2

unicamente con

Marrén

unicamente con

Marrén
O

O de 2 hilos

Marrén
O

producir un

OFF.

Impedancia de carga
=1mA X2 uds. x 3 kQ
=6V

mpedancia de carga es 3 kQ.

Detector magnético 1

Detector magnético 2

Conexién O de 3 hilos para salida PNP

Detector magnético 1

Detector magnético 2

(Estado solido)
Cuando dos detectores
estan conectados en
paralelo, se puede

funcionamiento
defectuoso debido a un
aumento de la tension
de carga en el estado

Conexion O de 3 hilos para salida NPN

Marrén

Carga
{1

Marrén

Carga

(Reed)

Dado que no existe
corriente de fuga, la
tensién de carga no
aumentard mientras esté
desactivado. No
obstante, dependiendo
del nimero de
detectores activados, los
indicadores LED pueden
mostrar un brillo mas
débil o no encenderse
debido a la dispersién y
reduccion de corriente
que circula hacia los
detectores.

Corriente de fuga del detector magnético de 1 mA.

O

SVC

12



Serie JMGI_’ .
c Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulte
las normas de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre
actuadores y detectores magnéticos en las "Precauciones en el manejo de productos
SMC" o en el manual de funcionamiento en el sitio web de SMC http://www.smc.eu

\ Montaje

/\ Precaucioén

6. Parte inferior del cilindro
Para el montaje inferior, realice un agujero en la base de
montaje de del cliente para los tornillos Allen.

\ Montaje |

/\ Advertencia

1. Evite introducir las manos o los dedos entre
la placa y el cuerpo.

Asegurese de que sus manos o dedos no queden atrapadas en el
hueco entre el cuerpo del cilindro y la placa cuando se aplique aire.

didm. ext. torillo)

2d 0 més
(d

/\ Precaucioén

1. Use cilindros dentro del rango de velocidad @

recomendado.

Hay un orificio establecido para este cilindro, pero la velocidad

del émbolo puede superar el rango de funcionamiento si no se

usa el regulador de caudal. Si el cilindro se usa fuera del Aoz

rango de velocidad de trabajo, puede provocar danos en el

cilindro y reducir la vida util. Ajuste la velocidad instalando el

regulador de caudal y use el cilindro dentro del rango limitado. Diametro A B Tornillo Allen
.z . . [mm] [mm] [mm]

2. Preste atencion a la velocidad de trabajo 512(610x2) > v T
cuando el productq se ’moryte v_erhcalmente. 016 (@ 12x2) = o x0T
Cuando use el producto en dlrecmon vertical, si gl factor de carga es 020(0 16 x 2) 75 14 M4 x 07
elevado, la velocidad de trabajo puede ser superior a la velocidad de
control del regulador de caudal (por ejemplo, extension rapida). ©25(020x2) 2 o o
En tales casos, se recomienda usar un regulador de caudal doble. g 23 :g ;: X :; 98 21 M6 x 1.0

. ~ . . P X 107 27 M8 x 1.25

3. Evite rayar o aranar las piezas deslizantes del vastago. 50 (0 40 x 2) 135 7 VB x 125
Las juntas dafiadas provocaran fugas o fallos de funcionamiento. 0 63 (@ 45 x 2) 146 40 M10x1.5

4. Evite rayar o hacer muescas en la superficie 0 80 (D 56 x 2) 184 50 Mi2x 1.75
de montaje del cuerpo o de la placa. 2100 (2 71x2) 219 62 Mi14 x 2

La planeidad de la superficie de montaje puede reducirse,
provocando un aumento de la resistencia al deslizamiento.

5. Asegurese de que la superficie de montaje del
cilindro tenga una planeidad de 0.05 mm o menos.
Si la planeidad de la pieza y de las fijaciones montadas en la placa
no es apropiada, la resistencia al deslizamiento puede aumentar.
Si resulta dificil mantener una planeidad de 0.05 o menos,
instale un anillo de amortiguacién fino (preparado por el
usuario) entre la placa y la superficie de montaje de la pieza
para evitar que la resistencia al deslizamiento aumente.

7. Dependiendo de la configuracién del sistema
seleccionada, no se podra satisfacer la velocidad
especificada.

\ Otros

/\ Precaucion

Este producto no debe utilizarse como tope.

Anillo de amortiguacion
(preparado por el usuario)
Pieza

13 Z;SVC



Serie JMGP

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulte

2 I Precauciones especificas del producto 2

las normas de seguridad en la contraportada. Consulte las precauciones sobre

actuadores y detectores magnéticos en las "Precauciones en el manejo de productos

SMC" o en el manual de funcionamiento en el sitio web de SMC http://www.smc.eu

] Conexionado \

/A\Precaucion

Dependiendo de las condiciones de trabajo, las
posiciones de conexionado se pueden modificar
usando un tapon. Cuando cambie la conexion
con tapon, compruebe que no haya fugas de aire.
Si detecta una pequena fuga de aire, pida los
siguientes tapones y vuelva a montarlos.
Referencia del tapén

Diametro [mm] Referencia Rosca de conexion Cantidad”
12(010x2) ]
016 (@12x2) P-M3 M3 8
020 (0 16 x 2)
925 (020 x2) P-M5 M5 8
032(025x2)
040 (@32x2) P-R1 Rc 1/8 8
950 (0 40x 2) P-N1 NPT 1/8 8
963 (DF45x 2) P-G1 G 1/8 8
G 80 (0 56 x 2) P-R2 Rc 1/4 8
X
2100 (3 71 x 2) P-N2 NPT 1/4 8
P-G2 G1/4 8

# 1 juego incluye 8 piezas.

Ademas, cuando vuelva a montar el tapén de
repuesto, aplique una ligera capa de grasa a
toda la circunferencia de la rosca hembra de la
conexion (sélo el tipo M3, M5)

Use la grasa recomendada por SMC.

Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)

M3, M5, conexion Rc, conexion NPT
Use los pares de apriete correctos enumerados a continuacion.

Tamanfo de rosca de [Par de apriete adecuado| ) e am
) A Dimension “a
conexion (tapon) [N-m]
M3 0.65a0.75 —
M5 3.2a338 —
1/8 3.5a55 1 mm o menos
1/4 6.5a12 1 mm o menos
Conexion G

Enrosque el tapdn en la superficie del cuerpo (dimension "a" en
el esquema) comprobando visualmente el ajuste en lugar de usar
el par de apriete mostrado arriba.

Dimensién “a”

O
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/\ Normas de seguridad

== = = = = = = ===
Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

/A Precaucion :

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

leves 0 moderadas.

/\ Advertencia :

/A Peligro

Advertencia indica un peligro con un nivel medio

de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

1 #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.

T T S |

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

/A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados

en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

inesperados de los objetos desplazados.

n

especificas de todos los productos correspondientes.

w

funcionamiento defectuoso o inesperado.

-

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

n

@

ks

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

ury

/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

(Parte 1: Requisitos generales)
1SO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

*2) Las ventosas estdn excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccion destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologaciéon de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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