Serie compatible con baterias secundarias

4 - ® Nota)
Actuadores electricos (€ .

cio dg=10c

Exento de/cobre)(cu) y/zinczn); - Compatible conun bajo punto der

= Excepto motores, cables, controladores/drivers e Usando grasa compatible con un bajo punto de rocio

Variaciones de la serie

s

25A-LEFS

Pernos {
.

_ i

Motor paso a paso

Servomotor
(24 VCC) *—¢

Servomotor AC { J { { J

Modelo con vastago
25A-LEY

Tipo deslizante / Accionamiento por husillo a bolas

Material: Acero inoxidable e & o

W 16 25 32 40
Modelo de motor

(Senvo2avcc) ® ¢ ¢ @

~
. Modelo deslizante de alta rigidez / Accionamiento
. por husillo a bolas

. 25A-LEJS

Pernos

Material: Acero inoxidable \\_,, =

W 40 63
Modelo de motor

Servomotor AC o ®

Pernos

Motor paso a paso (Seo24vee) | Servomotor (24 vee)

Casquillo = /
Material: Aleacién de acero \ "
para cojinetes

W 16 25 32 40
Modelo de motor

Motor paso a paso
(Senvoi2avce) @ ¢ ¢ @

Servomotor
(24 VCC) —

\_

Material: Acero inoxidable

Material: Acero inoxidable
Servomotor AC

Casquillo
Material: Aleacion de acero
para cojinetes

W 25 32
Modelo de motor

Servomotor AC @ ®

J

= Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.

Nota) Excepto servomotor AC

Serie 25A-LEFS/LEJS/LEY & S\NC

13-EU608-ES



Actuador eléctrico/Modelo sin vastago
Accionamiento por husillo a bolas

Serie 25A-LEFS (¢ ‘.

LEFS16, 25, 32, 40 RoHS>

Forma de pedido

25A-LEFS|H —-1200] |-

oo 00030 63 éé Py

baterias secundarias

0 Precisién gTamaﬁo eTipo de motor
= Modelo estandar 16 Tamafio aplicable Controladores/
H [ Modelo alta precision 25 Simbolo Modelo drivers
32 LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 | compatibles
40
__ | Motor paso a paso P P P P tEgE?
© rosicion de (Servo/24 VCC) LECPA
montaje del motor
- Servomotor
— En linea A (24 VCO) [ ] [ ] — — LECAG
R Paralelo en el lado
derecho ..
L Paralelo en el lado A Precaucion
izquierdo [Productos conformes a CE]

(D La conformidad CEM ha sido comprobada combinando los actuadores eléctricos de la serie

LEF con los controladores de la serie LEC.
@ Paso [mm] La conformidad electromagnética depende de la configuracion del panel de control del cliente
y de la relacién con otros equipos eléctricos y cableados. Por tanto, no sera posible certificar la

Simbolo |LEFS16 |LEFS25 |LEFS32 | LEFS40 conformidad con la directiva CEM de los componentes de SMC que hayan sido incorporados
A 10 12 16 20 en el equipo del cliente bajo condiciones reales de funcionamiento. Como resultado, es
B 5 6 8 10 necesario que el cliente compruebe la conformidad final con la directiva CEM de la maquinaria

y del equipo como un todo.
(2 Para la especificacion con servomotor (24 VCC), la conformidad EMC ha sido probada

@ Carrera [mm] instalando un kit de filtro de ruidos (LEC-NFA).
50 50 Consulte el catélogo de la serie LEY para el conjunto de filtro de ruidos. Consulte el Manual de
a a Funcionamiento de LECA para la instalacion.
1000 1000 [Productos conformes a UL]

Cuando se requiera la conformidad con el estandar UL, debera utilizarse el actuador eléctrico y el

+ \/éase la tabla de carreras aplicables. - ) . ¢
controlador/driver con una fuente de alimentacion de clase 2 compatible con UL1310.

Tabla de carreras aplicables @Estandar
oas=S2™ 50 | 100|150 200 250 |300 | 350 | 400 450|500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 900 | 9501000 Ra"g"[r:fn?a"era
LEFS16 |@ | e (@ ®© ® ® ® ® ® ®|— |—|—|—|—|—|—|—|—|—| 50a500
LEFS25 (@ ([0 (@ (@ (@ ® ® ® ® ®|® | ®| | — | — | —|—|—|—|—| s0a600
LEFS32 (@ (@0 (@ (@ (@ (@ ®© ®©  ® ® (0000 ® ® | ||| 50a80
LEFS40 | — | — (@ (@ (@ [®@ (@@ @ (®0 (000 0 ® ® @ @ ® O 152100

= Las carreras se fabrican con incrementos de 1 mm. Consulte el rango de carreras que se pueden fabricar. También hay carreras diferentes a las
mencionadas disponibles como ejecucion especial. Consulte con SMC el plazo de entrega y los precios.

El actuador y el controlador/driver se venden como un paquete.
Compruebe la compatibilidad de la combinacidn controlador/driver-actuador.

<Compruebe lo siguiente antes del uso> [ LEFS1BRA-400 \ | .

(1 Compruebe la referencia en la etiqueta del actuador (a continuacién de "25A-"). Debe
coincidir con la etiqueta del controlador/driver.

(2 Compruebe que la configuracién E/S en paralelo coincide (NPN o PNP). @ 6

\

= Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smc.eu
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Actuador eléctrico/Modelo sin vastago .
Accionamiento por husillo a bolas Serie 25A 'LEFS

0 Opcién de motor

@ Tipo de cable del actuador+t

@ Longitud del cable del actuador [m]

@ Tipo de controlador/driver:

— Sin controlador/driver

6N LECP6/LECA6 NPN
6P (Modelo programable) PNP
1N LECP1+2 NPN
1P | (Modelo sin programacion) | PNP
AN LECPA 23 NPN

(Modelo de entrada de
AP pulsos) PNP

+1 Para los detalles de los controladores/drivers y los
motores compatibles, consulte a continuacion los
controladores/drivers compatibles.

%2 Solo disponible para el motor de tipo "Motor paso a paso".

3 Cuando las sefales de impulso son tipo
colector abierto, es necesario solicitar la
resistencia de limitacion de corriente (LEC-
PA-R-[) por separado.

Controladores/Drivers compatibles

— Sin opciones — Sin cable — Sin cable
B Con bloqueo S Cable estandar+2 1 1.5
R Cable robdtico (cable flexible) 3 3
#1 En las piezas fijas debe usarse el cable 5 5
estandar. Para usar las piezas moviles, 8 8*
seleccione el cable robdtico. A 10*
%2 Solo disponible para el motor de tipo "Motor B 15%
paso a paso". (o 20

m Longitud del cable E/S [m]*', Clavija
de comunicaciéon

* Bajo demanda (sdlo cable robético)

Montaje del controlador/driver

+1 Si se selecciona "Sin controlador/driver" en
el modelo de controlador/driver, no se puede
seleccionar el cable E/S. Si necesita el cable
E/S, pidalo por separado.

+2 Si se selecciona “Modelo de entrada de
pulsos” en el modelo de controlador/driver,
la entrada de pulsos sélo se puede utilizar
con diferencial. Los cables de 1.5 m sélo se
pueden usar con colector abierto.

— Sin cable (Sin conector de comunicacion de clavija) — Montaje con tornillo

1 1.5 D Montaje en rail DIN*

3 3*2 # No se incluye el rail DIN. Pidalo por separado.
5 5*2

+ Las caracteristicas y dimensiones de la serie
25A- son las mismas que las de los productos
estandar.

Datos de paso Datos de paso Modelo sin programacion | Modelo de entrada de

Modelo Modelo impulsos

de entrada de entrada
Modelo

[ 1
Serie LECP6 LECA6 LECP1 LECPA
- Entrada de valor (datos de paso) Capaz de ajustar el funcionamiento (dalos | o namiento mediante sefiales
Caracteristicas Controlador estandar de paso) sin usar un PC ni una consola de de imoulso
programacion pu
. Motor paso a paso Servomotor Motor paso a paso

BT EE R (Servo/24 VCC) (24 VCC) (Servo/24 VCC)
N¢ maximo de datos de paso 64 posiciones 14 posiciones —
Tension de alimentacion 24\VCC

« Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.

ZSNC



Actuador eléctrico/Modelo sin vastago
Accionamiento por husillo a bolas ez

Serie 25A-LEFS (¢

LEFS25, 32, 40

-
x =
e
v 4
.
Forma de pedido pe
F‘?
25A-LEFS|H -1200| |-
soscorpatcon @ é é) & é o o é é $> ®
baterias secundarias
0 Precisién QTipo de motor 6 Paso [mm] @ Carrera [mm]
— | Modelo estandar | | Simbolo Modelo Salida [W] | Tamafio de actuador| Drivers compatibles | | Simbolo [LEFS25|LEFS32|LEFS40 50 50
H | Modeoataprecision| | S2*1 | Servomotor AC | 100 25 LECSAL-SH A 12 16 20 a a
9 . S3 (Encoder 200 32 LECSALI-S3 B 6 8 10 1000 | 1000
Tamano S4 incremental) 400 40 LECSA2-S4 * Véase la tabla de
25 LECSBLI-S5 carreras aplicables.
32 S6*1 100 25 LECSCLI-S5 L, .
20 LECSS-S5 0 Opcién de motor @ Tipo de cable*' *2
Servomotor AC LECSBL[I-S7 — Sin opciones —_ Sin cable
© rosicion de s7 (Encoder 200 | 32 |LECSCO-S7 B__| Con blogueo s Cable estandar
. absoluto) LECSS[I-S7 Cable robético
montajeEd(-IE! motor LECSB2-S8 9 R (Cable flexible)
— n linea : ;
Paralelo en el S8 400 40 tggggggg Longitud del cable* [m] . s incluyen los cables del motor y
R |, do derecho " - — Sin cable del encoder. (El cable de bloqueo
ado *1 Para el modelo de motor S2 y S6, los sufijos de referencia 2 D) también se incluye cuanto se
L Paralelo en el del driver compatible son S1 y S5, respectivamente. 5 5 selecciona la opcién de motor con
lado izquierdo | *2 Para los detalles del driver, consulte el sitio web www.smc.eu. A 10 bloqueo.)
# La longitud de los cables *2 Ié:t;j:g:ffsn de entrada del cable
@ Tipo de driver del encoder, del motor y Paralelo: (A) Lado del eje
: Tensiénde | Tamafio de blogueo es la misma. Lranee: e :
Drivers B - m Longitud cable E/S [m]*? - En linea: (B) Lado contrario al eje
tibl
corhpallb s V] 2532)40 Sin cable *3 Cuando seleccionamos la opcién "Sin controlador", sélo la
— Sin driver — (I 2K ) H Sin cable (solo conector) combinacién "—: sin cable". Consulte el catalogo LEFS si se
A1 |LECSA1-SOJ| 1002120 | @ | @ | — 1 1.5 requiere cable de E/S.
A2 |LECSA2-SO| 2002230 | @ | @ | @
B1 |LECSBI-SL| 1002120 | @ |@ | —| Tabla de carreras aplicables @ Estandar
B2 |LECSB2-SO| 2002230 @ @ | @® Carrera Rango de careras
C1 |LECSC1-SL| 1002120 | @ | @ | — (mml| 50 {100(150|200|250 | 300 350{400 |450 500|550 | 600 650|700 | 750|800 | 850 900|950 | 1000 q”epf:ppaﬁrde”
C2 |LECSC2-S0| 2002230 | @ @ | @ Modelo [mm]
S1_|LECSS1-sO| 1002120 | @ |@® |—| [ EFS25/@|® © © ©® ©® © ® ® | ® ® —|—|— | —|—|—|—|—]| 50a60
| S2 |LECSSast] 2002250 1918 19 ] |LEFS32(@ @@ e [e[e[e[e[ee e e @ e e e | u:uw
= Cuando se selecciona el modelo de driver, LEFS40 — | — © 0 0 ®© © ©®© ©© ©®© © e ©® e e e e 5w

se incluye el cable. Seleccione el modelo

de cable y su longitud.

Ejemplo) S2S2 : Cable estandar (2 m) + driver (LECSS2)
: Cable estandar (2 m)
: Sin cable ni driver

S2

= Las carreras se fabrican con incrementos de 1 mm. Consulte el rango de carreras que se pueden

fabricar. También hay carreras diferentes a las mencionadas disponibles como ejecucion especial.
Consulte con SMC el plazo de entrega y los precios.

x Las caracteristicas y dimensiones de la serie 25A- son las mismas que las de los productos estandar.

Drivers compatibles

Modelo de entrada de Modelo de 5 CC-Link directo Tipo SSCNET Il
impulsos / - entrada de i Modelo de
Modelo de T impulsos entrada
Modelo de driver posicionamiento | “
-
[in
L] p
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Numero de puntos de tabla Hasta 7 — Hasta 255 (2 estaciones ocupadas) —
Entrada de impulsos O O — —
Red aplicable — — CC-Link SSCNETII
Encoder incremental de Encoder absoluto de Encoder absoluto de Encoder absoluto de
Encoder de control 17 bits 18 bits 18 bits 18 bits
Funcion de comunicacion Comunicaciéon USB Comunicacion USB, comunicacion RS422 | Comunicacion USB, comunicacion RS422 Comunicacion USB
Tension de alimentacion [V] 100 a 120 VCA (50/60 Hz), 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

= Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez
Accionamiento por husillo a bolas

Serie 25A-LEJS (¢

LEJS40, 63

—

>

"“'-_-a...r

=

- /
Forma de pedido el
25A-LEJS |H||40|S2|A|-|500]| |-
Series compatible con A é é é é é % é é &
baterias secundarias
ﬂ Precision 9 Tipo de motor*! e Paso [mm]
— | Modelo estandar s mbolo Modelo Salida | Tamafio de Drivers Simbolo| LEJS40 | LEJS63
H | Modeloata [W] | actuador | compatibles+2 H 24 30
precision Servomotor AC A 16 20
9 S2 (Encoder incremental) 100 40 LECSALL-ST B 8 10
Tamano s3 Servomotor AC | 554 | g3 | LECSAC-S3
20 (Encoder incremental) @ Carrera [mm]+3 @ Opcién de motor
63 s6 Servomotor AC 100 0 I[Egggggg 200 | :3Véase la tabla = Sin opciones
(Encoder absoluto) LECSSI-S5 a inferior para B Con bloqueo
1500 los detalles.
Servomotor AC LECSBLI-S7
s7 (Encoder absoluto) 200 63 LECSCL-S7
LECSSE-S7 | @ Tipo de cabless. 6.7
=1 Para el modelo de motor S2 y S6, los sufijos de referencia del driver — Sin cable
compatible son S1y S5, respectivamente. S Cable estandar
+2 Para los detalles del driver, consulte el sitio web www.smc.eu. R Cable robético (Cable flexible)

@ Longitud del cable [m]5.#8 @Tipo de driver+s
—_ Sin cable Drivers compatibles| Tension de almentacion V]
2 2 — Sin driver —
5 5 A1l LECSA1-S] | 100 a 120
A 10 A2 LECSA2-S[] | 200 a 230
8 La longitud de los cables B1 | LECSB1-SOJ | 100 a 120
del motor, el encoder y de B2 | LECSB2-SJ | 200 a 230 Ejemplo)
blogqueo es la misma. C1 | LECSC1-S[1| 100a 120 jemp
C2 LECSC2-S[J | 200 a 230
S1 LECSS1-S | 100 a 120 32
S2 LECSS2-S[J | 200 a 230 —
Tabla de carreras aplicables*4 @Estandar OFabricado bajo demanda
- Ca"em'ﬁ 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000|1200|1500
LEJS40 ® &6 O e & O | e O|O |0 ] —
LEJS63 — | e/ 0O e @ O @@ O | @ OO

=4 Consulte con SMC, ya que todas las carreras que no son estandares y las carreras que
no son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.

Drivers compatibles

#6 Se incluyen los cables del motor y del encoder. (El cable
de bloqueo se incluye cuanto se selecciona la opcién de
motor con bloqueo.)

«7 La entrada de cable estandar es “(A) Lado del eje”.

el modelo de cable y su longitud.

S2S2: Cable estandar (2 m) +
driver (LECSS2)

: Cable estandar (2 m)

: Sin cable ni driver

x5 Cuando se selecciona el modelo de
driver, se incluye el cable. Seleccione

@ Longitud cable E/S [m]**

Sin cable

H

Sin cable (solo conector)

1

1.5

*9 Cuando seleccionamos la opcién
"Sin controlador", sélo la combinacién
"—: sin cable". Consulte el catalogo
LEJS si se requiere cable de E/S.

Para mas informacidn acerca de los detectores, consulte
“Series compatibles con baterias secundarias” .

Detectores magnéticos compatibles
D-M9N(V)-900, D-M9P(V)-900, D-M9B(V)-900
D-M9NW(V)-900, D-M9PW(V)-900, D-MIBW/(V)-900

+ Las caracteristicas y dimensiones de la serie 25A- son las mismas que las de los productos estandar.

Modelo de entrada de Modelo de - CC-Link directo Tipo SSCNET Il
impulsos / o entrada de i Modelo de entrada
Modelo de == impulsos
Modelo de driver posicionamiento - ||
E!
o
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Numero de puntos de tabla Hasta 7 — Hasta 255 —
Entrada de impulsos O O — —
Red aplicable — — CC-Link SSCNETII
Encoder incremental de Encoder absoluto de Encoder absoluto de Encoder absoluto de
Encoder de control 17 bits 18 bits 18 bits 18 bits
Funcién de comunicacion Comunicaciéon USB Comunicacion USB, comunicacion RS422 | Comunicacion USB, comunicacion RS422 Comunicacion USB
Tension de alimentacion [V] 100 a 120 VCA (50/60 Hz), 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

* Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.

ZSNC



Actuador eléctrico / Modelo con vastago
Motor paso a paso (Servo/24 VCC)

Serie 25A-LEY (¢ c'm..s

LEY16, 25, 32, 40

Forma de pedido

25A-LEY|1 -100/C -

sosconpticon &ééé © 000 é&» &. J@&a

baterias secundarias

0 Tamafo 9 Posicion de montaje del motor 9 Tipo de motor

16 — | Montaje superior . Tamafio Controladores/ . 2
Simbolo Modelo ) )
25 R | Paralelo en el lado derecho ' LEY16|LEY25 |LEY32/40| Driver compatibles APrecaucmn
32 L Page oo ierd [Productos conformes a CE]
areleo en ¢7ado izquerdo Motor paso a LECP6 (DLa conformidad CEM ha sido comprobada
40 D En linea — paso L L ® LECP1 combinando los actuadores eléctricos de
(Servo/24 VCC) LECPA )
la serie LEY con los controladores de la
Servomotor serie LEC.
A [ [ — LECA6
(24 vCC) La conformidad electromagnética depende
de la configuracién del panel de control del

a Paso [mm] 6 Carrera [mm] cliente y de la relacion con otros equipos

Simbolo| LEY16 LEY25 | LEY32/40 30 30 eléctricos y cableados. Por tanto, no serd

A 10 12 16 a a posible certificar la conformidad con la di-
B 5 6 8 500 500 rectiva CEM de los componentes de SMC
Cc 2.5 3 4 « Véase la tabla de carreras aplicables. que hayan sido incorporados en el equipo

del cliente bajo condiciones reales de fun-

@ Opcién de motor 0 Rosca en el extremo del vastago Ci°“a'|“i:“j”‘°- Como resk‘;“TdQ e? ”e"j:szrfi?

Con cubierta del motor __ | Rosca hembra en el extremo del qule © Cl'em? Comprgea; aclon ormicad -
w Con bloqueo/cubierta del motor vastago nal con [a directiva de la maguinaria
" y del equipo como un todo.

+ §i se seleciona “Con blogueo/cubierta del motor” para el modelo de montaj superiory Rosca macho en el extremo vastago (@ Para la especificacion con servomotor (24
el modelo paralelo en el lado dejecho/izquierdo, el cuerpo del mator sobresaldra del M (se 'nClUY?j;I ;[/l;i':[(;a g)el extremo VCC), la conformidad EMC ha sido
‘ele(ertnz el cuerpo pellra e} tama{;}otmbcgn cirrer;ls de‘ 30lmm 0 |nfer\§re|s. Compruebe go). probada instalando un kit de filro de ruidos
as interferencias con las piezas de trabajo antes de seleccionar un modelo. (LEC-NFA). Consulte el sitio web www.

Ref. de la fijacion de montaje para la serie 25A- smc.eu para el conjunto de filtro de ruidos.

Tamafio aplicable Escuadra *1 Brida Fijacién oscilante hembra Consulte el Manual de funcionamiento de

16 25-LEY-L016 25-LEY-F016 25-LEY-D016 LECA para la instalacion.
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025 [Productos conformes a UL]
32, 40 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032 Cuando se requiera la conformidad
Tratamient R timient con el estandar UL, deberd utilizarse
ratamiento evestimiento S
At RAYDENT® RAYDENT® - o " el actuador eléctrico y el controlador/
de superficie (Tamafio 16: Niquelado electrolitico) driver con una fuente de alimentacion
#1 Para la fijacion por escuadras, pida 2 unidades por actuador. de clase 2 compatible con UL1310.
%2 Las piezas de cada fijacion son las siguientes.

Escuadra, brida: Perno de montaje del cuerpo, fijacion oscilante hembra: Ejes de fijacion oscilante, anillo retén
tipo C para eje, perno de montaje del cuerpo

+ Tabla de carreras aplicables @ Estandar
Carrera Rango de carreras Para mas informacion acerca de los detectores, consulte
[mm]} 30 | 50 |100/150(200|250300(350|400|450 /500  que se pueden “Series compatibles con baterias secundarias”.
Modelo A Detectores magnéticos compatibles
i i
LEYIE |®/ ® ® ® ® ®|® | | |— | —| 10230 | pyoyy)-900,D-MIP(V)-900, D-MIB(V)-900
LEY25 ® 6 06 6 6 6 06 06 06 15 a 400 D-M9NW(V)-900, D-MIPW(V)-900, D-M9IBW(V)-900
LEY32/40 © ©® ©® & & © & & o o o 20 a 500

= Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.

s
El actuador y el controlador/driver se venden como un paquete.
Compruebe la compatibilidad de la combinacion controlador/driver-actuador. ~____eeeeeemtTTTTT -
<Compruebe lo siguiente antes del uso> [LE_\_’iBB—*mﬂ ] ]
(D Compruebe la referencia en la etiqueta del actuador (a continuacién de "25A-"). Debe | = [ ///
coincidir con la etiqueta del controlador/driver. =" )
\_ (2) Compruebe que la configuracién E/S en paralelo coincide (NPN o PNP). @ é) )

* Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smc.eu
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Superior/Paralelo

Posicion de montaje del motor:

Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie 2 5A 'LE Y

Posicion de montaje del
motor: En linea

@ Montaje*! @Tipo de cable del actuador*’ @ Longitud del cable del actuador [m]
Simbolo Modelo Posicidn de montaje del mofor — Sin cable — Sin cable
SuperorParalo | En linea S Cable estandar*? 1 1.5

— | Extremos roscados (estandar)? | @ [ ] R Cable robatico (cable flexible) 3 3

U | Roscado enla parte inferor delcuerpo |~ @ [ #1 En las piezas fijas debe usarse el cable 5 5

L Escuadra [ ) —_ estandar. Para usar las piezas moéviles, 8 8*

F Brida delantera™2 Y Y seleccione el cable robdético. A 10*

G Brida t w2 o x2 So6lo disponible para el motor de tipo "Motor B 15

rida trasera — paso a paso".
D |Fijacién oscilante hembra*3| @ — C 20*

%1 La fijacion de montaje se envia de fabrica,
pero sin instalar.

+2 Para montaje con voladizo horizontal con
brida delantera, brida trasera y extremos
roscados use el actuador dentro del siguiente
rango de carreras.
- LEY25: 200 0 menos
- LEY32/40: 100 0 menos

«3 Para el montaje con fijacidon oscilante
hembra, use el actuador dentro del
siguiente limite de carrera.
- LEY16: 100 0 menos
- LEY25: 200 0 menos
- LEY32/40: 200 o0 menos

+4 La brida trasera no esta disponible para
LEY32/40.

@ Montaje del controlador/driver

— Montaje con tornillo

D Montaje en rail DIN*1

+1 El rail DIN no esta incluido. Pidalo por separado.

Controladores/Drivers compatibles

mTipo de controlador/driver*!

* Bajo demanda (sélo cable robdtico)

@ Longitud del cable E/S [m]*, Clavija de comunicacion

+1 Para los detalles de los controladores/drivers y
los motores compatibles, consulte a continuacion
los controladores/drivers compatibles.

%2 Sélo disponible para el motor de tipo "Motor

paso a paso".
+#3 Cuando las sefiales de impulso son tipo

colector abierto, es necesario solicitar la
resistencia de limitacién de corriente (LEC-
PA-R-LJ) por separado.

— Sin controlador/driver — Sin cable (Sin conector de comunicacion de clavija)
6N LECP6/LECA6 NPN 1 1.5

6P (Modelo programable) PNP 3 32

1N LECP1*2 NPN 5 5*2

1P__| (Modelo sin programacién) | PNP x1 Si se selecciona "Sin controlador/driver" en
AN LECPA*3 NPN el modelo de controlador/driver, no se puede
AP | (Modelo de entrada de pulsos) | PNP seleccionar el cable E/S. Consulte el

catalogo LEY si se requiere el cable E/S.

%2 Si se selecciona “Modelo de entrada de
pulsos” en el modelo de controlador/driver,
la entrada de pulsos sélo se puede utilizar
con diferencial. Los cables de 1.5 m sélo se
pueden usar con colector abierto.

+ Las caracteristicas y dimensiones de la serie 25A- son las mismas que las de los productos estandar.

Datos de paso Datos de paso Modelo sin programacion | Modelo de entrada de

Modelo Modelo impulsos

de entrada de entrada
Modelo

[ 1
Serie LECP6 LECA6 LECP1 LECPA
- Entrada de valor (datos de paso) Capaz de ajustar el funcionamiento (dalos | o namiento mediante sefiales
Caracteristicas Controlador estandar de paso) sin usar un PC ni una consola de de imoulso
programacion pu
. Motor paso a paso Servomotor Motor paso a paso

BT EE R (Servo/24 VCC) (24 VCC) (Servo/24 VCC)
N¢ maximo de datos de paso 64 posiciones 14 posiciones —
Tension de alimentacion 24\VCC

« Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago

Serie 25A-LEY (¢

LEY25, 32 25,32

Forma de pedido

25A-LEYH

-100 -1S

I T—"

Series compatible con
baterias secundarias

“ Precision
— Modelo estandar
H | Modelo alta precision

25| |S2|B 2| A1
©0006 6006 00 & o

°Tipo de motor*?

9 Tamano e Posicion de montaje del motor
25

Simbolo Modelo Salida [W] ngﬁggocie Drivers compatibles*2
S2 | (cnooder merementa) 100 % LEoSAT
S3 | (Encoder merementa) 200 2 HECSATSS
| g, | e | s | EEES
| g, | aw | o= | SRS

—_ Montaje superior
32 R | Paralelo en el lado derecho
L | Paralelo en el lado izquierdo
D En linea
9 Paso [mm]
Simbolo LEY25 LEY32*
A 12 16 (20)
B 6 8 (10)
C 3 4 (5)

= Los valores mostrados entre () corresponden al paso
para los modelos de tamafio 32 con montaje superior y
paralelo en el lado derecho/izquierdo. (Paso
equivalente incluyendo una relacion de poleas [1.25:1])

«1 Para el modelo de motor S2 y S6, los sufijos de referencia del driver compatible son S1'y S5, respectivamente.
+2 Para los detalles del driver, consulte el sitio web www.smc.eu.

@ Carrera [mm)] 0 Opcion de motor @ Montaje*!
30 30 — Sin opciones Simbolo Modelo Posicdn de montae el motor
a a B Con bloqueo* SuperiorParab] En linea
500 500 # Si se selecciona “Con blogueo” para el modelo de montaje Extremos roscados (estandar)®” | @

= \Véase la tabla inferior para los detalles.

@ Rosca en el extremo del vastago

— | Rosca hembra en el extremo del vastago

Rosca macho en el extremo vastago
M | (se incluye 1 tuerca del extremo del

superior y el modelo paralelo en el lado derecho/izquierdo, el

cuerpo del motor sobresaldra del extremo del cuerpo para el

tamafio 25 con carreras de 30 mm o inferiores. Compruebe Escuadra [ J

las interferencias con las piezas de trabajo antes de Brida delantera™2 o+

[ J
Roscado en la parte inferior el cuerpo | @ [ ]
[ J

Brida trasera*? @5

oeonric||

Fijacion oscilante hembra*3| @ —

seleccionar un modelo.
Motor :‘

#1 La fijacion de montaje se envia de fabrica, pero
sin instalar.

vastago). #2 Para montaje con voladizo horizontal con brida
delantera, brida trasera y extremos roscados use
Ref. de la fijaciéon de montaje para la serie 25A- el actuador dentro del siguiente rango de
—— = - - : carreras.
Tamario aplicable Escuadra Brida Fijacion oscilante hembra _LEY25- 200 0 menos. - LEY32: 100 0 menos
25 25-LEY-L025 25-LEY-FO25 25-LEY-D025 *3 Para el montaje con fijacion oscilante hembra,
32 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032 use el actuador dentro del siguiente limite de
Tratamiento ® ® Revestimiento carrera. _
de superficie RAYDENT RAYDENT (Tamafio 16: Niquelado electrolitico) - LEY25:200 0 menos - LEY32: 200 0 menos
#4 La brida delantera no esta disponible para el
+1 Para la fijacién por escuadras, pida 2 unidades por actuador. LEY25 con carrera 30 y la opcién de "motor con
=2 Las piezas de cada fijacion son las siguientes. bloqueo".
Escuadra, brida: Perno de montaje del cuerpo, fijacion oscilante hembra: Ejes de fijacion x5 La brida trasera no esta disponible para LEY32.
oscilante, anillo retén tipo C para eje, perno de montaje del cuerpo
+ Tabla de carreras aplicables @ Estandar
Model Ca”[‘m 30 | 50 |[100/150/200/250/300/350/400(450|500 Rango de cartera Para_més inforrr]acién acerca qe los detectqres, consulte
9delo [ “Series compatibles con baterias secundarias”.
CEi2s ©/0 00 0000 0 | 153400 o iores magnéticos compatibles
LEY32 ®© ©® 0 /0 /0 0 0 0 0 0 O 0250 pygnw):900, D-MIP(V)-900, D-MIB(V)-900

+ Consulte con SMC para carreras no estandares, ya que son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.  D-M9NW(V)-900, D-M9PW(V)-900, D-M9BW/(V)-900
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Actuador eléctrico / Modelo con vastago Serie 2 5A 'LE Y

Posicién de montaje del motor:

Posiciéon de montaje del motor:

Superior/Paralelo En linea
@ Tipo de cable* m Longitud del cable* [m] @ Tipo de driver*
—_ Sin cable — Sin cable Drivers compatibles |Tension de alimentacion [V]
S Cable estandar 2 2 — Sin driver —
R Cable robético (cable flexible) 5 5 A1 LECSA1-SO 100 a 120
« Se incluyen los cables del motor y del A 10 A2 LECSA2-S0J 200 a 230
encoder. (El cable de bloqueo también se * La longitud de los cables del encoder, del B1 LECSB1-SO 100 a 120
mcltuye cuslndo se) selecciona la opcién de motor y de blogueo es la misma. B2 LECSB2-S[] 200 a 230
motor con bloqueo.
= La direccion de entrada del cable estandar es 2 LECSC1-SU 100 a 120
- Superior/Paralelo: (A) Lado del eje C2 LECSC2-S[J 200 a 230
- En linea: (B) Lado contrario al eje S1 LECSS1-SOJ 100 a 120
S2 LECSS2-S[] 200 a 230

@ Longitud cable E/S [m]*

—_ Sin cable
H Sin cable (solo conector)
1 1.5

# Cuando seleccionamos la opcion "Sin
controlador", sélo la combinacion "—
sin cable". Consulte el catalogo LEY

si se requiere cable de E/S.

Drivers compatibles

* Cuando se selecciona el modelo de driver, se
incluye el cable. Seleccione el modelo de
cable y su longitud.

Ejemplo)

S28S2: Cable estandar (2 m) + driver (LECSS2)

S2

: Cable estandar (2 m)
: Sin cable ni driver

* Las caracteristicas y dimensiones de la serie 25A- son las mismas que las de los productos estandar.

Modelo de driver

Modelo de entrada de
impulsos/Modelo de
posicionamiento

=%
I
¢|||| "

Em\u g

"_."'_"“-.‘-J

..--.:. o1 mHj

3

Modelo de entrada de
impulsos

CC-Link directo
Modelo de entrada

Tipo SSCNET Il|

Serie LECSA LECSC
Numero de puntos de tabla Hasta 7 — Hasta 255 (2 estaciones ocupadas) —
Entrada de impulsos O O — —

Red aplicable

CC-Link

SSCNETII

Encoder de control

Encoder incremental de

17 bits

Encoder absoluto de
18 bits

Encoder absoluto de
18 bits

Encoder absoluto de
18 bits

Funcién de comunicacion

Comunicacién USB

Comunicacion USB, comunicacion RS422

Comunicacion USB, comunicacion RS422

Comunicacién USB

Tension de alimentacion
[vl

100 a 120 VCA (50/60 Hz)
200 a 230 VCA (50/60 Hz)

* Los materiales de cobre y zinc se usan para motores, cables, controladores/drivers.
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Serie 25A-LE![ |
Precauciones

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Al

] Manipulacién

/A\Precaucion
Il Cambio de material

Los productos de la serie 25A- son productos libres de cobre y
zinc; no obstante, algunas piezas incluyendo las bobinas para
motores, cables, drivers y detectores magnéticos, y los pins
de los conectores y cables, son de cobre porque no es posible
cambiar el material.

M Entorno con productos quimicos

Evite usar los productos en entornos expuestos a productos quimicos.
En caso contrario, las piezas de resina pueden deteriorarse.

Si desea que SMC compruebe los efectos de los productos quimicos
sobre los productos, envielos a SMC tras una exhaustiva limpieza.
Péngase en contacto con su representante de ventas de SMC si
desea mas detalles.

Hl Marca comercial

DeviceNet™ es una marca registrada de ODVA.
EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, concedida por Beckhoff Automation GmbH, Alemania.

Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) y “Manual de funcionamiento” antes del uso.
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