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Actuador de giro de paleta serie CRB1

Variaciones de la serie

Fluido ‘ Aire
Tamafio | 50 63 80 100
Modelo de S: Paleta simple
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Actuador de giro
Modelo de paleta

Serie CRB1

Tamaio: 50, 63, 80, 100

Forma de pedido

Modelo basico

el CDRB1

Con deteccion magnéticI
(Con unidad de detector magnético e iman integrado)

= Consulte la pagina 26 si se requiere la unidad
de detector magnético por separado.

W

80|-[90||S

I R N

W

80|-190||S

M9B

L

[ w [Doble eje (eje largo con chaveta y cuatro chaflanes)]

Montaje
B Basico
L Escuadra

Consulte la Tabla (1) siguientes

cuando se requiera el conjunto

de la escuadra por separado.

Tabla (1): Ref. del conjunto
de fijacion de escuadra

Modelo Ref. conjunto
CRB1LW50 P411020-5
CRB1LW63 P411030-5
CRB1LW80 P411040-5
CRB1LW100 P411050-5

l
Tamano
50 Ejecuciones especiales o
63 Tipo de rosca de conexion
80 Consulte las paginas 15 a 17, 24 y 25 para
100 més informacion sobre las caracteristicas
Tip o de ej co técnicas de las ejecuciones especiales.
— Rc
-XF: G
Angulo de giro® -XN: NPT

Clasificacion |Simbolo| Paleta simple|Doble paleta
5 90 90° 90°
& [180| 180° —
4 [ 270 270° —
o § 100 100° 100°
§ _§ 190 190° —
3 | 280 280° —

Modelo de paleta®
S | Paleta simple
D Doble paleta

Posicion de la conexiéne
Conexion lateral
E Conexion axial

Detector magnético®

Sin detector magnético (imén integrado)

M Sin detector magnético de tipo D-M9
(imén incorporado)

= Para el modelo de detector magnético

aplicable, consulte la tabla inferior.

=x E|l rango de trabajo y la histéresis del

modelo D-M9[] son diferentes de las del
resto de detectores magnéticos. Para
mas informacidn, consulte la pag. 26.

# La combinacion con las
Ejecuciones especiales no
esta disponible.

o N2 detectores magnéticos

S 1 ud.*

2 uds.##

« S: Se incluye un detector
magnético en el lado derecho.

#x —! Se incluye un detector

magnético en el lado derecho
y uno en el lado izquierdo.

»Entrada eléctrica/Longitud del
cable

Salida directa a cable/cable: 0.5 m

Salida directa a cable/cable: 1 m

Salida directa a cable/cable: 3 m

M
L
CN

Conector/sin cable

C | Conector/cable: 0.5 m

CL

Conector/cable: 3 m

* Los conectores se suministran sélo para
R73, R80, T79.
«x Ref. del cable con conector.

D-LCO05: Cable 0.5 m
D-LC30: Cable 3m
D-LC50: Cable 5 m

Detectores magnéticos aplicableS/Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

io- 2 .. Longit |
) F“”F'° Entrada | 2 | Cableado Tension de carga BRI de'd_etector Tipo de ongitud de cable [m] Conector ’
Tipo  |namignio Aoetiitem 723 (salida) magnetico el 05 1 3 5 [Ninguno precableado Carga aplicable
especil s DC AC  |Perpendicular| En linea (=) [ (M) | (L) | (@) | (N)
3 hilos (NPN) 5V, MONV | MON ® e e O | — O Circuito IC
3 hilos (PNP) 12V M9PV | M9P ® e o O | — O
ﬁfgeﬁl?ﬁ; ; Salida directa 2 hilos 12V M9BV | M9B e e(e|O|—| O | —
— a cable Si |3 hilos (NPN) 5V, — — S79 | —| 0| O | — O .
de estado 3 hilos (PNP) 12v — [s7p | Cde T _[e|o[—=| o |wC
sdlido o4V — 79 |Sleorresistente — g~ g2 Relé,
2 hilos 12V de gran — PLC
Conector — T79C capacidad e — 0|0 o —
Salida directa a cable Si o 100V — R73 ® | — | @®| O | — .
Detector | | Conector 2 hilos — — R73C o — o e o -
tipo Reed Salida directa a cable| . 48V,100V| 100V — R80 ® | — | @ O | — Circuito IC
Conector — 24Vomenos| — R80C e — 0| e o —
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ----- — (Ejemplo) R73C = Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
L (Ejemplo) R73CL
7z (Ejemplo) R73CZ
N (Ejemplo) R73CN

O
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Actuador de giro .
Modelo de paleta Serie CR B 1

Caracteristicas técnicas

o Excelente fiabilidad y durabilidad.

El uso de rodamientos para resistir LB 50 | 63 | 80 | 100 | 50 | 63 | 80 [ 100 | ER
. . Modelo de paleta Paleta simple (S) Doble paleta (D) m
al empuje y a las cargas radiales Angulo |Esténdar 90> 180° %, 270°" 9077 E:)
aumenta la fiabilidad y la durabilidad. |degiro |semi-estandar | 100°% 190° ¢ 280° % 100°°%
Fluido Aire (sin lubricacion)
o El cuerpo del actuador de giro se Presion de prueba 1.5 MPa
uede montar dil’ectamente Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C g g
P ' Presion max. de trabajo 1.0 MPa S .g
. . . Presion min. de trabajo 0.15 MPa g 8_
® DOS pOS|C|0neS de coneanado Rango de ajuste de la duracion del giro 0.1 a 1s/90° o %

diferentes (Iateralyaxial) diSponibIes. Energia cinética admisible 0.082J] 0.12J [0.398 J] 0.6 [0.112J[0.16J [ 0.54 J [0.811 J

Carga Carga radial admisible| 245N | 390N | 490N | 588 N | 245N | 390N | 490 N | 588 N
deleje |Carga axial admisible | 196 N | 340 N | 490N | 539 N | 196 N | 340 N | 490 N | 539 N § 3
Rodamiento Cojinete .g -g
Posicién de conexion Conexion lateral o conexion axial 3 2
n
Tamaio de| Conexién lateral 1/8 1/4 1/8 1/4 Lo
conexién | Conexién axial 1/8 1/4 1/8 1/4
Tam-pees Montaje Basico, escuadra 8
o
88
gL
Volumen o3
<8
[cm3] | &
| Angulo Paleta simple (S) Doble paleta (D) S
Clasificacion de giro =
Tamafio: 63 50 63 80 100 50 63 80 100
90° 30 70 88 186 48 98 136 272
Estandar 180° 49 94 138 281 — — — —
270° 66 118 188 376 — — — —
Simbolo 100° 32 73 93 197 52 104 146 294
Semi- 190° 51 97 | 143 | 202 — — — —
estandar
280° 68 121 193 387 — — — —
Consulte las paginas 26 a 28 en lo referente a Peso
los actuadores con detectores magnéticos. ]
Model Angulo Paleta simple (S) Doble paleta (D)
. Uni i6 At i odelo .
Umda’d de deteccnor)’magnetlca y unidad de giro 50 63 80 100 50 63 80 100
de médulo de deteccion
- Rango de trabajo e histéresis 90° 810 | 1365 | 2070 | 3990 | 830 | 1410 | 2120 | 4150
- Cambio de la posicion de deteccion del 180° 790 1330 | 2010 | 3880 — — — —
detector magnético
270° 770 1290 1950 3760 — — — —
- Montaje de detectores magnéticos (iil:gpgl -
- Regulacion del detector magnético princip 100 808 | 1360 | 2065 | 3980 | 822 | 1400 | 2100 | 4100
190° 788 1325 2005 3870 — — — —
280° 766 1285 1940 3735 — — — —

e 10 Unidad de deteccion

Matier | Ejecuciones especiales e 2 icos| 8 | 9 | 165 | 65 8 | 95 165
(Para los detalles, consulte las paginas 15a 17, 24 y 25, - g

Conjunto de escuadra| 384 785 993 1722 384 785 993 1722

Simbolo Descripcion
XA1 a XA24 | Configuracion del tipo de eje . e s .
o T — — Ref. de conjunto de fijacion de montaje
icién de orificio de conexién

XC4 Modificacién del angulo de giro

XC5 Modificacion del angulo de giro Modelo Ref. del conjunto de Descripcion
XC6 Modificacion del angulo de giro Modelo basico Con deteccion magnética escuadra
XC7 Eje invertido CRB1LW50 CDRB1LW50 P411020-5 . 2 escuadras
e ” ’ N CRB1 LW63 CDRB1 LW63 P411030-5 .8 pernos de montaje
XC26 Modificacién del angulo de giro CRB1LWS80 CDRB1LWS0 PA110405 . 8 tuercas de montaje
XC27 Modificacion del rango de giro y de la direccion CRB1LW100 CDRB1LW100 P411050-5 - 8 arandelas

XC30 Grasa fluorada

x Consulte la pagina 12 para las dimensiones detalladas.
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Actuador de giro .
Modelo de paleta Serie CR B 1

Con conexiones instantaneas Serie para sala limpia
CRB1 W50F — | Angulo de giro || Modelo de paleta | |Posici6n de conexi6n| 10 — CRB1BW |Tamaﬁo |—| Angulo de giro || Modelo de paleta ||Posici6n de conexién| -
01}
Con conexiones instantaneas Series para sala limpia, con orificio de alivio S
Las conexiones instantaneas incorporadas, facilitan el trabajo de El disefio de sellado doble de la seccién del eje del actuador de estas
conexion y reducen de forma importante el espacio de instalacion. series y las conexiones de alivio directo al exterior de una sala limpia
permiten el funcionamiento de este tipo de cilindros en una sala limpia
clase 100. "
2w
Caracteristicas técnicas Caracteristicas técnicas 28
o
Modelo de paleta Paleta simple Doble paleta Modelo de paleta Paleta simple/doble 8‘ 4
Tamafo 50 Tamano 50 63
Rango de presion de trabajo [MPa] 0.15a1.0 Rango de presion de trabajo [MPa] 0.15a1.0
Rango de regulacion de 01ai Rango de regulacion de 01a1 b @
velocidad [s/90°] ’ velocidad [s/90°] ’ g ©
Posicién de conexién Conexién lateral o conexién axial Posicién de conexién Conexion lateral o conexion axial ES é
- o
Conexionado Con conexiones instantéaneas Conexionado Modelo roscado i:_j' 4
Montaje Basico, escuadra Tamafio de conexion de alivio M5 x 0.8
Variaciones Modelo basico, con deteccion magnética Montaje Basico 8
Variaciones Modelo basico, con deteccién magnética % 8
Tubo aplicable y tamafio Energia cinética admisible 0.029 J ‘ 0.042 J E %
[ =
(=2
Diam. ext./diam. int. de tubo aplicable [mm] 06/04 E% £
Material de tubo aplicable Nylon, nylon flexible, poliuretano E

Consulte la pagina 13 para las dimensiones externas.

M5 x 0.8
Conexion de alivio q
a
M5 x 0.8 =
Conexion de alivio Hf

El disefio interno de la figura anterior muestra un modelo de paleta simple.

O
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Serie CRB1

Especificacion de acero inoxidable para piezas principales

CDRB1 | Montaje | w | Tamanho | —_ |l\ngu|o de giro | | Modelo de paleta | | Posicion de conexi6n| S

Detector magnético

— Modelo basico

D Con deteccion magnética (Con unidad de deteccion)

Caracteristicas técnicas

Modelo de paleta

Paleta simple/doble

Tamafio 50 | 63 | 80 | 100
Rango de presion de trabajo [MPa] 0.15a1.0
Rango de regulacion de velocidad [s/90°] 0.1af1

Posicion de conexion

Conexion lateral o conexion axial

Conexionado

Modelo roscado

Montaje

Basico, escuadra

Variaciones

Modelo basico, con deteccion magnética

Energia cinética admisible

0.029 J \ 0.042 J \ 0.142J \ 0.212J

O

IEspecificacién de acero inoxidable para
piezas principales

@
@

®/

Piezas de acero inoxidable

Descripcion

Eje de paleta

Tornillo Allen

WIN | =

Tornillo especial

Chaveta paralela

xLa pieza no se pueden enviar de forma individual.



Actuador de giro .
Modelo de paleta Serie CRB 1

Actuador de g_jiro: Eje reemplazable

El eje puede ser reemplazado por un eje de diferente tipo, exceptuado el eje estandar (W).

—
S EE AN ERLETM CRB1B |Tamaﬁo| - | Angulo de giro | |Modelo de paleta || Posicion de conexion | - | Ejecuciones especiales E
 — - ] o
Tipo de ei Ejecuciones especiales
— po ce eje Simbolo Descripcion
J | Doble eje (eje largo con cuatro chaflanes) XA31 a XA60| Configuracion del tipo de eje
I - Do.ble éje redondo XC1 Adicién de orificio de conexién
S E]e.sm‘ple con chaveta XC4 Modificacion del angulo de giro "
T —— Eje simple redondo XC5 Modificacion del angulo de giro 2 ©
¢ Eje simple con cuatro chaflanes XC6 Modificacion del angulo de giro o) 8
Y Doble eje con chaveta — - o8
4 Doble eje con cuatro chaflanes XC7 Eje |!'1.vert|.cfo - - 8‘ a
XC26 Modificacién del angulo de giro o
XC27 Modificacion del rango de giro y de la direccion
XC30 Grasa fluorada
+ Consulte las pags. 18 a 25 para ver mas informacion. [
o
o®
J K s T X Y z S0
5 0
Chaveta Chaveta 8 ,,Q',
i.IT Q

1ee] [[[@e@]] [e@]] |[1ee ] D¢ A
810 ©0 Yo SO SO D
‘ i an oy ‘ and ‘ ‘ JmnY ‘ ‘

[
J 91Q L
(
Montaje de detectores
magnéticos

!

Mol | T

[mm]
Tamano C D
50 19.5 39.5
63 21 45
80 23.5 53.5
100 30 65

Nota) Las dimensiones y la tolerancia del eje y de la chaveta son las
mismas que las del modelo estandar.

(LN EL ] CDRB1B |Tamaﬁo| - | Angulo de giro | | Modelo de paleta || Posicion de conexiénl - | Ejecuciones especiales
T

. Ejecuciones especiales

Con deteccion magnéticaT

Simbolo Descripcion
. . XA31 a XA60 | Configuracion del tipo de eje
Tipo de eje XC1 Adicion de orificio de conexion
J | Doble eje (eje largo con cuatro chaflanes) XC4 Modificacion del angulo de giro
z Doble eje con cuatro chaflanes XC5 Modificacién del angulo de giro
XC6 Modificacién del dngulo de giro
XC7 Eje invertido
. z XC26 Modificacién del angulo de giro

XC27 Modificacién del rango de giro y de la direccion
XC30 Grasa fluorada
En los modelos anteriores no se pueden seleccionar si el
producto viene con un detector magnético. Consulte las
pags. 18 a 25 para ver mas informacion.

D
b=
A

1 ©® || I @@ || [mm]
O ome Tamafio Cc D
T VAR 50 19.5 39.5
- - - 63 21 45
80 23.5 53.5
{ { } 100 30 65
Nota) Las dimensiones y la tolerancia del eje y de la chaveta son las

mismas que las del modelo estandar.
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Serie CRB1

Diseno

Modelo basico (Las chavetas de las figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro.)

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo (A) Aleacion de aluminio Pintado
2 | Cuerpo (B) Aleacion de aluminio Pintado
3 |Eje de paleta Acero al carbono”™
4 |Tope Aleacion de aluminio
5 |[Tope Resina Para 90°
6 |Tope Resina Para 180°
7 | Rodamiento Acero de rodamientos
8 Tornillo Allen Acero al cromo
(con arandela) molibdeno
9 |[Tornillo especial Acero al cromo molibdeno
10 | Chaveta paralela Acero al carbono
11 | Junta térica NBR
12 | Junta térica NBR Junta térica especial
13 | Junta de tope NBR Sellado especial
14 | Caucho de sujecién NBR

+ La pieza no se pueden enviar de forma individual.

+ El material es acero al cromo molibdeno para el modelo de doble paleta.

Para 270° (vista superior
desde el lado del eje largo)

' Conexion B

Paleta simple

Para 180° (vista superior

desde el lado del eje largo)
Paleta simple

Con deteccion magnética
(Las chavetas de las figuras siguientes muestran el actuador para 180° cuando la conexion A esta presurizada.)

Detector magnético

Conexion A

Conexién B

Conexion A

Conexién B

I

@

@

~
Z

(Lado del eje largo)

®

Conex

/

Rty

—rt

e\

|
ion A ﬂ( Conexidn B

(Lado del eje corto)

=
i

@I

\Conexién B
[N

Para 90° (vista superior
desde el lado del eje largo)

Paleta simple

Conexion A/

Para 90° (vista superior

desde el lado

del eje largo)

Doble paleta

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota

1 |Cubierta (A) Resina

2 | Cubierta (B) Resina

3 | Palanca magnética Resina

4 | Bloque de fijacion Acero inoxidable

5 | Médulo de deteccion (A) Resina

6 | Mddulo de deteccion (B) Resina

7 |Ilman —

8 |Brazo Acero inoxidable

9 | Tapa elastica NBR

10 I:l;:ﬂ;orzgg:i'c)l: de Acero inoxidable

11 | Tornillo Allen Acero inoxidable
Tornillo Phillips de Acero al cromo molibdeno | Para tamafio 50, 63, 80

12 |cabeza redonda T
Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Para tamafio 100

13 I:tr):glaorzgglr:zz de Acero inoxidable

14 | Soporte de detector | Acero inoxidable

«La pieza no se pueden enviar de forma individual. Adquiera la unidad completa.
(Véase la pag. 26)
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Actuador de giro .
Modelo de paleta Serie CRB 1

Dimensiones: 50, 63, 80, 100

Modelo de paleta simple/doble paleta

CRB1BWO-CJS/D
<Posicién de conexion: Conexidn lateral>

CRBH1

Conexion A N2 Conexion B
2xR

Opciones
especiales

»
6xQ 8 g
gs o
OF o . o 9
L Conexion axial (Posicién de conexion): CRB1BWO-LJSE, CRB1BWO-CIDE 3 =
[7]
Q E1 o
!
§ Conexién B * g
H Conexién B S.
g o k
T
85
o ‘ % Si la conexién B del cuerpo (B) esta _-qc_, =
s mecanizada, la conexién esta cerrada con S
Cuerpo (B) . =
‘E}/ — b un tapén Rc 1/8. §
] N1 ‘/ m
= : :
(} Y Cuerpo (A) @@
2xR 11 ' i
Conexién A ‘ ‘ 5 \
. B ol O
&(e =
< OH
Q E1
OF
@s Dimensiones de la chaveta
\'/ ) L — o
6xQ 4 x Z pasante Dimension
de chaveta
L h
Tamafo b (h9) h (h9) L
50 478.030 478.030 20
63 5—3.030 5—3.030 25
80 5—3 030 5—8 030 36
100 7 303 7 303 40

[mm]

Tamaio|A1|A2|B | ¢ | D | BN | B2 | F lgiglg|k|L|mi|me|ms|ni|N2lP| @ [Bis|T|lu|v|iw|ix|y|z
(@6) | (h9) | (h9) ()

50 | 67| 78| 70(19.5|39.5{12 000 | 11.9.0,4 | 25005 | 3 | 10| 13| 5 [13.5/26 | 18|21 |14 |18 |50 'g'g]f_‘; 1/8| 60|R6 [11 |34 |66 |46 |5.5| 6.5

63 | 82| 98| 80[21 |45 [15°%%(149°,,(28°,| 3 [12]14| 5 |17 |29 |22|27|15|25|60 Mpﬁ;‘f_11'§5 1/8| 75|r7.5114 |39 |83|52(8 |9

80 | 95[110| 90 (23.5/53.5| 17505 | 16.90 05 | 30.0652| 3 | 13| 16| 5 [19 |30 |30|29|20 |30 |70 M;(ff}'gf’ 1/4| 88|R8 [15 |48|94|63|7.5|9

100 [125[140[103[30 |65 |2520%7|24.90,,(45 | 4 |19 |22 5 |28 [35.5|32 |38 |24 |38 |80 M;;rgf.x11é.5 1/4[108 r11 |11.5] 60 |[120| 78 |7.5 /11

+ Para el modelo de paleta simple: Las figuras anteriores muestran los actuadores para 180° con la conexién B presurizada.
= Para el modelo de doble paleta: Las figuras anteriores muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.
= Ademas de las conexiones Rc, G y NPT también estan disponibles.
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Serie CRB1

Dimensiones: 50, 63, 80, 100 (Con detector mag_;nético)

Modelo de paleta simple/doble paleta

CDRB1BWO-JS/D

<Posicién de conexion: Conexidn lateral>

A1

Conexién A

Conexion B

2xR

L
oE Conexion axial (Posicion de conexion): CDRB1BWO-CJSE, CDRB1BWOI-LIDE
!
é Conexion B * 3
8 Conexion B
= Q
5 o
< 2 % Si la conexién B del cuerpo (B) esta
L] = é/ | | Cuerpo(B) L mecanizada, la conexion esté cerrada
N N1@E A con un tapén Rc 1/8.
= ‘ m ‘
%9@ O Cuerpo (A)
2xR A Y i
Conexion A_—1 .
I [
&l o
oS W
V . -
6xQ 4 xZ pasante Dimensiones de la chaveta
==y
INET Dimensiones B Q
& de la chaveta
‘/?/@% ] :
l\@}*% (] z Tamafio b (h9) h (h9) L
2P NE\ 2 50 450 4500 20
\ 63 5000 5000 25
O 80 5300 5300 36
> 100 Ve A 40
[mm]
Tamaio| A1|A2|B|c|D | E | F lai|Ge| H | g |k|L |[mi|Me|MsNi[N2|P| @ |[Bls|T|Uu|Vv|iw/x|Y|zZ
(g6) | (h9) (R) )
50 |67|78| 70|32 (39.5[12703%(25 3 ,| 3 | 6.5[R22.5|32.5| 5 [13.526 |18 |21| 14|18 |50 ';":z)fx; 1/8| 60|R6 (11 |34 | 66|46 |5.5| 6.5
63 | 82| 98| 80|34 |45 [152%%(282.,[ 3 [8 [R30 |21 | 5 [17 |20 |22|27| 15|25 |60 M;O)‘f11'g5 1/8] 75|r7.5114 |39 |83|52(8 |9
80 | 95[110| 90|34 |53.5(17°%%(302.,| 3 [8 [R30 |21 | 5 [19 |30 |30|29|20|30|70 Mpﬁg‘f11'§5 1/4| 88|r8 |15 |48 | 94|63 |7.5] 9
100 [125/140103|39 |65 [250%7|45°. | 4 |13 |30 |21 | 5 |28 [35.5|32 |38 |24 |38 |80 M;rgf":;s 1/4[108 11 |11.5 60 [120| 78 | 7.5[11

= Para el modelo de paleta simple: Las figuras anteriores muestran los actuadores para 180° con la conexion B presurizada.
= Para el modelo de doble paleta: Las figuras anteriores muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.
= Ademas de las conexiones Rc, G y NPT también estan disponibles.
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Modelo de paleta
Actuador de giro

Serie CRB1

Dimensiones
Opciodn: Fijacion de escuadra
—
(11]
o
LJ2 (&)
LJ1 Tuerca y arandela Perno y arandela
| 8x@LH
SHEC M .
T S | 98
- . - ; - j = .g
[ ZDPON, B 5
9Lk 4 @ . @ ) aQ
=LK | LN \ P _0 Tr—p,ﬂ o8
s B e NS S, T +-—— N Y —-H--—-
' il | ]
L S I
v - N/ y
Ao T O S Ny
o T N & A | P £
- \\\“J/’ | ﬂrfy“r— O.S
—1 Hl—- 3
GB : J w S Q
PN, s s g5
- 5 - | > |\ N— ir @
LA2 LD | . |
(7]
LA1 LC T LC g
o v
o
1 8L
[ | @ .2
| SF
9 2
/.J\ f Il £
| {**% , =
\ ! I w
| -
| x
LB1 N
LB2
[mm]
Tamario | Hehdeloonunode |y aq | A2 | LB1 | LB2| LC | LD | LE | LF | LG | LH |LJ1 |LJ2 | LK [ LM | T
50 P411020-5 78 70 | 45 50 36 | 255 | @10 | 4.5 45 75| 34 66 | 60.5| 84 48
63 P411030-5 100 90 56 44 | 30 @12 | 5 60 95 | 39 83 | 755|110 52
80 P411040-5 111 | 100 63 46 | 32 g12| 6 65 9.5 | 48 94 | 88.5|120.5| 60
100 P411050-5 141 126 80 55 395 (@14 | 6 80 11.5 60 120 | 108.5| 150.5| 80
Nota 1) La escuadra (con perno, tuerca y arandela) no
viene montada en el actuador en el momento -
del envio. _ Modelo _ | Ref.del conéunto de
Nota 2) La escuadra puede montarse en el actuador _Modelo basico |Con deteccion magnética eéscuadra
de giro a intervalos de 90°. CRB1LW50 | CDRB1LW50 P411020-5
Nota 3) Consulte la referencia del conjunto de CRB1LW63 | CDRB1LW63 P411030-5
escuadra en la tabla de la derecha cuando se CRB1LWS80 | CDRB1LWS80 P411040-5
requiera el conjunto de escuadra por
separado. CRB1LW100 | CDRB1LW100 P411050-5
12
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Serie CRB1

Con conexiones instantaneas: 50

Modelo basico
CRB10OW50F-0O
<Posicion de conexién: Conexion lateral>

g 71 ] L-W
S OO I” |
gl |

Ve . . /
2 x Conexion instantanea:
(Posicion de conexién: Lateral)

CRB10OW50F-CJOE
<Posicion de conexidn: Conexion axial>

2 x Conexion instantanea™

21

(Posicion de conexidn: direccion axial)
Coneyidn A

w
b

~~._Congxidn B

00
= 1
i mw- "

Diam. ext./diam. int. de tubo aplicable
Q6/04
Nylon, nylon flexible, poliuretano

Diam. ext./diam. int. de tubo aplicable [mm]

Material de tubo aplicable

+ Las dimensiones no indicadas en las figuras anteriores son las
mismas que las del actuador de tamafo 50.

x Las chavetas de las figuras anteriores muestran la posicion
intermedia de giro del modelo de paleta simple.

13
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Con detecciéon magnética
CDRB10OW50F-00-
<Posicién de conexion: Conexion lateral>

f Conexion B
¢ / 5
' /
o [ 71 ] |
N [ oo ]
g=Hod] [I” | 1
Wit by ot
Conexion A I

2 x Conexion instantanea™

(Posicion de conexion:
Lateral) I l

CDRB10OW50F-COE-O
<Posicion de conexién: Conexidn axial>

2 x Conexién instantanea™

(Posici6n de conexidn: direccidn axial)
Conexion A

@
. Conexion B




94O

sojeloadsa
sauolado

sojeloadsa
sauolonoalg

soonaubew
$910}03}3p ap alejuoyy
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Serie CRB1 (tamaiio: 50, 63, 80, 100)
Opciones especiales
-XA1 a -XA24: Configuracion del eje I

La configuracion del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contacte con SMC para la hoja de pedido cuando realice un pedido.

Configuracion del eje I
Tipo de eje aplicable: W (Estandar)

¢ revew (£l -[50

i

co re1ew[e3]- [0

Simbolo

-XA1 a XA24

Posicion de la conexion
E XA1C4C30

—[m9B|—|xA1C4C30|

Modelo de paleta Codigo de la
Angulo de giro Detector configuracion del eje
Tipo de eje Tamafio magnético
Caddigo de la configuracion del eje
- -
@ Axial: Superior (Lado del eje largo) @ Doble eje
Tamaro Tamario

. N imbol Descrinci
Simbolo Descripcion 50 163 | 80 100 Simbolo escripcion 50163 | 80 1100

XA1 |Rosca hembra en el extremo del eje ® © o o XA13*| Orificio pasante del eje BN 3K BK )
XA14*| Orificio pasante del eje + Rosca hembra en el extremodeleje | @ | @ | @ | @ X A1 | Orificio pasante del eje + Roscas hembra en e o olo
XA17*| Modificacion de longtud del eje largo (Modificacion de longtud de lachavets) | @ | @ | @ | @ el exltremz_)’del doble eje i
XA24*| Chaveta doble e o o o XA19*| Modificacion de longitud del doble eje (K BN 3K )

XA20* Eje invertido, modificacion de longitud del

= El modelo de paleta para orificio pasante del eje es compatible inicamente 0 doble eje [ BN BN BN J

con las paletas simples.

@ Axial: Inferior (Lado del eje corto)

* El modelo de paleta para orificio pasante del eje es compatible unicamente
con las paletas simples.
= El producto con un detector magnético sélo esta disponible para XA1, 14, 17

. L Tamano
Simbolo| Descripcién 50 (63 | 80 [100 y 24.
XA2:+ | Rosca hembra en el extremo del eje AN BK BK )
XA15:| Orificio pasante del eje + Rosca hembraen el extremodeleje | @ | @ | @ | @
XA18:| Modificacion de longitud del eje corto [ AN BK BK )
+ El modelo de paleta para orificio pasante del eje es compatible unicamente
con las paletas simples.
Combinaciones
Combinacion XA
Simbolo Descripcion i::ﬁgoxs;ﬂ Combinaciones
XA1 | Rosca hembra en el extremo del eje @ — | XAl
XA2 | Rosca hembra en el extremo del eje — @| @ |XA2
XA13 | Orificio pasante del eje @ @® — | — [XA13
XA14 | Orificio pasante del eje + Rosca hembraen el extremodeleje | @|—| — | — | — |XA14
XA15 | Orificio pasante del eje + Rosca hembraen el extremo deleje | — (@ | — | — | — | — |XA15
XA16 | Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje | @ |@ | — | — | — | — | — |XA16
XA17 | Modificacion de longitud del eje largo (Modificacién de longitud de lachaveta) @ | — | — | @ | @ | — | @ | — |XA17
XA18 | Modificacion de longitud del eje corto — 0 @® | — | @®| ®@ | — | — | — [XA18
XA19 | Modificacion de longitud del doble eje Qe — | — | — | — | — | — | — |[XA19 Hay disponible un total de
XA20 | Eje invertido, Modificacion de longitud del dobleeje @ |@| — | — | @ | — | — | — | — | — | — |XA20 dos combinaciones XAL.
XA24 | Chaveta doble ®— | ©  ®© © © @ ®© @ @ O | @ XA24| Ejemplo:XAlA24

Combinaciéon XA, XC

También hay disponibles combinaciones distintas a -XAL], como las Ejecuciones especiales (-XCL).
Consulte las pags. 24 a 25 para ver mas informacion sobre las ejecuciones especiales.

Simbolo| Descripcion

Tamaho

XA1, XA2
XA13 a 20,24

XC1 | Adicion de orificio de conexion

XC4 |Modificacion del angulo de giro

XC5 | Modificacién del angulo de giro

XC6 |Modificacion del angulo de giro

50, 63

XC7 |Eje invertido

80, 100

XC26 | Modificacion del angulo de giro

XC27 | Modificacion del rango de giro y de la direccion

Hay disponible un total de cuatro combinaciones XAO y XCOI.

XC30 | Grasa fluorada

Ejemplo: XA1A24C1C30
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Axial: Superior (Lado del eje largo)

Simbolo: A1 Mecanizado de roscas hembra en el eje largo.

* En general, la dimensién L1 méxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M3: L1 =6
* Tipo de eje aplicable: W

QI-Mi
1_ g [mm]
! x Tamano Q1
=" 50 M3, M4, M5
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
— 100 M5, M6, M8

Simbolo: A1 4 Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial en el eje largo y taladrado de orificio pasante

en el eje. Mecanizado de roscas hembra en los orificios pasantes cuyo

diametro es equivalente al diametro del orificio guia.

* En general, la dimensién L1 méxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M5: L1 =10

* Tipo de eje aplicable: W

Q=M 3 [mm]
K Tamafio
- 50 | 63 | 80 | 100
Ll Rosca
I M5x08|@4.2042 342 —
- M6x1 | — @5 @5 @5
M8x1.25| — — — ©6.8
Simbolo: A1 7 Reduccién de la longitud del eje largo.
* Tipo de eje aplicable: W
i
[ x [mm]
(T w71 Tamafio X
50 24.5a39.5
i I aa il 5a 63 28 a45
— 80 30.5a53.5
100 40 a65

!

Simbolo: A24 Doble chaveta

Las chavetas y sus correspondientes orificios estdn mecanizados a 180° de la
posicién estandar.

* Tipo de eje aplicable: W

* Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo.

[mm]
J@}, Tamafo |Dimensiones de chaveta| LL
- - 50 4x4x20
"l ‘ _‘l 63 5x5x25
‘ ]ﬁ 80 5x5x36 °
Keyway dimensions /‘[’ 100 7 x7 x40
T

N

Opciones especiales Serie CR B 1

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Simbolo: A2 Mecanizado de roscas hembra en el eje corto.

* En general, la dimensién L2 maxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M4: L2 =8
* Tipo de eje aplicable: W

L | [mm]

| & ‘—? Tamafio| Q2

X g =

() u Il 50 M3, M4, M5

o 63 M4, M5, M6

-

- 80 M4, M5, M6

Q2-M.... 100 M5, M6, M8

Simbolo: A1 5 Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial en el eje corto y taladrado de orificio pasante

en el eje. Mecanizado de roscas hembra en el orificio pasante cuyo didmetro

es equivalente al diametro de los orificios guia.

* En general, la dimensién L2 maxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M4: L2 =8

* Tipo de eje aplicable: W

[mm]
Jamaiio
‘ 50 | 63 | 80 | 100
o Rosca
. M5x0.8|04.2042 042 —
& Méx1 | — @5 B85 |05
Q=M 11 M8x1.25| — — — ©6.8
Simbolo: A1 8 Reduccién de la longitud del eje corto.
* Tipo de eje aplicable: W
[mm]
Tamano Y
50 4a195
63 4a21
80 4a235
100 5a30

16
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Serie CRB1

Doble eje

Simbolo: A1 3 Solo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante

* El diametro minimo de mecanizado para d1 es de 0.1 mm.

* Tipo de eje aplicable: W

di=0""
[mm]
Tamano di
50 @4a@5
63 @4a06
80 J4a06.5
i 100 ©5a08

Simbolo: A1 6 Solo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial y taladrado de orificio pasante en ambos ejes

(largo y corto). Mecanizado de roscas hembra en los orificios pasantes cuyo dia-

metro es equivalente al diametro del orificio guia.

* En general, la dimensién L1 méxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M5: L1 =10

* Tipo de eje aplicable: W

* Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo. [mm]

Ql=M___, Tamaro
i 50 | 63 | 80 | 100
Rosca
M5x08|@4.2@042 0342 —
M6 x 1 — @5 5 @5
M8x 125 — — — ©6.8

Simbolo: A1 9 Reduccion de la longitud de los ejes largo y corto.

« Tipo de eje aplicable: W

< [mm]
1 Tamano X Y
] i 50 |24.5a39.5| 4a19.5
rh >|1 63 [28 a45 | 4a2t
‘ ' 80 |305a535| 42235
il 100 [40 a65 | 5a30

Simbolo: A20 El eje de giro esta invertido.

(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “+” para la dimension X, Y.)
* Tipo de eje aplicable: W ra

>
rML [mm]
[ 1 Tamario X Y
50 | 42195 |245a395
iy 63 | 4a21 28 a45
‘ [ 80 | 4a235 |305a535
s 100 | 5230 |40 a65
>1

N




Serie CRB1 (tamaiio: 50, 63, 80, 100)
Opciones especiales
-XA31 a -XA60: Configuracion del eje II

La configuracion del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contacte con SMC para la hoja de pedido cuando realice un pedido.

J—
Simbolo -
Configuracién del eje I -XA31 a XA60 il
Tipo de eje aplicable: J, K, S, T, X,Y, Z ¢ Tipo de eje o
J
K
S n
Consulte 390
T %
pagina 8. s ©
X —
o9
Y S
> Posicion de la conexién o8
SILECCINEVEIEN  C RB1B | J | - m XA33C4C30 0 g
go
o8
» ™ 0
(COLEERINENIETE] CD RB1B E - m - | M9B |— | XA33C4C30| 38
Q9D
Modelo de paleta Cadigo de la configuracion del eje
(7]
. . , . sy <
Tipo de eje Angulo de giro Detector magnético S
g g g S
J Consulte Tamaiio _§ §
Z pagina 8. g .‘g
s
-_f,:’ £
g
Ve - - . - E
Cddigo de la configuracion del eje
_— _—
@ Axial: Superior (Lado del eje largo) @ Doble eje
Simbolo Descripcion Tipo de eje| Tamano Simbolo Descripcion Tipo de eje| Tamano
XA31 | Rosca hembra en el extremo del eje | S, Y XA39* | Orificio pasante del eje S, Y
XA33 | Rosca hembra en el extremo del eje | J, K, T XA40* | Orificio pasante del eje KT
XA35 | Rosca hembra en el extremo del eje | X, Z 50, XA41* | Orificio pasante del eje J, X, Z
XA37 | Eje redondo escalonado KT 63, XA42* | Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje | S, Y
XA45 | Chaflan intermedio J KT 80, XA43* | Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje | K, T
XA48 | Modificacion de longitud del eje largo (con chaveta) | S, Y 100 XA44* | Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje | J, X, Z gg
XA51 | Modificacion de longitud del eje largo (sin chaveta) | J, K, T XA50 | Modificacion de longitud del doble eje (ambos lados con chaveta) Y 8 0’
XA54 | Modificacion de longitud del eje largo (con cuatro chaflanes)| X, Z XA53 | Modificacion de longitud del doble eje (sin chaveta) K ’
100
@ Axial: Inferior (Lado del eje corto) XA56 | Modificacion de longitud del doble eje (ambos lados con cuatro chaflanes) | Z
Simbolo Descripcion Tipode eje|  Tamano XA57 | Modificacion de longitud del doble eje (con cuatro chaflanes, sin chaveta) | J
XA32 | Rosca hembra en el extremo del eje | S, Y XA58 | Ejeinvertido, modificacion de longitud del doble je (con cuatro chaflanes, sin chaveta) | J, T
XA34 | Rosca hembra en el extremo del eje K: T XA59 | Eje invertido, modificacion de longitud del eje (con cuatro chaflanes) X
XA36 | Rosca hembra en el extremo del eje | J ’X Z XAB0 | Eje invertido, modificacion de longitud del eje (con chaveta) S
XA38 | Eje redondo escalonado K gg * El modelo de palgta para orificio pasante del eje es compatible Unicamente
XA46 | Chaflan intermedio K ‘  con las paletas simples. U _
ificacio - - 80, * El producto con un detector magnético sélo esta disponible para los ejes Jy Z
XA49 Mod! icacion de Iong!tud del e corto (cgn chaveta)| Y 100 de XA33, 35, 37 45, 51y 54.
XA52 | Modificacion de longitud del eje corto (sin chaveta) | K
Modificacién de longitud del eje corto (con
XAS5 cuatro chaflanes) 5z
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Serie CRB1

Combinaciones

Combinacion XA

Dieccitnaxel| Tipo de eje aplicable

Combinacién

Simbolo Descripcion

XA31| Rosca hembra en el extremo del eje

XA32| Rosca hembra en el extremo del eje

[ )
[ )
XA33| Rosca hembra en el extremo del eje —

[ ]
—|@|—| @ [XA32

XA33

XA34| Rosca hembra en el extremo del eje

XA35| Rosca hembra en el extremo del eje

XA36| Rosca hembra en el extremo del eje

J*

XA37| Eje redondo escalonado

XA38| Eje redondo escalonado

K:k

XA39| Orificio pasante del eje

XA40| Orificio pasante del eje

XA41| Orificio pasante del eje

XA42| Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje

XA43| Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje

XA44| Orificio pasante del eje + Roscas hembra en el extremo del doble eje

XA45| Chaflan intermedio

XA40

XA41

XA45

Arbe|Ado| J | K|S | T|X|Y|Z| = Estos son modelos de eje que se pueden combinar.

XA46| Chaflan intermedio

XA46

XA48| Modificacion de longitud del eje largo (con chaveta)

XA49| Modificacion de longitud del eje corto (con chaveta)

XA50| Modificacién de longitud del doble eje (ambos lados con chaveta)

|
|
|
|
|
10000
|
s

XA51| Modificacion de longitud del eje largo (sin chaveta)

J*

XA52| Modificacion de longitud del eje corto (sin chaveta)

XA53| Modificacion de longitud del doble eje (sin chaveta)

XA54| Modificacion de longitud del eje largo (con cuatro chaflanes)

X, Z*

XA55| Modificacion de longitud del eje corto (con cuatro chaflanes)

J, Z*

XA56| Modificacion de longitud del doble eje (ambos lados con cuatro chaflanes)

Z*

XA57| Modificacion de longitud del doble eje (con cuatro chaflanes, sin chaveta)

J*

XAS58| Eje invertido, modificacion de longitud del doble eje (con cuatro chaflanes, sin chaveta)

J*

XAb59 Eje invertido, modificacion de longitud del eje (con cuatro chaflanes)

X*

XAG60| Eje invertido, modificacion de longitud del eje (con chaveta) | —

Las combinaciones de XA39 a XA44 con otros no estan disponibles.

El modelo de paleta para orificio pasante del eje es compatible Unicamente con las paletas simples.
Hay disponibles un total de dos combinaciones XALL

Ejemplo: XA31A32

Combinacion XA, XCI

También hay disponibles combinaciones distintas a -XAL, como las Ejecuciones especiales (-XCLJ).

Consulte las pags. 24 y 25 para ver mas informacion sobre las ejecuciones especiales.

. L Tipo de eje aplicable
Simbolo Descripcion JKS.T.XY,2Z XA31 a XA60

XC1 Adicion de orificio de conexién o @
XC4 Modificacién del angulo de giro o o
XC5 Modificacion del angulo de giro [ ) [ )
XC6 Modificacién del angulo de giro o o
XC7 Eje invertido J,S, T, X —
XC26 | Modificacion del angulo de giro o o
XC27 | Modificacion del rango de giro y de la direccion o o
XC30 | Grasa fluorada ® o

+ El modelo de paleta para orificio pasante del eje es compatible Unicamente con las
paletas simples.
Hay disponibles un total de cuatro combinaciones XA y XCOI.
Ejemplo: XA31A32C1C30
XA32C1C4C30
= El producto con un detector magnético sélo esta disponible para los ejes J y Z de
XA33, 35, 37 45, 51y 54.
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Opciones especiales Serie CR B 1

—
Axial: Superior (Lado del eje largo) Axial: Inferior (Lado del eje corto)

-

Simbolo: A31 Simbolo: A32 @

- Mecanizado de roscas hembra en el gje largo. - Mecanizado de roscas hembra en el eje corto. o

* En general, la dimensién L1 maxima equivale al doble del tamafio de rosca. * En general, la dimensién L2 méxima equivale al doble del tamafio de rosca. 0
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 (Ejemplo) ParaM4: L2 =8
* Tipo de eje aplicable: S, Y * Tipo de eje aplicable: S, Y

Simbolo: A33 Mecanizado de roscas hembra en el eje largo.

* En general, la dimensién L1 méxima equivale al doble del tamafo de rosca.
(Ejemplo) Para M3: L1 =6

* En general, la dimensién L1 méaxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M3: L1 =6
* Tipo de eje aplicable: X, Z

[
Mecanizado de un eje redondo escalonado en el eje largo
para reducir ain mas su longitud.
(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “«” para la dimensién X.)
(Si no desea especificar la dimension CA, en su lugar indique “+”)
* Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo.
* Tipo de eje aplicable: J, K, T

~ a
[ttt B o H x H »
Ql=M.___ 0 ;; [mm] Eje Y ® Ejie S [mm] 82
va| 2 + c ©
il ¥ 5 Q1 N g@ﬁr a Q2 g8
— — de. e,

. = 4 Tamaiio % S Y J ﬂ — L v Tamafio<® S Y §_%
50 M3, M4, M5 - i ko 50 | M3, M4, M5, M6 |M3, M4, M5 ©

: 63 M4, M5, M6 9y &S| 63 |4, M5, M6[M4, M5, M6

o 80 M4, M5, M6 Q2=M23 o -S| 80 |4, Ms N, M8 M4, M5, M6

100 M5, M6, M8 100 {V5, M6, Mg, M10| M5, M6, M8

Simbolo: A34 Mecanizado de roscas hembra en el eje corto.

* En general, la dimensién L2 méxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M3: L2 = 6

* En general, la dimensién L2 maxima equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) ParaM3: L2 =6
* Tipo de eje aplicable: J, X, Z

rA a:

ile| &

@ _ [mm] BeX '+ of |Eed z [mm]
Qt-mi = & . Qi AlTL i > az
i ? Télmaﬁ(;j % X Z ’ 18 i i ‘ - J,ﬁﬂ Tamaﬁodee X J Z

\ 5l 5 50 M3, M4, M5 : 50 |M3, M4, M5, M6 | M3, M4, M5
l 63 M4, M5, M6 Q2=Mi... 63 |M4, M5, M6 | M4, M5, M6
: 80 M4, M5, M6 Q2=Mc..; 80 |Vi4, M5, M, M8 | M4, M5, M6
j;L 100 M5, M6, M8 100  |M5, M6, Mg, M1o| M5, M6, M8

* Tipo de eje aplicable: J, K, T  Tipo de eje aplicable: K, T @
S
88
o o = %
L [mm] X Ejek Eje T [mm] eg
| Q1=M!: w Q1 S ® Q2 o8
o e, -—
:J - Tamafio ¢ J ‘ K ‘ T S ﬁ | Tamarno & K T g
¥ 50 | M3, M4, M5, M6 50 | M3, M4, M5, M6 =
0 ‘ 63 | M4, M5, M6 . 63 | M4, M5, M6
™~ 80 | M4, M5, M6, M8 — 80 | M4, M5, M6, M8
— L 100 M5, M6, M8, M10 100 M5, M6, M8, M10
Simbolo: A35 Mecanizado de roscas hembra en el eje largo. Simbolo: A36 Mecanizado de roscas hembra en el eje corto.

Simbolo: A38 Mecanizado de un eje redondo escalonado en el eje
' corto para reducir ain mas su longitud.
(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “+” para la dimensién Y.)
(Si no desea especificar la dimensién CA, en su lugar indique “+”)

 Las dimensiones que son iguales se indican mediante un mismo simbolo.
* Tipo de eje aplicable: K

%\\QA* i 1 ]
Dl-g o X L1 max. D1 | s [mm]
— Tamaioee| J | K[ T[J[K[T[J[K[T L -)| Tamafo| Y |L2max| D2
%\ (] | 50 [ 4ase5| x3 |3atte S 50 |[4a395 Y-3 [3a11.9
7 i) 63 | 4a45 X-3 | 3a14.9 = 63 [4a45 | Y3 [3a149
i | 80 | 4a535| X-3 |3a169 D2=0."7] 80 |[4a535 Y-3 [3a16.9
i 1 100 | 5a65 X-4 | 3a24.9 100 [5a65 | Y-4 [3a24.9

O
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Axial: Superior (Lado del eje largo)
Mecanizado de un chaflan intermedio en el eje largo para
- reducir ain mas su longitud.

(La posicion del chaflan es la misma que la del modelo estandar.)
(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “+” para la dimensién X.)

 La dimension minima de mecanizado es 0.1 mm.
* Tipo de eje aplicable: J, K, T

[mm]

-
'
'

[

ipd

X | W1 [L1 max|L3 max.
i Tamaiodq J |[K[T[I[K]T[I[K[T[9]K]T

i 50 |[115a395(1a 6 | X-3 | L1-2
1 63 [125a45[1a 7.5 X-3 | L1-2
|. 80 (135a535/1a 85| X-3 | L1-2
> " 100 [185a65|1a125] x4 | L12

Simbolo: A48 Reduccién de la longitud del eje largo.

* Tipo de eje aplicable: S, Y

[mm]
Tamario X
i 50 24.5a39.5
0 63 28 a45
> 80 3052535
! . 100 40 a65
Reduccion de la longitud del eje largo.
* Tipo de eje aplicable: J, K, T
[mm]
Tamafio X
i 50 4a39.5
o 63 4245
> 80 4a535
: : 100 5a 65
Reduccion de la longitud del eje largo.
* Tipo de eje aplicable: X, Z
Fa [mm]
L Tamafio X
>! 50 4a195
63 4a21
80 4a235
100 5a30

/A Precaucioén

En el caso de la configuracion de los ejes A45 y A46, la ranura intermedia
puede interferir con orificio central si las dimensiones de W1/W2 y las
dimensiones (L1 — L3), (L2 — L4) son inferiores a las mostradas en la
siguiente tabla.

[mm]
Tamafio| W1 W2 |L1-L3 L2-L4
50 45a 6 2a55
63 6 a 75 2a3
80 6.5a 8.5 2a6.5
100 10.5a12.5 2a6.5
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Axial: Inferior (Lado del eje corto)
Mecanizado de un chaflan intermedio en el eje corto para
reducir aun mas su longitud.

(La posicion del chaflan es la misma que la del modelo estandar.)
(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “+” para la dimensién X.)
¢ La dimensién minima de mecanizado es 0.1 mm.
* Tipo de eje aplicable: K

[mm]

Tamafo| Y W2 |L2 méx.|L4 max.
50 [11.5a39.5/1a 6 | Y-3 |L2-2
63 |125a45 |1a 75| Y-3 |L2-2
80 |135a535/1a 85| Y-3 | L2-2
w2i--- 100 | 185a65 |1ai25| Y-4 | L2-2

Simbolo: A49 Reduccion de la longitud del eje corto.

* Tipo de eje aplicable: Y

]

[
==
[

==
=a__a

L4
L2

Y

[mm]
T T Tamaro Y
o 50 24.5a39.5
i 63 28 ad5
> 80 30.5a53.5
100 40 a65
Reduccién de la longitud del eje largo.
* Tipo de eje aplicable: K
[mm]
L J Tamario Y
i 50 4a39.5
i 63 4245
> 80 42535
100 5a65
Reduccion de la longitud del eje corto.
* Tipo de eje aplicable: J, Z
[mm]
[1‘ Tamafio Y
- 50 4a19.5
i 63 4a21
80 4a235
@ 100 5a30

Simbolo: A59 Invierta el conjunto del eje y reduzca la longitud del eje largo.

* Tipo de eje aplicable: X

— sl
. f n Tamano Y
P 50 4a195
RN 63 4221
>
100 5a 30

Simbolo: AGO Invierta el conjunto del eje y reduzca la longitud del eje largo.

« Tipo de eje aplicable: S

—— [mm]
L] || Tamafio Y
50 24.5a39.5
fan 63 28 a45
] Iﬂ 80 30.5a53.5
B(T i 100 40 a65
>

SVC



Opciones especiales Serie CR B 1

Doble eje

Simbolo: A39 Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Eje con orificio pasante

* Tipo de eje aplicable: S, Y

* El didmetro minimo de mecanizado para d1 es de 0.1 mm.

Eje Z

d1-02 d1-=02] [mm]
W di
Tamafio ¥ S | Y
50 G4a05
63 D4a06
Ll | 80 O4a06.5
Eje | 100 05208
Eje Y
Simbolo: A41 Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante
 El diametro minimo de mecanizado para d1 es de 0.1 mm.
* Tipo de eje aplicable: J, X, Z
d1=010 d1=0: [mm]
di
U
Tamaio®| J | X | Z
50 @4a@5
63 O4ad6
80 J4ad65
100 @5a@8

Simbolo: A43 Sdlo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial y taladrado de orificio pasante en ambos ejes
(largo y corto). Mecanizado de roscas hembra en los orificios pasantes cuyo
didametro es equivalente al didmetro de los orificios guia.
* En general, la dimensién L1 méaxima equivale al doble del tamafio de rosca.

« Tipo de eje aplicable: K, T ¢ Las dimensiones que son iguales se indican mediante

Simbolo: A42 Solo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial y taladrado de orificio pasante

de roscas hembra en los orificios pasantes cuyo didmetro es equivalente al didmetro del orificio guia.
* En general, la dimensién L1 maxima equivale al doble del tamafio de rosca.

* Tipo de eje aplicable: S, Y ¢ Las dimensiones que
un mismo simbolo.

en ambos ejes (largo y corto). Mecanizado

son iguales se indican mediante

Q=M1 Q1=Mi
[mm]

=] 50 | 63 [ 80 [ 100

Rosca | S| Y[S]Y([S]Y[S]Y

M5x0.8|0 42042042042

Méx1 | — @5 5 @5

M8x125| — | — | — |@6.8

Simbolo: A44 Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial y taladrado de orificio pasante en ambos ejes (largo y corto). Mecanizado
de roscas hembra en los orificios pasantes cuyo diametro es equivalente al didametro del orificio guia.
* En general, la dimensién L1 méaxima equivale al doble del tamafio de rosca.

* Tipo de eje aplicable: J, X, Z * Las dimensiones q
mediante un mismo simbolo.

1==n

ue son iguales se indican

N

un mismo sin:bolo. ] [mm] Qi=M .. 2 Qi=M ! 2
Qt=m ] @ 50 | 63 | 80 | 100 il
- e amafio
— rosca | K| T K| T|K[T|K[T $o| 50 | 63 | 80 | 100
- M5x08|04.2 (042 [042 (042 rosea | J X[ Z|J X]Z|J|X|Z|J|X|Z
Mex1 @5 |los los |@s M5x08 |@4.2|042 (@42 (@42
5 Mex125| — | — |o68|068 el | — 28 |85 219
o — . MI0x15] — — R M8x1.25 — — — |926.38
Eje K EjeT Eje J Eje Z
Simbolo: A50 Reduccién de la longitud de los ejes largo y corto. Simbolo: A53 Reduccién de la longitud de los ejes largo y corto.
* Tipo de eje aplicable: Y * Tipo de eje aplicable: K
i i
x x
I [mm] I [mm]
— — Tamafo X Y — — Tamano X Y
50 |24.5a39.5/24.5a39.5 50 4a39.5 4a39.5
T VAR ‘[ 63 |28 a45 |28 a45 T AR\ ‘[ 63 4 a 45 4 a 45
i 80 |30.5a53.5|30.5a53.5 i 80 4a53.5 4a53.5
I 100 (40 a65 |40 a65 I 100 5a65 5a65
> >
22
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Simbolo: A40 Sélo aplicable al modelo de paleta simple. E
Eje con orificio pasante
* El didmetro minimo de mecanizado para d1 es de 0.1 mm. o
* Tipo de eje aplicable: K, T
- - [mm]
di=0__] d1=0.__3
> d1
)
Tamaio¥ K | T o P
50 Q4a0 55 =
0’0
63 @4ad 6 28
Q.
L i 80 @4a@d 75 (o) %
Ejo T | 100 052010
Eje K

Ejecuciones
especiales

Montaje de detectores
magnéticos



Serie CRB1

Doble eje

Simbolo: A56 Reduccion de la longitud de los ejes largo y corto.

 Tipo de eje aplicable: Z

==A
=i__a

X=

r@ﬂﬂ [mm]
! Tamano X Y
LIl 50 | 42195 | 42195
A.\ g 63 | 4a21 4a21
[ > 80 | 42235 | 4a235
WT 100 | 5230 5a 30

Simbolo: A57 Reduccién de la longitud de los ejes largo y corto.

 Tipo de eje aplicable: J

[mm]
Tamano X Y
50 4a39.5 4a19.5
63 4a45 4a21
80 | 4a535 | 4a235
100 | 5a65 5a30

S{mbolo; A58 El eje de giro esta invertido.

El eje largo y el eje corto se han reducido.

(Si no es necesario reducir la longitud del eje, indique “+” para la dimension X, Y.)
* Tipo de eje aplicable: J, T

rﬂ_ -
=T ‘M‘ Tamafio X Y
i >: 50 | 42195 | 4a395
i ‘ 63 | 4a21 4a45
0 80 | 42235 | 4a535
! i 100 | 5a30 5a65
>y
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Serie CRB1 (tamaiio: 50, 63, 80, 100)
Ejecuciones especiales
XC1,4,5,6, 7, 26, 27, 30

P
Forma de pedido -
m
¢ Tipo de eje S
w Estandar
J
K
S w3
T Véase la 23
péagina 8. o 'g
X S =
Y Posicién de la conexién OCo
z

cp RB1B (B - [xcacso |
Modelo de

Angulo de giro
Tipo de eje

(/)]
)
2o
o.®
e
So
oS
2 3
i

paleta Simbolo de ejecuciones 2
Detector especiales g "
Tamafio magnético § k<]
W | Estandar Py
S8
J Véase la '_% £
Z pagina 8. S
=
Simbolo de ejecuciones especiales Combinaciones
Simbolo Descripcion J\;?j,dl(e’&g?%p)lé’cilflg Tamafo Simbolo )((Dco;nblne;(cggo
XC1 Adicion de orificio de conexion o XC1 — [ )
XC4 Modificacion del &ngulo de giro [ XC4 () [ )
XC5 Modificacion del angulo de giro [ ) 50, XC5 () [ ]
XC6 Modificacién del angulo de giro o 63, XC6 [ ) [ )
XC7+ | Eje invertido [ ) 80, XC7 [ ) [ )
XC26 | Modificacién del angulo de giro o 100 XC26| @ o
XC27 | Modificacion del rango de giro y de la direccion o XC27 [ ) [ )
XC30 | Grasa fluorada ) XC30 [ ) —

= Esta especificacion no esta disponible para los actuadores de giro con
unidad de deteccién magnética.

Adicion de orificios de conexion al Cuerpo (A).
(El mecanizado adicional tendré una superficie de
aluminio, ya que se dejara sin terminar.)

Modificacion del angulo de giro. (Sélo aplicable al modelo
de paleta simple.)
El punto inicial de giro es la posicién horizontal (90° desde

la parte superior hacia la derecha).

Qango de 9/?05

Cuerpo (B)
| [mm]
e [mm] Tamafio Rango de giro 6
— Cuerpo (A) Tamafio| Q M N ~ :g
g 50 |Rc1/8 21 18 0+8° 0+8° 0+6°
N 63 |Ro18| 27 25 Conexion A Conexién B 80 457 907 , 13575
] Posicion de chaveta
d ::; .\ 80 |[Rc1/4| 29 30 (Inicio del giro) 100
I
100 |Rc1/4| 38 38 El inicio de la rotacién es la posicion de la chaveta con la conexién A presurizada.

(Vista superior desde el lado del eje largo)

O
2
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Serie CRB1

Simbolo: c5 Modificacion del dngulo de giro. (Aplicable al modelo de paleta
- simple unicamente) El punto inicial de giro es 45° hacia la

izquierda desde la parte inferior de la linea vertical.

-7
Qb
[mm]
g"b Final Tamano Rango de giro 6
%’ degiro  go
Posicién™ 63 | 457 00>, 135°C
de chaveta — o+4° o+4°
(Inicio del giro) (150} 80 180% , 2257,
100

Conexion A Conexion B

El inicio de la rotacién es la posicién de la chaveta con la conexién B presurizada.
(Vista superior desde el lado del eje largo)

Simbolo: C7 Los ejes estan invertidos.

| lcuerpo ®) | mm]
Cuerpo (A) =
s Tamario Y X
‘ [ 50 39.5 19.5
> 63 45 21
80 53.5 23.5
100 56 30

Simbolo: C27 Modificacion del angulo de giro. (Aplicable al modelo de doble
. paleta Uinicamente) Angulo de giro 90° El punto inicial de giro es

45° hacia la derecha desde la parte inferior de la linea vertical.

A
[N

N2

\bg;"\ (Inicio del giro)

Conexion A Conexion B

El inicio de la rotacion es la posicién de la chaveta con la conexion A presurizada.
(Vista superior desde el lado del eje largo)

Simbolo: C6 Modificacién del angulo de giro. (Aplicable al modelo de paleta
simple Unicamente) El punto inicial de giro es la posicion

horizontal (90° desde la parte superior hacia la izquierda.

§© 0
K [mm]
s Final  Tamafio|  Rango de giro 6
o de giro 50
ici6 63 . . .
NS —— 457,907, 13575
(Inicio del giro) /907 80 |
Conexion A Conexiéon B 100

El inicio de la rotacion es la posicién de la chaveta con la conexion B presurizada.
(Vista superior desde el lado del eje largo)

Modificacion del angulo de giro. (Aplicable al modelo de
paleta simple unicamente) El punto inicial de giro es 45°
hacia la derecha desde la parte inferior de la linea vertical.

Simbolo: C26

ae giro 6 "
s
[mm]
Find & Tamano Rango de giro 6
de giro @ Posicen 50 |
de chaveta 63 450,,30’ goﬁga, 1350+g°

\Aﬁf\ (Inicio del giro)
Conexién B 80

100

Conexion A 180°%", 225°*;

El inicio de la rotacién es la posicion de la chaveta con la conexién A presurizada.
(Vista superior desde el lado del eje largo)

4 0 Cambio de la grasa estandar por grasa fluorada.
Sililele: C30 (Cambio no realizable en caso de modelos de baja velocidad).
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Serie CRB1
Montaje de detectores magnéticos

PE—
Unidad de deteccion magnética y unidad de médulo de deteccion -
] ::
Ref. de unidad O
Para D-M9(] Para D-S/T79(1, D-R73/80[]
Tamano Ref. de unidad de Ref. de médulo de deteccion Ref. de unidad de Ref. de médulo de deteccion*2
deteccion magnética™" | Comn para lado derecho y lado izquierdo | deteccion magnética+1 | Para lado derecho | Para lado izquierdo
50 P411020-1M P411020-1 P411020-8 P411020-9 o ®
63 P411030-1M P411030-1 02
P811010-8M c8
80 P411040-1M P411040-1 P411040-8 P411040-9 o 8
100 P411050-1M P411050-1 aa
=1 Dado que el detector magnético no se incluird, pidalo por separado. Oo
%2 La unidad de detecciéon magnética prevé un médulo de deteccion derecho e uno izquierdo utilizado para afiadir o cuando se dafa el médulo
de deteccion.
[
e 28
Rango de trabajo e histéresis 8.8
— g Q
oS
= Rango de funcionamiento: 6 m 92 %
El rango comprendido entre la posicién en la que el detector magnético se activa cuando el iman presente en el interior de la unidad de detector w

magnético se mueve y la posicion en la que el detector magnético se desactiva mientras el iman se mueve en la misma direccion.

+ Rango de histéresis: 6 d 8
El rango comprendido entre la posicién en la que el detector magnético se activa cuando el iman presente en el interior de la unidad de detector % -
magnético se mueve y la posicion en la que el detector magnético se desactiva mientras el iman se mueve en la direccion opuesta. 28
D =
=&
6 m: Rango de funcionamiento D-M9L] 3 §
L y Tamano 6 m: Rango de funcionamiento 6 d: Rango de histéresis ==

Posicién de operacién: ON 50 86° 10° c

Detector §

magnético 6 d: Rango de histéresis 63, 80, 100 70° 10°

OFF D-S/T79(L1, D-R73/80]
(OFF) Tamafo 6 m: Rango de funcionamiento 6 d: Rango de histéresis
S 5 3
- Imén 63, 80, 100 38° 7

\ Nota) Las cifras de la tabla anterior se suministran Gnicamente como guia, por lo que no estan
garantizadas. Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de
trabajo se encuentran en el ajuste real.

Cambio de la posicion de deteccion del detector magnético

= Cuando ajuste la posicion de deteccion, afloje ligeramente el tornillo Phillips de cabeza redonda y mueva el detector magnético a la posiciéon deseada; a
continuacion, vuelva a apretar y fijar el tornillo. Si el apriete es excesivo, el tornillo puede resultar dafado e imposibilitar la fijacion de la posicion. Par de
apriete apropiado: 0.4 a 0.6 [N-m] Cuando apriete el tornillo Phillips de cabeza redonda, tenga cuidado de que el detector magnético no se incline.

Tornillo Phillips de
cabeza redonda

Tornillo Phillips de
cabeza redonda

I T
el
\| S 2Zmns

G

D-M9o[]
Tamaiho: 50 a 100

D-S/T79]
D-R73/R80[]
Tamano: 50 a 100
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Serie CRB1

Montaje de detectores magnéticos

Vista externa y descripcion de la unida de detector magnético
A continuacion se muestra la vista externa y las descripciones tipicas de la unidad de detector magnético.

m Cubierta (B)

Tornillo Phillips de
cabeza redonda

Tornillo de
cabeza ranurada

Procedimiento de montaje

L Soporte de detector

Cubierta (A)

Cubierta (B)

Tornillo Phillips de
cabeza redonda (1)

Mdédulo de deteccion (A)

Tornillo Phillips de
cabeza redonda (2)

Procedimiento de montaje

<Detector magnético aplicable>
Detector magnético de estado sélido

D-M9L]

1. Montaje de detectores magnéticos
Introduzca el detector magnético en
la ranura del soporte del detector.

2. Fijacion del detector magnético
Alinee el detector magnético con la
superficie inferior de la ranura del lado
del soporte del detector y fije el tornillo
de cabeza ranurada (consulte la vista
detallada).

* Par de apriete apropiado: 0.05 a 0.1 [N-m]

Alinear con la superficie superior I
de la ranura para fijarlo.

Tornillo de cabeza ranurada

Vista ampliada

3. Fijacion del soporte del detector

%J"QL_/ )

Tras ajustar la posicién de operacion con el tornillo Phillips de cabeza

redonda, use el detector magnético.

* Cuando apriete el tornillo, tenga cuidado de que el detector magnético no se incline.
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<Detector magnético aplicable>
Detector magnético de estado sélido
D-S79, S7P

D-T79,T79C

Detector tipo Reed

D-R73/R73C (Con indicador LED)
D-R80/R80C (Sin LED indicador)

1. Montaje de detectores magnéticos
Afloje el tornillo Phillips de cabeza redonda (2) e inserte el brazo
del detector.

2. Fijacion del detector magnético
Coloque el detector de forma que esté en contacto con el médulo
de deteccion y apriete el tornillo Phillips de cabeza redonda (2).

* Par de apriete apropiado: 0.4 a 0.6 [N-m]

3. Fijacion del soporte del detector
Tras ajustar la posicién de operacion con el tornillo Phillips de cabeza
redonda (1), use el detector magnético.

* Par de apriete apropiado: 0.4 a 0.6 [N-m]

SVC



Montaje de detectores magnéticos Serie CR B 1

Regulacion del detector magnético

Rango de giro de la chaveta del eje de salida (orificio para chaveta) y posicion de montaje del detector

magnético <Modelos aplicables / Tamaiio: 50, 63, 80, 100> ™
(11]
<Paleta simple> o
o
Angulo de giro: 90° Angulo de giro: 180° Angulo de giro: 270° -
Interruptor para Interruptor para
FIN @ 90’ FIN (D fin de giro © 270° fin de giro @ o3
gs
o9
\ 3
Oo

- -
———

S S

Ejecuciones
especiales

B A
Interruptor para fin \ Interruptor para fin Interruptor para Interruptor para fin
de giro M de giro @ fin de giro D de giro @

<Doble paleta>

*

Las curvas de trazo continuo indican el rango de giro de la Angulo de giro: 90°

chaveta de salida (orificio para chaveta). Si la chaveta apunta ~— Interruptor para
en la direccion del final de giro (O funcionara el interruptor p fin de giro @
para final de giro (1, mientras que si la chaveta apunta en la FIN®

direccién del final de giro @), funcionara el interruptor para

final de giro 2.

Las curvas de trazo discontinuo indican el rango de giro del

iman integrado. El rango de giro del interruptor se puede

reducir moviendo el interruptor para final de giro @ en

sentido horario o el interruptor para final de giro 2) en sentido

antihorario. El detector magnético mostrado en las imagenes

se encuentra en la posicién de mayor sensibilidad.

Cada unidad de detector magnético se suministra con un

detector derecho y un detector izquierdo.

La posicion del imén puede ser localizada gracias a una cémoda FIN@
indicacion P quitando la tapa de goma para el ajuste de la B A
posicién del detector.

Los productos estandares llevan un iman montado en el

lado opuesto a la chaveta del eje de salida.

La posicién del imén se puede volver a ajustar a intervalos de

90°, ya que los chaflanes estan mecanizados en el eje de giro.

magnéticos
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Interruptor para
fin de giro M

*

*

*

Indicacion para la direccion b
de montaje del iman

Detector magnético

Palanca magnética Iman (moldeado en la palanca magnética) Tapa elastica

Tornillo Allen (M4)

Conexién A

Conexion B

Cuatro chaflanes del eje de giro

Chaveta del eje de salida

(orificio para chaveta) Actuador de giro
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/\ Normas de seguridad

== = = = = = = ===
Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

/A Precaucion :

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

leves 0 moderadas.

/\ Advertencia :

/A Peligro

Advertencia indica un peligro con un nivel medio

de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

1 #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.

T T S |

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

/A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados

en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

inesperados de los objetos desplazados.

n

especificas de todos los productos correspondientes.

w

funcionamiento defectuoso o inesperado.

-

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

n

@

ks

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

ury

/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

(Parte 1: Requisitos generales)
1SO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

*2) Las ventosas estdn excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccion destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologaciéon de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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