Actuador de giro Nuevo

Modelo de paleta 10, 15, 20, 30, 40
| Modelo esténdar | Modelo de montaje universal |

Nue
iNumerosas combinaciones disponibles! ( A
Modelo estandar/Serie CRBZ

L compacto D-M9LL.
® Conexionado en la superficie plana.
Los racores se pueden fijar firmemente, mejorando atin mas el conexionado.

® Numerosas variaciones de forma del

VO

Forma del extremo

extremo del eje (6 tipos) e T e Con unidad de regulacmn de dngulo

POSIbIlIdad de regular el angulo seguin las necesidades

Aing qude |ro angoderegulaclondelangulodeglro

0* 2 240* (Tamaiio 30) |
4 .ﬂ.l 0*a 175" |
o | vast |

Unidad de deteccion magnética) Unidad de regulacion del dngulo J

Modelo de montaje universal/Serie CRBU2

® 12 % de reduccion de peso

® Posibilidad de trasladar la posicion de montaje de la placa
® Numerosas variaciones de montaje — =

Montaje

e Con unidad de regulacion de angulo
+
Con unidad de deteccion magnética Con unidad de regulacion de angulo Con unidad de deteccion magnética

X . . A e
Angulo de giro: 90°, 180°, 270° Paso de montaje inter i ﬁi‘ﬂf;‘,-’ede
Todas las series pueden girar cambiable con el modelo actual | > B

o Pasos de montaje A a C mostrados a la [ -
haSta, 270 - ) o ) derecha y didmetros de orificio de montaje D
El uso de juntas y topes especialmente disefiados permite intercambiables con el modelo actual. 4 Orificio de
ahora que nuestros actuadores de giro compactos de modelo D: Altura reducida en comparacion montaje
de paleta puedan girar hasta 270°. (Modelo de paleta simple) con el modelo actual.

Serie CRBI 12 2 SNC

CAT.EUS20-230C-ES



Actuador de giro / Modelo de paleta serie CRBL 12

6 opciones de eje disponibles
(= Las figuras siguientes muestran actuadores de tamafo 30

Eje redondo Chaflan simple

Chafln simple
: . = ! 7 Tomillo x 3
© Montaje directo T o
El cuerpo del actuador de giro se puede montar directamente. -
* No posible para tamafios 10 a 40 con unidad(es) |
| —

Ola posicion de montaje del detector magnético se puede

elegir libremente.

El detector se puede fijar

Se anade el detector
magnético compacto
D-MoCd.

Conexion axial

© Posicion de la conexion:

Conexion lateral o conexion axial

La ubicacién de la conexion se puede

seleccionar conforme a la aplicacion.

(Los tamanos 10 a 40 con unidad(es) son sélo con
conexion lateral)

© El modelo de doble paleta se estandariza a 90° y 100°.

Las dimensiones exteriores del modelo de doble paleta son equivalentes a las
del modelo de paleta simple (excepto para el tamafio 10). El disefio de doble
paleta permite alcanzar el doble de par que el modelo de paleta simple.

i Angulo de giro | Paleta S|mple Doble paleta
- 90° + i
Modelo estandar [F5 =8 T 100°

serie CRB2 WiV 180°
!_ 270°
M 90°

Modelo de montajef Bl _ 5 100° :
universal - -
serie CRBU2 ~ © d ' 180
. 2700
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Actuador de giro / modelo de paleta serie CRBL 12

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40
@ Posibilidad de cambiar la posicion de partida segun las

necesidades para adaptarse a las condiciones de instalacion.
Convencional: 4 direcciones - 8 direCCIONES rango de giro

Rango de giro

Punto de partida

Punto de partida

Superficie de
conexion

)
9 \&6-0.
&_partida
N0
\ Superficie de
corﬁ)exidn 60

BE

30° 3(Q° Superiicie

de conexion

4

Rango de giro

Punto de partida Rango de giro = En el modelo de paleta simple a 90° se

pueden usar 4 direcciones para el tamafio 10

@ 12 % de reduccion de peso

Se puede conseguir una instalacion mas ligera.

Tamatio| CRBU2 o] || Reduccion %] | Hocelo atag]
10 | 42

|12 | 475 |
15 | 64 | 12 | 73 |
= : — l r : — : @ Montaje intercambiable con el
40 | a5 | 5 | a9t | modelo actual

= Comparado con el modelo de paleta simple a 90°

@6 tipos de montaje directo disponibles.

Placa H i’ gloglfgrd%en | r[l'\
. BN ﬁ — I_iw - LWH |

i
pi T

Modelo de Modelo esténdar . >
montaje universal || Nodelo de montae universal Modelo estandar Modelo estandar

Unidad

[
Variaciones de montaje

Serie aplicable Modelo de Modelo de
montaje universal || montaje universal

Mediante orificio pasante
Montaje Placa Placa Placa Roscado en el cuerpo | Roscado en el cuerpo | _atraves del cuerpo
(Fijado con la placa del cliente.)
Montaje de cada unidad | Disponible | Disponible j Disponible [ Nodisponible | Disponible [ Nodisponible |
Ndmero de puntos de partida | 8 puntos | 8 puntos | 8 puntos | 3 puntos | 3 puntos | 3 puntos |

Retirada de la pieza

L No No No No Si Si
durante el mantenimiento

SVC
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Actuador de giro / Modelo de paleta serie CRB[ ]2

Modelo estandar Modelo de montaje universal
serie CRB2 Serie CRB U2

Con déteccion magnética Con deteccion magnética

Con regulador de angulo Con regulador de angulo
Sserie CRBZ_1WU serie CRBU2WU

Con deteccién magnética Con deteccion magnética
Variaciones de la serie
Fluido ‘ Aire |
Tamafio ‘ 10 15 20,30 40 |
Modelo de S: Paleta simple
paleta D: Doble paleta = b S D S b S D
§:5_ 558 555 655 5§55 555 §55_ 535
Posicién de Conexién lateral (-) E g R g EE g R g EEIN g R g EE g xS % g EE
conexién Conexién axial (E) SESSSE 56 S5 S0 5850 SES508EE58 SES5858 50
OO0 0O 0 600 060 0o 0o |oo o o
= . 90° e e e ¢ 0o ¢ o o o e o o
'
2 e 100° } ® L e o e o
=
o
T 3 180° o o * o e o e o
c c
) <
£ 270° SO o o e o e o
-}
2 Eje simple S}CQ.QCOQ..Q.QQ...
T
<)
£ Doble eje W’OQOQCQQ..QQQ..OO
©
= Eje largo con eje redondo &
;§ .% Eje corto con chaflan simple = } 9 9% 9 9% ¢ 0 9% 0 ¢ 0 o ¢ ¢
@ (] Eje doble largo con la misma longitud
% -§_ con un chaflan simple en ambos ejes Y L A S B 4 ) I R A L A B B
u —
S = Chaveta de doble eje e @ o o
Doble eje redondo K }Q o L e e O 0 0 ¢ ¢ e @ e o
Eje simple redondo T }0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
Amortiguacion | Tope elastico } e O e ¢ ¢ ¢ ¢ o ¢ o o o
w Con deteccién magnética (eje } ° ° PS PS PS ° ° PS
o WJ)
)
'g Con regulador de angulo (eje WJ) } [ 3 @ L 3 L 3 { 3 o { {
S Con deteccién magnética y regulador de
>
angulo (eje WJ) | L d . * hd 1 d *  d 4
m Montaie‘ Con brida* }Q | e S L { o e O 0 e
B Configuracion del eje } e 0 0o ¢ e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
e':;gz:;:e: Configuracion
Configuracién del angulo de giro } [ e [ S o O e O

* Solo la serie CRB

3
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Actuador de giro / Modelo de paleta Serie CRBL 12
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Actuador de giro

Modelo de paleta

Serie CRB2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Forma de pedido

B cRB2(B|[S]20-[180/[S][E|Z

Lol ol L o
I CDRB2[BIWI[20)-[180[S]Z—[M9BI[LI[ -

Iib o0 el

0 Con deteccion magnética 9 Modelo de eje 0 Tamanio 9 Entrada eléctrica / Longitud de cable
(Con unidad de detector magnético e Simbolo Tipo de Forma del extremo del eje 10 — |Salida directa a cable/cable: 0.5 m
iman integrado). ' . eje Eje largo Eje corto 15 M |Salida directa a cable/cable: 1 m
* Consulte la pagina 52 si se requiere la S | Eje simple |Chaflan simple* — 20 L |[Salida directa a cable/cable: 3m
unidad de detector magnético por separado. W | Dobleeje |Chaflan simple*| Chaflan simple 30 CN |Conector/sin cable
9 Montaie J** | Dobleeje | Eje redondo Chaflan simple 40 C [Conector/cable: 0.5 m
Simbol / Horta K** | Doble eje Eje redondo Eje redondo CL |Conector/cable: 3 m

|mBoo Viod clm sl,e. T** | Ejesimple | Eje redondo — # Los conectores se suministran sélo

= Moccj)elec))oco:Sbl:;iZa Y** | Dobleeje |Chaflan simple™ |Ejelargo con chaflan simple * para R73, R80, T79.
« En el tamafio 40 se usa una chaveta. #* Los modelos J, K, o E?Egg'sf’ébla c%nsconector.
= F: excepto el tamafio 40 T e Y son ejecuciones especiales. D-LC30: Cgmz 3.mm
#+% Si se monta un detector magnético en el actuador de giro, sélo :
estaran disponibles los ejes fipo Wy J D-LC50: Cable 5 m

e Angulo de giro @ modelo de paleta 6 Detector magnético

Paleta 190 90° [S) Fl;alzfa SiTpIe — Sin #et,ect_og magd”éﬁco @ Ne de detectores m Ejecuciones

simple 80| 180 oble paleta (imén integrado) magnéticos especiales

270 270° g | Sin detector magnético tipo M9 S Tud*
Doble | 90| 90° L. (iman integrado) o Para obtener’lo_s detalles,
| . Posicién de la — 2 uds. consulte la pagina
paleta |100] 100 conexion * ﬁgr"’r‘]e‘i Icome? c: ila%lg ecgneste“c; Cl’e'; # S: Se incluye un detector siguiente.
i i u by
—  |Conexion lateral tablga inferior. p magnetlpo en el lado derecho.
E | Conexion axial ## El rango de trabajo y la histéresis del ~ ** —: Seincluye un detector
modelo D-M9L] son diferentes de las del magnético en el lado derecho y
resto de detectores magnéticos. Para uno en el lado izquierdo.

mas informacion, consulte la pag. 55.

Detectores magnéticos aplicables / Consuite mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo web o en Best
Pneumatics n° 4.

% % . 2 s| Entrada | & | Cableado Tensioén de carga el de’dletector Tipo de Longitud de cable [m] Conector Carga
g5l Tpo |2 2 eléctrica | = (salida) magnetico cableado A PRI recableado|  aplicable
S El g DC AC |Pemendetlar| En linea almlolal m P
3 hilos (NPN) 5V 12V MONV | MON ® 0|0 O — O  [Circuito
Detector 3 hilos (PNP) ’ M9PV | M9P Cable ® ® | e O — O IC
o [Mmagnético si 2 hilos 12V . M9BV | M9B |dleorresistente| ® | @ | @ | O | — O —
™ |deestado Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V S99V | S99 de gran e — |0 | O — O [Circuito)
S sdlido directa a 3 hilos (PNP) o4V ’ S9PV | S9P capacidad @ | — | @ | O | — ©) IC_ | Relg,
© cable 2 hilos 12V T99V | T99 ® —| @ | O — ©) — | PLC
© N 5V,12V|5V,12V,24V| — 90 Cable paralelodevinlo) @ | — | @ | @ | — Circuito
2 Detector . _0 2 hilos 5V, 12V,100V[5V, 12V, 24V, 100V| — 90A  [Gtideimsieredomanit| @ | — | @ | @ | — . IC
tipo Reed si . — — 97 Cable paralelo devinilo]| @ [ — | @ [ @ | — .
100V — 93A  [Utkdemsstretegneanc] @ | — | @ | @ | —
3 hilos (NPN) 5V 12V MONV | MON ® | e O — O  [Circuito
Detector Salida 3 hilos (PNP) ’ M9PV | M9P ® | e O — O IC
o i directa a 2 hilos 12V M9BV | M9B ® | e O — ©) —
;"_ ?:g;‘fa:’: — | Yo | S [3hios (VPN sviav|  — — | s79 Cable @|—|® | O|—| O [Circuitd
@ Solido s BN = .?;’g Sleorresistente : = : 8 - 8 IC_ Rete,
S 2 hilos 12V — de gran — — — | PLC
o Conector = T79C capacidad e —| o o o —
5 Saltadrecaa | o . 100V = R73 ® —1 0 O | — _
Q- Detector | | Conector 2 hilos — — | R73C e — e o o6
’ﬁpo Reed Salda directa a cable No 48V,100V| 100V — R80 ® —| e O | — Circuito IC
Conector — [24Vomenos] — R80C e — 0 o o —
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m...... — (Ejemplo) R73C R73CN
3m...... L (Ejemplo) R73CL * Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.
5m...... Z (Ejemplo) R73CZ = Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
5 Ninguno...... N (Ejemplo)

ZSNC



Actuador de giro
Modelo de paleta

Caracteristicas técnicas de la paleta simple

Serie CRB2

Tamafo 10 | 15 | 20 | 30 | 40
/Angulo de giro 90°, 180°, 270° g
Fluido Aire (sin lubricacion) o
Presion de prueba [MPa] 1.05 1.5 )
[Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0
Presion min. de trabajo [MPa] 0.2 | 0.15 —_—
Rango de ajuste de la duracion del giro s/90° Vo) 0.0320.3 0.04* 2 0.3*|0.07* a 0.5* )
0.001 0.003 0.02 0.04
ia cinéti isi Nota 2)
Energia cinética admisible [J] 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03 %
Simbolo Carga del eje [Carga radial admisible 15 15 25 30 60 ~
[N] Carga axial admisible 10 10 20 25 40 m
Posicién de conexion Conexion lateral o conexion axial oc
Tamafio de conexion (conexion lateral &
e ’ M3 x 0.5 M5 x 0.8
conexion axial) :
Rango de regulacion del angulo Notad) 0a230° | 0 a 240° | 0a230°
Ref. de conjunto de brida Nota 1) Asegure que el actuador trabaja dentro del rango de regulacién de velocidad | N
" " . especificado. Una velocidad inferior a la velocidad minima del rango puede causar g
(Para obtenef mas detalles acerca de las dimensiones, movimientos no uniformes. o
consulte la pagina 15.) Nota 2) Los ntimeros de la parte superior de esta seccion de la tabla indican el factor de energia
Modelo Ref. del conjunto cuando se usa el tope elastico (al final del giro), mientras que los nimeros de la parte o
inferior indican el factor de energia cuando no se usa el tope elastico.
CRB2F(110 P211070-2 n , .
Nota 3) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 270°. Para 90° y 180°, consulte la pagina 17. —
CRB2FLI15 P211090-2 ) Elrango de 2| P Y pag SR
CRB2F[120 P211060-2 g
CRB2FLI30 P211080-2 Caracteristicas técnicas de la doble paleta N
>
(ade 10 Ejecuciones especiales Tamano 10 [ 15 [ 20 [ 30 | 40 E
orde’ | (Consulte las pags. 37 a 51 para mas Angulo de giro 90°, 100° o
detalles.) Fluido Aire (sin lubricacién) L
Simbolo Descripcion | Tipo de eje aplicable Presidn de prueba [MPa] 1.05 | 1.5
XA1 a XA24 (Configuracion del tipo de eje I |W Temperatura ambiente y de fluido 52a60°C o ®
XA31 a XA58 [Conguracion gl ipoce 5[5, J, K, T, Y Frosién min.de rabajo Mbal |02 T I 1.0 2s
— — " resion min. de trabajo [MPa . . G
XC1 éﬂg:: dzzr':";;?;jergzzzﬂon W.S,J K TY Rango de ajuste de la duracion del giro s/90° \0ia1) 0.03a20.3 0.04* 2 0.3*| 0.07* a 0.5* g 8_
XC2 N orific?o pasante O W, 8, JKTY Energia cinética admisible [J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04 (o) 3
Modificacion de la Carga del eje| Carga radial admisible 15 15 25 30 60
XC3  osicion del tornilo |V S K TY IN| | Carga axial admisible 10 10 20 25 40
XC4 Modificacién del rango de gioW, S, J, K, T, Y Posicion de conexion Conexion lateral o conexion axial
ificacio Tamario de conexién (conexién a
XC5 y;g:igzﬂ?rg ge;, rZ%no%o W, S, J, K, TY lateral, conexién axial() M3x0.5 M5x0.8 e 3
XCg  Modiicacien delrango | "s e Ty Rango de regulacién del angulo N2 0a90° -g -g
de giro entre 0y 110° e Nota 1) Asegure que el actuador trabaja dentro del rango de regulacién de velocidad 3 g
XC7 Eje invertido w, J especificado. Una velocidad inferior a la velocidad minima del rango puede causar _a_a‘g
XC30 [Grasafluorada WS, J,K TY movimientos no uniformes. w
X5 para conexion M5 G07180) W: S: J: K: T: v Nota 2) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 100°. Para 90°, consulte la pag. 17.
En los modelos anteriores no se pueden o
seleccionar si el producto viene con un detector c
magnético o con una unidad de regulacién del g ?:’
angulo. Consulte las pags. 37, 38, 43, 44 y 49 para 'g 8_
mas detalles. S€
o
o
Consulte las paginas 55 a 59 en lo referente
a los actuadores con detectores magnéticos. g
o
®Rango de trabajo e histéresis S
e Cambio de la posicion de deteccion del g
detector magnético o
*Montaje del detector magnético a
¢ Ajuste del detector magnético <
o
0
=@
[}
T 5
O ©
wE
35
=%
@
=l

O
2




Serie CRB2

Volumen omd]
Modelo de paleta Paleta simple Doble paleta
Tamafo 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angulo de giro | 90° [180°[270°| 90° [180°[270°| 90° [180°[270°| 90° [180°|270°| 90° [180°|270°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°
1 1.5 4.8 1.3 25
Volumen (0.6) 1.2 |15 (1.0) 2.9 |37 (3.6) 6.1|7.9 8.5) 15 [20.2 (187) 315/ 41 |1.0|1.1|26 |27 |56 |57 |14.4|145| 33 | 34
# Los valores entre () corresponden al volumen del lado de alimentaciéon con conexién A presurizada.
Peso [l
Modelo de paleta Paleta simple Doble paleta
Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40

Angulo de giro | 90° [180°[270°| 90° [180°[270°| 90° [180°[270°| 90° [180°]270°| 90° [180°[270°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°
Cuerpo del actuador degio| 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104|103 | 101|199 | 194 | 189 | 385|374 | 363 | 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444

Conjunto de brida 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Unid. de detector magnético 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Unid. de regulacidn del &ngulo 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
Salida efectiva Montaje directo del cuerpo
Tamaio 10 Tamaio 15 Tornillo
0.4 [ESEENS SIS RS
: bl L[| 10
EOS [ g [0
Z ! LA
E 0.2 ! ! g 0.6
5 : ik
s ! | 504
o 01 < 0.2
ol 0 A . .
0 01020304050607 0 01020304050607 En la siguiente tabla se muestra la dimensién

"L" de los actuadores para tornillos Allen segun

Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] el estandar JIS. La cabeza de este tipo de
~ ~ ~ tornillo cabe en el orificio de montaje.
Tamano 20 Tamaio 30 Tamaiio 40 ) . :
T ) I ‘ Tornillos de montaje recomendados
20 Tamario L Tornillo
16 6 12 10 11.5* M2.5
€ € £ 15 16 M2.5
z z z
£12 = =
3 o 4 S 8 20 245 M3
kA g g 30 34.5 M4
® 0.8 @ 9]
© © 5 @ 4 40 39.5 M4
f0.4 & & « Los actuadores de tamafio 10 presentan una
0 0 0 dimensién L que varia segun se trate del modelo
0 010203 04 050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 de paleta simple o del modelo de doble paleta.
Doble paleta: L = 20.5
Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] « Véanse las dimensiones Q1 y Q2 en la pagina 10.

Posicion achaflanada y rango de giro: Vista superior desde el lado del eje largo

Las posiciones achaflanadas que se muestran abajo muestran las condiciones de los actuadores con la conexion B presurizada

Paleta simple Doble paleta
90S 180S 2708 90, 100D
44 Nota 1) i 5

Chaflén™

Chaflan™ J

Conexion A Conexiéon B Conexion A Conexiéon B

Chaflan™

Conexién A Conexién B
= En los actuadores de tamafo 40, una chaveta paralela remplazara al chaflan.
Nota 1) En el modelo de paleta simple, la tolerancia del angulo de giro de 90°, 180°, 270° sera *3" tinicamente para el tamafo 10.
En el modelo con doble paleta, la tolerancia del angulo de giro de 90° serd *§° Uinicamente para el tamafio 10.
Nota 2) La posicién achaflanada del modelo con doble paleta muestra la posicion de la especificacion de 90°.

7 Z;S\VC




Actuador de giro
Tipo paleta

Serie CRB2

Diseno

Paleta simp|e ® Las figuras para 90° y 180° muestran el estado de los actuadores con la conexion B presurizada,
y la figura para 270° muestra la posicion de las conexiones durante el giro.

Tamaino: 10, 15, 20, 30, 40
Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 180°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 270°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B

Chaveta paralela (Eje de salida)
para tamano 40

@

(Lado del eje largo) Lista de componentes

3 Ne Descripcién Material Nota
U 3 3 1 | Cuerpo (A) Aleacion de aluminio Pintado
9 ‘ 2 | Cuerpo (B) Aleacion de aluminio Pintado
= g 3 | Eje de la paleta Acero inoxidable*
@\ I /@ 4 |Tope Resina Para 270°
ay 5 |Tope Resina Para 180°
Amortiguador eldstico interno _[JL: ! o o 6 | Rodamiento Acero de rodamientos
(No aplicable al tamaio 10) iﬂ \® 7 | Anillo de seguridad Acero inoxidable
2 g | 8 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial
‘ 9 |Junta tdrica NBR
Modelo de eje simple 10 | Junta del tope NBR Junta especial
(Lado del eje corto) 11 | Junta térica NBR Sélo tamafio 40
12 | Chaveta paralela Acero al carbono Sdlo tamafio 40

Modelo de eje doble + El material es acero al cromo molibdeno para los tamafos 30 y 40.

Doble paleta ©Las figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10 Tamano: 15, 20, 30, 40
Para 90° Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida)

Para 100°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 100°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién A Conexién B

Conexién B

(Eje de salida) (Lado del eje largo)

Chaveta paralela
/@ para tamafo 40 3 3
/@ —Ip I gl 8 7 i
14 j "E m Ill —[ g
16 —D T ( Z/% @
1 —w Bl oA | | i
(0 I | E—H il ~@ fl
15 Modelo de eje simple X C/* S| |
(Lado def eje corto) Modelo de eje simple
Modelo de eje doble ) P
(Lado del eje corto)
. Modelo de eje doble
Lista de componentes
N° Descripcién Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 | Cuerpo (A) Aleacién de aluminio Pintado 10 |Placa Resina
2 | Cuerpo (B) Aleacion de aluminio Pintado 11 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial
3 | Eje de la paleta Acero al cromo molibdeno 12 | Junta térica NBR
4 |Tope Acero inoxidable™® 13 | Junta del tope NBR Junta especial
5 |Tope Resina 14 | Junta de estanqueidad NBR Junta especial
6 |Tope Acero inoxidable™ 15 | Junta térica NBR
7 | Rodamiento Acero de rodamientos 16 | Junta térica NBR
8 | Anillo de seguridad Acero inoxidable 17 | Junta térica NBR Sélo tamafio 40
9 | Cubierta Aleacién de aluminio 18 | Chaveta paralela Acero al carbono Solo tamarfio 40

« En el tamafio 40, el material para @), ®) es aleacién de aluminio.

O

Opciones { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

especiales

Ejecuciones
especiales
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S c
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Montaje del
detector magnético
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Serie CRB2

Diseno (con deteccion magnética)

Paleta simple (La unidad es comun para el modelo de paleta simple y para el modelo de doble paleta)
® | as siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexidn B presurizada.

Doble paleta

® | as siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

,xLC‘ i
¥

7Nl
21

Conexiéon A { Conexién B

o Ot ]
w 1
il 1o s il
o— I "= 2 | |
‘ i3 @
: T [t
14
1
Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30
Lista de componentes Tamano: 40

N° Descripcion Material e Descripcion Material
1 | Cubierta (A) Resina 10 | Tornillo Allen Acero inoxidable
2 | Cubierta (B) Resina 11 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
3 | Palanca magnética Resina 12 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
4 | Bloque de fijacion Acero inoxidable 13 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
5 | Bloque de fijacion (B) | Aleacion de aluminio 14 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
6 | Médulo de deteccion (A) Resina 15 | Tapa elastica NBR
7 | Mddulo de deteccién (B) Resina 16 | Soporte detector Acero inoxidable
8 | Mddulo de deteccion Resina
9 |Iman

« En el tamafio 10 se requieren tornillos Phillips de cabeza redonda 0.

9

O
2



Actuador de giro .
Tipo paleta Serie CR BZ

Dimensiones: Modelo estandar 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 8.)

AN
m
oc
(&)
Tamano: 10, 15, 20, 30, 40 Tamano: 10 —_—
<Posicion de conexion: Conexion axial> <Posicion de conexion: Conexion lateral> g
- . ]
Conexién A N Conexiéon B w N
2xR m
SEr &
(&)
é’ - > 2-M3 x 0.5 prof. 4 OT O S
x Sélo tamario 10
(para unidad de montaje)
(o]
=
m
oc
(&)
, ) ] En el modelo de tamafio 40 —_—
Eje doble/Po_smlon de conexion: una chaveta paralela OE 5
Conexionado lateral reemplaza el chaflan simple. L. ;
(o]
4
OF © ] 2
[ T m
\ \ E:)
o Cuerpo (B) N = ; \ _
> 2 »
m
-@ @ : cverpo (A | |- | © 23
L 17 [ 1] L[] U] S-g
o o g8
=} | OF G 8%
L ()
IENT: 2xR oA
; : | 2
Forma del extremo del eje de tamafo 40 *3x Q3 cQ
*Q3 (Rosca) os
1.5 [
N‘ =N
M el b
0 11 2.3
< 4 _0.030 w ‘ | w
- - - Q
[ ] — % o5
\ . T =) D/ % g c
Dimensiones de chaveta paralela | — . 9
-0 SE
o
- £ Conexion A Conexion B ©
L1 b \
Q1 (Rosca) / 3 x #Q2 (taladro pasante
bho) | hho) | L1 (Rosca) (taladro pasante) 2
4305 | 480 | 20 £
3
| Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre los tipos de eje J, K, T e. | o
mm] | &
Q <
Tamaiio | A |B|C |D|E(g7) [F(h9) |G1|G2/J KIL| M| N |P R S| T|Viv2lW | X |Y
b eQ1  [e2] *Q3 B
10 [29|15| 8[14| 4305% | 930ss|3 |1 |5]| 9/0.5| 9.5| 9.5/24| M3x0.5prof.6 | 6 — M3x05 |14 | 3.6(30 |3719.8| 8.5(14.5 g’é
15 [34|20| 9[18| 500% | 120043 |4 |1.5/6[10/0.5|14 |10 [29|M3x05prof. 10| 6 | M3x05prof.5 | M3x0.5 (19 | 7.6(39.5/47 [21 |11 |17 %g
20 (42]29(10|20| 6253% | 14.0043[4.5/1.5|7(10]0.5(20 |13 |36|M4x0.7prof. 13511 | M4x0.7prof.7.5 | M5x 0.8 |24.5(10.5(50.5/59 |22 [14 |21 ‘g’ 5
30 [50(40(13[22| 839% (16 03(5 |2 |8|12/1.0|26 [14 [43|M5x0.8prof.18 |16.5| M5x0.8prof. 10 | M5x 0.8 |34.5/14 |64 |75|24 [15.5/25 E§
40 |63|45[15(|30|10:39% | 25,9052 |6.5]4.5|9(20(1.0(31 |20 |56|M5x0.8prof.16|17.5|M5x0.8prof. 10 | M5x 0.8 |39.8/17 [79.5/90(30 |21 |31.6 3

Z;SVC 10



Serie CRB2

Dimensiones: Modelo estandar 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral <Posicién de conexién: Conexion axial>
Conexién A Conexién B
19.8 2xM3x0.5 9.5
(conexién)

6-M3 x 0.5 prof. 3 | |

(para unidad de montaje) /ﬁ% @

145

145

Pasante en el cuerpo (B)
4 rosca con marca

Pasante en el cuerpo (B)
4 rosca con marca

@ 9h9 0036
Eje doble/Posicion de conexion: | @ 49750%
Conexionado lateral 0.5
2xM3x0.5
Cuerpo (B) O’LM o] & =
‘ 9.5
ol « 3
© —
el # Cuerpo (A) [ BRI 3
s d om0
ooi ! ‘_?
0.5 Conexién A Conexién B
@ 497.00%
L - @ 9h9.J0s6
229

Los 3 orificios de montaje con las
marcas s se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

€3-M3 x 0.5 prof. 6

Funll s
Ny

i

6| 145 Conexion A Conexiéon B

| Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K,T eY. |

M SMC
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Dimensiones: Modelo estandar (Con deteccion magnética) 10, 15, 20, 30, 40

Actuador de giro
Con detecciéon magnética

Serie CDRB2

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo con doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Tamano: 20, 30, 40

Tamano: 10, 15
(EI modelo con doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 13.)

Tamano: 40

Tamano: 20, 30

w

[c0)
& |y
Cuando se usa D-M9[]
=~20.5
gA oA (26.5: Tipo conector)
OF OF En el modelo de tamafio 40,
O E una chaveta paralela
L QE reemplaza el chaflén simple. L
< |
(O] =] [CIN=] 0
[ N \ \ |
— =™ '_t = N (-
(17} ‘ ‘ =
| ] i @
- 1 Q UH )
n 0 | 910
® - | [ O/Tr— o <
X S
o T il | ‘ 8
@ Detector [T [T ==t o g o §
il magnético ) . ol o
I © @ 2xH - —— I FE
E Detector ‘ ‘ 1o}
oY magnético ﬂj 3
@ B [Q
* x Q (Tamano 10)
Q (Tamafio 15)
Forma del extremo del eje de tamafo 40 #6xQ
N; 1.5
Il 0
o 3]
v 0.030 i
Conexion A u
(Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el L\\—J L\LJ 2
actuador y no para montaje externo.) B .
Dimensiones de chaveta paralela
«1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: c ion A c i6n B
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V) . = onexion onexion
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A L1 b
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9: -
«2. El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1
El &ngulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 0 o
4—0.030 4—0.030 20
Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K, Te Y. |
[mm]
Tamafio| A B C D |E@) | Fho | G K L M N P Q R T W | Wil|Y
10 | 29 | 15 | 29 | 14 | 45%% | 95,6 | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x05prof.6 |M3x05| 3.6|19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 | 29 | 18 | 53%% | 125045 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x0.5prof.5 | M3x0.5| 7.6 |21 35 | 185
20 | 42 | 29 | 30 | 20 | 65%% | 1430 | 45 | 10 | 05 [20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 | 31 | 22 | 853 | 16505 | 5 12 | 1.0 |26 |14 | 43 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 14 |24 — |25
40 | 63 | 45 | 31 | 30 | 1039%5 | 2594 | 65 | 20 | 1.0 |31 |20 56 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 17 | 30 — | 31
12
ZS\NC

Opciones { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

Unidad Ejecuciones
especiales especiales

componente

Ajuste del angulo

Montaje del
detector magnético




Serie CDRB2

Dimensiones: Modelo estandar (Con deteccion magnética) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Tamaifo: 10 108

—

Cuando se usa D-M9[]

@29
@ 99 36
@ 497 50%
05 _
2xM3x0.5
o) ) ©
I [e2]
9.5
0
o
. |
3 g Sl

o
-
-
g

=30
===

@18.5

Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el actuador
y no para montaje externo.

@3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

Conexion A Conexién B

+1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9:

=2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

| Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre los tipos de eje J, K, Te Y. |

13 SMC
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Actuador de giro
Tipo paleta

Serie CRB2

Dimensiones del tlpo de eje (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del modelo estandar.)

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Eje doble/CRB2[1J

Eje redondo Eje redondo

SR

T o
Chaflén simple Eje redondo 7|

@
e

1n]

Eje doble/CRB2LIK

Eje doble/CDRB2[1J Eje doble/CRB2L1JU
Con deteccion magnética Con unidad de regulacion de angulo
Eje redondo Eje redondo

o

k3
s

[mm]
Tamafio | 10 15 20 30 40
(] 8 9 10 13 15

D 14 18 20 22 30

Nota 1) Las dimensiones y la tolerancia del eje
y del chaflan simple (una chaveta
paralela para el tamafo 40) son las
mismas que las del modelo estandar.

Nota 2) En los actuadores de giro con deteccion
magnética y unidad de regulacion del
angulo, las conexiones son laterales.

Q-0

[

n
=

O

Eje simple/CRB2LIT

Eje simple/CRB2LlY

En el modelo de tamafio 40, una chavetaparalela reemplaza el chaflén simple.

Eje redondo Chaflan simple
[a]
1
Ana ihd
Chaflan simple
Eje doble/CDRB2L1JU

Con deteccion magnética y
unidad de regulacién de angulo

Eje redondo
(=]

k3
1o

] 0
| —
Tl ]

14

Opciones ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

Unidad Ejecuciones
componente especiales especiales

Ajuste del angulo

Montaje del
detector magnético



Serie CRB2

Caracteristicas opcionales: Brida (tamano: 10, 15, 20, 30)

Conjunto de brida para CLIRB2FLIL110
Ref.: P211070-2

Brida

Iz 2
Actuador de giro g

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento coénico M3 y orificio pasante

0.5
1.5

4x @3.5

[J25
033

Tornillo de cabeza
avellanada M3 (3 uds.)

Conjunto de brida para CLIRB2F[L1]20
Ref.: P211060-2

Brida

13
16.8

TZz% % 7
Actuador de giro

3.2

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento cénico M4 y orificio pasante

36
(46

Tornillo de cabeza

I
avellanada M4 (3 uds.) /

15

O

Conjunto de brida para CLIRB2FLIL115
Ref.: P211090-2

Brida

o\ Ll

1.5
155

|
|
o rrssss )

I
Actuador de giro e

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento cénico M3 y orificio pasante

4x @3.5

29
0as7

Tornillo de cabeza |
avellanada M3 (3 uds.)

Conjunto de brida para CLIRB2F[I130
Ref.: P211080-2

i [¢]
Brida @ 3
| ]
& % /7/?I A
Actuador de giro ~
(<]

6 x tornillo de cabeza avellanada para

4x 5.5 asiento cénico M5 y orificio pasante

0ss5

Tornillo de cabeza |
avellanada M5 (3 uds.)




Actuador de giro con regulador de

angulo / Modelo de paleta

Serie CRB2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Forma de pedido

BN cRB2

DRB2

Con deteccion magnética [ @8

0 Con deteccion magnética

(Con unidad de detector magnético e

iman integrado)

= Consulte la pagina 52 si se requiere la
unidad de detector magnético por
separado.

eTamaﬁo 6 Angulo de giro

WU

20

180

1 |

180/|S

M9B| L

WU 2
"

B
©00

6 o

9 Montaje e Modelo de eje

Simbolo Montaje Simbolo| Forma del extremo del eje
B Modelo basico w Chaflan simple*
F* | Modelo con brida J** Eje redondo

* F: excepto el tamafo 40

0 Modelo de paleta

* En el tamafo 40 se usa una chaveta.
«x La opcion J es una ejecucion especial.

@ Detector magnético

6 00 o

9 Con unidad de regulacion de angulo

= Consulte la pagina 52 si se
requiere la unidad de regulacién de
angulo por separado.

@ Entrada eléctrica/ Longitud de cable

Consulte las paginas 55 a 59 en
lo referente a los actuadores con
detectores magnéticos.

®Rango de trabajo e histéresis
eCambio de la posicion de

deteccion del detector magnético
*Montaje del detector magnético
e Ajuste del detector magnético

@ N2 de detectores

magnéticos
S 1ud.*
— 2 uds.**

# S: Se incluye un detector
magnético en el lado derecho.
#x —; Se incluye un detector
magnético en el lado derecho
y uno en el lado izquierdo.

=% E| rango de trabajo y la histéresis
del modelo D-M9LT son diferentes
de las del resto de detectores
magnéticos. Para mas informacion,
consulte la pag. 55.

m Ejecuciones especiales
Para mas informacion, consulte la
tabla siguiente.

Detectores magnéticos aplicables / Consulte mas informacién acerca de los detectores magnéticos

10 Paleta 90| 90° S Paleta simple _ Sin detector magnético — |Salida directa a cable/cable: 0.5 m

15 Al 180 | 180° D Doble paleta (iman integrado) M |Salida directa a cable/cable: 1 m

20 270| 270° M Sin detector magnético tipo M9 L  |Salida directa a cable/cable: 3 m

30 Doble 90 90° (imén integrado) CN |[Conector/sin cable

40 paleta |100| 100° * Para el modelo de detector magnético €= Conector/cable: 0.5 m
aplicable, consulte la tabla inferior. CL |Conector/cable: 3 m

* Los conectores se suministran sélo
para R73, R80, T79.

++ Ref. del cable con conector.
D-LCO05: Cable 0.5 m
D-LC30: Cable 3 m
D-LC50: Cable 5 m

Vlade 10 Ejecuciones especiales
order | (Consulte las pags. 37 a

51 para mas detalles.)

en el catélogo web o en Best Pneumatics n° 4. Simbolo | Descripcién _|Tinds e apicae
2 5 : XA1 | Configuracién
§§ Tioo '£75| Entrada § Cableado| Tension de carga Modﬂg::éﬂiector Tipo de L(;J r;glt:Jd dg ca:IeNiEer Conectr | Carga a XA24 | del tipo de eje w
§§- p %% eléctrica é (salida) DC AC |Pepmiula] Enlnea cableado <;) mlL|@ (g' pecedleado| aplicable XA31 ConfiguraciQnH J
L] I MONV [MON ®/® @[O0 —| O [ SRR ce! tivo de cle o
Detector 3hios (PVP) ' MOPV|MOP | e | ©® | ®@ | @ O|—| O | IC XC1 Adicién dg orificios W J o &
o [Magnéico| g [2hilos 12V __ |M9BV |M9B |gecrresistente) ® | @ | @ | O |—| O | — de Cf)nex'f’l”. s g
™ feestado Saii LI R PV S99V S99 | deym | @ |—[@[O[—| O [Cimio XCg | Cambodeorfcorscado | - €8
S [sdido dir:cltaaa 3hios [PNP) " ' SOPV [SOP | capacidad | @ | — (@ | O |—| O | IC |Relé, aorficio pasante ’ ) g
o cable 2 hilos 12V T99V [T99 ® — |0/ O|—| O |—|PC XC3 Modificacion de la W J o
& No 5V, 12V|5V 12V, 4V| — ggA ez o : — : : — Cir%mo posicién del tornillo ’
Detector | e P 5120100 [V v 2V 0| — e e — — [ IC] Modificacion del
fpo Reed P [ [ = [ =87 [seswen{@ [— @@ - XC4 | g | W e
100V | — [93A [t @ [— @@ | — Modificacion del rango =
S0Pl [ M9NV|MON @@ (@O —| O [Cmi XCS5 | e gioenreoyzore | V! 'S
) 3hilos (PNP) ' MOPV| M9P ® ® e O|—| O | P []
o [Helr || Saida | foiog) ooy M9BV|M9B ee[e0—0 — Xce | Modfcasindeengo |y o
< |magnético| | directaa si o — — — de giroentre 0y 110 -
> |de estado cable | ST [SSIN| ) 4oy — [S79 L ® O O _|Cicuto @
=) ) Cable L . .
® |séldo s PNP) — |S7P| - | ®@|—|@®@|O|—| O || . XC7 |Ejeinvertido | W,J =
= oy — 779 Oleorresistente e — el0—| O Rele,
8 Conadlor 2 hilos 12v —T79C de gran o — o o ® — PLC S
£ St | o — [ 100V | — |[R73| ¥ e [—|e|O|— _ XC30 | Grasafluorada | W, J -5
o |Detector Conector ) — — |R73C e —eo/06 o I X5 Para conexién WU 3 =3
g’;g | (st 2hilos| eyt 100v | — |R80O o —|@| O|—| — |Cimio M5 (90°/180°) ’ 2.8
Conector — |4Voinferor| — | R80C e — 0 0 o — Los modelos anteriores no se pueden E <1
= Simbolos de longitud de cable:0.5 m----- — (Ejemplo) R73C = Los detectores magnéticos se envian juntos seleccionar si el producto viene con un =70
3m -eeee L (Ejemplo) R73CL de fabrica, pero sin instalar. detecto.r,magné’tico 0 con una unidad, de %
5m e Z (Ejemplo) R73CZ # Los detqctores maﬂgnéticos de estado slido marcados regulacion del angulo. Co'nsulte las pags. i)
Ninguno ----- N (Ejemplo) R73CN con el simbolo “O” se fabrican bajo demanda. 37, 38, 43, 44 y 49 para mas detalles.

ZSNC

Opciones {CRBUZWUH CRBU2 ]CRB2DWU{ CRB2 ]

especiales

Ejecuciones
especiales




serie CRB2L 1WU

Diseno: 10, 15, 20, 30, 40

® L a unidad es comun para el modelo de paleta simple y para el modelo de doble paleta.

Con regulador de angulo
Tamaino: 10, 15, 20, 30, 40

jia

Con deteccion magnética y regulador de angulo

Tamano: 10, 15

Paleta simple

Doble

paleta

Lista de componentes

11
14

@\

En el modelo de tamafo 40, una chaveta 13
paralela reemplaza el chaflan simple.

Tamano: 20, 30, 40

En el modelo de tamafo 40, una chaveta
paralela reemplaza el chaflan simple.

= I
) | | L
@ B s

Tamaiho: 10

Ne Descripcion Material Nota

1 | Anillo de tope Aleacién de aluminio

2 |Palanca de tope Acero al cromo molibdeno

3 | Retén de palanca Acero laminado Zinc cromado
4 | Tope elastico NBR

5 |Bloque de tope Acero al cromo molibdeno Zinc cromado
6 | Retén del bloque Acero laminado Zinc cromado
7 | Tapén Resina

8 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
9 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial

/\ Precauciones especificas del producto

L e e e s B i i i |
1 Lea detenidamente las siguientes instrucciones
I antes de su uso. Consulte las normas de seguri-
! dad en la contraportada. Consulte las precaucio-
; hes sobre actuadores de giro y detectores mag-
1 héticos en las "Precauciones en el manejo de
1 productos SMC" o en el manual de funciona-
1 miento en el sitio web de SMC http://www.smc.eu

10 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
11_| Unidn | Unidad de regulacién del angulo
Tornillo Allen Acero inoxidable | L@ tuerca hexagonal se S,
12 Tuerca hexagonal Acero inoxidable rsnaq;aﬁzo:%.para e A PrecaUCIon
Tornillo Phillips de . 1. El dngulo maximo de giro estara limitado por el angulo de giro del
13 | cabeza redonda Acero inoxidable actuador. Tenga en cuenta este dato a la hora de realizar el pedido.
14 | Palanca magnética — Angulo de giro del actuador de giro | Rango de regulacién del dngulo de giro
27078 0° a 230° (Tamario: 10, 40) *
0° a 240° (Tamano: 15, 20, 30)
180°; 0°a175°
90§ 0° a 85°
= El dngulo de regulaciéon maximo de la unidad de regulacion del angulo
para los tamafos 10 y 40 es 230°
2. Sélo estan disponibles las conexiones laterales.
3. La energia cinética admisible corresponde a la especificada
para el actuador de giro.
4. Use un actuador de giro de 100° cuando desee regular el
angulo a 90° usando un modelo de doble paleta.
17
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Actuador de giro con regulador de angulo .
Tipo paleta Serie CR 32 |:| WU

Dimensiones: Modelo estandar (con regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Tamano: 10 (Doble paleta)

(Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.) Y%

3 x Q (Tamafio 10)

#3-M3 x 0.5 prof. 6

Pasante @ 3.4 en el cuerpo A

OA
OF 29
0
OE En el modelo de tamafio 40, 0 9h9 903
una chaveta paralela O 497 5%
reemplaza el chaflan simple. L ] 0.5
\ 2xM3x0.5
4
(O] =] L o] < O)L ©
i - d (<)
9.5 | !
L "‘M_ﬂ‘ I—t = — wa) g
“ 50 =] LA
m | M ] 9Zasy gl i) ‘
f L]
T [3) 2xR 0
M ) M o M 2
L — T —— 1 | 1
2]

Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el

actuador y no para montaje externo.

Opciones

especiales

{CRBUZWU H CRBU2 ] CRB2JWU { CRB2

” ;2 a 7))
Conexiéon A Conexién B g o
o®
Forma del extremo 8%
del eje de tamaio 40 e
29
o 15 i
Il 0
.5 [[]
v 0.030 i
‘ 2
L o] q:,
©
Dimensiones de chaveta paralela S E
o
- _:‘
L1 b o
>
b (h9) | h(h9) L1 £
49 48 20 -
0.030 ~0.030 g
i
Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre el tipo de eje J. 3
[mm] | <
Tamafio| A | B | C | D E (g7) F (h9) G | H K L | M| N P Q R T 8
10 29 | 15 [19.5 | 14 4730% 900 |3 3 9 | 05 (95 |95 24 | M3x05prof.6 | M3x0.5 |3.6 3 g
15 34 | 20 (212 | 18 Bt 12ewe |4 3.2 10 | 05 [14 |10 29 | M3x0.5prof.5 | M3x0.5 |7.6 2.8
20 42 | 29 |25 20 6:90% 1400, |45 |4 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 [10.5 ‘g’ B
30 50 | 40 |29 22 81000 160 |5 45 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 |14 = 3
40 63 | 45 [36.3 | 30 10:5:9% 250 165 |5 20 | — |31 |20 56 | M5x0.8prof.10 | M5x0.8 |17 3
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serie CDRB2 1WU

Dimensiones: Modelo estandar (Con deteccion magnética y regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 20.)

Cuando se usa D-M9[]

Tamano: 20, 30, 40

Tamano: 40

Tamanho: 20, 30

B

w

b

~20.5
(26.5: Tipo conector)
B OFE En el modelo de tamafio
N 40, una chaveta paralela L
¥[ reemplaza el chaflan simple. =
(O] =]
I | ¥
N = (C]) =
'_1 o ~ l = -
= ! oA 1 N .-I
=
] [ . ]
2xR o
nlo 1m o7 ek
T o e ol O [ ] TTT ]
@ Detector -
magnético *
® Emmn Ml o 2xr/[] i
| | =
11—l DFi & © I q 2
=1 Q
m oY E} | §
&l o
@ L[ ——— g
'_
if 3
* oY =
3xQ (Tama[\o 10) Detector magnético,
6 x Q (Tamafio 15)
®6xQ
‘ ’ Forma del extremo del eje de tamafo 40
2 x o 15
S 4 1§l 0 A1
Conexioén A Conexion B v 4 _0.030
(Los 3 orificios de montaje con las H U
marcas % se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.) L\J L\J -
Consulte la pag. 14 para mas detalles sobre el tipo de eje J. Dimensiones de chaveta paralela Conexion A Conexion B
+1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: - <
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A
La Jongitud es de 25.5 cuan_do se usa eI_D-MQ: b (h9) h (h9) L1
+2. El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A o o
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 4_0.030 4_0.030 20 (mm]
Tamario| A B C D | E@) | Fho | G K L M N P Q R T | W |[WI|Y
10 29 | 15 [455| 14 | 459% | 9046 | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0.5prof.6 |M3x05| 3.6|19.8| 35 | 185
15 | 34 | 20 |47 18 | 500 | 1200 | 4 10 | 0.5 |14 |10 29 | M3x0.5prof.5 | M3x0.5| 7.6 |21 35 | 185
20 | 42 | 29 |51 20 | 63%% | 14003 | 45| 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 | 10.5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 [555| 22 | 835%% | 16005 | 5 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x 0.8 prof. 10 | M5x0.8 | 14 | 24 — |25
40 | 63 | 45 |622| 30 | 109%% | 2500, | 65 | 20 | — |31 |20 56 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 17 | 30 — | 31
19
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Actuador de giro con regulador de angulo .
? Con detgeccién magnegtica Serie CDRBZ:' WU

Dimensiones: Modelo estandar (Con deteccion magnética y regulador de angulo) 10

Doble paleta

Tamano: 10

® | as figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Cuando se usa D-M9[]

229
O 9h9.Q 036
@ 49750%
05_
2xM3x0.5
,_4 o] ¥ CDI ©
dl (<)
i 9.5
f | 0
1 | | :
1T = %o -
‘ N LSy L |
= 1 oy g |
0
©
I N ®
< @ ()
Q=
c®©
® o 8%
Q - gn_
(o) [7]
) [T T 3
1l | |
Eﬁ Eﬁ

19.8

@ 3-M3 x 0.5 prof. 6

@ 18.5

Pasante @ 3.4 en el cuerpo A ..g
To
c
* So
[ =%
=3
\} 8
o
*
o
Conexién A Conexién B g,
c
‘©
)
h-]
[J]
=
7]
2
<

Consulte la pag. 14 para més detalles sobre el tipo de eje J. |

Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

x1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9:
%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A
El dangulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

SVC
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Ejecuciones
especiales

Montaje del
detector magnético



Actuador de giro de tipo montaje
universal Modelo de paleta

Serie CRBUZ2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Forma de pedido

BN crs
Con deteccion magnética

Modelo de montaje univers

°

o Con deteccion magnética

(Con unidad de detector magnético e iman integrado)

= Consulte la pagina 52 si se requiere la unidad
de detector magnético por separado.

U2

1
CDRBU2|W

9 Modelo de eje

. Tipo de | Forma del extremo del eje
Simbolo - : -

eje Eje largo Eje corto

S | Eje simple |Chaflan simple* —

W | Doble eje |Chaflén simple*| Chaflan simple

J** | Dobleeje |Eje redondo | Chaflan simple

K** | Doble eje | Eje redondo| Eje redondo

T** | Eje simple | Eje redondo —

Y** | Doble eje |Chaflén simple* | Ejelargo con chalén simple *

« En el tamafo 40 se usa una chaveta.
#x | os modelos J, K, T e Y son ejecuciones especiales.
=xx Sj se monta un detector magnético en el
actuador de giro, sélo estaran disponibles
los ejes tipo Wy J.

W

20/-[180]|S

E

180||S

Ted o4

M9B

Z

eTamaﬁo@ Angulo de giro e Modelo de paleta 0 Detector magnético
10 Paleta 90| 90° S | Paleta simple _ Sin detector magnético
15 h 180 | 180° D Doble paleta (iméan integrado)
simple - PR
20 270| 270° M Sin detector magnético tipo M9
30 Doble | 90| 90° iman integrado
40 paleta |100| 100° 6 Posmlon de la ( o)
conexion * Para el modelo de detector
—  [Conexion lateral magnético aplicable, consulte la
L . i i tabla inferior.
6 Entrada eléctrica / Longitud de E | Conexidn axial
cable
—  [Salida directa a cable/cable: 0.5 m 9 N° de detectores magnéticos
M |Salida directa a cable/cable: 1 m S 1 ud.*
L  |Salida directa a cable/cable: 3 m — 2 uds.**
CN_|Conector/sin catble # S: Se incluye un detector magnético en el lado derecho.
C _ |Conector/cable: 0.5 m xx —: Se incluye un detector magnético en el lado derecho y
CL |Conector/cable: 3 m uno en el lado izquierdo.
# Los conectores se suministran sélo =#xx El rango de trabajo y la histéresis del modelo D-M9[] son
para R73, R80, T79. diferentes de las del resto de detectores magnéticos. Para

++ Ref. del cable con conector.
D-LCO05: Cable 0.5 m
D-LC30: Cable 3 m
D-LC50: Cable 5 m

mas informacién, consulte la pag. 55.

@ Ejecuciones especiales
Para obtener los detalles, consulte la pagina siguiente.

Detectores magnéticos a plicables / Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo web o en Best Pneumatics n® 4.
é% Tipa §§ Erlntra_da é Cablgado Tension de carga MOdiZ;:éﬂigeCtor Tipo de oléong;tud d: cab;e [rhll?n]guno Conector C_a\rga
h=t g &| eléctrica = (salida) oC AC e s cableado Olmlolalm precableado|  aplicable
3hilos (NPN) 5V 12V MONV | MON ® e e O — O | Circuito
Detector 3 hilos (PNP) ’ M9PV | M9P Cable ® 0|0 O — O IC
o | Magnético| Si 2 hilos 12V . M9BV | M9B |dleorresistente| @ | @ | @ | O | — O —
™ | deestado Salida 3hilos (NPN) 5V 12V S99V | S99 de gran e — |0 | O — O | Circuito
O | sdlido directa a 3 hilos (PNP) o4y ’ S9PV | S9P capacidad | @ | — | @ | O | — @) Relg,
© cable 2 hilos 12V T99V | T99 ® —| @ O | — O — | PLC
© Detect No 5V,12V |5V, 12V, 24V| — 90 Cable paralelodevinlo| @ | — | @ | @ | — Circuito
o _e ector . 5V12V.100V[5V 12V, 24V 100V — 90A  |Clebemesseneiegacaid| @ | — | @ | @ | — Y
fpo | — | 2hilos — — [97  [Cabepaencevno] @ | — | @ | @ [ — |
Reed si . paralelo de vinilo .
100V — 93A  |Ctederesseermmaa| @ | — | @ | @ | —
3hilos (NPN) 5V 12V MONV | MON ® e e O — O | Circuito
Detector Salida 3hi|os.(PNP) ’ M9PV | M9P ® | e O — @) IC
) magnico directaa | . 2 hilos 12V M9OBV | M9B ® e e O — O =
S |deestado | — | cable Si 3h!los (NPN) 5V, 12V — — S79 Cable | —| @O | — O | Circuito
@ | ssido 3 hilos (PNP) — [STP | eonesistente @ — @ 1O [—1 O Relé,
] 2hilos |24V| 12v = [T79 degan | @1 —1®1O1—1 O | _ |pgc
= Conector = T79C capacidad e — o 0 o —
S | Detector Sddadiecaacatle| . . 100V = R73 ® — @0 O | — _
Q. tino | Conector 5 hilos — — | R73C e — e 0o 0o
Reed Salida directa a cable No 48V, 100V 100V — R80 | — | @O | — Circuito IC
Conector —  |24Voinferior| — R80C e — o e o —
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m----— (Ejemplo) R73C # Los detectores magnéticos se envian de fabrica, pero sin instalar.
3m: L (Ejemplo) R73CL = Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
5m--- Z (Ejemplo) R73CZ
Ninguno---:N(Ejemplo) R73CN
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Actuador de giro de tipo montaje universal
Modelo de paleta

Simbolo

Sserie CRBU2

Caracteristicas técnicas de la paleta simple

Tamafio 10 | 15 | 20 [ 30 | 40
Angulo de giro 90°, 180°, 270°
Fluido Aire (sin lubricacion)
Presién de prueba [MPa] 1.05 | 1.5
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0
Presion min. de trabajo [MPa] 02 | 0.15
Rango de ajuste de la duracion N N N .
del giro s/90° Nota 1) 0.03a0.3 0.04*a0.3*/0.07*a 0.5
0.001 0.003 0.02 0.04
ia cinéti isi Nota 2)
Energia cinética admisible [J] 0.00015 0.00025 0.0004 0015 0.03
Carga del eje| Carga radial admisible 15 15 25 30 60
[N] Carga axial admisible 10 10 20 25 40
Posicién de conexién Conexion lateral o conexion axial
Tamaiio de conexion (conexién M3 X 0.5 M5 x 0.8
lateral, conexion axial)
NRo%rg?o de regulacion del angulo 0a230° 0 a 240° 0a 230°

Nota 1) Asegure que el actuador trabaja dentro del rango de regulacién de velocidad
especificado. Una velocidad inferior a la velocidad minima del rango puede causar

movimientos no uniformes.

Nota 2) Los numeros de la parte superior de esta seccion de la tabla indican el factor de energia
cuando se usa el tope eldstico (al final del giro), mientras que los nimeros de la parte

( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

En los modelos anteriores no se pueden
seleccionar si el producto viene con un detector
magnético o con una unidad de regulacion del
angulo. Consulte las pags. 37, 38, 43, 44 y 49 para
mas detalles.

Consulte las paginas 55 a 59 en lo referente
a los actuadores con detectores magnéticos.

®Rango de trabajo e histéresis

eCambio de la posicién de deteccion del
detector magnético

*Montaje del detector magnético

¢ Ajuste del detector magnético

Nota 1) Asegure que el actuador trabaja dentro del rango de regulacién de velocidad
especificado. Una velocidad inferior a la velocidad minima del rango puede causar

movimientos no uniformes.

Nota 2) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 100°. Para 90°, consulte la pag. 32.

O
2

Vade to Ejecuciones especia|es inferior indica_n el factor de energia cuando no soe usa el toope eléftico. o
order | (Consulte las pags. 37 a 51 para Nota 3) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 270°. Para 90° y 180°, consulte la pagina 32.
mas detalles.)
Simbolo Descripcion | Tipo de eje aplicable Caracteristicas técnicas de la doble paleta
XA1 a XA24 Configuracion del W
tipo de eje | _
Configuracion del Tamafio 10 15 | 20 | 30 | 40
XA31a XAS8 | de cje I S.JKTY Angulo de giro 90°, 100°
XC1 QSigLineg%r?riﬁcios W, S JKTY Euidg . ba Pl — Aire (sin lubricacion) —
) n_ resion de prueba a . .
XC2 Cambio de °.”.f'.°'° W, S, J,KTY Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C 0w
roscado a orificio pasante — - o9
Nodificacion de la Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0 cT
XC3 posicién del tornillo | "V &4 K TY Presién min. de trabajo [MPa] 0.2 0.15 .g 8
Modificacion del Rango de ajuste de la duracion . N . N [sX =3
XC4 rango de_giro W, S, J, K, TY del giro s/90° Nota 1) 0.03a0.3 0.04*a 0.3* | 0.07*a 0.5 fe) 3
XC5  |Modiicacion defrangol \y, oy 1y Energia cinética admisible [J] 0.0003 | 0.0012 | 0.0033 0.02 0.04
('\i/le g!frp entre g )II 200 Carga del eje| Carga radial admisible 15 15 25 30 60
XC6 odliicacion delrango) vy g k. T,y IN|  [Cargaaxial admisible | 10 10 20 25 40
de giro entre 0y 110° — — — P 1
XC7 c | " Posicién de conexién Conexidn lateral o conexién axial 29
je invertido : i i9 0 =
| e cons e | wanos gs
XC30  |Grasa fluorada W8, JKTY Rango de regulacion del angulo 0.a90° 38
X5 Para conexién M5 WS JLKTY Nmag a i.% ]
(900/1 800) ’ ’ i) ) ]

Unidad
componente

Ajuste del angulo

Montaje del
detector magnético
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Serie CRBU2

Volumen omd]
Modelo de paleta Paleta simple Doble paleta

Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angulo de giro | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° |100°

1 15 4.8 11.3 25

Volumen (0.6) 12|15 (1.0) 29|37 (3.6) 6.1]7.9 (8.5) 15 | 20.2 (187) 315|141 (10|1.1](26 |27 |56 |57 [144|145| 33 | 34
= Los valores entre (') corresponden al volumen del lado de alimentacion con conexién A presurizada.
Peso [q]
Modelo de paleta Paleta simple Doble paleta

Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Angulo de giro 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°| 90° | 100°
Suerpo delacliador | 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 | 130 | 129|127 | 248|243 | 238 | 465 | 454 | 443 | 58 | 59 | 71 | 74 | 145|168 | 268 | 288|478 | 524
Unidad de detector
magnético 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Unidad de regulacion
del angulo g 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

= El peso incluye una placa y 2 tornillos Allen (se envian de fabrica). No incluye tornillos Allen (M3 x 12) para montar el tamafio 10.

Salida efectiva

Tamaio 10 Tamaio 15
0.4
1.0
EO.S EO.S
z z
0.6
202 2
k3 k3
2 20.4
[0} [0}
T 0.1 T
o a0.2
0 0
0 01020304050607 0 01020304050607
Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa]
Tamaio 20 Tamaio 3 Tamaiio 40
i 8 16 O U I
2.0 P A
I I I I I I I I I
o
=16 z 6 T 12 E S
z z z BERE ks
g'? g 4 S gft- S
£0.8 5 5 o Lo
5 5 2 5 4f- et
004 o o i D
|, I I
0 0 ol 7 e
0 01020304 050607 0 02 04 06 08 1.0 0 02 04 06 08 10
Presion de trabajo [MPa] Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa]

Posicion achaflanada y rango de giro: Vista superior desde el lado del eje largo

Las posiciones achaflanadas que se muestran abajo muestran las condiciones de los actuadores con la conexion B presurizada

Paleta simple Doble paleta
90S 180S 270S 90, 100D

iro 180o+g. i
008 giro 180 e © de 9iro 2700

&
e /&

Placa Chaflén*

Placa

Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B

= En los actuadores de tamafo 40, una chaveta paralela remplazara al chaflan.

Nota 1) En el modelo de paleta simple, la tolerancia del angulo de giro de 90°, 180°, 270° sera *5° Ginicamente para el tamafio 10.
En el modelo de doble paleta, la tolerancia del angulo de giro de 90° serd *; Ginicamente para el tamafio 10.

Nota 2) La posicion achaflanada del modelo de doble paleta muestra la posicion de la especificacion de 90°.

Nota 3) La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10.
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Actuador de giro de tipo montaje universal
Tipo paleta

serie CRBUZ2

Diseno

Paleta simple o Las figuras para 90° y 180° muestran el estado de los actuadores con la conexion B presurizada, y la figura para 270° muestra la posicion de las conexiones durante el giro.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40
Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 180°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 270°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B

(Eje de salida) (Eje de salida)

CRBU2 (CRBZDWUH CRB2

Lista de componentes @Chaveta paralela 3
Ne Descripcién Material Nota para tamafio 40 6
1 | Cuerpo (A) Aleacion de aluminio Pintado 7 :
2 |Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado g @
3 | Eje de la paleta Acero inoxidable*! ). ..{ B I rh
4 |Tope Resina Para 270° @\ Il i ] | ‘ I
5 [Tope Resina Para 180° ey \® e
6 |Rodamiento Acero de rodamientos Amortiguador eldstico interno i+ " H
7 | Anillo de seguridad | Acero inoxidable (No aplicable al tamafio 10) % \® :
8 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial @ = g | ;g 1
9 [Junta térica NBR >
10 | Junta del tope NBR Junta especial Modelo de eje simple ;
11 | Junta térica NBR Sc?lo tamarjo 40 «1. El material es acero al cromo molibdeno para los tamafios 30 y 40. Modelo de eje doble g
12 | Chaveta paralela Ace'f(? al carbopc? Sélo tamano 40 #2. En el tamafio 10 se usa un tornillo de cabeza avellanada. m
13 |Placa Aleacion de aluminio Anodizado @3y (4 se envian con el producto para todos los tamafios, y en el tamafo 10 se o
14 | Tornillo Allen *2 Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial para tamafio 40 incluyen tornillos de montaje especial (M3 x 12). [3)
Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.
Tamano: 10 Tamano: 15, 20, 30, 40 w8
[
Para 90° Para 100° Para 90° Para 100° 5%
(Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) g e
o3

HazH

Conexién A

Conexién B

(Eje de salida)

i3 glﬁ'\"/'

Conexién A

O
R
SN0
\‘%ﬁa‘.-"m’

Conexién B

Ejecuciones
especiales

3 3 (Eje de salida)
8 Chaveta 3
paralela
0 para tamafio 40 7

®\f i @ { ‘ } @ 0 g
@ ) i | ; t 4 | BE
.\ @/ F 19 U u S5
AL ij—CD —a ' g
Sl ! I n ‘ || g
A i N— @ NP i :

@/Modelo de eje simple Q= TE = T TE— °

Modelo de eje doble Modelo de eje simple >

Lista de componentes Modelo de eje doble &

Ne Descripcién Material Nota 2 Descripcién Material Nota g

1 [ Cuerpo (A) Aleacién de aluminio Pintado 11 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Tornillo especial o

2 | Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado 12 | Junta tdrica NBR a

3 |Eje de la paleta Acero al cromo molibdeno 13 | Junta del tope NBR Junta especial <

4 |Tope Acero inoxidable*! 14 | Junta de estanqueidad NBR Junta especial

5 |Tope Resina 15 | Junta térica NBR §
6 |Tope Acero inoxidable*1 16 | Junta térica NBR 5 ?2'
7 | Rodamiento Acero de rodamientos 17 | Junta térica NBR Sdlo tamano 40 g >
8 | Anillo de seguridad | Acero inoxidable 18 | Chaveta paralela Acero al carbono Sdlo tamafo 40 £
9 |Cubierta Aleacién de aluminio 19 |Placa Aleacion de aluminio Anodizado g 5
10 |Placa Resina 20 | Tornillo Allen *2 Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial para tamafio 40 = ‘g
«1. En el tamafio 40, el material para @), (6) es aleacién de aluminio. E

#2. En el tamaiio 10 se usa un tornillo de cabeza avellanada. 19 y @ se envian con el producto para todos los tamafios, y en el tamafio 10 se incluyen tornillos de montaje especial (M3 x 12).
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Serie CRBU2

Diseno (con deteccion magnética)

Paleta simple (La unidad es comun para el modelo de paleta simple y para el modelo de doble paleta)
® | as siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.

Doble paleta

® Las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

D-M9L]

m Conexién B | @w w@
5 5 e[ e]

®\{9 ﬁﬁg |-
B 1

l T ‘ N
‘ i3
4 T [t
2 M
14
@ 15
Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30
Tamafo: 40
Lista de componentes
Ne Descripcion Material Ne Descripcion Material
1 | Cubierta (A) Resina 9 |Iman
2 | Cubierta (B) Resina 10 | Tornillo Allen Acero inoxidable
3 | Palanca magnética Resina 11 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
4 | Bloque de fijacion Acero inoxidable 12 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
5 | Bloque de fijacién (B) Aleacion de aluminio 13 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
6 | Mdédulo de deteccién (A) Resina 14 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
7 | Médulo de deteccion (B) Resina 15 | Tapa elastica NBR
8 | Modulo de deteccion Resina 16 | Soporte detector Acero inoxidable
« En el tamafio 10 se requieren tornillos Phillips de cabeza redonda 0.
25
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Actuador de giro de tipo montaje universal

Tipo paleta

Dimensiones: Modelo de montaje universal 10, 15, 20, 30, 40

serie CRBUZ2

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafo 10. (Véase la pag. 27)

Eje simple/Posicion de conexion: Conexionado lateral

(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 27.

3 X Q1 (para unidad de montaje)

w

AN

2-M3 x 0.5 prof. 4

) Tamano: 10
<Posicion de conexion: Conexion lateral>

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40
<Posicion de conexion: Conexion axial>

Conexién A
2xR

N

Conexién B

{ CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU H CRB2

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

)
T

T o

S c

So

cQ

O E
o
o

o

=2

=)

c

@

©

o

)

i

(/2]

3,

<

@ Sélo tamafo 10
& O O (para unidad de montaje)
O €
OF ) )
En el modelo de tamario 40, . . g .z
una chaveta paralela OE Eje doble/Posicion de conexion:
reemplaza el chaflan simple. L Conexionado lateral
2x Q4 \¥L
- [a)
] Y2 &
> r = e
o [Ea o] =) - o= e
N = = o
Cuerpo (B) =17 f >
m
' N
Cuerpo (A) / ‘ _@J @ @
1] [[] Ul m 17 [0
2xR OF & ﬂr 13}
gA L
‘ OE
| j
Placa Forma del extremo del eje de tamafio 40
1.5
Ny
470
v 0.030
5 I
[ I R S
o Dimensiones de chaveta paralela
2xQ3 T——T <
Conexion A Conexién B L1 b
b(ho) | h(ho) | L1
Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K,TeY. 433050 | 48030 20
[mm]
Tamafo|A| B |C|D|E (g7)|F (h9) |G1|G2|H|J/K|L M1 |M2| N | P Q R S| T|UIV1|V2|W X|Y1|Y2 Z
° a1 | a2 |aslas
10 (29022 | 8(14| 42%% | 90w [1 |1 | 7|5| 9|05[165| 85| 95|145| — |M3x05[35(35|M3x05|21 |10.6(3 |37 |44 |19.8(31|25|17 |41
15 [34[25 | 9(18| 53%% | 1200 [15(15| 6/6(10[05[19 [11 |10 [17 [M3x0.5|M3x05[35(35|M3x05 |24 |126|3 [445(52 |21 [36(29 2148
20 |42345[10 (20| 62%% | 140y, [15[15| 8[7[10|05]255(14 [13 |21 |M4x07 [M4x0.7|45|45(M5x0.8(30 |16 [4 |56 |645(22 |44|36(26|59
30 [50(475(13|22| 85%5 | 16Jus |2 |2 | 9|8[12]1.0]|335|155(14 |25 |M5x0.8 |M5x0.8|55|55|M5x0.8 |42 |215|45|715 (825 (24 (52|42 29|69
40 [63(53 [15(30| 100%s | 250w |3 |45(109(20(1.0(39 |21 |20 |31.6|M5x0.8 |M5x0.8|55|55|M5%0.8|47.8(25 |5 |875(98 |30 |[64[52|38]85
26
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Serie CRBU2

Dimensiones: Modelo de montaje universal 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral

Conexiéon A Conexién B

2xM3x0.5
(conexién)

6-M3 x 0.5 prof. 3
(para unidad de montaje)

8.5

S
145
]

= 7
Q] ‘i‘o’
NS
()

Tamano: 10
<Posicion de conexion: Conexion axial>

17
@ 9h9.0036 - - -
@ 4g772%% Eje doble/Posicion de conexién:
0.5 Conexionado lateral
2 x 3.5 pasante
C»I .
-l o ‘
e B MO TN S, ENE
95 A ,‘9 S 3 ®
i | n
Cuerpo (A) ﬁ & p -@- -¢-
— gV gyl
2xM3x0.5 .
—  Hd_m X o [0 O
— [ce]
Conexiéon A Conexiéon B 1
0.5
(%] ghg»(?_ose o 497_8'8%
@29 )
31
2 x M3 x 0.5 pasante 25 2 x 3.5 pasante

Conexién A Conexién B

Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K,TeY.
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Dimensiones: Modelo de montaje universal (Con deteccion magnética) 10, 15, 20, 30, 40

Actuador de giro de tipo montaje universal
Con deteccion magnética

serie CDRBU2

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90°y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10. (Véase la pag. 29)

Tamano: 10, 15

(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 29.)

Cuando se usa D-M9[]

?f'@‘

' :
S

M o

X
&‘W

Tamano: 20, 30, 40
Tamano: 40

Tamano: 20, 30
w

Sy O
[) ‘
(@~

© —

4

= 20.5

(26.5: Tipo conector)

{CRBU2WU] CRBU2 CRB2JWU { CRB2

gA 9A En el modelo de tamaiio 40, una
OF Y2 OF chaveta paralela reemplaza el Y2
chaflan simple.
oE L OE L.
A
2xQ4 |« a 2xQ4 ¥L
‘ 0] e Y} =] i
I = HFSITEo T, | = HO o]
=! @ i = N =
i 2 ] :
O | Q 5] J ﬁé &
= P
‘@ >xR ‘ ] [ 1| | Hl <
o i T e | 18 | 88
e (T[T S o xR ol § 58
l Detector magnéticc/( X Xy sl g G o
ﬁ % ? 15) - ‘ - E 33
1 .. (o) [7]
. o o
oP Detector magnético ‘m’ S
\ gP =
X
Placa »
@ @ 29
. - o®
by Forma del extremo del eje de tamaiio 40 ‘50
Tl x ) : o 2x Q2 ir @
¥J: 45030 W
Gonexicn A Conexid \E 2xQé i L “g
onexion onexion L\J L\J g g
So
. . c Q
Dimensiones de chaveta paralela w > g
+1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: ©
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V) = = - T ! T -
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A L1 b Conexién A Conexién B °
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9: ?:m
#2. El angulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1 £
El dangulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 4900 | 42050 20 g
Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre el tipo de eje J. | o
[mm] | &
Q <
Tamaiol A| B |C|D|E@?) |Fh9)| G| H|K|L| M |N| P R T | W (W1 X |Y1|Y2| Z
U Q2 |Q3|as 8
10 |29 (22 |29 |14 | 453% | 930 1 7| 9]/05|16.5| 9.5/ 185 |M3x0.5[3.5|3.5|M3x0.5| 10.6 | 19.8 | 35 | 31 | 25 | 17 | 41 g
(=]
15 (34|25 |29 (18| 535% [1200s| 15| 6]10/05|19 |10 | 185 [M3x0.5|3.5(/35 M3x0.5|126|21 |35|36 |29 |21 |48 2.8
20 |42|345(30|20| 65%% | 14005 | 15| 8[10]05|255 |13 |25 |M4x0.7|45|45|M5x0.8|16 |22 | — |44 |36 26|59 ‘g’g
30 |50 |475[31 (22| 8335 |16, 03| 2 9|12 (1.0/335(14 |25 |M5x0.8|55[55|M5x0.8|21.5|24 | — [52|42|29 |69 E§
Q
40 |63 (53 |[31|30|1035% | 2500523 |10]20| — |39 |20 |31 |M5x0.8|55|55|/M5x0.8(25 |30 |—|64|52|38]85 o<
28
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serie CDRBU2

Dimensiones: Modelo de montaje universal (Con deteccion magnética) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

35 19.8

Tamaifo: 10

& /'7

Cuando se usa D-M9[]

@29
@ 9h9.503s 17
@ 4g7-0.004-0.016 0.5
a2
2 x 8.5 pasante
< °’I
i -7 (<)
LI ) NI ES B
9.5 1o

2xM3x0.5

EI&
@

Wﬂbu
& & 5|5

=3
==

@ 18.5

31
2 x M3 x 0.5 pasante 25

2 x 3.5 pasante

25
31

oX@

Conexiéon A Conexién B

+1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9:

«2. El angulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |
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Actuador de giro de tipo montaje universal .
Tipo paleta Serie CRBU2

Dlmen5|°nes del tlpo de e]e (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del modelo estandar.)

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Eje doble/CRBU2J Eje doble/CRBU2K Eje simple/CRBU2T Eje simple/CRBU2Y

En el modelo de tamaio 40, una chaveta paralela reemplaza el chaflan simple.

Chaflan simple

Eje redondo Eje redondo Eje redondo

© &)

56 o6 516 56

0 ] O — 17T O 1 I N I | 1 I N I

I , o a
Chaflén simple Eje redondo | Chaflan simple

Eje doble/CDRBU2J Eje doble/CRBU2JU Eje doble/CDRBU2JU

Con deteccion magnética y
Con deteccién magnética Con unidad de regulacién de angulo ~ unidad de regulacion de angulo
Eje redondo

Eje redondo Eje redondo

29, L0, A

Opciones (CRBU2WU] CRBU2 (CRB2DWU” CRB2

especiales

Ejecuciones
especiales

[mm]
Tamafio | 10 15 20 30 40
(] 8 9 10 13 15

D 14 18 20 22 30

Nota 1) Las dimensiones y la tolerancia del eje i
y del chaflan simple (una chaveta k] q:,
paralela para el tamafo 40) son las % g
mismas que las del modelo estandar. cQ

Nota 2) En los actuadores de giro con deteccion 2 g
magnética y unidad de regulacién del o
angulo, las conexiones son laterales.

o
S
o
c

©

)

°
[}
2
7}

=
<

Montaje del
detector magnético

SvC %0

O



Actuador de giro de tipo montaje universal con
regulador de angulo / Modelo de paleta

serie CRBU2WU

Tamano: 10, 15, 20, 30 40 |

Forma

de pedido

BN crou
B conal

WU |20

180/|S

1 | |

W

180||S

M9B||L

Q—|C|—|C

$o0 65

Modelo de montaje universal

0 Con deteccion magnética
(Con unidad de detector magnético e
iman integrado)

x Consulte la pagina 52 si se

requiere la unidad de detector

magnético por separado.

0 Modelo de paleta

@ Modelo de eje

Simbolo| Forma del extremo del eje
w Chaflan simple™
J** Eje redondo

9 Con unidad de regulacion de angulo
= Consulte la pagina 52 si se requiere
la unidad de regulacién de angulo

por separado.

* En el tamafo 40 se usa una chaveta.

«# La opcion J es una ejecucion especial.

0 Detector magnético

@ Entrada eléctrica / Longitud de cable

S Paleta simple
D Doble paleta

Sin detector magnético
(iman integrado)

Salida directa a cable/cable: 0.5 m

M  |Salida directa a cable/cable: 1 m

9 N2 de detectores
magnéticos

S 1 ud.*

2 uds.**

% S: Se incluye un detector

magnético en el lado derecho.
= —: Se incluye un detector
magnético en el lado derecho y

uno en el lado izquierdo.

M Sin detector magnético tipo M9
(iman integrado)

L  |Salida directa a cable/cable: 3 m

CN |[Conector/sin cable

# Para el modelo de detector
magnético aplicable, consulte la
tabla inferior.

=% E| rango de trabajo y la histéresis
del modelo D-M9L] son diferentes
de las del resto de detectores
magnéticos. Para mas informacion,
consulte la pag. 55.

Ejecuciones especiales

Para mas informacion, consulte la
tabla siguiente.

C [Conector/cable: 0.5 m

60 o

eTamaﬁo 9 Angulo de giro

il Paleta 90 9%0°
15 A 180| 180°
20 270| 270°
30 Doble 90 90°
40 paleta |100| 100°

Consulte las paginas 55 a 59
en lo referente a los actuadores
con detectores magnéticos.

CL |Conector/cable: 3 m

+ Los conectores se suministran sélo

para R73, R80, T79.

«x Ref. del cable con conector.
D-LCO05: Cable 0.5 m
D-LC30: Cable 3 m
D-LC50: Cable 5 m

Detectores magnéticos aplicables / Consulte mas informacion acerca de los detectores

®Rango de trabajo e histéresis
eCambio de la posicion de

deteccion del detector magnético
*Montaje del detector magnético
¢ Ajuste del detector magnético

Vlade 10 Ejecuciones especiales
order | (Para mas informacion,

consulte las pags. 37 a 51).

magnéticos en el catélogo web o en Best Pneumatics n° 4. Simbolo | Descripcion | Tipo de e apiceble
P E = ~ Loreiie 6e Gable i XA1 a | Configuracion
éé . %g‘ Entrada | & |Cableado| Tension de carga 2 delgetector Tipo de o [‘ ] cecor | Carga XA24 | del tipo de eje | w
€S| TiPo |88 clectica | = | (saia) MO0 | cableado | O3 | 1 { 3 | 8 |W¥ et apiicable XA [quracio
ks S i DC AC | Pepentiuder | En linea )M L@ A 31a Configuracién J
P |y 1oy MONV| M9N ® /(@00 —| O [omi XAS58 | del tipo de eje [
Detector 3hios (PNP) ' MOPV|MOP | (Cape ® 0|0 O|—| O | XC1 Adicion de orificios W J
Lo |magnético| Si 2 hilos 12V | M9BV|M9B |deoresistent:) @ | @ @ | O|—| O | — de conexién ’
™ |deestado ! 3hios (NP) S99V (S99 | dkgn | @ |— | @ | O|— | O |Cieuto Cambio de orifcio roscado)
S |[séio dﬁ:!?:a s ], sV, 12v S9PV|SOP | ikl [ @ |— | @ | O |—| O | IC |Rek, XC2 |, iiiopesaie W, J
© 2 hilos 12V T99V|T99 ® —® O0|—| O — | PLC Modificacion de la
= cable — XC3 w, J
© 5V, 12V[5V 12,24V — |90 |Ceepacoeiin| @ | — | @ | @ | — Circuito posicién del tornillo ’
0. |Detector No VvV ] v v _ 90A Cable dleoresistente _ _ IC ” "
tipp | — o hilos| LWV 8 1A g | @ LK) — Modificacién del
Reed i — — |97 | Cilepucotevio| @ | — | @ | @ | — XC4 rango de giro w,J
(] Si - 100V — 93A Cable Gleoresistente o — ol@®@]| — - 9 9
G i) Modificaci6n del rango
3hios (NPN) 5V 12V MONV | MON ® | @ @@ O|—| O |[Ciuo XC5 de il entre 0y 200° w, J
et s s PP ' MOPV | M9P e@e@e/O|—| O]« groente 2y
o | e o818 | [2hilos 12V M9BV|M9B el ele O — 0O = xce | Vodfcaciondelrengo |\
< |magnético directaa | ., — degiroentre 0y 110° ’
- — S { 3hios (NPN) — — |S79 @ —|® | O|—| O |[Ciu
o |deestado cable o PP 5V, 12V — [s7P Cable ® — @ Ool—| O c L .
2“ solido P — 779 Oleorresistente e —_ e 0 — O Relé, XC7 E]e invertido w, J
ﬁ Conetr| |2 2y — |T79C C:;agcﬁzd o|—o[ofe]—| " XC30 |Grasafluorada | W,J
S | et St | [ 1oov | — |R73 e — 0 0| — _ '
o “::" % [ Conector 2 hilos — — [R73C o —|o/0o[0]| X5 | Paraconexion |\
Siadiecaacabe 4V,10v| 100V | — |R80 ® — 10| 0 |— Cicuio 0 M5 (90°/180° ’
Reed No RN ( )
Conector 24Voinferior| — | R80C o — 0 0 e — L ol e d locci ‘
P - : — = , — . 0s modelos anteriores no se pueden seleccionar si
+ Simbolos de longitud de cable.O.g rrrT C ((Iéjjzm%llg)) E{;%CC;)L .flé_lgfigae‘tggtr%rgisnr?nasgtjglztrl.c:os se envian juntos de ol prodgcto viene con un detecltor magnético o con
5m e Z (Ejemplo) R73CZ  * Los detectores magnéticos de estado sélido marcados ~ Una unidad de regulacion del apgulo. Consulte las
Ninguno - N (Ejemplo) R73CN  con el simbolo “O” se fabrican bajo demanda. péags. 37, 38, 43, 44 y 49 para mas detalles.
31
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Actuador de giro de tipo montaje universal con regulador de angulo

Diseio: 10, 15, 20, 30, 40

serie CRBU2WU

Modelo de paleta

® L a unidad es comun para el modelo de paleta simple y para el modelo de doble paleta.

Con regulador de angulo
Tamaino: 10, 15, 20, 30, 40

Con deteccion magnética y
regulador de angulo

Tamaho: 20, 30, 40

Tamanho: 10, 15

(3 STy
TrEk

'm% ”frﬁ\\'\\ v-!

Paleta simple Doble paleta

@\

13
En el modelo de tamafo 40, una
chaveta paralela reemplaza el
chaflan simple.
11
14

jl/a

1L

Lista de componentes

En el modelo de tamafo 40, una
chaveta paralela reemplaza el
chaflan simple.

| [
] H ‘
Tamano: 10

G
©

0

.§§;4==

nkdl4

n rgn

Ne | Descripaién Materil Nota /\ Precauciones especificas del producto
1 | Anillo de tope Aleacion de aluminio P e e e e e e e e mmm e ————————
2 Zala.nca colope  omnd e oy i I Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes !

etén de palanca Acero laminado Zinc cromado . 1
4 | Tope elastico NBR de su uso. Consulte las normas de seguridad en la con- 1
5 |Bloque de tope Acero al cromo molibdeno Zinc cromado trapqrtada' Consulte las pre,c-aucwnes soll?re actuagjores 1

. _ , ; de giro y detectores magnéticos en las "Precauciones |
6 |Retén del bloque | Acero laminado Zinc cromado ; en el manejo de productos SMC" o en el manual de fun- |
7 |Tapén Resina j cionamiento en el sitio web de SMC http://www.smc.eu
8 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial |
9 |[Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
10 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial ’ Unidad de regulacién del a’ngu|o
11 | Unién .
1, | Tornillo Allen Acero inoxidable | La twerca hexagonal se usaré A Precaucion
Tuerca hexagonal | Acero inoxidable | solo para eltamafio 10. 1. El dngulo méximo de giro estara limitado por el angulo de giro del
13 | Tornillo Phillipsde |, . . iable actuador. Tenga en cuenta este dato a la hora de realizar el pedido.
cabeza redonda’ - Angulo de giro del actuador de giro |Rango de regulacién del dngulo de giro
14 | Palanca magnética — i 0° a 230° (Tamanio: 10, 40) *
270" 0° a 240° (Tamafo: 15, 20, 30)
180° %4 0°a175°
90° *¢ 0° a 85°

O

* El dngulo de regulacién maximo de la unidad de regulacién del angulo
para los tamafios 10 y 40 es 230°.

2. Sélo estan disponibles las conexiones laterales.

3. La energia cinética admisible corresponde a la especificada
para el actuador de giro.

4. Use un actuador de giro de 100° cuando desee regular el
angulo a 90° usando un modelo de doble paleta.
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serie CRBU2WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

(La forma de la placa es diferente unicamente en el tamafo 10.)

gA
OF En el modelo de tamafio 40,
OE una chaveta paralela Y2
reemplaza el chaflén simple. L
2x Q4 \giﬁ
o
O o i
I l T Ol 1],
=
— m T »%
m | O ol A5
a [3) 2xR
L1 |

Conexiéon A

Conexién B

Forma del extremo del
eje de tamaio 40

1.5

N

4 0030 ]

X

!

1 ]

Dimensiones de chaveta paralela

<

L1
b (h9) | h(h9)

L1

0
4 -0.030

-0
4 -0.030

20

Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre el tipo de eje J.

Tamano: 10 (Doble paleta)

@29
D 9h9.4,03
@ 497015 05, .
2 x 3.5 pasante
-l T 17 OL wg
|~ L] -
L1 I ~1 [[O]T194 {o
= B p—— ©
] ® oyl
2xM3x0.5
Lo | L
i )
(2}
L1 T I
[e2}
31
25 2 x 8.5 pasante
RS
2 x M3 x 0.5 pasante
& &
oXe &
Conexién A Conexiéon B

[mm]
Tamaiiol A | B | C | D |E(@)|Fh9)| G|H | K|L|M|N|P Q R TIU| X |[Y1|Y2]| Z
Q2 (Q3|Q4

10 | 29 22 [195| 14 | 43506 | 9 00 [1 7| 9]/05(165|95 |3 |M3x05|3.5|3.5|M3x05|10.6|3 31 | 25 | 17 | 41

15 | 34 5 (212 18 | 505 [12 5,5 1.5 6| 10/ 05 (19 |10 |32 |M3x05|3.5|35 |M3x05|126 |3 36 | 29 | 21 | 48

20 |42 345 |25 | 20 | 69%% | 14 5., |15 8| 10|05 [255|13 |4 |M4x07|45|45|M5x08|16 |4 44 | 36 | 26 | 59

30 |50 475 |29 | 22 | 8395 |16 5ps |2 9| 12[1.0(335|14 |45 |M5x08|55 |55 |M5x0.8|21.5|45 | 52 | 42 | 29 | 69

40 | 63 53 [36.3| 30 | 102395 | 25 54 | 3 10| 20| — |39 |20 |5 |M5x08|55|55|M5x08/[25 |5 64 | 52 | 38 | 85
33
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Actuador de giro de tipo montaje universal con regulador de angulo .
Con deteccion magnética Serie CDR B U2 WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (Con deteccion mag_]nética y reg_]ulador de éng_julo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada. o
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10. (Véase la pag. 35) m
~ ~ o
Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30, 40 )
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 35.) Tamaido: 40 Tamaifio: 20’ 30
Cuando se usa D-M9[] w P —
w1 - |
P D RN =
EON o 0
W — &
I} \ - —
SIBAQINS o
IO\ i/@‘;‘ : / o
N X & |
X 5 0 S —
4
=205 |(26.5: Tipo g
OA En el modelo de tamafio 40, una conector) m
OF Y2 OF chaveta paralela reemplaza el Y2
OE chaflan simple. oc
2] 3 L. - L. O
2x Q4 gi 2x Q4 !L \
a [a]
(4] ) o = =)
N =f FOITS T, [ =, HES [EA & ] _ %
=
- m abte N = >
¢ A - m
o | M A Ty @} ¢ o
ALY
2xR i nEE R AN o
‘ ‘ 2xR
g = n_m 1 *
L] =]
) 23
® b L (N 2w
Detector : - i) =) [wi] S o=
magnético * =5 o g S0
® [ e 1] fé 38
il | 1 = 0| 8 on
Il il ; 1l ‘ gl g @
@ oP @ @ e -
<
X ﬂj Detector magnétic U e 3 ®
Placa @ @ oP @ 5 %
S5
S0
BY : = O %
Forma del extremo del eje de tamario 40 X =8
- 1.5 Y1 2 X Q3
> x (\w L —
I 479030 ] B ]
Q Y ! v | ‘ o g
2x03C o A Conexic B2x02 4 gg
onexion onexion — £ — —
1 ] : < g
o
i i o
Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre el tipo de eje J. | Dimensiones de chaveta paralela ¢< o) ~
&
=1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: - < . T T ” 2x Q2 o
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V) L1 b Conexién A Conexién B EA
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A \g
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9: b (h9) | h (h9) L1 5
«2. El angulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A 40 40 20 ©
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) ~0.030 ~0.0%0 (mm] ..g
=]
Q <
Tamaiol A | B | C |D| E@7) |Fh9)  GIH|K|L|M|N|P R T|U|W{W1 X |Y1|Y2| Z °
Q2 |Q3|Q4 o
10 [ 29|22 (455|114 | 430% | 9 30| 1| 7| 9 |05[16.5/9.5(185/M3x0.5|3.5|3.5/M3x0.5[10.6/ 3 (19.8/ 35|31 |25 | 17 | 41 3 @
15 [ 34|25 (47 | 18| 530% |12 34| 1.5| 6 |10 [0.5] 19 | 10 |{18.5|M3x0.5|3.5|3.5/M3x0.5(12.6/ 3 |21 | 35|36 |29 | 21 | 48 %g
20 |42(345/51 (20| 63%% |14 5,43/1.5| 8 | 10|0.5(255| 13 | 25 [M4x 0.7 |4.5|45|M5x08| 16 | 4 |22 | — |44 | 36 | 26 | 59 ‘g’ 5
30 |50 (47.5(55.5/22 | 835955 |16 S 9 | 12(1.0(33.5| 14 | 25 [M5x 0.8 (5.5 (5.5 |M5x0.8(21.5/4.5| 24 | — | 52 | 42 | 29 | 69 = 3
[}
40 |63 53 (62.2)30 [103%%% 25 545 10 (20| — | 39|20 | 31 |[M5x0.8|55|55|M5x08|25| 5 |30 |— |64|52|38]85 o
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serie CDRBU2WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (Con deteccion magnética y regulador de angulo) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Tamaifo: 10

Cuando se usa D-M9[]

@29
@ 9h9 036 17
@ 497 551 0.5
2 x 8.5 pasante “

E ,-* ?‘_ O)I:: ()
1 RN ESEEM
] 95 =t T | 2
= ’ ESTay

2xM3x0.5
1| [1 @ JriL
| T - il r
KA ~
)\E 7@ c) )
N %

71@ ja==a

J e

} @ 18.5

2 x 3.5 pasante 2 x M3 x 0.5 pasante

Conexién A Conexién B

Consulte la pag. 30 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |

+1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes: D-97/93A
La longitud es de 25.5 cuando se usa el D-M9:

%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes: D-90/90A/97/93A
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

% ZS\VC
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)

Opciones especiales
-XA1 a -XA24: Configuracion del eje |

La configuracién del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contactar con SMC para recibir las hojas de pedido.

Simbolo

Configuracion del eje | -XA1 a -XA24

Tipo de eje aplicable: W (Estandar)

Modelo basico/serie CRB2 Posicion de la conexion
D eael  CRB2[B]W [20]—[90 Z ——— [XA1C4C30]
EIESSREETE CDRB2 [B] W U [20] —[90 Z—|M9B |—[XA1C4C30|
Con unidad de regulacion de dngulo
iy . Tipo de paleta Codigo de
Con deteccion magnetica Angulo de giro Detector configuracién del eje
Montaje eTamaiio magnético
Tipo de eje ©
Con unidad de regulacion de angulo e
Tipo montaje universal/serie CRBU2 Posicion de la conexion

CRBU2W 20| —[90 Z——[XA1C4C30|

Con deteccion magnética Je3n]z1=} U 2WU 20— (90 Z—|M9B |—[XA1C4C30|
Con unicad de regulacion de dngulo
Con deteccis i Tipo de paleta Cadigo de
on aeteccion magnetica - . H P :
’ g T Angulo de giro Detector configuracion del eje
Tipo montaje universal Tamafio magnético
Tipo de eje ©
Con unidad de regulacion de angulo @
Cddigo de configuracion del eje
_ _
@Axial: Superior (Lado del eje largo) @Axial: Inferior (Lado del eje corto)
. L Tamano aplicable . L Tamano aplicable
| D | D
Simbolo escripcion 1011512013040 Simbolo escripcion 1011512013040
XA1 Rosca hembra en el extremo del eje LK) XA2* Rosca hembra en el extremo del eje IR
XA3 Rosca macho en el exiremodeleje (@ | @ | @ | @ XA4* Rosca macho en el extremodeleje (@ | ®@ | @ | @ | ®
XA5 Eje redondo escalonado (IR XA6* Eje redondo escalonado (A K 2K
XA7 Eje redondo escalonado conroscamacho | @ (@ | @ | @ XA8* Eje redondo escalonado conroscamacho | @ | @ | @ | @ | ®
XA9 Longitud modificada del chaflan estandar | @ [ @ | @ | @ XA10* | Longitud modificada del chaflanestandar | @ | @ | @ | @ | ®
XA11 Chaflan en dos lados (ALK 3K XA12* | Chaflan en dos lados (I I I IK)
XA14* | Orficio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del eje IR XA15* | Orifcio pasante del eje + Rosca hembra en el exiremo del eje (AKX K BK )
XA17 Eje mas corto o ®e/0| 00 XA18* | Eje mas corto o ®e/0| 00
XA21 Eje redondeado y escalonado con chaflén enlos doslados | @ | @ | @ | @ XA22* | Ejeredondeado y escalonado con chaflén enlos doslados | @ | @ | @ | @ | @
XA23 Chaflan en angulo recto (K BK 2K )
XA24 Doble chaveta ®
, - P — @®Doble eje
= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios = - ioabi
con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo. Sfirilsale Descripcion 10ar:a5n023p ;’g :0
XA13* | Orificio pasante del eje I
XA16* | Oricio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del doble eje [ I EK)
XA19* | Eje mas corto (IR
XA20* | Eje invertido oo 0 00
37
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Combinacion

Opciones especiales Serie CR BDZ

Combinacion de XAL]

Simbolo

Combinacion

XA1 | XA1

XA2

x
N

XA3

x
>
w

XA4

x
>
a

XA5

x
3,

XA6

XA6

XA7

X

>

7

XA8

XA9

XA10

XA10

XA11

XA12

RCRROIRRCIRRC RO

| @] |®>

XA13

ol o e o] e
[o @ @ @)X

— |XA13

XA14

XA15

XA16

XA17

XA18

x
o||||loooe | o>
o
| |lo|| |0ooe||®
|

XA18

XA19

XA19

XA20| —

XA20

XA21| —

XA21

XA22| @

XA22

XA23 | —

XA22

XA24| —

Hay disponibles un total de dos combinaciones XAO y XACI.
Ejemplo: -XA2A24

Combinacion de XA, XC[J

También hay disponibles combinaciones distintas a -XALJ, como las Ejecuciones especiales (-XCO).
Consulte las pags. 49 a 51 para mas detalles sobre las caracteristicas técnicas de las Ejecuciones especiales.

. L - . Combinacién
Simbolo Descripcion Tamano aplicable XA1 a XA24
XC1* Adicién de orificios de conexion 10, 15, 20, 30, 40 °
XC2* Cambio de orificio roscado a orificio pasante 10, 20, 30, 40 ®
XC3* Modificacion de la posicion del tornillo ®
XC4 Modificacion del rango de giro ®
XC5* Modificacién del rango de giro entre 0 y 200° [
XC6* Modificacion del rango de giro entre 0y 110° 10,15, 20, 30, 40 ®
XC7* Eje invertido —
XC30 Grasa fluorada °
X5%* Para conexion M5 10, 15 [ )

= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
=% Las opciones "con deteccion magnética" y/o "Con unidad de regulacién del angulo” sélo se pueden seleccionar en el modelo de eje W o J.
Hay disponibles un total de cuatro combinaciones XA y XCO.
Ejemplo: -XA2A24C1C30

-XA2C1C4C30

O
2
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Ajuste del angulo

Montaje del
detector magnético



Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Simbolo: A1 Simbolo: A2
Mecanizado de roscas hembra en el eje Mecanizado de roscas hembra en el eje
largo para reducir ain mas su longitud. — corto para reducir ain mas su longitud.
. P o2 .
(En caso de que no se requiera acortar Ql=M_J 7| x (En caso de que no se requiera acortar 0
el eje, indique "+" para la dimension X.) cal el eje, indique "+" para la dimensién Y.) .
I 1]
® No disponible para el modelo de 5 E @ No disponible para el modelo de >
tamafo 10. ‘H ] tamafio 10. =
e En general, la dimension L1 méxima -+ - e En general, la dimensién L2 maxima !
equivale al doble del tamafio de rosca, LA . equivale al doble del tamafio de rosca, )
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm >: (Ejemplo) Para M3: L2 = 6 mm :,
® Tipo de eje aplicable: W [ 1 e Tipo de eje aplicable: W -
[mm]
[mm] - CRB2, CRBU2
Tamarfio
Tamafio CRB2 CRBU2 Y Q2
X Qi X Qi 15 15a 9 M3
15 4 a18 |MS3 1.5a18 M3 20 1.5a10 M3, M4
20 45a20 |M3, M4 1.5a20 M3, M4 30 2 ail M3, M4, M5
30 5 a22 |M3, M4, M5 2 a22 M3, M4, M5 40 45a15 M3, M4, M5
Simbolo: A3 Simbolo: A4
Mecanizado de roscas macho en el eje Mecanizado de roscas macho en el eje
largo para reducir ain mas su longitud. corto para reducir ain mas su longitud.
(En caso de que no se requiera acortar (En caso de que no se requiera acortar
el eje, indique "+" para la dimension X.) Ql=Mm-"" el eje, indique "+" para la dimensién Y.)
® Tipo de eje aplicable: W - & ® Tipo de eje aplicable: W ] -
L W[
W o g
x
I
[mm]
[mm] - CRB2, CRBU2
Tamarfio "
Tamafio CRB2 CRBU2 Y L2 max.| Q2
X L1max.| Qi X L1 max. Q1 10 7 a8 | Y-3 M 4
10 9a14 X-5 M4 7 al4 | X-3 M4 15 85a9 | Y-85 M 5
15 |[11a18 X-6 M5 85a18 | X-3.5 M5 20 |10 Y-4 M 6
20 |13a20 X-7 M6 10 a20 | X-4 M6 30 |13 Y-5 M 8
30 |16a22 X-8 M8 13 a22 | X-5 M8 40 |15 Y-6 M10
Simbolo: A5 Simbolo: A6
Mecanizado de un eje redondo escalonado en Mecanizado de un eje redondo escalonado en )
el eje largo para reducir aun més su longitud. Dl-0g 1 el eje corto para reducir ain més su longitud. 1
(En caso de que no se requiera acortar ——=-s (En caso de que no se requiera acortar e T
el eje, indique "+" para la dimension X.) | TT el eje, indique "+" para la dimension Y.) L L
e Tipo de eje aplicable: W [N  Tipo de eje aplicable: W o >|l
e Las dimensiones iguales estan ! MR e Las dimensiones iguales estan =
representadas por un mismo simbolo. L representadas por un mismo simbolo. oo
(Si no desea especificar la dimension >2 (Si no desea especificar la dimensién
CB, en su lugar indique "+".) CB, en su lugar indique "+".)
‘ [mm]
Tamaf CRB2, CRBU2
amafo
CRB2 CRBU2 o Y _|LAméx] D2
Tamafio 10 2a 8 | Y- 03
X L1 max. D1 X L1 max. D1 15 3a 5 | V15 |23aga
10 | 4a14 | X3 |@3 2a14 | X1 |03 a s a
15 | 5a18 | X-4 |03a04| 3a18 | X-15 |03a04 20 | 3210 | Y-1.5 |@3a@5
20 | 6a20 | X-45 |@3a@5| 3a20 | X-1.5 |@3a@5 30 | 3a13 | Y2 03206
30 6a22 | X5 @3a@6| 3a22 | X2 ©3ad6 40 6al5 | Y-45 |03a08
39
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Axial: Superior (Lado del eje largo)

Opciones especiales Serie CR B |:|2

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

PE—
&
Mecanizado de un eje redondo Mecanizado de un eje redondo oc
escalonado con roscas macho en el eje escalonado con roscas macho en el eje (@]
largo para reducir ain mas su longitud. Ql=mi 2] corto para reducir ain mas su longitud. T 5
(En caso de que no se requiera acortar Q?\\ (En caso de que no se requiera acortar g .
el eje, indique "+" para la dimension X.) rj el eje, indique "+" para la dimensién Y.) S L”_‘ —
@ Tipo de eje aplicable: W N A @ Tipo de eje aplicable: W ,_\"‘ > >
e Las dimensiones iguales estéan | o e Las dimensiones iguales estan e ;
representadas por un mismo simbolo. > Ll representadas por un mismo simbolo. ]
(Si no desea especificar la dimension har ,ﬂ = (Si no desea especificar la dimension AN
CA, en su lugar indique "+".) [ | - CB, en su lugar indique "+".) E
mmy | | ©
[mm] - CRB2, CRBU2 (
Tamaho ”
Tamafio CRB2 CRBU2 Y L2 max. Q2 o
X Limax.| Q1 X L1 méx. Q1 10 55a 8 | Y-1 3 )
10 75a14 | X-3 3 55a14 | X-1 3 15 75a 9 | Y-15 |34 m
15 |10 a8 | X-4 3,4 75a18 | X-1.5 |3 20 9 al0 | Y-15 |3,4,5 oc
20 |12 a20 | X-45 |3,4,5 9 a20 | X-1.5 (3,4 30 |11 ai13 | Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 a22 | X-5 3,4,56 (11 a22 | X-2 3,4,5,6 40 |14 ai15 | Y-45 |3,4,56,8
—
>
El eje largo puede reducirse ain mas El eje corto puede reducirse ain mas ;
modificando la longitud del chaflan modificando la longitud del chaflan g
estandar en el lado del eje largo. @ estandar en el lado del eje corto. T m
(En caso de que no se requiera acortar o (En caso de que no se requiera acortar W o
el eje, indique "+" para la dimension X.) L | el eje, indique "+" para la dimensioén Y.) ﬁ O
® Tipo de eje aplicable: W i w ® Tipo de eje aplicable: W @ (—
;5 03
| 23S
[mm] | e
- CRB2, CRBU2 8_ o
Tamario L2 o g
[mm] 10 | 3a 8 5-(8-Y) a (Y-1)
T CRB2 CRBU2 15 | 3a 9 | 6-9-Y)a(Y-15)
X L1 X L1 20 | 3a10 | 7-(10-Y)a (Y-1.5) 2
10 5a14 | 9-(14-X) a (X-3) 3 al4 | 9-(14-X) a (X-1) 30 5a13 | 8(13-Y)a (Y-2) g%
15 8a 18 | 10-(18-X) a (X-4) 5.5a18 | 10-(18-X) a (X-1.5) 9-(15-Y) a (Y-2) S0
20 10a20 | 10-(20-X) a (X-4.5) | 7 a20 | 10-(20-X) a (X-1.5) 40 7a15 [9-(15-Y) a (Y-4.5)] Nota) 3 g
30 |10a22|12-(22-X)a(X-5) |7 a22|10-(22-X)a (X-2) Nota) Valores entre [ ] son para CRBU2. i%‘ 3
Fresado de dos chaflanes en el eje largo. Mecanizado de dos chaflanes en el eje ]
(en caso de que no sea necesario modificar . . corto para reducir ain mas su longitud. - 5
el chaflan estandar y reducir el eje, indique El=1_0 |- E3=1_0 (en caso de que no sea necesario modificar . g g
"+" para las dimensiones L1y X.) o T el chaflan estandar y reducir el eje, indique | :=> g-
e Dado que L1 corresponde al N L2 "' para las dimensiones L2 e Y.) i : 5
chaflan estandar, la dimension E1 ) ﬂ o e Dado que L2 corresponde al chaflan ':_l\l 3 ©
es de 0.5 mm o mas, y 1 mm o LIT estandar, la dimensién E2 es de 0.5
mas en el caso de eje con diametro % mm o mas, y 1 mm o mas en el caso g
de @ 30. de eje con diametrode @30y @40. g5 _1""n E4='"11 >
® Tipo de eje aplicable: W ® Tipo de eje aplicable: W o ®
3
[mm] e
[mm] - CRB2, CRBU2 2
Tamafo . =
Tamafio CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max. <
X L1 L3 max] X L1 L3 max. 10 |3a 8 -Y) a (Y-1) Y-1 S
10 5a14| 9(14-X)a(X-3) |X-3 |3al14|9(14X)a(X-1) | X-1 15 |3a 9 | 6- (2 Y) a (Y-1.5) Y-1.5 332'
15 8a18|10(18-X)a(X-4) |X-4 |3a 18|10-(18-X)a (X-1.5) | X-1.5 20 |3a10 |7-(10-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 g >
20 |10a20|10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 |3 a 20 |10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 30 |[5a13 [8-(13-Y)a(Y-2) Y-2 EE
30 |10a22|12-22-X)a(X-5) |X-5 |5a22|12(22-X)a(X-2) |X-2 40 |7a15 |9-(15-Y)a(Y-4.5) Y-4.5 é g
g
40
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo) Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Sélo aplicable al modelo de paleta simple. Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial en el eje Mecanizado de extremo especial en el eje
largo y taladrado de orificio pasante en el N largo y taladrado de orificio pasante en el Il
eje. Mecanizado de roscas hembra en el =M . - eje. Mecanizado de roscas hembra en el
orificio pasante cuyo didmetro es Ali o orificio pasante cuyo diametro es [%41
equivalente al didmetro de los orificios guia. ‘[ equivalente al didmetro de los orificios guia. ‘r 1‘
® No disponible para el modelo de tamafio 10 - e En el modelo de tamafio 40, se usa Il
o En general, la dimension L1 méaxima g  _Hl una chaveta paralela en el eje largo. LN/ | R
equivale al doble del tamafio de rosca. H © No disponible para el modelo de tamaiio 10 Q2 =M.-_3
(Ejemplo) Para M3: L1 max.. = 6 mm ' e En general, la dimension L2 maxima
e En el modelo de tamafio 40, se usa La figura superior muestra la serie CRB2. equivale al doble del tamafio de rosca L@ figura superior muestra la serie CRB2.
una chaveta paralela en el eje largo, (Ejemplo) Para M4: L2 max.. = 8 mm
® Tipo de eje aplicable: W ® Tipo de eje aplicable: W
[mm] [mm]
Tamafio CRB2, CRBU2 Tamafio CRB2, CRBU2
Rosca 15 20 30 40 Rosca 15 20 30 40
M3x05|@25|@25 Q025|025 M3x05|@25|@25|Q025|025
M4x07| — |@33|@33| — M4x07| — |@33|@33| —
M5x08| — — |@42| — M5x08| — — |@42| —
-
El eje largo se ha reducido. J ] El eje corto se ha reducido. )
) - ) Lado del eje largo | | i . Lado del eje largo
® Tipo de eje aplicable: W l l = e En el modelo de tamano 40,.se usa
una chaveta paralela en el eje largo.
Cuerpo (B) ® Tipo de eje aplicable: W Cuerpo (B)
Cuerpo (A) Cuerpo (A)
oM o1 ol
Lado del eje cortLo'[T Lado del eje coln_oTT o
>Il

La figura superior muestra la serie CRB2.
La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm] [mm]
. CRB2 CRBU2 _ CRB2, CRBU2
Tamano Tamafho
X X Y
10 3 al4 1 al4 10 1 a 8
15 4 a8 1.5a18 15 15a 9
20 45a20 1.5a20 20 1.5a10
30 5 a22 2 a22 30 2 ai3
40 18 a30 18 a30 40 45a15
Simbolo: A21 Simbolo: A22 El chaflén esténdar
Mecanizado de un eje redondo Mecanizado de un efe edondo escalonado con doble. P12 permenecer
[ ) , ) L ) inalterado dependiendo] ]
escalonado con doble chaflan en el eje s chafldn en el eje corto para reducir alin mas sulongiud. fpo de mecanizado TR
largo para reducir ain més su longitud. o @‘H@': (En caso de que no se requiera acortar requerido. § I N
(En caso de que no se requiera acortar N ~NE3=1 ., el je, indique "+" para la dimension y.) Y Ly W
e < O/Q:N“'>'
el eje, indique "+" para la dimension X.) S «vP1=0!""3 e Tipo de eje aplicable: W =y
chaflan estandar -- ) . L , o
e Tipo de eje aplicable: W puede pemerecer Q) <r = e Las dimensiones iguales estéan ,,‘v D2-@ ")
o Las dimensiones iguales estan inalterado dependiendo J ST o representadas por un mismo simbolo, OQ’ NE2 7!
representadas por un mismo simbolo,  del fpo de mecanizado g ] o:; " (Si no desea especificar la dimension 1 ?4 : p—
(Si no desea especificar la dimension requetdy. = X CB, en su lugar indique "+".) —==
CA, en su lugar indique "+") [ | [mm]
Tamafo CRB2, CRBU2
[mm Y L1 max. L4 D2
CRB2 CRBU2 10 (4 a 8 |Y-25 L2+15 g3
Tamafio X i L3 D1 X Tl T DA 15 |45a 9 |Y-3 L2+1.5 @3a@4
10 6ald X:tnasx. L1+15 | @3 4 at4 X;nZXl L1+15|03 20 |5 af0 Y35 L2+2 03205
an 2o anires v 30 |7 at3 |Y5 2+3  |03a06
15 7a18 | X-5.5 |L1+15 |[03a04 | 45a18 | X-3 L1+15|03a04 1245
+

20 8a20 | X-6.5 |L1+2 |03a05 |5 a20 [X-3.5 [L1+2 |03a05 40 |8 al5 |[Y-55 @3a@6

30 |10a22 |X-8 L1+3  [03a06 | 7 a22 | X-5 L1+3 |03a06

[L2 + 3] Nota)
Nota) Valores entre [ ] son para CRBU2.

41
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Doble eje

Opciones especiales Serie CR B |:|2

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante

@ No disponible para el modelo de tamafio 10
e El diametro minimo de mecanizado

para d1 es de 0.1 mm, 0N
e En el modelo de tamafio 40, se usa ‘
una chaveta paralela en el eje largo. o ! o
==

® Tipo de eje aplicable: W

La figura superior muestra la serie CRB2.

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial y taladrado
de orificio pasante en ambos ejes (largo y
corto). Mecanizado de roscas hembra en los
orificios pasantes cuyo didmetro es
equivalente al diametro de los orificios guia.

® No disponible para el modelo de tamafio 10

e En general, la dimensién L1 maxima
equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M5: L1 méx. = 10 mm

e En el modelo de tamafo 40, se usa
una chaveta paralela en el eje largo.

Q=M ")/

4

_1= =)
=i

L1

o]

at/ll

La figura superior muestra la serie CRB2.

L1

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm] | eTipo de eje aplicable: W
CRB2, CRBU2 e Las dimensiones iguales estan [mm]
Tamarfio : ; i 5
di representadas por un mismo simbolo. B CRB2. CRBU2
)
15 @25 Rosca 15 20 30 40
20 @25a035 M3x05|@25|@25 (025|025
30 @g25a04 M4x07| — |@33|033| —
40 @25a03 M5x08| — — |@42| —
Simbolo: A19 Simbolo: A20
Eje largo y eje corto reducidos. P Los ejes estan invertidos. —
o En el modelo de tamafo 40, se usa Lado del e largo i (Se han reducido tanto el eje largo y #L i
una chaveta paralela en el eje largo. L1 a como el eje corto.) Bodv ) | U
® Tipo de eje aplicable: W Cuerpo (B) o En el modelo de tamaiio 40, se usa ody (8)
Cuerpo (A) una chaveta paralela en el eje largo. [%Ody (A)rj 0
o[ e Tipo de eje aplicable: W T £l
Lado del eje corto T L
]
>

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafo CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 al4 1 a8 1 a4 1 a 8 10 3 ail0 1 ait2 1 a3 1 ait2
15 4 ai8 15a 9 1.5a18 15a 9 15 4 aillb 1.5a155 1.5a6.5 1.5a15.5
20 4.5a20 1.5a10 1.5a20 1.5a10 20 45a13 1.5a17 15a75 1.5a17
30 5 a22 2 a3 2 a22 2 ail3 30 5 al6 2 a9 2 a85 2 ai9
40 18 a30 45a15 18 a30 45a15 40 6.5a17 — 3 a9 —
Mecanizado de dos chaflanes de Doble chaveta
angulo recto en el eje largo para Mecanizado adicional de chavetas y
reducir ain mas su longitud. sus correspondientes orificios a 180° @
(En caso de que no sea necesario con respecto a la posicion estandar.
modificar el chaflan estandar y e Tipo de eje aplicable: W 4 a
reducir el eje, indique "+ para las i e Las dimensiones iguales estéan _'l _'1
dimensiones L1y X.) ﬂ N - representadas por un mismo ﬁ
e Dado que L1 corresponde al chaflan i ‘»“—‘ i simbolo. !
estandar, la dimension E1 es dE 0.5 - | I o | w1
mm o més, y 1 mm o més en caso - [ 1" x Key dimensions
de eje con diametro de @ 30 y @ 40,
® Tipo de eje aplicable: W
[mm]
Tamafio CRB2 CRBU2
X L1 Lmax. | X L1 L3 méax
10 | 5a14| 9-(14X)a(X-3) |X-3 |3a14| 9(14X)a(X-1) |X-1 [mm]
15 8a 18 [10-(18-X)a (X-4) | X-4 3a 18 [10-(18-X) a (X-1.5) | X-1.5 Tamafo CRB2, CRBU2
20 |[10a20 [10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 | 3a 20 [10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 Dimensiones de la chavetal LL
30 |(10a22(12-(22X)a(X5) |X-5 |5a22|12-(22-X)a(X2) |X-2 40 4x4x20 | 2
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)

Opciones especiales
-XA31 a -XA58: Configuracion del eje 11

La configuracién del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contactar con SMC para recibir las hojas de pedido.

Configuracion del eje 1l
Tipo de eje aplicable: S, J, K, T,Y

Modelo basico/serie CRB2 #Tipo de eje
S Estandar
J
K | véasela
T pag. 11.
Y

Sin deteccion magnética

N EEVIILENETEY CDRB2(B| J
Con unidad de regulacion de angulo 1’
Con detecciéon magnética

Montaje
Con unidad de regulacion de angulo

U2

CRB2[B][J] [20]—
0]—[90)

«

Tipo montaje universal/serie CRBU2  ¢Tipo de eje

90

Angulo de giro
» Tamano

S Estandar
J
K | véasela
T pag. 27.
Y

Sin deteccion magnética

Con deteccion magnética
Con unidad de regulacion de angulo

Con deteccion magnéticaT

CDRBU2 JUR

CRBU2|:| [20]—

90
0]—[90

Simbolo

-XA31 a -XA58

Posicidn de la conexion

z |XA33C4C30]|

Z —|M9B |—|XA33C4C30|

Tipo de paleta Codigo de

Detector configuracion del eje

magnético

Posicion de la conexion

y4 | XA33C4C30|

Z—|M9B |—[XA33C4C30|

Tipo de paleta Cédigo de
T o ] | Angulo de giro Detector configuracion del eje
1 mon niver At
po montaje u e’ sa ] & Tamafio magnético
Con unidad de regulacién de angulo
Caddigo la configuracion del eje
_— -
@Axial: Superior (Lado del eje largo) @®Doble eje
. L Tipo de | Tamario aplicable , L Tipo de | Tamario aplicable
Simbolo Descripcién cie 10115]20/30/40 Simbolo Descripcién cie 1011512013040
XA31 Rosca hembra en el extremo del eje S, Y [ JK 2K XA39* | Orificio pasante del eje S, Y [ K BK 2K )
XA33 Rosca hembra en el extremo delgje | J, K, T KKK XA40* | Orificio pasante del eje KT [ 2K
XA37 Eje redondo escalonado LJKT @e|e| e/ @@ XA41* | Orificio pasante del eje J A3
XA45 Chaflan intermedio JKT e e @ @ | @ XA42* | Oriio pasare il g + Rosca hembra n o eiremodel e S, Y [ I I 2K )
XA47 Mecanizado del orificio para chaveta | J, K, T (K XAA43* | Oifiopasante oo e + Rosca hembra n ol eemo gl g K, T [ K I 2K
XA48 Modificacién de longitud del eje largo S, Y KK XAA44* | Oricio pasar bl g + Rosca hemtra en o exremodel e J KA
XA51 Modificacion de longitud del ejelargo | JLK,T | @ | @ | @ | ® | ® XA50* | Modificacin de longitud del doble eje Y (I I AK)
. . . XA53* | Modificacién de longitud del doble eje K (I I IK)
@AXxial: Inferior (Lado del eje corto) _ XA57% | Modficacion de longitud del doble eje | J o/eo/o 0o
Simbolo Descripcién Tizqede 1I)an;a5n02 8pl§gbl:o XA58* | Eje inverido, Modificacion de ongiud del doble e J e/ejojo|0
= - ! = Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios
XA32. Rosca hembra en el exiremo del eje S Y ® o 0 con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
XA34* |Roscahembraenelextremodeleje | J, K, T (K B K
XA38* | Eje redondo escalonado K (I K I BK )
XA46* | Chaflan intermedio K oo o 00
XA49* | Modificacion de longitud del eje corto Y (A I I 3K )
XA52* | Modificacion de longitud del eje corto K (I I I AK)
XA55* | Modificacién de longitud del eje corto J KK
43 %



Combinacion

Opciones especiales Serie CR B |:| 2

Combinacion de XA

Simbolo

Descripcion

Dietion el

Tipo de eje aplicable

Superior

inferior

J

K

S

T

Y

Combinacién

XA31

Rosca hembra en el extremo del eje

XA

XA32

Rosca hembra en el extremo del eje

XAR2

XA33

Rosca hembra en el extremo del eje

XA33

XA34

Rosca hembra en el extremo del eje

XA34

XA37

Eje redondo escalonado

@ |XAY

= Tipo de eje disponible para combinacién.

XA38

Eje redondo escalonado

K:k

XA3

XA39

Orificio pasante del eje

XA

XA40

Orificio pasante del eje

XA

XA41

Orificio pasante del eje

XAd

XA42

Orificio pasante del eje + Roscal
hembra en el extremo del eje

XA2

XA43

Orificio pasante del eje + Roscal
hembra en el extremo del eje

XA43

XA44

Orificio pasante del eje + Roscal
hembra en el extremo del eje

XAd4

XA45

Chaflan intermedio

XAd5

XA46

Chaflan intermedio

XAd

XA47

Mecanizado del orificio para chaveta

XA

XA48

Modificacion de longitud del eje largo

) XAdg

XA49

Modificacion de longitud del eje corto

Y Y | XA49

XA50

Modificacion de longitud del doble eje

Y* Y* | @ | X0

XA51

Modificacion de longitud del eje largo

XA52

Modificacion de longitud del eje corto

KT*| J* KT*|J* | @ |[K*| ® XAS1
K* K* K* K* | K* | K* K™ | XA52

XA53

Modificacion de longitud del doble eje

K* K* K* | K* | K* K* | @ |XAS3

XA55

Modificacion de longitud del eje corto

J*

J* J* | J* J* J* XASS

XA57

Modificacion de longitud del doble eje

J*

7 NENE JF J* @ |XA57

XA58

Eje invertido, Modificacion de longitud del doble eje

J* J* | J* J* J* J* | J*

Hay disponibles un total de dos combinaciones XA y XA
Ejemplo: XA31A32

Combinacion de XALl, XC[]

También hay disponibles combinaciones distintas a -XAL], como las Ejecuciones especiales (-XCLJ).
Consulte las pags. 49 a 51 para mas detalles sobre las caracteristicas técnicas de las Ejecuciones especiales.

q Y - . Combinacién
Simbolo Descripcion Tamano aplicable XA31 a XA58
XC1* Adicion de orificios de conexiéon 10, 15, 20, 30, 40 [ )
XC2* Cambio de orificios roscados a orificios pasantes 15, 20, 30, 40 [ )
XC3* | Modificacion de la posicion del tornillo [
XC4 Modificacién del rango de giro ®
XC5* Modificacion del rango de giro entre 0 y 200° o
XC6* | Modificacion del rango de giro entre 0y 110° 10, 15, 20, 30, 40 [
XC7* Eje invertido —
XC30 |Grasa fluorada ®
X5** Para conexion M5 10, 15 D

= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios con deteccion magnética y/o con unidad de regulacion del angulo.
=+ Las opciones "con deteccion magnética" y/o "Con unidad de regulacién del angulo” sélo se pueden seleccionar en el modelo de eje W o J.
Hay disponibles un total de cuatro combinaciones XAy XCL[l.
Ejemplo: XA33A34C5C30

O

SMC 44

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

(7]
39
Sl
38
§&
oﬂ)

Unidad Ejecuciones
componente especiales

Ajuste del angulo

Montaje del
detector magnético



Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Mecanizado de roscas hembra en T Mecanizado de roscas hembra en
el eje largo. Tl x el eje corto.
® En general, la dimension L1 Ql=M_2 L”J @: ® En general, la dimensién L2 maxima
maxima equivale al doble del S5 equivale al doble del tamafio de rosca. o
tamarfio de rosca. (Ejemplo) Para M4: L2 = 8 mm H
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm Sin embargo, en el caso del perno M5 para el ! e
® Tipo de eje aplicables: S, Y ; eje S, la maxima dimension L2 es 1.5 veces ‘»”—‘ ;
=1 mayor que el tamafio de la rosca Y T
® Tipo de eje aplicables: S, Y Q2=M__] N
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
2 Q1 Sy Q2
TamaiioN, S ‘ Y Tamafio\ S ‘ Y
10 No disponible 10 No disponible
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
Mecanizado de roscas hembra en el eje largo. L ] Mecanizado de roscas hembra en el eje corto. & Eje K ﬁ; )
® En general, la dimension L1 g ! Q1 =M ® En general, la dimension L2 é‘,‘ (ejeT) o El? J
maxima equivale al doble del %] - maxima equivale al doble del ; é [ I J c: LT 7
tamafio de rosca. T tamafio de rosca. 4 ~ - Iy
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm i , (Ejemplo) Para M3: L2 =6 mm )m
® Tipo de eje aplicables: J, K, T ~J Sin embargo, en el caso del perno M5 para !
el eje T, la maxima dimension L2 es 1.5
veces mayor que el tamafio de la rosca.
® Tipo de eje aplicables: J, K, T
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
a%% Q1 & Q2
Tamafio J K T Tamafio\|  J K | T
10 No disponible 10 No disponible
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5 40 M3, M4, M5
Mecanizado de un eje redondo Qy Mecanizado de un eje redondo
escalonado en el eje largo para \\O« escalonado en el eje corto para
reducir atin mas su longitud. S Di-g' > reducir atin mas su longitud. [ | |
(En caso de que no se requiera acortar ) (En caso de que no se requiera acortar ! Fpr
el eje, indique "+" para la dimensién X.) o T el eje, indique "+" para la dimensién Y.) [ L L”_‘
e Tipo de eje aplicables: J, K, T N a0 e Tipo de eje aplicable: K I o
® | as dimensiones iguales estan ‘ L LII-‘ ® |as dimensiones iguales estan ﬁﬁ =
representadas por un mismo simbolo. ‘ I ¢ representadas por un mismo simbolo. D2=@Q'" 1
(Si no desea especificar la dimension i 1 o (Si no desea especificar la dimensién
CA, en su lugar indique "+".) I CB, en su lugar indique "+".)
[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafo CRB2, CRBU2
X |L1 max. D1 X |L1 max. D1 Y |L2 max. D2
10 |4a14 | X8 @3a@d39|2a14 | X-1 J3a@39 10 |2a14 | Y-1 @3a@39
15 [ 5a18 | X4 @3a@49|3a18 | X-1.5 |©@3a049 15 [3a18 | Y-15 |@3a@49
20 [6a20| X-45 |©03a®@59|3a20| X-15 |[@3a@59 20 |[3a20 | Y-1.5 |[©@3a@59
30 [6a22| X5 @3a@79|3a22 | X-2 @3a@d79 30 [3a22 | Y2 @3a@79
40 |8a30 | X-65 [@3a@9.9|4a30 | X-3 @3a@d9.9 40 |6a30 | Y45 |[@5a@99
45 SVMC

O



Axial: Superior (Lado del eje largo)

Opciones especiales Serie CR B |:|2

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

JE—
Simbolo: A45 Simbolo: A46 g
Mecanizado de un chaflan intermedio I Mecanizado de un chaflan intermedio oc
en el eje largo para reducir alin mas W1 s il en el eje corto para reducir alin mas (&)
su longitud. —=== ™| - su longitud [
(La posicién del chaflan es la misma ; (La posicién del chaflan es la misma o
que la del modelo estandar.) E que la del modelo estandar.) i Lli‘ —
(En caso de que no se requiera acortar H (En caso de que no se requiera acortar > - |
el eje, indique "+" para la dimension X.) ‘ I el eje, indique "+" para la dimension Y.) | | ;
* Tipo de eje aplicables: J, K, T | = e Tipo de eje aplicable: K W2or 0
— S
[mm] oc
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
&> X W1 L1 max. | L3 max. Tamafio CRB2, CRBU2 (
&
Tamaios] J [ K[ T[J[K[T[J[K[T[J[K]T Y W2 [L2 méx.| L4 méx.
10 65a14| 05a2 X-3 L1-1 10 45a14 |[0.5a2 Y-1 L2-1 g
15 8 al18|05a25 X-4 L1-1 15 55a18 |0.5a25 | Y-1.5 L2-1 m
20 9 a20|05a3 X-4.5 L1-1 20 6 a20 |05a3 Y-1.5 L2-1 o
30 11.5a22| 05a4 X-5 L1-2 30 85a22 |05a4 Y-2 L2-2 o
40 155a30| 0.5a5 X-5.5 L1-2 40 13.5a30 [0.5a5 Y-4.5 L2-2
——
p—
Simbolo: A47 Simbolo: A49 =
Mecanizado de una chaveta en el El eje corto se ha reducido. ;
eje largo. - ® Tipo de eje aplicable: Y g
(La posicion de la chaveta es la © T T T T m
misma que la del modelo estandar.) «@ [1‘ [1‘ o
Pida la chaveta de forma separada. ‘ I ‘ L )
; ; ; N1 > >
® Tipo de eje aplicable: J, K, T © (—
- [}
| Size: 10to 30  Size: 40 ©
[%}
C : g-
B y
; 2
J_{_L [mm] g—
. CRB2, CRBU2 N
Tamano
Y
[mm] 10 1 a4 o
Ao CRB2, CRBU2 15 15a18 g
al L1 N1 20 1.5a20 o
20 | 2h95uws | 10 6.8 30 2 a22 °©
30 | 3n90.,s | 14 9.2 40 18 a30 é
Simbolo: A48 Simbolo: A52
El eje largo se ha reducido. El eje corto se ha reducido. g
® Tipo de eje aplicable: S, Y ® Tipo de eje aplicable: K c
2
[=]
] Q
. = r £
LJ LJ 't [«
IE =
I ] I ] > T
[
Size: 10 to 30  Size: 40 E
n D
5 C
[mm] "u—:.";:
| cRrB2 CRBU2 mm] | | S
(EERD CRB2, CRBU2 E)
X X Tamafio ,Y g
10 3 al4 1 al4
15 4 18 1.5a18 10 1 atd
2 =8 15 15a18 £ 5
20 45a20 1.5a20 20 1.5a20 "ég
30 5 az22 2 az22 30 2 a22 N g
40 | 18 a30 | 18 a30 40 45230 28
<
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Simbolo: A51
El eje largo se ha reducido.
® Tipo de eje aplicable: J, K, T
! L
X
|
[mm]
Tamafo CRB2 CRBU2
X X
10 3 ail4 1 a4
15 4 a8 1.5a18
20 45a20 1.5a20
30 5 a22 2 aZ22
40 6.5a 30 3 a30

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

El eje corto se ha reducido.
® Tipo de eje aplicable: J

[}
=i__J

>
[mm]
- CRB2, CRBU2
Tamaho
Y
10 1 a 8
15 15a 9
20 1.5a10
30 2 al3
40 45a15

Doble eje

d1=0" di=0" d3=00°7 oy B=0C0
Solo aplicable al modelo de paleta simple. Eje con 1 Sélo aplicable al modelo de paleta simple. T L”“ T Llf
orificio pasante (Mecanizado adicional de los ejes S, Y) T Eje con orificio pasante (Mecanizado ! - oo
® Tipo de eje aplicable: S, Y Il 4N adicional de los ejes K, T) d1 A d1 Lo
® |as dimensiones iguales estan ‘ ® Tipo de eje aplicable: K, T — —
representadas por un mismo simbolo. ‘ o o ‘ o ® |as dimensiones iguales estan [ | i
® No disponible para el modelo de tamaio 10. il =T representadas por un mismo simbolo. L ]
© En el modelo de tamafio 40, se usa una chaveta . Eje S  No disponible para el modelo de tamaio 10. d3,| o EjeT
paralela en el eje largo. Eie Y ed1=025,L1=18 (max.) para el EjeK 3
@ E| diametro minimo de mecanizado para df es de 0.1mm ~ La figura superior muestra la serie CRB2. tamafio 15 ; el diametro minimo de  La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] mecanizado para d1 es de 0.1 mm. [mm]
CRB2 CRBU?2 ® d1 = d3 para tamafo 20 a 40 > CRB2, CRBU2
N s | Y W K][T[K]T
Tamaiio di d1 Tamaiio d1 d3
15 a25 g25 15 g25 J25a0Q3
20 ©25a@35 ©25a@35 20 — Q25a@4
30 g25a04 g25a@4 30 — g25a@45
40 @25a@3 @25a@5 40 = @25a0@5
d1-0
Sélo aplicable al modelo de paleta simple. Il Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante Mecanizado de extremo especial y taladrado |
@ No disponible para el modelo de tamario 10. N de orificio pasante en ambos ejes (largo y =M, ‘ .
e Tipo de eje aplicable: J corto). Mecanizado de roscas hembra en los 4 %
e Las dimensiones iguales estan orificios pasantes cuyo diametro es n
representadas por un mismo simbolo. 0 ! 0 equivalente al didmetro del orificio guia. o ! i o - -
= @ No disponible para el modelo de tamafio 10. Q1 / I
L ® En general, la dimensién L1 méaxima '
La figura superior muestra la serie CRB2. e(.]uwale al doble d.el tama,no derosca. |, figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] gjemplcg Para M5: II_1 max.(.j:|10 mm
in embargo, en el caso de mm
Tamafo CRB2, CRBU2 perno M5 situado en el eje corto CRB2 CRBUZ[ ]
di del eje S: L1 méx. = 7.5 mm %5 20 1 30 | 40
15 @25 ® En el modelo de tamano 40, se usa %
20 0252035 una chaveta paralela en el eje largo. Rosca \| S | Y|S | Y|s | Y|S | Y
e Tipo de eje aplicable: S, Y M3x05|@2.5/025|/025|/02.5
30 ©25a04 e Las dimensiones iguales estan ~ M4x0.7| — |©3.3|03.3] —
40 @25a0@45 representadas por un mismo simbolo. M5x08| — | — |@4.2] —
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Opciones especiales Serie CR B |:| 2

Doble eje

Solo aplicable al modelo de paleta
simple.
Mecanizado de extremo especial y
taladrado de orificio pasante en
ambos ejes (largo y corto).
Mecanizado de roscas hembra en
los orificios pasantes cuyo didmetro
es equivalente al diametro del
orificio guia.
@ No disponible para el modelo de
tamano 10.

® En general, la dimensién L1

Q1=M__3

==

=i__a

Q

L1
L1

="

Q1/

La imagen anterior corresponde a la

Sélo aplicable al modelo de paleta
simple.
Mecanizado de extremo especial y
taladrado de orificio pasante en
ambos ejes (largo y corto).
Mecanizado de roscas hembra en
los orificios pasantes cuyo didametro
es equivalente al diametro del
orificio guia.
® No disponible para el modelo de
tamafio 10.

Qi =M % .
(| al v
! I
o ‘ g o)~
==
@/%

La imagen anterior corresponde a la

O

L . serie CRB2. . L serie CRB2.
maxima equivale al doble del ® En general, la dimension L1
tamafio de rosca. ) [mm] maxima equivale al doble del [mm]
(SEleme)bPa"a MS: L1 mlax. =10 g]ml > CRB2, CRBU2 tamafio de rosca. amaio] CRB2, CRBU2
N em 1argo, en &' caso ce X715 | 20 | 30 | 40 (Ejemplo) Para M5: L1 méx. = 10 mm
perno M5 situado en el eje corto N e Tino de eie aplicable: J 15 | 20 | 30 | 40
del eje T L1 max. = 7.5 mm Rosca K| T|K|T[K|T[K[T OLpd' ¢ ap on vl Rosca
® Tipo de eje aplicable: K, T M3x05|025/025025]@25 | © 28 CHeIeOnes 4 S0 985 5 M3x05|0 250 250 25(0 25
® Las dimensiones que soniguales "y 7T 153 3/53 3(0 3.3 " Max07| — |033]033(033
se indican mediante un mismo
simbolo. M5x08| — | — |@4.2(04.2 M5x08| — | — |@4.2|(04.2
Simbolo: A50 . . Simbolo: A53
[ [ r-
Se han reducido tanto el eje largo i i Se han reducido tanto el eje largo U
y como el eje corto. Lado del eje \arg’EH_‘ x Ladlo del x y como el eje corto. Lado del eje largo >2
, S . ¢jelargo . I . [ |
® Tipo de eje aplicable: Y Ciemo B) e ® Tipo de eje aplicable: K
Cuerpo (B)
Cuerpo (;lll Cuerpo (AE_ .
] N 0o ] N 0o Cuerpo (A)
Lado del eje conq [“ Lado del [“ I T L[] T Hl o]
1l gje corto 1l ) D
> > Lado del eje corto o
Tamaiio: 10* a 30* Tamaiio: 40 >
La imagen anterior corresponde a la serie CRB2. . .
La imagen anterior corresponde a la
[mm] serie CRB2.  [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafio CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3al4 1al4 1al4 1ai14 10 3al4 1al4 1al4 1al4
15 4a18 1.5a18 1.5a18 1.5a18 15 4a18 1.5a18 1.5a18 1.5a18
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20
30 5a22 2a22 2a22 2a22 30 5a22 2a22 2a22 2a22
40 18a30 18a30 18a 30 18a30 40 6.5* a 30" 45a30 3a30 45a30
Simbolo: A57 Simbolo: A58 -
r- | |
Se han reducido tanto el eje largo y L i Los ejes estan invertidos. Ademas, —
como el eje corto. Lado del eje largo il se han reducido tanto el eje largo y Lado del eje corto o3
) . . . | X como el eje corto.
® Tipo de eje aplicable: J (Si no es necesario reducir la
Cuerpo (B): longitud del eje, indique “+” para la Cuerpo (B)
c m dimensién X, Y.) c N
uerpo oTi . . . uerpo
po de eje aplicable: J
Ll 11 Fl — ® | as dimensiones entre () 8 T L[] T ol =
- corresponden al modelo ccon -
Lado del e corlo = doble paleta de tamafio 10. Lado dél e lrgo S
> >
La imagen anterior corresponde a la serie CRB2. La imagen anterior corresponde a la
[mm] serie CRB2.  [mm]
- CRB2 CRBU2 CRB2 CRBU2
Tamafio
X Y X Y Tamario X Y X Y
10 3ai14 1al4 1a14 1a14 10 | 3a10(19) 1a12(3) 1a3(12) 1a19(10)
15 4a18 1.5a18 1.5a18 1.5a18 15 4al115 1.5a 155 1.5a6.5 1.5a20.5
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a13 1.5a17 15a75 1.5a225
30 5a22 2a22 2a22 2a22 30 |5a16 2ai9 2a85 2a26.5
40 6.5* a 30" 4.5a30 3a30 3a30 40 |65a17 45a28 3a9 4.5a36
48
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)
Ejecuciones especiales

-XC123456730X5

Simbolo

-XC1 a -XC7,-XC30, X5

Modelo estandar / Serie CRB2 ¢ Tipo de eje
S Estandar
w
J
K Véase la
T pag. 14.
Y Posicion de la conexion

CRB2[B][J] [20]—[90] z ————[XC4C30]

Con deteccion magnética CDRB2|B||J]|U[20[{— (90| Z—|[M9B|—[XC4C30]|

Con unidad de regulacion de dngulo

.. . Modelo de paleta Simbolo de ejecuciones especiales
Con deteccion magnética " . -
Angulo de giro Detector magnético

Montaje

Tamanho
Tipo de eje Con unidad de regulacién de angulo
w Estandar
J |Véase la pag. 14.
Modelo de montaje universal / #Tipo de eje
Serie CRBU2 V? Estandar
J
K Véase la
T péag. 30.
Y Posicion de la conexion

CRBT2III 20|—[90 z ———[Xcacso]

Con deteccion magnética CDRB U 2(J|U[20[—[90 Z—|M9B |—[XC4C30|

Con unidad de regulacion de angulo

Modelo de paleta Simbolo de ejecuciones especiales
Angulo de giro Detector magnético
Tamaio

Con deteccion magnética
Modelo de montaje universal

Tipo de eje
w Estandar
J | Véase la pag. 30.

Con unidad de regulacion de angulo

Simbolos de las ejecuciones especiales Combinacion
Simbolo Descripcion Tipo de eje aplicable | Tamario Simbolo Combinacion
W, J,K,S,T,Y | aplicable XC1 XC1
XC1* Adicién de orificios de conexion ) XC2 [J XC2
XC2* Cambio de orficios roscados a orificios pasantes ® 10 XC3 [ — XC3
XC3* Modificacion de la posicion del tornillo ® 15 XC4 [J [J ) XC4
XC4 Modificacién del rango de giro [ 20 XC5 [ [ [ — XC5
XC5* Modificacion del rango de giro entre 0 y 200° ® XC6 [ [ [ — — XC6
XC6* Modificacion del rango de giro entre 0y 110° ® 30 XC7 [J [J ) ® ) — XC7
XC7* Eje invertido W, J 40 XC30 [ [ [ [ [ J ®
XC30 |Grasa fluorada [ X5 [ [ [ [ [ ) )
X5** Para conexion M5 (90°/180°) ® 10, 15

= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios
con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
=+ Las opciones "Con deteccion magnética" y/o "con unidad de regulacion
del angulo" sélo se pueden seleccionar en el modelo de eje W o J.
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Ejecuciones especiales Serie CR B DZ

Las conexiones se afiaden en la
superficie del extremo del cuerpo (A).
(Tendrédn una superficie de
aluminio, ya que el mecanizado
adicional se dejara sin terminar.)

Serie CRB2 3x od Los orificios roscados en el

cuerpo (B) han sido cambiados
por orificios pasantes.
(Tendran una superficie de
- aluminio, ya que el mecanizado
adicional se dejara sin terminar.)
i ‘ ‘ ‘ ® No disponible para el

actuador giratorio con

® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se
usa una chaveta paralela en lugar de un chaflén.

® No disponible para el actuador

Conexidn A Conexion B Conexion A~ Conexidn B i
. . - detector magnético.
giratorio con detector magnético. (estandar) (modificado)
La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] Serie CRBU2 2xod [mm]
. CRB2, CRBU2
Tamaiiot— o= T Tarmand| CRE2, CREUZ
10 | M3 85 | 95 g 15 34
15 M3 11 10 20 45
(. [
20 M5 14 13 Congxion A~ Conexidn B Congxion A Conexion B 30 5.5
30 | M5 155 | 14 (estandar) (modificado) 40 55
40 M5 21 20 (Visto desde el lado del eje largo)
Simbolo: C3 Simbolo: C4
La posicion de los tornillos para apretar el cuerpo del actuador ha sido modificada. Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Rango de giro modificado. Angulo de giro 90°. El punto inicial de giro es
la posicion horizontal (90° desde la parte superior hacia la derecha).
e La tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§’

3 tornillos Allen ® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se usa una chaveta
paralela en lugar de un chaflan.

nexion A Conexion B Conexion A Conexion B

Opciones {CRBUZWUH CRBU2 ”CRBZDWUH CRB2 ]

»n
=) 8
8
3}
o
o
o ) @
(estandar) (modificado) o . Conexion A Conexion B 3 . o
El'inicio de la rotacion es la posicion del chaflan (de la chaveta) con conexién A presurizada.
La figura superior muestra la serie CRB2.  (Visto desde el lado del eje corto) La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo)
n
[}
go
S«
3 5 8%
Simbolo: CH5 Simbolo: C6 § a
Sélo aplicable al modelo de paleta simple. Sélo aplicable al modelo de paleta simple. ur @
El punto de inicio del giro es a 45° a la izquierda del punto inferior de la linea vertical. El punto inicial de giro es la posicion horizontal (90° desde la parte superior hacia la izquierda).
e La tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§ ® L a tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§’
® E| tamafio de la conexion para el modelo CRB2BW10, 15 es M3. @ En el modelo de tamanfo 40, en el eje largo se usa una chaveta -g
® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se usa una chaveta paralela en lugar de un chaflan. g ‘1:’
paralela en lugar de un chaflan. =1 o# So
woob _ . T e 0 c o
i Finalde gro  Max. = 110° O E
0= [7”]o+4 °
g0 9 Méx. = 200° °©
K ) )
S Final de giro o
[*of ]
El inicio de la rotacién =4
es la posicién del Chaflan i ©
. chaflan (de la chaveta (Inicio del giro) %
Chaflan con conc(axién B ) Conexion A Conexion B @
(Inicio del giro) /459 ‘ presurizada. Elinicio de la rotacién es la posicion del chaflan (de la chaveta) con conexion B presurizada. a
Conexion A Conexion B La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo) <
La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo) 8
=5
5
@ ©
wE
§8
=9
]
°

SvC %0
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Serie CRB[ 12

Los ejes estan invertidos. La grasa estandar se ha cambiado por grasa fluorada. (cambio no
o En el modelo de tamafio 40, en ’J;‘l_‘ x realizable en caso de modelos de baja velocidad).

el eje largo se usa una chaveta

paralela en lugar de un chaflan. Cuerpo (B)
® | as dimensiones entre () Cuerpo (A) |

corresponden al modelo de 1] 1] |

doble paleta de tamafio 10.

La imagen anterior corresponde a la serie CRB2.

[mm]
Tamafio CRB2 CRBU2

Y X Y X
10 12 (3) 10 (19) 19 (10) 3(12)
15 155 1.5 20.5 6.5
20 17 13 22.5 7.5
30 19 16 26.5 8.5
40 28 17 36 9

El orificio de conexion de los tamafos 10 y 15 ha cambiado a M5

® E| dngulo de giro es Unicamente 90° y 180°.

® El modelo de paleta es compatible Unicamente con las paletas simples.

® Las opciones "con deteccion magnética" y/o "con unidad de regulacién
del angulo” sélo se pueden seleccionar en el modelo de eje W o J.

Cuerpo (B)

4

| & Cuerpo (A)

2xR H]:IT

La imagen anterior corresponde a la serie CRB2.

[mm]
Tamafio CRB2, CRBU2
N R
10 11.7 M5
15 1.7 M5
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Serie CRB[ 12
Unidad componente

Unidad de deteccion magnética y unidad de regulacién de angulo

Serie CRB2/CRBU?2 L unidad de detector magnético y/o la unidad de regulacion de angulo se pueden montar en el actuador de giro de tipo paleta.

/Actuador de giro con unidad de deteccion magnética
CDRB2BWLI-[I-0]
CDRBU2wO--0J

Actuador de giro con unidad de regulacion del angulo
CRB2BWUL-C-
CRBU2wUC-CC-O0

Unidad de deteccién magnética
———

Eje simple (chaveta)

& Tomillo de cabeza redonda

Unidad de actualizacién|

Eje simple (chaveta)

Unidad de regulacién del angulo
—_——

] — C

@ Tapon

Unidad de deteccion magnética Unidad de actualizacién|

x El actuador de giro con deteccion magnética y regulador de angulo es, basicamente, una combinacion de unidad de detector magnético y

Unidad de

regulacion del angulo

Actuador de giro con unidad de detector magnético y unidad de regulacion del angulo
CDRB2BWUL-[1J-]
CDRBU2wUO-C10-]

% Unién

% Tornillo de fijacion

:

Eje simple (chaveta) [

% Tornillo de cabeza redonda

Unidad de actualizacién[ Unidad de deteccion magnética/Unidad de regulacion del angulo

unidad de regulacion de angulo.
Los componentes marcados con un % son componentes adicionales requeridos para la conexion (piezas del conjunto de acoplamiento),
mientras que los componentes marcados con un4py N0 sSon necesarios.

« Utilizar una referencia de unidad para encargar la unidad de acoplamiento por separado.

Opciones (CRBUZWU” CRBU2 ”CRBZDWU” CRB2 ]

especiales

especiales

)
o
c
9
©
3
o
=
i

Nota) Las imagenes corresponden a la serie CRB2. g

Ref. de unidad para D-M9[] g2

- Ref. de unidad de Ref. de médulo de deteccién |Ref. de unidad de regulacion|Ref. de unidad de regulacion del Ref. de unidad de = 8

VTS deteccion magnética*! | Comn para lado derecho y lado izquierdo del angulo angulo y detector magnético acoplamiento*3 D E

o

10 P611070-1M P811010-8M P811010-3 P811010-4M P211070-10 ©
15 P611090-1M P811020-3 P811020-4M P211090-10
20 P611060-1M P811030-8M P811030-3 P811030-4M P211060-10
30 P611080-1M P811040-3 P811040-4M P211080-10
40 P611010-1M P811010-8M P811050-5 P811050-4M P211010-10

Ref. de unidad comun a las series (excepto D-M9[ )

Tamaho

Ref. de unidad de

Ref. de médulo de deteccién*? |Ref. de unidad de regulacion

Ref. de unidad de regulacién del

Ref. de unidad de

Ajuste del angulo

deteccion magnética*! Derecho Izquierdo del angulo angulo y detector magnético acoplamiento*3
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10
15 P611090-1 P611070-8 P611070-9 P811020-3 P811020-4 P211090-10
20 P611060-1 P611060-8 P811030-3 P811030-4 P211060-10
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10
40 P611010-1 P611010-8 | P611010-9 P811050-3 P811050-4 P211010-10

+1. Dado que el detector magnético no se incluira, pidalo por separado.
#2. La unidad de deteccion magnética prevé un modulo de deteccion derecho e uno izquierdo utilizado para ahadir o cuando se dafa el médulo de deteccion.
El detector de estado solido para tamafio 10 y 15 no requiere médulo de deteccion, por lo que la ref. de unidad sera P211070-13.
*3. La unidad de acoplamiento es necesaria para actualizar la unidad de regulacion del dangulo y convertirla en un actuador de giro con deteccion magnética o para
actualizar la unidad de detector magnético y convertirla en un actuador de giro con unidad de regulacién del angulo. —

ZS\VC
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Serie CRB[ 12

Ajuste del angulo

Método de regulacion del angulo de giro

Otro método de trabajo

Retire la tapa de resina como en la ilustracion, deslice el bloque de tope en
la ranura larga y bloquéela en la posicion adecuada para ajustar el angulo
de giro y la posicién de giro. Los cuatro chaflanes para llave que sobresalen
en el eje de salida que gira permiten realizar operaciones manuales y un
adecuado posicionamiento. (Para mas detalles, véanse los ejemplos de
ajuste del angulo de giro mostrados en la pagina siguiente.)

Bloque de tope

Cuatro chaflanes
para llave

Bloque de tope Ranura larga

Seccidn A-A
(Doble paleta)

Seccion A-A
(Paleta simple)

Nota) En el tamafio 40, cada bloque de tope dispone de 2 tornillos de fijacion.
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Aunque normalmente, como se muestra en la siguiente imagen, en cada
ranura larga se instala un bloque de tope, podran instalarse 2.

Rango de regulacion del angulo cuando se montan 2 bloques de
tope en una Unica ranura larga

Tamano: 10, 40 ---e-eerveeeenne 50°

Tamafio: 15, 20, 30 ««-eeeevee 60°

Tal como se muestra en la <Fig. b>, cuando se montan 2 bloques de tope
en una Unica ranura larga, el giro de cada uno de los bloques de tope (A)
o (B) permite ajustar el rango de giro del eje de salida con chaflan simple
(chaveta), tal como se describe en la <Fig. a>, con 50° o 60° hacia la
izquierda con respecto a la conexion Ay B.

(El rango de giro de la chaflan simple (chaveta) cuando se montan 2
bloques de tope en la otra ranura lateral es el mismo, pero en el lado
opuesto de la <Fig. a>, siendo el rango de ajuste de 50° o 60° hacia la
derecha con respecto a la conexién Ay B.)

Eje simple (chaveta)

Conexién A

Palanca de tope

Bloque de tope (A)

<Fig. b>

« Estas imagenes corresponden a la serie CRB2.



Ejemplos de ajuste del angulo de giro

Ajuste del angulo Serie CRB[ 12

Ejemplo 1 El anillo de tope es instalado en la posicion estandar.
(Se utiliza el actuador de giro con angulo de giro de 270°.)

Punto cero Chaflan simple
Rango de ajuste del bloque ©

Rango de ajuste del bloque ©

Méx. 115° (Tamafio: 10, 40)
Méx. 120° (Tamafio: 15, 20, 30)

Méx. 115° (Tamafio: 10, 40)
Méx. 120° (Tamafio: 15, 20, 30)

A

Extremo (D Extremo (2

Conexion A Conexion B

<Fig. 1-1>

La zona sombreada
representa una leva de tope.

Sentido antihorario

<Fig. 1-2>

Bloquee el bloque ® de la Fig. 1-2 y mueva el bloque © en sentido horario
para permitir el giro del eje con chaflan simple de la Fig. 1-1 desde el punto
cero hasta el extremo (1. Cuando el bloque ® esta bloqueado y el bloque @
se mueve en sentido antihorario, el eje con chaflan simple, representado de
la Fig. 1-1 gira desde el punto cero hasta el extremo (2). El méximo rango de
giro del eje con chaflan simple es el siguiente: Tamafos 10, 40: hasta 230°;
Tamafos 15, 20, 30: hasta 240° (la Fig. 1-2 muestra la situacién cuando el
angulo de giro es 0°.)

m El anillo tope esta instalado a 120° en sentido antihorario desde la
posicion de inicio mostrado en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1.

Rango de ajuste del bloque © = 135°

Rango de ajuste

del blogque © = 90°
Chaflan
simple

Extremo (D

Sentido horario

Sentido antihorario

<Fig. 2-2>

El maximo rango de giro del eje con chaflan simple indicado en la Fig. 2-2 es 195°,
desde el extremo (1) hasta el extremo (2). El rango de giro del eje con chaflan simple
indicado en la Fig. 2-1 disminuye hasta convertirse en el rango existente entre el
extremo (2) y 3 al mover el bloque @ cuando el bloque de la Fig. 2-2 se mueve en
sentido horario. Lo mismo sucede cuando el bloque ® se mueve en sentido
antihorario, en donde el rango de giro disminuye hasta convertirse en el rango
existente entre el extremo (D y (@). No obstante, dado que el tope interno entraré en
contacto con la paleta en el extremo (D) del eje con chaflan simple de la Fig. 2-1,
asegurese de que la palanca de tope se detiene en el bloque @ durante el ajuste.

m El anillo tope estd instalado a 120° en sentido horario desde la posicion de

inicio mostrado en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1 0 en la Fig. 4-2 del ejemplo 4.
Extremo (2)

Rango de ajuste
del blogue © = 30°

Chaflan
simple

Sentido antihorario

<Fig. 3-2>

Bloquee el bloque @ de la Fig. 3-2 y mueva el bloque @ en sentido antihorario
para permitir el giro del eje con chaflan simple de la Fig. 3-1 desde el extremo
(D al extremo (2). No obstante, dado que el tope interno entrara en contacto
con la paleta en el extremo (1) del eje con chaflan simple, asegurese de que
la palanca de tope se detiene en el bloque © durante el ajuste. El lado del
extremo (D se puede ajustar hasta 30° moviendo el bloque ® en sentido
antihorario.

emblo 4

El anillo tope estd instalado a 120° en sentido horario desde la posicion de
inicio mostrado en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1 o en la Fig. 3-2 del ejemplo 3.

(270°)

Rango de ajuste
del bloque © = 90°

Chafla’n
Extremo (D SMPe

Sentido antihorario

<Fig. 4-2>

El maximo rango de giro del eje con chaflan simple es 270° desde el
extremo (D al extremo (2) cuando el actuador se usa para 270° y el lado del
extremo (D de la Fig. 4-1 se detiene usando un tope interno y el lado del
extremo (2) se ajusta usando el bloque @.EI rango de giro se puede ajustar
hasta 90° en el lado del extremo (2. Observe que el bloque ® no se puede
mover y ajustar a 90° o mas en sentido antihorario desde su posicién en la
Fig. 4-2, ya que el tope interno entrara en contacto con la paleta.

Nota 1) ElI montaje del anillo de tope mostrado en los Ejemplos 2, 3y 4 no es aplicable al tamafio 10.
Nota 2) Las marcas @ en las imagenes anteriores indican la posicién de montaje del anillo de tope.

Seleccione el giro adecuado del actuador tras considerar atentamente el contenido de "Ajuste del angulo".

Nota 4) En el tamafo 40, cada bloque de tope dispone de 2 tornillos de fijacion.

)
)
Nota 3)
)
)

Nota 5) Estas imagenes corresponden a la serie CRB2.

O
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Serie CRB[ 12
Montaje del detector magneético

Rango de trabajo e histéresis

= Rango de trabajo: 6 m
El rango comprendido entre la posicion en la que el detector magnético se activa cuando el iman presente en el interior de la unidad de detector

magnético se mueve y la posicion en la que el detector magnético se desactiva mientras el iman se mueve en la misma direccion.

= Rango de histéresis: 6 d
El rango comprendido entre la posicién en la que el detector magnético se activa cuando el iman presente en el interior de la unidad de detector
magnético se mueve y la posicion en la que el detector magnético se desactiva mientras el iman se mueve en la direcciéon opuesta.

6 m: Rango de funcionamiento D-M9L]
Tamafno |0 m: Rango de funcionamiento| 6 d: Rango de histéresis
Posicién de operacion: ON 10, 15 170° 20°
Detector magnético 6 d: Rango de histéresis 20, 30 100° 15°
40 86° 10°
OFF
(OFF) D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,
®§< D-97/93A, 90/90A, R73/80(]
— Iman Tamano 6 m: Rango de funcionamiento | 6 d: Rango de histéresis
\ 10, 15 110° 100
20, 30 90°
40 52° 8°

Nota) Las cifras de la tabla anterior se suministran Unicamente como
guia, por lo que no estan garantizadas. Ajuste el detector
magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se
encuentran en el ajuste real.

Cambio de la posicion de deteccion del detector magnético

= Cuando ajuste la posicion de deteccion, afloje ligeramente el tornillo Phillips de cabeza redonda y mueva el detector magnético a la posiciéon deseada; a
continuacion, vuelva a apretar vy fijar el tornillo. Si el apriete es excesivo, el tornillo puede resultar dafiado e imposibilitar la fijacion de la posicion. Par de
apriete adecuado: 0.4 a 0.6 [N-m]

Cuando apriete el tornillo Phillips de cabeza redonda, tenga cuidado de que el detector magnético no se incline.

Tornillo Phillips de 4

cabeza redonda Tomillo Phillips de

cabeza redonda

Tamaino: 10* a 40* Tamaino: 10, 15 Tamafnho: 20* a 40*

D-M9[] D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,
D-97/93A, 90/90A, R73/80C]
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Montaje del detector magnético Serie CR B |:| 2

Montaje del detector magnético: Tamano 10 a 40 (D-M9L )

Vista externa y descripcion de la unidad de detector magnético

Tornillo Phillips de cabeza redonda

Tornillo de cabeza ranurada

Para CRB10, 15 I

Cubierta (B)

Soporte de detector

Cubierta (A)

Para CRB20 a 40

1. Montaje del detector magnético
Introduzca el detector magnético en la ranura
del soporte del detector.

2. Fijacion del detector magnético
Alinee el detector magnético con la superficie
superior de la ranura del lado del soporte del
detector y fije el tornillo de cabeza ranurada
(consulte la vista detallada).

* Par de apriete adecuado: 0.05 a 0.1 [N-m]

Alinear con la superficie
superior de la

Vista detallada

3. Fijacion del soporte del detector
Tras ajustar la posicion de operacion con el tornillo Phillips de
cabeza redonda, use el detector magnético.
= Cuando apriete el tornillo, tenga cuidado de que el detector
magnético no se incline.

O

1. Montaje del detector magnético —
Introduzca el detector magnético en la ranura
del soporte del detector.

2. Fijacion del detector magnético
Alinee el detector magnético con la superficie
inferior de la ranura del lado del soporte del
detector y fije el tornillo de cabeza ranurada
(consulte la vista detallada).

* Par de apriete adecuado: 0.05 a 0.1 [N-m]

Alinear con la superficie -

superior de la ranura_ - ----Tomillo de cabeza
para fijarlo. -

Vista detallada

3. Fijacion del soporte del detector

Tras ajustar la posicién de operacion con el tornillo Phillips de
cabeza redonda, use el detector magnético.

= Cuando apriete el tornillo, tenga cuidado de que el detector
magnético no se incline.

SVC

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2
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Serie CRB[ 12

Montaje del detector magnético: Tamano 10, 15 (D-S/T99(V)L1, S9P(V), 97/93A, 90/90A)

Vista externa y descripcion de la unidad de detector magnético
A continuacién se muestra la vista externa y las descripciones tipicas de la unidad de detector magnético.
Cubierta (B)

Tornillo Phillips de cabeza redonda (1)
(lado derecho y lado izquierdo)

Tornillo Phillips de cabeza redonda (2)
(lado derecho y lado izquierdo)

Médulo de deteccion (B) (lado izquierdo)

Detector magnético de estado sélido

Cubierta (A)

Mddulo de deteccién (A) (lado derecho)

Detector tipo Reed

<Detector magnético aplicable>

3 hilos......D-S99(V)J, SOP(V)]
2 hilos......D-T99(V)

1. Desacoplamiento del
modulo del detector
Retire el tornillo Phillips de
cabeza redonda (1) para
desacoplar el médulo del
detector

2. Montaje del detector
magnético
Fije el detector magnético con el
tornillo Phillips de cabeza redonda
(1) y el bloque de fijacion (A).
Par de apriete adecuado: 0.4 a
0.6 [N-m]

x Dado que el bloque de fijacion
(A) se mueve por el interior de la
ranura, muévalo previamente
hasta la posicién de montaje.
-Tras ajustar la posiciéon de

operacién con el tornillo Phillips }'@
7~

de cabeza redonda (1), use el

detector magnético. y
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<Detector magnético aplicable>

D-97/93A (con LED indicador)
D-90/90A (sin LED indicador)

1. Preparacion
Afloje el tornillo Phillips de
cabeza redonda (2) (aprox.2 a 3
giros).

+ Este tornillo se envia de fabrica
apretado provisionalmente.

D-93A

2.Montaje del detector
magnético
Inserte el detector hasta que
entre en contacto con el orificio
del médulo de deteccion.

* En el modelo D-97/93A, inserte
el detector magnético en la
direccion mostrada en la Fig. de
la derecha.

« Dado que el modelo D-90/90A
es redondo, por lo que no tienes
direccionalidad.

3. Fijacion del detector
magnético
Apriete el tornillo Phillips de
cabeza redonda (2) para fijar el
detector.
Par de apriete adecuado: 0.4 a
0.6 [N-m]

-Tras ajustar la posicién de
operacion con el tornillo Phillips
de cabeza redonda (1), use el

sv[: detector magnético.




Montaje del detector magnético Serie CR B |:| 2

Montaje del detector mag_jnético: Tamano 20 a 40 (D-S/T79(1, S7P, R73/80L])

Vista externa y descripcion de la unidad de detector magnético

Cubierta (B

Tornillo Phillips de cabeza redonda (1)

AN
(11]
o
o
—
T D -
Tornillo Phillips de cabeza redonda (2) ;
Cubierta (A) (E]l
(11]
MG o
&
——
—
(2]
>
- - - m
Procedimiento de montaje E‘:)
<Detector magnético aplicable>
Detector magnético de estado sélido —
D-S79, S7P 1. Montaje del detector magnético ~
D-T79, T79C Al > ceret =
oje el tornillo Phillips de cabeza N
Detector tipO Reed redonda (2) e inserte el brazo del S
D-R73, R73C detector. m
D-R80, R80C E:)
—
83
c®
9o'c
TR

2. Fijacion del detector magnético
Coloque el detector de forma que esté
en contacto con el moédulo de
deteccion y apriete el tornillo Phillips
de cabeza redonda (2).

Tornillo Phillips de cabeza
redonda (2)

Ejecuciones
especiales

* Par de apriete adecuado: 0.4 a 0.6 [N-m]

[}

'S
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3. Fijacidn del soporte del detector

Tras ajustar la posicion de operacién con el g
tornillo Phillips de cabeza redonda (1), use 2
el detector magnético. ‘@
[}
* Par de apriete adecuado: 0.4 a 0.6 [N-m] g
@
2
<

)
o
.08
]
s
c
)
=

detector magnético
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Serie CRB[ 12

Regulacion del detector magnético

Rango de giro del eje de salida con chaflan simple (chaveta unicamente para el tamafio 40) y posicion de montaje del detector magnético
<Modelo aplicables/Tamaio: 10, 15, 20, 30, 40>

<Paleta simple>

Angulo de giro: 90°

END @

Interruptor para giro
END @©

Interruptor para giro

END @ END

Conexién B

= Las curvas de trazo continuo indican el rango de
giro del eje de salida con chaflan simple
(chaveta). Si el chaflan simple apunta a la
direccion END (D , el interruptor para giro END
(@ se accionara. Si el chaflan simple (chaveta)
apunta a la direccién END (2, el interruptor para
giro END (2 se accionara.

= Las lineas discontinuas indican el rango de giro
del iman integrado. El angulo de trabajo del
interruptor se puede reducir moviendo el
interruptor para giro END (1 en sentido horario o
moviendo el interruptor para giro END @ en
sentido antihorario. El detector magnético
mostrado en las imagenes se encuentra en la
posicién de mayor sensibilidad.

# Cada unidad de deteccién magnética se
suministra con un detector derecho y un detector
izquierdo.
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Angulo de giro: 180°

180°

(D

Interruptor para giro
@

Angulo de giro: 270°

Interruptor para giro
END @O

Interruptor para giro

2‘
270° END @

N,

<0

Q />

END @

Interruptor para giro
END @

detector magnético

Conexion A

\Actuador de giro

Eje de salida con chaflan simple (chaveta)

Tamaio: 10 a 40

O

x La figura superior muestra la serie CRB2.
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/\ Normas de seguridad

== = = = o ==

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de

1 #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

/A Precaucion :

/\ Advertencia
/A Peligro

riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

leves 0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio

de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

T T S |

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

/A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados

en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

inesperados de los objetos desplazados.

n

especificas de todos los productos correspondientes.

w

funcionamiento defectuoso o inesperado.

-

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

n

@

ks

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

ury

/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)

1SO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.

etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

*2) Las ventosas estdn excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
destinados a la fabricacién de armas de destruccién masiva o de cualquier otro tipo de
armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la legislacién y
reglamentacidn sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen
todas las reglas locales sobre exportacion.

A\ Caution

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certficados
mediante pruebas de homologaciéon de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.

SMC Corporation (Europe)

Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt.ft info@smclt.lt

Belgium @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria & +359 (0)2807670  www.smc.bg office @sme.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385 (0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 Www.sme.pl office@sme.pl

Czech Republic @& +420 541424611 WWw.Smc.cz office@smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @& +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si

Germany @ +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es

Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary @ +36 23511390 www.sme.hu office @sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.



