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Cilindro sin vastago de arrastre magnético

@ Una version mejorada para el ahorro de espacio
Diametros afadidos 6, 210, 050, y 963  Cilindro sin vastago de arrastre magnético
= Modelo basico Montaje directo

serie CY3B/CY3R




Cilindro

Modelo basico Montaje directo

i ast
wmsie Sarie CY3B/CY3R

I Rendimiento antifriccion IMejor lubricacion mediante el uso
mejorado de un retenedor de aceite
Una longitud un 70% mayor en el Lleva instalado un retenedor de aceite de
anillo guia logra una mejora en el resina en la junta antipolvo para lograr una
rendimiento antifriccion si se lubricacion ideal de la superficie externa del
compara con el CY1B. tubo del cilindro.

Montaje directo Serie CY3R

Modelo basico Serie CY3B

Las dimensiones de montaje son idénticas a las de la serie C

Las dimensiones de montaje (mostradas en el dibujo inferior) son (*Para un tamafo de didmetro @6, el montaje no es intercambiable con
idénticas a las de las series CY1B/CY1R y son de fécil sustitucion. la serie CY1, pues el tamafo del conexionado se ha reducido hasta un M3).
B Serie CY3B B Serie CY3B6 Conexionado M3 3mm
ﬂha +_* = S
S22 " - - N
! B — =
e+ = ¢ ¢

<CY3B6> Conexionado M5

S + Carrera
ZZ + Carrera -o- _4,_ E
S
<CY1B6>
B Serie CY3R B Serie CY3R6 6 mm
=10 [T A i
e = (I e e — =i
JTU‘ S + Carrera JTL Qw <CY3R6>
I Z + Carrera ' Conexionado M

mHoe e - : i
M <CY1R6> Conexionado

Nota) Si solicita un producto intercambiable con CY1016, ahada
el sufijo X1468 a la referencia del CY3016 (Consulte la
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Nueya version dercilinocos Sin vastago

de arrastre magnencoNmAs Compactos

Anillo guia A

Reduccion de resistenc

Retenedor de aceite
(resina especial)

Anillo guia B

de deslizamiento

I Presion de trabajo mini-

) ma reducida a un 30%
Utilizando un retenedor de

( aceite, la presion de trabajo
minima se reduce a un 30%.
(CY3B40 en comparacién con CY1B40)

I Se pueden instalar detectores magnéticos pequefios.

Se pueden instalar detectores magnéticos pequefios en
la ranura de montaje del detector magnético de la serie ?6’ g10, 050’ y 06~3' .
CY3R20 hasta 63. También se pueden instalar todos los La serie se completa ainadiendo

tamanos de cilindro en la serie CY3R, lo que facilita el nuevos diametros (QG a Q63)
control de inventario del producto.

Rail para detector

Destornillador de—’/‘U /
relojero (precision) U%

Tornillo de montaje
M2.5x 4 ¢

Escuadra de montaje
del detector

Detector magnético

M Ligero

El peso del cuerpo se ha reducido a un 10% aproximadamente elimi-
nando el peso innecesario y reduciendo el didmetro exterior del tubo
del cilindro. (Comparado con los anteriores modelos de 50 y 860.)

Variaciones de la serie

| Carrera estandar (mm) | | Ejecuciones especiales individuales |
350 450 600 800 1000

Diametro

Especificaciones de resistencia al calor (XB6)

a
o
-
6]
o
n
a
o

Especificaciones de baja velocidad (15 a 50 mm/s) (XB9)

Carrera larga (XB11)
Especificaciones de baja velocidad (7 a 50 mm/s) (XB13)
Caracteristicas hidraulicas (X116)
Conexién axial (X132)
Especificaciones de alta velocidad (X160)
Especificacion de rosca de insercién helicoidal (X168)
Posiciones roscadas de montaje afiadidas para el carro  (X206)
Especificaciones de exterior sin aceite (X210)
Exterior del tubo del cilindro con revestimiento de cromado duro  (X322)

Especificaciones de exterior sin aceite (con proteccién antipolvo) (X324)

Especificacion intercambiable con CY106 (X1468)

Con proteccién magnética (XC24)
Con junta flotante (XC57)

La disponibilidad de productos de ejecucion especial varia con las series
y los distintos didmetros. Para mas informacion, consulte la pag. 24.

Nota) La marca @ indica la combinacién disponible del
tamafio de didmetro y la carrera estandar.

%SNC Caracteristicas 2



serie CY3B/CY3R
Criterios de seleccion

Puntos de selecciéon de modelo

Cilindro recomendado

Presentacion

‘ Caracteristicas

e Cuando se usa con
diferentes tipos de guias.

e Cuando se precisa una
carrera larga.

e Cuando se usa con
diferentes tipos de guias.

e Cuando se afiaden detectores
magnéticos al modelo b-sico.

e Cuando se utiliza sin guia
para carga ligera (Véase
el ejemplo de aplicacion.)

e Cuando el espacio es muy
limitado.

Modelo de guia no integrada

Serie CY3B

Tamano/e6, 010, 215, 020, 825, 032,
240, 250, 063

-Es posible una carrera larga.

Serie CY3R

Tamano/e6, 010, 215, 620, 825, 632,
2040, 250, 063

— L

-El cilindro se puede montar directamente.
-Se pueden montar detectores magnéticos,
y se evitar- el cabeceo del cilindro.
-Se encuentra disponible un mecanismo
antirrotacion dentro de un rango admisible.
-El conexionado se puede concentrar con el
modelo de conexionado centralizado.
-Las dimensiones externas son compactas.
-El montaje se puede llevar a cabo desde la
superficie de parte superior
o en una de las superficies de los lados.

Ejemplo de aplicacion

P




Serie CY3B/CY3R

Seleccion del modelo

E: Energia cinética de carga (J)
_ (W +Ws) ( v |2
E=""2— X700
Energia cinética admisible para parada intermedia
mediante un circuito de presion de aire (J)
Fuerza de desplazamiento admissible (N)
Momento maximo admisible (N-m) cuando una brida
de conexion etc. se lleva directamente

Es:

Fn:
Mb:

Condiciones de trabajo

Peso de carga (kg)

: Peso de la brida de conexién (kg)
Coeficiente de friccion de la guia
Distancia desde el centro del eje
del cilindro al punto de aplicaciéon
de la pieza de trabajo (cm)

Distancia al centro del eje del cilindro para ajuste de conexion, etc.

. Detectores

. P: Presion de trabajo (MPa)
.V: Velocidad (mm/s)
.Carrera (mm)

.Modo de funcionamiento
(horizontal, inclinado, vertical)

Ps: Limite de presion de trabajo para parada intermedia

mediante tope externo, etc. (MPa)

Presién maxima de trabajo para funcionamiento

vertical (MPa)

Wemax: Peso maximo de carga (kg) con carga directa
sobre el cuerpo

Wv: Peso admisible de la carga para funcion. vertical (kg)

Pv:

funcionamiento

\ 4 4 Nota 1)
Funcionamiento horizontal | | Funcionamiento inclinado | | Funcionamiento vertical
-
() > Verifique el peso de la carga
[ 'y .
A A P y la presién de trabajo
\ \
Primer calculo provisional Primer calculo provisional Primer calculo provisional
del diametro del diametro del diametro
zD>16x/£ oD=16x/ F oD=16x/ Fs
=1. ) =1 P = P
Funcionamiento inclinado l
Tabla de fuerza de desplazamiento -
admisible (Fn) (n=1,2.3) prne=
Horizontal | F1 =m x (W + WB) x 9.8 >l peso admisi(lj)lelde la
Inclinado | F2 = (W + WB) x 9.8 x (tcos0 + sio) o
. . Véase la pag. 5 para
Verti Y (Véase pég. 5 para el peso de carga ( pag. > p:
ertical F3=(W+WB)x9.8x (u+1) € pag. > p P carg el funcionamiento vertical).
maximo cuando se carga directamente

Véase la tabla de fuerza de desplazamiento
admisible para el (Fn) de datos A

WB L Wemax

Célculo de
del peso de la brida de

Revise la brida de conexion
CY3B

conexi

(Véanse los
datos Aen las
/paginas 3y 4.

sobre el cuerpo y la brida de conexién).

on (We)

(Véase tabla
de carrera
estandar en
la pagina 12).

Verifique detectores y carrera NG

Calculo
de la carrera con
detector

¢Equipado col

con rail para
P detectores?

detectores?

No OK

Segundo calculo provisional del
diametro mediante el grafico de
fuerza de desplazamiento admi-
sible (Fn) y la distancia desde el
cilindro al centro del eje (Lo)

¢Equipado
on sistema de guia
externa?

-’
<

Si

¢Parada

Método de
parada intermedia

Parada con tope externo

(Véase pag. 6 par:

Calculo de
energia cinética
de la carga (E)

v |2

_(W+Wsg)
= 1000

E 2

4

P <Ps

Célculo de

a

paradas intermedias.)

EmEs
—

A

Parada con circuito de presion de aire

intermedia?

\
Seleccion del
diametro

A

'

No

Nota 3)
Ws x L1 > Mp, Véase pag. 6 para precision

. antigiro del cuerpo y momento
Calculo maximo admisible.)
del momento
de rotacion

Nota 1)

We x L1 = Mo
y
Véase pag. 6 para precision
Calculo antigiro del cuerpo y momento
de la carrera maximo admisible.)
admisible

Nota 3)

Y

Nota 2)

la presion (P) al efectuar
arada intermedia

(Véase pag. 6 para
paradas intermedias.)

Verifique el diametro mayor

Verifique el diametro mayor

Verifique los productos

de ejecucion especial
basandose en condiciones
de funcionamiento

Nota 1) Este cilindro no puede ejecutar una parada
intermedia mediante un circuito de presion de aire de
funcionamiento vertical. En este caso, sélo se podria

Seleccion del modelo

O

SvVC

llevar a acabo mediante un tope externo, etc.
Nota 2) También se deberan revisar las ejecuciones
especiales en funcién de las condiciones de
trabajo, etc.
Nota 3) Utilice un sistema de guia externa si se superan
las especificaciones.

(Véanse las
pags. 24 — 29)



serie CY3B/CY3R
Seleccion del modelo

| Precauciones de disefio 1

Procedimiento de seleccion

Procedimiento de seleccion <Datos (: Distancia desde el entro del eje del cilindro—— Capacidad de desplazamiento admisible>
1. Calcule la fuerza de resistencia al despla-

zamiento Fn (N) cuando mueva la carga CAY3B6 CY3B32

horizontalmente. 40 §§§

. . 20 100

2. Calcule la distancia Lo (cm) desde el punto 50

de la carga donde se aplica la fuerza de 10 = 30

desplazamiento, al centro del eje del cilindro. 5 ~N 201 Rango utilizable

Rango utilizable

3. Seleccione el diametro desde Loy Fn,

basados en datos @ .

1 1

0 1 2 3 4 5 6 012345678 9101112131415
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm) Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N)
s

! Piezade | aroa
L b O CY3B10 CY3B40

— 0 = 300
200

Fn

== —

i
[T

G o—

f o

—

Rango utilizable

—Rango utilizable

1 " " .

1

@ |-1-

o 1t 2 3 4 5 6 7 8 9
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

01234567 9 10 11 1213 1415
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

Dada una fuerza de resistencia al desplaza- CY3B1 5 CY3B50
= =

miento de carga de Fn = 100 (N) y una distan-

| Ejemplo de seleccion |

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
[4)]

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
>

=)
=3
3

cia desde el eje central del cilindro al punto de

aplicacion de la carga Lo =8 cm, calcule el 50 500
) L . . 40
punto de interseccion trazando una linea hacia 30 300
. . . 200
arriba desde el eje horizontal de los datos @) ?g ——
. . . 100
donde la distancia desde el eje central es de 8 P =
! 5 ——|Rango utilizable s Rango utlizable

cm, y trazando una linea hacia el lado, calcule

30

la fuerza de desplazamiento admisible en el
eje vertical.

20
10

1 .

0 1 2 3 4 56 7 8 9 10 11
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

012345678 9101112131415
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3B20 CY3B63

Fuerza de desplazamiento admisible Fn

Los modelos adecuados para satisfacer los re-
quisitos de 100 (N) son CY3[132 o CY3[40.

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N

Z 200 = 1000
£ 100 £ 500
2 50 g E——
2 @ 300
5 (.% 200
2 ™ 2 100
€
£ 10 2 Rango utilizable
§ s E 50
3 R
2 | Rango utilizable 2 20
© ©
8 1L L L L n L 8 10l . L L L n n
g 01234567 8910111213 g 012345678 9101112131415
§ Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm) § Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3B25

500
300
200

100

Rango utilizable

1

01 23456 7 8 910111213
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N)
>




Seleccién del modelo Serie CY3B/ C Y3R

Precauciones de disefio 1

<Datos (A : Distancia desde el centro del eje del cilindro —— Capacidad de desplazamiento admisible>

CY3R6 CY3R32

400
40 300
30 200
20 100 et —
50
10—\ 40
AN 30 1
N 20 =
5 - Rango utilizable

Rango utilizable

1L . . A . .
012345678 9101112131415
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3R10 CY3R40

1

0 1 2 3 4 5 6
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N)
=

50 300
40— 200 —
30 PT0 o) P S — — ——
20 50
40
10 30

Rango utilizable

Rango utilizable

1
I
|
T
T
|
|

1 L L L . .
0 1t 2 3 4 5 6 7 8 9
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

1L n n L R R
012345678 9101112131415
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3R15 CY3R50

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N
>

= Z 1000

£ i

% 50 2 s00

2 40 L

% P % 300

o 20 — g 20

= £

qé 10 g 100

§ s/ Rango utilizable 8 59 Rango utilizable

I3 2 30

3 S 20

8 1 . . . . . . 3 10l \ \ \ \ \ \
(o] ©

§ o 1234567 80910M 8§ 01283456789101112131415
2 Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm) Z

Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3R20 CY3R63

= 200 /2;1000
& 100 £ 500
3 50 g 40 ——
2 . @ 300
.% .% 200
2 ™S 2
5 10 S 100 R "
£ £ ango utilizable
5 g 50
IS N 40
2 Rango utiizabl g ¥
g |- Rango utilizable g 2
3 1 L L L L L L 3 10 L L s s L L L
§ 01234567 8910111213 & 01234567 89101112131415
§ Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm) é Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

CY3R25

500
300
200

100

)

Rango utilizab

1 N N N N N N L
01 234567 8 910111213
Distancia desde el centro del eje del cilindro Lo (cm)

Fuerza de desplazamiento admisible Fn (N)
>




Serie CY3B/CY3R

Seleccion del modelo

Precauciones de disefio 2

Flexiéon del peso muerto del cilindro

Cuando se monta un cilindro horizontalmente,
se produce una flexién debida a su propio pe-
so, tal como muestran los datos; y cuanto mas
larga es la carrera, mayor es la variacion en el
centro del eje. Por consiguiente, deberia apli-
carse un método de conexiéon que pueda ab-
sorber el desplazamiento.

Eje guia Plataforma de carga
¢ A - - -
0 5
4 4 O [(Nota)
( - - - )
0 H w4+ F 0

Espacio libre (Nota)
0.2a20.5mm

La cantidad de espacio libre indicada arriba es
un valor de referencia.

Nota 1) De acuerdo con la flexién de peso muerto
del grafico de la derecha, aplique
espacio libre suficiente para que el
cilindro no entre en contacto con la
superficie de montaje o con la carga,
etc. y pueda funcionar de manera suave
dentro del rango minimo de presién de
trabajo para una carrera completa. Para
mas informacién, véase el manual.

Nota 2) En el caso de CY3R, coloque un soporte,
etc. para eliminar el espacio libre entre
el cuerpo y el rail del detector. Para mas
informacion, véase el manual de CY3R.

Nota 3) La cantidad de flexién difiere de CY1B/
CY1R. Ajuste el valor de espacio libre
segun la flexion de peso muerto tal y
como se muestra en el grafico de la
derecha.

Funcionamiento vertical

Peso maximo de fijacion de
conexion al cuerpo

La carga debe ser guiada exteriormente por un elemento rodante (guia LM, etc.) Si este elemento
es deslizante, la resistencia al deslizamiento aumenta por el peso y el momento de la carga, lo que

podria provocar fallos de funcionamiento.
Peso de la carga

(Peso consola de montaje

+ Peso de la pieza)

SRS
Pieza de |
ole trabajo !
?[‘ L ! ‘
¥

Cilindro sin vastago

+ La serie CY3 esta guiada por un eje externo
Cy3B : (como una guia lineal) sin montar la carga di-
. rectamente. Aseglrese de que el peso no ex-
L o %] ,_%‘& . ceda el valor mostrado en la tabla inferior
%& i % i ! cuando disefie una brida de metal para conec-
~—— L& o] - . L. P
——————————— + tar la carga. Basicamente, guie el modelo
i B + CY3R de montaje directo con un eje externo.
CY3R i (Para méas informacién sobre métodos de co-
- % _ nexion, consulte el manual).
e e © el . Peso max. de la brida de conexién
"""""""""" : Modelo |Peso maximo de la brida de conexion (Weméx.) (kg)
. _CY3016 0.2
; CY3(110 0.4
: CY3[15 1.0
CY3B50,63 CY3C120 1.1
CY3B25,32,40 CYsLi2s 12
ST CY3[132 1.5
CY3B15 ' CY3Ll40 2.0
BSE | _CY3050 25
L¥3mé 1 _CY3[63 3.0
S Cvalis [ | | Consulte con SMC en caso de que el peso de
20 N 1 | una brida exceda del valor arriba indicado.
| iy i i
2 1 :
20 T i !
1 I - . <CY3R>
— 17 ' Lyt
E 16 T A . Peso maximo de carga cuando se
sl WA/ . carga directamente sobre el cuerpo
% 12 A revses
o /IWAVS cyallso]
O o — AL S ; o
57;,9!3_9' IIII 117\ )ZK VA CYrSDw‘mA i La carga no debe superar_el valor méaximo
; ‘II /A / /I/ // X cvxsmxst mo;?rad:) en I? talbla de abajo cuando se apli-
i - ,// 7Z, j? CY?D?S‘ 3 ca directamente al cuerpo.
E // %DIZOA Modelo | Peso de carga maximo (Wemax.) (kg)
1000 2000 3000 4000 5000 6000 | CY3R6 0.2
Carrera (mm) CY3R10 0.4
* Los datos de flexion anteriores representan valores CY3R15 1.0
en el momento en el que la pieza de desplaza- CY3R20 1.1
miento externo se desplaza a mit 3 CY3R25 1.2
i _CY3R32 1.5
. _CY3R40 2.0
3 CY3R50 2.5
CY3R63 3.0
Direccién de carga
» Peso de carga [Presion max. de : 1
Diametro|  Modelo  |admisible (Wv)| trabajo (Pv) ! o
(mm) (kg) (MPa) 3 Direccion
6 | cvae 1.0 0.55 de carga
10| cyadio 27 055 | \ g Rail
15 | CY3O15 7.0 0.65 1 del detector
20 | CY30120 11.0 0.65 }
25 CY3[125 18.5 0.65 ; 7 Anillo guia
32 | CY3O32 30.0 0.65 Cuerpo c
40 CY3[140 47.0 0.65
50 CY3L150 75.0 0.65 }
63 CY3[163 115.0 0.65 :

= Tenga en cuenta que si se sobrepasa la presion
maxima de trabajo, existe peligro de rotura del
acoplamiento magnético.




Seleccién del modelo Serie CY3B/ C Y3R

Precauciones de disefio 3

Parada intermedia

(1) Parada intermedia de una carga
con un tope externo, etc.

Cuando se pare una carga a mitad de carrera
utilizando un tope externo, etc. accione la car-
ga dentro de los limites permitidos. Tenga en
cuenta que, si se exceden estos limites, existe
peligro de rotura del acoplamiento magnético.

Diametro Modelo Limite dg presion Qe trabajo para

(mm) parada intermedia (Ps) (MPa)
6 CY316 0.55
10 CY3110 0.55
15 CY3[15 0.65
20 CY3[120 0.65
25 CY3[125 0.65
32 CY3[132 0.65
40 CY3[140 0.65
50 CY3[150 0.65
63 CY3[163 0.65

(2) Parada intermedia de una carga
con un circuito de presion de aire

Si se produce la parada intermedia de una
carga mediante un circuito de presién de aire,
emplee la energia cinética mostrada en la ta-
bla de abajo como max. Tenga en cuenta que,
si se excede el valor permitido, existe peligro
de rotura del acoplamiento magnético.

(Valores de referencia)

Diametro Modelo Energia cipética ad.misible para
(mm) parade intermedia (Es) (J)
6 CY3[6 0.007
10 CY3[I10 0.03
15 CY3[15 0.13
20 CY3[120 0.24
25 CY3[125 0.45
32 CY3[132 0.88
40 CY3[40 1.53
50 CY3050 3.12
63 CY3LI63 5.07

Método de parada a final de carrera

A la hora de parar una carga dotada de mucha fuerza de inercia al final de carrera, puede producirse
una inclinacion del cuerpo y dafios en los rodamientos y tubos del cilindro. (Véase el siguiente grafico
de la izquierda). Junto con el tope se puede utilizar un amortiguador hidraulico tal y como se muestra
en el siguiente gréafico de la derecha y el empuje debe transmitirse desde el centro del cuerpo de ma-
nera que no haya inclinacion.

Patin de deslizamiento Amortiguador hidraulico  Carga

Patin de deslizamiento

Carga
/ Eje guia
/ 4 / V A Eie qui
je guia
e |
E@E Tubo del cilindro e — -7
| ! 7
H = 7 =
— - E= > ml )
| = |5 \F—
s Tope ;Tubo del cilindro
Cuerpo Inclinacion de cuerpo Cuerpo

Area de transmision de empuije

Nota) El grafico muestra la serie CY3B.

<CY3R>
Precisién antigiro del cuerpo y momento
maximo admisible (con rail de detector)

(Valores de referencia)

Los valores de referencia correspondientes a la precisién antigiro y al momento méax. admisible en el
final de carrera se indican abajo.

L - Momento Nota 2) Precision antigiro
Diametro | Precision max. Carlrelra
(mm) antigiro (") |admisible (Mo) | admisible
(N-m) (mm)
6 7.3 0.02 100
10 6.0 0.05 100
15 4.5 0.15 200 Rail para detector
20 3.7 0.20 300 N
77
25 3.7 0.25 300 Anillo guia C
32 3.1 0.40 400 Cuerpo,
40 2.8 0.62 400
50 2.4 1.00 500
63 2.2 1.37 500

Nota 1) Evite aplicaciones en las que se aplique un par de giro (momento). En tales casos, se
recomienda el uso de una guia externa.

Nota 2) Los valores de referencia anteriormente mencionados son adecuados dentro de los rangos
de carrera admisibles pero extreme las precauciones, ya que, a medida que la carrera se
hace mas larga, la inclinacién (angulo de rotacién) dentro de la carrera puede aumentar.

Nota 3) Cuando se aplique una carga directamente sobre el cuerpo, el peso de la carga no debe
superar el valor admisible mostrado en la pagina 5.



Cilindro sin vastago de arrastre magnético:
Modelo basico

Serie CY3B

06, 010, 915, 920, 625, 632, 640, 850, 863

Forma de pedido

CY3B[25][ 1300

Modelo ba’sicoT

Diametro Carrera estandar
6| 6mm Véase la tabla inferior de carreras estandar.
10 [ 10 mm
15 [ 15 mm
20 | 20 mm e Modelo de conexion de rosca
25 | 25 mm Simbolo| Modelo Diametro
32 |32 mm B Rosca M 6,10, 15
40 | 40 mm Rc_ | 20, 25,32, 40
TN NPT
50 | 50 mm 50, 63
TF G
63 | 63 mm

Carrera estandar

Diametro Carrera esténdar (mm) Carrera maxima
(mm) disponible (mm)
6 50, 100, 150, 200 300
10 50, 100, 150, 200, 250, 300 500
15 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 1000
20 1500
25 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600,
700, 800 3000
32
40 3000
= 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600,
700, 800, 900, 1000 5000
63

Nota 1) La especificacién de carrera larga (XB11) se aplica a carreras superiores a 2000 mm. (Véase pég. 25).
Nota 2) Cuanto mas larga es la carrera, mayor es la flexiéon del tubo del cilindro. Preste atencién a la brida de
montaje y la holgura.

Fuerza magnética de arrastre

Diametro (mm) 6 10 15 20 25 32 40 50 63
Fuerza de retencién (N)| 19.6 | 53.9 | 137 | 231 | 363 | 588 | 922 | 1471 | 2256




Cilindro sin vastago de arrastre magnético
Modelo basico

Serie CY3B

Caracteristicas
Fluido Aire
Presién de prueba 1.05 MPa
Presiéon max. de trabajo 0.7 MPa

- B Presion min. de trabajo Véase la tabla inferior de presiéon minima de trabajo.
& - e Temperatura ambiente y de fluido -10a 60°C
& Velocidad de trabajo 50 a 500 mm/s
Amortiguacion Topes elasticos en ambos extremos
; Lubricacién Sin lubricacion
Simbolo JIS — -
D Tolerancia de long. de carrera| 0a 250 st: *1-3, 251 a 1000 carrera: *1-4, 1001 sta: *1:8
Posicion de montaje Horizontal, Inclinado, Vertical Note)
‘ ‘ Tuerca de montaje (2 uns.) Equipo estandar (accesorio)
Nota) En el montaje vertical no es posible llevar a cabo una parada intermedia por medio de un
circuito neumatico.
o b0 - - - A la hora de calcular el
"ﬂmr EjeCL:::llon,eszispeCIalgfs i6n.) empuje actual el disefio
onsulte la pag. 24 para mas informacion. . , . s i0 debera considerar la presion
Empuije teérico del cilindro A\Precaucion  deberé considerar
Simbolo Caracteristicas
-XB6 Especificaciones de resistencia al calor
-XB9 | Especific. de baja velocidad (15 a 50 mm/s) 96’ 210 o1 5, 920, ﬁ25, Q32, 240
-XB11 | Carrera larga 100 1200 % 7
-XB13 | Especificaciones de baja velocidad (7 a 50 mm/s) % 1100 &0/
-X116 | Caracteristicas hidraulicas —~ 80 \Q_ R 1000 /
-X132 | Axial < O, Z 900 A
pr— . g 70 & 8 800 &
-X160 |Especificaciones de alta velocidad -% 60 N -g 700 Q:'\'Zf/ o9 )’
-X168 | Especificacion de rosca de insercién helicoidal 2 /p’ 2 ,/ L:v al
- — 2 50 a o 600 7ad
-X206 | Posic. roscadas de mont. afiadidas para el carro 2 4 2 500 LA\ o
-X210 | Especificaciones de exterior sin aceite LIE.I 40 / LIEJ 400 y /‘1’ 022~
-X322 | Ext. del tubo del cilindro con revest. de cromado duro 30 ) / | 6 _1- 300 7 /, > L1520
-X324 | Especific. de exterior sin aceite (con protec. antipolvo) 20 // = 200 // A — ’# 015—
-X1468 | Especific. intercambiable con CY1[J6 10— 1= 100 /] /: -
— — —1 1
"XC24 | Con proteccion magnética 0 0102 0304 05 0607 08 09 10 0 0102 03 04 0506 07 08 09 1.0
-XC57 | Con junta flotante Presion de alimentacion (MPa) Presién de alimentacion (MPa)
Min. presion de trabajo 250, 063
3000 F v i
E b
T F 18 I&
0.2 | [ | F IS0
£ |o60m6060m6p | | | | I 7
< e T e z y
o 015 :[:]i:[:l:f:,‘,,’]’i’T”T’ii 8 2000 T e
T R A A S PR 5 r e
s R R R 2 1500 I 4 el
FCANE Sk /1 1A
o T R T T B T g r /
Seos 1L H I 5 1000 [
c N R T A r / d
° T T R 500 /’/
8 N T O S I I e
o 6 10 15 20 25 32 40 50 63 v
L. 0 0102 03 04 050607 08 09 10
Diametro (mm) . . L
Presion de alimentacion (MPa)
Nota) Valores correspondientes al funcionamiento
del cilindro sin carga.
Material principal Peso
Unidad: kg
Descripcion Material Nota Diametro (mm) 6 10 15 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Culata posterior|Aleacion de aluminio |Niquelado electrolitico Peso basico (por 0 mm de carrera)| 0.052 | 0.08 | 0.275|0.351 | 0.672 | 1.287 | 2.07 |32 |5.3
Tubo del cilindro | Acero inoxidable Peso adicional por cada 50 mm de carrera| 0.004 | 0.014 | 0.015 | 0.02 | 0.023 | 0.033 | 0.04 | 0.077 | 0.096
Cuerpo Aleacion de aluminio| Anodizado duro Método de calculo/ Ejemplo: CY3B32-500
- - i Peso basico................. 1.287 kg
Iméan Iman especial Peso adicional....... 0.033 kg/50 mm| 1.287 + 0.033 x 500 + 50 = 1.617 kg
Nota) Para mas informacion, véase el grafico Carrera del cilindro.......... 500 mm

sobre montaje de la pagina 9.
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Serie CY3B

Construccion

Modelo Basico
CY3B6

CY3B10, 15

e

EL |
'

[

= El grafico superior es de @15 (se utilizan imanes de 210).

Rt W/ﬁ

@ G)@L

\

CY3B50, 63

RN pR2 22
A )
) i |

Lista de componentes

Ne Descripcién Material Nota
1 |Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 | Culata posterior 06, 210 |Laton Latén niquelado
015 to 063 | Aleacion de alum. electroliticamente
3 |Aro final Aleacion de aluminio s6lo de 920 a 940
4 | Tubo del cilindro Acero inoxidable
5 | p6ao15 |Laton o6aog15 | Laton nig. electroliticamente
Embolo ”
020 2063 | Aleacion de alum. |20 a 963 Cromado
6 |Eje Acero inoxidable
7 | Entrehierro Acero laminado Cincado cromado Recambios: Juego de juntas de recambio
8 Ent'rehierro Ace,ro Iamina}do Cincado cromado Diametro (mm)| Ref. juego Thdice
9 Ima’\n A Imi,m especial 6 CY3B6-PS Componentes (5, @), (2,
10 |Imdn B Im.an espemal. . . — 10 CY3B10-PS | Componentes (5, (6, (2, (8),
11 | Espaciador Aleacion de aluminio Anodizado negro (26: no disponible) 15 CY3B15-PS
12 | Tope elastico Uretano 20 CY3B20-PS
13 | Tuerca del émbolo Acero al carbono de 96 a 915: no disponible 25 CY3B25-PS
14 | Anillo elést. tipo C para agujero]  Acero tratado Niquelado 32 CyaBaops | Componentes ®, @9, 2,
15 | Anillo guia A Resina especial 40 CY3B40-PS
16 | Anillo guia B Resina especial 50 CY3B50-PS
17 | Junta del émbolo NBR 63 CY3B63-PS
18 | Retenedor de acelf? Resina especial o6: ’no disponible = El juego de juntas de recambio incluye los nimeros del 15 al 19.
19 | Junta estang. tubo cilindro NBR sélo g6, 10 Pidalos de acuerdo con el diametro.




Dimensiones

Modelo basico

Cilindro sin vastago de arrastre magnético

Modelo basico

Serie CY3B

CY3B6 a 63
4-MM
H L %.Nota 1) profundidad de rosca J
G E 2-P (Conexion) G B
NN
Longitud efectiva T~
deroscaT i d? il
B T a [
- _ (S] - L 2
L Tuerca de montaje
distancia entre caras C
N K w N
S + Carrera F
ZZ + Carrera
\_ @2 Nota 1) 850, @63: L
4 N O 8-v )
A H Longitud efectiva de rosca’ Y
Tuerca de montaje G E L4 H B
distancia entre caras C G E
NN ( TTe
" <[ |
i <zt | =~ o -
g sy
| LY L ﬁ‘//
NA | N\ol
Dcc=0.1
\_ CY3B6 a 15 ) \_ CY3B50, 63 )
(mm)
Modelo | A | B CcC |[CC|] D E| F G H | J |[K| L MM N NA NN Q R S T \'/
CY3B6 4| 17 8*|—| 7.6 |4 8 5 13.5%| — | 45| 5| 35 M3 9.5%| 10* M6 *| — — 62"| 6.5 —
CY3B10 | 4| 25| 14 |—| 12 15| 9 5 125 | — | 45| 4| 38 M3 11 14 | M10x1 — — 63 | 7.5 —
CY3B15 | 4| 35| 14 |— | 16.6%|2 10 55 |13 — | 6 |11]| 57 M4 11 17 | M10x1 — — 83 | 8 —
CY3B20 | 8| 36| 26 |—| 21.6*|2* | 13 7.5%| 20 28 | 6 8| 66 M4 18* 24 |M20x15| — 12* | 106 [10 —
CY3B25 | 8| 46| 32 |—| 26.4*|2* | 13 75% 205 | 34| 8 [10] 70 M5 18.5%| 30 |M26x15| — 15 | 111 [10 —
CY3B32 | 8| 60| 32 | —| 33.6%|2* | 16 8" |22 40 | 8 |15] 80 M6 20* 36 |[M26x15| — 18™ | 124 [13 —
CY3B40 [10| 70| 41 |—| 41.6*|3* | 16 | 11 29 50 |10 |16 92 M6 26* 46 | M32x2 — 23% | 150 |13 —
CY3B50 | — | 86| — [32]| 52.4*|8 | 2 |14 |33 |58%12 [25(110| M8 |25 55 | — |3000w| 27.5%| 176 | — | M8
CY3B63 | —|[100| — |38]| 65.4*|8 2 |14 33 72*%[12 [26]122 M8 25 69 — 3250%| 34.5%| 188 | — M10
P (Conexionado) .
Modelo |W| X | Y| 2Z - ™ TE* Tuerca de montaje/incluido en el paguete (2 uns.)
CY3B6 |25|10|—| 78" M3 * — — d
CY3B10 |30 |16|— | 81 M5 — —
CY3B15 |35|19| — | 103 M5 — —
CY3B20 |50 |25 |— | 132 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3B25 |50|30|—| 137 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3B32 |50 (40— | 156 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3B40 [ 60|40 | — | 182 Rc 1/4 NPT 1/4 G1/4
CY3B50 | 60|60 |16 180 Rc 1/4 NPT 1/4 G1/4
CY3B63 |70| 70| 16| 192 Rc 1/4 NPT 1/4 G 1/4 . —
Nota 2) El asterisco indica que las dimensiones son diferentes a las de Ref. Diametro admisible (mm) d H B C
la serie CY1B. SNJ-006B 6 M6 4 8 9.2
SNJ-016B 10, 15 M10 x 1.0 4 14 162
SN-020B 20 M20 x 1.5 8 26 30
SN-032B 25, 32 M26 x 1.5 8 32 37
SN-040B 40 M32 x 2.0 10 41 47.3
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Cilindro sin vastago de arrastres magnético:
Montaje directo

Serie CY3R

06, 610, 915, 020, 625, 8632, 940, 050, 0663

Forma de pedido

CY3R [25|| —300| —M9B

Modelo de montaje directoT lNl’lmero de detectores magnéticos
- 2 uns.
Tipo de conexionado S | 1un,
- Tipo de conexionado a ambos lados| n "n" uns.

G Tipo de conexionado centralizado

Nota 1) Modelo G (conexionado Modelo detector magnético

centralizado) no disponible l - [ Sin detector magnético‘
con diametro @6.

Nota 1) En el caso de un didmetro de @20 con rail de detector pero sin detector,

Diametroe la configuracion del cilindro corresponde a los detectores tipo Reed.
6| 6mm * Véase en la siguiente tabla los detectores magnéticos aplicables.

10 | 10 mm * El detector se envia de fabrica sin montar.

15 | 15 mm .

20 | 20 mm ® Rail para detector

25 | 25 mm | Modelo de conexion de rosca ¢ - | Conrail para detector

32 | 32 mm Simbolol Modelo Diametro N Sin rail para detectores

20 | 40 mm Rosca M 6, 10, 15 Nota 1) El modelo con rail para detector lleva detectores magnéticos incorporados.

° Rc Nota 2) Dispone de detectores magnéticos de @15 incorporados incluso sin rail para detector.

50 | 50 mm NPT 20, 25, 32, 40

63 | 63 mm iy 50, 63 ® Carrera estandar

TF G Véanse las carreras estandar en la pag. 12.

Detectores magnéticos aplicables/ El detector magnético aplicable viene determinado por el didmetro. Consulte las pags 21 - 23 para mas informacion sobre detectores magnéticos.

G9 Tension de carga Modelo [Long. de cable de carga (m)
Model Funcion Entrada 5o Cableado A Conector c licabl
0d€I0  especial eléctrica [S¢ (salida) DC AC o~ 0.5 3 5 |precableado| ~2"92 apiicable
E= magnético| () O | @
= O 2 . . .
g8 Salida |No| 2 hilos Y 5V, 12V | 100 V max. A90 o ® | — — Circuito Cl|Relé,
o —_— directaa . 12V 100 V A93 [ } [ } — — — PLC
° 8 cable | 3 hilos = ircui —
= | (ecum BN — 5V A96 [ J o | — — Circuito CI
St1 3 hilos (NPN) sy oyl — MmN | @ [ @[ O O [oiiociRes,
e8| — . 3 hilos (PNP) ’ MoP e (o | O 0 — |pc
5 9 31'32 2 hilos IRELY M9B e o O O |[Circuito CI
9 § Indicacion a cable 3 hilos (NPN) | 24 V12V MONW () ® | O O
® 8| diagnostico - 5V, _
8 | (indicador de 8 hilos (PNP) MPY | @ | @ | O O
2 colores) 2 hilos 12V M9BW o ® O O

* Simbolos longitud de cable:  0.5m....... — (Ejemplo) MON = Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
... L (Ejemplo) MONL
Z (Ejemplo) MONZ

¢ Para 925 a 63. Se pueden montar otros detectors magnéticos aparte de los detectors aplicables que aparecen en la “Forma de pedido”. Para mas
informacion sobre las especificaciones, consulte pag. 18.

 Los detectors magnéticos de estado sdlido estan disponibles también con conector pre-cableado. Consulte el catalogo“SMC Best Pneumatics”
para ver las especificaciones.
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e to

Ejecuciones especiales
(Véanse mas detalles en la pag. 24)

Cilindro sin vastago de arrastre magnético
Modelo de montaje directo

Serie CY3R

Caracteristicas
Fluido Aire
Presion de prueba 1.05 MPa
Presiéon max. de trabajo 0.7 MPa

Presion min. de trabajo

Véase la tabla inferior de presiéon minima de trabajo.

Temperatura ambiente y de fluido

-10a60°C

Velocidad de trabajo

50 a 500 mm/s

Amortiguacién

Topes elasticos en ambos extremos

Lubricacion

Sin lubricacion

Tolerancia de long. de carrera

0to 250 st: 10, 251 to 1000 st: *1*, 1001 st to: ] ®

Montaje

Modelo de montaje directo

Posicion de montaje

Horizontal, Inclinado, Vertical Note 2)

Nota 1) En caso de instalar un detector magnético en la posicién intermedia de un modelo con detector magnético, mantenga
la velocidad del émbolo a 300 mm/s méx. para asegurar el funcionamiento del relé y de otros dispositivos.
Nota 2) En el montaje vertical no es posible llevar a cabo una parada intermedia por medio de un circuito neumético.

Carrera estandar

Simbolo Caracteristicas
-X116 | Caracteristicas hidraulicas Diametro Carrera estandar (mm _Carrera max. Carrera max.
-X160 Especificaciones de alta velocidad (mm) ( ) sin detector (mm)|con detector (mm)
Exterior del tubo del cilindro con 6 50, 100, 150, 200 300 300
X322 | | vestimiento de cromado duro 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 500 500
-X1468 | Especificacion intercambiable con CY1(16 50. 100, 150. 200. 250. 300. 350. 400
-XC57 | Con junta flotante 15 456, 506 ’ , , , , , 1000 750
Presion minima de trabajo 20 1000
25 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 1500 1200
AT 500, 600, 700, 800
02 pah b 32
015 F 9&1:6:%1:6:%??&1:6:0"15,0,:14 : 3:: iz 3: s 1: 555 40 2000 1500
N SR 1 50 | 190 190,200,250, 300, 350, 400, 450,
[ R Rt At A Gt 500, 600, 700, 800, 900, 1000
0.1 63

o
o
a

Presién min. de trabajo
(MPa)

;

|

|

|

i

|

6 10 15 20 25 32 40 50 63
Diametro (mm)

Nota 2) Cuanto mas larga es la carrera, mayor es la flexién del tubo del cilindro. Preste atencion a la
brida de montaje y la holgura.

Fuerza magnética de arrastre

N ) . : Diametro (mm) 6 10 15 20 25 32 40 50 63
ota) Valores correspondientes al funcionamiento del
cilindro sin carga. Fuerza de retencion (N) 19.6 | 53.9 | 137 | 231 | 363 | 588 | 922 | 1471 | 2256
. - . . Al calcular el empuije real, el disefio debera
Empule tedrico del cilindro A Precauciones contemplar la presién minima de trabajo.
26, 210 015, 020, 925, 332, 240 250, 063
z Z 1200 - Z 3000 F o4
s 100 < 1100 o P E ‘DQ})
L 90 o ’ L F ’
g 80 ,,«o’\‘o é 1888 =5 *g 2500 E ‘,
g 70 A0 L7 o 800 Ao s 2000F A e
s 60 ’ S 700 A ps : =
S A S 600 A e Y 1500F v Laer
é 40 | é 500 ll :?;—_ é E / /
] ! 6 g 400 g = S 1000 F 7
g ¥ 1%k g 300 —+—4 1 a2 5 E | A
L 20 v T o 200 /// 3— ¢r1 ) 2 500 F //
= ] 2 y. — ==f o E
E 0 0102 0304 0506 0708 09 1.0 uEJ 0 0102 0304 0506 0708 0910 uEJ 0 0102 0304 0506 0708 09 1.0
Presion de alimentacion (MPa) Presion de alimentacion (MPa) Presion de alimentacion (MPa)
Peso Unidad: kg
Diametro (mm) 6 10 15 20 25 32 40 50 63
Peso basico (por 0 Con rail para detector | 0.086 | 0.111 | 0.272 | 0.421 | 0.622 | 1.217 | 1.98 3.54 5.38
mm de carrera) Sin rail para detectores | 0.069 | 0.08 0.225 | 0.351 | 0.542 | 1.097 | 1.82 3.25 | 5.038
Peso adicional por cada Con rail para detector 0.016 0.034 | 0.040 | 0.051 0.056 0.076 | 0.093 0.159 | 0.188
50 mm de carrera Sin rail para detectores | 0.004 | 0.014 | 0.015 | 0.020 | 0.023 | 0.033 | 0.040 | 0.077 | 0.096

Método de calculo/Ejemplo: CY3R25-500 (con rail de detector)

0.622 + 0.056 x 500 + 50 = 1.182 (kg)

Peso basico...0.622 (kg), Peso adicional...0.056 (kg/50 mm) Carrera del cilindro 500 (mm)
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Serie CY3R

Construccion
Mod. conexionado a ambos lados
CY3R6
CY3R10
\
@5 % @5 éé@b%/ i
CY3R15 a 63
0151613%@§?§
| — L — -
| — 1 1
CY3R15, 20 CY3R15
Lista de componentes
Ne Descripcién Material Nota Ne Descripcién Material Nota
1 [ Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 Bolas de acero Acero al cromo 040 Tapon de cabeza hueca hexagonal
2a | Culata anterior A Aleacién de aluminio | Niquelado electrolitico 920, 950, 963| Ninguno
2b | Culata anterior C Aleacién de aluminio | Niquelado electrolitico 22 Tornillo Allen Acero al cromo Niguelado
3a | Culata anterior B Aleacion de aluminio | Niguelado electrolitico 23 Tornillo Acero al cromo Niquelado
3b | Culata anterior D Aleacién de aluminio | Niquelado electrolitico de boca hexagonal NBR
4 | Tubo del cilindro Acero inoxidable 24* Junta de sellado del tubo del cilindro|Resina especial
5 |Embolo p6agl15 |Laton 062015 |Laton nig. electrolitico 25* Anillo guia A Resina especial
020 a 063 |Aleacion de alum. 920 a 963 | Cromado 26* Anillo guia B Resina especial
6 |Eje Acero inoxidable 27* Anillo guia C NBR
7 | Entrehierro Acero laminado Cincado cromado 28* Junta del émbolo Resina especial
8 | Entrehierro externo Acero laminado Cincado cromado 29* Lubretainer NBR
9 [ImanA Imén especial 30* Junta de sellado del rail del detector Mod. conexionado a ambos lados: Ninguno
10 [Iman B Imén especial * Los juegos de juntas contienen los elementos mencionados del 24 al
11 | Espaciador Aleacién de aluminio|  Anodizado negro 30. Se puede pedir el nimero de kit correspondiente a cada diametro.
12 | Tope elastico Uretano (26: no disponible) Reca_mblos: Juego de lunta_s '
13 |Tuerca del émbolo Acero al carbono Cinc cromado Diametro (mm) Ref. juego Contenido
(de @6 a 915: no disponible) 6 CY3R6-PS Componentes @9, @0, @7, @
14 | Anillo elast. tipo C para agujero|  Acero tratado Niquelado 10 CY3R10-PS
15 | Anillo de fijacion Aleacion de aluminio Cromado 15 CY3R15-PS
16 | Anillo elastico tipo C para ejel Lamina de acero 20 CY3R20-PS
— . Componentes
17 | Placa magnética de Acero laminado Cromado 25 CY3R25-PS @, B, B, @), B, D, 3
proteccion (26, 910: no disponible) 32 CY3R32-PS
18 | Rail para detector Aleacion de aluminio |  Anodizado blanco 40 CY3R40-PS
19 |Imén Iman especial 50 CY3R50-PS
20 | Tapén de cabeza hueca hex. | Acero al cromo Niguelado 63 CY3R63-PS

13

+ Los juegos de sellado son los mismos tanto para el tipo de conexionado
a ambos lados como para el modelo de conexionado centralizado.



Cilindro sin vastago de arrastre magnético .
Modelo de montaje directo Series C Y3R

Construccion

Modelo de conexionado centralizado
CY3RG10

?fwwfﬁgiw‘/@ /

{}} h}}J/HJUUI
< mﬁuHH u—;gm im—ld_,_}w
fddoobod b & o

CY3RG15 a 63

Sy

[
R
Bl

e, | |9
. P

L2 /

T
T - 7/ - -

CY3RG15

CY3RG15

Accesorio para rail de detectores

Juego de accesorios de railes para detectores

CYR 1 5 E = Diametro (mm) Ref. juego indice
l 6 CYRG6E-[J-N | Componentes @8, 19, @, 2 a la izquierda
CYR10E-[J | Componentes (8, 19, @, 2, @) a la izquierda
Carrera 10 P £.59.29akim
Nota 2)
15 CYR15E-[] Componentes (17, @8, @, 22, @ a la izquierda
Diametro 20 Detector tipo Reed | CYR20E-[]
Detector de estado sélido] CYR20EN-[]
25 CYR25E-[] Componentes (7, (8, 19, @, 22, @)
32 CYR32E-[J | ala izquierda
40 CYR40E-[]
50 CYRS50E-]
63 CYR63E-]

Nota 1) [ indica la carrera.
Nota 2) Se incorpora un iman de g15.
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Serie CY3R

Dimensiones

Modelo de conexionado a ambos lados: 26 a 063

Nota) Esta figura muestra modelos con rail para detector (-).

-~ H__ op
T Y 4-diametro de avellanado oB. T cB HPHA (Conexionado)
L Notad) Prof. diametro de avellanado C 2-P (Conexionado) 4-J x E
e 432
@ I Q ¢ - + ; }5»——”” CEs
I < a ) e
S | . | T e il
¥ 0 © S
0 ¢1\ < /1:3\ 7777777 <
) @
2 x 4-MM [
w K Prof. de rosca M\ Rail para detector HS Plug =
G Q + Carrera Gi ) CR HR
Z + Carrera T
e \ CY3R25 a 63
Nota 1) 850, 63: L o2 i
- CS © \ CY3R10a 20
o T )
I 1 - - S = =
I Q Q [
puapones/ Al LW K]
(mm)
Modelo A B C CB | CR D F GP |GW | H HA | HB | HC | HP | HR | HS | HT JXxE K
CY3R6 7| —* —*| 2 0.5 76| 55 | 3* 20 [ 185 | 19 17 |10.5| 18 |10.5% 17 6 10.5% M4 x 6 7
CY3R10 | 9 6.5 | 3.2 2 0.5 |12 6.5 | 4 27 | 255 | 26 24 |14 25 |14 24 5 14 M4 x 6 9
CY3R15 | 10.5| 8 4.2 2 0.5 |16.6%| 8 5 33 [31.5] 32 30 |17 31 |17 30 | 85 |17 M5 x 7 14
CY3R20 | 9 9.5 | 52 3 1 21.6%| 9 6 39 |375( 39 36 |21 38 |24 36 | 75 |24 M6 x 8 11
CY3R25| 85| 9.5 | 5.2 3 1 26.4*%| 85| 6 44 | 425 | 44 41 | 23.5| 43 |235| 41 6.5 | 23.5 M6 x 8 15
CY3R32 | 10.5 | 11 6.5 3 1.5 |336%[105 | 7 55 | 53.5| 55 52 |29 54 |29 51 7 29 M8 x 10 13
CY3R40 | 10 11 6.5 5 2 41.6%|13 7 65 | 63.5| 67 62 | 36 66 |36 62 | 8 36 M8 x 10 15
CY3R50 | 14 14 8.2 5 2 52.4%|17 85 | 83 |81.5| 85 80 |45 84 |45 80 | 9 45 M10 x 15 25
CY3R63 | 15 14 8.2 5 3 65.4%| 18 85 | 95 | 935 | 97 92 | 51 96 |51 90 | 9.5 | 51 M10 x 15 24
Modelo L LD M MM N PW Q Qw T TC W | WP | WS X Y Y4
CY3R6 34 | 35 3.5 M3 35| 19 60*| 10 14.5%| 10.5| 20 9.5 6 10 35.5 66
CY3R10 38| 35 4 M3 45| 26 68 14 175 | 14 20 |13 8 15 39.5 76
CY3R15 53 | 4.3 5 M4 6 32 84 18 19 17 25 |16 7 18 54.5 94
CY3R20 | 62 | 5.4 ) M4 7 38 95 17 | 20.5 | 20 40 |19 7 22 64 107
CY3R25 70 | 5.4 6 M5 6.5 | 43 105 20 215 | 225| 40 | 21.5 7 28 72 117
CY3R32 76 | 7 7 M6 8.5 | 54 116 26 24 28 50 |27 7 35 79 130
CY3R40 | 90 | 7 8 M6 11 64 134 34 | 26 33 60 | 32 7 40 93 148
CY3R50 | 110 | 8.6 | 10 M8 15 82 159 48 | 30 42 60 | 41 10 50 | 118 176
CY3R63 | 118 | 8.6 | 10 M8 16 94 171 60 32 48 70 | 47 10 60 | 121 188
Modelo - P (con_e}ﬂ?knado) =
CY3R6 M3 * — —
CY3R10 M5 — —
CY3R15 M5 — —
CY3R20 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3R25 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3R32 Rc 1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3R40 Rc 1/4 NPT 1/4 G 1/4
CY3R50 Rc 1/4 NPT 1/4 G 1/4
CY3R63 Rc 1/4 NPT 1/4 G 1/4

Nota 2) El asterisco indica que las dimensiones son diferentes a las de la serie CY1R.
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Cilindro sin vastago de arrastre magnético . C Y R
Modelo de montaje directo Serie 3

Dimensiones

Modelo de conexionado centralizado: 010 a 063

HC

4-JxE H 2-P
T Y 4-didmetro de avellanado 0B T CcB H:‘.A (Conexionado)
L Nom) Prof. didmetro de avellanado C 29 o.p Hp
o 14 8 (Conexionado) \ [T~ "1
= L
1 1
& [ @ ? - = So| & EEAE
r = Q —o 0 \ 1 =l
L d LI & e
e « =
2 x 4-MM Rail o
w K Pr)éf. de roscaM dglte?:?c;? CY3RG15 ] j./@ g
_l6l, Q + Carrera G| HR Clavija
Z + Carrera (Conexionado)
Nota 1) @50, 063: L%, ~ CY3RG10 CY3RG25, 32, 40
m| H o © |
T ) / CY3RG20
- - x
E M Q -Q 4/S \ 4
w K
(mm)
Modelo B C |[CB |CR D F G |GP |GW| H | HA | HB | HC | HP | HR | HS | HT JXE K L
CY3RG10| 6.5| 3.2 2 0.5 |12 6.5 | 4 27 | 255 | 26 24 | 14 25 — 24 | 5 — M4 x 6 9 38
CY3RG15| 8 4.2 2 0.5 | 16.6%| 8 5 33 |31.5| 32 | 30 |17 31 — | 30 | 85| — M5 x 7 14 53
CY3RG20| 95| 5.2 3 1 21.6%| 9 6 39 [375]| 39 | 36 |21 38 | 11 36 | 75 |28 M6 x 8 11 62
CY3RG25| 95| 5.2 3 1 26.4*| 85 | 6 44 425 44 41 | 235| 43 |145]| 41 6.5 | 33.5 M6 x 8 15 70
CY3RG32| 11 6.5 3 1.5 | 33.6%[105 | 7 55 |53.5| 55 | 52 |29 54 |20 51 | 7 41 M8 x 10 13 76
CY3RG40| 11 6.5 5 2 41.6%[13 7 65 |63.5| 67 | 62 |36 66 |25 62 | 8 50 M8 x 10 15 90
CY3RG50| 14 8.2 5 2 52.4%17 85 | 83 |81.5| 85 | 80 |45 84 | 32 80 | 9 56 M10 x 15 25 | 110
CY3RG63| 14 8.2 5 3 65.4*[18 85 | 95 [935| 97 | 92 |51 96 |35 90 | 9.5 | 63.5 M10 x 15 24 | 118
Modelo | LD | M MM N [PW| Q |[GW | T TC | W |WP | WS | X Y 4
CY3RG10| 3.5 4 M3 45| 26 68 | 14 [ 17.5] 14 20 |13 8 15 39.5 76
CY3RG15| 43 | 5 M4 6 | 32| 84| 18 |19 |17 25 |16 7 | 18 545 94
CY3RG20| 5.4 5 M4 7 38 95 | 17 |20.5| 20 40 |19 7 | 22 64 107
CY3RG25| 5.4 6 M5 65| 43 | 105 | 20 |215|225| 40 |[215] 7 | 28 72 117
CY3RG32| 7 7 M6 85| 54 | 116 | 26 |24 |28 50 |27 7 | 35 79 130
CY3RG40| 7 8 M6 11 64 | 134 | 34 |26 |33 60 |32 7 | 40 93 148
CY3RG50| 8.6 | 10 M8 15 82 | 159 | 48 |30 |42 60 | 41 10 | 50 | 113 176
CY3RG63| 86 | 10 M8 16 | 94 | 171 | 60 |32 |48 70 |47 | 10 | 60 | 121 188
Modelo - P (Con:,_ﬂgnado) =
CY3RG10 M5 — —
CY3RG15 M5 — —
CY3RG20| Rc1/8 NPT 1/8 G 1/8
CY3RG25| Rc1/8 NPT 1/8 G1/8
CY3RG32| Rc1/8 NPT 1/8 G1/8
CY3RG40| Rc1/4 NPT 1/4 G 1/4
CY3RG50| Rc1/4 NPT 1/4 G1/4
CY3RG63| Rc1/4 NPT 1/4 G 1/4

Nota 2) El asterisco indica que las dimensiones son diferentes a las de la serie CY1RG.
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Serie CY3R

Posicion adecuada de montaje del detector para deteccion a final de carrera

Rango de trabajo del detector magnético

Dimension de
éﬂ gl, magnético 6 (10 (15|20 |25 |32 | 40| 50| 63
T I D-A9[] 8 11 |8 |6 | 6|7 |9 8|8
A B D-M9[] 3 |45/25|35/ 3|3 |4 [ 3|83
DI D-MO[IW| 4 |7 |4 |45| 4 |45|55 5|45
[— —1] D-z7[]
D-Z80 —|—|—1—191]9 [11 | 9]10
1 S— .- D-Y590]
— — D-y7l |—|—|—|—|5|5 |6 | 6|6
Cc D D-Y7[1W

+*En algunos casos no se pueden montar detectores.

* Los rangos de funcionamiento son estandar, histéresis
incluida y no se garantiza. (variaciones del orden de
+30%).

Pueden ocurrir grandes variaciones dependiendo de
las condicione de trabajo.
26, 10, 215, 320 (mm)
odelo detgnt;_tor A B C D
i agnetico D-M9L] D-M9[] D-M9[] D-M9L]

- D-ASH | pimerw | P-A% | pimerw | P-A%T | pmerw | P-A%T | pimelw

6 26 30 46 42 46 42 26 30

10 28 32 48 44 48 44 — 32

15 17.5 215 76.5 72.5 — — 56.5 60.5

20 19.5 235 87.5 83.5 39.5 35.5 67.5 715
Nota 1) No se pueden instalar detectores magnéticos en la zona C en el caso de 915.
025, 932, 040, 050, 063 (mm)

odelo deteﬁ_tor A B c D
magnetico D-Y5[] D-Y5[] D-Y5[] D-Y5[]
D-M9[] |D-z7[] D-M9[] |D-z7[] D-M9[] |D-Z7[] D-m9[] |D-Z7[]

Jargee D-ASU . wgTw| D-z8o O YTF, P-4 p-metw| p-zso 3 Y70 (P-AS IpweTw| p-zso Y78, |P-A% |o.weTw| D-zso Y70,

25 19 23 18 98 94 99 42 38 43 75 79 74

32 22.5 26.5 215 107.5 | 103.5 108.5 45.5 41.5 46.5 84.5 88.5 83.5

40 24.5 28.5 23.5 1235 | 1195 124.5 47.5 43.5 48.5 100.5 | 1045 99.5

50 28.5 32.5 27.5 147.5 | 1435 148.5 51.5 47.5 52.5 1245 | 128.5 123.5

63 30.5 34.5 29.5 157.5 | 1535 158.5 53.5 49.5 54.5 1345 | 138.5 133.5

Nota 1) 50 mm es la carrera minima disponible con dos detectores magnéticos montados.
Nota 2) Las cifras de la tabla anterior se utilizan como referencia durante el montaje de los detectores magnéticos para deteccion a final de carrera.
Antes de ajustar los detectores magnéticos, compruebe su funcionamiento.
Nota 3) El montaje de las bridas se requiere de manera adicional para los modelos D-A90], M9 y MOIW. Consulte la referencia de montaje del detector
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magnético en la pag. 18.




Montaje del detector magnético
26 to 020

Cuando instale detectores magnéticos,
introduzcalos en la ranura de deteccion
del cilindro desde la direccién mostrada
en el dibujo de la derecha. Tras ajustar
la posicién de montaje, utilice un destor-
nillador plano de relojero para apretar el
tornillo de regulacion incluido.

Destornillador plano

de relojero

Nota) Al apretar el tornillo de regulacion del detector

magnético, utilice un destornillador de relojero de

aproximadamente 5 6 6 mm de diametro.

Ademas, el par de apriete debe ser de 0.1 a2 0.15

Detector magnético

Cilindro sin vastago de arrastre magnético

Modelo de montaje directo Serie C Y3R

Caracteristicas técnicas de
los detectores magnéticos

(1) Los detectores (rail de detector) se pueden
afadir al modelo estandar (sin rail de detec-
tor). El modelo con el accesorio de rail de
detector se menciona en la pag.14 y puede
pedirse junto con el detector magnético.

(2) Véase en las instrucciones adicionales de
desmontaje la instalacién de los detectores.

Nxm. Como norma general, apriete el tornillo unos

Tornillo de fijacion del detector
(M2.5x 4 1)

(incluido)

90° mas desde el punto en el que ya esta ajustado.

025 to 063

(1) Introduzca la cara delantera de detector
magnético en la ranura y desplace el de-
tector hacia la posicién deseada. .

(2) Tras comprobar la posicion, apriete el torni-
llo de regulacion (M2.5) del detector magn-
ético.

(3) Los cambios de posicion del detector solo
pueden llevarse a cabo en la fase (2).

Nota) Cuando apriete el tornillo de regulacion,
utilice un destornillador de relojero de 5 6 6
mm de didmetro y apliqué un par de aprie-
te de 0.10 a 0.15 Nxm. Como guia, un nivel
de apriete adecuado se alcanza apretando
el tornillo 90 grados mas desde el punto en

Rail para detector

Destornillador de
relojero (precision)

Tornillo de montaje
M2.5x4 |

Escuadra de montaje
del detector

Detector magnético

Referencias fijacion de montaje

Diametro ?:flgrgﬁgg Peso Detectores magnét.
(mm) ol GEiCwE aplicables
_ 25 | Detector tipo Reed:
32 D-A90]
40 | BMG2-012| 3 g |Detector estado sdlido:
50 D-M90
63 D-M9OW

"SMC Best Pneumatics”.

informacion, consulte el catédlogo de SMC.

x Con el conector pre-cableado est-n también disponible los detectores magnéticos de estado sélido. Consulte las especificaciones en el catalogo

* También se encuentran disponibles detectores de estado solido (modelos D-FOG/F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b). Para mas

e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e - ———————— =
1 Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en “Forma de pedido”, se pueden montar los siguientes 1
1 detectores magnéticos. Consulte las caracteristicas detalladas en el catalogo “SMC Best Pneumatics”. 1
1 L L Detectores magnéticos 1
1 Modelo Modelo Entrada eléctrica Caracteristicas del cilindro 1
I D-273 _ 1
1 Detector tipo Reed D-Z76 1
1 D-Z80 Sin LED indicador I
1 - 1
I g \Y(ggg Salida directa a o5 a 063 I
- It — (7] ag
1 Detector de D-Y7P cable (en linea) 1
! estado sdlido D-Y7BW Indicacién diagnéstico I
1 - 1
I g_z;gv"g (sefal de 2 colores) I
1 1
| |
1 1
| |

O I . L L L e |
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Serie CY3

Caracteristicas técnicas de los detectores

Caracteristicas técnicas comunes de los detectores magnéticos

Modelo Detector tipo Reed Detector de estado sélido
Corriente de fuga Ninguno 3 hilos: 100 uA max. 2 hilos: 0.8 mA max.
Tiempo de respuesta 1.2ms 1 ms max.

Resistencia a impactos 300 m/s? 1.000 m/s?

Resistencia al aislamiento

50 MQ min. a 500 Mega VDC (entre el cable y caja)

Resistencia dieléctrica

1000 VAC para 1 minuto (entre la caja y el cable)

Temperatura ambiente

-10a 60°C

Anexo IEC529 proteccion estandar IP67, construccion JIS C 0920 resistente al agua

Longitud de cable

Indicacion de la longitud de cable

(Ejemplo) D-M9P]| L]
Longitud de cable
Nil 0,5m
L 3m
Y4 5m

Nota 1) Detector magnético aplicable de 5 m de cable “Z”
Detector tipo Reed: No
Detector de estado sdlido: fabricado bajo demanda como estandar.
Nota 2) La longitud de cable estandar de un detector de estado sélido con
indicador resistente al agua de dos colores es de 3 metros. (No
disponible en 0.5 m.)
Nota 3) Para designar detectores de estado sélido con especificaciones.
flexibles, afada “-61” después de la longitud del cable.

(Ejemplo) D-M9NWL-
Caracteristica flexible

Nota) D-M9I es una especificacion estandar del cable flexible.

Histéresis del detector magnético

La histéresis es la distancia entre la posicion del detector magnético
cuando esta activado y su posicion cuando esta desactivado. Dicha
histéresis esta incluida en parte del rango de funcionamiento.

o

Posicion de funcionamiento
] del detector

(ENCENDIDO) Nota)

Histéresis <Detectortipo Reed: 2mm méx>

Detector de estado sélido: 1 mm max.

Posicion de funcionamiento|
del detector
(APAGADO)

=

Nota )La histéresis puede variar dependiendo de las condiciones de
trabajo.
Contacte con SMC si la histéresis causara algun problema de
funcionamiento.
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Cajas de proteccion de contactos: CD-P11, CD-P12

<Modelo de detector compatible>

D-A9/27/Z8

Los detectores magnéticos mencionados no disponen de circuitos de proteccion
de contactos. Por ello, se recomienda utilizar una caja de proteccion de contactos
junto con el detector los siguientes casos:

@ En caso de que la carga de trabajo sea inductiva.

@ En caso de que la longitud del cable sea superior a 5 m.

(® En caso de que la tensién de carga sea de 100 VAC.

La vida Util de los contactos puede acortarse.

(Debido a las condiciones de activacion permanente).

Caracteristicas
Ref. CD-P11 CD-P12
Tensién de carga 100 VAC 200 VAC 24VDC
Corriente de carga maxima 25 mA 12.5 mA 50 mA

Lado de conexién del detector 0.5 m
Lado de conexién de lacarga 0.5 m

* Longitud del cable de carga

Circuito interno

CD-P11 O—— M0 SALIDA marrén
. , |Bobinai
Supresor de picos & de ~
|

O——e———1———0 SALIDA azul

SALIDA (+)
I .
Diodo zener Marrén
SALIDA (-)
Azul

CD-P12 PR
|
[
I
|

Dimensiones

Conexion

Para el montaje de la caja, hay que respetar las indicaciones impresas, distinguiendo
entre el lado de la caja de proteccion marcada con SWITCH vy el cable

que sale de la unidad del detector. Mantenga el detector lo mas cerca posible de

la caja de proteccion con una longitud de cable no mayor de 1 metro.



Serie CY3 o
Detector magnetico
Conexiones y ejemplos

Cableado basico

Estado sélido de 3 hilos, NPN  Estado sdlido de 3 hilos, PNP 2 hilos 2 hilos
(Estado solido) (Detector tipo Reed)
fm e Fesssmsssss--so5 Marrén B EEEETEEEFRE Marrén s---------------- Marrén
, [ | [ % | , Indicador [
! ! ! ! ! luminoso '
1 |Circuito 1 |Circuito , 1| Circuito . de protec-|
' | - | ' - | ' . ' ~
! |Gel Getectpr] ! |Gel Getect - | Gel detect | céndel |
! | ! | O ! ! detector. .
: : ! ' etc.
| oo [ b e v Azul Ve v Azul
(El detector y la carga se alimentan por separado.)
Pttt CoTTTT T T A Marron T " "% Marrén
, | . i i Indicador |
i |Circuito ! | Circuito ! ! luminoso | !
1 |principal - 1| principal ' - del circuitg ~ + ~
! del detectpr| ' del detec ! ! de protec-| !
' ' ' ' cion etc. !
o | s | .

fmmmmmmmmmmmoooes el " Azul el Azul

Ejemplo de connexion a PLC (Controlador I6gico programable)
- Especificaciones de entrada COM+ - Especificaciones de entrada COM- Realice la conexion de acuerdo con las
3 hilos, NPN 3 hilos, PNP especificaciones de entrada PLC

aplicables, dado que el método de
conexion varla segun las
especificaciones de entrada PLC.

Negro  Entrada "33 f~"""""""""% Negro Entrada- - ----------1
O QO O Q

Circuito interno PLC Circuito interno PLC

Ejemplo de Y (en serie) y O (paralelo) Conexion

e 3-hilos
Conexion Y para salida NPN Conexion Y para salida NPN Conexion O para salida NPN
(mediante relés) (anicamente con detectors)
Marrén Marrén Marrén
Negro , Negro |_I Negro _-_I
Detector 1 2l Relé <«Contacto | Detector 1 Azul Carga Azul
1 del relé 1 1
Marrén T Marrén T Marrén
Negro " Negrd Negro
D 2
Detector 2 K—= " Relé ‘ ALl etector 2 | o
El LED indicador se encendera
cuando los detectores estén en posicion ON.
2 hilos con 2 detectores de conexion Y 2 hilos con conexién O de 2 detectores
Marrén Cuando dos detectores ) (Estado s6lido) (Detector tipo Reed)
estan conectados en serie, Marron Cuando dos detectores Ya que no existe co-
Detector 1 es posible que una carga estan conectados en rriente de fuga, la ten-
Azul presente errores de funcio- Azul paralelo, es posible que sién de carga no au-
_L namiento dado que la ten- aparezcan errores de mentard mientras esté
Marrén sion de carga disminuye ) funcionamiento dado  desactivado. Sin embar-
cuando esta activado. Marrén que la tension de carga  go, dependiendo del
Los LED indicadores se en- aumenta en cuando ndmero de detectores
Azul cienden cuando ambos de- Azul esta desactivado. en posicion ON, las Iu-
tectores estan activados. ) . ces del indicador pue-
Tensién de Caida de Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uns. den parpadear o nopen-
Load voltage at ON = ;1 entacion ~ presion int. X 2 pes. x Inpedancia de carga cenderse por la disper-
=24V-4Vx2uns. =L MAx2zuns. X3k si6n o reduccion del flu-
=16V = jo de corriente hacia los
Ejemplo: Alimentacién de 24VDC. Ejemplo: Impedancia de carga de 3k. detectores.
Caida de tension interna del detector de 4V. Corriente de fuga desde el detector de 1 mA.
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I Detector tipo Reed: Modelo de montaje directo
D-A90/D-A93/D-A96 C €

Salida directa a cable
Entrada eléctrica: En linea

—

/A\Precauciones
\ Precauciones de trabajo

Fije el detector con el tornillo instalado
existente en el cuerpo del mismo. El
detector puede resultar danado si se utiliza
otro tipo de tornillo que no sea el
suministrado.

Circuito interno del detector magnético

veeemeen e N

: § : : Caja o SALIDA (¢)

g  de proteccion,  Marrén

= idecontactos;

] (CD-P11 1 SALIDA (%)

'8 T 2CD-P12 oAzl

L= T .
E _oDiodo LED l Marrén : H
'3 © 1 Caja —O SALIDA (+)
S  de proteccion;  Marrén
=3 1 de contactos
5 1P L~
s 1CDP12
[k : i SALIDA (-)
B a U Azul ' E_o Azul

" DicdoLED 1 PCW)

1 O A ' \arron

'3 © (+)

! o

9 ;

1 £ X Diodo ! SALIDA DC

5 de prevencion ! N de

[ de , Negro

HR o] corriente '

‘2 -)

HS 1 DC (-)

Azul

Ca racte rI’Sti cas téC nicas de Para mas informacion sobre certificacion de productos sequ
los detectores m ag nét icos las normas internacionales, visitenos en www.smeworld.com.

PLC: Controlador légico programable

D-A90 (sin indicador luminoso)

Ref. detector magnético D-A90

Carga aplicable Circuito ClI, relé, PLC

Tension de carga 24 V AC/DC max. 48 V AC/DC max. 100 V AC/DC max.
Corriente de carga maxima 50 mA 40 mA 20 mA
Circuito de proteccion de contactog Ninguno

Resistencia interna 1Q max. (incluye longitud de cable de 3 m)
D-A93/D-A96 (con indicador luminoso)

Ref. detector magnético D-A93 D-A96
Carga aplicable Relé, PLC Circuito ClI
Tension de carga 24 VDC 100 VAC 4a8VDC
Rango de corriente

de carga y corriente 5a40 mA 5a20 mA 20 mA
de carga max.

Circ. de protec. de contactos Ninguno

Caida de tension interna 2.4V méax. (a 20 mA)/3 V max. (a 40 mA) ‘ 0,8 V max.
Indicador luminoso El LED rojo se ilumina cuando esta conectado.
@ Cables

D-A90/D-A93 ¢ Cable de vinilo dleoresistente de gran capacidad: 2.7, 0.18 mm2 x 2 cables (marrén, azul), 0.5 m
D-A90/D-A93 ¢ Cable de vinilo 6leoresistente de gran capacidad: 2.7, 0,15 mm2 x 3 cables (marrdn, negro, azul), 0.5 m
Nota 1) Véanse las caracteristicas generales de los detectores tipo Reed en la pag. 19.
Nota 2) Véanse las longitudes del cable en la pag. 19.

Peso Unidad: g
Ref. detector magnético D-A90 D-A93 D-A96
Longitud de cable 0.5 6 6 8
(m) 3 30 30 41
Dimensiones Unidad: mm

Nota) (D En el caso en el que carga sea
inductiva.
(2) En caso de que la longitud del cable
sea superiora 5 m.
(3 En caso de que la tensién de carga
sea de 100 VAC.
Use un detector magnético con una caja de
proteccion de contactos en cualquiera de los
casos anteriormente mencionados.
(Para mayor informacién acerca de la caja de
proteccion de contactos, véase la pag. 19.)
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D-A90/D-A93/D-A96

Indicador luminoso

M2.5x4 ¢ .~ El modelo D-A90 viene sin
Tornillo de cabeza ranurada . indicador luminoso.
- Y
ST 3 ==
_ 10 Posicion
mas sensible.
2 28
- s R -r_|:
& & —= Py
= 22 -
(24.5) (): dimensiones del D-A93.



Detector de estado sélido: Modelo de montaje directo
D-M9N/D-M9P/D-M9B C€

Ca racte I’I’St icas técn icas de Para més informacion sobre certificacion de productos segun las

normas internacionales, visitenos en www.smeworld.com.

Salida directa a cable

@ Se ha reducido la corriente de
carga de 2 hilos (2.5 a 40 mA)

@ Sin cable

@ Se utiliza un cable con
certificacion UL (modelo 2844).

/A\Precauciones
\ Precauciones de trabajo \

Fije el detector con el tornillo instalado
existente en el cuerpo del mismo. El
detector puede resultar dafado si se utiliza
otro tipo de tornillo que no sea el
suministrado.

Circuito interno del detector magnético
D-M9N

Circuito
principal

DC (+)
Marrén

Circuito
principal

SALIDA

E Negro
\—o DC (-)

Azul
D-M9B

"""-"""""""""":OSALIDA(+)

’ Marrén

28

8el W

Os

’ EOSALIDA(—)
"""""""""""""" * Azul

los detectores magnéticos

PLC: Controlador l6gico programable

D-M9U1/D-M91V (con indicador luminoso)

Ref. detector magnético D-M9N [ D-M9P D-M9B
Entrada eléctrica En linea

Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN \ PNP —

Carga aplicable

Circuito Cl, relé, PLC

relé 24 VDC, PLC

Rango de tension

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 V)

Consumo de corriente 10 mA max. —

Tension de carga 28 VDC o menos \ — 24 VDC (10 a 28 VDC)
Corriente de carga 40 mA max. 2.5a40 mA
Caida de tension interna| 0.8 V max. 4V max.
Corriente de fuga 100 unA méx. a 24 VDC 0,8 mA max.

Indicador luminoso

El LED rojo se ilumina cuando esta conectado.

@ Cables

Cable de vinilo 6leoresistente de gran capacidad: 2.7 x 3.2 elipse

D-M9B
D-M9N, D-M9P

0.15 mm?2 x 2 cables
0.15 mm2 x 3 cables

Nota 1) Véanse las caracteristicas generales de los detectores de estado sélido en la pag. 19.
Nota 2) Véanse las longitudes del cable en la pag. 19.

Peso

Unidad: g
Ref. detector magnético D-M9N D-M9P D-M9B
Lonai | 0.5 8 8 7
ongltu?mc;e cable 3 py 41 a8
5 68 68 63
Dimensiones Unidad: mm
D-M9C]
N
4—1_0 bl
: 34 2 S S=
6 | Posiciéon mas sensible
22 \
Tornillo de montaje M2.5 x 4 |
Tornillo de cabeza ranurada
Indicador luminoso
26
. S s
¢ D | N E—
~
<+ g o
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Detector de estado solido con indicador de 2 colores:
Modelo de montaje directo

D-MONW/D-MOPW/D-M9BW ( ¢

Salida directa a cable

===

Caracteristicas técnicas de
los detectores magnéticos

Para més informacidn sobre certificacion de productos segin
las normas internacionales, visitenos en www.smeworld.com.

PLC: Controlador I6gico programable

D-M9CIW (con indicador luminoso)

Ref. detector magnético D-M9PW D-M9PW D-M9BW
Entrada eléctrica En linea

Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos
Tipo de salida NPN ‘ PNP —

Carga aplicable

Circuito Cl, relé Cl, PLC

relé 24 VDC, PLC

Rango de tensién

5,12, 24 VDC (4.5 a 28 VDC)

Consumo de corriente 10 mA max. —

Tension de carga 28 VDC max. — 24 VDC (10 a 28 VDC)
APrecaucmnes Corriente de carga 40 mA max. 80 mA max. 5a40 mA
| Precauciones de trabajo | Gaida do tonsitn] 0.q B THL 0.8V méx. 4V max,
Fije el detector con el tornillo instalado interna de corriente de carga) 0,8 MA max.
existente en el cuerpc~> del mlsmo..I.EI detec- Corriente de fuga 100 pA max. a 24 VDC
tor puede resultar dafado si se utiliza otro . -
tipo de tornillo que no sea el suministrado. Indicador luminoso Posicion de funcionamiento .......... LED rojos encendidos.

Posicion 6ptima de trabajo .......... LED verde se ilumina

Circuito interno del detector magnético
D-M9PW

@ Cables

Cable de vinilo 6leoresistente de gran capacidad: 2.7, 0.15 mm? x 3 cables (marrén, negro,
azul), 0.18 mm?2x 2 cables (Marrén, Azul), 0.5 m
Nota 1) Véanse las caracteristicas generales de los detectores de estado solido en la pag. 19.
Nota 2) Véanse las longitudes del cable en la pag. 19.

Peso Unidad: g
Ref. detector magnético D-M9PW D-M9PW D-M9BW
) 0.5 7 7 7
Longltu(dm(;e cable 3 34 34 32
5 56 56 52
—0DC (+)
1 Marron
SALIDA . .
| Negro Dimensiones Unidad: mm
ISOR D-M9CIW
Azul ©
[aV)

o
6 | Posicién mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4 |
Tornillo de cabeza ranurada

Indicador
2 luminoso ;
T [S)

T
22

2.8

Indicador luminoso/Método de sefializacion

ENCENDIDO

Direccién M
APAGADO

de alimentacién
Display Verde Rojo

Rojo
- P T -

Posicién de funciona-
miento éptimo.
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serie CY3B/CY3R
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Contenido | | Modelo | | Didmetro (mm) |
6 10 15 20 25 32 40 50 63

-XB6 Cilindro resistente al calor (especificacion 150°C) CY3B . . . .
-XB11 Carrera larga (2001 mm min) CY3B ....
-XxB13"" '}l Cilindro de baja velocidad (7 a 50 mm/s)) CY3B

-X116

Caracteristicas hidraulicas

-X132 Conexiones axiales

-X160 Especificaciones de alta velocidad

-X168

-X206

-X210

Exterior del tubo del cilindro con

-X322 revestimiento de cromado duro

-X324

Especific. de exterior sin aceite (con sellado antipolvo)

-X1468 Especificacién intercambiable con CY116

-XC24 Con proteccion magnética

-XC57 Con junta flotante

@
3
I3
o
5

Nota 1) XB9, El cilindro de baja velocidad (15 a 50 mm/s) también se puede fabricar (CY3B6 a 63).
Nota 2) La “Forma de pedido” individual sélo se aplica al modelo mencionado anteriormente.

SMC 24
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Serie CY3
Ejecuciones especiales 1

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Simbolo

resistente al calor (especificacion 150°C)

CY3B | Diametro | [Mod. rosca conexién-Carrera-XB6 Rango de temperatura para el cilindro en
funcionamiento y la velocidad del émbolo

(1) En caso de utilizarlo a una temperatura de trabajo de entre 60°C
y 100°C, y con una velocidad del émbolo superior a 200 mm/s,

Cilindros resistentes a altas temperaturas

Caracteristicas
- - consulte con SMC.por separado.

Sﬁne aplicable CY3B (2) En caso de utilizarlo a una temperatura de trabajo de entre 50°C
Diametro 26 a 063 y 100°C, y con una velocidad del émbolo inferior a 200 mm/s,
Temperatura ambiente y de fluido 50 a 150°C* puede utilizar las especificaciones de XB6.

PR - (3) Al igual que con XB6, con respecto al rango de temperatura (de
PreS|c.)n max. de m_ibajo 0.5 MPa — 50°C a 60°C) que coincide con uno de los productos estandar,
Velocidad de trabajo 50 a 400 mm/s” tenga en cuenta la tendencia de la temperatura de trabajo (Iimi-

= Si lo utiliza en un rango inferior a 100°C se puede crear una diferencia en el tes superiores e inferiores) antes de elegir un modelo.

ciclo de mantenimiento, dependiendo de la velocidad de funcionamiento.

Utilicelo a 200 mm/s max. (mm/s)
400
;. " . . . o
Limite de presion de trabajo para parada intermedia & Productos
y funcionamiento vertical g estandar.
Presion max. de trabajo para parade intermedial 0.4 MPa © 200 - !
* Tenga en cuenta que si el tope externo detiene la carrera a nivel intermedio g ]
con una temperatura superior a 0.4 MPa, el arrastre magnético puede g @ @ XB6
romperse por encima de 0.4 MPa. S i
(@] I
E L1101 I T N N T N | 1
Fuerza magnética de arrastre N) 20 40 60 80 100 120 140 160 (°C)
Diametro(mm)| 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 Temperatura ambiente
Fuerza de sujecion En caso de utilizarlo con una temperatura de trabajo que fluctiie entre 50°C o
(a150°C) | 14.4 | 40.0 | 90.1 | 160 | 250 | 410 | 641 | 1000|1590 menos y 100°C o mas, la velocidad de trabajo etc. estard muy limitada por la
. durabilidad. Antes de usar, péngase en contacto con SMC.
Fuerza de sujecion
(@100°C) | 17.2 | 47.9 | 107 | 192 | 299 | 490 | 766 |1190 | 1900 <Referencia>

El ciclo de mantenimiento de XB6 puede variar sustancialmente dependiendo
de las condiciones de trabajo y de la temperatura. Incluso si lo utiliza dentro de
nuestro rango recomendado, como guia, lleve a cabo el mantenimiento en la
Simbolo mitad de tiempo que en los productos estandar.

2 Carrera larga (2001 mm min) -XB11 Simbolo
3 Especific. de baja velocidad (7 a 50 mm/s) -XB13

CY3B |Diametro | |Mod. rosca conexiénHCarrera-XB11

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexiénHCarrera-XB13

Carrera larga (2001 mm a carrera maxima de fabricacion)
Especificaciones de baja velocidad (7 a 50 mm/s))

Caracteristicas
Serie aplicable CY3B No existe adherencia o deslizamiento a una velocidad de accion reducida
Diametro 025 a 063 de 7 a 50 mm/s. Por lo tanto, tampoco existe cabeceo en el comienzo,
Carrera aplicable | De 2001 mm a carrera maxima de fabricacion permitiendo una accién suave durante toda la carrera.

Nota) Contacte con SMC para la entrega.

Caracteristicas
Serie aplicable CY3B
Diametro 06 a 63
Velocidad de trabajo de 7 a 50 mm/s

25
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Serie CY3

Ejecuciones especiales 2

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Simbolo

4 Caracteristicas hidraulicas -X116

8¥gg | Diametro | [Mod. rosca conexién~Carrera~ X116

Caracteristicas hidraulicas

Adecuado para alimentacién de precisiéon a baja velocidad, parada inter-
media y alimentacién a saltos del cilindro.

Caracteristicas

7 Especific. de rosca de insercion helicoidal -X168

Simbolo

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexionHCarreral- X168

Especificacion de rosca de insercion helicoidal

Las roscas de montaje estandar se han sustituido por unas de insercién
helicoidal.

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B/CY3R Serie aplicable CY3B
Diametro 225 a 063 Diametro 220 a 963
Fluido aceite de turbina

Velocidad de trabajo 15 a 300 mm/s

Nota 1) Sélo el conexionado a ambos lados esta disponible con CY3R.

Nota 2) Al realizar paradas intermedias con un circuito hidroneumatico, es-
tablezca la energia cinética de la carga de modo que no exceda el
valor admisible. (Con relacién al valor admisible, consulte la
seccion “Paradas intermedias” para cada serie.)

Simbolo

) Conexiones axiales -X132

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexion—Carrera- X132

Conexiones axiales

La conexién de alimentacién de aire ha cambiado a una posicion axial en
la culata.

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B
Diametro @6 a 963
2-tamano |
de conexién

2-tapones

El tamafo de conexién es el mismo que en el modelo estandar.

Simbolo
6 Especific. de alta velocidad -X160

8@3 | Diametro | [Mod. rosca conexionHCarrera- X160

Especificaciones de alta velocidad

Hace posible el funcionamiento a alta velocidad del émbolo a 1500mm/s
(sin carga).

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B/CY3R
Diametro 020 a 963
Velocidad del émbolo (sin carga) 1.500 mm/s

Nota 1) Cuando haga funcionar este cilindro a grandes velocidades, de-
beréa proveerse de un amortiguador hidraulico.
Nota 2) Sélo el conexionado a ambos lados esta disponible con CY3R.

N

Simbolo

roscadas de mont. afadidas para carro -X206

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexionHCarrera- X206

Posiciones roscadas de montaje anadidas para el carro

Se han afadido taladros roscados de montaje en la superficie contraria a
la posicién estandar.

Caracteristicas
Serie aplicable CY3B
Diametro 06 a 063

Taladros roscados
de montaje

Posiciones adicionales Superficie estandar

= Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.
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Serie CY3

Ejecuciones especiales 3

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Simbolo

9 Especificaciones de exterior sin aceite -X210

CY3B |Diametro | |Mod. rosca conexion~Carrera- X210

Especificaciones de exterior sin aceite
Adecuado para ambientes que no toleran lubricante. No lleva instalado un

retenedor de aceite. Existe otra version X324 (con sellado antipolvo) para
los casos en los que el polvo, etc. se dispersa en el ambiente.

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B
Diametro 26 a 963
Construccion
CY3B

Guiado especial

)
0

Simbolo

10 Ext. del tubo del cilindro con revest. de cromado duro -X322

gygg(g) | Diametro | [Mod. rosca conexionHCarrera— X322

Exterior del tubo del cilindro con revestimiento de cromado duro

El exterior del tubo del cilindro ha sido revestido con cromo duro para re-
ducir e desgaste de las guias.

Caracteristicas
Serie aplicable
Diametro

CY3B/CY3R
215 a @63

* Asegurese de tomar medidas para la amortiguacion en final de carrera.

Nota 1) Las carreras maximas de fabricacion son las mismas que las los pro-
ductos estandar. Al igual que para los diametros @50, @63 la serie
CY3B, las carreras maximas de fabricacién estan disponibles hasta
4000 mm.

Nota 2) En caso de solicitar un cilindro con una carrera de 2001 mm min, ha-
ga el pedido anadiendo el sufijo XB11X322 al nimero de referencia.

Construccion
CY3B

i

La superficie ext. del tubo es
de electrolitico de cromo duro

CY3R

La superficie externa del tubo es
de electrolitico de cromo duro

27
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Simbolo

11 Especific. de ext. sin aceite (con sellado antipolvo) -X324

CY3B |Diametro | |Mod. rosca conexién— Carrera~ X324

Especificaciones de exterior sin aceite (con proteccion antipolvo)

La superficie exterior de esta unidad no esta lubricada. El cuerpo del cilin-
dro dispone de un sellado antipolvo.

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B
Diametro 210 a 963
Construccion
CY3B - . .
Proteccién Guiado especial
(fieltro) #

Simbolo

12 Especificacion intercambiable con CYC6 -X1468

ggg | Didmetro | [Mod. rosca conexionHCarrera- X1468

Especificacion intercambiable con CY1(16
Las dimensiones de montaje son intercambiables con la serie CY106.

Simbolo

13 Con proteccién magnética -XC24

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexionHCarrera~ XC24

Con proteccion magnética
Protege de las fugas de flujo magnético del carro externo.

Caracteristicas

Serie aplicable CY3B
Diametro @6 a 963
Dimensiones __O=8
:_ Placa de proteccion
L I magnética
o . Diametro (mm)
mension®s 1”56 [ 010 [ 015 [ 020 025 032 | 940 | 50 [063
0B 19 | 27 | 37 | 38 | 48 | 62 | 72 | 88 |102
Estandar
externo (0B) | 17 |25 |35 |36 |46 | 60 | 70 | 86 |100

+Las dimensiones diferentes a las mostradas en a parte superior son las mismas que as del modelo bésico.
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Serie CY3

Ejecuciones especiales 4

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

14{con junta flotante (CY3B)

CY3B |Diametro | [Mod. rosca conexiénCarrera~ XC57

Simbolo

Caracteristicas

Con junta flotante

Se afiade una junta flotante especial a la serie CY3B y se reduce el nimero
de conexiones a la guia sobre el otro eje (lado de carga).

La colocacién del perno en la junta flotante y en la carga es posible tanto
por arriba como por abajo. (Para los diametros @6 y 210 la colocacién del
perno sélo es posible por arriba.)

Didmetro | 06 a 863

Nota) El cuerpo de este cilindro ha sido disefiado para su conexién a una
junta flotante, por lo que no se puede conectar a los cuerpos de los
productos estandar. En caso necesario pdngase en contacto con SMC.

Dimensiones
L
A LA, . W Montado desde la parte superior
C
B A ) wm
| = 5 L—!— )}/Taladro de insercion
e | 24 18 helicoidal
A L — i ~ < f o |
| . Montado desde ,"‘/"" = \:l 5 %
abajo MD. /*' / [ \\ 2 |
S P (s e SO 9 ! WIS ,
\_J
b \ ]
L] [
“&- ""_/f;
~ ST o '-q‘
ECuerpo I
L 08 ____| 06, 610
(mm)
Modelo A |OB| C |[F"®' HA | HB | L | LA MD | M | PA |[R™? w
6 10 17 | — 2.5 6.3 | 11 35 15 M3 x3 ¢ — —_ 12 — 18
10 10 25| — | 25| 95| 15 38| 18 | M3x3¢ | — — 17 | — 26
15 16 35| 65| 55 |165| 23 57 | 25 M3 4 | 25 6 36
20 18 36 | 65| 55 | 17 |235| 66 | 30 M3 4 | 27 6 37
25 20 46 | 80| 55 | 21 [285| 70| 30 M4 5 | 36 7 47
32 225| 60| 95| 6.0 | 27.5| 36 80 | 35 M5 6 | 47 8 61
40 26 70| 95| 6.0 | 285 | 41 92 | 40 M5 6 | 55 8 71
50 35 86 | 11 6.0 | 35 | 49 | 110 | 40 M6 8 | 65 11 87
63 36 | 100 | 18 | 7.0 | 42 57 | 122 | 50 M6 | 10 | 80 11 | 101

Nota 1) La dimensién F deja una holgura de 1 mm entre el cuerpo y la junta flotante, pero no tiene en cuenta el peso muerto
de flexién del tubo del cilindro, etc. Cuando se ponga en funcionamiento, se debera establecer un valor apropiado que
tenga en cuenta las variaciones de flexién y alineacion del peso muerto con respecto al otro eje. (Consulte la tabla de

flexién de peso muerto en la pag. 5).

Nota 2) Tenga en cuenta que cuando se coloca desde la parte superior y funciona con la dimensién R o por encima, el extre-
mo del tornillo hara contacto con el cuerpo y en algunos casos no se podra mantener la condicion flotante.

N
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Serie CY3
Ejecuciones especiales 5

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Simbolo

15/ Con junta flotante (CY3R) -XC57

CY3R(G) [Didmetro | |Mod. rosca conexiéniCarreraj-XC57  Caracteristicas

Diametro | 06 a 263

Con junta flotante Nota) El cuerpo de este cilindro ha sido disefiado para su conexién a una junta

flotante, por lo que no se puede conectar a los cuerpos de los productos
estandar. En caso necesario, péngase en contacto con SMC.

Se afiade una junta flotante especial a la serie CY3R y se reduce el nimero

de conexiones a la guia sobre el otro eje (lado de carga).

La colocacién del perno en la junta flotante y en la carga es posible tanto

por arriba como por abajo.

Dimensiones

26, 210, 215
4-8S prof. rosca S Diametro de zona Fijaci6n desde la parte inferior *—m—s1
encastrada 4 oBB cgn tornillo Allen P ¥4 FH Montado desde la parte

(Prof. de roscas de
insercion helicoidal) [ =

= ] 1 \ Rail para

: - —=f=——=  gyperior con tornill
4088 N jeltleeta Profundidadde zona  Tamario del perno:MD % | | X FG| - S 2
“ ! /,'/ Cuerpo encastrada 4 CC Rail para n 3
T |~ detector i V'
= |
S hmdie”
(TH | % | | =
(T .
i ; \ ! !
D *, Junta flotante | gE MNew®
220, 925, 232, 240, 050, 063 i Seccién D-D'
Montado desde la
L Junta flotante parte superior
& Fijacion desde la parte inferior %2 contornillo Allen
3 LA —Hq—/—//Cutigo con tornillo Allen Fe :'I: t / 2-SS
/ Tamafio del perno: MD .~ 1~ *| "~ (Roscas de insercion
. S r b B hall b 8 helicoidal)
= Al v
= R =T
| e
n | —O— e ! | §
| IIi ': 2 o
\ | ' 1

e 1] —é— '\ detector A P ——'“"yr'—,
— ¢ P AN =]
\i | E\ h et
E., Seccion D-D'
(mm)
Diametro A |BA|BB|cC|FC [FE™|FF™'| FG | FH HB™' HL | L | LA | LF | MD |[R"?| s SS WF | XA | XB
6 95|/34|65[33| — | 1) | 7 | 55/105| 26 | 23 | 34| 15 | 75| M3 | — | 35 M3 — |10 | —
10 115(34 | 65|33 | — | 5 7 7 | 13| 33|30 | 38| 15 | 75| M3 | — | 35 M3 — |12 | —
15 18 | 45| 8 |44 | — | 5 | 65| 75|145| 385(355| 53| 17 | 85| M4 | — | 45 M4 — 14 | —
20 165 — | — | — | 65| 45| 6 4 | — | 45| 14 | 62| 29 |145| M3 | 7 | 45 M4 34 | 26 | 3
25 205 — | — | — 8| — | 7 4 | — | 51|17 | 70| 29 [145| M4 | 8 | 55 M5 39 | 31 | 3
32 21 | — | — | — | 95| — | 75| 45| — | 625| 22 | 76| 34 | 17 | M5 | 10 | 65 M6 50 | 41 | 3
40 255 — | — | — | 95| — | 75| 75| — | 745| 28 | 90| 39 [19.5| M5 | 10 | 6.5 M6 60 | 45 | 3
50 355 — | — | — | 11| —|75| 9| — | 925| 38 |110| 39 [195| M6 | 15 | 10 M8 78 | 60 | 3
63 345 — | — | — | 18| — | 75| 10 | — |1045| 39 | 118 | 49 |[245| M6 | 15 | 10 M8 90 | 70 | 3

Nota 1) FE, FF y HB dejan una holgura de 1 mm entre el cuerpo y la junta flotante, pero no tiene en cuenta el peso muerto de flexiéon del tubo del cilindro, etc. Cuando
se ponga en funcionamiento, se debera establecer un valor apropiado que tenga en cuenta las variaciones de flexién y alineacion del peso muerto con res-
pecto al otro eje. (Consulte la tabla de flexion de peso muerto en la pag. 5).

Nota 2) Tenga en cuenta que cuando se coloca desde la parte superior y funciona con la dimensién R o por encima, el extremo del tornillo hara contacto con el cuer-
po y en algunos casos no se podra mantener la condicion flotante.
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Serie CY3B / CY3R
Normas de seguridad

Con estas normas de seguridad se pretende prevenir una situacion peligrosa y/o dafo al equipo. Estas normas indican
el nivel de riesgo potencial a través de las etiquetas de “Precaucion”, “Advertencia”, o “Peligro”. Por razones de
seguridad, procure observar las normas ISO 4414 Neta 1) JIS B 8370 Nota2) y otros reglamentos de seguridad.

Explicacion de las etiquetas
Etiquetas Explicacién de las etiquetas

A Pel ig ro En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe peligro de muerte.

A Advertencia El uso indebido podria causar serias lesiones o incluso la muerte.
A PrecaUCiones El uso indebido podria causar lesiones o dafios al equipo.

Nota 1
Nota 2
Nota 3
Nota 4

ISO 4414: Potencia del fluido neumatico - Normas generales relativas a los sistemas.

JIS B 8370: Reglas generales para la instalacion neumatica

Lesion hace referencia a heridas, quemaduras y electrocuciones leves que no requieran hospitalizacion ni tratamiento médico prolongado.
Dano al equipo se refiere a un dafio grave al equipo y a los dispositivos colindantes.

==

Seleccioén / Uso / Aplicaciones

1. La compatibilidad del equipo neumatico es responsabilidad de la persona que disefa el sistema o
decide sus especificaciones.
Puesto que los productos aqui especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de operacién, su compatibilidad para
una aplicacién determinada se debe basar en especificaciones o en la realizacién de pruebas para confirmar la viabilidad del equipo
bajo las condiciones de operacion. La persona responsable del funcionamiento correcto y de la seguridad del equipo es la que
determina la compatibilidad del sistema. Esta persona debe comprobar de forma continuada la viabilidad de todos los elementos
especificados, haciendo referencia a la informacién del catdlogo mas actual y considerando cualquier posibilidad de fallo del equipo

al configurar un sistema.

2. Solamente personal cualificado debe operar con maquinas o equipos neumaticos.
El aire comprimido puede ser peligroso si se maneja de forma incorrecta. El montaje, manejo o reparacién de sistemas neumaticos
solo debe ser efectuado por operarios experimentados.

3. No poner los equipos en marcha ni retirar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se hayan tomado todas las medidas
necesarias para evitar la caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.
2. Al cambiar componentes, confirme las especificaciones de seguridad mencionadas en el punto anterior. Corte la presién que
alimenta al equipo y evacue todo el aire residual del sistema.
3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas necesarias para prevenir que se dispare, entre otros, el vastago del pistdn del cilindro.

4. Contacte con SMC si se prevé el uso del producto en alguna de las siguientes condiciones:
1. Condiciones de operacién por encima del valor reflejado en las especificaciones o en uso a la intemperie.
2. Instalacién en equipos ligados a procesos nucleares, ferrocarriles, aeronautica, vehiculos, equipamientos médicos alimentacion y
bebidas, aparatos recreativos, circuitos de parada de emergencia, aplicaciones de prensado y equipos de seguridad.
3. Aplicaciones que puedan causar efectos negativos en personas, animales o propiedades, requiriendo evaluaciones de seguridad especiales.
4. Si los productos se utilizan en un circuito de seguridad, disponga de un sistema doble de interlocks con funcién de proteccién
mecanica para evitar una averia. Y examine periédicamente los dispositivos, tanto si funcionan normalmente como si no.

Exencion de responsabilidad

1. SMC, sus directivos y empleados quedaran exentos de toda responsabilidad derivada de las pérdidas o dafios cau-
sados por terremotos o incendios, por la accién de terceras personas, por errores del cliente intencionados o no,
mal uso del producto, asi como cualquier otro dafio causado por unas condiciones de funcionamiento anormales.

2. SMC, sus directivos y empleados quedaran exentos de toda responsabilidad derivada de cualquier dafio o pérdida
directa o indirecta, incluyendo la pérdida o dafio consecuente, pérdida de beneficios, o pérdida de negocio, recla-
maciones, demandas, tramites, costes, gastos, concesiones, juicios, asi como de cualquier otra responsabilidad
incluyendo los gastos y costes legales en los que pueda incurrir o sufrir, ya sean extracontractuales (incluyendo
negligencia), contractuales, incumplimiento de las obligaciones legales, equidad u otro.

3. SMC esta exento de la responsabilidad derivada de los dafios causados por operaciones no incluidas en los catalo-
gos y/o manuales de instrucciones, asi como de operaciones realizadas fuera del rango especificado.

4. SMC esta exento de la responsabilidad derivada de cualquier dafo o pérdida causada por un funcionamiento
defectuoso de sus productos cuando se combinen con otros dispositivos o software.
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Al

Serie CY3

Precauciones de los detectores magneéticos 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Disefio y seleccion

A\ Advertencia

1

. Compruebe las especificaciones.

Lea las caracteristicas detenidamente y utilice el producto de
manera apropiada. El producto puede danarse o funcionar mal
si se utiliza fuera del rango de especificaciones de la corriente
de carga, tension, temperatura e impacto. SMC no se respon-
sabiliza de los dafios causados por el uso del producto fuera
del rango especificado.

. Vigile la cantidad de tiempo en la que el detector per-

manece encendido en posicidn intermedia.

El detector funcionara si se encuentra en una posicién interme-
dia y la carga se acciona en el momento en que pasa el émbo-
lo pero, si la velocidad es demasiado elevada, el tiempo de tra-
bajo sera menor y la carga podria no funcionar correctamente.
La méaxima velocidad detectable del émbolo es:

Rango de trabajo del detector magnético (mm)
Carga de tiempo aplicada (ms)

V (mm/s) = x 1000

. El cableado debe ser tan corto como sea posible.

<Detector tipo Reed>

El cableado debe ser lo més corto posible. Cuanto mayor es la
longitud del cableado hacia la carga, mayor es el sobrevoltaje
del detector accionado y esto puede reducir la duracién del pro-
ducto (el detector permanecera encendido todo el tiem-
po).Utilice una caja de proteccién de contactos cuando la longi-
tud del hilo sea de 5 m o més.

<Detector estado sdlido>

Aunque la longitud del cableado no deberia afectar al funciona-
miento del detector, utilice un hilo de longitud maxima de 100 m.

. No utilice una carga que genere picos de tension. Si

se genera un pico de tensién, la descarga se produ-
ce en el contacto lo que hara que se acorte la vida
util del producto.

<Detector tipo Reed>

Cuando se introduce una carga, como por ejemplo un relé que
genera picos de tension, utilice un detector con un circuito de
proteccion de contacto integrado o utilice una caja de protec-
cion de contactos.

<Detector estado sélido>

Si se repiten los picos de tensién, pueden seguir produciéndo-
se dafios aunque un diodo Zener esté conectado a la salida del
detector de estado solido. En caso de que una carga, bien un
relé o un solenoide, se accione directamente, utilice un modelo
de detector con un sistema incorporado de absorcién contra pi-
cos de tension.

. Tome precauciones para el uso de circuitos de segu-

ridad (interlock)

Cuando un detector magnético se usa para generar una sefal
de interlock de alta fiabilidad, disponga de un sistema doble de
interlocks para evitar problemas, facilitando asi una funcién de
proteccién mecéanica y usando también otro detector.

. No realice ninguna modificacion del producto.

No mueva el producto. Podrian producirse lesiones o accidentes.
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/A Precauciones

1. Tenga cuidado al utilizar varios actuadores cerca-
nos entre si.

Si dos 0 mas actuadores con detectores magnéticos se en-
cuentran muy préximos, la interferencia de campos magnéti-
cos puede causar un funcionamiento defectuoso en los detec-
tores. Mantega una separacion minima de 40 mm entre los ci-
lindros. (Utilice el valor de separacién para cada serie de cilin-
dros cuando se indique.)

2. Tome medidas de precaucion frente a una caida in-
terna de voltaje en el detector.

<Detector tipo Reed>
1) Detectores con una luz indicadora (Excepto D-A96, Z76)

» Si los detectores estan conectados en serie como se
muestra a continuacioén, tenga en cuenta que se produ-
cird una gran caida de voltaje debido a la resistencia in-
terna del diodo emisor de luz. (Véase caida de tension in-
terna en las caracteristicas de los detectores.)

[La caida de tensién sera "n" veces mayor, cuantos "n"

detectores estan conectados.]

Aunque el detector funcione con normalidad es posible
que la carga no lo haga.

o—nn—

« De la misma forma, al estar conectado a una tensién espec-
ifica, es posible que la carga no funcione correctamente,
aunque el detector lo haga. Por ello, compruebe la férmula
indicada a continuacién, una vez comprobado el voltaje mi-
nimo de trabajo de la carga.

} o

La alimentacién _ Caida de tension
alimentacioén de la carga

Minima de trabajo
de la carga

2) Si la resistencia interna de un LED causa algun problema,
elija un detector sin indicador de luz. (Modelo D-A90, Z80.)
<Detector estado sélido>

3) En general, la caida interna de voltaje en un detector de es-

tado sélido de 2 hilos es mayor que un detector Reed. Tome
las mismas precauciones que en el punto 1.)

Tenga también en cuenta que no se puede instalar un relé de
12 VDC.

3. Preste atencion a las fugas de corriente.
<Detector estado sélido>

Con un detector de estado sélido de 2 hilos, la corriente (co-
rriente de fuga) fluye hacia la carga para activar el circuito in-
terno incluso en estado OFF.

Corriente de trabajo de
de la carga (condicién OFF)

Si no se satisface la formula indicada arriba, el detector no se
reinicia correctamente (permanece activado). En este caso,
emplee el detector de 3 hilos.

Ademas, el flujo de corriente hacia la carga sera "n" veces

mayor, cuantos "n" detectores estan conectados en paralelo.

4. Disponga de suficiente espacio libre para los traba-
jos de mantenimiento.

Al desarrollar una aplicacién procure prever suficiente espacio
libre para inspecciones y trabajos de mantenimiento.

> Corriente de fuga



Serie CY3

Montaje y ajuste

A\ Advertencia

1.Manual de instrucciones
Para montar y manejar el producto es necesario leer detenida-
mente estas instrucciones entendiendo su contenido. Tenga
este catalogo siempre a mano.

2. Evite caidas o choques.
Evite caidas, choques o golpes excesivos (300 m/s2 o mas pa-
ra detectores tipo Reed y 1000 m s2 o mas para detectores de
estado solido) durante el manejo del aparato. Aunque el cuerpo
del detector no resulte danado es posible que la parte interior
del detector lo esté y cause fallos de funcionamiento.

3. Monte el detector con el par de apriete adecuado.

Al apretar un detector mas alla del rango del par de apriete, se
pueden danar los tornillos de montaje o el propio detector. Por
otra parte, el rango del par de apriete inferior puede provocar
que el detector salga de su posicion. (Véase la forma de insta-

lar o mover el detector y el par de apriete, etc.)
4. Monte el detector en el centro del rango de trabajo.

Ajuste la posiciéon de montaje de un detector magnético de mo-
do que el émbolo se detenga en el centro del rango de trabajo
(rango en el que un detector esta en ON).

(La posicion de montaje mostrada en el catalogo indica la posi-
cion éptima en el final de carrera.) Si se efectia el montaje en
los limites del rango de trabajo, es decir, cerca del limite entre

ON y OFF, la operacion puede resultar inestable.
<D-M9I>

Cuando se utiliza el detector magnético D-M9 para sustituir a
los detectores de la serie anterior, es posible que no se active
dependiendo de la condicién de funcionamiento debido a su
rango de trabajo mas corto.

Por ejemplo,

¢ Aplicaciones en las que la posicion de parada del actuador
puede variar y superar el rango de trabajo del detector magnéti-
co, por ejemplo, operaciones de empuje, presion, amarre, etc.

 Aplicaciones en las que el detector magnético se utiliza para
detectar una posicién de parada intermedia del actuador. (En
tal caso, el tiempo de deteccion disminuye.)

En aplicaciones como las anteriores, ajuste el detector magn-
ético en el centro del rango de deteccion requerido.

5. Disponga de espacio suficiente para el mantenimien-
to.

Instale el producto de modo que quede espacio libre suficiente
para la realizacion de actividades de mantenimiento.

Precauciones de los detectores magnéticos 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

/A Precauciones

1. Nunca sujete un actuador por los hilos conductores
del detector.
Nunca sujete un cilindro (actuador) por sus hilos conductores.

Eso no sélo puede provocar una rotura de los hilos conducto-
res sino también dafos en los elementos internos del detector

debido al esfuerzo.

2. Fije el detector con el tornillo instalado en el cuer-
po del mismo, ya que en caso de utilizar otros torni-
llos podria danar el detector.

/A Advertencia

1. Compruebe si el cableado esta correctamente aisla-
do.
Procure que el aislamiento del cableado no esté defectuoso
(contacto con otros circuitos, averia por toma de tierra, aisla-
miento inadecuado entre terminales). Se pueden producir aver-
ias debido a un exceso de corriente hacia el detector.

2. No coloque el cableado cerca de lineas de potencia o
lineas de alta tensién.

Separe el cableado de lineas de potencia o de alta tension y
evite cableados dentro del mismo conducto. El ruido de estas
otras lineas puede producir un funcionamiento defectuoso de
los circuitos de control, detectores magnéticos incluidos.

/A\Precauciones

1. Evite doblar o estirar los hilos conductores de forma
repetitiva
Los hilos conductores se pueden romper si se doblan o estiran
de manera repetida.

2. Procure conectar la carga antes de activar el detec-
tor.
<Tipo 2 hilos>
Al activar un detector mientras la carga no esta conectada se
produce un fallo instantaneo debido al exceso de corriente.

3. Evite cargas cortocircuitadas.

<Detector tipo Reed>

Si se activa el detector con una carga cortocircuitada, éste se
dafara instantaneamente debido al exceso de corriente.

<Detector estado sélido>

D-M9L], MOLIW vy todos lo modelos con salida PNP no dispo-
nen de circuitos de proteccién incorporados para prevenir cor-
tocircuitos. En caso de cargas cortocircuitadas los detectores
se dafan instantaneamente.

Tome precauciones especiales al utilizar detectores de 3 hilos
para evitar una conexién inversa entre el hilo de alimentacién
(marrdn) y el de salida (negro).

Anexo - Pag. 3



Serie CY3

Cableado

/A Precauciones

4. Evite una conexion incorrecta.
<Detector tipo Reed>
Un detector de 24VDC con LED tiene polaridad. El hilo marrén
es +, y el hilo azul es -.

1) Si se conecta al revés, el detector funciona, sin embargo, el
LED no se enciende.
Una corriente superior a la indicada, danara el LED que de-
jara de funcionar.
Modelos aplicables:
D-A93, D-Z73

<Detector estado sélido>

1) Si se conecta un detector de 2 hilos al revés, el detector no
resultara danado si esta protegido por un circuito de protec-
cioén, pero el detector permanecera siempre en la posicion
ON. Sin embargo, es necesario evitar esta conexioén porque
el detector puede resultar dafado por un cortocircuito.

2) Si las conexiones de potencia (+) y (-) en un detector de 3
hilos estan invertidas, el detector estara protegido por un cir-
cuito de proteccién. Sin embargo, si la linea de alimentacién
(+) esta conectada al hilo azul y la linea de alimentacién (-)
esta conectada al hilo negro, el detector se dafara.

<D-M9I>

D-M91 no lleva incorporado un circuito de proteccién de corto-
circuitos. Tenga en cuenta que si se invierte la conexién de la
alimentacion (por ejemplo, el cable de alimentacién (+) y el ca-
ble de alimentacion () ), el detector resultara dafado.

5. Para arrancar el revestimiento del cable, verifique la
direccion de arranque. El aislante puede partirse o
danarse dependiendo de la direccion. (sélo D-M9J).

LN
e

Herramienta recomendada

e
Y

(@)

Q

@)
000

Nombre del modelo Ref. modelo

Separador de cable D-M9N-SWY

*El pelacables para cable redondo (22.0) puede utilizarse para
un cable de 2 hilos.
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Precauciones de los detectores magnéticos 3
Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

/A Advertencia

1. Nunca debe usarse cerca de gases explosivos.
La estructura de los detectores magnéticos no es apta para
prevenir explosiones. Nunca deben usarse en ambientes con
gases explosivos ya que puede provocar una grave explosion.

2. No debe usarse donde se genere un campo magnético.

Los detectores presentaran fallos de funcionamiento o los ima-
nes se desmagnetizaran dentro de los actuadores.

3. Nunca debe usarse en un ambiente donde el detector
esté continuamente expuesto al agua.

Los detectores cumplen con la normativa IEC de proteccion
IP67 (JIS C 0920: resistente al agua). No obstante, no se de-
beran utilizar en aplicaciones en las que estén continuamente
expuestos a salpicaduras o pulverizaciones de agua. Puede
causar un deterioro en el aislamiento o un hinchamiento de la
resina dentro de los detectores y ocasionar un funcionamiento
defectuoso.

4. No debe usarse en un ambiente junto con aceites o
productos quimicos.

Consulte con SMC si se prevé el uso de los detectores en am-
bientes con liquidos refrigerantes, disolventes, aceites o pro-
ductos quimicos. Si los detectores se usan bajo estas condicio-
nes, incluso durante cortos periodos de tiempo, pueden resultar
afectados por un aislamiento defectuoso, fallos de funciona-
miento debido a un hinchamiento en la resina, o un endureci-

miento de los hilos conductores.

5.No debe usarse en un ambiente con ciclos térmicos.

Consulte con SMC si se usan detectores en ambientes donde
existan ciclos térmicos que no corresponden a los cambios nor-
males de temperatura, ya que los detectores pueden resultar
dafiados internamente.

6.No debe usarse en ambientes donde exista un impac-
to de choque excesivo.

<Detector tipo Reed>

Cuando un impacto excesivo (300m/s2 0 mas) se aplica a un
detector tipo Reed durante su funcionamiento, el punto de con-
tacto fallara y generara o cortara una sefial momentaneamente
(1 ms o menos). Consulte con SMC sobre la necesidad de utili-
zar un detector de estado sélido en funcién del ambiente.

7. No debe usarse en entornos donde se generen
voltajes de choque.

<Detector estado solido>

Cuando haya unidades (elevadores de solenoide, hornos de in-
duccion de alta frecuencia, motores, etc.) que generen gran
cantidad de picos de tension en la periferia de los actuadores
con detectores de estado sdlido, podrian deteriorarse o dafar-
se los elementos del circuito interno del detector. Evite la pre-
sencia de fuentes que generen picos de tension y las lineas de
tension.



Serie CY3
A Precauciones de los detectores magnéticos 4

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Condiciones de trabajo

/A Precauciones

1. Evite la acumulacion de particulas de hierro o el con-
tacto directo con sustancias magnéticas.
Si se acumula una gran cantidad de polvo de hierro como p.ej.
virutas de mecanizado o salpicaduras de soldadura, o si se co-
loca una sustancia magnética (atraida por un iman) muy proxi-
ma a un actuador con detector magnético, pueden producirse
fallos de funcionamiento debido a una pérdida magnética den-
tro del actuador.

2. Consulte con SMC la resistencia al agua, la elastici-
dad de los hilos conductores y uso cerca de solda-
duras, etc.

3. No exponer directamente a la luz solar.

4. Evite realizar el montaje del producto en lugares ex-
puestos a radiaciones de calor.

A\ Advertencia

1. Procure realizar periédicamente el siguiente manteni-
miento para prevenir posibles riesgos debido a fa- !
llos de funcionamiento inesperados. 3
1) Fije y apriete los tornillos de montaje del detector.

Si los tornillos estan flojos o el detector est4 fuera de la posi-
cién inicial de montaje, apriete de nuevo los tornillos una vez !
que se haya reajustado la posicién.
2) Verifique que los hilos conductores no estan defectuosos.
Para prevenir un aislamiento defectuoso sustituya los detec-

tores o repare los hilos conductores, etc. si se descubre que
estan danados.

3) Verifique que la luz verde del LED se enciende.
Comprube que el LED verde se enciende cuando se para en
la posicion fijada. Si se enciende el LED rojo se enciende, la
posicion de montaje no es correcta. Reajuste la posiciéon de
montaje hasta que el LED verde se ilumina.
2. El mantenimiento se debe llevar a cabo de acuerdo
con las instrucciones de este catalogo.
El incumplimiento de los procedimientos apropiados podria

ocasionar el funcionamiento defectuoso del producto produ-
ciendo danos al equipo o a la maquinaria.

3. Mantenimiento de la maquinaria y alimentacion y es-
cape del aire comprimido.
Antes de retirar cualquier parte de la maquinaria o del equipo,
compruebe la eficacia de las medidas de seguridad para evitar
caidas o movimientos inesperados de objetos y del propio equi-
po. Después corte la presiéon de alimentacién y la potencia el-

éctrica y desaloje todo el aire.
Al reanudar el funcionamiento de la maquinaria, proceda con

atencién y confirme la eficacia de las medidas de seguridad pa-
ra evitar las oscilaciones de los actuadores.
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Serie CY3B / CY3R
Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Para conocer las Instrucciones

de seguridad, véase “Precauciones en el manejo de dispositivos heumaticos” (M-03-E3A).

se opera en sentido vertical.

Cuando se opera en sentido vertical, el peso admisible de la
carga (véanse valores de referencia en la pag. 5) se determina
mediante el método de seleccion del modelo. Sin embargo, si
se aplica una carga mayor al valor admisible, se puede dislocar
el acoplamiento magnético y existe la posibilidad de que se cai-
ga la carga. Cuando use este tipo de aplicacion, péngase en

5.

interno, carro externo).

Esto podria causar una pérdida de la fuerza de arrastre y un
funcionamiento defectuoso.

Cuando realice el desmontaje para sustituir las jun-
tas y el anillo guia, véase las instrucciones de des-
montaje separadas.

| Referencia || Referencia |

/\ Precauciones - A\ Precauciones

1. Evite que se produzcan cortes u otros dafios en la ! 9. Para conectar una carga con mecanismo de guia ex-
superficie externa del tubo del cilindro. } terna, es necesario alinear meticulosamente.

Esto puede dar lugar a dafos en la rascadora y en el anillo guia Al igual que la carrera se alarga, las variaciones en el centro
y provocar fallos de funcionamiento. 1 del eje aumentan por lo que conviene considerar un método de
2. Preste at . s I tacion del ! conexion (mecanismo flotante) que pueda absorber estas varia-
- Freste atencion a la rotacion del carro. ! ciones. Ademas, utilice las fijaciones flotantes (XC57) propor-
Conviene controlar la rotacion, conectandolo a otro eje (guia li- ! cionadas en las series CY3B y CY3R (paginas 28.- 29).
neal, etc.) 1

3. Evite el funcionamiento del cilindro si el acoplamien- : - —
to magnético esta mal colocado.. ; ’ Desmontaje y mantenimiento ‘
En caso de que el acoplamiento magnético no se encuentre c =
bien colocado, presione manualmente el carro externo hasta al- AdvertenC|a
canzar Ia.posmlon correcta.rfll final Qe carrera (o empuje el ém- 1. Tenga en cuenta que la fuerza de atraccion de los
bolo del cilindro con la presion del aire). imanes es muy fuerte.

4. El cilindro esta montado con pernos a través de los Cuando desmonte el carro externo e interno del tubo del cilin-
orificios de montaje en las culatas. Asegurese de dro para el mantenimiento, etc. hagalo con cuidado, ya que los
que estan apretados firmemente. (CY3R) imanes instalados en cada carro tienen una fuerza de atrac-

5. Si existiesen espacios entre la superficie de montaje | cion muy fuerte.

y las culatas, al montarlo con tornillos, efectiie un A =
ajuste suplementario mediante espaciadores, etc. de PI’ECﬂUCloneS
forma que no se produzca un estrés. (CY3R). i 1. Cuando vuelva a montar las culatas después de des-

6. Amarre siempre el cilindro por ambas culatas a la su- montarlas, verifique que estan sujetas (CY3B).
perficie de montaje antes de ponerlo en funciona- Para desmontarlas, sostenga la parte plana de una de las cula-
miento. tas con una prensa y retire la otra con una llave plana o una
El deb d ‘e fi ! llave inglesa. Para montarlas, aplique una capa de adhesivo

carro no debe ser usado nunca como parte fija. Locktight (N 542 rojo) y apriete de 4 a 5 veces mas desde la

7. No aplique una carga lateral al carro externo. ! posicién original antes de retirar.

Cuando se monta una carga C!irectament‘e sopre el cilindro, no 2. Se necesitan herramientas especiales para el des-
se pueden compensar las posibles desalineaciones entre el ci- | Y3B
> X ) ‘ montaje. (CY3B)
lindro y el sistema de guiado y esto una carga lateral que pue-
de producir un funcionamiento defectuoso. (Figura 1.) Utilice un |
método de conexién que permita compensar estas variaciones .
de alineacion de los ejes y flexion ocasionada por el propio pe- il
so del cilindro. En la figura 2 se muestra el montaje correcto 1 F( _ /
' &z
Referencia Amortiguador ‘
, , Codo plano de delabrida  de picos Referencias herramientas especiales
Vastago guia % oon pernos, etc. - Vastago gufa \\W Z / M ‘ Ref. Diametro admisible (mm)
) AT X = CYRZ-V 6, 10, 15, 20
g s 3 — |
B ; =S/ CYRZ-W 25, 32, 40
c —" y Centro de>l eje\ o : CYRZX 50
’C'I' 3o sin vst I P = H | CYRZ-Y 63
indro Sin vastago  Gilindro sin vastago Tope ¢ !

Las variaciones en la carga y la  Las variaciones en la alineacion del eje se i 3. Preste atencion cuando desmonte el carro externo,

alineacion del eje del cilindro no se  asimilan proporcionando holgura en la | ya que el carro interno se vera atraido directamente.

pueden asimilar, lo que puede fijacion. Ademas, la fijacion de montaje se | . -

provocar fallos de funcionamiento. extiende por encima del centro del eje del | Cuando qesmonte el carro externo e interno del TUbQ .del cilin-
cilindro de manera que el cilindro no esté | dro, presione los carros a la fuerza fuera de sus posiciones de
sujeto a los momentos. 1 acoplamiento magnético, y a continuacién, extraigalos de for-

Figura 1. Montaje incorrecto Figura 2. Montaje recomendado ma lng!V|duaI .cuando I’(le ex&stal no ha)ga dmas fuerz,a de suje-

Nota) El grafico muestra laa : cion. Si se re:ﬂran cuando todavia acopla 0s magnéticamente,

serie CY3B ! se veran atraidos directamente y no se podran separar.

8. Preste atencion al peso admisible de la carga cuando : 4. No desmonte los componentes magnéticos (émbolo

contacto con SMC acerca de las condiciones de trabajo (pre-
sién, carga, velocidad, carrera, frecuencia,etc.)
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

SMC.

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office@smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office @smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office @smc.hr
http://www.smceu.com

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

-I Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc @smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: +372 (0)6 593540, Fax: +372 (0)6 593541
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

-

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

|

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

li

Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street, GR-11855 Athens
Phone: +30 (0)1-3426076, Fax: +30 (0)1-3455578
E-mail: parianos @hol.gr
http://www.smceu.com

|

Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kift.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office @ smc-automation.hu
http://www.smc-automation.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.
2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatlcs ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia
Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Savanoriu pr. 180, LT-01354 Vilnius, Lithuania
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

]
j ’7 Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office @smc.pl

http://www.smc.pl

m Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania srl
Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest
Phone: +40 213205111 Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+812 718 5445, Fax:+812 718 5449
E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

Slovakia
SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone: +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office @ smc-ind-avtom.si
http://www.smc-ind-avtom.si

Emmm—— Spain

SMC Espanfia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

-I Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

Turkey

Entek Pnomatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek @ entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

2

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownh|II Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales@smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Némestie Martina Benku 10, SK-81107 Bratislava

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION

1-16-4 Shimbashi, Minato-ku, Tokio 105 JAPAN; Phone:03-3502-2740 Fax:03-3508-2480

1st printing KP printing KP 24 ES Printed in Spain

Specifications are subject to change without prior notice
and any obligation on the part of the manufacturer.



