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][ Modelo incremental ]

Modelo absoluto

serie LECSA (Modelo de entrada de pulsos/Modelo de posicionamiento)

L* g

. “‘ :ﬂ "t / ® Hasta 7 puntos de posicionamiento por tabla de puntos

= ® Tipo de entrada: Entrada de pulsos

:?! | ® Encoder de control: Encoder incremental de 17 bits (Resolucion: 131072 pulsos/giro)
.-E | r v e Entrada en paralelo: 6 entradas

F Salida: 4 salidas

® Tipo de entrada: Entrada de pulsos
® Encoder de control: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucién: 262144 pulsos/giro)

e Entrada en paralelo: 10 entradas
Salida: 6 salidas

® Ajuste de datos de posicién/datos de velocidad y arranque/

[
CCrLink
parada de funcionamiento

® Posicionamiento de hasta 255 puntos de tabla (cuando hay 2 estaciones ocupadas)

® Hasta 32 accionadores conectables (cuando hay 2 estaciones ocupadas) con
comunicacion CC-Link

® Protocolo de buses de campo aplicable: CC-Link (Ver. 1.10, velocidad max. de comunicacion: 10 Mbps)
® Encoder de control: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucién: 262144 pulsos/giro)

® Compatible con sistema de servo Mitsubishi Electric

® Cableado reducido y cable éptico SSCNET lll para conexion instantanea
® E| cable 6ptico SSCNET lll proporciona una mejorada resistencia al ruido
® Hasta 16 accionadores conectables con comunicacién SSCNET Il

® Protocolo de buses de campo aplicable: SSCNET Il
(Comunicacién o6ptica de alta velocidad, velocidad méx. de comunicacion bidireccional: 100 Mbps)

® Encoder de control: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucion: 262144 pulsos/giro)
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Serie LECS! |

Compatible con encoder incremental Serie LECSA suministrado por el cliente © Opcional
(Modelo de entrada de pulsos/Modelo de posicionamiento) Alimentacién del Software de configuracién
e circuito de control
Suministrado por el cliente Conector de 24 \VDC (MR Configurator™)
P alimentacion del Driver Ref.: LEC-MR-SETUP221E
. . circuito principal .
Alimentacion (accesorio) G - ST
Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) i e g-==
200 a 230 VAC (50/60 Hz) = sz . =
i3 HIW —
A—a
. o et . ) Conector Paglna ]
OOpcional ) i o de alimentacion del pC
Regeneracion opcional [= = = = = = § : circuito de control + Pida el cable USB (ref.:
Ref.: LEC-MR-RB-C] (accesorio) LEC-MR-J3USB) por separado
para usar este software
‘Cable del motor l

Cable estandar Cable robético
LE-CSM-S10J LE-CSM-RCOI

@Cable de bloqueo
Cable estandar Cable robético
LE-CSB-S10J LE-CSB-RCJ

Actuadores eléctricos

Modelo con vastago Modelo guiado/

©Opcional
Conector E/S
Ref.: LE-CSNA

ED I—.Cable V1= Pégina 16
Ref.: LEC-MR-J3USB

serie LEY Modelo de motor en linea
3 Suministrado por
= v % e el cliente
o = ]
‘& . PLC (Unidad de posicionamiento)
‘ [ Alimentacion
Cable de encoder para sefales
Cable estandar | Cable robotico E/S 24 VDC
LE-CSE-S[ LE-CSE-RCOJ
Compatible con encoder absoluto Serie LECSB Cable USB © Opcional

(Modelo de entrada de pulsos)

Driver

Ref.: LEC-MR-J3USB
Software de configuracion

Conector de

Suministrado por el cliente C de
alimentacion del

Alimentacion circuito principal '
] MR Configurator™
Monofésica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) (accesorio) (R of - LEC?MR_SETLPM E
200 a 230 VAC (50/60 Hz) CH -
Trifésica 200 a 230 VAC (50/60 Hz) el ! l § &=
— = Ei : < @Salida
©Opcional 45'?_ - ] ) analogica
Regeneracion opcional [* ™ ™= = = === 5 g N de monitor
Ref.: LEC-MR-RB-0J I I - R - icaci
=~ @Comunicacion |, 544 61 cable USB (ref.

LEC-MR-J3USB) por separado
para usar este software

6Cable del motor
Cable estandar Cable robético
LE-CSM-SI0J LE-CSM-RCOJ

t

Cable de bloqueo [ZTTrEH alimentacion del
.c - 9 " circuito de control [EFIERN
able estandar Cable robético (accesorio) lﬁél: B
LE-CSB-SO | LE-CSB-RCO ]

|
l

© Opcional
Conector E/S
Ref.: LE-CSNB

Actuadores eléctricos
Modelo con vastago  oqelo guiador

Serie LEY Modelo de motor en linea

‘Cable de encoder [£LLERE

Cable estandar Cable robético
LE-CSE-S[1J LE-CSE-ROCJ

Suministrado
por el cliente

f Pagina 10 i
Conector del motor ™

(accesorio)

PLC (Unidad de posicionamiento)
[Alimentacién para}

senales E/S
24 VDC

Bateria (accesorio) L&l R

Ref.: (LEC-MR-J3BAT)

& S\NC
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Disefio del sistema Serie LE CSD

Diseno del sistema )
Compatible con encoder absoluto Serie LECSC .
(Modelo de entrada directa CC-Link) Driver
Suministrado por el cliente Clonector de 4 oA Cable USBZXIEX OOpcional
alimentacion de| . MR-
Alimentacion circuito principal At =
Monofésica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) e - Software de configuracion
200 a 230 VAC (50/60 Hz) = - (MR Configurator™)
Trifdsica 200 a 230 VAC (50/60 Hz) SEN — Ref.: LEC-MR-SETUP221E
o=
. — &
©O Opcional | Pagina 15] — L
Reaneracién opional Dooooor = E ~— @Comunicacién RS-422
Ref.: LEC-MR-RB-[J
=) -
@ Cable del motor
Cable estandar Cable robético Conector de Paglna 10 Conector CC-Link
LE-CSM-SOOJ LE-CSM-ROC a||memac|on del (accesorio)
@ Cable de bloqueo circuito de control |
Cable estandar Cable robético (accesorlo) g
LE-CSB-S[1J LE-CSB-RCJ
™ ©Opcional
Actuador eléctrico aglna1 Conector E/S
—— Conector Ref.: LE-CSNA
- g%lcen;grtig{ Suministrado
Moy por el cliente
% PLC (Unidad maestra CC-Link)
_T Alimentacion
Bateria (accesorio) para sehales
© Cable de encoder Ref.: (LEC-MR-J3BAT) E/S 24 VDC
Cable estandar Cable robético
LE-CSE-S1J LE-CSE-ROOJ
Compatible con encoder absoluto Serie LECSS Cable USB ©Opcional
(Tipo SSCNET It Ref.: LEC-MR-J3USB
Conectorde  [ZFIE
o : alimentacion del Driver Software de configuracion
Suministrado por el cliente circuito principal (MR Configurator™)
Alimentacion (accesorio) Ref.: LEC-MR-SETUP221E
Monofésica 100 a 120 VAC (50/60 Hz)
200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Trifasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz) S g I ;
© Opcional
Regeneracién opcional [*™ =™ = = =1
Ref.: LEC-MR-RB-[] :
n ©Opcional
‘Cable del motor = Conector E/S
Cable estandar Cable robético Skl £ ﬂet: LE-CSNS
LE-CSM-SCO LE-CSM-ROO Clonecttor de d
" alimentacion
@Cable de bloqueo I CN1A il
Cable estandar Cable robético (accesorio) =
LE-CSB-S1J LE-CSB-ROO E} gj CN1B —
w
. . =l &] J
Actuador eléctrico _ f :
o= Conector © Opcional
- del motor Cable éptico
b (acesorc) SSCNET Il Suminishrado
Ref.: LE-CSS-[] porel
% l cliente
PLC (Unidad de posicionamiento/
, i o f Controlador de movimiento)
6 Cable de encoder Bateria (accesorio) Alimentacion
Cable estandar Cable robético Ref.: (LEC-MR~J3BAT) [ para senales ]
LE-CSE-SIJ LE-CSE-ROO E/S 24 VDC
ZS\VC 3




Driver para servomotor AC

Mo

Ser i e L E CSA (Modelo de entrada de pulsos/

Mo

delo incremental

delo absoluto

Forma de pedido

C€

Modelo de posicionamiento)

Serie LECSB/LECSC/LECSS

(Modelo de entrada de pulsos) (Modelo de entrada directa CC-Link)(Tipo SSCNET IIl)

ECTE Lecs

A

1

S1

Hl’

Modelo de drlverl ﬂ X
A Modelo de entrada de pulsos/Modelo de posicionamiento LECSA LECSB LECSC LECSS
(Para encoder incremental)
B M(igzl; f:; ggg:rd:bii Ipltl(ljos Modelo de motor compatible
u Simbolo| Modelo Capacidad Encoder
c Modelo de entrada directa CC-Link (3 Servomotor AC (S2) 100 W
(Para encoder absoluto) S3 Servomotor AC (S3) 200 W Incremental
S (Pal?;%%fci?r\lalzg—s:)lll t0) S4 | Servomotor AC (S4) 400 W
u S5 Servomotor AC (S6) 100 W
Tension de ali tacién o S7 Servomotor AC (S7) 200 W Absoluto
1 (:r(‘)zlo?zoevi(l;mseor;egcéon S8 | Servomotor AC (S8) 400 W
a , z
2| 200 a 230 VAC, 50/60 Hz
Dimensiones
LECSAL] B | LECSAC-S4
135 2 x orificio de montaje 06 40 - -
(Espesor casquillo 5) 2x06 50
T gl orificio de montaje
o] b3
”HHHHH C0000000200000 id o
= 2] enpi
ild ! | CNP1
.|| | CNP2
gl g 1 CNP2
i 8 &
= CN1 - -
[ cna [© m CN1
K d —  CN2
T M~
[T} 6 ¥
5.5 0 6
6
LECSBLO Nombre del conector Descripcion
135 (Para LECSBUI-S5, S7) Orificio de montaje 26 5 40 CN1 Conector de sefiales E/S
170 (Para LECSB[I-S8) (Espesor casquillo 4) CN2 Conector del encoder
| — © CN3 Conector de comunicacion USB
JD j o0 [I |:|]_ CNP1 Conector de alimentacion del circuito principal
H H :D—I:_% CNP2 Conector de alimentacidn del circuito de control
CNPi | |- D cne
I i e
[ ca : E Nombre del conector Descripcion
i ] cnp2 | 1T _ CN1 Conector de sefales E/S
,”oi’ \Et cNi 2 @ CN2 Conector del encoder
o L
onea | E CN3 Conector de comunicacion RS-422
4 HHHH NP CN4  |Conector de bateria
| | CN2 CN5 Conector de comunicacion USB
= ”HHH” L] © oNa CN6 Conector de monitor analégico
] 0 Il UL e CNP1 | Conector de alimentacion del circuito principal
.l T - 4 | © g CNP2 | Conector de alimentacion del circuito de control
6 CNP3 | Conector de alimentacion del servomotor
S —
=1 Bateria incluida. Bateria E

SVC
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Dimensiones

Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

LECSCO

135 (Para LECSCLI-S5, S7)
170 (Para LECSCLI-S8)

2 X 06

40

(Espesor casquillo 4)

| [ — = |

i
[I:I

[ c—

—

>

:
=

LEC

—

[
—
—
—
N\
lol

168
156

SSO

135 (Para LECSSL-S5, S7)
170 (Para LECSCLI-S8)

K | —1

| S—
[ —
—
—_—
—
M
lol

CN2
CN4
| Nt
© 6 Bateria™
+ Bateria incluida.
40
6
2 x 06
(Espesor casquillo 4) l
)

CN5

CNP1 Er

CNP2 fl

[ee] © L
£ ° E[|
CNP3 I

A

i

© 6 |

+ Bateria incluida.

N

CN1B

CN2
| ==

CN4

| ~—

Bateria™

Nombre del conector

Descripcion

CN1 Conector CC-Link

CN2 Conector del encoder

CN3 Conector de comunicacion RS-422
CN4 Conector de bateria

CN5 Conector de comunicacion USB
CN6 Conector de sefiales E/S
CNP1 Conector de alimentacion del circuito principal
CNP2 Conector de alimentacion del circuito de control
CNP3 Conector de alimentacion del servomotor

Nombre del conector Descripcion

Conector del eje frontal para

CN1A cable optico SéCNET IIIp
Conector del eje trasero para

CN1B cable 6ptico SéCNET 1l P

CN2 Conector del encoder

CN3 Conector de sefiales E/S

CN4 Conector de bateria

CN5 Conector de comunicacion USB

CNP1 | Conector de alimentacion del circuito principal

CNP2 | Conector de alimentacion del circuito de control

CNP3 |Conector de alimentacion del servomotor




Serie LECS! |

Caracteristicas técnicas

Serie LECSA

Modelo

LECSA1-S1 LECSA1-S3 LECSA2-S1 LECSA2-S3 LECSA2-S4

Capacidad del motor compatible [W]

100 200 100 200 400

Encoder compatible

Encoder incremental de 17 bits
(Resolucion: 131072 p/rev)

Tension de alimentacién [V]

Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

AI:?%'&:‘:?" Rango de tension admisible [V] Monofésica 85 a 132 VAC Monofasica 170 a 253 VAC
Tensién nominal [A] 3.0 5.0 1.5 2.4 [ 4.5
. .. | Tension de alimentacion de control [V] 24 VDC
Aggzg;atmn Rango de tens. admisible para tens. de aiment, de control V] 21.6 a26.4 VDC
Tensién nominal [A] 0.5
Entrada en paralelo 6 entradas
Salida en paralelo 4 salidas
Frecuencia max. de pulsos de entrada [pps] 1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)
Rango de ajuste de la anchura de finalzacidn de posic. [pulso] 0 a +65535 (Unidad de comandos de pulsos)
.. |Error excesivo +3 giros
Funcion —— -
Limite de par Ajuste de parametros
Comunicacion Comunicacién USB
Rango de temperatura de trabajo [°C] 0 a 55 (sin congelacién)
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)
Rango de temperatura de almacenamiento [°C] -20 a 65 (sin congelacion)
Rango de humedad de almacenamiento [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)
Resistencia al aislamiento [M Q] Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)
Peso [g] 600 \ 700
Serie LECSB
Modelo LECSB1-S5 LECSB1-S7 LECSB2-S5 LECSB2-S7 LECSB2-S8
Capacidad del motor compatible [W] 100 200 100 200 400

Encoder compatible

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolucion: 262144 pulsos/giro)

‘o . L. . Trifasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Alimen- Tension de alimentacién [V] | Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
tacion ifasi
principal| Fluctuacién de tensién admisible [V] Monofésica 85 a 132 VAC yoasica 1708253 V2C

Corriente nominal [A] 3.0 [ 5.0 0.9 15 [ 26
Alimen- | Tension de alimentacidn de control [V] | Monofasica 100 a 120 VAC (50/60 Hz) Monofésica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
tacion de | Fluctuacion de tensién admisible [V] Monofasica 85 a 132 VAC Monofasica 170 a 253 VAC
control ' corriente nominal [A] 0.4 0.2

Entrada en paralelo

10 entradas

Salida en paralelo

6 salidas

Frecuencia max. de pulsos de entrada [pps]

1 M (con receptor diferencial), 200 k (con colector abierto)

Ajuste del rango de posicion de entrada [pulsos]

0 a +10000 (Unidad de comandos de pulsos)

Error excesivo

+3 giros

Funcié
uncion Limite de par

Configuracion de parametros o configuracion de entrada analdgica externa (0 a 10 VDC)

Comunicacion de configuracién

Comunicacion USB, comunicacion RS422+1

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 55 (sin congelacion)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 o inferior (sin condensacion)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

-20 a 65 (sin congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 o inferior (sin condensacion)

Resistencia al aislamiento [MQ]

Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)

Peso [g]

800 1000

#1 La comunicacién USB y la comunicacion RS422 no se pueden realizar al mismo tiempo.

O
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Caracteristicas técnicas

Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

Serie LECSC

Modelo

LECSC1-S5 | LECSC1-S7 | LECSC2-S5 | LECSC2-S7 | LECSC2-S8

Capacidad del motor compatible [W]

100 200 100 200 400

Encoder compatible

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolucion: 262144 pulsos/giro)

Tension de alimentacién [V]

Monofasica 100 a 120 VAC Trifasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Alimen- (50/60 Hz) Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

tacion - - - L Trifasica 170 a 253 VAC

principal | Fluctuacion de tensién admisible [V] Monofasica 85 a 132 VAC Monofésica 170 a 253 VAC

Corriente nominal [A] 3.0 \ 5.0 0.9 \ 15 \ 2.6

: Monofasica 100 a 120 VAC Monofésica 200 a 230 VAC

Alimen- i4 i i6

tacion Tension de alimentacién de control [V] (50/60 Hz) (50/60 Hz)

de Fluctuacion de tension admisible [V] Monofasica 85 a 132 VAC Monofasica 170 a 253 VAC

control "4 rriente nominal [A] 0.4 0.2

Protocolo de buses de campo aplicable (Versién)

Comunicaciéon CC-Link (Ver. 1.10)

Cable de conexion

Cable conforme a CC-Link Ver. 1.10 (cable de par trenzado apantallado de 3 hilos) **

Numero de estaciones remotas 1a64
» Longitud de Velocidad de comunicacion 16 kbps 625 kbps 2.5 Mbps 5 Mbps 10M
Caracteristicas cabi Longitud max. total del cable [m] 1200 900 400 160 100
tce:;:fr:i:;on Longitud del cable entre estaciones [m] 0.2 o mas
Area de ocupacién E/S 1 estacion ocupada (E/S remoto 32 puntos/32 puntos)/(Registro remoto 4 palabras/4 palabras)
(Entradas/Salidas) 2 estaciones ocupadas (E/S remoto 64 puntos/64 puntos)/(Registro remoto 8 palabras/8 palabras)
. . Hasta 42 (cuando 1 estacion esta ocupada por 1 driver), Hasta 32 (cuando 2 estaciones
Numero de drivers conectables . . A ; . o
estan ocupadas por 1 driver), cuando sélo hay estaciones de dispositivo remoto.
Entrada de registro remoto Disponible con comunicacién CC-Link (2 estaciones ocupadas):
Disponible con comunicacion CC-Link, comunicacion RS-422
Comunicacion CC-Link (1 estacion ocupada): 31 puntos
E | | o ; .
Método de ntrada de puntos en la tabla Comunicacion CC-Link (2 estaciones ocupadas): 255 puntos
comandos Comunicacion RS-422: 255 puntos

Entrada de posicionamiento
del indexador

Disponible con comunicacién CC-Link
Comunicacién CC-Link (1 estaciéon ocupada): 31 puntos
Comunicacién CC-Link (2 estaciones ocupadas): 255 puntos

Comunicacion de configuracion

Comunicacién USB, comunicacién RS422 *2

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 55 (sin congelacion)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 o inferior (sin condensacion)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

-20 a 65 (sin congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 o inferior (sin condensacion)

Resistencia al aislamiento [MQ]

Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)

Peso [g]

800 1000

=1 Si el sistema incluye cables conformes a CC-Link Ver. 1.00 y Ver. 1.10, las caracteristicas técnicas de Ver. 1.00 se aplican a las extensiones de cable
y a la longitud del cable entre estaciones.
%2 La comunicacion USB y la comunicacion RS-422 no se pueden realizar al mismo tiempo.

O
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Serie LECS! |

Caracteristicas técnicas

Serie LECSS

Modelo

LECSS1-S5

LECSS1-S7

LECSS2-S5 LECSS2-S7

LECSS2-S8

Capacidad del motor compatible [W]

100 200

100 200

400

Encoder compatible

Encoder absoluto de 18 bits

(Resolucion: 262144 pulsos/giro)

Tension de alimentacion [V]
Alimentacion

Monofasica 100 a 120 VAC
(50/60 Hz)

Trifasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)
Monofasica 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

rincipal
P P Fluctuacién de tension admisible [V]

Monofasica 85 a 132 VAC

Trifasica 170 a 253 VAC
Monofasica 170 a 253 VAC

3.0 l 5.0

Corriente nominal [A] 0.9 [ 1.5 [ 2.6
oo . » Monofasica 100 a 120 VAC Monofasica 200 a 230 VAC
Alimentacion | Tension de alimentacion de control [V] (50/60 Hz) (50/60 Hz)
de control — — — - —
Fluctuacion de tension admisible [V] Monofasica 85 a 132 VAC Monofasica 170 a 253 VAC
Corriente nominal [A] 0.4 0.2
Protocolo de buses de campo aplicable SSCNET Il (Comunicacion 6ptica de alta velocidad)
Comunicacidn de configuracion Comunicacion USB
Rango de temperatura de trabajo [°C] 0 a 55 (sin congelacion)
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)
Rango de temperatura de almacenamiento [°C] -20 a 65 (sin congelacion)
Rango de humedad de almacenamiento [% HR] 90 o inferior (sin condensacion)
Resistencia al aislamiento [MQ] Entre carcasa y SG: 10 (500 VDC)
Peso [g] 800 1000

O
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Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

Ejemplo de cableado de alimentacion: LECSA

LECSA[-[J
Alimentacion del circuito principal NFB MC CNPA1
Monofasica 200 a 230 VAC " 5L Resistencia
o g g . r.egenerati&/a
- | i | incorporada
Monofasica 100 a 120 VAC < QL U Motor
e \Y
' Regeneracion opcional |
L e e e e e e e = = IS T =" W
CNP2
Protector de circuito '~ ~""""" !
Alimentacion del circuito TQ+24v 1 CN2 Detector
de control “Oov } [j—[
24 VDC

] Conector de alimentacion del circuito principal: CNP1 | = Accesorio

Nombre deltermingl Funcién Detalles @ a D@
) - Debe conectarse a tierra a través del terminal de tierra del L
@ Tierra de proteccion (PE) | <o omotor y de la tierra de proteccion (PE) del panel de control @ o D@
L1 Alimentacion del Conecte la alimentacion del circuito principal. L1 |@] D@
cireuito principal LECSA1: Monofasica 100 a 120 VAC, 50/60 Hz i
L2 princip LECSA2: Monofésica 200 a 230 VAC, 50/60 Hz L2 (@] D@
P y Terminal para conectar la regeneracion opcional P D@
Regeneracion LECSA[-S1: No necesario para conexion c | D@
opcional LECSA[I-S3, S4: Conectado de fabrica. "
c = Si se requiere la regeneracion opcional para la "Seleccion U | D@
de modelo", conéctela a este terminal. v @
U Alimentacién del servomotor (U) a Dz
Vv Alimentacién del servomotor (V) | Conéctelo al cable del motor (U, V, W) w D@
w Alimentacién del servomotor (W)
Conector de alimentacion del circuito de control: CNP2 | * Accesorio
4 z 2v[@ [1O
Nombr delterminal Funcién Detalles iy
24V Alimentacion del Lado de 24 V de alimentacion del circuito de control (24 VDC) ov |d D©
circuito de control (24 V) | que suministra al accionador.
oV Alimentacion del Lado de 0 V de alimentacion del circuito de control (24 VDC)
circuito de control (0V) | que suministra al accionador.

O
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Serie LECS! |

Ejemplo de cableado de alimentacion: LECSB, LECSC, LECSS

LECSB1-]
LECSC1-O
LECSS1-]

LECSB2-[]
LECSC2-[]
LECSS2-]

Para monofasica 200
NFB

Monofasica—X
200 a 230 VAC .

Nota) Para alimentacién monofasica 200 a 230 VAC, la alimentacién debe conectarse a los terminales L1 y L2 sin conectar nada a L.3.

NFB  MC . |-Z----
o 1

—X,

Monofasica
100 a 120 VAC

N D I op
P, - r---- OC

Motor

CN2 Detector

VAC

NFB
Trifasica —X
200 a 230 VAC !
Motor g
}( I

Detector

Conector de alimentacién del circuito principal: CNP1| » Accesorio

Para trifasica 200 VAC

Nonre dl eminel Funcion Detalles
L1 ) B Conecte la alimentacién del circuito principal.
L A.I|mgntac!0n.de| LECSB1/LECSC1/LECSS1: Monofasica 100 a 120 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L1, L2
circuito principal | | ECSB2/LECSC2/LECSS2: Monofasica 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L1, L2
L3 Trifasica 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L1, L2, L3
N No conectar.
; Conectar entre P1y P2. (Conectado de fabrica.)

Conector de alimentacién del circuito de control: CNP2

# Accesorio

Nore el femirel Funcion

Detalles

P Regeneracion Conectar entre Py D. (Conectgldo de fabrica.) y
C ) = Si se requiere la regeneracion opcional para la "Seleccién de modelo”,
D opcional conéctela a este terminal.
L11 i B Conecte la alimentacion del circuito de control.
Alimentacion del | | ECSB1/LECSC1/LECSS1: Monofésica 100 a 120 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L1, L1
Lo circuito de control | LECSB2/LECSC2/LECSS2: Monofasica 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L11, Lat

Trifésica 200 a 230 VAC, 50/60 Hz Terminal de conexion: L11, L1

Conector del motor: CNP3

# Accesorio

Nomire de eminel Funcién

Detalles

U  |Alimentacién del servomotor (U)
V  |Alimentacion del servomotor (V)

Conéctelo al cable del motor (U, V, W)

W |Alimentacién del servomotor (W)
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Motor
CNﬁ Detector
LECSB
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L O vista frontal
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L3 @ m |
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Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

Ejemplo de cableado de senal de control: LECSA

Este ejemplo de cableado muestra la conexién a un PLC (FX3U-LJCIMT/ES) fabricado por Mitsubishi Electric cuando se use en el modo
de control de posicion. Véase el manual de funcionamiento de la serie LECSA y cualquier bibliografia técnica o manual de
funcionamiento para su PLC y unidad de posicionamiento antes de conectarse a otro PLC o unidad de posicionamiento.

\ 2 m 0 menos N°@d ‘

PLC
FX3u-CJCJMT/ES (Fabricado por Mitsubishi Electric)
S/S
24V j LECSA
OV Nota 4) Nota 4)
Alimentaci L Now2) CN1 CN1 N
imentacion ota Br
del secuenciador . 24 VDC DICOM| 1 9 |ALM RA1 ! Fallo Nota )
N OPC| 2 B
o FDOCOM 13 12 | MBR RA2 Blloqtueo de ff?_no
Y000 [ Y ‘/ y‘ PP | 23 electromagnético
COM1 [: "
Y010 e NP | 25
CoM3 [ L /‘ L 10 m o menos
i 3 i 3 15 | LA TV‘ 777777 ‘} 77777 Y Detector de impulsos de fase A
Y004 [§ ! l/ — CR 5 16 | LAR — ++—~ (Accionador de linea diferencial)
Com2 : : = % : 17 | LB % : l/ % : Detector de impulsos de fase B
- ( — 18 | LBR [ - —— (Accionador de linea diferencial)
XOoO : — 3 : INP | 10 19 | LZ [ ‘/ > Detector de impulsos de fase Z
4‘;—'/—¢+( 20 | LZR = ——= (Accionador de linea diferencial)
XOOO [ —— RD | 11 14 | LG ﬁ 777777777777 75—~ Comn control
XOOO — ( = OP | 21 Placa| SD
L] S : LG | 14
k SD |Placa
Nota 4)
CNA1
Parada forzada \’l\ EM1| 8
Servo ON SON| 4
Reinicio /J RES| 3
Final de carrera de giro T~ LsP| 6
en avance
Final de carrera de giro T~ LSN| 7
en retroceso
10 m 0 menos
CNP1 o 1
PE ﬁ

Nota 1) Para prevenir las descargas eléctricas, asegurese de conectar el terminal de tierra de proteccion (PE) del conector de alimentacion del circuito del
accionador (CNP1) al terminal de tierra de proteccion (PE) del panel de control.

Nota 2) Para usar la interfaz, suministre 24 VDC +10% 200 mA mediante una fuente externa 200 mA es el valor cuando se usan todas las sefiales de comando
E/S; al reducir el nimero de entradas/salidas se puede reducir la capacidad de corriente. Consulte el "Manual de funcionamiento" para las corriente
necesaria para interfaz.

Nota 3) El fallo (ALM) esta activo durante las condiciones normales. Si esta desactivado (se produce una alarma), detenga la sefial del secuenciador
usando el programa de secuencia.

Nota 4) Las sefiales con el mismo nombre se conectan en el interior del accionador.

Nota 5) Para entrada de impulsos de comando con un método de colector abierto. Si se usa una unidad de posicionamiento cargada con un método
diferente de accionamiento de la linea diferencial, el valor serda 10 m o inferior.

% S\NC 11



Serie LECS! |

Ejemplo de cableado de senal de control: LECSB

Este ejemplo de cableado muestra la conexién a una unidad de posicionamiento (QD75D) fabricada por Mitsubishi Electric cuando se
use en el modo de control de posicién. Véase el manual de funcionamiento de la serie LECSB y cualquier bibliografia técnica o manual
de funcionamiento para su PLC y unidad de posicionamiento antes de conectarse a otro PLC o unidad de posicionamiento.

LECSB
Unidad de posicionamiento QD75D 24 VDC Nota2) Nota 4)
(Fabricado por Mitsubishi Electric) CN1
Nota 4)
21 (DICOM
N1 Pt Fallo Neta3)
DICOM| 20 48 | ALM RA1 ,
CLEARCOM| 14 DOCOM| 46 Pt Deteccion de velocidad cero
CLEAR | 13 CR | 41 23 | zsp RA2 T
Pt Limitacién de par
READY | 11 RD | 49 B Finalizacién de posicionado
PULSEF+ | 15 PP | 10 24 | INP RA4
PULSEF- | 16 PG | 11
PULSE R+ | 17 NP | 35 ___10momenos
PULSER- | 18 NG | 36 4 LA Y - Y Detector de impulsos de fase A
PGO 9 LZ 8 5 | LAR — 11 (Accionador de linea diferencial)
PGO COM| 10 LZR| 9 6 LB : : l/ : : Detector de impulsos de fase B
LG 3 7 | LBR - = Lt~ (Accionador de linea diferencial)
SD |Placa J&:::::: 777777 74— Comin control
10 m o menos Notas) 34 | LG Y Y Comun control
33 | OP —+ —— Detector de impulsos de fase Z
1 |P15R f‘i 7777777 A (Colector abierto)
Placa| SD
10 m 0 menos Nota 4 2 m o0 menos
CN1
Parada de emergencia \’l\ EMG| 42
Servo ON SON | 15 Nota 4)
Reinicio — RES | 19 CN6
Control de proporcién > PC | 17 3 [ MOl——m—F7— +10vDC Monitor analogico 1
Seleccion del limite de par externo TL 18 1 LG 4’%_1 0VDG
Final de carrera de giro en avance R LSP | 43 2 | MO2 - Monitor analdgico 2
Final de carrera de giro en retroceso R LSN | 44 2 m o menos
Ajuste del limite superior Docow_47
|_J ) |p F@ V2 2 Ip1sR| 1
imite de par analdgico L L
+10 V/Par maximo Ll Ll -II—_L; z;
N <
& SD |Placa
2 m 0 menos
PE { Nota 1)

Nota 1) Para prevenir las descargas eléctricas, asegurese de conectar el terminal de tierra de proteccion (PE) del accionador al terminal de tierra de
proteccion (PE) del panel de control.

Nota 2) Para usar la interfaz, suministre 24 VDC £10% 300 mA mediante una fuente externa

Nota 3) El fallo (ALM) esta activo durante las condiciones normales. Si esta desactivado (se produce una alarma), detenga la sefial del secuenciador
usando el programa de secuencia.

Nota 4) Las sefales con el mismo nombre se conectan en el interior del accionador.

Nota 5) Para entrada de impulsos de comando con un método de accionamiento de linea diferencial. Para el método de colector abierto, es 2 m o menos.
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Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

Ejemplo de cableado de seinal de control: LECSC

LECSC
Nota 2) CN6
24VDC | 4 >t
Alimen- CN6 14 | RD RA1 t Preparado
tacion |~ Bt
DICOM| 5 15 | ALM RA2 t Fallo Met2®
DOCOM| 17 Pt
Parada forzada 71\ EMG| 1 16 | ZP RA3 1 Fingli_z’ac?n d(_al retorno a la
Unién de proximidad . DOG| 2 posicion de origen
Final de carrera de giro en avance I~ LSP| 3 — 71?}?707 rfnfe???”
Final de carrera de giro en retroceso T~ LSN | 4 13 LZ : : l/ : : Detector de impulsos de fase Z
10 m © menos 26 | LZR i i = i i (Accionador de linea diferencial)
11 | LA ‘/ —— Detector de impulsos de fase A
24 | LAR [ - .t » (Accionador de linea diferencial)
12 LB : : l/ : : Detector de impulsos de fase B
25 | LBR - - Lt (Accionador de linea diferencial)
23 LG {l””””””ij Comun control
Placa| SD ~
PE Nota 1)
CN1
—

Nota 1) Para prevenir las descargas eléctricas, asegUrese de conectar el terminal de tierra de proteccion (PE) del accionador (marcado O) al terminal de
tierra de proteccion (PE) del panel de control.

Nota 2) Para usar la interfaz, suministre 24 VDC +10% 150 mA mediante una fuente externa

Nota 3) El fallo (ALM) estéa activo durante las condiciones normales. Si esta desactivado (se produce una alarma), detenga la sefial del secuenciador
usando el programa de secuencia.
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Serie LECS! |

Ejemplo de cableado de seinal de control: LECSS

10 m o menos

10 m 0 menos

LECSS
Nota 2) Nota 4) Nota 4)
24 VDC CN3 CN3
|
i DICOM| 5 13 | MBR RA1
DoCOM| 3 B Bloqueo de freno electromagnético 22
Parada forzada T~ EM1 | 20 9 | INP RA2 1 bosicion de ontrada
Limite de carrera superior (FLS) T~ D11 | 2 15 | ALM RA3 o
Limite de carrera inferior (RLS) S D12 | 12 = Fallo Neta3)
Unidn de proximidad (DOG) D13 | 19 10 |DICOM
Spmmmemom-m |
6 LA ; Detector de impulsos de fase A
16 | LAR } (Accionador de linea diferencial)
7 LB ‘ Detector de impulsos de fase B
17 | LBR : (Accionador de linea diferencial)
8 LZ : Detector de impulsos de fase Z
18 | LZR ! (Accionador de linea diferencial)
11 LG J‘ Comun control
4 | MO1 Monitor analégico 1
Controlador del sistema servo ! LG . -
14 | MO2 Monitor analdgico 2
Cabl_e optico SSCNET 1] Neta5) CN1A
[j (opcional) ml J—] Placa| SD
il L [
2 m o menos
CN1£ SWi1
(1
SW2| Nota7)
12

Cable 6ptico SSCNET I1]Netas)

CN1

CN1

(opcional)

14

CN1

CN1

[[J= [ >
L

[[= [ 1=
I R

I

LECSS
(Eje 2)
SW1

Sw2

]

12

LECSS
(Eje 3)
SW1

Sw2

12

CN1A

Tapén Nota |

CN1B

(1]

LECSS
(Eje n)
SW1

Sw2

12

Nota 1)

Nota 6)

Nota 7)

Nota 6)

Nota 7)

Nota 6)

Nota 7)

O
g

Nota 1) Para prevenir las descargas eléctricas, asegurese de
conectar el terminal de tierra de proteccion (PE) del
accionador (marcado O) al terminal de tierra de
proteccién (PE) del panel de control.

Nota 2) Para usar la interfaz, suministre 24 VDC £10% 150
mA mediante una fuente externa

Nota 3) El fallo (ALM) esta activo durante las condiciones
normales. Si esta desactivado (se produce una alarma),
detenga la sefal del secuenciador usando el programa
de secuencia.

Nota 4) Las sefiales con el mismo nombre se conectan en el
interior del accionador.

Nota 5) Use los siguientes cables 6pticos SSCNET I,

Véase “cable optico SSCNET IlI” en la pagina 15 para
los modelos de cables.

Cable Modelo de cable | Longitud de cable
Cable optico SSCNET Il | LE-CSS-] | 0.15ma3m
Nota 6) Las conexiones a partir del Eje 2 han sido omitidas.
Nota 7) Se pueden configurar hasta 16 ejes.

Nota 8) Asegurese de colocar el tapén en CN1A/CN1B no
usado.




Opciones

Driver para servomotor AC Serie LE CSI:‘

Cable de motor, cable de bloqueo, cable de encoder (LECSLI comtin)

LE-CSM-II: Cable del motor

LE-CS

Modelo de motoI

; Direccion del conector

(13.7)

i

.+ 48

(30)

L

LE-CSB-L|LI: Cable de bloqueo

| S | Servomotor AC | A |Lado del eje
B | Lado del eje contador
Descripcion del cable Longitud de cable (L) [m]
M | Cable del motor 2 2
B | Cable de bloqueo 5 5
E | Cable de encoder A 10

e Modelo de cable
S | Cable estandar
R Cable robotico

« LE-CSM-SC es MR-PWS1CBLIOM-AC-L fabricado por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-S[J es MR-BKS1CBLIIM-A-L fabricado por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-SOO es MR-J3ENCBLIIM-AC-L fabricado por Mitsubishi Electric.
LE-CSM-ROC es MR-PWS1CBLOM-ACI-H fabricado por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-R es MR-BKS1CBLOIM-ACI-H fabricado por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-R es MR-J3ENCBLOIM-ACI-H fabricado por Mitsubishi Electric.

Conector E/S

LE-CSN

Modelo de controlador

A LECSAL], LECSCL
B LECSBLI
S LECSSO

s

LE-CSNA: 10126-3000EL (conector)/10326-3210-0000 (kit de carcasa)
fabricado por 3M o elemento equivalente.
LE-CSNB: 10150-3000PE (conector)/10350-52F0-008 (kit de carcasa)
fabricado por 3M o elemento equivalente.
LE-CSNS: 10120-3000PE (conector)/10320-52F0-008 (kit de carcasa)
fabricado por 3M o elemento equivalente.

Regeneracién opcional (LECS[L] comun)
LEC-MR-RB-

Modelo de regeneracion opcional
032 |Potencia de regeneracion admisible 30 W
12 |Potencia de regeneracion admisible 100 W

x Confirmar la regeneracion opcional a
utilizar en "Seleccion de modelo".

Dimensiones [mm]

Modelo LA LB LC LD
LEC-MR-RB-032 30 119 99 1.6
LEC-MR-RB-12 40 169 | 149 2

+# MR-RB- fabricado por Mitsubishi Electric.

Cable 6ptico SSCNET Il
LE-CSS -

Modelo de motor—l—

Longitud de cable

| S [ servomotor AC |
L 0.15m
Descripcion del cable K 03m
| S [ Cable optico SSCNET Ill | J 05m
+ LE-CSS-C es MR-J3BUSCIM L 1m
fabricado por Mitsubishi Electric. 3 3m

(11.8)

(29.6)

LE-CSE-[I]: Cable de encoder

Gl | ) ME
(30) L 37.4
LE-CSNA LE-CSNB LE-CSNS
Lo
S 0l Kz

=5 e |
39
Orificio de montaje @6
& LA
= 15 &)
<—>1
® 1 [ SHp—
3l sl 5 8
®
E
® o (7
of @ Lc LD i.ﬁ ©
LB

O
g
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Serie LECSL |

Opciones
. || ! |
=™ .
.ﬂ P -b e K Cable USB
- a’ PC Software de configuracion
LECSA LECSB LECSC LECSS (MR Configurator™)

Accionadores

Software de configuracion (MR Configurator™) (LECSA, LECSB, LECSC, LECSS comun)

LEC-MR-SETUP221

Lenguaje de visualizacion
— Version japonesa
E Version inglesa

= MRZJW3-SETUP221 fabricado por Mitsubishi Electric.

Consulte el sitio web de Mitsubishi Electric para el entorno de trabajo y la informacion sobre la actualizaciéon de version.
MR Configurator™ es una marca comercial registrada o una marca comercial de Mitsubishi Electric.

En un PC se puede realizar el ajuste, visualizacién del motor, diagnéstico, lectura/escritura de parametros y
funcionamiento de prueba.
PC compatible

Si se usa el software de configuracién (MR Configurator™), use un PC IBM/PC compatible con AT que satisfaga las siguientes
condiciones de trabajo.
Requisitos de hardware

Software de configuracion (MR Configurator™)
LEC-MR-SETUP221(]

Windows®98, Windows®Me, Windows®2000 Professional,
Windows®XP Professional / Home Edition,
Windows Vista® Home Basic / Home Premium / Business / Ultimate / Enterprise

Equipo

Sist. operativo
Nota 1) Nota 2) Nota 3)

PC Windows®7 Starter / Home Premium / Professional / Ultimate / Enterprise
Espacio DD disponible 130 MB o més
Interfaz de comunicacion Use el puerto USB

Resolucién 1024 x 768 o mas
Display Debe ser capaz de reproducir color de alta resolucion (16 bits).
Conectable al PC anterior

Teclado Conectable al PC anterior
Ratén Conectable al PC anterior
Impresora Conectable al PC anterior
Cable USB LEC-MR-J3USB Nota 4. 5)

Nota 1) Antes de usar un PC para configurar el método de tabla de puntos/método de programacion para LECSA o la entrada del n° de puntos de tabla para LECSC, realice una
actualizacion a la version C5 (version japonesa) /version C4 (version inglesa). Consulte el sitio web de Mitsubishi Electric para la informacion sobre la actualizacion de version.

Nota 2) Windows, Windows Vista, Windows 7 son marcas registradas propiedad de Microsoft Corporation en los EE.UU. y/o en otros paises.

Nota 3) Este software puede no funcionar adecuadamente dependiendo del PC que esté usted utilizando.

Nota 4) No compatible con Windows XP de 64 bits® y Windows Vista de 64 bits®.

Nota 5) Pida el cable USB por separado.

Cable USB (3 m) Bateria (s6lo para LECSB, LECSC o LECSS)
LEC-MR-J3USB LEC-MR-J3BAT
= MR-J3USB fabricado por Mitsubishi Electric. « MR-J3BAT fabricado por Mitsubishi Electric.

. Bateria de recambio.
Cable para conectar el PC y el accionador cuando se usa el s .
fware d nfiquracién (MR Confiaurator™ Los datos de posicion absoluta se conservan instalando la
software de configuracion ( onfigurator'™). bateria en el accionador.

No use ningun cable distinto a éste. =3 T

SMC Corporation

SMC CORPORATION European Marketing Centre (EMC)

Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362 Tel: +34 945-184 100 Fax: +34 945-184 124

SMC CORPORATION All Rights Reserved URL http://www.smc.eu

1st printing QT printing QT 84 Printed in Spain Specifications are subject to change without prior notice

and any obligation on the part of the manufacturer.



