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Pinzas neumaticas con apertura angular

MHC2

Caracteristicas técnicas

Serie

Estandar

@®Suministra una gran fuerza de
amarre debido al uso de un
mecanismo de doble émbolo,
al mismo tiempo que se
mantiene un diseno
compacto.

®Regulador variable
incorporado

@®Puede montarse un detector
magnético de estado sélido
con indicador 6ptico

MHC2-10D

Simbolo

Doble efecto

ki

Efecto simple

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.1a0.6 MPa
Presion de trabajo -
Efecto simple 0.25a0.6 MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10° a 60°C
Repetibilidad +0.01 mm
Max. frecuencia de trabajo 180 c.p.m

Lubricacién

No es necesario

Funcionamiento

Doble efecto,efecto simple

Detector magnético (Opcional)Nota)

Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Modelo

Funcionamiento | Modlo | P | (oS0 RUTEN | R | e
MHC2-10D 10 0.10 39
Doble efecto MHC2-16D 16 0.39 30°a-10° | 91
MHC2-20D 20 0.70 180
MHC2-25D 25 1.36 311
MHC2-10S 10 0.070 39
Efecto simple MHC2-16S 16 0.31 30°a-10° | 92
MHC2-20S 20 0.54 183
MHC2-25S 25 1.08 316

£

Forma de ped

Nota1) A una presion de 0.5 MPa
Nota2) Peso excepto el detector magnético.

ido

MH102—|20|| D —M9BW|(S|

Pinzas neumaticas
apertura angular

Diametro
10 | 1iomm  Funcionamiento
16 16mm D | Doble efecto
20 20mm S |Efecto simple
25 [ 25mm

N
v

1 Detector magnético

[ Sin detector magnético (Iman)

Detectores magnéticos aplicables

_ S |

2
1

N° de detectores magnét.

o . . Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* | Modelo aplicable
3 Funcién | Entrada Led | Cableado Voltaje Entrada eléctioa Conector Carga
S | especial | eléctrica |indicador| (salida) 05 1 13 |5 | 10lot6] 020|005 |pecabeado|  aplicable
= cC CA | Pependicar | Enlinea | (=) | (M) | (L) | (2) e il el
" MIONV M9ON (N N BEeN NN BN NN J O
3-hilos (NPN) v 1oy F8N — el _elo_|e|lele ~ cirauito
) ' ' MGPV | MOP | @ (@@ O | @ @ @0 @0 O Cl
= - Shios (PNF) F8P o[ -—[e|lo|-]efe|e] —
s -
o . M9BV M9B | o |0 O 00 0|0 O
k: Salida 2hlos 12V F8B — |[e|-|e|o|-|e|e|e] — | ~ |Rek
@ — directa Si 24V — o
& | Indicacion | " S 3-hilos (NPN) SV 12V MONWV| MONW | @ (@ | @ |[O (@ |® |® | ® | O |Gircuito| PLC
§ ‘ﬂ‘n‘gmﬁ" 3-hilos (PNP) ' MOPWV [ MoPW [ @ [e[e[O[e[e[e|e]| O | C
g 2 colores) 2-hilos 12V M9BWV | M9BW @ | 6|0 O 0|0 |0 o [®] —
Resistente 3-hilos (NPN) SV 12V MONAV*[MONA**| O [0 [@e o [e|e| e[ ®[ O [sicuio
(;Lf‘cgagg' 3 hilos (PNP) ’ MIPAV**[MOPA** | O O | @ | O |@|®|e®|®]| o | C
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** | M9BA**| O |O | @ | O | @ (@ |® | @ [} —
«+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m---- — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Tmeees M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion

correcta de la pinza neumatica.

Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, se incluye la fijacion de montaje del detector. Si el detector magnético se pide por separado,
se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).
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Modelo con apertura angular estandar Serie MHCZ

| Punto de prensién | | Fuerza efectiva de prensién
®EI punto de prension de la pieza debe estar
dentro del rango indicado en el gréfico. Doble efecto Efecto simple
MHC2-10D MHC2-10S
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Seleccidon de una pinza neumatica segun £ = \ Z \\
la masa de la pieza a coger § \ § 30
®La eleccién del modelo de pinza adecuada 5 40 \ - g \ 2
depende de la masa del objeto, de su forma y de g 30 \fss. 3 20 N fes,-d
su coeficiente de rozamiento con los dedos. Se - N \\ ’doo = \l \ ) 61
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necesario disponer de una reserva suplementaria MHC2-20D MHC2-20S
de seguridad.
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Serie MHC2

L3

Doble efecto 010, 016,

S
ol
MHC2-100 <
© . o
B e,
4-M2.5 x 0.45 S
(Rosca para fijacion de adaptadores) o Regulador de
M3 x 0.5 \E velocidad
(Conexion cierre) 7.2
M3 x 0.5 8.8

1

(Conexion apertura)

£

772
1?; 4-M3 x 0.5 prof. de rosca 5 (Para montaje)
M o11H9"3*prof. 1.5 \ 24.3 pasante (Orificio montage)™
2SN z[e %
SR EE ol —— o
) 2 g S b
) <\S 5 7
Ranura para detectores 28 [[12.8] :
2-M3 x 0.5 prof. de rosca 6 (Ambos lados) 38.6
(Para fijacion) 6.2 (52.4)
Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple, i {)—v
en un lado se encuentra una conexion de purga y te ¢ HEHE- —
el regulador de velocidad para los dedos -
no esta incluido.

* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.

MHC2-160J

824,

4-M3 x 0.5
(Rosca para fijacién de adaptadores)

M5 x 0.8 (Conexion cierre)

2-M3 x 0.5 prof. de rosca 6

(Para fijacion)
¥
4
\Regulador de velocidad

M5 x 0.8 (Conexion apertura)

/

w236
15 o3 =
g17H9"3*prof. 1.5 “‘w =
=l ',,-"/ of ™ T
© Pt o FL
|8 } o £ E ]_
|/ | 2 8 T
i 2
2-M4 x 0.7 prof. de rosca 8 Ranura para detectores l'
(Para fijacién) / (Ambos lados)

6.2

Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple,
en un lado se encuentra una conexién de purga y
el regulador de velocidad para los dedos
no estéa incluido.

£

x Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.

O

4-M4 x 0.7 prof. de rosca 8 (Para montaje)

= 3
ag| 62| =
44,6
62,5)

2-M4 x 0.7 prof. de rosca 6.5
(para fijacion)




Modelo con apertura angular estandar Serie MHCZ

Doble efecto 220, 925,

MHC2-200]
) 1970 ]
o5
LS A Nk
4-M4 x 0.7 £
(Rosca para fijacion de adaptadores) M5 x 0_'8 . ,7._52 Regulador de velocidad
(Conexion cierre) 202

M5 x 0.8
(Conexioén apertura)

4-M5 x 0.8 prof. de rosca 8 (Para fijacion)
3.4 pasante (Orificio montaje)*

221H9*6*prof. 1.5

e N J\?{
~| e
fﬁ E =1 o I
S 5| E N 3
kj 2|8 = Le
A : -
) }L( (&) |
' 21.7
2-M5 x 0.8 prof. de rosca 10/ 6.2 Ranura para detectores 55.2
(Para fijacion) (Ambos lados) (78.7) |
2-M5 x 0.8 prof. de rosca 8
(Para fijacion)
Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple, : i k?‘
en un lado se encuer?tra una conexion de purga y —H)—(i'} I {Hﬂ _Lé
el regulador de velocidad para los dedos Py P
no esta incluido. * ‘15 7

+ Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.

MHC2-2501

B

4-M5 x 0.8
(Rosca para fijacién 77
M5 x 0.8 : .
de adaptadores) V08 (CO);exidn ) 23'5'“ Regulador de velocidad
(Conexion apertura)
336 37.5 4-M6 x 1 prof. de rosca 12 (Para fijacién)
22 27 —— —
8 / 5.1 pasante (Orificio montaje)
J—TH—_\___ © 2,
| ©26H93%prof. 1.5 A
Ny 4 T \1;
a gl et [T
ol o LA - 2l 8 | ol | ol
& <\ & T o
o ”'-!I Tk -
J H <+ |F B )
. 258 | %
2-M6 x 1 prof. de rosca 12 /6.2 Ranura para detectores 60.4
(Para fijacion) (Ambos lados) (92)

2-M6 x 1 prof. de rosca 10
(para fijacion)

Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple,
en un lado se encuentra una conexién de purga y
el regulador de velocidad para los dedos
no esta incluido.

* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.
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Serie MHC2

Construccion

Doble efecto/dedos abiertos Efecto simple

@
s

Doble efecto/dedos cerrados Con detector magnético

Detector magnético

/ D-Y59A/Y59B

ORLED 4 7

Lista de componentes Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 | Anillo de retencion tipo C|  Acero al carbono Fosfatado
2 |Embolo A Aleacion de aluminio Anodizado duro 13 | Rodillo del tornillo Acero cromado extraduro
3 |Embolo B completo 14 | Conjunto de tornillo de regulacién Latén Niguelado electroliticamente
4 |Dedo Acero al carbono Tratado térmicamente 15 | Filtro de escape Laton Niguelado electroliticamente
5 [Roldana Acero al carbono Nitrurado 16 | Enchufe Latén Niquelado electroliticamente
6 |Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 17 | Muelle Alambre para muelles de acero inoxidable
7 |Pivote central comin Acero al carbono Nitrurado 18 | Junta del émbolo NBR
8 |Buldn de empuje Acero al carbono Nitrurado 19 | Junta del émbolo NBR
9 |Tapén Resina 20 | Junta del émbolo NBR
10 |Tope elastico Goma de uretano 21 | Junta de estanqueidad NBR
11 |Iman de caucho Goma sintética

Lista de repuestos

Descripcién MHC2-100] MHC2-160] MHC2-200] MHC2-250] Piezas principales
Juego de juntas MHC10-PS MHC16-PS MHC20-PS MHC25-PS (18192021
Conjunto de dedos MHC-A1003 MHC-A1603 MHC-A2003 MHC-A2503 @EEDEB
Conjunto del émbolo MHC-A1002 MHC-A1602 MHC-A2002 MHC-A2502 @3@@®100181920
Embolo A completo MHC-A1001 MHC-A1601 MHC-A2001 MHC-A2501 (@)
Embolo B completo P3311145B P3311245B P3311345B P3311445C ®
Conjunto de tornillo de regulacion MH-A1006 MH-A1606 )

* Pida un conjunto de dedos por cada unidad.
Repuesto/Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
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