Pinza neumatica de perfil plano

Serie MHF2

Nueva pinza neumatica de perfil plano para un mayor ahorro de espacio.
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Pinza neumatica de perfil plano

Serie MHF2
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'-----------------------------------------------.

Repetibilidad para el montaje mejorada
Con orificios de posicionamiento

)
O

Posibilidad de montar detectores
magneéticos en ambos lados.

La guialineal ofrece:

Alta precisién y rigidez con
acero inoxidable martensitico

Conexionado disponible en 2 direcciones
La posicion del conexionado puede especificarse mediante
la referencia.

HOE N N N N N NN NN NN NN NENESNSDENSESE .

Cableado y conexionado centralizado posible.

Conexionado lateral

Faci\ posicionado de \os

n

Conexionado axial
: =G
S

adaptadores de montaje
Con orificios de posicionamiento

‘--------------------------------

Dado gue no se reguieren accesorios de
montaje, \a altura de montaje puede
minimizarse.

@

@

Montaje posible
en 4 sentidos.

La construccion de eémbolo doble \ogra un disefio
compacto con gran fuerza de amarre.

MHF2-8D 0 8 19
MHZ2-10D0 10 11
MHF2-12D0 12 48
MHZ2-20D0 20 42
MHF2-16D O 16 90
MHZ2-25D0 25 65
MHF2-20D0 20 141
MHZ2-3200 32 158
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Serie MHF2

Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccién

Confirmacioén de

la fuerza de amarre -

Paso 1

Confirmacion de la fuerza de amarre

Paso 2

Confirmacion del
punto de prensioén

Paso 3

sobre los dedos

Confirmacion de la fuerza externa

Seleccion del modelo segun grafico

C Condiciones de trabajo )

Ejemplo ‘ Masa de la pieza: 0.15kg H

‘ Método de amarre: Amarre extermno H

-

Calculo de la fuerza de amarre

D

Criterios de seleccion respecto a la masa de la pieza a sujetar

*A pesar de las diferencias que dependen de factores como la
forma y el coeficiente de friccién entre los adaptadores y las
piezas de trabajo, seleccione un modelo que desarrolle una
fuerza de amarre de 10 a 20 veces la masa de la pieza de
trabajo.
(Nota 1) Véase el dibujo de seleccién del modelo para mas

informacion.

* Ademas, en aquellos casos en los que se prevean fuertes
aceleraciones o impactos, es necesario permitir un margen de
seguridad aun mayor.

Ejemplo
Si se desea establecer una fuerza de amarre minima de 20 veces la masa de la pieza.
Fuerza de amarre requerida = 0.15 kg x 20 x 9.8 m/s2 = Aprox. 29.4N como minimo.

)

de fuerza de amarre
# I T
70[———Presién 0.7MPa — |
|
60 ——O.GMITa
50 ————=——0.5MPa
238740 = 0.4MPa‘
(<]
g 3 : 0.3MPa—]
‘%‘j 20 0.2MPa
g !
g 1 |
[ '
0 20 30 40 60 80

‘Longitud del punto de prension: 30mm}

>

-

‘ Presion de trabajo: 0.4MPa }

- Dibujo de seleccion del modelo

Punto de prension L mm

Seleccion de MHF2-12D
eLa fuerza de amarre se obtiene a
partir del punto de inteseccion de la

distancia del

satisface

punto de prension
L=30mm y una presién de 0.4MPa.
Fuerza de amarre N=38N

eUna fuerza de amarre de 38N

la fuerza de amarre

requerida de 29.4N. Por consiguiente,
de MHF2-12D es

la seleccién
apropiada.

Si se sujeta una pieza como se indica en

s

mg WF

Fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces la masa de la pieza
La recomendacion de SMC de elegir una fuerza de 10 a 20 veces la masa de
la pieza de trabajo se calcula con un margen de seguridad a = 4, y tiene
como objeto soportar los impactos que surgen durante el transporte, etc.

Sin=0.2 Sin=0.1
F>
m m
F= _g X4 F= _g X4
2x 0.2 2x 0.1
=10x mg =20x mg

10 x masa de la pieza

20 x masa de la pieza

F=

24F
L

y en consecuencia

2xXu

>

mg

2xXu
Como "a" representa el margen de
seguridad, F se determina de la
siguiente manera:

mg

Xa

NUmero de dedos

la figura adjuntay de acuerdo con las
siguientes definiciones,
F: Fuerza de amarre (N)
u : Coeficiente de friccion entre

adaptadores y la pieza

F m: Masa de la pieza de trabajo (kg)

g : Aceleracién gravitacional (= 9.8m/s?)
mg: Masa de la pieza (N)

las condiciones bajo las cuales la pieza
no se cae son

(Nota) - Incluso si el coeficiente de friccion es superior a i = 0.2, por razones de seguridad, SMC recomienda seleccionar una fuerza de amarre
minima de 10 a 20 veces la masa de la pieza.
- Es fuera necesario, permitir un margen de seguridad mayor cuando existan aceleraciones elevadas y fuertes impactos, etc.
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Serie MHF2

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHF2

La fuerza de amarre efectiva
mostrada en las tablas esta

especificada cuando los de- = =

Prensién externa

Prensién interna

dos estan en contacto con la
pieza como se muestra en la

figura a continuacion.

- | ~
e
L
T
MHF2-8D[] MHF2-12D[]
70 — Presién 0.'7MPa
30
—— Presi6n 0.7MPa 60 [ —— 0 6MPa
pd I z
w —_— 0.6Mr’a o S0 ——— 55MPa
a 3
g 20— 0.5MPa =
@ g 40 0.4MPa
() (4]
g 0.4MPa ks
N g 30 0.3MPa
Q (4]
0.3MPa
T 10 I 5
AP 0.2MPa
10
0 10 20 30 40 0 20 40 60 80
Punto de prension L mm Punto de prension L mm
MHF2-16D[] MHF2-20D[]
140 ‘ ‘
S o 210
Pres‘lon 0.7MPa ——T———|Presién 0.7MPa
120 ‘ |
- 180 I
0.6MPa 0.6MPa
=z 100 z |
o o 150 1
5] | <
% 80 ! % 120
S 0.4MPa o 0.4MPa
o 60 =
cs —
S 0.3MPa N 90 0.3MPa
() [J]
T 40 T _
0.2MPa 60 0.2MPa
20 30
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
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Serie MHF2

Seleccion de modelo

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHF2

Prensién externa Prensién interna
eLa pinza neumatica deberia funcionar de
’o\ ’o\ modo que la distancia d_e yoladlzo H
7/ 1/ permanezca en el rango indicado en los
[5% | ot gréficos siguientes.
; 7 Si el punto de prensién de la pieza excede
! e . H dicho rango, se reducira la vida util de la
_l_ _ 1 - pinza.
N
\ Punto de
H —
prension
Punto de
MHF2-8D[] MHF2-12D[]
50 80
0.5MPa 0.5MPa —|
0.6MPa 0.6MPa
E 0.7MPa E
I = 0.7MPa
o o
N N
° ©
o K
o o
> >
N \
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80
Punto de prension L mm Punto de prension L mm
MHF2-16D[] MHF2-20D[]
100
100 7 0.5MPa —
0.5MPa 0.6MPa
\
0.6MPa ‘
£ | I 0.7MPa
S S
T 0.7MPa T
o o
N N
=] o
8 o
o )
\ 20 % N \
80 100 0 20 40 60 80 100
Punto de prension L mm Punto de prensién L mm
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Serie MHF2

Confirmacion de fuerza externa sobre los dedos: Serie MHF2

M Mr
Fv P /m_y\
4 = O -
0 oo ol
o o
L: Distancia al punto de prensién (mm)
Momento méaximo admisible
Modelo L ve';tllczl\lz)admlsmle Momento flector Momento torsor Motmento flecltor
ran. It
Mp (N-m) My (N-m) M ().
MHF2-8D[] 58 0.26 0.26 0.53
MHF2-12D[] 98 0.68 0.68 1.4
MHF2-16D[] 176 1.4 1.4 2.8
MHF2-20D[] 294 2 2 4

Note) Los valores para carga y momentos de la tabla son valores estaticos.

Célculo de la fuerza externa admisible

(cuando la carga aplicada es un momento)

Ejemplo de célculo

Si una carga = 10N estd aplicada con una
distancia, lo cual aplica un momento flector al
punto L = 30 mm desde el extremo del dedo

- M(Momento méximo admisible)(N-m MHF2-12D: 0.68
Carga admisible F(N) = ( X103 ) Peso de carga admisible F = —-——"-5
A x1
=22.7 (N)

(+Constante para convertir L de mm a m)

Cargaf=10(N) < 22.7 (N)

Por lo tanto, la carga resulta valida.

O
3

2-83



Pinza neumatica de perfil plano

Serie MHF2

Forma de pedido

MHF 2 —[|12||D —M9B

Numero de .
Namero de dedos detectores magnéticos
— Taus
S 1un.
Diametro (mm) @
8 P e Detector magnético
12 12 [ - [ Sin detector magnético (iméan integrado)]
16 16
20 20 e Opciones cuerpo
Funcionamiento ¢ - : Conexionado axial R: Conexionado lateral
| D [ Doble efecto
Carrerae
- Carrera corta
1 Carrera media
2 Carrera larga

Conexion

Detectores magnéticos aplicables

Voltaje de carga| Detector magnético |Longitud de cable (m) * C:t:llg 2) Modelo aplicable
Modelo| FUncion | Entrada indicador| Cableado Entrada eléctrica 05 | 3 | 5 |flexible | S¥93 | piametro (mm)
especial | eléctrica (Salida) DC AC . : (-61)  |aplicables
Perpendicular | En linea | () | (L) | (@) 8 [12 | 16 | 20
2 3 hilos (NPN) MINV MON ® @ O| O e o oo
N=)
2 — 3 hilos (PNP) M9PV M9P ® 0| O O o e o o
=] .
g ;‘:‘;‘g; 5 2hios |1 MOBV | M9B @ 0/0| O |rk | @0 |00@
(<5 1 —_
2 |indicadl3h”| a cable 3 hilos (NPN) MONW | MNW | @ |@|O] O |[PC e|le @@
g dlﬁgd?cggg:co 3 hilos (PNP) MOPWV | MPPW | @ (@ | O | O ® e o o
z 2 colores) 2 hilos M9BWV | M9BW ® @O O o o 0o | o
xSimbolo long. cable: 0.5m ----ee-- (Ejemplo) MON Nota 2) Para pedir el cable flexible, escriba 61 al
3m--eeeees L (Ejemplo) MONL final de la referencia.
5m.--eeeen Z (Ejemplo) MONWZ Ejemplo: Cuando se pide una cufia neumatica.
#Los detectores magnetlcos mgrc§do§ con un"0O" se fabncan_ ba_t]o demanda. MHE2-12D-M9NVS
Nota 1) Tenga cuidado con la histéresis en los modelos con indicador de
2 colores. Cable flexible
Véase la "Histéresis de los detectores magnéticos” en la pag. 2-101. Cuando pida solamente un detector magnético

D-M9PL @
Cable flexible
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Simbolo
Doble efecto

~

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

Caracteristicas técnicas

Fluido

Aire

28: 0.15 a 0.7MPa

Presion de trabajo

912 a 20: 0.1 a 0.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido

—10 a 60°C (sin congelacion)

Repetitividad

+0.05mmNeta 1)

Frecuencia Carrera corta 120c.p.m.
de trabajo Carrera media 120c.p.m.
maxima Carrera larga 60c.p.m.
Lubricacion No necesaria

Funcionamiento

Doble efecto

Detector magnético (Opcional)

Detector de estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Nota 1) Valor cuando no se aplica ninguna carga excéntrica en el dedo.
Si se aplica una carga excéntrica en el dedo, el valor maximo es +0.15 mm debido a

la influencia del juego del pifién y la cremallera.

Modelo
Nota ) Sin obstruir

piam, [ Caea e | gy | copaciad
Funcio- Modelo cilindro |Fuerzaefectiva | . o0 peso | de caudal cms)
namiento (mm) %%rpéigﬂoﬁ (Ambos lados)| 9 Dedos | Dedos
mm abiertos | cerrados
MHF2-8D 8 65 0.7 0.6
MHF2-8D1 8 19 16 85 1.1 1.0
MHF2-8D2 32 120 2.0 1.9
MHF2-12D 12 155 1.9 1.6
MHF2-12D1 12 48 24 190 3.3 3.0
Doble | MHF2-12D2 48 275 6.1 5.8
efecto MHF2-16D 16 350 4.9 4.1
MHF2-16D1 16 90 32 445 8.2 7.4
MHF2-16D2 64 650 14.9 14.0
MHF2-20D 20 645 8.7 7.3
MHF2-20D1 20 141 40 850 15.1 13.7
MHF2-20D2 80 1,225 28.0 26.6

Nota 1) A una presién de 0.5MPa y una distancia de voladizo de 20mm.

Nota 2) Salvo el peso del detector magnético

O
3

2-85



Serie MHF2

Construccion

MHF2-8D, MHF2-8D1

MHF2-8D2

[Tt
\ (17

=

78
S|

I
I
|
i

Mﬁmy

i o
] |
- - !

Lista de componentes Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 11 | Amortiguador posterior Uretano

2 | Embolo Acero inoxidable 12 | Clip Alambre de acero inox

3 | Unién Acero inoxidable Tratamiento térmico 13 | Cremallera Acero inoxidable Nitruracion

4 | Tornillo de fijacion Acero inoxidable Tratamiento térmico 14 | Iméan Iméan especial Niquelado

5 | Dedo Acero inoxidable Tratamiento térmico 15 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro

6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 16 | Anillo guia Resina sintética

7 | Pifién Acero al carbono Nitruracion 17 | Rodillo Acero al cromo extraduro

8 | TapaA Aleacion de aluminio Anodizado blanco 18 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

9 | TapaB Aleacion de aluminio Anodizado blanco 19 | Pasador cilindrico Acero inoxidable

10 | TapaC Aleacion de aluminio Anodizado blanco 20 | Juntadel émbolo NBR

21 | Juntade estanqueidad NBR
Lista de repuestos Tornillos para montaje con agujeros pasantes
L Referencia X Ref. NUmero de piezas
Descripcién Contenido
MHF2-8D MHF2-8D1 MHF2-8D2 MHF2-8D 2 piezas/unidad

Juego de juntas |MHF8-PS MHF8-PS MHF8-PS-2 12,20, 21 MHF-B08 MHF2-8D1 2 piezas/unidad
Conjunto dedos [MHF-A0802  |MHF-A0802-1  |MHF-A0802-2 |3 4 5 6 15.17. 19 Tomillo de montaje MHF2-8D2 4 piezas/unidad

2-86
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#Los tornillos para montaje con agujeros pasantes
se suministran con el producto. También pueden
ser pedidos con la referencia anterior.



Construccion

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-12D[] a 20D[]

©

[]]

-1

|

Lista de componentes

9

Lista de componentes

N° Descripcion Material Nota N°e Descripcion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 13 |Iméan Iméan especial Niquelado
2 | Embolo Aleacion de aluminio Anodizado blanco 14 |Bolas de acero Acero al cromo extraduro
3 | Unién Acero inoxidable Tratamiento térmico 15 |Anillo guia Resina sintética
4 | Tornillo de fijacion Acero inoxidable Tratamiento térmico 16 212: Rodillo Acero al cromo extraduro
5 | Dedo Acero inoxidable Tratamiento térmico 16 a 20: Pasador cilindrico Acero inoxidable
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 |Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
7 Pifién Acero al carbono Nitruracion @12: Anillo de cierre R .
— — - 18 Acero al carbono Niquelado
8 | TapaA Aleacion de aluminio Anodizado blanco 916 a 20: arandela de seguridad C
9 | TapaB Aleacion de aluminio Anodizado blanco 19 |Pasador cilindrico Acero inoxidable
10 | TapaC Aleacion de aluminio Anodizado blanco 20 |Junta del émbolo NBR
11 | Amortiguador posterior Uretano 21 |Juntade estanqueidad NBR
12 | Cremallera Acero inoxidable Nitruracion 22 |Junta de estanqueidad NBR
Lista de repuestos Tornillos para montaje con agujeros pasantes
L Referencia . Ref. NUmero de piezas
Descripcion Contenido - -
MHF2-12D MHF2-12D1 MHF2-12D2 MHF2-12D 2 piezas/unidad
Juego de juntas | MHF12-PS MHF12-PS MHF12-PS 20, 21, 22 MHF-B12 MHF2-12D1 2 piezas/unidad
Conjunto dedos | MHF-A1202 | MHF-A1202-1 | MHF-A1202-2 3,4,5,6, 14, 16, 19 Tomillo de montaje MHF2-12D2 4 piezas/unidad
Referencia . id xLos tornillos para montaje con agujeros pasantes
Descripcion ontenido se suministran con el producto. También pueden
wLIFE D | A2 AR L 1= e ser pedidos con la referencia anterior.
Juego de juntas | MHF16-PS | MHF16-PS MHF16-PS 20, 21,22 *Al montar MHF2-16D] o MHF2-20D[] con los
Conjunto dedos | MHF-A1602 |MHF-A1602-1 | MHF-A1602-2 3,4,5,6,14, 16, 19 Tomillo de montaje agujeros pasantes, utilice tornillos Allen
- disponibles en el mercado.
L Referencia .
Descripcién Contenido
MHF2-20D MHF2-20D1 MHF2-20D2
Juego de juntas | MHF20-PS MHF20-PS MHF20-PS 20, 21, 22
Conjunto dedos | MHF-A2002 | MHF-A2002-1 | MHF-A2002-2  |3,4,5,6, 14, 16, 19 Tornillo de montaje

G
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Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-8D

2-M3 prof. de rosca 4

Rosca para montaje

4-M3 prof. de rosca 4

Rosca para montaje

SR -

Tl

2-2.6 pasante (Orificio de montaje )*

2-g4.5

E-E

=Ultilice los tornillos Allen adjuntos para
los orificios de montaje.

#2.5H9 *39% prof. 2.5

2-88

Escala: 80%

Ao ~
4 ! 9
P —
—
22
14 4-M2.5 prof. de rosca 3
Rosca de montaje de fijaciones
D
16 3 M2.5 x 0.45
& &
& ((:)H_ _"é% I ﬁ g —
@ 5 15
Py A Accesorios/Opcion:
hd N Tornillo Allen (tornillos especiales)
6 6
2-02H9 *39% prof. 2
10 10
36 32
22 2-M3 prof. rosca 4 15.8
}_E Rosca para montaje 3
= @ il
b <
J | - R
—— i :
: ® ®
E M3 1751 M3
12 12 Conexion apertura dedos Conexion cierre dedos
0.8 / \ 0.8
01 Ranuras para montaje de detectores
Cerrado: 0 'y
( N
Abierto: 8+1
1.3
n
N ¢&x
S
10 & ] ] e[ &
8 A
So ™ o H o
?
(o2}
5 o )
o
N E; (2 Ranuras para montaje
_é?: $\9~ de detectores
- )

28.3

2-M3 prof. rosca 7
Rosca para montaje

3.4

O
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Dimensiones

Pinza neumética de perfil plano

Serie MHF2

MHF2-8D1

2-M3 prof. rosca 4
Rosca para montaje

11

4 @@L@@({“ o
-

Escala: 80%

2-94.5

E-E

«Ultilice los tornillos Allen adjuntos para
los orificios de montaje.

34
4-M3 prof. rosca 4 26 4-M2.5 prof. rosca 3
Rosca para montaje \ Rosca de montaje de fijaciones
&) ot g M2.5 x 0.45
I |- T
I "t o N ©
= N Lo 15
@ | o Accesorios/Opcion:
D D Tornillo Allen (tornillos especiales)
U U
+0.025
2-92H9 ¢ prof. 2
7 7
11 11
48 2-M3 prof. rosca 4 32
Rosca para montaje
34 15.8
(o2}
- ’
- - -1 @ e T
i T —
-g- — <
,j ' -3
Q_' B o
i @ @
.E . M3
2-92.6 pasante (Orif. de montaje)* 14 14 17-01 Conexion cierre dedos
J L o
0.8 0.8 Conexion apertura dedos
Cerrado: 0*9
Abierto: 16+1 Ranuras para montaje de detectores
( N
1.3
0
N
3 >
28 IS )
m‘l —] ®® T
g2.5H9 0% prof. 2.5 g ol 7
[=X<} ™ 0 ! .
?
(o2}
% T
! o
L e Ranuras para montaje
o v\ de detectores
| L )
2-M3 prof. rosca 7
Rosca para montaje
3 40.3 3.4

O
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Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-8D2

4-M3 prof. de rosca 4

Escala: 80%

2-M3 prof. de rosca 4

Rosca para montaje

Rosca para montaje

—

xUtilice los tornillos Allen adjuntos para

5

7 -

an
N
™

e

4-92.6 pasante

(Orificio de montaje)*
4-g4.5

E-E

los orificios de montaje.

@2.5H9 o

+0.025

prof. 2.5

2-90

17 17

17

® f © —
= = = = -
58
50 8-M2.5 prof. de rosca 3
\ Rosca de montaje de fijaciones
< M2.5 x 0.45
&—- —0 .
OO o & =
T PO Ot 8 - o
OO | - Accesorios/Opcion:
Tornillo Allen (tornillos especiales)
mMm _ _ mMm
A\ A\
2-02H9 0% prof. 2
8 |5 5| 8
72 2-M3 prof. de rosca 4
Rosca para montaje
58 32
15.8 o
-~ N °
- ®, Il
® g/ 4 <
| ! | — o
© : 3
T ®
E
= 0
18 0.8 0.8 18 1701 M3
Conexion cierre dedos
‘ Cerrado: 0 o onexion apertura dedos
do: 0'3* c ded
-
Abierto: 32+1

Ranuras para montaje de detectores
s B

1.3

prof. 2.5

2.5H9 *39%
3
3 1
J/|
19
K
H

64.3

Ranuras para montaje
de detectores

34

O
:

4-M3 prof. de rosca 7

Rosca para montaje



Dimensiones

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-12D

Escala: 65%

2-M4 prof. rosca 5

Rosca para montaje

= @@:ﬁ@ﬁ :
L J

E-E

«Utilice los tornillos Allen adjuntos para
los orificios de montaje.

L
é @ g
38
4-M4 prof. rosca 5 28 4-M3 prof. rosca 4
Rosca para montaje \ Rosca de montaje de fijaciones
e - 9 M3
i¢ —] Q- EI é i
R\ ! Ve, vl o
A N = @« 20
() I (T)- . Yo
L Accesorios/Opcion:
> ¢ Tornillo Allen (tornillos especiales)
2-2.5H9 "0°% prof. 2.5
ﬁ» ﬁ»
14 14
59 40
38 2-M4 X 0.7 prof. rosca 5 20
}« E Rosca para montaje
= e © | © RN
Y Y- < -
' ' — [Te]
104 < ®
+ X X
E
2-93.4 pasante 20 -gAl
rificio de montaje)* 18 18
2-95.5 s M? ;
1 1 Conexion apertura dedos Conexion cierre dedos
Cerrado: 0'9™
=0 Ranuras para montaje de detectores
Abierto: 12+1 ( N
1.7
3
® ¢
+0.030 26 5
@3H9 o prof. 3 5 @ -
§ (v) ® I ®
9- o ™| m
[<2) X
I
™
5.7 3 Ranuras para montaje
A @_ _QE de detectores
= J

42

2-M4 prof. rosca 10
Rosca para montaje

O
3
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Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-12D1

Escala: 65%

2-M4 prof. rosca 5
Rosca para montaje

o
6
15

54

4-M4 prof. rosca 5
Rosca para montaje

44 4-M3 prof. rosca 4

Rosca de montaje de fijaciones

© CP— — } = é
7R | I | 0 P
\ (SN — [}
- {_,__ D) o
O[O = = Accesorlolepmon
o o Tornillo Allen (tornillos especiales)
v N
12 45 45 12 2-22.5H9 *99% prof. 2.5
68 40
54 2-M4 X 0.7 prof. rosca 5 20 _MsS
- Conexion cierre
E Rosca para montaje dedos
-3 <9t 1e, {3 - - ) @ | © — N
(VDS = = i =
v 0 — o))
N/ | - 4/ - 2] I
1) = - © Yo

2-93.4 pasante
(Orificio de montaje)*
2-@5.5

— -

E-E

=Utilice los tornillos Allen adjuntos para
los orificios de montaje.

+0.030

@3H9 o prof. 3

+0.1
0

M5

0
20 0.1

Conexion apertura dedos

Ranuras para montaje de detectores

0 prof. 3

+0.025

3H9

21 1 21
Cerrado: 0
\
Abierto: 24+1
42
Q ®
D - - -
OO —RH
58 4

-

.

1.7

¢b<

3.3

X

Ranuras para montaje

de detectores

~

)

2-M4 prof. rosca 10

Rosca para montaje
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Dimensiones

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-12D2

Escala: 65%

2-M4 prof. rosca 5

Rosca para montaje

Y P o]
4-M4 prof. rosca 5 90 8-M3 prof. rosca 4
Rosca para montaje 80 Rosca de montaje de fijaciones
O - - & g M3
R —F [ & A
o : )
%) 0 I TN H _ !
ol 4 % ) '@_ _@' _'_@ i 20
i e | 0l Accesorios/Opcion:
A _ . A Tornillo Allen (tornillos especiales)
A\ A\
18 45 45 18 2-92.5H9 +8'025 prof. 2.5
2-M4 f 5 M5
~M# prol. rosca Conexion cierre dedos
104 Rosca para montaje 40
90 20
.E
e t — N~
PG = — - o PN |
1] . < ® = e o)
N2 - '/ | 8
()= - @ | 104 g
B e | e E
4-g3.4 pasante 20 ,8.1
(orificio de montaje)™ 27 1 1 27
4-g5.5
.01 M5
EE _|Cerrado: 0o Conexién apertura dedos
Abierto: 48+1
=Utilice los tornillos Allen adjuntos para
los orificios de montaje.
@3H9 +8'°25 prof. 3 :
™
26 26 26 <
a
n
S
oo
?
(22}
®
Ranuras para montaje de detectores \d
% 3 OO0
o e
1.7
q)b‘
ole R 4-M4 prof. rosca 10
A g > 94 4 Rosca para montaje
™
™ ™ ;
X
Ranuras para montaje
de detectores
o J

O
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Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-16D

Escala: 50%

2-M5 prof. rosca 5.5
Rosca para montaje

52

4-M5 prof. rosca 5.5

Rosca para montaje

36

8-M4 prof. rosca 4
Rosca de montaje de fijaciones

Q> @ ¢ ©
i _@_@_ L @%t | o o
Y <
© O © O
o o
A5 A% s
2-53H9 "9 %% prof. 3
15 55 15
M5
72 50 Conexion cierre dedos
52 2-M5 prof. rosca 5.5 26

Rosca para montaje

10.6

S
24
33

fm

2-94.3 pasante (Orificio de montaje)

0
25 25 27-01

2-g7.5 12 / \ 1.2 M5 x 0.8

Conexion apertura dedos

+0.1
Cerrado: 0 o

Ranuras para montaje de detectores

Abierto: 16+1 ( M
2.2
™ g
38 5 ¢
+0.030 g 1
@4H9 ™" prof. 3 S @ | @ @
[ N —— o
2 e -
S O m
: A
2 €
= :
LW 3
o ¢ 4 o Ranuras para montaje
o e d
e detectores
N\

)

2-M5 prof. rosca 12
Rosca para montaje

6 57.5 5
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Dimensiones

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-16D1

4-M5 prof. rosca 5.5

2-M5 prof. rosca 5.5

Rosca para montaje

&
20

Rosca para montaje

8-M4 prof. rosca 4

Rosca de montaje de fijaciones

Vi

103
of

D
A\

e
A\

Escala: 50%

Ry |[rans

20

2-g4.3 pasante
Orificio de montaje)

2-97.5

E-E

24H9 +8'030 prof. 3

%
20

Cerrado: 0 '

+0.1

2-23H9 *39% prof. 3
2-M5 prof. rosca 5.5 50 M5
Rosca para montaje Conexion cierre dedos
26
©
o
—

24

33

0
27 0.1

M5

prof. 3

+0.030
0

4H9

fol

2-M5 prof. rosca 12

Conexion apertura dedos

Ranuras para montaje de detectores

Rosca para montaje

O

-~
2.2
¢b<
|
3K &
© A H B
< © |
J T |
Ranuras para montaje
de detectores
N )
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2-96

Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-16D2

2-M5 prof. rosca 5.5
Rosca para montaje

Escala: 50%

20

122
4-M5 prof. rosca 5.5 106 8-M4 prof. rosca 4
Rosca para montaje \ Rosca de montaje de fijaciones
o) VA
A IS :
0P O OB« = ¢
© o | O O
4 4 2-83H9 *39% prof. 3
26 5.5 5.5 26 M5
Conexion cierre dedos,
50
142
122 2-M5 prof. rosca 5.5 26 o
Rosca para montaje S
E
‘ = ‘
s o []e, o = - = = @ | © o
o NI o . 73N
39 ! > I + <
‘ ' / 4 8
e - ROS g
3 3 | ®e_, §@
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, E ‘
= 0
4-g4.3 pasante 2701
(Orificio de montaje) 87 12 1.2 37 M5
475 Cerrado 0+8'1 Conexion apertura dedos
E-E Abierto: 64+1
— Ranuras para montaje de detectores
( )
™
36 36 36 “é’ 22 -
24H9 +8'03° prof. 3 OQ' b
3 )
go |
o Lz
T N . |
< © ™
< ~ |
e X
Ranuras para montaje|
de detectores
6 127.5 5

4-M5 prof. rosca 12

O
:

Rosca para montaje




Dimensiones

Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-20D

Escala: 50%

2-M6 prof. de rosca 6

Rosca para montaje

25

56
4-M6 prof. de rosca 6 40 8-M4 prof. de rosca 4
Rosca para montaje \ Rosca de montaje de fijaciones
Y ¥
>—0- o—¢f
oo+ | °
D © - ©
Vo Y
9 P
2-g3H9 +8'025 prof. 3
16 16
75/ \ 7.5
86 62
56 2-M6 prof. de rosca 6 33 M5
£ Rosca para montaje Conexidn cierre dedos
- g |e 8 & © S
AN 5 | “ZARS °| s
il : [ I
5 & o
I-E
2-g5.2 pasante 31 31 32 .8_1
(Orificio de montaje)
2-g10 1.2 / \ 1.2 M5
Conexion apertura dedos
- 0.1
E-E Close: 0+0 ‘e ded
Abierto: 2041 Ranuras para montaje de detectores
( N
2.3
38 < &
S © .y
a5H9 "0%%° prof. 4 & Tn® | @ o @
o A
8 ™
| go i
(2]
T
- - o X
- “&-
\1\ e o
Y. Y &
== : Ranuras para montaje
de detectores
' x ),
2-M6 prof. de rosca 15
Rosca para montaje
6 71 6
Y
2 S\VC
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Serie MHF2

Dimensiones

MHF2-20D1

Escala: 50%

2-M6 prof. de rosca 6
Rosca para montaje

®
25

84

4-M6 prof. de rosca 6 68

8-M4 prof. de rosca 4
Rosca para montaje \ Rosca de montaje de fijaciones

P
@

2-83H9 T0%%° prof. 3

2 8 8 0
2-M6 prof. de rosca 6 M5
Rosca para montaje Conexion cierre dedo
114 62
84 33
}j
e
- N & - N o
NN, - J 2
‘ —é— ' ‘(}f ¥
5 & i X
,,,,, ] LI =
- 0
2-95.2 pasante 32-0.1
(Orificio de montaje) 36 12 12 36
2-210 . gto1 MS
Cerrado: 0 o Conexi6n apertura dedos
E-E )
Abierto: 40+1
Ranuras para montaje de detectores
e N
66 2.3
<
k< &
+0.030 =
@5H9 o prof. 4 8 © 5
oo i 4
+m - P
I
Te}
EH ; o
o N :
- ®
Ranuras para montaje
de detectores
o J
6 99 6 2-M6 prof. de rosca 15

Rosca para montaje
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Dimensiones

Pinza neumaética de perfil plano Serie MHF2

MHF2-20D2

2-M6 prof. de rosca 6

Rosca para montaje

Escala: 50%

159

O
3

| /
4 -6- 9
144
8-M4 prof. de rosca 4
128 Rosca de montaje de fijaciones
4-M6 prof. de rosca 6
Rosca para montaje
© © | To 3
5 @4 ® <3
A%k o] | © o
2_g3Hg 0025
30 8 8 30 0
2-M6 prof. de rosca 6
174 Rosca para montaje
62
144
33
}j
Ry || VA — : e
0 & 0 f
‘ N2 R 2 A\
[ I é
4-95.2 pasante E .
(Orificio de montaje), 32-01
46 1.2 1.2 46
4-g10 M5
il Cerrado: 001 Conexion apertura dedos Conexidn cierre dedos
0
= Abierto: 80+1 Ranuras para montaje de detectores
-
ﬂ5H9+8'030 prof. 4 23
42 42 42
<
5 ¢
it 0 ) I
™0
3ol | Tol
(2]
I
- 0
A _é_—é— A
g A e
Ranuras para montaje|
de detectores
k

4-M6 prof. de rosca 15

Rosca para montaje
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Serie MHF2

Opcion de cuerpo: Conexion lateral

MHF2-[ID[IR

a
U

§
Z— T +1 7]

D
\ 4

D D
(=Conexion cierre dedos) (+Conexion apertura dedos)

*Para las dimensiones que no se especifican, véase la tabla de
dimensiones en las paginas de 2-88 a 2-99.

2-100

O

Tabla de opciones de cuerpo

Unidad:mm

Modelo A B © D
MHF2-8DR 25

MHF2-8D1R 55 37 11 M3
MHF2-8D2R 61
MHF2-12DR 38

MHF2-12D1R 7 54 14.8 M5
MHF2-12D2R 90
MHF2-16DR 54

MHF2-16D1R 9 76 19 M5
MHF2-16D2R 124
MHF2-20DR 66

MHF2-20D1R 10 94 23 M5
MHF2-20D2R 154




Pinza neumética de perfil plano Serie MHF2

Histéresis del detector magnético

Desplazamiento del detector respecto al cuerpo

Los detectores magnéticos tienen histéresis similar a los
microdetectores. Utilice la tabla inferior como guia al ajustar
las posiciones de los detectores.

®En la tabla inferior se indica la zona del detector que sobresale del
cuerpo de la pinza.
@ Utilice esta tabla como norma estandar cuando efectde el montaje, etc.

Desplazamiento del detector magnético

|
= 1ol f Cable Entrada en linea Entrada perpendicular
. ! .
© | @ Dibujo
1 " ]
Histéresis O@/
)
Posicién de trabajo del detector ON P %/
o .
Posicion de trabajo del detector OFF O/QO; —_ L
% —
(%
Modelo \ % D-mM9] | D-M9[Iw | D-MO[IV |D-MOLIWV|
. 4 . Abi X . . )
Histéresis e e T es [ a5 | 4t
Mo AU Abierto| 6.5 6.5 45 45
D-MOL |(V) : MHF2-8D1
Rojo ON Verde ON Cerrado| 6.5 6.5 4.5 45
MHF2-8D[] 0,5 0,5 1 Abierto 0.5 0.5 = o
MHF2-12D[] 0,5 0,5 1 MHF2-8D2 |0 add 05 0.5 — —
MHF2-16D[] 0,5 0,5 1 MHE2-12D Abierto 3 3 1 1
MHF2-20D[] 0,5 05 1 Cerrado 3 3 1 1
MHF2-12D1 et L L — —
) Cerrado 1 1 — —
. Abierto — — — —
Montaje del detector MHF2-12D2
Cerrado — — — —
Inserte el detector magnético en la ranura de montaje en el MHE2-16D Abierto — — — —
sentido indicado a continuaciéon y, después de ajustar la Cer‘rado — — — —
posicion de montaje, apriete el tornillo de montaje del MHE2-16D1 Abierto — - - —
detector con un destornillador. Cerrado — — — —
Abierto — — — —
Destornillador de MHF2-16D2 |~ 14l — _ —_ —
relojero Abiert
ierto — — — —
MHF2-20D [~ = — — — —
@5 a @6 -
Tornillo de montaje Abierto — — — —
del detector MHF2-20D1 Cerrado — — — —
M2.5 x 4l Abierto — — — —
MHF2-20D2
Detector Cerrado — — — —

Nota) El destornillador a utilizar debera tener un didmetro de empufiadura
de 5 a 6mm. El par de apriete tiene que ser de 0,05 a 0,1 Nm. Este
par se alcanzara en un giro aproximado de 90° tras haber notado
una resistencia sélida.

/A\Precaucion

Al usar un detector

magnético en el lado de la E . -
placa de montaje, el < Espacio
detector sobresaldra desde g E
la extremidad como indica I T/
el dibujo. Se recomienda | |
prever un espacio de al S ] R
menos 2mm en la placa de °_° ° ¢
montaje. K @0 — f =
© )

Nota) Desplazamiento inexistente cuando no se indica ningtn valor.
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Serie MHF2

Instalacion y ajuste del detector

Los detectores pueden ser instalados de varias formas dependiendo del n° de detectores y de la posicién a detectar.

1) Deteccién de pieza (Prension externa)

Ejemplo de |(D Confirmacion de posicion | @ Confirmacion del (3 Confirmacion de pieza
deteccion de reiniciacion de los dedos punto de prensién desenganchada
PP Dedos Posicion de Dedos
Posicion a completamente a prension de completamente
detectar abiertos la pieza cerrados

O

Funcionamiento
del detector

Detector activado en la posicién de
reiniciacion de los dedos
(LED en posicion ON)

Detector activado en la posicién de
prension de la pieza
(LED en posicion ON)

En la posicién de prensién de la pieza [Func. normal]
: Detector desactivado (LED en posicion OFF)
Condicién de desenganche de la pieza [Fun. anormal]
: Detector activado (LED en posicién ON)

Un [ ]

HS
20 detector °

= e
g 3 magnetico °
==
=) Dos @ o
82 | detectores ® P

magnéticos P ®
Procedimiento Procedimiento 1) Procedimiento 1)
Posicion de 1) N o Localizar los Localizar los
montaje de detector| APTir dedos en la dedos en la
e completamente posicion de posicién
/procec!lmlento los dedos. prension de la completamente
de ajuste pieza. cerrada.
Procedimiento 2) L

*Conecte un Insertar en la ranura de montaje del detector en ° -

detector el sentido que muestra la figura.

aplicando poca

0 ninguna

tension y siga
los
procedimientos
de ajuste.

Procedimiento 3) Deslice el
detector en el sentido de la flecha
hasta que el led indicador se
encienda.

D S = e £ B

—_—

Procedimiento 4) Deslice el
detector mas lejos en el sentido de
la flecha hasta que el led indicador
se apague.

—_—

Procedimiento 5) Desplace el
detector en el sentido contrario como
muestra la flecha, a una distancia de
0.3 a 0.5mm y proceda al ajuste.

Procedimiento 3) Deslice el detector en el sentido de la flecha hasta que el

led indicador se encienda.

Desplace el detector de 0.3 a 0.5mm mas lejos en el sentido de la flecha 'y

realice el ajuste.

Posicién iluminada del indicador

Posicién del racor

0.3 a0.5mm

Nota) *Se recomienda que la pieza esté sujeta en el centro de la carrera del dedo.
«Si la carga se sujeta en el extremo de la carrera de abertura de los dedos, la combinacién de deteccién puede estar limitada debido a la histéresis
ON/OFF de los detectores magnéticos.
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Serie MHF2

Instalacion y ajuste del detector

Los detectores pueden ser instalados de varias formas dependiendo del n° de detectores y de la posicion a detectar.

1) Deteccién de pieza (Prension interna)

(@ Confirmacién del

(3 Confirmacion de pieza

Ejemplo de | Confirmacién de posicion
deteccion de reiniciacion de los dedos punto de prensién desenganchada
Posicion a Dedos Posicion de Dedos
detectar completamente prension de completamente
cerrados la pieza abiertos

L

Funcionamiento
del detector

Detector activado en la posicion de
reiniciacion de los dedos
(LED en posiciéon ON)

Detector activado en la posicion de
prension de la pieza
(LED en posicién ON)

En la posicién de prension de la pieza [Func. normal]
: Detector desactivado (LED en posicién OFF)
Condicion de desenganche de la pieza [Fun. anormal]
: Detector activado (LED en posicion ON)

tension y siga
los
procedimientos
de ajuste.

- Un L]
‘o.o| detector °
[SNE) P
&l magnético °
-g% Dos [ o
S o| detectores P °
oo P
magnéticos P °
Procedimiento Procedimiento 1) Procedimiento 1)
Posicion de 1) Localizar los Localizar los ° °
montaje de detector| Cerrar gggi‘l?éen”d': gﬁgioc?é?]n la
e completamente 0
/proceQ|m|ento los dedos. prension de la completamente
de ajuste pieza. abierta.
Procedimiento 2) .
*Conecte un Insertar en la ranura de montaje del detector en N °
detector el sentido que muestra la figura.
aplicando poca
0 ninguna

Procedimiento 3) Deslice el
detector en el sentido de la flecha
hasta que el led indicador se
encienda.

Desplace el detector de 0.3 a 0.5mm
mas lejos en el sentido de la flecha y
realice el ajuste.

Posicion iluminada del indicador

0.3 a0.5mm

Procedimiento 3) Deslice el detector en el sentido de la flecha hasta que el

led indicador se encienda.

— = —Fer

—

Procedimiento 4) Deslice el detector en el sentido de la flecha hasta que el

led indicador se apague.

Procedimiento 5) Deslice el detector en la direccion opuesta, como indica la
flecha, una distancia de 0.3 a 0.5 mm y ajuste.

Posicion iluminada del indicador

0.3a0.5mm

Posicion del racor

Nota) *Se recomienda que la pieza esté sujeta en el centro de la carrera del dedo.
*Si la carga se sujeta en el extremo de la carrera de abertura de los dedos, la combinacién de deteccién puede estar limitada debido a la histéresis
ON/OFF de los detectores magnéticos.

ZS\NC
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