Pinza neumatica de apertura paralela:

3 dedos / Simple efecto
2 16,0 20,0 25,0 32, 5 40, o 50, o 63
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La posicion de la conexion se Las entradas para el conexionado y para el
puede modificar segun las cableado del detector magnético se encuentran
condiciones de instalacion. en el mismo lado. (para conexion superior)
El conexionado se puede conectar desde la Espacio reducido mediante integracion de las tuberias
conexion lateral o superior del cuerpo, para de aire y del cableado para el detector magnético.
una mejorada flexibilidad de conexionado.
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto

MHS3-X84

2 16,0 20,0 25,0 32, 5 40, o 50, o 63

Forma de pedido

MHS3 -20/S|-IM9BW|| |- X84

Numero de dedos l Simple efecto

[ 3 | 3dedos |

N2 detectores magnéticos

Diametro g 21uc:js. 5168063
16 | 16 mm ’u .
20 | 20 mm n |‘n"uds.|032a063
25 | 25 mm
32 | 32mm
gg gg L ® Detector magnético
63 | 63 :2 | = |Sin detector magnético (iman integrado)‘

« Para el detector magnético aplicable,
véase la siguiente tabla.

® Accion
S | Simple efecto (normalmente abierta)
C | Simple efecto (normalmente cerrada)

Detectores magnéticos aplicables/consuite mas informacién acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

Modelo Funcion Entrada [ndcador Cableado Tension de carga  [Modelo de detector magnético|Longitud del cable [m]*| Conector Carga
especial eléctrica | LED (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea| 0.5 (—) |1[m]|3(L)|5 (2)| precableado aplicable

o 3 hilos (NPN) 5V, MONV M9ON [ @ e O O Circuito

5 — 3 hilos (PNP) 12V M9PV | M9P e ([e/e[O] O IC

% S Saiid 2 hilos 12V M9BV | M9B e |e/@|O O —

g,ﬁ Indicacion de diagnostico alida 3 hilos (NPN) 5V, MONWV | MONW [ ® @ O O Circuito Relé

g o (indicacién en directaa | Si |3 hilos (PNP)| 24V | 12V — | M9PWV | M9PW ® (00O O IC PLC.

s 8 2 colores) cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | ®© @ ® O| O —

S 8| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V, MONAV**| MONA**| O |O|@|O O Circuito

% (indicacién en 2 3 hilos (PNP) 12V M9PAV**| MOPA** | O |O|@|O O

Q colores) 2 hilos 12V M9BAV** | M9BA**| O |O|@]|O 0 —

=+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.

= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m -« — (Ejemplo) MON + Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.

-+ M (Ejemplo) MONWM
-+ L (Ejemplo) MONL
-« Z (Ejemplo) MONZ

Nota 1) Cuando use el modelo de indicacién en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion adecuada de la pinza neumatica.

Nota 2) Si realiza el perdido de la pinza neumatica con detector magnético en las series MHS3-32S a 63S, se requeriran fijaciones de montaje para detector magnético (se envian de
fabrica). Ademas, si realiza el pedido del detector magnético por separado, se requerirdn fijaciones de montaje para detector magnético (BMG2-012). (Para mas informacion,
consulte la pag. 12).
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Modelo/Caracteristicas técnicas

Modelo MHS3-16[1-X84 | MHS3-20[-X84 | MHS3-25[1-X84 | MHS3-32(-X84 | MHS3-40[1-X84 | MHS3-501-X84 | MHS3-63[1-X84
Diametro del cilindro [mm)] 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aire
Presién de trabajo [MPa] 0.35a0.6 [ 0.25a0.6
Temperatura ambiente y de fluido [°C] -10 a 60
Repetitividad [mm] +0.01
Frecuencia max. de trabajo [c.p.m.] 120 \ 60
Lubricacion No necesaria
Accion Simple efecto: normalmente abierta, normalmente cerrada
Carrera de apertura/cierre [mm] (diam.) 4 4 6 8 8 12 16
% | Agarre externo No) [N] Casi totalmente cerrada 9.6 17.5 29.4 56 92 144 238
§§ a 0.5 MPa Casitotamente abirta 10.4 19 31.7 60 99 153 258
S | Peso [a] 85 145 210 350 485 740 1330
£ _ | Agarre interno Nté) [N] Casi totalmente cerrada 12.3 21.2 36.5 68 108 169 279
gg a 0.5 MPa Casitotamente aberta 11.3 19.9 34.2 64 103 160 259
= |Peso [g] 85 145 210 345 485 740 1280

Nota) Valores para @ 16 a @ 25 basados en el punto de agarre L = 20 mm, para ¢ 32 a @ 63 basados en el punto de agarre L = 30 mm.
Véase la informacién de la "Fuerza efectiva de la pinza" en las paginas 3 y 4 para la fuerza de la pinza en cada posicién de la pinza.

Simbolo

Simple efecto / Normalmente abierta: Agarre externo

ava
5

Simple efecto / Normalmente cerrada: Agarre interno

— 4
~

Piezas de repuesto: Juego de juntas (junta del émbolo, junta del vastago, juntas de estanqueidad)

Descripcion

MHS3-16[1-X84

MHS3-200-X84

MHS3-25[1-X84

MHS3-32[0-X84

MHS3-40[1-X84

MHS3-50C1-X84

MHS3-63[1-X84

Normalmente abierta

MHS16-PS-X84-S

MHS20-PS-X84-S

MHS25-PS-X84-S

MHS32-PS-X84-S

MHS40-PS-X84-S

MHS50-PS-X84-S

MHS63-PS-X84-S

Normalmente cerrada

MHS16-PS-X84-C

MHS20-PS-X84-C

MHS25-PS-X84-C

MHS32-PS-X84-C

MHS40-PS-X84-C

MHS50-PS-X84-C

MHS63-PS-X84-C

Piezas de repuesto / Ref. tubo de grasa: MH-G01 (30 g)
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MHS3-X84

Punto de agarre

@ La distancia al punto de agarre de la pieza debe estar dentro de los
rangos de fuerza de agarre dados en las graficas de fuerza efectiva de

agarre que aparecen a continuacion.

@ Si el punto de agarre esta fuera de los limites permitidos, se aplicara
una carga excéntrica excesiva sobre la seccion deslizante de los dedos,

pudiendo reducir la vida util del producto.

Fuerza efectiva de agarre externo

Punto de agarre

B3|

L

L

Agarre externo

Punto de agarre

fm ] -—

NN

L

Agarre interno

L: Distancia al punto de agarre

@ Indicacion de la fuerza efectiva de agarre

La fuerza efectiva de agarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, que
es el empuje de un dedo cuando los 3 dedos y
los adaptadores estan en contacto con la pieza,
como se muestra en la figura a continuacion.

Agarre externo

MHS3-16S-X84 MHS3-40S-X84
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Fuerza efectiva de agarre interno

@ Indicacion de la fuerza efectiva de agarre MHS3-16C-X84 MHS3-40C-X84
La fuerza efectiva de agarre mostrada en los
graficos de la derecha se expresa como F, = 20 = 160
que es el empuje de un dedo cuando los 3 > o ~
dedos y los adaptadores estan en contacto = s e | 5 20 [ Presion
con la pieza, como se muestra en la figura a & - Presi6n 0.6 MPa & ] o MI‘Da
continuacion. 3 \\\1 0.5 I\lIPa 3 | [oswa
X 10 - X 80 :
2 \\\ 0.4 MP € T T——0.4MPa
— ! a —_— [
@ 5 g 40 ——10.3 MPa |
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X —— x 200 t
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—— | —
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& I
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g — [
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MHS3-X84

Dimensiones

MHS3-16S-X84: Simple efecto / Normalmente abierta

Tapoén: Distancia entre caras 5 M3 x 0.5
Conexion de cierre
de dedos
—1
=
; (ga) z m|
2l s N @
T NRBED 0 —
\\@‘n = =)
=
uando se cambia a conexionado axial
¢ 3 x 3.3 pasante 6.5 prof. de avellanado 8
N - - - - P.C.D. 25 (Orificio de montaje)
48
(3) 45
wn
~
[e]
(el e]
g5 L 5 :
5 |
<5 o - I
= = - 8] _
< ° 7] =l
o [ ::l e &7\ g ‘g
= \ =2 <
& 13 0
3 x M4 x 0.7, prof. de rosca 8 2 2 5h9 (-0.030)
P.C.D. 25 (Rosca de montaje) ﬁ; 4 38 8
I R
N e 6 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5
-- -- -- Conexion de respiracion ‘g’.o (Rosca de montaje de adaptador)
11 / 20 T
()
/ z
: : : =
N : =
Dimensiones de la ranura de =
je de detectores magnéticos
N montaj a - g % M3 x 0.5 3

Conexion de cierre de dedos
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Dimensiones

MHS3-20s/255-X84: Simple efecto / Normalmente abierta

Tapon: Distancia entre caras 7 M5 x 0.8

Conexién de cierre
de dedos

— By
wWodw ELeld | ET
) §\@.r“; @ % | L]

3 x #SA pasante SB prof. de avellanado SC
P.C.D. R (Orificio de montaje)

AA
)|, AB
o o
w R
le 1=
t|®
3|5 C ml
<|O
C _ ':g -
¥ =3
| 28
- 5|5
o a 8
e ! ! 0
3 x UA prof. de rosca UB go 2 6h9 (-0.030)
P.C.D. R (Rosca de montaje) )'; 5] G NA
I
« 6 X M3 x 0.5 prof. de rosca 6
< (Rosca de montaje de adaptador)
Conexién de respiracion 8
cB__/ca £
FQ 5 =
_ Q
) : il > B Bk
ZF 0
7 )
g E
. . 3.5
Dimensiones de la ranura de

.. montaje de detectores magnéticos . M5x08
. . e = . Conexion de cierre de dedos

[mm]
Modelo AA | AB| B |[CA|CB|CC | DC |DO | EC | EO | G J K
MHS3-20S-X84 55 52 36 24 13 | 22 18 20 6 8 44 12 5
MHS3-25S-X84 60 57 42 27 15 | 2 21 24 7 10 48 14 6
Modelo NA (0) Q R SA | SB | SC UA uB Y
MHS3-20S-X84 10 | 25 7 29 33 | 65 9.5 M4 x 0.7 8 | 6
MHS3-25S-X84 12 | 3 8 34 | 42 | 8 10 M5 x 0.8 10 | 65

O
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MHS3-X84

Dimensiones

MHS3-32S a 63S-X84: Simple efecto / Normalmente abierta

M5 x 0.8

Conexion de cierre de dedos

|

®;

I

1| LT

L[]

ca

(il

=)
Tapén: Distancia entre caras 7\
Cuando se cambia a conexionado axial
- - - - - 3 x #SA pasante SB prof. de avellanado SC
P.C.D. R (Orificio de montaje)
AA
(AC) AB
oa =
o H
o|T
g }Q 5
28 @
. - cg y 4
E pd (5)
- 3
o
e OF = £I%
- [ ] i HoH %@
I <
@) NB
3 x UA prof. de rosca UB M G
P.C.D. R (Rosca de montaje) NA
- o 6 x TA prof. de rosca TB
Conexion de respiracion (Rosca de montaje de adaptador)
cB__/cA
&l
Ey
[ <
{ =
Q
Dimensiones de la ranura de montaje M5 x 0.8 35
de detectores magnéticos Conexion de cierre de dedos
[mm]
Modelo AA | AB | AC B BA | CA | CB|CC |DC|DO | EC | EO G | J K L
MHS3-32S-X84 | 66 | 63 3 52 | — | 30 | 16 | 22 | 28 | 32 8 | 12 | 525 20 9 | 2H9 (*3%%®)
MHS3-40S-X84 | 66 | 63 3 | 62 | — | 28 | 17 | 2 31 | 3 | 10 | 14 | 51 21 9 | 3H9 (*2%%)
MHS3-50S-X84 | 78 | 75 3 70 | 03 | 32 | 20 | 2 35 | 41 11 17 | 60.5 24 | 10 | 4H9 (*3:930)
MHS3-63S-X84 | 92 | 88 4 86 | — | 38 | 22 | 2 43 | 51 15 | 23 |70 11 28 | 11 6H9 (*0:0%0)
Modelo M NA NB (o) Q R SA | SB | SC TA TB UA uB WA Y
MHS3-32S-X84 | 2 14 | 8h9(00s) | 45 | 11 | 44 | 42 | 8 9 |M4x07| 8 |M5x0.8| 10 | 25H9 ("0%?) | 6
MHS3-40S-X84 | 2 16 | 8h9(_Joss) | 45 | 12 | 53 | 51 | 95| 9 |[M4x07| 8 | Mex1 | 12 | 30H9 (*0%?) | 8
MHS3-50S-X84 | 2 18 | 109 (_Joss) | 5 14 | 62 | 51 | 95| 12 |M5x0.8| 10 | M6x1 | 12 | 40H9 (*39?) | 7
MHS3-63S-X84 | 3 24 | 12h9( Qosz) | 55 | 17 | 76 | 6.6 | 11 14 |M5x0.8| 10 |M8x1.25| 16 | 50H9 (*0°2) | 7.5

O
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Dimensiones

MHS3-16C-X84: Simple efecto / Normalmente cerrada

Tapén: Distancia entre caras 5 M3 x 0.5

Conexion de apertura
de dedos

] . -
]

@

Cuando se cambia a conexionado axial

I

E

i
e
J

3 x 93.3 pasante 6.5 prof. de avellanado 8

48 P.C.D. 25 (Orificio de montaje)
3) | . 45
wn
~
EE
=)
X
52 L B
- = = [e) —
~ S e NS
‘ ::l ‘ re) Y/ 8 :é
LT (™ o} |2
o=
£ 2
27 0
3 x M4 x 0.7, prof. de rosca 8 %o Raany 5h9 (.0.030)
P.C.D. 25 (Rosca de montaje) Y 4 38 8
& T
6 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5
M3 X 0.5 (Rosca de montaje de adaptador)
Conexién de 3
o ~ apertura de dedos
- =l
i )
] . -
L 1]
:
= / = -
?'o
Dimensiones de la ranura de Conexién de respiracion 22 9 2
montaje de detectores magnéticos 2
AN N . . P Q
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MHS3-X84

Dimensiones

MHS3-20c/25¢-X84: Simple efecto / Normalmente cerrada

Tapdn: Distancia entre caras 7

Ce

|
%

£

"e ‘ ' 5
feod s
M5 x 0.8

Conexién de apertura de dedos
Cuando se cambia a conexionado axial

i

[N

[]

3 x 8SA pasante SB prof. de avellanado SC

P.C.D. R (Orificio de montaje)

(Cerrado DC)
(Abierto DO

0
6h9 (-0.030)

NA

6 x M3 x 0.5 prof. de rosca 6

AA
3)| . AB
Qo
ol's =
g5
|5 E
O] < =]
= m
4 Q
. | j
g2
3 x UA prof. de rosca UB = G
P.C.D. R (Rosca de montaje) E 2
2
a
M5 x 0.8
~ Conexion de apertura de dedos 3.5
: th
[ : _amrd
] U
=
?O
Dimensiones de la ranura de Conexidn de respiracion / CB 11 é’
_ montaje de detectores magnéticos | S
N o - _— - Q
(mm)
Modelo AA | AB| B |[CB|CC |DC | DO |EC | EO | G J K
MHS3-20C-X84 55 52 36 26 2.2 18 20 6 8 44 12 5
MHS3-25C-X84 60 57 42 3il 2 21 24 7 10 48 14 6
Modelo NA o Q R SA | SB | SC UA uB Y
MHS3-20C-X84 10 25 7 29 33 | 65 9.5 M4 x 0.7 8 6
MHS3-25C-X84 12 3 8 34 42 | 8 10 M5 x 0.8 10 6.5

9
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Dimensiones

MHS3-32C a 63C-X84: Simple efecto / Normalmente cerrada

Tapon: Distancia entre caras 7

o)
M5 x 0.8 / -

Conexién de apertura de dedos

[T

L]

Cuando se cambia a conexionado axial

3 x #SA pasante SB prof. de avellanado SC
AA P.C.D. R (Orificio de montaje)

) AB

Tapon: Distancia entre caras 7

3
2
n
S
3
>
(2]

Cerrado EC
Abierto EO
P

oB

K

(Cerrado DC)
(Abierto DO)

3 x UA prof. de rosca UB
P.C.D. R (Rosca de montaje) M G NA

6 x TA prof. de rosca TB
(Rosca de montaje de adaptador

M5 x 0.8 3.5

Conexion de apertura de dedos

|
oWA

Conexion de respiracion CB CA

Dimensiones de la ranura de

.. montaje de detectores magnéticos ,
[mm]

Modelo AA | AB | AC B CA | CB|CC |DC | DO | EC |EO | G | J K L M
MHS3-32C-X84 | 66 | 63 3 52 | 12 | 34 | 22 | 28 | 32 8 | 12 |525| 6 | 20 9 | 2H9 (*0%%) 2
MHS3-40C-X84 | 66 | 63 3 62 | 11 | 34 | 2 31 | 35 | 10 | 14 | 51 7 | 21 9 | 3H9 (7%%) 2
MHS3-50C-X84 | 78 | 75 3 70 | 13 | 39 | 2 35 | 41 11 17 | 605 | 9 | 24 | 10 | 4H9 (*3%0) 2
MHS3-63C-X84 | 92 | 88 4 86 | 13 | 47 | 2 43 | 51 15 | 23 | 70 11 | 28 | 11 6H9 (*13:0%0) 3

Modelo NA NB (0] Q R SA | SB | SC TA TB UA uB WA Y
MHS3-32C-X84 | 14 8h9 (Sos) | 45 | 11 | 44 | 42 | 8 9 | M4xo0.7 8 | M5x0.8 | 10 | 25H9 ("0%2) | 5.7
MHS3-40C-X84 | 16 8h9 (S0s) | 45 | 12 | 53 | 51 | 95| 9 | M4x0.7 8 M6 x 1 12 | 30H9 (*3%%2) | 7.5
MHS3-50C-X84 | 18 | 10h9 (%) | 5 14 | 62 | 51 | 95| 12 | M5x0.8 | 10 M6 x 1 12 | 40H9 (*3%2) | 6
MHS3-63C-X84 | 24 | 12h9(%0) | 55 | 17 | 76 | 6.6 | 11 14 | M5x0.8 | 10 | M8x1.25 | 16 | 50H9 (*3%?) | 7
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MHS3-X84

Desplazamiento de los detectores respecto al cuerpo

El desplazamiento de un detector magnético respecto al cuerpo se muestra en la tabla siguiente.
Use la tabla como guia para el montaje.

[mm]

El montaje con el cableado en el lado opuesto a los El montaje con el cableado en el mismo lado que los
dedos dedos L

Modelo con
entrada
eléctrica en
L linea

Modelo con
g S entrada eléctrica

Direccién de montaje del en linea
detector magnético en la Modelo con

pinza neumatica E‘[ji\ F entrada eléctrica L
perpendicular
Modelo con

entrada eléctrica
perpendicular

L
= L]

Tipo de cableado Entrada en linea Entrada perpendicular Entrada en linea Entrada perpendicular

00@/% .
kg D-M9[] D-M9[C1V D-M9[] D-M9[C1V

R
D-MSLIAV | b merw D-MOLIWV

D-MOLIA D-MO[JAV

40)
Modelode 72, "1, | p.merw | P-MOTA | pyerwy
Abierto — — — — 1 3 - 1

pinza neumaética %%
Cerrado — = — = — = — =

MHS3-16S-X84
Abierto — — — — — — — —

MHS3-20S-X84

Cerrado — — — — — — — —

MHS3-258-X84 | LDierto - - - - - ! - -

Cerrado — — — — — — — —

MHS3-328-X84 | -Derto - - - - - - - -

Cerrado — = — = — = — =

MHS3-408-X84 |2t - - - - - - - -

Cerrado — — — — — — — —

MHS3-508-X84 | Do - - - - - - - -

Cerrado — — — — — — — —

MHS3-638-X84 | LDt - - - - - - - -

Cerrado — — — — — — — —
Abierto — — — — — — — —

MHS3-16C-X84

Cerrado 2.5 4.5 0.5 2.5 — — — —

MHS3-20C-X84 |Derto - - - - - - - -

Cerrado — 2 — — — — — —

MHS3-25C-X84 | -Derto = - = - = - - -

Cerrado — — — — — — — —

MHS3-32C-X84 |0t - — - - - - - -

Cerrado — 0.5 — — — — — —

MHS3-40C-X84 | Do - - - - - - - -

Cerrado — 1 — — — — — —

Abierto — — — — — — — —

MHS3-50C-X84

Cerrado — — — — — — — —

Abierto — — — — — — — —

MHS3-63C-X84

Cerrado — — — — — — — —

Nota 1) No hay desplazamientos para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
Nota 2) Cuando se monta con cables en el lado de los dedos, asegurese que los adaptadores y las piezas, etc., no toquen las unidades de deteccién o el cableado.
Nota 3) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del detector magnético.
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Pinza neumatica de apertura paralela: 3 dedos / Simple efecto M H S3'X 84

Montaje del detector magnético

Modelos aplicables: MHS3-16S, 20S, 25S-X84

MHS3-16C, 20C, 25C, 32C, 40C,
50C, 63C-X84

Para montar el detector, insértelo en la ranura de montaje de la pinza

desde la direccion indicada en la siguiente figura.

Tras ajustar la posicion, apriete el tornillo de montaje para el detector

magnético suministrado con un destornillador de precisién de cabeza

plana.

05 a 06

Destornillador de precision
de cabeza plana

Tornillo de montaje del detector
S‘\Mz.s x4L

Detector magnético

Nota) Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético, use un
destornillador de precisiéon de un didmetro de empufadura de 5-6 mm. El
par de apriete tiene que ser de 0.05 a 0.15 N-m.

O

Modelos aplicables: MHS3-32S, 40S, 50S, 63S-X84

(1) Para montar el detector, insértelo en la ranura de montaje de la pinza,
tal como se muestra abajo, y fijelo de forma aproximada.

(2) Inserte el detector en la ranura de montaje de la fijacién para el detector.

(3) Compruebe la posicién de deteccién del detector magnético y fijelo
firmemente con ayuda de los tornillos de montaje para el detector
magnético (M2.5 x 4 L) acoplado al detector.

(4) Si la posicion de deteccion varia, vaya al paso (2).

Destornillador de
precision de cabeza plana

Tornillo de montaje

Fijacion de montaje del detector magnético

Detector magnético

Referencias de las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos

Modelo de detector magnético | Referencias de las flciones de montaje de los defectores magnéticos
D-M9[1(V)
D-M9[IW(V) BMG2-012
D-M9[JA(V)

Nota) Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético (M2.5 x 4 L), use
un destornillador de precisién de un diametro de empufiadura de 5-6 mm.
El par de apriete debe oscilar entre 0.05 y 1 N-m. Deberia girarse
aproximadamente 90° después de notar una ligera resistencia.
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Serie MHS
Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Montaje de la pinza neumatica

Posibilidad de montaje en 2 direcciones.

Roscado en el cuerpo Mediante orificio pasante a través del cuerpo

; 22

!

o e

MHS3-X84 MHS3-X84
M Pernos max. | max. Pernos max.
odelo aplicables Par de apriete | la fijacion final Modelo aplicables Par de apriete
[N-m] L [mm] [N-m]

MHS3-16[1-X84 M4 x 0.7 2.1 8 MHS3-16[1-X84 M3 x 0.5 0.88
MHS3-20[]-X84 M4 x 0.7 2.1 8 MHS3-20[]-X84 M3 x 0.5 0.88
MHS3-25[1-X84 M5 x 0.8 43 10 MHS3-25[1-X84 M4 x 0.7 2.1
MHS3-32[1-X84 M5 x 0.8 4.3 10 MHS3-32[1-X84 M4 x 0.7 2.1
MHS3-40[1-X84 M6 x 1 7.3 12 MHS3-40[1-X84 M5 x 0.8 4.3
MHS3-50[]-X84 M6 x 1 7.3 12 MHS3-50]-X84 M5 x 0.8 4.3
MHS3-63[]-X84 M8 x 1.25 18 16 MHS3-63[]-X84 M6 x 1 7.3
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.



