Pinza de 2, 3 y 4 dedos
de apertura paralela

Series MHS

216, 020, 925, 832, 940, 950, 863, 980, 2100, 125
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MHSL3 - 320
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Diseno compacto, ligero
y tamano reducido

Carrera larga (MHSL3) disponible para la version de 3 dedos.

Gran repetibilidad +: 0,01mm

Las ranuras del cuerpo permiten el montaje de una gran
variedad de detectores magnéticos de estado sélido.
Se pueden elegir modelos con indicador de 2 colores y

resistentes al agua.

Facil alineacion durante el montaje --1---+2

del cuerpo

Dispone de orificios de posicionamiento en la parte posterior de la pinza.

2 posibilidades de montaje-- - -

oIz

Orificios roscados  Orificios pasantes

Mecanismo de cuia

El mecanismo de cufia proporciona un

disefio compacto y una gran fuerza de apriete.

Versiones Series

2 dedos

3 dedos

serie MHS2

Prension de diversas

Diametro cilindro (mm)

32 40 0 (63

piezas de trabajo

serie MHS3
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Idonea para la sujecion con pinzas de piezas de diferentes diametros.

Carrera larga MHSL3

"f} Carrera de apertura mas del doble que la estandar (MHS3)

0 /
Diametro
C"mﬁ{o U 4 Arl]t11rJT:a P%so
16 - 43.5 80
20 b 5 46 135
25 N 0 49 180
32 = 58 370
40 = 64 550
Pinzas de piezas 50 o 77.5 930
de trabajo de 63 40 N 89 1,550
diferente didmetro 80 - 116 2.850
100 0 (£1 135 | 5,500
125 04 175 |11,300

@ Disposicion de amarres

. . , Estandar entre paréntesis ( ) /Carrera MHS3
compatible con el tipo estandar. P 0

Versiones MHS3
. s " Didmetro del cilindro (mm)
Con proteccion antipolvo/MHSJ3 16 20 25 32 40 50 63 80

[IZEERT Con proteccién antipolvo | | |

Con taladro pasante

Con empujador central (tipo cilindro)

Con empujador central (tipo muelle)

Taladro pasante con proteccion antipolvo

||| k=1 5 11 & | Empujador (tipo cilindro) con prot. antipolvo

Empujador (tipo muelle) con prot. antipolvo

Taladro pasante/MHSH3

Con proteccidén antipolvo/empujador central

AT

- u A"}, MHSHJ3

-,_"" -'.‘: ! o ¥ El conjunto de la proteccion antipolvo y empujador
—

: Apli . %‘, central se puede seleccionar para el modelo
Soe o plicaciones -
H * - —_— | MHSHS3 con taladros pasantes.
) Qe
\ L
- W = Conijunto empujador central
\ \ .. Taladro pasante
Proteccion
f b : MHSH3 .
antipolvo =;F Tipo muelle
i | — =

Expulsion de la LH'

Soplado pieza con el
de aire cilindro

.
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Ve
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Tipo cilindro

I

O
2



Pinza de 2

el serie IHS2

paralela i 16, 020, 025, 032, 540, 050, 063

Forma de pedido

Diametro émbolo

ALEPAE MHS 2 —20, D—M9N

T l N° detectores
N° dedos

- 2 uns.

T

+ Los detectores se pueden pedir

Diametro o montar aparte.

16 16mm .

20 | 20mm Funcionamiento Modelo de detector magnético

25 | 25mm [D[Dobleefecto | [ - [ Sin detector magnético (Iman integrado )|

Detectores magnéticos aplicables
o B Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
o | Funcion | Entrada Led | Cableado Voltaje — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado aplicable
= €8 CA | Perpendicular | Enlinea | (Nil) | (M) (L) @
3-hilos(NPN) sV, 12V MONV | M9N ° ° ° o o Cireuito
° —_ 3-hilos(PNP) MOPV | M9P [ [ [ [©) O cl
-]
s 2-hilos 12V M9BV | M9B (] [ ] [ J O O —
g (jlndicgcitg}n Salida ~ [3-hilos(NPN) SV 12V MONWV| MONW | @ (] [ ] o o Cicuio| .
& | (oo | drecta | ST [anios(PNP)|24 V| — [moPpwv|mePw | @ | @ [ @ [ O o S Y
g 2colores) | 2 cable 2-hilos 12V M9BWV| MOBW | @ o ° 0 O -
& | Resistente 3-hilos(NPN) sV 12V MONAV**| MONA**| O O [ J O O Gireito
e 3-hilos(PNP) ’ MOPAV*[MOPA™| O | O | @ | © o c
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV**|M9BA**| O O [ ] O ] —
+# Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
— (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

* Simbolos long. cable: 0.5 m
1

=

(Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
- Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Diametro émbolo

xRk MHS 2 —50) D—M9N :

N° dedos l
- 2 uns.
[2 |2 dedos | s Tun.

# Los detectores se pueden pedir

Simbolo Dia
_ iametro 0 montar aparte
: — parte:
I 32 32mm
40 40mm . . L.
50 50mm Funcionamiento Modelo de detector magnético
| 63 63mm [ D [Doble efecto | [ - [ Sindetector magnético (Iman integrado) |
Detectores magnéticos aplicables
o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcién | Entrada Led | Cableado Voltaje — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado aplicable
= CE CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) (2)
3-hilos(NPN) 5V, 12V MONV | M9ON [ [ J O [©) Gireuito
a — 3-hilos(PNP) M9PV | M9P [ J [ J [ O O cl
=3
§ 2-hilos 12V M9BV M9oB [ ] [ ] [ J O O —
3 Indicacion | Salida 3-hilos(NPN) MONWV| MONW | @ [ ] ® O O Circuito
£ diagnéstico . si - 5V, 12v e Relé,
@ (Indcacor directa 3-hilos(PNP)| 24 V — |M9PWV | M9PW [ [ ] [ J O O PLC
5 | 2cdores) | @cadle 2-hilos 12V M9BWV| MOBW | @ ° ° o o -
ﬁ Resistente 3-hilos(NPN) sV 12V MONAV** | MONA**| O o [ J O o Gircuito
o 3-hilos(PNP) ' M9PAV[MoPA™*[ O | O | @ [ © o o
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** | MO9BA**| O O [ O O -
++ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
— (Ejemplo) MONW « Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

+ Simbolos long. cable: 0.5 m:
1

M (Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
- Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, la fijacion de montaje del detector se suministran con la pinza de diametro 032 a 063.
Si el detector magnético se pide por separado, se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).
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Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

Modelos y caracteristicas técnicas

Modelo MHS2-16D [MHS2-20D |MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D |MHS2-50D | MHS2-63D
Diametro de émbolo mm 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aire comprimido filtrado
Presion de trabajo Mpa 0,2a0,6 ‘ 0,1a20,6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60

Lubricacion No necesaria (Si se lubrica usar permanentemente aceite de turbinas clase 1,ISOVG-32)
Funcionamiento Doble efecto, 2 dedos de apertura paralela

Fuerza efectiva de amarre | Fuerza externa 21 37 63 111 177 280 502

N a una presion de -

0.5MPa Fuerza interna 23 42 71 123 195 306 537
Carrera de apertura/cierre (ambos lados) mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso (g) sin detectores 58 96 134 265 345 515 952

Nota) Los valores indicados para @16 a @25 corresponden a una longitud de voladizo L = 20mm, y para 32 a @63 a una longitud de voladizo L = 30mm.
Véase la informacion de la "Fuerza efectiva de amarre" para la fuerza de prensién en cada posicion.

Construccion
Cerrada Abierta
e ———— ——————
| AN, = = = ¢ | e ]
[
[ T IA/\é) | \ | [ l J |
ANN/74
I | ' S o B

44

Lista de componentes

®

Ref. Designacion Materiales Observaciones Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 Cuerpo lAleacién de aluminio Anodizado duro 8 |Iman Goma sintética
2 Embolo IAleacion de aluminio Anodizado duro 9 | Arandela de seguridad| Acero al carbono Niquelado
3 Cuia Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 10 | Junta del émbolo NBR
4 Dedo Acero al carbono  |Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 | Junta del vastago NBR
5 Tapa trasera Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 |Junta NBR
6 | Tapadelantera | Acero inoxidable 13 |Junta NBR
7 | Tornillo émbolo | Acero inoxidable
Juego de juntas de recambio
Referencia ;
Contenidos
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS PR :"f;”;' 80
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Serie MHS2

Punto de prension

* Un punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada pieza y

de la presion de utilizacion. La distancia L debe estar obligatoriamente dentro

de los limites dados en los diagramas adjuntos.

* Si el punto de prensién esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo ejercido
sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, causando un

juego perjudicial y un desgaste prematuro.

Fuerza de amarre efectiva

Punto de prensién

Prensién externa

Punto de prensién

L

——

Prension interna

L: Punto de prensién

* Expresar la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre mostrada en las
tablas esta especificada cuando los dedos estan
en contacto con la pieza como se muestra en la
figura siguiente.

Prension externa

F
Prension interna

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: Aprox. 10.2kgf/cm?

Fuerza /Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHS2-16D
30 I I I

\Presién O.GN‘IPa
~__ o5mPa
20 \1\1

0.
—

—

Fuerza de amarre N

0 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm

60 | |
~ Presion 0.6MPa ||
pz4 ~
© 40 0.5MPa
5 — ==
g 0.4MPa — ||
(0]
h= T 0.3MPa
N 20
[} —_—
3 ———  0.2MPa
0 10 20 30 40

Punto de prensién L mm

MHS2-25D
100
~
80 {esiér‘\ 0.6MPa
b4 ~—
5 60 T~ oswpa
£ —
§ . \\wpa
g 0.3MPa
N —
g ] 02MPa
w \
20
0 10 20 30 40

Punto de prensién L mm

MHS2-16D

™1 Presién 0.6MPa
30 ~ ‘
= E— 0.5MPa
iy
[ —~—~—~—__0.4MPa
@ —
kel
[ —
N I 0.3MPa
S 10 I
i ———1 | o2mPa
0 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm
60 ~ ! ‘
Nresién O.FMPa
\ |
=z 0.5MPa
g 40 \\ i
©
% \0-4MP3
§ \\ 0.3MPa
N 20 —
P \
5 ——[0.2MPa
(TR
0 10 20 30 40
Punto de prensién L mm
100 -
[ _Presion 0.6MPa
|
z® 05MP
o) .5MPa
é 60— —~ 0 4‘MP
.4MPa
5 ———
oy — —~
T40 0.3MPa —|
g
5 —T—— | 02MPa
w20
0 10 20 30 40
Punto de prensién L mm

O
:




Fuerza de amarre efectiva

Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en las
tablas esta especificada cuando los dedos
estdn en contacto con la pieza como se
muestra en la figura siguiente.

Prension externa

F
Prension interna

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cmz

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHS2-32D
150 —— ‘
\\Presmn (‘).GMPa
120
—~—~———__0.5MPa
z — ‘
% %0 — _ﬂra |
S
Y ——1  [0.3MPa
S 60 —
g 0.2MPa
g
i 30 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

[ I I
150 Presién 0.6MPa _|
\\ 0.5MPa
120
z !
Q —
S 90 ———0.4MPa
£ [
S — 0.3MPa
[0}
2 60
8 — 0.2MPa
[}
T 30 0.1MPa ——

0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm

250 { { { ] \
\\Presién (‘)-GMPa 250 Prﬂm O‘.GMPa |
T~
200 i —
> ~—1__05MPa Z200 i
= g
£150 0.4MPa—T & I — Y
] £150 —
s \1\ £
<100 — 0.3MPa S T 0.3MPa
N T ©100
§ — 0.2MPa § — 0.2MPa
50 — 0.1MPa & 50 —_ 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
400 [ [ [ [ 400 ! ! !
I~ ‘ ‘ ‘ ‘ ~~_ Presi6n 0.6MPa
[ ~~1—_Presion 0.6MPa T~ |
~ | T
300 — ‘ Z300 0.5MPa ——|
z ~_0.5MPa ° \+
o £ T
s T g ~—1_0.4MPa
I~ _04MPa £ il
00 + 8200 1 0.3MPa
2 — 0.3MPa g — |
8 N 0.2MPa
N
*0331 00 0.2MPa L L% 100 —
« 0.1MPa °-"""Pa
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
T T -
— Presién 0.6MPa ———Presion 0.6MPa
600 ‘ 600 — f 1
— 0.5MPa —— \Oﬂa
z f I
z
§4oo 0.4MPa % 400 B e 0.4MPa
2 0.3MPa % 0.3IV‘IPa
kel [0
© 0.2MPa
200 DAl =—— ©200 ‘
2 oampa__|. g 0.1MPa
‘ w
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto de prension L mm Punto de prensién L mm

O
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Serie MHS2

Dimensiones

MHS2-16D a 25D

cB 7
S
Fﬁ (Conexién apertura dedos)
E &
g2 Z —T
2|8 ||
¥
-
8
So| 2 P
o2} I G (Conexién dedos cerrados)
N
@WA, prof. 1,5 2-03.4, didm. avellanado 6.5
. : AA Prof. avellanado SC (Orificio de montaje)
RA 3 AB RA
oVA, prof. VB
N7
'@' YNNG %
2 —}—--—t 13 = g
i)
x -@ v
©
& ==y
g olla
x Z@’ ‘ﬁ& 2 X M4, prof. de rosca 8
Fz Y X (roscas de montaje) (Abiertos DO)
- (Cerrados DC)

4 X M3, prof. de rosca TB
Rosca para montaje de asptadores

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

(mm)
Modelo AA |AB | B |[CB |DC |DO |EC |[EO |[FX |[FY |[FZ |G | I | J K | NA NB [6) P Q
MHS2-16D 35 [ 32 [ 30 | 11 |30 |34 |10 | 14 [125 |11 3 |25 | 4 [10 | 4 | 8 |59 945 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [ 35 |36 | 13 [ 36 |40 |12 | 16 [145 |13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |6h9 345 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 | 42 | 15 | 42 | 48 |14 |20 |17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h980x |3 M5 8
Modelo RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 [2H9 %395 | 2 |{7H9 *0™3 |oHg 90% | 2
MHS2-20D 24 | 18 |95 | 6 |[2H9 *9%5 | 2 [21Hg *39%2 |oHg *30% | 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 |3H9 "% | 3 |26H9 *39? |3HQ *39%° | 3

8 % S\VC



Pinza de 2 dedos Serie MHSZ

MHS2-32D, 40D

CcB CA

M5
(Conexidn apertura dedos)

I @
28
2.8
o
- y
—
M5
- I, G (Conexion dedos cerrados)
2 e
2-gSA, diametro de avellanado SB
RA - ‘ AA _ prof. avellanado 9 (Orificio de montaje )
350 3,0l AB - RA
7 oVA, prof. VB
J %\
E ® | A
[11] [ [ ]
1N i =t
) ,L fa
: I D, g
§ Jie W | Oo?
:: l; ) <> Y | &
X
2 o° 2-UA, prof. de rosca UB 45 Q
0, 1.2 (roscas de montaje) >
Fz _ FY FX (Abiertos DO)
oWA, prof. 2 (Cerrados DC)
4 X M4, prof. de rosca 8
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA |AB | B |CA [CB |[DC | DO |EC |EO |FX |FY |FZ | G 1 J L NA | Q [RA |RB |[SA

o

MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 |16 | 24 |23 |205| 5 |305 20 [2H9 "% | 14 |11 |38 | 25 |45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 62 | 70 |20 | 28 |265(235| 6 (32 | 7 |21 [3H9*0® |16 |12 |44 | 28 |55

Modelo sB| UA [uB | VA [vB | WA XA | XB
MHS2-32D | 38 M5 | 10 |3H9 3 | 3 |34H9 0** |3H9 6™ | 3
MHS2-40D |95 | M6 12 [4H9 5% | 4 |42H9 *§% [4HO 6™ | 4

O
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Serie MHS2

Dimensiones

MHS2-50D, 63D

_CB CA

L

K |Abiertos EO
Cerrados EC

M5
(Conexion apertura dedos)

= y .|
y
M5
. I G (Conexién dedos cerrados)
.M
4-¢5.1, diametro de avellanado 9.5
AA Prof. avellanado SC (Orificio de montaje )
AC | AB . RA
oVA, prof. VB
PSR,
\ /
\J T \}
Y AN ,
m ||
i1} $ $ HPENEEN
‘ \ / /J i _ s i | I C\‘ i <ztw
Q \:) I & 3 | \&{\\@ | > m
“5. \\1/‘,\ 1 =
s I '\ \\_/
< <= Y —
B4
200 | 20° 4 X M6, prof. de rosca 12 fo) Q
(roscas de montaje) -
FZ FY _ FX (Abiertos DO)
oWA, prof. WB (Cerrados DC)
4 X M5, prof. de rosca 10
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA | AB | AC B [CA |[cB |DC |DO |EC |[EO | FX | FY | FZ G | J K L M NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |22 |34 |31 |28 6 |375 24 [ 10 [4H9 290 [ 2 [ 18 [10n9 J0ss
MHS2-63D 66 |62 | 4 [86 |12 [22 |86 [102 [ 30 |46 |38 [345] 7 |44 [11 |28 [11 [6H9*3%® | 3 | 24 [12h9 o3
Modelo o Q RA |RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D |5 |14 |52 |34 |12 [4H9*§%° | 4 |52H9 Q%7 |2 |4H9*}®™ | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 |38 |14 [5H9 "% | 5 |65H9 *39*| 25 |[5H9 *3%%0 | 5 |75
10

O
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Pinza de 3
dedos de
apertura
coceéntrica

Serie MIHS3

016, 020, 025, 8632, 040, 8650, 063, 680, 6100, 6125
Forma de pedido

Diametro émbolo

ALENrSE MHS 3 —20) D —M9N

N° dedos
[ 3 [3dedos | s Tun.

* N° detectores
= 2 uns.

=2 = Los detectores se pueden pedir
Diametro y montar por separado.
16 16mm L4z
20 | 20mm . . —eModelo de detector magnético
Funcionamiento |- [Sin detector magnético (Imén integrado ) |
25 25mm
m Doble efecto
Detectores magnéticos aplicables
o 5 i - Gt VAlE Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
° uncién ntrada e ableado -~ Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) [B7iiA Gsiien 0.5 1 3 5 |precableado| aplicable
= cc CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (8] (2)
3-hilos(NPN) 5V 12V MONV M9ON [ J [ J [ J O O Gircuito
s —_ 3-hilos(PNP) ’ MOPV | M9P [ [ [ @) O cl
B 2-hilos 12V M9OBV | M9B (] [ [ o o —
g icacio i -hilos(NPN irui
§ | poo | s | [siesen) [T [NV woNW ] @ @ | @ [0 [0 loum|
& (Indicador directa 3-hilos(PNP) | 24 V — |M9PWV | MOPW L) L) ) O @) cl i
g 2 colores) acable 2-hilos 12V M9BWV | M9BW o [ ] [ ] O O —
E | Resistente 3-hilos(NPN) MONAV** | MONA**| O O [ O O Circuito
al agua . 5V, 12V ks ok Cl
(Indicador 3-hilos(PNP) MYPAV** | MOPA* O O [ J O O
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** | MOBA™* | O O [ ] O O —
=+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m---- — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
1 M (Ejemplo) MONWM
L (E;emSlo) MONWL
Smeeeeees Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
Diametro émbolo
l N° detectores
- 2 uns.
N° de dedos s Tun
(3 [ dedos | l n_ | s
Diametro -
= Modelo de detector magnético
‘Slmb°|°7 20 | 4omm Tipo de Rosca ¢ [ - [Sin detector magnético (Iman integrado ) |
! 50 50mm Simbolo| Tipo Tamanfo ® Funcionamiento
gg ggmm _ Roi;:a M| 232 to 063 B Doble efecto
mm C
- 100 | 100mm TN NPT |280 to 9125
125 | 125mm TF G
Detectores magnéticos aplicables
o = o - S Voltaje Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
°© uncion ntrada e ableado — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 |precableado| aplicable
= cC CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) (2)
3-hilos(NPN) 5V 12V MINV M9ON [ J [ J [ J O O Gircuito
s — 3-hilos(PNP) ' M9PV | M9OP [ J [ J [ J O O Cl
§ 2-hilos 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O —
& I ) o o
3 (}ggﬁzg?& Salida o 3 hlvlos(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ ] [ J [ J O O Cireuito|
@ (indicadr directa ' |3-hilos(PNP)| 24 V — |M9PWV | MOPW o [ [ O O cl PLC
g 2 colores) acable 2-hilos 12V M9BWV | M9BW [ ) [ ) [ ) O O —
& | Resistente 3-hilos(NPN) sV 12V MONAV**| MONA** | O O [ J O O Gircuito
(ﬁldizgaggr 3-hilos(PNP) ’ M9PAV**|MOPA**| O [ ° 0 0 cl
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV**|M9BA**| O o [ ] O o —

#+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m----- — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

M (Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
5m--Z (Ejemplo) MONWZ

Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, la fijacion de montaje del detector se suministran con la pinza de diametro 832 a 9125.
Si el detector magnético se pide por separado, se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).

SvC
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Serie MHS3

Modelos y caracteristicas técnicas

Modelo MHS3-16D |MHS3-20D |MHS3-25D (MHS3-32D |MHS3-40D |MHS3-50D [MHS3-63D |MHS3-80D | MHS3-100D |MHS3-125D
Diametro émbolo mm 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Aire comprimido
Presion de trabajo Mpa 0,2a0,6 ‘ 0,1a0,6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a 60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60 30

Lubricacion No necesaria,(si se lubrica usar permanentemente aceite para turbinas clase1 ISOVG-32)

Funcionamiento Doble efecto, 3 dedos de apertura concéntrica

Fuerza de amarre | Fuerzaexterna| 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
efectivaN a una
presion de 0.5 MPa | Fuerza interna 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Carrera de apertura/cierre mm (didm.) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Peso g 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460
Nota 1) Los valores para 916 a 825 se indican para una longitud de voladizo L =20mm, para 232 a 963 para una longitud de voladizo para 80 a
2135 con longitud de voladizo L = 50mm.
Véase los datos de la "Fuerza efectiva de amarre" para la fuerza de prensién en cada posicién del dedo.
Nota 2) Valores de los diametros de apertura y cierre para la prensién externa de las piezas de trabajo.
Construccion
Cerrada Abierta
=77 =
| LN | —— ¥
|
[ { avell \ I l J |
avs
\ \l\ | /l/
‘ R ‘ [ B
©) 11
Lista de componentes
Ref. Designacién Materiales Observaciones Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 8 Iman Goma sintética Niquelado
2 Embolo Aleacién de aluminio Anodizado duro 9 Anillo de cierre tipo C| Acero al carbono
3 Cuna Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 10 | Junta del émbolo NBR
4 Dedo Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 Junta del vastago NBR
5 Tapa trasera Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 | Junta NBR
6 | Tapadelantera | Acero inoxidable 13 | Junta NBR
7 Tornillo émbolo| Acero inoxidable
Juego de juntas de recambio
Referencia Contenid
MHS3-16D [MHS3-20D [MHS3-25D [MHS3-32D [MHS3-40D [MHS3-50D |[MHS3-63D |MHS3-80D [MHS3-100D [MHS3-125D ontenidos
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-ps | T Juego de juntas incluye los
n? de arriba 10, 11,12y 13
P
12 & S\NC



Pinza de 3 dedos Serie MHS3

Punto de prensién

* El punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada

Punto de prensién Punto de prensién
pieza y de la presién de utilizacion. La distancia de voladizo L debe estar

obligatoriamente dentro de los limites dados en los diagramas adjuntos. I ] I
* Si el punto de prension esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo -
ejercido sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, [ 4_1}777 < 4—1}777
causando un juego perjudicial y un desgaste prematuro. 5
L L
Prensién externa Prensién interna
. L: Punto de prensién
Fuerza de amarre efectiva
* Expresarla fuerza de amarre efectiva Fuerza/Prension externa Fuerza/Prension interna
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
graficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando los tres dedos MHS3-16D MHS3-16D
y adaptadores estan en contacto con la pieza o5 25 i i i
como se muestra en la figura siguiente. —__Presion oMPa
20 <[ Presién 0.6MPa 20 !
z = —T—]_05MPa
e . 0.5MPa £ 15 M
I IS —
£ 5 ~—~——1_0.4MPa
S 0.4MPa
2 10 I — 310 — ?nrnp\
© — | 0.3mPa g ——="d
5 T g 0.2MPa
[} - S -
F L 5 0.2MP. T 5 —
1 0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
M Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHS3-20D MHS3-20D
‘ ‘ [ 1] 40 Fo T T T 1]
35 ~_Presién 0.6MPa Qsmn AL
Prension externa 30 _— % i
~ ~| 0.5MPa
~-_0.5MPa 30
2 2 - ‘ > T
— 25 0.4MPa
% 20 0.4MPa g pr\
20 .. a
I 0.3MPa § T
3 T S T T o2wpa
g 10 0.2MPa < —
N T Y10 = —
> =}
. 5 WL 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
| Prensién interna | MHS3-25D MHS3-25D
60 —| } } 70| N ‘
1N: aprox. 0.102kgf ™\ Presi6n 0.6MPa 60 [ S T
. 2 50 ™ ~ ‘
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm ~ ‘ 50
I~ osmr z TSN_05MPa
> .5MPa \
o 40 B \ 9:, 0 ~
g T~ 0.mPa g il
§30 = S 30 e~
— o)
S 1 03wPa ° It
g 20— = g 20 _—
5 ————_0.2MPa o —_0.2MPa
T 10 L 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm

O
=
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Serie MHS3

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, la fuerza
que ejerce un dedo cuando los tres dedos y
adaptadores estan en contacto con la pieza como
se muestra en la figura siguiente.

h
o

Prension externa

I Prensién interna I

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm?

14

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

100 I I I
—— Presion 0.6MPa
z
2 80 ~——05MPa
I
.4AMP.
S 60 — WAL
8 0.3MPa
S 40 ] =
] 0.2MPa
w I
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200
160 Presion 0.6MPa| |
z T
£120 — 0.5MPa—|—|
g \\ﬁﬂa
8 80 0.3MPa
g 02MPa | |
()
z 40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

350

300
220 ~~l__ Presién 0.6MP
9200 \resnl':n O.GIS a
® — 0.5MPa
§ 150 — [T
3 0.3MPa ——170.4MPa
8100 [o.2MPa
(] | —
T 50 [O-1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70
Punto de prensién L mm

500
%400 Presion 0.6MPa _| |
S ~—1__ 0.5MPa
&300 —
P ~—___ 04MPa
(0]
Nooo 0.3MPa
E
T I 0.2MPa
100 =
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm

120 P Y (i} SIII‘IP
resion 0.! a
100 \\
I
z ——~—~__0.5MPa
2 gp \
PO s =8
g 60 0.3MP:
© . a
g 1 -
g 40 0.2MPa
w I
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200
[~~~|__Presi6n 0.6MPa
160 i
~|
2120 il
g — A
5 I iy
E 80 0.3MPa
[0 ——
° L 0.2MPa
g S — ———
540 0.1MPa
>
[T
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
350
300
~_ Presion 0.6MPa
—250 - -
g 200 — 0.5MPa
B2 T ] I
G450 |— 0.3MPa ———_0.4MPa
S
I
%100 [— 0.2MPa —
o —
Z 50 o.‘mpT
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto de prensién L mm

500 I
Presion 0.6MPa

Z 400 ey

[0) |

= ~—__0.5MPa

(]

§300 [

s [—_0.4MPa

©

200 =0:3MPa

Z = o luile

100 0.1MPa

0 20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm

O
:




Pinza de 3 dedos Serie MHS3

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

[ [ [
700 T 700 —
| Presién 0.6MPa T esion 06WPa
=% I 2% —— '
2500 — 0.5MPa 2500 \Oiﬂpa
@ I
£ ——1__ 0.4MPa g ———_0.4MPa
S 400 +— $400 -
5 ——| 03MPa — 03WPa
© 300 — 9300 T
E 0.2MPa E — 0.2MPa
T 200 < £200 i
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
1,000 | | | 1,000 Plresién I0 6MP4
~_Presion 0.6MPa "
Z800 =~ =800 0.5MPa
o ~_05mPa e ~_ ~
@ ~~—— T~ | 5
£600 4 £600 0.4MPa ——
® 0.4MPa S 0.3MPa Y
g — [+ 8
400 —{.3MPa — ©400 0.2MPa ~
[} — o} I
=1 — 0.2MPa T
“200 I 500 0.1MPa
\\_\0.1[_@:: L1
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
1,800 | | | 1,800 i i I
1,600 ~[_Presi6n 0.6MPa | — i6
! 1,600 Presi6n 0.6MPa —
=1,400 — \i I 1 400 ~—— |
21200 ——-__05MPa o ———_| 0.5MPa
s’ ~ | 31,200 f
= — —
£1,000 0.4MPa — 51 000 _— 0.4MPa
s — S, —
& 800 —__0.3MPa| | © 800 0.3MPa —
5600 — = o |
[ — —
s - — \O.!ZEPa é 600 == 0.2MPa
0.1MPa 400 I 0.1MPa
200 | 200 — |

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

O
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Serie MHS3

Dimensiones

MHS3-16D a 25D

oWA, prof. 1,5

AA 6 X M3, prof. de rosca TB
3 AB Rosca para montaje de adaptadores

1)

Abiertos EO
Cerrados EC

L m
= S ol 5
= o 8|a
o 8|8
o O B¢
© =3
g2 NB
? o
3-UA, prof. de rosca UB 2 I G NA
Distribuidas en un gR Y
(roscas de montaje) 3-0SA, didmetro de avellanado SB, prof. avellanado SC
CB 7 P Distribuidas en un-raR
— (roscas de montaje)
(Conexién apertura dedos)
—
u|

P
(Conexidn cierre de dedos)

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

(mm)
Modelo AA [AB | B [CB |DC |[DO |EC |[EO [FX |[FY [FZ |G | I |J | K |[NA NB [¢) P Q [ R
MHS3-16D 3 |32 |30 |11 ]15 |17 | 5 7 125 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 8 |5h9 Jgs0 |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 |35 [36 |13 [ 18 [ 20 | 6 8 [145[13 | 3 [27 | 5 [12 | 5 [ 10 |6h9 D030 |25 M5 7 |29
MHS3-25D 40 |37 [42 |15 |21 [24 | 7 [10 |17 [145] 5 |28 | 5 |14 [ 6 |12 [6h9 D00 |3 M5 8 | 34
Modelo SA [sB |sC |TB UA uB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 |8 5 M3 45 |[2H9 *§9%5 | 2 |17H9 *3%8 |2Hg *3025 | 2
MHS3-20D 34 |65 | 95| 6 M3 6 |[2H9 *8925 | 2 |21Hg *9952 |oHg 43025 | 2
MHS3-25D 45 |8 |10 6 M4 6 |3H9 §%° | 3 |26H9 0% [3H9 9% | 3

16 ZS\NC



Pinza de 3 dedos Serie MHS3

MHS3-32D a 80D

22.5°

oVA, prof. VB
20°

>
O
>
o]

oWA, prof. WB > 6-TA, prof. de rosca TB

Rosca para montaje de adaptadores

Abiertos EO
errados EC
T
Abiertos DO)
Cerrados DC)

q

N
Ui

oB

]

R
KLTH
%
A
O(,.
%
J
L
Il
¥

3-UA, prof. de rosca UB I G
Distribuidas en un gR

3-gSA, didametro de avellanado SB, prof. avellanado SC
(roscas de montaje) CcB CA Distribuidas en un R

(roscas de montaje)

P
(Conexion apertura dedos)

P
(Conexion cierre de dedos)

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (4 ranuras)

(mm)
Modelo AA |AB [AC |B |[CA |CB |DC | DO |EC |EO |FX |FY |FZ |G | I J | K L M | NA NB
MHS3-32D 44 | M1 3 | 52 |8 16 |28 |32 8 |12 |22 [|195 | 5 [305| 6 | 20 9 |2H9 09%5| 2 | 14 | 8h9 Sous
MHS3-40D 47 |44 | 3 |62 |9 17 |31 |35 |10 |14 [265 [235 | 6 |32 7 | 21 9 [3H9 %% 2 | 16 | 8h9 Joses
MHS3-50D 55 |52 | 3 | 70 | 9 20 [35 |41 |11 |17 |31 |28 6 [375| 9 |24 | 10 [4H9 90| 2 | 18 [10h9 g6
MHS3-63D 66 | 62 | 4 | 86 |12 22 |43 |51 |15 |23 |38 345 | 7 |44 |11 |28 | 11 |pH9 X% 3 | 24 [12h9 Sous
MHS3-80D 82 |77 | 5 |106 |[135 | 27 | 535 |63.5 [21.5 315 (475 (435 | 8 |56 |12 | 32 | 12 |8H9 P9%| 4 | 28 [14h9 s
Modelo o P Q | R |SA [sSB |sC TA |TB UA |UB VA VB WA |wB XA XB | Y
MHS3-32D 45 M5 11 | 44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 |3H9 *39%5| 3 [34H9 1092 5 I3Hg *005| 3 | 6
MHS3-40D 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 9 | M4x07| 8 | M5 7.5 |4HQ *80%°| 4 |42H9 %2 o |4HQ *300| 4 | 8
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 | M5x0.8| 10 | M5 10 |4H9 *80%°| 4 |52H9 D074 o |4H9 *30%0| 4 | 7
MHS3-63D 5.5 M5 17 | 76 |66 [11 | 14 | M5x0.8 | 10 | M6 9 [5H9 *8%°| 5 |[B5H9 974 25 [5H9 *3%°| 5 | 7.5
MHS3-80D 6 1/8 20 |95 |66 |11 |19 [Mex1 |12 | M6 12 |6H9 *39%°| 6 [82H9 V%71 3 |6H9 *30°| 6 | 8




Serie MHSJ3

Dimensiones

MHS3-100D, 125D

3-UA, prof. de rosca UB

Distribuidas en un gR

(roscas de montaje)

Abiertos EO

K

AA 6-TA, prof. de rosca TB
AC AB Rosca para montaje de adaptadores

o
w
w
3
o
3

o _ -] I .

Q 510

ol

12 o 5l

Y o8

#f 5| g

= A i

MJL ‘ NB
I G NA
3-0SA, didmetro de avellanado SB, prof. avellanado SC
Distribuidas en un gR
CB CA

(roscas de montaje)
P

(Conexion cierre de dedos)

(Conexién dedos cerrados)

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (4 ranuras)

MHS3-100D MHS3-125D
S
¥
AN

(mm)
Modelo AA [AB |[AC | B [CA |[cB |[DC |DO |[EC |[EO |[FX |[FY |[FZ |G | I | J | K L M | NA NB
MHS3-100D 96 | 90| 6 [134 (18 (306 |66 | 78 | 28 | 40 |59 |54 |10 |63 |15 |38 | 15 |[8H9 *3%%° | 4 | 34 [18h9 843
MHS3-125D [122 [114 | 8 | 166 (235 (38 |82 |98 |30 |46 | 74 |68 | 12 |84 |18 |52 |21 [10H9 *3%° | 6 | 40 |22h9 §osn
Model [0) P Q | R [SA [SB |SC TA B UA UuB VA VB WA wB XA XB
MHS3-100D 7.5 1/4 23 |118 | 9 [14 |21 M8 16 M8 16 | 8H9 *3936 | 6 [102H9 *3087| 4 | 8H9 *39% | 6
MHS3-125D [10.5 3/8 31 [148 | 11 |[175 | 34 | M10 20 | M10 20 [10H9 *3%%6 | 8 |[130H9 *01%°| 6 |10H9 *0%%¢ | 8

18
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Pinza de 3 Con proteccion antipolvo

dedos de =

sl Serie MIHSJ3
concentrica 016, 020, 025, 632, 640, 0650, 063, 080

Forma de pedido

MHSJ 3 —32/|D —M9N
Con proteccion I _I lN° de detectores

antipolvo - 2 uns.
N° de dedos N
3 ded Funcionamiento S 1 un.
“ D oble efecto Los detectores se pueden pedir
Di t y montar por separado.
lametro &——
Modelo de detector
;g ;gmm [ - [sin detector magnético (Imén integrado )|
mm
25 | 25mm Tipo de Rosca ¢
32 32mm Simbolo| Tipo Tamafo . . .
40 | 40mm Rosca M| 216 to @63 ¢ Tipo proteccion antipolvo
50 50mm Rc - Goma de cloropreno (CR)
63 63mm TN NPT 280 F | Goma fluorada (FKM)
80 80mm TF G S | Silicona (Si)
Detectores magnéticos aplicables
o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcién | Entrada Led | Cableado Voltaje = o Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 recableado|  aplicable
" P
= CcC CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) 2)
3-hilos(NPN) 5V 12V MINV MON [ J [ ] [ J O O Gircuito
s — 3-hilos(PNP) ' M9PV | M9P [J [J [ J O O cl
s 2-hilos 12V M9BV | M9B [ J [ [ J O O —
§ Indicacion Salida 3-hilos(NPN) 5V 12V MONWV | MONW (] [J (] O O Gircuito )
g | G | dreca | S [anioserp)|24v|’ Y — [MoPWV  MoPW | @ | @ | @ | O o ci | Feb
5 | 2cdores) | Acadle 2-hilos 12V M9BWV| M9BW | @ e | e [ O 0 -
S | Resistente 3-hilos(NPN) MINAV**| MONA**| O @) D [¢) [¢) Gircuito
a al agua - 5v,12Vv o o cl
(Indicacor 3-hilos(PNP) M9PAV** | MOPA O O (] O O
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV**| M9BA**| O (@) o O O —
+# Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m-- — (Ejemplo) MONW  Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

o+ M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL
5meeees Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Modelos y caracteristicas técnicas

MHSJ3-16D | MHSJ3-20D | MHSJ3-25D | MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D (MHSJ3-80D

Modelo
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Air
Presién de trabajo Mpa 0,2a0,6 ‘ 0.1a0.6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a60
Repetibilidad (mm) 0.01
Frecuencia de trabajo méax. c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubricacion No necesita, (Si se lubrica hacerlo de manera permanente con aceite para turbinas clase1,ISOVG-32)
Funcionamiento Doble efecto,3 dedos con apertura concéntrica
Fuerza de amarre e;‘e::t’i\il)a Fuera extera 9 21 36 62 97 155 280 400
N presion de 0.5MPa  |Fuerzainterna 16 28 47 82 130 204 359 525
Carrera de apertura/cierre mm (diam.) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Nota 1) Los valores para 016 a 925 se indican con una longitud de voladizo L =20mm, para 632 a @63 con longitud de voladizo para @80 a 0135 con longitud de voladizo L = 50mm.
Véase los datos de la "Fuerza efectiva de amarre" de la pag. 2-177 la pag. 2-179 para la fuerza de prension en cada posicion del dedo.
Nota 2) Valores de los diametros abiertos y cerrados para la prension externa de las piezas de trabajo.

SvVC 19
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Serie MHSJ3

Construccion
216 a 925 Cerrada Abierta
W ® @2 @ f W @3
\ / m/
b Tl
N AZAN
[
7)) 4 q 4 6 3 q 9 (@6
232 a 280 Abierta
Il
. :
Lista de componentes
Ref. | Designacion Materiales Observaciones Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 |[Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado duro 8 Iméan Goma sintética
2 |Embolo 216 225: Acero inoxidable 9 Tornillo Allen Acero al carbono Niquelado
932 a 80: Aleacion de aluminio Anodizado duro 10 | Eje paralelo Acero inoxidable
3 |Cuia Acero al carbono Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 | Arandela de seguridad Acero al carbono Niquelado
4 |Dedo Acero al carbono Tratado térmicamente, tratamiento especial 12 | Junta NBR
5 |Tapa Aleacion de aluminio Anodizado duro 13 | Junta NBR
6 |Tapadelantera Acero inoxidable 14 | Junta del émbolo NBR
7 |Guia Aleacion de aluminio Anodizado duro 15 | Junta del vastago NBR
Juego de juntas de recambio
Referencia Contenid
MHSJ3-16D] | MHSJ3-20DL] |MHSJ3-25D0] | MHSJ3-32DC] [MHSJ3-40DL] |MHSJ3-50DC] |MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80D] onienicos
MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHSJgo-ps |Eliuegode ic:‘e”‘:rfig:'”ye los ns
12,13,14 & 15
Recambios de la proteccidn antipolvo (J)
et . o | e Referencia
ef. | Designacion | Materales [yp o 13 16D | MHSJ3-20DC] |MHSJ3-25D0] | MHSJ3-32DC] [MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50DC] |MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80DC]
~ |CRiNota) | MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-J63 | MHSJ3-J80
16 :;:‘::I"v'g’(‘ ) KM toa)| MHSJS-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-JAOF | MHSJ3-JSOF | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J80F
SiNota) | MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J25S | MHSJ3-J32S | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Nota) CR Goma de cloropreno, FKM: Goma fluorada, Si: Silicona
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Punto de prension

Plnza de 3 dedos Serie MHSJ3

* El punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada pieza
y de la presién de utilizacion. La distancia de voladizo L debe estar
obligatoriamente dentro de los limites dados en los diagramas adjuntos.

* Si el punto de prension esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo
ejercido sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, =

causando un juego perjudicial y un desgaste prematuro.

Fuerza de amarre efectiva

Punto de prensién

[\

T

L

Prension externa

Punto de prensién

[\

L

Prensién interna

L: Punto de prensién

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando los tres
dedos y adaptadores estan en contacto con la
pieza como se muestra en la figura siguiente.

h
PN

Prension externa

’ Prension interna ‘

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm?

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

25 [ [ [
T
Presion 0.6MPa
z z 2 T i
o) (0] ~—~——
% \\Presmn 0.6MPa ° — ﬂPa
I — ‘ ‘ g 15 |
s 10 0.5MPa @ — 0.4MP
8 3 T
g e ﬂPa S 10 —~
S 5 ————— | 0.3MPa
L% 5 — 0.3MPa_| | L%
——1— | | o02MPa 5 O-2M e
0 0
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
35 I [ [
40 Presién 0.6MPa
30 35 ~ ]
™~ Presi6n 0.6MPa ~ et
Z o5 — | | z g ~_ 0.5MPa
2 ~— \ e
5 I g 25
£ 20 — 0.5MPa —— IS | wpa
& &
o ——L__ 0.4MPa @ 20 0.3MPa
R 0.3MPa s T
© —— b «
N || N 15
[0 Q
g " —— 0.2MPa 3 ———_0.2MPa
— | ]
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
70 70 ~ ‘
60 60 =
~ \Pres‘lon 0.6MPa
Z 50 z 5
o [}
E P = 0.5MPa
g i \Qes?n 0.6MPa g 0 - \
@© S 0.4MPa
0.5MPa
3 30 ~~ \ 3 30 \\
N «
g — \\ 0.‘4MP3 N \O.SMPa
S 20 0.3MPa —| 8 20 ||
w — IC ———_0.2MPa
——T——— 0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
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Serie MHSJ3

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando los tres dedos
y adaptadores estan en contacto con la pieza
como se muestra en la figura siguiente.

h
PN

Prension externa

] Prension interna ‘

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm?

22

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHSJ3-32D
100
= 80 Presion 0.6MPa
e \\\} \
g 60 : 0.5MPa
g ~——_ 0.4MPa
— |
©
@ 40 0.3MPa —
2 0.2MPa
20 !
0AMPa |

10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

Punto de prensién L mm

MHSJ3-40D
160
2 120 I Presion T.GMPa
o I
% [ T——~—0:5MPa
o 80 =1 0.4MPa—
et | 0.3MPa
N —
[ 0.2
z 40 ﬁ'\ﬂ_
0.1MPa
0 10 20 30 40 50

MHSJ3-50D

250
_ 200 ~
© - Qe\swrr 0.6MPa
= -
g 150 0.5MPa:
© \.\ \T ‘
3 100 0.3MPa | —1—2:4MPa
[}
N —
3 0.2MPa | T
& 50 0.1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Punto de prensién L mm

MHSJ3-63D
400 i i
Presion 0.6MPa
z \\ | |
s 300 |
% — 0.5MPa
5 ——_ 04MPa
3 200 —
g —_ | 03IV‘IPa
[}
=
T 0.2MPa
100 |
0.1|‘VIPa
0 20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm

120 \ \
~—_ Presion 0.6MPa
100 +
I 0.5MPa
S —
2 80
g ——t—— 0.4MPa
T 60
[0} I
©
N — O.SMBi
s 40 0.2MPa
=}
[y |
20 0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHSJ3-40D
200
_— Presién 0.6MPa
> 160 ‘
o —
5 100 ——_0.5MPa
§ ——1 o0.4mPa
©
@ 80 0.3MPa
N ——
8 02MPa | ]
0.1MPa
. |

10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHSJ3-50D

350

300
E 250 ~~]_Presion 0.6MPa
% 200 — - 0.5MPa——|
3 \\\\o.;tmpa
g 150 [—10.3MPa
L% 100 |—0.2MPa— ———

so |l loimpal | T

0 10 Jo 30 40 50 60 70

Punto de prensién L mm

MHSJ3-63D
500 } }
~~_Presion 0.6MPa
_, 400 —~ |
P ~—__0.5MPa
g 300 —
£ —0.4MPa
()
S 200 &3M‘P=
N
g —1 | o2mPa
% 100 !
0.1MPa
0

20 40 60 80 100

Punto de prension L mm
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Plnza de 3 dedos Serie MHSJ3

Fuerza/Prension externa Fuerza/Prension interna
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
[ |
7! T
600 0 ——~———_ Presion 0.6MPa
500 Presi6 600 —
= resion 0.6MPa - — | T
= z —__0.5MPa
5 400 — 0.5MPa| | £ 500
€ 5 \\O.4MP3
S T 04MPa € 400
- 300 ) 0.3MPa
5 ] 0.3MPa © 300 ——
= N
L% 200 \0,'—2&3_ § 200 L 0.2MPa
100 0.1MPa +— 100 0.1MPa
0 | 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
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Serie MHSJ3

Dimensiones

MHSJ3-16D a 25D

(prof. avellanado 4 )

(didm. de avellanado SB)

Al

—

Seccién SD - SD

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

(3-93.2)

MHSJ3-16D

3 X M4, prof. de rosca 8 ﬁ
 Distribuidos en un oR (Conexin apertura dedos) CB CA
(roscas de montaje) ole
Qo —_
2|8
8|3 ] ﬁ
Q=
oo —
<|Oo A —a
23H9 *39%  prof. 3 «
T ¥
oWA, prof. 1,5 = —
& 2
g
?O
»| 3 AD AE
I
o AA

MHSJ3-20D

(Conexidn cierre dedos)

6 X M3, prof. de rosca TB

(Abiertos DO)
(Cerrados DC)

Rosca para montaje de Adaptadores

3-93,2, didametro de avellanado SB, prof. avellanado 4

(Vea seccion SD-SD)

Distribuidos en un @R
(roscas de montaje)

MHSJ3-25D

(mm)
Modelo AA |AD [AE | Al [ B [cA [cB |[DC |DO |[EC |EO [FX |HA [HB | J | K NB o) P Q
MHSJ3-16D |46 |16 |27 |39 [ 30 |7 |14 [175(195|75 | 95|12 |44 [ 36 |10 | 4 |5h9 O4g | 2 M3 6
MHSJ3-20D |49 |18 |28 |42 |36 |7 |14 |20 [22 |8 [10 [15 [ 50 |42 |12 | 5 [6h9 305 | 25 M5 7
MHSJ3-25D 55 | 20 | 32 | 47 | 42 | 75 175|235 (265|95 (125 |18 [ 59 | 50 |14 | 6 |6h9 30 | 3 M5 8
Model R [sB | 1B WA
MHSJ3-16D 24 |6 5 |17Hg *30%
MHSJ3-20D 29 |65 | 6 |21H9 *3%2
MHSJ3-25D 34 |65 | 6 |26H9 *5%2
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Plnza de 3 dedos Serie MHSJ3

MHSJ3-32D a 80D

3-UA, prof. de rosca UB

Distribuidos en un @R (roscas de montaje) P
CB CA (Conexién apertura dedos)

6-TA, prof. de rosca TB
Rosca para montaje de adaptadores

3-YA, prof. de rosca YB
Distribuidos en un @R
(roscas de montaje) E (\

Abiertos EO
K |Cerados EC

oHA

J
|

(Abiertos DO)

(Cerrados DC)

P
(Conexidn cierre de dedos)

L
=

AC AD AE
AA

oVA, prof. VB

3-0SA, didmetro de avellanado SB, prof. avellanado SC (Vea seccion SD - SD)
Distribuidos en un @R (roscas de montaje)

oWA, prof. WB

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 posiciones)

MHSJ3-32D MHSJ3-40D MHSJ3-50D

(didm. de avellanado SB)

(prof. avellanado SC)

Al

(3-0SA)

Seccion SD - SD
MHSJ3-63D

(mm)
Modelo AA |[AC |[AD |AE | Al | B |[CA |[CB |DC |[DO |EC |EO |[FX |[HA |HB | J | K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 |36 |54 | 54 | 95|19 [315(355(115(155|22 | 76 | 65 |20 | 9 [2H9 *39%5| 2 |8h9 Duss
MHSJ3-40D 66 | 3 |26 | 37 |57 | 62 [105 |19 [36 |40 |15 |19 |26 | 86 | 75 | 21 9 [3H9 995 | 2 [8h9 I3
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 [115|265(42 |48 |18 |24 |32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%%0 | 2 |10n9 §og6
MHSJ3-63D 91 | 4 [37 |50 [ 79 | 92 {13 |28 |51 [59 |23 [31 |40 [125 [106 | 28 |11 [6H9 *3%%° | 3 [12h9 So4s
MHSJ3-80D (108 | 5 | 46 | 57 | 93 (112 [14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 |12 |[8H9 *3%%6 | 4 [14h9 So4s
Modelo o) P Q | R [SA [sB | sC TA B UA UB VA VB WA |wB YA YB
MHSJ3-32D | 45 M5 11 | 44 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *30%°| 4 [34H9*3%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-40D | 45 M5 12 | 52 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *00%0| 4 [42H9+3%%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-50D |5 M5 14 |63 |51 |95 | 8 M5 10 | M6x1 12 [5H9 *39%0| 5 |5oH9*074| 2 | M5x0.8 | 10
MHSJ3-63D |55 M5 17 | 78 |66 |11 8 M5 10 |M8x1.25| 16 |6H9 *3%%° | 6 [65H9*3%74| 2.5 | M6 X 1 12
MHSJ3-80D | 6 Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 8 M6 12 | M8x1.25| 16 [6H9 *3%%°| 6 |82H9*3%"| 3 | M6 x 1 12
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Pilnza de 3
dedos de
apertura
concéntrica

Con orificio central pasante

Serie IHSH3

016, 020, 025, 032, 040, 050, 063, 080

Forma de pedido

32

M9ON

MI-!SH

_ o T L eN° detectores
Pinza con orificio - 2 uns.
central pasante S Tun.
Proteccion antipolvo ®~ NNota2) | "n"uns.

- Sin proteccion antipolvo
J | Con proteccion antipolvo

Nota) 916, 820 y 925 no estan
disponibles con proteccion

antipolvo. (con cubierta antipolvo sélo)
N° de dedos ® - | Goma de cloropreno (CR)
| 3 [3dedos | F | Goma fluorada (FKM)
S | Silicona (Si)

Diametroo———

® Tipo proteccion antipolvo

Nota) Ver ejemplos de indicacion cuando se montan
los detectores en las pinzas neumaticas con
cilindro con empujador central

1. Pinzas neuméticas .......... 1un.) Total de 2 uns./&E-
Empujadores neumaticos Introduzca "2"

MHSH3-32DA-M9N

2. Pinzas neumaticas .......... 2uns.
Empujadores centrales ... 2 uns. &I 0tal de 4 uns./&
MHSH3-32DA-MON4 Introduzca "4

Los detectores pueden ser
pedidos y montados aparte.

16 | 16mm Modelo de detectore————

20 20mm - | Sin detector magnético (Iman integrado )
25 25mm Tipo de Rosca ¢ lSee [table bellow : . l
32 32mm Simbolo | Tipo Tamafio

40 40mm __ |Rosca M| 016 to 063 —* Empujador central

50 | 50mm Re ) i - | Sin empujador central
63 | 63mm TN | NPT 280 ® Funcionamiento A | Tipo cilindro

80 | 80mm TF G | D [Doble efecto B | Tipo muelle

Nota) 016, 020 y 625 no estan

disponibles con empujador central.

Conjunto de empujador central

MI-!SH 3 —ABO|A

M9ON

. L L » N° de detectores
Pinza con orificio
central pasante - 2 uns.
S 1 un.

N° de dedos

(3 [3 dedos|

Conjunto empujador central l

Modelo de detectores (Solo tipo cilindro)
- [ Sin detector magnético (Iméan integrado ) ]

Diametro ® Empujador central
32 32mm A | Tipo cilindro
40 40mm B | Tipo muelle
50 50mm Comprende solamente el kit
63 | camm empicer (3 pusen vt
80 80mm orificio central sin empujador)

Detectores magnéticos aplicables

o X Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcién | Entrada led | Cableado Voltaje — GmeREn Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado aplicable
= cC CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) L) @)
3-hilos(NPN) sV 12V MONV | MON | @ D D 0 O | ciaio
° — 3-hilos(PNP) ' M9PV | M9P [ [ [J O @) cl
=]
I§ 2-hilos 12V M9BV M9B [ ] [ [ ] O ] —
8 Indicacion Salida 3-hilos(NPN) MONWV | MONW [ ] [ ] [ ] O O Circuito
8 diagnastico ’ si - 5V, 12V o Relé,
2 (indicador | directa 3-hilos(PNP)| 24 V — |[MOPWV| MSPW | @ [ ] [ ] O O PLC
g 2cores) | 2 cale 2-hilos 12V M9BWV| MOBW | @ ° ° O ¢} -
3 Resistente 3-hilos(NPN) 5V 12V MONAV**| MONA**| O O [ ) @] O Gircuito
ol 3-hilos(PNP) ’ MPAV*[MOPA**| O o | e] O O cl
2 colores) 2-hilos 12V MIBAV**|M9BA™*| O [©) [ O ©) —

## Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.

# Simbolos long. cable: 0.5 m---+ — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

-+ M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL

Z (Ejemplo) MONWZ

Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
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Modelos y caracteristicas técnicas

Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Sin empujador central

Empujador central/tipo cilindro Empujador central/tipo muelle

Caracteristicas técnicas de las pinzas neumaticas

Modelo MHSH3-16D |MHSH3-20D [MHSH3-25D |MHSH3-32D [MHSH3-40D |MHSH3-50D |MHSH3-63D |MHSH3-80D
Diametro émbolo de la pinza mm 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Aire comprimido
Presion de trabajo Mpa 0,2a0,6 ‘ 0,1a0,6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a 60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60 30

Lubricacion No necesaria,(Si se usa hacerlo de forma permanente con aceite de turbinas clase1,ISOVG-32)
Funcionamiento Doble efecto

Fuerza efectiva Nota)| Fyerza interna 9 21 36 62 97 155 280 400
de amarre N a presion de

0.5MPa Fuerza interna 15 26 45 77 118 187 329 490
Diametro orificio central mm @3H10*3%°| @3H10"0% | 24H10*3%*®| @6H10*3%® | 510H10*3%%| 612H10 5|6 16H10 *3°7° |a20H10 *§ %
Carrera de apertura/cierre (diam.) mm 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920
Nota 1) Los valores para 216 a 925 se indican para un voladizo L =20mm, para @32 a 963 para un voladizo de 30 mm para @80 con longitud de voladizo L = 50mm.

Véase los datos de la "Fuerza efectiva de amarre" de la pag. 2-186 a la pag. 2-189 para la fuerza de prension en cada posicion del dedo.
Caracteristicas técnicas empujador central (Tipo cilindro)
Modelo MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA

Diametro cilindro del empujador mm 12 20 25 32 40
Fluido Aire comprimido

Presion de trabajo Mpa 0,2a0,6 0,1a0,6

Temperatura ambiente y de fluido C -10a 60

Frecuencia de trabajo max. de empuje c.p.m. 60 30
Lubricacién Sin lubricar

Funcionamiento Doble efecto

Carrera del empujador mm 5 5 10 10 15
Fuerza del empujador N a una »

presién de 0.5MPa Extension 45 130 204 335 524
Peso g 530 770 1,330 2,300 4,000
Caracteristicas técnicas empujador central (Tipo muelle)

Modelo MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Carrera del empujador mm 5 5 10 10 15
Fuerza de muelle empujador N 6a10 11a15 20a25 29 a 34 49 a 59
Peso g 500 740 1,290 2,250 4,000
Pesos
232 240 250 263 280

Orificio central con proteccion antipolvo

MHSHJ3- D 430 600 1,020 1,710 3,040

Empujador central (Tipo cilindro) con proteccion antipolvo 550 800 1380 2360 4120

MHSHJ3- DA ’ ' '

Empujador central (Tipo muelle) con proteccion antipolvo

MHSHJ3- DB 520 770 1,340 2,310 4,120

O
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Serie MHSH3

Construccion

016 a 925 Cerrada Abierta
DERD ® @ @ ®
| | — I
/L]
iy i 1
] |
|
‘ i
232 a 280 Abierta
® 4 6 7 3 1 10
T
Lista de componentes
Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 |Embolo 016 025: Acerlo inoxidal?Ile: :
932 a 080: Aleacion de aluminio Anodizado duro i
3 |Cuha(A) Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial
4 |Dedo Acero al carbono Tratado témicamente, tratamiento especial
5 |Tapa (A) Aleacién de aluminio Anodizado duro
6 |Placa final (A) Acero inoxidable Ref. Designacion Materiales Observaciones
7 |Tubo Acero inoxidable 13 | Junta de cierre NBR
8 |Guia Aleacion de aluminio Anodizado duro 14 | Junta de cierre NBR
9 |(Iman Goma sintética 15 | Junta de cierre NBR
10 |Tornillo Allen Acero al carbono Niquelado 16 | Junta del émbolo NBR
11 |Eje paralelo Acero inoxidable 17 | Junta del vastago NBR
12 |Anillo de cierre tipo C | Acero al carbono Niquelado 18 | Junta del vastago NBR
Juego de juntas de recambio
Ne de kit
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D i
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D Contenidos
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D |MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Un juego de juntas incluye
MHSH16-PS MHSH20-PS MHSH25-PS MHSH32-PS MHSH40-PS MHSH50-PS MHSH63-PS MHSH80-PS los n%s de arriba
13,14,15,16,17 & 18
Recambio de la proteccion antipolvo (A)
Referencia
Ref. Designacion | Materiales MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Proteccion CR Nota) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19 antipolvo (A) | -FKMo MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
Si Nota) MHSHJ3-J32S MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Nota) CR Goma de cloropreno, FKM: Goma fluorada, Si: Silicona
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Construccion

Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Empujador central/tipo cilindro

Lista de componentes

Ref. Designacion Materiales Observaciones
1 Soporte de empuje (P) Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 | Embolo (P) Aleacion de aluminio | Anodizado duro
3 Soporte del vastago Aleacion de aluminio Anodizado duro
4 Anillo amortiguador Uretano

5 Vastago de empuje (P) Acero inoxidable Cromado duro
6 Iman Goma sintética

7 Tornillo Allen Acero al carbono Niguelado

8 Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niguelado

9 Bola de acero Acero inoxidable

10 | Junta de cierre NBR

11 | Junta de cierre NBR

12 | Junta del émbolo NBR

13 | Junta del vastago NBR

Juego de juntas de recambio (empujador central/tipo cilindro)
Ne de kit
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A Contenidos
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSH50A-PS MHSH63A-PS MHSHB80A-PS Un juego de juntas incluye los n®
de arriba 10, 11,12 & 13
Construccion

Empujador central/tipo muelle

8
7 Lista de componentes
Ref. Designacion Materiales Observaciones
6 1 Soporte de empuje (S) Aleacion de aluminio |  Anodizado duro
. @ 2 Tapa (S) Acero inoxidable
i 3 Soporte muelle Acero inoxidable
~ 4 Muelle Acero inoxidable
5 Vastago de empuije (S) Acero inoxidable Cromado duro
6 Tornillo Allen Acero al carbono Niquelado
7 Tornillo Allen Acero al carbono Niquelado
8 Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado

O
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Serie MHSH3

Punto de prension

¢ El punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada
pieza y de la presion de utilizacién. La distancia de voladizo L debe estar
obligatoriamente dentro de los limites dados en los diagramas adjuntos.

¢ Si el punto de prension esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo ﬁm
ejercido sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, f —]
causando un juego perjudicial y un desgaste prematuro.

Fuerza de amarre efectiva

—

Punto de prensién

Punto de prensién

~
]

o inls

=] i
J

T

]

Prension externa

L

Prensién interna
L: Punto de prension

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
graficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando sus tres dedos
y adaptadores estan en contacto con la pieza
como se muestra en la figura siguiente.

Prension externa

’ Prension interna ‘

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm?

30

Fuerza/Prension externa

Fuerza/prension interna

15
z ~ -
© \PI’ESIO‘I'I o.slv‘IPa
@ \
E 10 0.5MPa
I
8 ———T—— |0.4MPa
©
g 5 — 0.3MPa
i
— 0.2MPa
0= =% 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm
35
30 g
z {eswni O.GNiIPa
(0]
g 5 [ T—1_os5wPa
© ~ Bl [
3 15 —T—_0.4MPa
S 10—+ 0.2MPa——
L T——
T
5
0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de prensién L mm
70
60
Z 50
g \ Presion 0.6MPa
g 40 ~ |
© 0.5MPa
S 30— [~
g - \\0.4MPa
L% 20 0.3MPa1—
—
o —T———__ 0.2MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm

= 1]
Presién 0.6MPa
20 |
= \
o B 0.5MPa
g 15 —
@ ———_| 0.4MPa
€ 0 T
§ — 0.3MPa
L 5 " 0.2MPa——|
0 =
5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm

MHSH3-20D
20 I ——
~ T 1 ]
35 \Presu‘)n 0.6MPa —|
f) 30 T~ I
é o5 - ~_0.5MPa
S ——r—1_ |04mPa | |
kel
g 15 \\wa —
3 — 0.2MPa
T 10
| E—
5
0= % 10 15 20 25 30 35

Punto de prensién L mm

MHSH3-25D

70

60 |k

Presién 0.6MPa

Z 50 N |
[4) I
S 0.5MP.
g 40 a
p I~ 0.4MPa
g 30 | i
% o \%‘MPa
- \\OzMPa

10

0

10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

O
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Fuerza de amarre efectiva

Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando sus tres dedos
y adaptadores estdn en contacto con la pieza
como se muestra en la figura siguiente.

Prension externa

] Prension interna \

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cmz

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHSH3-32D
100
> 80 Presion 0,6 MPa 1—
™~

(0]

) \\Ofﬂnpa

g — 0.4MPa

E 40 = 0.3MPa —
g 0.2MPa
20 ‘

0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHSH3-40D
160
=z I Presién 0,6 MPa
S 120 |
= ~——
©
[~ 0.5MPa
: 1
o 80 . a——
9 T
T 40 0.2MPa
—
0.1MPa
. |

10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHSH3-50D
250
- 200
o \\Presién 0.6MPa
& L ~olupl
E 150 0.5MPa
— |
@ I
S 03MPa| | —T—0:4MPa
g 100 —
o e
g 0.2MPa —
I
50 ro.1mPa

0O 10 20 30 40 50 60 70

Punto de prensién L mm

400
i} \\Pre‘smn 0.6MPa
300
2 0.5MPa
2 ———0:¢
g ———— 0.4MPa
) 200 t
g e isMF"a
(5]
T 100 0.2MPa
0.1MPa
0

20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm

120
100 i —
\Preswn 0.6MPa
z .
o i.sMF"a
©
£ — 0.4MPa
c 60 —
3 L | | o3wmpa
g 40 T
o 0.2MPa
[T
20 0.1MPa ||
0
10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200
% 160 Presién 0.6MPa |
£ \\‘\ |
g 120 0.5MPa
8 \ 0.4MPa
f—
g & —— 1 0.3MPa
[} —
S 0.2MPa
40 —
0.1MPa
0
10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
350
300
z
L 250
g [~~_Presion 0.6MPa
< 200 ] }
2 .- — 0.5I\fIPa
g 150 [—0.3MPa = o
5 — =
T 100 —0.2MPa
50 |- 0.1MPa
9740 20 30 40 50 60 70
Punto de prensién L mm
500
P io —
> 400 \reTlon 0.6MPa
[0
£ ——___ 05MPa
£ 300 ]
®©
S \\o_impa
g 200 EMP‘a
Q
]
- 100 2P
0.1MPa
0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm

O
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Serie MHSH3

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva

La fuerza efectiva de amarre mostrada en los Fyerza/Prension externa
graficos de la derecha es expresada como F, la

Fuerza/Prension interna

fuerza que ejerce un dedo cuando sus tres dedos
y adaptadores estan en contacto con la pieza MHSH3-80D

como se muestra en la figura siguiente. 600
500 Presion 0.6MPa
P4
2 400 — 0.5MPa |
5] T
% \\ow
o 300 ]
= — 0.3MPa
& 200
§ | 0.2MPa
100 ——— 0.1MPa1—
0
‘ 20 40 60 80
Punto de prensién L mm

700
600 Presion 0.6MPa
\
Z 500 0.5MPa—|
o [ ‘
8 400 E— alhln —
[
() 0.3MPa __|
= 300 KA,
% 200 0.2MPa
(T8
100 0.1MPa
0 20 40 60 80
Punto de prensién L mm

| Prensién interna |

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm

Fuerza efectiva del empujador central

Tipo cilindro (Nota)

Tipo muelle

60

§ Jjguw ; P

% MHSH3-32DA

T
L

20 /

ﬂﬁ»PB 10
tﬁA 0 o1t 02 03 04 05 06

z PA /
5 /|
B 40
PA: Fuerza del empujador E /
5 30 /
o /
©
©
N
9]
=}
w

N
L]

PB: Fuerza del muelle Presién de alimentacion MPa
MHSH3-40DA
180
/
150
z A |/
3 /
© 120 /
g /
g 90 /
@
©
g 6o //
[}
i /
30 7

0 01 02 03 04 05 06

Presién de alimentaciéon MPa

MHSH3-32DB

1

10

PB

s ° /’
é 8 //
R
5 v
& 6

0 1 2 3 4 5 6

Carrera del empujador mm

MHSH3-40DB
16
15
- PB
o 14 A
3 L~
% 13 //
* 11
0 1 2 3 4 5 6

Carrera del empujador mm

Nota1) El empuje del tipo cilindro equivale a la extension
del vastago de empuje.
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Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Fuerza efectiva del empujador central

- — PA

st E]
7]

PA: Fuerza del empujador

.

G,
Ay

PB: Fuerza del muelle

Tipo cilindro (otat)

Tipo muelle

MHSH3-50DA

300

250

PA /
200 A

150
/
100 /

Fuerza del empujador N

50 ,/

0 01 02 03 04 05 06

Presién de alimentacion MPa

MHSH3-63DA

600

500

PA
400 =

300 >

200 /

100 A

Fuerza del empujador N

e

0 01 02 03 04 05 06

Presién de alimentacion MPa

MHSH3-80DA

900

750

600 PA A

[57

Fuerza del empujador N

300 /
i

150 yd

V

0 01 02 03 04 05 06

Presién de alimentacion MPa

MHSH3-50DB

25 ‘

24

23

22

21

Fuerza del muelle N

20

0 2 4 6 8 10 12

Carrera del empujador mm

MHSH3-63DB

34 ‘

33

32

31

30

Fuerza del muelle N

29

Carrera del empujador mm

MHSH3-80DB

59 ‘

57

55

53

51

Fuerza del muelle N

49

0 3 6 9 12 15 18

Carrera del empujador mm

Nota1) El empuje del tipo cilindro equivale a la

extension del vastago de empuje.

O
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Serie MHSH3

Dimensiones, orificio central pasante

MHSH3-16D a 25D

3 X M4, prof. de rosca 8

Distribuidos en un oR
(roscas de montaje)

oWA, prof. 1,5

23H9 3%°, prof. 3

(Abiertos DO)
‘(Cerrados DC)

3-03,2, didmetro de avellanado SB, prof. avellanado 4

P
(Conexidn apertura dedos) CB CA 6 X M3, prof. ,de rosca TB
Rosca para montaje de adaptadores
o
oW
w| o
wn | O
S
3|3 <| @ o
P -—| a| o] @ <
Q Q (S L
¥ H ©
= | 4
£ 12 BD P NB
> I G (Conexidn dedos cerrados) NA
I » —
AC AD AE
AA

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHSH3-16D

/

MHSH3-20D

\

\

MHSH3-25D

Distribuidos en un R

(Orificio de montaje )

\

\

20 20°

(mm)
Modelo AA |AC |[AD |AE |BA |BB |BC [BD [CA [CB [DC |DO |EC |EO |[FX | G | I J | K [NA NB
MHSH3-16D | 46 | 7 |10.5|285| 30 |305|34 |27 |7 |14 [175]|195|75| 95|12 |32 | 4 |10 | 4 8 [5h9 3 0s0
MHSH3-20D |49 | 7 [12 |30 |36 [365|40 [ 28 |7 [14 |20 [22 |8 |10 [15 [34 | 5 |12 | 5 | 10 |6h9 Joso
MHSH3-25D | 55 | 8 |13 |34 | 42 |425| 47 |32 |75 |175|235(265| 95 |125|18 |38 | 5 | 14 | 6 | 12 |6h9 Jos
Modelo [o) P Q |R [sB | TB WA ZA
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 [7H9*3% |3H10+3%40
MHSH3-20D | 2.5 M5 7 |29 | 65| 6 P1H9*50%2 [3H10*504
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 | 65| 6 PEHO*3O? |4H10+504

34
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Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Orificio central pasante

MHSH3-32D a 80D 6-TA, prof. de rosca TB

3-g SA, diametro avellanado SB, prof. avellanado SC
Distribuidos en un @R (Orificio de montaje )

P

3-UA, prof. de rosca UB (Conexién apertura dedos) /

Distribuidos en un R

3-YA, prof. de rosca YB -/

Distribuidos en un @R
<) m
(5] 'g =1
& <
afs 7 - T8 F
g1g olo
oVA, prof. VB e ZC oo
2y3 2|8
4 g g
oWA, prof. WB 2 g (63
-
BD
P NB
M I G (Conexién cierre dedos) _M,
AC AD AE

AA

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D

\ \

N ot | \ ot

N
20°
MHSH3-63D MHSH3-80D
_ / _ _ _ Y _ _

3\
/N

/I
/‘\@“

;

Modelo AA |AC [AD |AE [BA | BB |BC |BD [CA [CB | DC|DO|EC |[EO|FX | G J | K L
MHSH3-32D | 63 | 9 [15.5 (385 | 54 | 545| 62 | 36 | 9.5| 19 [31.5/35.5|11.5[15.5( 22 |43.5 20 | 9 [2H9 *30%5

(mm)
NA | NB [o)
14 (819 056 | 4.5

16 [8h9 doss| 4.5

MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49| 74 | 745| 84 | 46 |11.5| 26542 |48 | 18 |24 |32 |555 24 (10 [4H9 *30%
MHSH3-63D | 91 |12 | 26 | 53 | 92 | 92,5[102 | 50 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 |61 |1 28 [11 [gH9 *5:0%0

18 [10h9 J0ss| 5
24 f12h9 8043 | 5.5

I
6

MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5 [39.5 | 62 | 62.5| 72 | 37 |10.5/19 |36 |40 |15 |19 |26 [45 | 7 [21 | 9 [3H9 *39%°
9
1

slw (v (2

MHSH3-80D [108 | 15 |31.5 |61.5 [112 [112.5[125 | 57 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 |72 |12 |32 |12 [gHg *50% 28 14h935043] 6

Modelo P Q | R |[SA |SB |SC TA TB UA UB VA VB WA |WB YA YB ZA |ZB |ZC

MHSH3-32D | M5 11 |44 |42 | 8 M4 8 |M5x0.8 | 10 [4H9 *50%0 34H9 *8%2] 2 [M4x0.7 | 8 |6H100%8| 74| 9

MHSH3-40D | M5 [12 [52 |42 |8 M4 8 |[M5x08 [10 [4Hg +00%0 42Hg *0062 M4x07 | 8 [10H10%0%81.4 [ 9

)V}

MHSH3-50D M5 |14 |63 |51 |95 M5 10 |M6 x 1 12 |5H9 *§0%0 52H9 *097| 2 |M5x0.8 |10 [12H10*39°13.4 | 10

MHSH3-63D | M5 17 | 78 |66 |11 M5 10 |M8x1.25| 16 |6H9 *39%° 65H9 **| 2.5 [M6x1 |12 [16H1070°17.4 | 12

0|00 |00 ||~
[ R N>R NS N E -

MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 [6.6 |11 M6 12 M8x1.25| 16 |6H9 *5:0%0 82HY *3%7| 3 |M6x1 |12 POH10*¢%P1.4 | 15
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Serie MHSH3

Dimensiones: Empujador central/tipo cilindro

MHSH3-32DA a 80DA

M5 prof. de rosca UD
(conexién contraccion Empujador extendido ZF
empujador) FX Empujador contraido ZG 3-UC w
) —_— =)
Q
™
[
% - — -
B
- | @ Wi
S s 1 a1
QN
Q
ZJ
oVA, prof. VB
AH ZH, prof. de rosca ZI
AJ | AG
(AF)

(conexién de extension
empujador)

Posiciones de las ranuras de montaje de los detectores magnéticos del empujador central (2 posiciones)

\\ &
v
Y Y P~ 4
®| ™ 3 [ ©
S| ™ > I ©
5 NS 3 L
fot— | Te] N |
12 N o 3
[To}
12 6
-]
16
Y
o
Sy \
K i
3 JlID \ i
T |
RS 3 NIRY 3
o| ™~ ~| ©
2 6 han 6
18 21
Nota) Para las medidas no indicadas, véanse las
dimensiones de MHSH3-32 a 80D en la
pag. 2-192.
(mm)
Modelo AF |AG |AH | AJ |BE BF BG |CC |FX uc UD |UE VA VB | 2D |ZE | ZF |zG ZH Zl | ZJ
MHSH3-32DA |35 (26 | 9 | 9 |30 [32h9 04 | 535 | 95| 22 M5 10 [5.5 [4H9 *}0%0 | 4 6| 5 |20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40n9 S, | 615 [13.5| 26 M5 10 [5.5 [4H9 "% | 4 |10 | 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 | 11 | 48 [50h9 S, | 735 [17.5|32 | M6 12 6.6 [5H9 "% | 5 [ 12 |10 |28 |18 | M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 [13 |58 [60h9 $.7 | 915 |20 | 40 M8 16 |86 [6H9 090 | 6 |16 |14 |32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 | 68 [70n9 347 [1115 [25 | 50 M8 16 |86 [6H9 9% | 6 |20 |17 |41 |26 | M10 20 (8

36 % S\VC



Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Dimensiones: Empujador central/tipo cilindro

MHSH3-32DB a 80DB

prof. de rosca UD

FX Empujador extendido ZF 3-uc w
Empujador contraido ZG ??
)
T X
+._._ -
u]
| '@' wiw o
H = — 1 o|moo
L NIEIE
oWC, prof. WD
AH_ ZH, prof. de rosca ZI
AJ AG
(AF)
4 - - - R
w O
m| o
Ql .
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Nota) Para las medidas no indicadas, véanse las dimensiones
de la MHSH3-32 a la 80D en la pag. 2-192.
(mm)
Modelo AF |AG (AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD |ZD | ZE | ZF | 2G
MHSH3-32DB |18 | — | 9 9 | — [32h9 Jos | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 0% | 4 | 20*%" |15 | 6 | 5 |20 |15
MHSH3-40DB | 21 | — |12 9 | — [40n9 Jos | 615 | 26 M5 10 [5.5 [4HQ *00%0 | 4 | 24 #1 |15 |10 | 8 |21 [ 16
MHSH3-50DB | 30 | 19 |15 | 11 | 48 |50h9 S5 | 735 [ 32 | M6 12 |66 [5H9 3% | 5 | 3241 145 | 12 |10 |28 | 18
MHSH3-63DB |35 |22 (18 | 13 | 58 [60h9 8,7 | 915 | 40 M8 16 |86 [BH9 %0 | & | 4201 |2 16 | 14 |32 | 22
MHSH3-80DB | 48 | 35 [20 |13 | 68 [7009 S47 | 1115 | 50 M8 16 |86 [BH9 9% | 6 | 521 |2 20 |17 |41 | 26
Modelo ZH Z1 ZJ
MHSH3-32DB M3 6 3.5
MHSH3-40DB M5 10 4.5
MHSH3-50DB M6 12 5
MHSH3-63DB M8 16 7
MHSH3-80DB M10 20 8

37
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Pinza de 3 dedos Serie MHSH3

Dimensiones: Orificio central pasante con proteccion antipolvo

MHSHJ3-32D a 80D :

3-UA, prof. de rosca UB

(Conexidn apertura dedos)

6-TA, prof. rosca TB

(didmetro de avellanado SB)

(diam. de avellanado SC)

Al

—

(3-0SA)

Seccion SD - SD

Distribuidos en un @R (roscas de montaje)

3-YA, prof. de rosca YB

cB | ca Rosca para montaje de dedos

172\
LS

|

|

T
oB

oVA, prof. VB

Abiertos EO
K |Cerrados EC

oHA

J

oWA, prof. WB

(Abiertos DO)
(Cerrados DC)

L

NB

(Conexion cerrar dedos)

AC AD AE
AA

3-gSA, didmetro de avellanado dia. SB, didmetro de avellanado SC (Vea seccién SD - SD)
Distribuidos en un @R (Orificio de montaje )

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D

(mm)

Modelo AA |[AC |[AD |[AE | Al | B [CA|CB|DC|DO|EC| EO|FX |[HA [HB | J | K L M NB
MHSHJ3-32D |63 | 3 |24 |36 |54 |54 | 95|19 |31.5|355[11.5|155[ 22 | 76 [ 65 | 20 | 9 [2H9 *39%5 | 2 |8h9 D3
MHSHJ3-40D |66 | 3 |26 |37 |57 |62 |105|19 |36 |40 [15 |19 [ 26 |86 |75 | 21 | 9 [3H9 095 | 2 |8h9 a6
MHSHJ3-50D | 80 | 3 |31 |46 |70 | 74 [115]265|42 |48 |18 [24 |32 [103 |88 | 24 |10 [4H9 *3%%0 | 2 10h9 S os6
MHSHJ3-63D | 91 | 4 [37 |50 |79 |92 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [125 [106 | 28 |11 [6H9 *39%° | 3 2h9 Sous
MHSHJ3-80D |[108 | 5 |46 |57 |93 [112 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 [12 [8H9 *3%% | 4 14h9 045

Modelo [o) P Q | R |[sA [sB [sC TA [TB UA (uB| VA |vB| WA |wB| YA [YB| zA
MHSHJ3-32D (45 [M5x0.8 |11 |44 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 *5030 | 4 |34Hg *3%€2 | o M4 8 |6HI0 98
MHSHJ3-40D |45 [M5x0.8 |12 |52 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 *39%0 | 4 |42Hg *00%2 | 2 M4 8 [10H10 *3.058
MHSHJ3-50D |5 |M5x0.8 |14 |63 |51 |95 8 M5 10 | M6 12 |5H9 *09%0 | 5 |5pHg *00™ | 2 M5 10 |f2H10 *307
MHSHJ3-63D |55 |[M5x0.8 |17 |78 |6.6 [11 | 8 M5 10 M8 16 |6H9 090 | & |65HY *39* |25 | M6 12 [16H10 #9070
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 | 8 M6 12 M8 16 |6H9 *3%%0 | 6 |82H9 *3%%7 | 3 M6 12 [20H10 *9084

38
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Serie MHSH3

Dimensiones: Empujador central/Tipo cilindro con proteccién antipolvo

MHSHJ3-32DA a 80DA

M5

empujador)

(conexién contraccién

ZH, prof. de rosca ZI

cc Empujador extendido ZF 3-uc prof. de rosca UD
Empujador contraido ZG
| p =g
;_\
P ‘@' Ww (o
L T L
oW
NN
Q
ZJ |
GVA, prof. VB %
AH
AJ AG
(conexion extensiéon empujador) (AF)
Nota) Véanse las dimensiones de MHSHJ3-32 a 80D en la pag.
2-195,
Para las dimensiones de las ranuras de montaje de los
detectores magnéticos para el empujador central, véase
MHSH3-32 a 80DA en pag. 2-192.
(mm)
Modelo AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | CC | FX uc uD VA VB | 2D | ZE | ZF | 2G ZH 2l |2
MHSHJ3-32DA |35 (26 | 9 | 9 |30 [32h9 Soe | 535| 95| 22 M5 10 |4H9 *90%0 | 4 6| 514 | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 [27 |12 | 9 |38 [40n9 S¢ | 615 (135 | 26 M5 10 [4H9 %% 4 |10 | 8 |15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 (33 | 15 | 11 | 48 |50h9 Soe | 735(17.5 | 32 M6 12 |5H9 900 | 5 | 12 | 10 | 21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 (35 | 18 | 13 | 58 |60h9 47 | 915 (20 | 40 M8 16 |6H9 30| 6 |16 |14 |24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 | 68 |70n9 $o74 [1115[25 | 50 M8 16 |6H9 990 | 6 | 20 |17 [ 31 |16 | M10 20 |8
ZSNC 39



Serie MHSH3

Dimensiones: Empujador central/Tipo muelle con proteccion antipolvo

MHSHJ3-32DB a 80DB

prof. de rosca UD

FX Empujador extendido ZF 3-Uc ZH, prof. de rosca ZI

Empujador contraido ZG

3-gUE

|-

| ‘
/

|

|

f
oBE
oBF
oBG

AH
AJ AG
(AF)
u.J 14} |
[
Q Q
AH
| AF
L MHSHJ3-32DB, 40DB
- - - -——

Nota) Véanse las dimensiones de MHSHJ3-32 a 80D
en la pag. 2-195.

(mm)
Modelo AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | 2D | ZE | ZF
MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — |32h9 Joee | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9*%0 | 4 | 20" |15 | 6 | 5 | 14
MHSHJ3-40DB | 21 | — | 12 9 | — |40n9 Soen | 615 | 26 M5 10 |55 |4H9 *3%0 | 4 | 24 1 |15 | 10 8 | 15
MHSHJ3-50DB | 30 | 19 | 15 | 11 | 48 |50h9 S | 735 | 32 M6 12 6.6 [5H9 ™ | 5 | 321 |15 |12 | 10 | 21
MHSHJ3-63DB | 35 | 22 | 18 | 13 | 58 |60h9 Jo74 | 915 | 40 M8 16 [ 86 |6H9 "% | 6 | 42! |2 16 | 14 | 24
MHSHJ3-80DB | 48 | 35 |20 | 13 | 68 |70n9 3074 [1115 | 50 M8 16 |86 |6H9 "% | 6 |52 %1 |2 20 | 17 | 31
Modelo ZG ZH 2l | zJ
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 | M10 20 |8

40
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Pinza de 3

dedos de =
apertura er Ie
paralela 016, 020, 025, 632, 040, 650, 663, 080, 100, 06125
Forma de pedido

Diametro émbolo

i ERyA8 MHSL 3 —20| D—M9N

Carrera larga o——r l N° de detectores
N° de dedos - 2 uns.
dedos S 1un.
Dlametro * Los detectores pueden ser pedidos
Funcionamiento

y montados posteriormente

16 16mm
20 | 20mm — Modelo de detector magnético
25 | 25mm | D [Doble efecto | [ - | Sin detector magnético (Iman integrado ) |
Detectores magnéticos aplicables
o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcién | Entrada led | Cableado Voltaje — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado aplicable
= cc CA | Perpendicular | En linea (Nil), (M) (L) (2)
a-hi.los(NPN) 5V, 12V MONV M9N [ J [ J [ J O O Gircuito
° — 3-hilos(PNP) M9PV | M9P [ [ ® [©) O cl
=]
I§ 2-hilos 12V M9BV M9B (] (] [ J O O —
g d\nd\ca/cilén Salida : 3-hilos(NPN) 5V 12V MONWV | MONW [ ] [ ] [ ] O O Gireuio|
& (l‘ﬁg:‘c‘fm‘f directa St I3-hilos(PNP)| 24 V |~ — [M9PWV| M9PW | @ ® ® @) @) o | ne
g 2 colores) acable 2-hilos 12V M9BWV | M9BW [ ] o [ ] O O —
3 Resistente 3-hilos(NPN) 5V 12V MONAV*# | MONA**| O O [ ] O O Gircuito
e 3-hilos(PNP) ’ MOPAV** | MOPA**| O o | e] O o) cl
2 colores) 2-hilos 12V M9OBAV**|M9BA**| O O [ ] O O —
=+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
# Simbolos long. cable: 0.5 m- — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

M (Ejemplo) MONWM
-+ L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Diametro émbolo

krx Vil MHSL 3 —50 |D—M9N

Carrera larga I lN° de detectores
N° de dedos - 21”“3-
[ 3 [ 3dedos | L
n n"uns.
Diametro cilindro e « Los detectores pueden ser
32 32mm pedidos y montados posteriormente.
40 | 40mm Tipo de Rosca 6 .
50 | 50mm Simboto]_Tipo | Tamaro e Modelo de detector magnético
63 | 63mm Rosca M| 232 to 063 |- | Sindetector magnético (Iman integrado ) |
80 | 80mm B Rc
100 | 100mm TN NPT |@80to 0125 ® Funcionamiento
125 | 125mm TF G | D | Doble efecto

Detectores magnéticos aplicables

SImbO!O o X Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
ﬁ ﬁ o) Funcién Entrada Led Cableado Voltaje —— Conector Carga
| 8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado|  aplicable
= cCc CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) 2)
3-hilos(NPN) 5V, 12V MONV M9N [ J [ J [ J O ©) Circuito
o — 3-hilos(PNP) M9PV | M9OP [J (] [J O ©) Cl
- - z
s 2-hilos 12V M9BV | M9B [J [J [J O ©) —
§ d\‘r;j\rc]aétsz\”é& Salida ) 3-hilos(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ ] [ J [ ] O O Cirauto| .
& (Ingica S0 | directa St [3-hilos(PNP)| 24 V — [M9PWV| MOPW | @ ® ® @) &) I i
B | Zoooe a cable 2-hilos 12V M9BWV| M9BW | @ e | e | O o -
3 Resistente 3-hilos(NPN) 5V 12V MONAV**| MONA**| O (@) [ ] (@) O Gircuito
o 3hilos(PNP) ’ MIPAVF*[MgPA* | O | O | @ | © o c
2 colores) 2-hilos 12V MIBAV**| M9BA™*| O O [J O ©) —
#= Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m-+ — (Ejemplo) MONW * Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
1 M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL

Z (Ejemplo) MONWZ

Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, la fijacion de montaje del detector se suministran con la pinza de diametro 032 a 0125.
Si el detector magnético se pide por separado, se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).

% S\NC
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Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

Modelos y caracteristicas técnicas

Modelo MHSL3-16D [MHSL3-20D |MHSL3-25D MHSL3-32D MHSL3-40D |MHSL3-50D |MHSL3-63D ‘MHSL3-SOD MHSL3-100D | MHSL3-125D
Diametro cilindro mm 16 20 25 ‘ 32 40 50 63 ‘ 80 100 125
Fluido Aire comprimido
Presion de trabajo MPa 02a0.6 ‘ 0.1a0.6
Temperatura ambiente y fluido C -10a 60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60 30

Lubricacion

No necesaria, (Si se lubrica, hacerlo permanentemente con aceite de turbinas clase1,ISOVG-32)

Funcionamiento

Doble efecto, 3 dedos concéntrico

Nota 1)

Fuerza externa

Fuerza de amarre efectiva 14 25 42 74 118 187 335 500 750 1,270
N una presion de 0.5MPa |Fuerza interna 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Carrera de apertura/cierre mm (diam.) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Peso g 80 135 180 370 550 930 1,550 2,850 5,500 11,300

Nota 1) Los valores para @16 a 825 para una longitud de voladizo L = 20mm, para @32 a 963 para la longitud de voladizo L = 30mm, y para 80 a
2125 para longitud de voladizo L = 50mm.
Véase los datos de la "Fuerza de amarre efectiva" para la fuerza de prensién en cada posicién del dedo.
Nota 2) Valores de los didmetros de apertura y cierre para la prension externa de las piezas de trabajo.

Construccion

Cerrada

@

/

Lista de componentes

®

Abierta

A

N2 Designacion Material Observaciones N2 Designacion Material Observaciones
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 8 Iman Goma sintética Niquelado
2 Embolo Aleacién de aluminio Anodizado duro 9 Anillo de cierre tipo C| Acero al carbono
3 Cuna Acero al carbono  |Tratado térmicamente, tratamiento especial 10 Junta del émbolo NBR
4 Dedo Acero al carbono  |Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 | Junta del vastago NBR
5 Tapa trasera Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 | Junta NBR
6 | Tapadelantera | Acero inoxidable 13 | Junta NBR
7 Tornillo émbolo| Acero inoxidable
Juego de juntas de recambio
Referencia .
MHSL3-16D [MHSL3-20D [MHSL3-25D [MHSL3-32D [MHSL3-40D [MHSL3-50D [MHSL3-63D [MHSL3-80D [MHSL3-100D [MHSL3-125D Contenidos
Un juego de juntas incluye los
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS |MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS [MHSL63-PS |[MHSL80-PS |MHSL100-PS [MHSL125-PS| n® 10, 11,12y 13 de la lista
superior
42 % S\VC



Punto de prension

Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

* El punto de prensién apropiado debe ser elegido en funcién de cada

pieza y de la presién de utilizacion. La distancia de voladizo L debe estar
obligatoriamente dentro de los limites dados en los diagramas.

* Si el punto de prension esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo
ejercido sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo,

causando un juego perjudicial y un desgaste prematuro.

Fuerza de amarre efectiva

Punto de prensién

—

Punto de prension

—

Il

I~ |
=

L

T U

—
"@ ]

‘\l

N

Prensiéon externa

L

Presién interna

L: Punto de prension

* Expresar la fuerza de amarre efectiva
La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
graficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando sus tres dedos
y adaptadores estédn en contacto con la pieza
como se muestra en la figura siguiente.

h
PN

] Presion externa \

] Presion interna \

1N: Aprox. 0.102kgf
1MPa: Aprox. 10.2kgf/cm?

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

25
2 20 [<_[Presi6n 0.6MPa
9:9 15 0.5MPa
£
= | 0.4MPa
g 10 ‘
o —| 0.3MPa
N —
g 5 0.2MPa —
w | E—|
0 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm
- [T 1
~~_Presién 0.6MPa
30 ~ |
[
z T T~_o5mPa
25 f
o ~
é 20 — 0.4MPa
] —
g 15 0.3MPa
g
jy 2|
) 10 ———0.2MPa
w
5
0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de prensién L mm
60 | |
~ \ \
\ Presi6n 0.6MPa
50 ™ ‘
= I~ 0.5MPa
o 40 =~
g T~ oamPa
& 80——]
[} —
o 20 [————_ 0.3MPa
N iy e T>MPa
3 —
L 10
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm

MHSL3-16D
. ]
~~| Presion 0.6MPa
o 20 i
—|
) —~——__0.5MPa
5 15 —
& ———|_0.4MPa
[0
S \'\
g —1_ [ 0.3mPa
[} I
T 5 0.2MPa
0 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm
MHSL3-20D
T T T
40 Presién 0.6MPa ||
35 I~
% [~~~ 0.5MPa
z
2 25 ma
] T
g 20 0.3MPa
[0
T 15 ‘
N — 0.2MPa
2 10 —1
[
5
0 5 10 15 20 25 30 35
Punto de prensién L mm
MHSL3-25D
70 N ‘ ‘
60 _Presi6n 0.6MPa ~| |
50 0.5MPa
=2 0 ~ \
ol 0.4MPa
a \\
g 30
Py 0.3MPa
T 20 \\o'zmp
g —_0.2MPa
210
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm

O
=
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Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva

La fuerza efectiva de amarre mostrada en los
gréficos de la derecha se expresa como F, que es
la fuerza que ejerce un dedo cuando sus tres
dedos y adaptadores estdn en contacto con la
pieza como se muestra en la figura siguiente.

h
o

] Prension externa \

’ Prension interna \

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: Aprox. 10.2kgf/cm?

44

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

100 ~—]__ Presion 0.6MPa
Z 80 .
= —~——0.5MPa
g s — 0.4MPa
©
3 0.3MPa
S 40 T
5 0.2MPa
>
e I
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200
=160 Presion 0.6MPa| |
o T
£120 E— 0.5MPa—|—
©
g i &Ea
S 80 0.3MPa
3 02MPa |
40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
350
300
3250 [~ Presi6n 0.6MP
ggoo \Es?n ; a
—
S ~—__0.5MPa
B150 —+—7 — i
g 0.3MPa \\U.4MPa
N —t—
$100 I"go2mPa
(g —
50 L0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto de prensién L mm
500
- 400 Presion 0.6MPa | |
o —— 0.5MPa
& 300 —
g — 0.4MPa
(0]
S 200 0.3MPa
N
] 0.2MPa
- 100 —|
0.1MPa
0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm

[ I
120 e
—~| Presu‘)n 0.6MPa
100 T
z —~—~—__0.5MPa
2 g0 =
g s
g 60 0.3MPa
© 8
© f—
S 40
] 0.2MPa
>
s \
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto de prensién L mm

MHSL3-40D
200
> ™~_ Presion 0.6MPa
160 ~_ i
g \'\ \0‘.5MPa
®120 = ‘
8 .
S0 0.3MPa
g ——
= Ee ]
T
40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
MHSL3-50D
350
300
z ~_ Presion 0.6MPa
©250 . I i
000 — 0.5MPa
© —| P~ |
———___0.4MPa

)
21 50 (— 0.3MPa
N

€100 [— 0.2MPa
(TR

50 |—0-1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Punto de prensién L mm

500 } }
Presion 0.6MPa
400 iy
=z [
—— 0.5MPa
e
5300 \T
£ ~———_0.4MPa
[
5200 =0.3MPa
N
é | | 02m ra
100 0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto de prensién L mm

O
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Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

MHSL3-80D
700 ! !
~—_| Presion 0.6MPa
600 \i
9 500 — —L:WPa
é 400 ——1___0.4MPa
: =
° 300 — 0.3MPa
§ 200 0.2MPa
100 0.1MPa
0 20 40 60 80
Punto de prensién L mm
MHSL3-100D
———
Presion 0.6MPa
800 \\ |
z |
o \\O.SMPa
5 — | g
£600 0.4MPa
8 — \"
©400 E— 0.3MPa |
N ot~
e T 0.2MPa
c I
200 T \OJI-NE =
0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm
MHSL3-125D
1,800 | | |
1,600 16 b
, ~]_ Presion 0.6MPa
1,400 —~ |
! T | |
— 0.5MPa
=200 =
1,000 — 0.4MPa +—
; 800 \0:|3MP T
) — 0.3MPa
o —
g 600 —— T [ oompa
S 400 ——
L 0.1MPa
200 |

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

| |
700 =
~—~—_|Presion 0.6MPa
600 \\!
z 0.5MPa
2 500 \\:\
g 0.4MPa
§ 400 T
g — | 0.3MPa
I ———
300 :
5 | 02MPa
2 200 i
0.1MPa
100 |
0 20 40 60 80
Punto de prensién L mm
I [ [ ]
1,000 ~_Presién 0.6MPa
I~
?—) 800 Qmpa
E 600 0.4MPa ——
> 0.3MPa iy
©
©
& 400 0.2MPa ~
= \\
w —
200 0.1MPa
1
0 20 40 60 80 100
Punto de prensién L mm
1,800 i i i
1,600 — _ Presion 0.6MPa -
1,400 }
o, [~~~ 0.5MPa
1,200 — t
g _— 0.4MPa
1,000
§ 800 E— 0.3MPa —
N
g 600 ——T | o.zmpla ]
[T
400 m—— 0.1MPa
200 |

0 20 40 60 80 100 120
Punto de prensién L mm

O
5
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Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

Dimensiones

MHSL3-16D a 25D

Distribuidas en un R
(roscas de montaje)

3-gSA, didmetro de avellanado SB,

(Rosca para montaje de adaptadores)

6 X M3, prof. de rosca TB

prof. avellanado SC

Distribuidas en un @R

(Orificio de montaje )

(AA)
3 AB
Q|2 eSS
2|8
58 b
238 e <
o
Q
xV
- | e —|
K
;.O 2 AD
%’ 1
H G
cB 7 P
(Conexion apertura
dedos)
R
e ,

(Conexion cierre de dedos)

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)
MHSL3-20D, 25D

MHSL3-16D

Dimensiones entre ( ) son para 25

98
o| oy,
Qo
g'c
g2
Oy 2| @
;S 1S)

Dimensiones del diam. de avellanado de orificio de montaje

MHSL3-16D

Nota) La configuracién del avellanado difiere sélo en la seccién
de los orificios de montaje entre las ranuras para el
montaje de los detectores magnéticos. (216 y 220 sélo)

46

(mm)
Modelo AA |[AB |AD |BA (BB |BC |BD |CB |[DO |[DC |EO |EC |FX |FY |[FZ | G |H | 1 J | K [NA NB
MHSL3-16D [435|40.5|28 | 30 | 40 [ 30.6| 12 |14 |235|185|135| 85| 12511 3 |305|7 | 4 10 | 4 8 | 5h9 os0
MHSL3-20D [46 |43 |29 | 36 | 45 [366| 16 |14 |26 |21 |14 9 |145]|13 3 (32 |8 |4 12 | 5 |11 [6h9 Jos0
MHSL3-25D (49 |46 |315| 42 | 52 (426 | 19 [165(30 |24 |16 |10 |17 |145| 5 |342 (78|45 |14 | 6 [13 | 6h9 Sos0
Modelo NC | O P Q | R [SsA|sB [sc | TB UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 |2 M3 6 | 25 | 34|65 | 5 5 M3 2H9 3025 2 |[17H9 *§9%3 | oHg 9025 2
MHSL3-20D 7 | 25 M5 7 | 29 | 34|65]| 8 6 M3 2HO *09%5 | 2 |2fHQ *00%2 | pHo 0025 | 2
MHSL3-25D 7 |3 M5 8 |34 |45 |8 8 6 M4 3H9 "0 | 3 |26H9 *3%2 [3H9 3% | 3
r
£ SVC



Pinza de 3 dedos Serie MHSL3

MHSL3-32D a 80D

3-UA prof. UB
Distribuidas en un gR (roscas de montaje)

3-0SA, diametro de avellanado SB, prof. avellanado SC
Distribuidas en un @R (Orificio de montaje )

6-TA prof. de rosca TB

AC

<J
. K %bierlos EO
gerrados EC

=

(:;) > Rosca para montaje de adaptadores
==
) <
-—— @ P
olo
I Hie
8o
— | H
— 38
AD NB| || |,
H p NA
BD
CB CA P
(Conexién apertura
dedos)

¢

=
£

S

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (4 ranuras)

P
(Conexién cierre de dedos)

Dimensiones del diam. de avellanado de orificio de montaje

A
® A 7
a0 $ )
\ne\\a‘\% s N
&N & : :
%'59( Ao'\0<\a
o 06\
@v Bl
Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos Nota) La configuracion del avellanado difiere solo en la
seccioén de orificiés de montaje entre las ranuras para el
el montaje de los detectores magnéticos. (232 sélo)
(mm)
Modelo AA |AB |AC |AD [BA |BB | BC [ BD | CA [CB |DO |[DC |EO |EC [FX |FY |[FZ |G |H [ 1 | J K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 [355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 |22 |14 |22 |195| 5 [39.6 (104 | 5 |20 9
MHSL3-40D | 64 | 61 3 [385 | 62 | 82| 626 | 30 9 |22 |475 375 265 |16.5 [26.5 [235 | 6 [425 |135| 7 | 21 9
MHSL3-50D | 775|745| 3 |465 | 70 | 104 | 70.6 | 32 9 |29 |60 |46 [36 |22 |31 |28 6 |513[17.7] 8 |24 | 10
MHSL3-63D |89 |85 | 4 |51 86 [120 | 866 | 40 | 12 [30.5 |70 |54 |42 |26 |38 |345| 7 |585 [195| 10 |28 | 11
MHSL3-80D [116 [111 5 |70 |106 | 140 [1066 | 50 | 14 |37.5 |80.5 |60.5 |48.5 |28.5 |47.5 (435 | 8 |785 (235 | 11 |32 | 12
Modelo L M | NA NB |[NC | O P Q | R [SA |[SB |sC TA B UA UB VA VB
MHSL3-32D [2H9*0%% | 2 | 16 [8h9 Do | 10 | 45 M5 11 | 44 |45 | 8 8 M4 8 M4 6 [3H9*3%%| 3
MHSL3-40D [3H9*3%® | 2 | 18 [8h9 0o | 10 |45 | M5 12 |53 |55 | 95| 95| M4 8 M5 10 [4H9 *39%0 | 4
MHSL3-50D [4H9*3%® | 2 | 20 f10h9 Jos | 12 | 5 M5 14 | 62 |55 | 95| 95| M5 10 M5 10 [4H9 *39%0 | 4
MHSL3-63D |6H9*3%® | 3 | 26 {12h9 Jos | 14 |55 M5 17 | 76 |66 [11 |17 M5 10 | M6 12 [5H9 *9%°| 5
MHSL3-80D |8H9*3%® | 4 | 30 [14n9 S0 | 16 | 6 Rc1/8 | 20 | 95 |66 |11 |23 M6 12 | M6 12 |6H9 *3%%°| 6
Modelo WA |wB XA [XB | Y
MHSL3-32D  [34H9 *%2| 2 |3H9 *30%°| 3 |6
MHSL3-40D  [42H9*3%2| 2 |4HQ 09| 4 |8
MHSL3-50D |52H9 *$74| 2 |4H9 30 | 4 |7
MHSL3-63D  |65H9 *37*| 2.5 |5H9 9%°| 5 |75
MHSL3-80D [82H9 3%7| 3  |6H9 0% | 6 |9
% SNC 47



Serie MHS4

Dimensiones

MHSL3-100D, 125D

3-gSA, didm. de avellanado SB, prof. avellanado SC
Distribuidas en un @R (Orificio de montaje )
6-TA prof. de rosca TB

(Rosca para montaje de adaptadores)

225, (AA)
oWA prof. WB AC AB

errados EC
oBA

|

L KAbiertos EO

| (Abiertos DO)
(Cerrados DC)

3-UA prof. de rosca 6 UB L AD NA
Distribuidas en un @R (roscas de montaje) H G BD

CB CA P

(Conexion apertura

F dedos)
% d
(Conexion cierre de dedos)
g
Y

MHSL3-100D

MHSL3-125D

(mm)

Modelo AA [AB |[AC |AD |BA |BB |BC |BD |[CA [CB |DO |DC |[EO |EC |FX |FY |FZ | G H I J K
MHSL3-100D [135 [ 129 | 6 78 |134 | 184 1346 | 56 | 18 |445 103 | 79 | 65 | 41 |59 |54 | 10 | 86 | 31 14 | 38 | 15
MHSL3-125D |175 | 167 | 8 102 | 166 | 234 [166.6 | 66 | 24 |54 132 | 100 | 80 |48 |74 |68 |12 |112 | 43 | 17 | 52 | 21

Modelo L M | NA NB NC | O P Q | R [SA |[SB |sC TA B UA UB VA
MHSL3-100D | 8H9 *3%%¢ | 4 | 37 |18h9 Jou3 |21 | 75| Rc1/4 |23 [118 | 9 [14 | 31 M8 16 M8 16 | 8H9 *00%
MHSL3-125D [10H9 *3%%® | 6 | 43 [22h9 3052 | 25 [105 | Rc3/8 |31 [148 | 11 [17.5 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 *P0%
Modelo VB WA WB XA XB

MHSL3-100D | 6 [102H9 *3%7| 4 | 8H9 *59% | 6

MHSL3-125D | 8 [130H9 *0'°| 6 [10H9 *9%%¢| 8
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Pinza de 4
el Serie MHS4
apertura
paralela er ’ e
016, 020, 025, 632, 040, 650, 063

Forma de pedido

Diametro émbolo

AR5 MHS 4 —20) D —M9N

lN° de detectores
N° de dedos >
[4 [4dedos - uns.
S 1un.
Diametro xLos detectores pueden
ser pedidos y montado saparte.
16 16mm
20 | 20mm Funcionamiento Modelo de detector magnético
25 25mm Doble efecto - Sin detector magnético (Iman integrado
g g
Detectores magnéticos aplicables
o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcion | Entrada Led | Cableado Voltaje = Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Enizcaeiocincs 0.5 1 3 5 |precableado| aplicable
= ©e CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) 2
3-hilos(NPN) 5V, 12V MONV | M9N [ [ [ ] o o Circuito
° —_ 3-hilos(PNP) M9PV | M9P @ [ [ ©) O cl
T
£ 2-hilos 12V M9BV | M9B [ [ [ ©) O —
= Indicacio i 3-hilos(NPN MONWV| MONW -
B d&‘gﬁi‘,i‘{.’c"o Salida | llos(NPN) 5V, 12V 9 g ° L Ld o O foiaio|
& | (ndcador | directa 3-hilos(PNP)| 24 V — [MOPWV| M9PW | @ [J [J O o) cl i
g 2 colores) a cable 2-hilos 12V M9BWV| M9BW [ ] [ ) [ ] O O -
3 | Resistente 3-hilos(NPN) MONAV**| MONA**| O O [ ©) ©) Gircuito
al agua i 5V,12V ok ) cl
(Indicador 3-hilos(PNP) M9PAV** | MOPA O O [ ] O O
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV**| M9BA™*| O O o O O —
=+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
* Simbolos long. cable: 0.5 m--- — (Ejemplo) MONW # Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
1 M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL
Smeeeeeee Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.

Diametro émbolo

ok pX-Nik) MHS 4 —50/ D —M9N

l N° r
N° de dedos l de det2ecto es
- uns.
“ 4 dedos
. S 1un.
Simbolo Didmet
- lametro far
! Modelo de detector magnético
I - ™ y
32 | 32mm [ - Sin detector magnético (Iman integrado ) |
40 | 40mm
50 | 50mm © Funcionamiento
63 | 63mm | D [Doble efecto |
Detectores magnéticos aplicables
o . Referencia detector magnético Longitud de cable (m)*
© | Funcion | Entrada Led Cableado Voltaje — Conector Carga
8 | especial | eléctrica | indicador| (salida) Entrada eléctrica 0.5 1 3 5 | precableado aplicable
= cC CA | Perpendicular | En linea (Nil) (M) (L) 2)
3-hilos(NPN) 5V, 12V M9NV | M9N ° ° ° o O | Giresito
8 — 3-hilos(PNP) MOPV M9OP o [ ] [ ] O O Cl
3 2-hilos 12V M9BV | M9B [ ] [ ] [ J O O —
€ | ndeacitn | salida 3-hilos(NPN) 5V 12V MONWV| MONW | @ ° [ o o Gireuto|
§ | (e | dreca | S [ahiosPNp)|24v|” — [moPwv|mePW [ @ | @ [ @ [ O o) e
5 | 2cooes) | cidle 2-hilos 12V M9BWV| MOBW | @ e e | O @) -
% | Resistente 3-hilos(NPN) MINAV** | MONA™*| O ) ® &) &) Gircuito
o al agua - 5V, 12V o o cl
(Indicador 3-hilos(PNP) M9PAV**| MOPA O O [ J O O
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** | MOBA™*| O O [ ) O O —
#x Los detectores resistent | agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
# Simbolos long. cable: 0.5 m — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

M (Ejemplo) MONWM
L (Ejemplo) MONWL
5 meeeees Z (Ejemplo) MONWZ
Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, la fijacion de montaje del detector se suministran con la pinza de diametro 32 a 063.
Si el detector magnético se pide por separado, se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).
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Serie MHS4

Modelos y caracteristicas técnicas

Modelo MHS4-16D ‘MHS4-ZOD MHS4-25D ‘MHS4-32D MHS4-40D [MHS4-50D |MHS4-63D
Diametro cilindro mm 16 ‘ 20 25 ‘ 32 40 50 63
Fluido Aire comprimido
Presion de trabajo (Mpa) 0.220.6 ‘ 0.120.6
Temperatura ambiente y de fluido C -10a60
Repetibilidad (mm) +0.01
Frecuencia de trabajo max. c.p.m. 120 ‘ 60
Lubricaciéon No necesaria, si se lubrica, hacerlo permanentemente con aceite de turbinas clase 1,ISOVG-32
Funcionamiento Doble efecto, 4 dedos concéntricos
Fuerzade  Notal| Fuerza externa 10 19 31 55 88 140 251
amarre efectivaN a
presion de 0.5MPa | Fuerza interna 12 21 35 61 97 153 268
Carrera de apertura/cierre mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 66 110 154 300 390 590 1,095

Nota) Los valores para 16 a @25 incluidos para una longitud de voladizo L = 20mm, y para 32 a 63 para una longitud de voladizo L = 30mm.
Véase la informacion de la "Fuerza de amarre efectiva” para la fuerza de prensién en cada posicién del dedo.

Construccion

Cerrada Abierta

© @ @ © ® O

/

W 7

[ U w\/l\ ] I l J l
N AN\N/74

(44

Lista de componentes

Ref. Designacion Materiales Observaciones Ref. Designacién Materiales Observaciones
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 8 | Iman Goma sintética
2 | Embolo Aleacion de aluminio Anodizado duro 9 | Anillo de cierre tipo C| Acero al carbono Niquelado
3 | Cuia Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 10 | Junta del émbolo NBR
4 | Dedo Acero al carbono | Tratado térmicamente, tratamiento especial 11 | Junta del vastago NBR
5 | Tapatrasera | Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 | Junta NBR
6 | Placa final Acero inoxidable 13 | Junta NBR
7 Tornillo émbolo| Acero inoxidable

Juego de juntas de recambio

Referencia .
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Contenidos
! Un juego de juntas incluye los
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS o o101t 1oy s

50
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Pinza de 4 dedos Serie MHS4

Punto de prension

* El punto de prensién apropiado debe ser elegido en funciéon de cada
pieza y de la presién de utilizacion. La distancia de voladizo L debe
estar obligatoriamente dentro de los limites dados en los diagramas

Punto de prension Punto de prensién

adjuntos.

* Si el punto de prension esta fuera de los limites permitidos, el esfuerzo ) I B | a
ejercido sobre los dedos y sus guias correspondientes resulta excesivo, { ] '
causando un juego perjudicial y un desgaste prematuro. L‘u ﬂ

L L

Prension extena Prension interna

L: Punto de prensién

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva

La fuerza efectiva de amarre mostrada en los Fuerza/Prension externa Fuerza/Prension interna
gréficos de la derecha se expresa como F, la
fuerza que ejerce un dedo cuando los cuatro MHS4-16D MHS4-16D
dedos y adaptadores estan en contacto con 15 T T ‘ ‘ ‘
la pieza como se muestra en la figura SN ‘ ‘ 15 I~ Presién 0.6MPa _| |
siguiente. Si s6lo uno de los dos pares de Pressure O-rMPa ~
dedos opuestos se usan para coger la pieza —— z
puesk p: g p z T~ 0.5MPa = 0.5MPa
de trabajo mientras que el otro par se usa g 10 =
ara otra funcion como es la de c 10 0.4MP:
para otra . £ T 0.4MPa 5 ~*
posicionamiento, la fuerza de la pinza de la pY — ° ~—
Serie MHS4 sera la misma que la de la serie © I 0.3MPa p T 0.3MP:
o] I — . a
MHS2. § s —— g ——
>
z —1 | \o.zmpa [ ——t—J | 0.2MPa
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHS4-20D MHS4-20D
30 ] %0 .
~ Presién 0.6MPa N’resnon 0.6MPa
z
z o
° 20 —~ @Pa g N \ 0.5MPa
©
©
g e 0.4MPa 3 \%llpa
(0] I
8 — g T——__0.3MPa
© N d
10 — 03uPa g 10 —
L
3 ———— |o2wpa [———02WPa
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
MHS4-25D MHS4-25D
50 i ‘
~~ Presi6n 0.6MP % N ‘ !
resién 0.6MPa L
40 — ‘ \’resnon 0‘.6MPa
=z ~ =z 40 I
e T~ 05MPa e L 0:5MPa
g % — £ 30 — 4I‘\IIP
€ ~— £ 0.4MPa
[0} [
Z 10 T 0.2MPa et 0 ———— |0.2MPa
] Prension interna \
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
1N: aprox. 0.102kgf Punto de prensién L mm Punto de prensién L mm
1MPa: aprox. 10.2kgf/cmz
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Serie MHS4

Fuerza de amarre efectiva

* Expresar la fuerza de amarre efectiva

La fuerza efectiva de amarre mostrada en
los graficos de la derecha se expresa como
F, la fuerza que ejerce un dedo cuando los
cuatro dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza como se muestra en la
figura siguiente. Si sélo uno de los dos pares
de dedos opuestos se usan para coger la
pieza de trabajo mientras que el otro par se
usa para otra funcién como es la de
posicionamiento, la fuerza de la pinza de la
Serie MHS4 sera la misma que la de la serie
MHS2.

Prension interna

1N: aprox. 0.102kgf
1MPa: aprox. 10.2kgf/cm?

52

Fuerza/Prension externa

Fuerza/Prension interna

| |
e \\l ‘
Presién 0.6MPa
60 1
. [
f_, — 0.5MPa
g 45 0.4MPa
©
2 L 0.3MPa
s 30 ;
N 0.2MPa
° ]
c
15 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
I I I
125 ] I ]
\\Presién 0.6MPa
~_ ‘
> 100 i
© —— 0.5MPa
5]
E 75 0.4MPa
[0}
©
g 50 — 0.3MPa
:33 — 0.2MPa
2 | S— — 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200 i i i
\
[~~~ Presion 0.6MPa
\
Z 150 = 1 1
2 ~—__ 0.5MPa
£ ~—~ |
] ———__ |o0.4mPa
8 100 ‘
—
5 ——]__ |0:3MPa
[
2 50 0.2MPa
0.1MPa
0 20 40 60
Punto de prensién L mm
I I I
[ [ [
[ Presion 0.6MPa
300 —]
z — 0.5MPa
o
g 200 0.4MPa—
© \\r_
S 0.3MPa_|
g 0.2MP:
N .2MPa
Lg: 100 ;
0.1MPa
0 20 40 60
Punto de prensién L mm

T T T
75 Presion (‘).GMPa i
\\ 0.5MPa
Z 60 ‘
[}
= — 0.4MPa
© ——
E 45 T
2 — 0.3MPa
o 30
g ——1| 0.2MPa
>
L 15 0.1MPa—
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
T \
125 Presién 0.6MPa _|
— 0.5MPa
=z 100
o [
g ] \\ 0.4MPa
© 5 ——
) —~—
o 50 I 0.3MPa
N o
§ e 0.2MPa
25 —— 0.1MPa |
0 10 20 30 40 50
Punto de prensién L mm
200 [ [ \
~~_ Presion 0.6MPa
\
= 150 — 0.5MPa
[}
b —
E —~
©
: e
S 100 ——1—0.3MPa
° —
N 0.2MPa
[
$ 50 T
w 0.1MPa
0 20 40 60
Punto de prensién L mm
R
\\'ﬁf 0.6MPa
300
z —— 0.5MPa
o =
S T 0.4MPa
E 200 —
2 0.3MPa
« U [
N 0.2MPa
L% 100 i ‘
0.1MPa
0 20 40 60
Punto de prensién L mm

O
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Pinza de 4 dedos Serie MHS4

Dimensiones

MHS4-16D a 25D

CB 7

P
(Conexion apertura
dedos)

K | Abiertos EO
Cerrados EC ‘

2 P
I G (Conexion cierre de dedos)

2H9 +8.025

oWA, prof. 1,5

2-03,4, didametro de avellanado 6.5
AA prof. avellanado SC (Orificio de montaje )
AB RA

oVA prof. VB
) ]
/
4 o
e — 2| g eleD—felld o
= ; r | E:r@
g ik TR
x L 2 X M4, prof. de rosca 8 ol|a
(roscas de montaje)
FZ FY (Abiertos DO)

(Cerrados DC)

8 X M3, prof. de rosca TB
Rosca para montaje de adaptadores

Posiciones de ranuras para el montaje de detectores magnéticos (2 ranuras)

MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D
S

£

(mm)
Modelo AA |AB | B |[cB|DC [DO |EC [EO [FX [FY |[FZ [ G | I [ J | K |[NA NB [} P Q
MHS4-16D 35 [ 32 |30 | 11 |33 |37 |13 | 17 [125 |11 3 |25 | 4 [10] 4 8 |5h9 8030 |2 M3 6
MHS4-20D 38 |35 [ 36 | 13 |39 |43 |15 | 19 [145[13 | 38 [27 | 5 [12 | 5 |10 |6h9 305 |25 M5 7
MHS4-25D 40 |37 |42 | 15 |48 |54 |20 | 26 |17 [145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 345 |3 M5 8
Modelo RA |RB [sC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9*39%5 | 2 [17H9 *3%43| 2H9 *30%5 | 2
MHS4-20D 24 |18 | 95| 6 |2H9*09%5 | 2 [21H9 *3%2| oHg *09%5 | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 |3H9*39%5 | 3 |26H9*39%2| 3H9 *§9% | 3
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Serie MHS4

Dimensiones

MHS4-32D, 40D

CB

CA

M5
(Conexién apertura
E dedos)
| &
o 4
g2 U
ol 8 I
2| s |-
8| & |
Qo o U
<O
oy |
-
A
M5
I, G (Conexion cierre de dedos)
-
2
2-gSA, diametro de avellanado SB
_ AA prof. avellanado 9 (Orificio de montaje )
3 _ AB
GVA, prof. VB [ ]
]
o ]
h [11]
y / / oc - S g‘
: Na
b3 { L 2
w S
o og
‘Q-: l'/,”’ ‘\‘\ ! _og
< = 5
200 | 20° 2-UA, prof. de rosca UB
(roscas de montaje) 4.5 Q|
Fz FY | FX_ |
oWA, prof. 2 (Abiertos DO)
- (Cerrados DC)
8 X M4, prof. de rosca 8
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA | AB B |CA |CB DC DO |EC | EO |FX | FY | FZ G | J L NA Q RA |RB | SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 | 28 |23 [205| 5 [30.5 20 [2H9*3%%5| 14 | 11 | 38 | 25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |24 | 32 |265 (235| 6 [32 | 7 |21 [3H9*'9%®| 16 | 12 | 44 | 28 |55
Modelo SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 | 10 |3H9*§% | 3 [B4H9 *§%%?|3H9 09| 3
MHS4-40D 95 | M6 12 |[4H9*3%0| 4  l2H9 *30%2|4Hg *90%0| 4
54
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Pinza de 4 dedos Serie MHS4

MHS4-50D, 63D

CB _ CA
M5
(Conexién apertura
dedos)
2 &
818 -
HE [
2|
<o
[V
-
A
‘ !
M5
I G (Conexion cierre de dedos)
a > T
.M
4-95.1, diametro de avellanado 9.5
AA prof. avellanado SC (Orificio de montaje )
AC |._ AB N RA
oVA, prof. VB | l fi%
4——: N T ,
\ {} /
_ N ] fan\
A\y == @ Q/
B _ 0 m AL lenl T [ Teall <
] J\ / g 8 = N0 0 I - NI Z
= IN—1—4 : : Y\@ Q N | o
w N v =z
o
a \\/\ E /\ ]
< '
< i
200 | 20° 4 X M6, prof. de ro§ca12
(roscas de montaje) ) Q)
Fz Y X (Abiertos DO) .
oWA, prof. WB (Cerrados DC)
8 X M5, prof. de rosca 10
Rosca para montaje de adaptadores
(mm)
Modelo AA | AB | AC B |[CA |[cB |[DC |[DO |EC |EO | FX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS4-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |74 | 86 | 26 |38 | 31 |28 6 (375 9 |24 |10 [4H9*39%0 | 2 | 18 [10h9 456
MHS4-63D 66 |62 | 4 |8 |12 |22 |91 |107 |35 [ 51 |38 [345| 7 [44 |11 [28 | 11 [6H9*3%0 | 3 | 24 [12h9 §o4s
Modelo (o) Q RA |RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 14 |52 | 34 |12 [4H9*0%0 | 4 |52H9*074| 2 |4HQ 300 | 4 |7
MHS4-63D 55 |17 |66 |38 |14 |[5H9*3%° | 5 |65H9*3%7| 25 [5H9*3%° | 5 |75

O
=
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Serie MHS
Ejemplos de instalacion de detectores
magnéticos y posiciones de montaje

Los detectores pueden instalarse de varias formas dependiendo del n°® de detectores y de las posiciones a detectar.
1) Deteccion cuando la sujecion se realiza por el exterior de la pieza

) ) 1. Confirmacion de posicién de reinicio 2. Confirmacion de sujecion de la pieza 3. Confirmacion de liberacion de la pieza
Ejemplo de deteccion
de los dedos
Posicion que hay | Dedos | Posicionde | Dedos . 4ﬂ]
que detectar completamente sujecion de completamente i1
abiertos la pieza cerrados 4ﬂ—\:l
El detector magnético se activa cuando | El detector magnético se activa al Cuando la pieza no se ha sujetado
Funcionamiento | los dedos vuelven a su posicion. (LED sostener la pieza. (funcionamiento anormal): El detector
del detector encendido) (LED encendido) magnético se activa (LED iluminado)
Un detector magnético
3 | * Se puede detectar una posicin, [ ) [
CC) O | cualquieraentre @, 2 y @)
= 0O
@ 3 | Dos detectores [:5| A e —
53 | magnéticos | &
€ o | *Sepueden detectar | 5B — o o
8'0 dos posiciones de | &
0.0y0pete |3|C [ ) — [ )
) ; Paso 1) —EF Paso 1) Paso 1)
Cémo determinar la Abra Sitde los Cierre ﬁl_’il
posicion de instalaciéon | completamente | _ — dedos en | completamente | _ — T
del detector magnético | los dedos. posicién de los dedos.
L_ | suiecion. -
Si no hay presién o | Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura de En caso de entrada del cable desde la
es baja, conecte el| instalacion del detector en la direccion mostrada en direccion del dedo, la instalacion debera
detector magnético a | la siguiente figura. =—rm—y —» ———— realizarse desde la direccién mostrada en
la alimentacion y siga [: el dibujo.
las indicaciones.

Paso 3) Deslice el detector magnético | Paso 3) Deslice el detector magnético en el sentido de la flecha hasta que el LED
en el sentido de la flecha hasta que el | indicador se encienda. Desplace el detector de 0.3 a 0.5 mm maés lejos en el sentido de
LED indicador se encienda. la flecha y fijelo.

Posicién con LED encendido

Paso 4) Deslice el detector magnético
en el sentido de la flecha hasta que el c & T
LED indicador se apague.

| |
£ H—f1 i 0.3a0.5mm
— |
Paso 5) Desplace el detector magnético
en sentido opuesto hasta que el LED
indicador se encienda. Desplace el Posicién de fiiacién ’
detector de 0.3 a 0.5 mm mas alla de la ) . :
posicion en la que el LED indicador se £ {-—=0 i
ilumina y fijelo. > ’
Posicion en la que el LED indicador
se ilumina
— e {
-
03a05mm . |
Posicién de
fijacion
= |
D

Nota 1) Se recomienda que la sujecion de la pieza se realice cerca del centro de la carrera del dedo.
Nota 2) Si sujeta una pieza cerca del extremo de la carrera de apertura/cierre de los dedos, el rendimiento de deteccién de las combinaciones
enumeradas en la tabla anterior puede estar limitado dependiendo de la histéresis de un detector magnético, etc.
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Serie MHS

Los detectores pueden instalarse de varias formas dependiendo del n® de detectores y de las posiciones a detectar.
2) Deteccion cuando la sujecidn se realiza por el interior de la pieza

: " 1. Confirmacion de posicioén de reinicio 2. Confirmacion de sujecion de la pieza 3. Confirmacion de liberacion de la pieza
Ejemplo de deteccion
de los dedos
Posicion que Dedos ]—l:| Posicién de Dedos
N +—1— o — - 1 =
hay que detectar | completamente — sujecion de la completamente (—
cerrados |:I pieza abiertos ﬁ
) ) El detector magnético se activa cuando | El detector magnético se activa al Cuando la pieza no se ha sujetado
Funcionamiento | |os dedos vuelven a su posicién. (LED sostener la pieza. (funcionamiento anormal): El detector
del detector encendido) (LED encendido) magnético se activa (LED iluminado)
« | Undetector magnético
8 # Se puede detectar una posicion, . .
o S| calgieraene®,0 y@.
[Sh3)
& 3 [Dos detectores |.5|A ) —
S g |magneticos | g
gg + Se pueden detectar | 3 B — [ ) [
(&) dos posiciones de | °E
°| seye. |Sle ° — °
) . Paso 1) Paso 1) Paso 1) 4121‘[:'
Cémo determinar la Cierre 4‘]1:' Sitve los Abra
posicion de instalacion | completamente L dedosen | completamente I |
del detector magnético los dedos. posicion de los dedos.
|:I sujecion. ﬁ
Si no hay presién o | Paso 2) Inserte el detector magnético en la ranura En caso de entrada del cable desde la
es baja, conecte el | de instalacion del detector en la direccion mostrada direccion del dedo, la instalacion debera
detector magnético a | en la siguiente figura. ——rmE—g —m» ——==——=1 realizarse desde la direccién mostrada
la alimentacion y [: en el dibujo.
siga las indicaciones.

Paso 3) Deslice el detector magnético | Paso 3) Deslice el detector magnético en el sentido de la flecha hasta que el LED
en el sentido de la flecha hasta que el | indicador se encienda.

LED indicador se encienda. Desplace el
detector de 0.3 a 0.5 mm mas lejos en
el sentido de la flecha y fijelo. ———1 ¢ T

Paso 4) Deslice el detector magnético en el sentido de la flecha hasta que el LED
indicador se apague.

Posicion con LED encendido

c TSz T ’
T ] |
- ‘ § =+ I
— |
0.3a 0.5 mm
Posicién de fijacion Paso 5) Mueva el detector magnético en la direccidon opuesta y fijelo en una posicién
’ situada 0.3 a 0.5 mm mas alla del punto en el que el LED se enciende.
- —=H= f
—> ’ Posicién con LED encendido
= H—30=
‘
0.320.5mm _
Posicién de fijacion ’
Is 1T =
-

Nota 1) Se recomienda que la sujecion de la pieza se realice cerca del centro de la carrera del dedo.
Nota 2) Si sujeta una pieza cerca del extremo de la carrera de apertura/cierre de los dedos, el rendimiento de deteccion de las combinaciones
enumeradas en la tabla anterior puede estar limitado dependiendo de la histéresis de un detector magnético, etc.
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Serie MHS

Histéresis del detector magnético

Los detectores magnéticos tienen histéresis similar a los microdetectores. Usa la siguiente tabla como guia para ajustar las posiciones del detector magnético, etc.

————a

T

Histéresis

Posicién de trabajo del detector (ON)

Posicién de reinicio del detector magnético (OFF)

Serie MHSCI/MHSL Serie MHSJ/MHSH
(mm) (mm)
i Histéresis (valor maximo) dn T Histéresis (valor maximo)
Slectyy 00k - Slector 00k D-MOLI(V
Modelo de or'"ag"eéz‘c%e 3-”3%%&) Modelo de or”'ag”eéz‘c%e D-M3D§N()v)
pinza neumatica D-M9LIA(V) pinza neumatica D-M9TIA(V)
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 16D 0.5 MHSH3-16D 0.5
MHS[C] MHSJ3
MHsL3 ™ 200 05 MHsH3"20P 02
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 25D 0.5 MHSH3-25D 0.5
MHS[] MHSJ3
MHsL3 ™ 32D 06 MHsH3 32D 06
MHS[C] MHSJ3
MHSL3" 40D 0.6 MHSH3-40D 0.6
MHS[] MHSJ3
MHsL3 ™ %0P 06 MHsH3 50D 06
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 63D 0.6 MHSH3'63D 0.6
MHS[] MHSJ3
MHsL3 ™ 80P 06 MHsH3 80D 06
MHS[]
MHsL3 100D 06 Histéresis del detector magnético
MHS[] . . . R
MHsL3 " 12%P 06 Empujador central/tipo cilindro
(mm) N
Histéresis (valor maximo)
Liscro, ,{17// 00l ¢
Modelo de agnegie D-Y5901/Y69/Y7P(V)
pinza neumatica D-Y7OW(V)/Y7BA @
MHSO ] _
MHsL3- 320 07 1]
MHSO _ Histéresis
MHSL3 40D 0.5
MHS[]
- 50D 0.5 I
MHSL3 Posicion de trabajo del detector (ON)
NS -63D 05
MHSC Posicién de reinicio del detector (OFF)
MHsL3 " 80P 05 (mm)
MHSO Histéresis (valor maximo)
-100D 0.5
MHsL3 100 defé’cfo,,” 0080 g D-M9LI(V)
Modelo de Gnéiizy D-M9TIW(V)
MHS[] 125D 05 pinza neumatica D-M9LIA(V)
MHSL3 ’
MHSH[3-32DA 0.3
MHSH[I3-40DA 0.3
MHSH[]3-50DA 0.2
Nota) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del MHSH[13-63DA 0.4
detector magnético. MHSHLCI3-80DA 0.3

Nota) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del

detector magnético.
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Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos Serie MHS

Desplazamiento de un detector desde el borde del cuerpo

El desplazamiento (L) de un detector magnético desde el borde del cuerpo de la pinza se muestra en la siguiente tabla.
Use la tabla como guia para el montaje.

(mm)
El montaje con el cableado en el lado opuesto a los dedos El montaje con el cableado en el mismo lado que los dedos
L
Modelo de entrada —r+
eléctrica en linea
L Modelo de entrada
. . . eléctrica en linea
Direccion de montaje 7 e 7 e
del detector
magnético en la pinza Q N Q
- Modelo con entrada
neumatica E-lji\—': eléctrica perpendicular
Modelo de entrada
eléctrica perpendicular
DS Ll
/1//%/ Tioo de cableado Entrada en linea Entrada perpendicular Entrada en linea Entrada perpendicular
Ak
Wodoote 2% g, | DMO D-MoCJA | D-MOEWV | p oAy | D-MOO D-MoCJA | D-MOEWV | p oAy
(GG ‘7?9/(7 Elico D-M9o[ 1w D-Mo[ 1wV D-M9o[ 1w D-M9LIWV
pinza neumética S0t
Abierto — 1 _ _ 1 3 _ 1
MHSC-16D Cerrado 5 7 3 5 — - — —
Abierto — — — — — — — _
MHSO-20D ¢ rado 5 7 3 5 — — - —
Abierto — — — — — 1 — _
MHS[-25D Cerrado 3 5 1 3 — — — —
Abierto — 1 — — — — — _
MHSL3-16D Cerrado 5 7 3 5 — - — —
Abierto — — — — — — — _
MHSL3-20D —c;/ 2do 5 7 3 5 - - — =
Abierto — — — — — — — —
MHSL3-25D Coras 3 5 y 3 — — — —
Abierto —_ — — — — — — —
Al Cerrado 55 75 35 5.5 — — — —
Abierto — — — — — — — _
MHSD-40D Cerrado 5 7 35 5 — — — —
Abierto — — — — — — — —
iR Cerrado 45 6.5 25 4.5 — — — —
Abierto — —_ — — — — _ _
Al Cerrado 25 45 0.5 25 — — — —
Abierto — — — — — — — _
MHSI-80D Torah — — — — — — — —
Abierto — — — — — — — _
MHS[I-100D Goras — — — — — — — —
Abierto — —_ — — — — _ _
MHSI-125D Toanh — — — — _ — — —
Abierto — — — — — — — —
MHSL3-32D = o 55 75 35 5.5 — — — —
Abierto — — — — — — — _
MHSL3-40D oA 5 2 35 5 — — — —
Abierto — —_ — — — — _ _
MHSL3-50D I—¢0 o 45 6.5 25 45 — — — —
Abierto — — — — — — — —
MHSL3-63D —¢ . rado 25 45 0.5 25 — — — —
Abierto — — — — — — — _
MHSL3-80D Tomis — — _ _ _ — — —
Abiert — — — — — — — _
MHSL3-100D |~
Cerrado — — — — — — _ _
Abierto — — — — — — — —
MHSL3-125D ToiEas — — — — — — — —

Nota 1) No hay desplazamientos para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
Nota 2) Cuando se monta con cables en el lateral del dedo, asegurese que los accesorios ni las piezas, etc., no toquen las unidades de deteccion o el cableado.
Nota 3) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del detector magnético.

59

O
:



Serie MHS

Desplazamiento de un detector desde el borde del cuerpo

El desplazamiento (L) de un detector magnético desde el borde del cuerpo de la pinza se muestra en la siguiente tabla.
Use la tabla como guia para el montaje.

(mm)

El montaje con el cableado en el lado opuesto a los dedos

Modelo de entrada
eléctrica en linea

El montaje con el cableado en el mismo lado que los dedos

—

L Modelo de entrada eléctrica
. ., . b R en linea |
Direccion de montaje
del detector g g
magnético en la pinza L Modelo de entrada
neumatica \_F eléctrica perpendicular
Modelo de entrada
eléctrica perpendicular
PN Ll
M"O’e/ T 0 de Cableagy Entrada en linea Entrada perpendicular Entrada en linea Entrada perpendicular
B ey, D-Y590] D-Y690 D-Y590 D-Y69L
Modelo de "/0'0,,8 ”’agng,,-ca D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV
pinza neumética A D-Y7OOW D-Y7OOWV D-Y7OOW D-Y7OWV
Abierto — — — — 5 —
MHSD-32D Cerrado 6 9 4 - — —
Abierto — — — — 25 —
MHSL-40D Cerrado 5.5 8 4 — —
Abierto — — — — — —
MHS[1-50D Toienh 5 75 3 — — —
Abierto — — — — — —
MHS[-63D e 3 5 r — — —
Abierto — — — — — —
MHSLI-80D Cerrado — — - - - —
Abierto — — — — — _
MHS[I-100D e — — — — — —
Abi — — — — — —
MHSC-125D |—aerto
Cerrado — — — — — _
Abierto — — — — — —
MHSL3-32D —c . ado 6 9 4 — — —
Abierto — — — — — _
MHSL3-40D Toienh 55 Py 2 — — —
Abierto — — — — — —
MHSL3-50D el 5 75 3 — — —
Abierto — — — — — —
MHSL3-63D —c. ado 3 5 1 — — —
Abierto — — — — —
MHSL3-80D el — — — — — —
Abi — — — — — —
MHSL3-100D |—a2erto
Cerrado — — — — — _
Abierto — — — — — —
MHSL3-125D Corrado — — — — — —

Nota 1) No hay desplazamientos para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
Nota 2) Cuando se monta con cables en el lateral del dedo, asegurese que los accesorios ni las piezas, etc., no toquen las unidades de deteccion o el cableado.
Nota 3) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del detector magnético.
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Desplazamiento de un detector desde el borde del cuerpo

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos Serie MHS

El desplazamiento (L) de un detector magnético desde el borde del cuerpo de la pinza se muestra en la siguiente tabla.
Use la tabla como guia para el montaje.

(mm)
Modelo con g UGB Entrada en linea Entrada perpendicular
P entrada eléctrica Ao e O'efeo[‘o
‘ 5 D-Mo[] D-M9LIV
{ en linea Modelo de /"’0/;,78/ ’”’ﬁgng/,bo D-MOCIW D-M9[]A D-MOCIWV D-M9LJAV
pinza neumética "%
| L MHSJ3 4ep Abierto 2 4 —
MHSH3 Cerrado 55 7.5 35 5.5
1 Abierto —
[— MHSH3 Cerrado 5 7 3 5
MHSJ3 o5 Abierto — 3 — —
MHSH3 Cerrado 5 7 3 5
o\ E MHSJ3 32D Abierto — 1 — —
Modelo con entrada -
eléctrica perpendicular AR etz 45 6.5 25 45
MHSJ3 ,0p Abierto — — — —
MHSH3 Cerrado 3 5 1 3
MHSJ3 -50D Abierto — — — —
MHSH3 Cerrado 1.5 3.5 — 1.5
Abiert — — — —
MHSJ3 -63D lerto
L MHSH3 Cerrado — 2 — _
MHSJ3 Abierto — — — —
-80D
MHSH3 Cerrado — 1 — —
Nota 1) Indica el desplazamiento desde la superficie F de montaje. No hay desplazamiento desde le lateral de los dedos.
Nota 2) No hay desplazamientos para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
Nota 3) Cuando se monta con cables en el lateral del dedo, asegurese que los accesorios ni las piezas, etc., no toquen las unidades de deteccion o el cableado.
Nota 4) La posicion real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del detector magnético.

Desplazamiento desde el borde del empujador central (P)

El desplazamiento del detector magnético desde el empujador central (P) se muestra en la siguiente tabla.
Usela como estandar para el montaje, etc.

Empujador central/tipo cilindro

(mm)
Modelo r Tipo de cableado Entrada en linea Entrada perpendicular
con entrada R bt o Y
- cléctrica enlinea | yogeodo gy g, | Do | D-MOTIA | DMIDV | D-meCIAV
pinza neumética “\*%
Extendido
MHSHL-32DA : 4 2 2 :
Retraido 9 7 7 9
Extendido —
MHSHC-40DA |—con! 3 ! 8
Retraido 8 6 6 8
Extendido — — — —
MHSH[I-50DA -
Retraido 7.5 5.5 5.5 7.5
— Extendido — — — —
MHSH[I-63DA
Mgde]o con entraga Retraido 7 5 5 7
eléctrica perpendicular Extendid
xtendido — — — —
MHSH[I-80DA -
Retraido 4 2 2 4
Nota) La posicién real de montaje debe ajustarse tras confirmar el rendimiento del detector magnético.
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Serie MHS

Montaje del detector magnético

Modelos aplicables:
MHS2-16, 20, 25
MHS3-16, 20, 25
MHSJ3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-A32, 40, 50, 63, 80
MHSL3-16, 20, 25
MHS4-16, 20, 25

Para colocar el detector, insértelo en la ranura de la pinza prevista para
ello, en la direccion mostrada en la siguiente figura.

Una vez colocado en la posicion correcta, apriete el tornillo de fijacién con
una destornillador de relojero de cabeza plana.

Destornillador de relojero
de cabeza plana

Tornillo de montaje del
detector magnético
M2.5 x 4L

Detector magnético
Nota) Para apretar el tornillo de montaje del detector magnético, use un

destornillador de relojero de un didmetro de empunadura de 5-6
mm. El par de apriete debe oscilar entre 0.05y 0.15 N-m.
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Modelos aplicables:
MHS2-32, 40, 50, 63
MHS3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHSL3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHS4-32, 40, 50, 63

(1) Para el montaje, inserte el detector magnético en la ranura del cilindro
prevista para ello, tal como se muestra a continuacién y situandolo
aproximadamente .

(2) Inserte el detector en la ranura de instalacion para la fijacion del detector.

(3) Después de comprobar la posicion de deteccion, apriete los tornillos
de fijacion (M2.5) incluidos y asegure el detector.

(4) Asegurese de cambiar la posicién de deteccion a la posicion de (2).

Destornillador de relojero
de cabeza plana

Tornillo de montaje del
detector magnético
M2.5 x 4L

Fijaciones de montaje
del detector magnético

Detector magnético

Referencias de las fijaciones de montaje del detector magnético

Referencias de las fijaciones de
montaje del detector magnético

Modelo de detector magnético
D-M9LI(V)

D-M9CIW(V)
D-M9CIA(V)

BMG2-012

Note) Utilice un destornillador de relojero con un diametro de empunadura
de 5 a 6 mm para apretar el tornillo de fijacién (M2.5).
El par de apriete debe oscilar entre 0.05 y 1 N-m. Realice un giro
de aproximadamente 90° después de encontrar una ligera
resistencia.



Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos Serie MH S

MHS[O - D -
MHSJ3 -| Diametro |DF
MHSHLCI3 -|del cilindro|DLIF
MHSL3 - D -

Juntas de un material resistente a liquidos para su uso en
ambientes donde la pinza esta en contacto con aceites de corte, etc.

Detector
estado sélido

~ X5

Caracteristicas técnicas

Modelo Proteccion contra liquidos
Diametro cilindro mm 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido
Materiales Juntas, juntas de sellado — Goma fluorada
MHS
MHSL D-M9BAL D-Y7BAL
Detectores
magnéticos MHSJ D-M9BAL
MHSH

Nota 1) Dependiendo del tipo de aceite de corte, hay casos en los que no es posible
usar las pinzas neumaticas y los detectores magnéticos. Después de
comprobar el tipo de aceite de corte, contacte con SMC para cualquier cuestion
concerniente.

Nota 2) Mismas dimensiones que en el modelo estandar.

Z Ejecuciones para altas temperaturas

MHSL] - D

MHSJ3 - Diametro D00 _
MHSH[13 = del cilindro D[] X4
MHSL3 - D

El material de juntas esté disefiado para soportar altas
temperaturas de hasta 100°C.

Caracteristicas técnicas

Modelo Resistente a altas temperaturas
Diametro cilindro mm 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funcionamiento Doble efecto

Fluido Aire comprimido

Materiales Juntas, juntas de sellado — Goma fluorada

Nota 1) No disponible con deteccion magnética.

Nota 2) Las dimensiones son las mismas que lasdel modelo estandar.

Nota 3) Seleccione la goma fluorada (F) o silicona (Si) para el material de
la proteccion antipolvo.

O
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Serie MHS
A Precauciones de las pinzas neumaticas 1

Lea las instrucciones antes de su uso.

4. Al instalar o retirar la proteccion
antipolvo del producto, use el
procedimiento indicado en el
cuadro siguiente.

5. Cuando monte una pinza neuma-

tica, apriete el tornillo con un par
de apriete que quede dentro de
los limites del rango especifica-
do.
Si se aprieta con un par de apriete que quede
por encima de los limites del rango podria
causar un mal funcionamiento, mientras que
si se aprieta por debajo del limite causaria
deslizamientos o caidas de las piezas, etc.

/A\ Advertencia

Diseino de los adaptadores

Instalacion y extraccion de la proteccion antipolvo

<Extracciéon>

1. Apriete las partes 4 de la proteccion y
extraiga el revés de ésta desde la
circunferencia de la guia.

2. Cuando se ha extraido el revés de la
proteccién desde la circunferencia de la
guia, empuje en la direcciéon de las
flechas mientra sujeta las partes By
extraigalo desde las ranuras en los
dedos.

3. Cuando quite la proteccion de las ranuras
de los dedos, empuijela en la direccion de
las flechas y extraigala desde el producto.

Limitado a la anchura
y posicién del dedo
lateralmente.

Dedo
Introduzca un pin, etc., en la
ranura del dedo (Tolerancia
H9), y posicién
Adaptador en la direccién de la carrera.

Montaje de las pinzas neumaticas

Use orificios roscados

N 22

Diametro
de avellanado

<Montaje>
1. Cuando compruebe el procedimiento
de extraccion, instale la proteccion en

o=t

Superficie de amarre de

la pieza de trabajo las ranuras de los dedos. Serie MHS2
tEn los casos de ptiez:s c;n diéTe- 2. Instale el revés de la proteccién en la Modelo | Tomnilo | P2 mamo [Pt torilo max
ros pequenos, etc. donde existen : H I N: ¢ (mm)
interferencias entre la superficie de circunferencia C_Ompleta dela guia. MHS2- 16D - -
la pinza y la posicién del tomillo, Nota) Tenga cuidado de no rasgar la - M4 2.1 8
disponga un didmetro de avellana- proteccion cuando la instale o la 20D | m4 241 8
do en la superficie de amarre de traiga
la pinza para acomodar la cabeza extraiga. 25D M4 2.1 8
del tornillo, como se muestra en el
dibujo de la izquierda. =0 M5 4.3 i
40D | ™6 7.3 12
3. Sujete la placa de empuije al Extraer ~Dedo Extraer 50D | M6 7.3 12
un par que esté dentro del Serie MHS3. MHSL3
3
. Inclinacion A illo mé
Lango . ) f ) X d Ingci Modelo Tomillo Par Ln:mo Prof.tto(rrrlllrl:]:)max
n apriete insuficiente puede causar
deslizamientos o caidas, etc. MHS3- 16D M3 0.88 6
MHSL3- 20D M3 0.88 6
Montaje de la placa de empuie, etc., en el vastago del empujador 25D | M4 1.6 6
Realice el montaje de la placa de empuije u otras par- £2l M4 16 6
tes en las roscas de montaje hembras del vastago 40D | M5 4.3 10
de empuje usando un tornillo, etc., y apriete con un 50D M5 4.3 10
par apropiado como se muestra en la siguiente tabla. 63D | M6 7.3 12
80D | M6 7.3 12
: : 100D | M8 18 16
r 125D | M0 36 20
] Serie MHS4

Par maximo  |Prof. tornillo max

Vista transversal de Modelo | Tornillo Nm ¢ (mm)
la proteccién antipolvo MHS4-16D | M4 2.1 8
Roscas hembras 20D | m4 2.1 8
para el montaje de 25D | m4 2.1 8
la placa de empuje 32D M5 43 10
Serie MHSH3 (con empujador central) 40D | M6 7.3 12
Modelo Rosca Par ,r\‘néximo IProfundidad roscadal 50D M6 7.3 12
-m mm 63D M6 7.3 12
MHSH3-32DA, B M3 0.6 6
-40DA, B M5 2.8 10
-50DA,B| M6 438 12
-63DA, B M8 12 16
-80DA, B M10 24 20

vastago del empujador con \ ’ | 63D | M6 7.3 12
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Serie MHS
Precauciones de las pinzas neumaticas 2

Lea las instrucciones antes de su uso.

Montaje de las pinzas neumaticas

Usando orificios roscados

N 7
/7

Usando taladros pasantes

=

R

montaje de los modelos MHSJ3 y MHSHJ3,
primero extraiga la proteccion antipolvo y
después vuelva a instalar la proteccién. Véase
la pag. 2-216 para la instalacion y la
extraccion de la proteccion antipolvo.

Serie MHSJ3, MHSH3 : Serie MHS2 . Serie MHSJ3, MHSH3
Modelo Tornillo Pa&_rr',léx' nf;?::?:ﬂf 1 Modelo Tornillo Parmﬁdm" } Modelo Tornillo Parmﬁ“mo
MHSJ3 ! |MHS2- 16D M3 0.88 ! | MHSJ3
- | ! -16D M3 0.88
MHsH3 o0 | M 21 ® | 200 M3 088 | | MHSH3
MHSJ3 : 25D M3 0.88 " | MHsJ3
4 M4 ! ‘ J M3 )
MHsH3 20D 2.1 B | 32D Ma 21 " | mHsH320P 0.88
MHSJ3 1 40D M5 43 i | MHSJ3
-25D| M4 | | -25D M3 0.88
MHSH3 5 21 8 ; 50D M5 4.3 | MHSH3
M4 . 8 ! 43 1
i 2'1 5 . Serie MHS3, MHSL3 ! s
MHSJ3 _ : | : Par maximo i | MHSJ3 M4 2.1
mHsH3 40P w5 32 10 ! Modelo Teille Nem " | MHsH3 0P
1 - M3 !
MHSJ3 (o[ M5 32 10  |MHS3- 16D 0.88 | | MHSJ3 o0 M5 43
MHSH3 M6 73 12  [MHSL3- 20D e 0.88 ' | MHSH3
! 25D M4 2.1 !
MHSJ3 _ M6 73 12 ! ! | MHSJ3_ M6 73
mHsH3 3P s 18 16 3 32D M4 2.1 " | MHsH3®3P '
| 40D M5 4.3 1
MHSJ3 M6 7.3 12 ; ' | MHSJ3 M6
MHsH3 8P g 18 16 : 50D M5 4.3 " | mHsHa 80P 73
63D M6 7.3 |
! 80D M6 7.3 !
! 100D M8 18 }
: 125D M10 36 }
. Serie MHS4 3
. ‘ ; Modelo Tomillo Par méximo ; !
' MHS4- 16D M3 0.88 ; |
} 20D M3 0.88 }
== = 32D M4 21 . Serie MHSH (empujador central)
Serie MHSH (Empujador central) 1 40D M5 4.3 : , Par maximo
- - ! | Modelo Tornillo N-m
Modelo Tornillo e (i :mi‘)’ : 50D M5 43 | —
‘ 63D M5 43 | - M4 2.1
MHSH3-32DA ! ' | MHSH3-32DB
MHSH3-320B| “° 8.2 10 : !
1 ! | MHSH3-40DA Ma 21
MHSH3-40DA ! ! | MHSH3-40DB g
MHSH3-40DB| “° S e ! !
: ' | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA ! ! | MHSH3-50DB :
MHSH350DB| ° 73 12 : ;
! ' | MHSH3-63DA M6 .
MHSH3-63DA | s - . ! ! | MHSH3-63DB
MHSHS-63DB ! | | MHSH3-80DA M6 73
MHSH3-80DA | Mg 18 16 ; | | MHSH3-80DB
MHSH3-80DB ‘ !
! ' Nota) Cuando se usen los taladros roscados para el
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