Cilindro antigiro de precision

serie MTS

08, 012, 616, 0620, 025, 632, 040
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1 . . i Tamano @8 anadido recientemente a la
| & s« . serie MTS!
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Cilindro antigiro de precision

Precision antigiro: <0.1°

(<0.2° para 28, en las condiciones de par establecidas)

MTS8

Montaje en pasos cortos: 15mm

SUSlalleolalo
PP

Utiliza los nuevos modelos

22

Tamano pequeiio o8 anadido a la serie

El orificio pasante del vastago
permite el conexionado de vacio
(bajo demanda). Posibilidad de

d Conexionado de detectores magnéticos
e[evar y transportar pequenas en dos compactos (28 s6lo)
piezas electronicas con pasos direcciones Los dos detectores magnéticos

cortos de montaje

se pueden montar incluso con
la carrera minima de 5mm

< : ~
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Dos tipos de
terminacién del vastago

Estandar: Roscas hembra
Opcional: Roscas macho (con perno prisionero)

Reduccion del espacio
requerido en los montajes
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Roscas macho

Roscas hembra

Tres posibilidades de montaje

Sobre orificios roscados

Montaje frontal
Z

— Sobre orificios pasantes —

Montaje en ambos (lados)

Cuatro posibilidades
de montaje de los

detectores
(dos posibilidades para ¢8)
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(El montaje lateral no es posible para el tamafio 28).



ision con rodamiento lineal a bolas

Serie MTS

Aplicaciones

Flexion: <0.1mm

(en las condiciones de carga radial establecidas para MTS12-25)

Ahorro de tiempo y materiales en
el diseno de utiles y ensamblaje
de los mismos

Montaje de gran precision

~{~[011A] [L[0A]A}~

El montaje por la cara inferior o lateral conserva un paralelismo con el
vastago < 0.1mm. El montaje frontal conserva una perpendicularidad
con el vastago: <0.1mm

Amortiguacion neumatica estandar
(28 equipado con amortiguacion elastica)

Bloqueo con vastago dentro incluido
en la serie (012 a o4 =

‘Q,;V

?
| 9

Debido al diseno especial del
rascador, su duracion y sellado es
equivalente al de un cilindro con
vastago cilindrico convencional

¢ "Pick & Place"

¢ "Transfer"

¢ Posicionado

Mecanismo de regulacion de la carrera
Ejecuciones especiales
Posibilidad de regular la carrera a la salida del vastago.

Rango de regulacion de la carrera: 0 a 10mm (28) i / =
:0a25mm (0122 040) &2, ~ I
.. . = P
Variaciones de la serie <
Vodel Carrera estandar (mm) Configuracién Amortiouaci Opciones
odelo terminacion | Amortiguacion e iz
5 10 15 20 25 30 50 75 100 125 150 175 200 ey Bloqueo \pas;'n{g@gago\ i de canera
MTS8 ‘ ‘ ‘ Amortiguacidn eléstica
MTS12 Roscas
hembra
MTS16 (estandar)
AN Amortiguacion
MTS25 Roscas neumatica
macho
MTS32 (opcional)
MTS40

O
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Cilindro
misocel serie MITS

08, 012, 916, 0620, 825, 632, 040

Forma de pedido

Direcciéon conexionado

Diametro - |Conexionado estandar
[ 8] 8mm | P Conexionado axial

MTS _8 —2|0 —A9|0L
FEAPEYZIAMTS|20] TFH100 —A90L

l th’Jmero de
Diametro detectores magnéticos
12 | 12mm ‘ = 2 uns.
16 16mm Tipo de Rosca S 1 un.
20 20mm (232 a 240)
25 | 25mm _— | Re(PT) Modelo de detector magnético
&l 32mm _TE| G(PF) [ - [ sin detector magnético |
. 40mm + Véase en la tabla inferior las referencias
de los detectores magnéticos.
Carrera del cilindro (mm)

algunos detectores magnéticos no se pueden
montar dependiendo de la direccion de
conexionado y del tamafio de la carrera.

Q Para los cilindros @8 con detector magnético,

Bloqueo o e Terminacion del vastago
- Sin bloqueo - Rosca hembra
R Blogueo con vastago dentro M Rosca macho

Detectores magnéticos aplicables

. i Longitud de cable (m
Funcién Entrada Led |Cableado Voltaje Model detgct orlmagnetlco S m Carga
Modelo | ospecial | eléctrica findicador| (salida ) Entrada eléctrica O g8 aplicable
DC AC |Perpendicular| En linea () (L) (2) >
5V [<100V Circuito
A90V A90 [ ) ® — ;
No 1 S hilos | 2av | 12V Cl | Relé,
Detector . PLC
Reed —_— Salida 12V |100V | A93V A93 [ ] [ J —_— —_—
directa a si 3 hilos
cable (equiv. | — | 5V | — | A96V | A9 | @ o | — —
NPN)
3 hilos M9ONV M9N d d O |Circuito
(NPN) 5V FBN“* | — | e | @ | O | C
3 hilos 12V MOPV | MOP | @ ° e}
Detector (PNP) F8P** | — d d o
e o oy MOBV | M9B | ® | @ | O fole
estado Salida Si ilos | 24v —_ — ,
solido directa a F8B™ | — bt bt o PLC
cable i
3 hilos MONWV|MONW | @ | @ | ©
Indicacion (NPN) 5V Circuito
diagndstico 3 hil 12v Cl
(Indicador Pl\llgs MOPWV | MOPW | @ ] (@)
2 colores) (PNP)
2 hilos 12v M9BWV | M9BW | @ [ ) O —
* Simbolos long. cable 0.5m ........ - (Ej.) A93
3M . L (Ej.) A93L
5M ......... Z (Ej.) MONWZ

= Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
=% Los modelos de detectores magnéticos D-F8[J sélo son aplicables a los cilindros de 28.
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Cilindro antigiro de precision

Caracteristicas técnicas

Serie MTS

Diametro (mm) 8 12 16 20 25 32 40
Diametro véastago acanalado (mm) 4 6 8 10 13 16 20
Fluido Aire comprimido
Presion minima| Sin bloqueo 0.15MPa 0.12MPa 0.1MPa
de trabajo Con bloqueo * — 0.17MPa 0.15MPa
Presiéon max. de trabajo 0.7MPa
Presion de prueba 1.0MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C (sin congelacion)
Tipo de guiado Rodamiento lineal a bolas sobre eje ranurado
Amortiguacion Agfggjiaccgn Amortiguacién neumatica
Longitud de amortiguacion efectiva (mm) — 9 [ 10 [ 11 [ 12 [ 17 [ 17
Lubricacion Sin lubricacion

Detector tipo Reed:
Detectores magnéticos Detecvde_;stad?sdhdo‘ Detg;ﬁcézrégzcie:gﬁ d?)_:AI:?-M 9

D-F8

Tolerancia de carrera *10mm
Precision antigiro (en ‘aiog'ﬂ%izit}ﬂes <0.1° (en las condiciones de par establecidas)

de par establecidas)
Tamafio de conexion M3 Ms | wms [ ms | ms [ 18 | 1

Velocidad del émbolo

« Excepto para la unidad de bloqueo: 0.12MPa para g12 y 16;
0.10MPa para 220 a 40

Diametro (mm) 8 12 [ 16 [ 20 [ 25 | 32 | 40
Velocidad del émbolo (mm/s ) 50 a 500 50 a 800
Energia cinética admisible J 002 [ 019 [ 032 [ 055 [ 078 [ 16 | 28
Especificaciones del bloqueo
Diametro (mm) 12 [ 16 20 [ 25 [ 32 [ 40
Posicién de bloqueo Solamente cuando el vastago esta totalmente dentro
Fuerza de sujecion (max.) N 29 [ 53 [ 82 [ 125 [ 211 [ 329
Juego del vastago 1mm
Desbloqueo manual Unicamente los modelos sin enclavamiento
Carreras estandar Fuerzas teoricas
(N)
Diametro (mm) Carreras estandar (mm) Di(élme;ro Mgvimiento (Area) Presion de trabajo (MPa)
mm irection mm? 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
& 5,10, 15, 20, 25, 30 8 SALIDA 50 10 15 20 25 30 35
12,16 25, 50, 75, 100 ENTRADA 37 8 11 15 19 22 26
SALIDA 113 23 34 45 57 68 79
25, 50, 75, 100, 125,
20,25, 32,40 150, 175, 200 12 ENTRADA 84 17 25 34 42 50 59
= Las carreras que no se mencionan se producen 16 SALIDA 201 40 €0 8 10 121 141
: ENTRADA 150 30 45 60 75 90 105
bajo demanda.
J 20 SALIDA 314 63 94 126 157 188 220
ENTRADA 235 47 71 94 118 141 165
Accesorio rosca macho/Referencia 25 SALIDA 490 98 | 147 | 196 | 245 | 204 | 343
ENTRADA 358 72 107 143 179 215 251
32 SALIDA 804 161 241 322 402 482 563
Didmetro (mm) Ref. ENTRADA 603 121 181 241 302 362 422
8 MT-S8 40 SALIDA 1,256 251 377 502 628 754 879
12 MT-S12 ENTRADA 942 188 283 377 471 565 659
APrecaucién Utilice el cilindro por debajo del 50% de su capacidad tedrica de carga.
16 MT-S16 PESO
20 MT-S20
25 MT-S25 . ©
4 eso
32 MT-S32 Modelo Carreras estandar (mm) adicional
40 MT-S40 5 10 15 20 25 30 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | bloqueo
3 MTS8 | 36 40 44 48 52| 56 — — — — — — — —
* Piezas de repuesto para roscas macho. MTS12| — | — N 138] — 157 175] 194| — | — — — 29
* Tuercas del vastago incluidas. MTS16| — | — — T _ 186 — 205| o258 294 — | — — — 34
MTS20| — | — | — | — | 350| — | 400| 450| 500| 549| 599| 649| 699| 42
MTS25| — | — | — | — | 487| — | 547| 608| 669| 729| 790| 851| 912 55
MTS32| — | — | — | — | 918] — [1,000|1,083|1,165|1,247 [1,330 1,412|1,495| 90
MTS40| — | — | — | — [1,420] — |1,533|1,645|1,758(1,870(1,983|2,095|2,208| 133
4 S\VC 3-89




Serie MTS

Construccion

Modelo basico

28

012 a 240

Seccion del
vastago para 12,
016, 020,y 025

Seccion del
vastago para 932
y 240

Con bloqueo

i \ i\ | 5 ?\i\@/ff?@

/
/

Maddli

/

[
e
I

2

212 a 540 ®<.\®x % 1 9 (13
™D W EX;“ S i /
S Al 1
~
S T - - i
Lista de componentes
Ne Designacion Material Cant, Nota Ne Designacion Material Cant, Nota
1 | Culata anterior Aleacion de aluminio | 1 Anodizado blanco P 2 08
. — — - 15 | Tope elastico Uretano
2 | Culata posterior Aleacion de aluminio | 1 Anodizado blanco 1 012 a 940
3 | Camisa Aleacion de aluminio | 1 Anodizado endurecido 16 | Chaveta Acero al carbono | 1
4 | Embolo Akaciin de aluminio | 1 Cromado 17 | Anillo elastico tipo C para orificio | Acero para herramientas 2 08: Niquelado
5 | Espaciador para modelo con detector | Aleacion de aluminio | 1 Cromado 1 | ©12a 240: Niquelado
6 | véstago acanalado Acero inoxidable | 1 28: Templado 18 |[Iman — 1
Acero al carbono | 1 012 a 040: Templado/cromado duro 19 | Tapon Acero aleado 3 Niquelado
7 | casquillo amortiguacion Acero inoxidable | 1 08a o016 20 | Tornillo Allen Acero aleado 1 | Cincado cromado negro
Acero al carbono | 1 220 a g40: Cinc cromado 21 | Junta del émbolo NBR 1
8 | Casquillo bloqueo Acero al carbono | 1 Templado/cinc cromado 22 | Junta acanalado NBR 1 | Junta rascadora para 08
9 | Aro Aleacion de aluminio | 1 Cromado 23 | Junta estanqueidad aro NBR 1
10 | Casquillo de bolas — 1 . 1 28
11 Tor:illo de regulacién | Acero al carbono | 2 Niguelado 24 | Junta estanq.camisa NBR 2 012 a 040
12 | Cubierta Aleacion de bronce | 1 Niquelado 25 | Junta estanqueidad émbolo NBR 1
13 | Embolo de bloqueo Acero al carbono | 1 Templado/cromado duro 26 | Junta de amortiguacion Uretano 2
14 | Muelle de bloqueo Alambre de acero | 1 Cinc cromado 27 | Junta estanqueidad tornillo reg. NBR 2
28 | Junta del émbolo para bloqueo NBR 1
29 | Junta estanqueidad cubierta NBR 1
3-90 ZSNC



Cilindro antigiro de precision Serie MTS

Dimensioneslga

MTS8

Modelo basico

] = =
10 | 1502 4-M83 longitud efectiva 5
2-M3
(tamafo conexion para
modelo de conexionado 5 9102
axial MTS8-0P) 0o 2-M3
33 . Longitud efectiva 5
< G
Y Q
o
1 - - ¢ ®
© ale
M2.5 12 41 + Carrera
53 + Carrera 15
Distancia entre caras 3.5 23 9
[
n
<
©
@
0
<
6.5 3.5 2-M3
(tamafio conexién)
Rosca macho
terminacidn vastago Distancia entre caras 3.5
M3 &g
\ 2
<
Q
(o)) faml
o —F o M3
~
©
7 i
8 |4
24
24 5.5
Referencia del perno prisionero: MT-S8 Referencia tuerca terminacion vastago: NTJ-006A

O
=
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Serie MTS

Dimensiones/@1 2

MTS12

Modelo basico

5 & ¢
&
g
bis 4-M4 longitud efectiva 6
19 14102
95 4-M4 longitud efectiva 7
o E 13 1402 4-93.5 pasante 1002
5 o© 7 [t
o3| T 3.5 /2 X 4-86.5, prof. avellanado 3.5 (lado opuesto también)
% 5 ‘ 7Y f
2z = 1F)
(=]

——t & T R & g 1
DG © [©
17 395 18

M3 15 77.5 + Carrera
92.5 + Carrera
35.5 7
33 2-tornillo de regulacion 4.5
Distancia entre caras 5
<
=S s g W $
2 Seccién del vastago
2-M5
(tamafo conexion)
Rosca macho N
terminacion vastago Distancia entre caras 5 =
M4 =
©
8 M4
© o
[T}
Q 7 —
o
8
95 45 24 7]
29

Referencia del perno prisionero: MT-S12

Con bloqueo

Referencia tuerca terminacién vastago: NTP-010

Distancia entre caras 12

9.5

4.5

96 + Carrera

111 + Carrera

3-92
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Dimensioneslg-l 6

Cilindro antigiro de precision Serie MTS

MTS16

Modelo basico

31

Roscas macho
terminacion vastago

Con bloqueo

i
]

\4-M4 longitud efectiva 7

15202

Distancia entre caras 6

Referencia del perno prisionero: MT-S16

« 4-M4 longitud efectiva 7
g 12 13 15%02  4-03.5 pasante 14 %02
||
+li . /2 x 4-06.5, prof. avellanado 3.5 (lado opuesto también)
wn
gl @ .
o7 ¥ K
o ~ N
7 & R W ol ¢ @
< ® o <
[a\} [a\}
)
T
M4 40.5 22
16 80.5 + Carrera
96.5 + Carrera
36.5 S
335 2-tornillo de regulacion 6
Distancia entre caras 6
[Te)
55 a5 Seccion del vastago
(tamafio de conexién)
0
M5 O;
~
<
? : M5
© b
N B o
Q o
10 ¢
[~
11.5 4.5 -
32

Referencia tuerca terminacién vastago: NTJ-015A

Distancia entre caras 12

9.5

3.5

97 + Carrera

113 + Carrera

O
=
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Serie MTS

Dimensioneslgzo

MTS20

Modelo basico

16 0.2
I

22 | 2402 \4-M5 longitud efectiva 8

4-M5 longitud efectiva 8

o
83| 14 15 2402 4-045 pasante
,\? & 4 2 x 4-97.5, prof. avellanado 4.5 (lado opuesto también)
. S|io g
= o F 548 ©
Fllg s I N
™ ©
a 1 (8]
fhr @
25 M5 53.5
E— 18 102.5 + Carrera
120.5 + Carrera
49.5 11
. ) 47 2-tornillo de regulacién =™
Distancia entre caras 8 8.5 ©
. |
} 1 0
6| | 45 2-M5 <~
(tamafio conexion)
Rosca macho 2
- 'Yve Ve o

terminacion vastago Distancia entre caras 8 ,j

M6 S

®

©
31
10‘ g 5
ot
12| 45
34.5

Con bloqueo

3-94

Referencia del perno prisionero: MT-S20

Distancia entre caras 14 1J+5

@
[}

28 +0.2

©

Seccién del vastago

Referencia tuerca terminacion vastago: NT-015A

119.5 + Carrera

137.5 + Carrera

O
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Dimensiones/&J 25

Cilindro antigiro de precision

Serie MTS

MTS25

Modelo basico

D
. & ©
& ———"
[V
al
4-M5 longitud efectiva 8
22 28 102
16.5 15 28 02
M6 Py 4-M5
o g 4-04.5 pasante Longitud efectiva 8 99 102
o3 Cf\o 2 x 4-97.5, prof. avellanado 4.5 (lado opuesto también)
s =5
fg [ Qé T 2T @ : A2
: t ol ®
N o
Eldg = < @)
| 8 3 \ 3 74
= T 0 = m m ) .
| @ © 1 e
31 57.5 32
21 109 + Carrera
130 + Carrera
53.5 12
51.5 2-tomillo de regulacion Jo
Distancia entre caras 11
v
~
E——teetd o
Seccion del vastago
.18 2-M5
Rosca macho (tamafio conexién)
terminacion vastago
«©
Distancia entre caras 11 o$
- = M8
M8 ]
=
[ee]
o I - [ 0
E 4 -
12 13
[—|
14.5 6
41.5 Referencia del pemo prisionero: MT-S25

Con bloqueo

Distancia entre caras 14

Referencia tuerca terminacion vastago: NT-02

124.5 + Carrera

145.5 + Carrera

O
=
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Serie MTS
Dimensiones/d 32

MTS32

& &
Modelo basico o
?o‘ %___________________
(3]
o
29 3g:02 4-M6 longitud efectiva 9
M8
o 17 20 3802 Longitud efectiva 9
®| 5 +0.2
@5 5 26
o3 9: 4-g5.5 pasante
% z 2 x 4-09, prof. avellanado 5.5 (lado opuesto también)
| —| @
| ol @ N
AN & B > | ©
5 | 3
A—-{—-V 3 3 0 (N g% /f(‘j$
v 3 3 N/
4 = m o O
| © @ o1 ¢
37 77.5 38
24 | 136.5 + Carrera
160.5 + Carrera
735 18
69.5 2--tornillo de regulacién 14
Distancia entre caras 14
¥ =
e | I R
Seccion del vastago
2-1/8
A 75 (tamafio conexién)
Rosca macho
terminacién vastago ®
o
" . oo
Distancia entre caras 14 '_EI M10 x 1.25
M10 X 1.25 ©
S
©
s 0 ——- g
= -
15 17
17.5 7.5
49 Referencia del pemo prisionero: MT-S32 Referencia tuerca terminacion vastago: NT-03

Con bloqueo

3-96

Distancia entre caras 14

153.5 + Carrera

177.5 + Carrera

O
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Cilindro antigiro de precision Serie MTS
Dimensiones/J 40

MTS40

Modelo basico

3602

|
|
|
|
I

I

1

o —
o
29 50 0.2 4-M6 longitud efectiva 9
M10
@
5| 3o 4-M6 longitud efectiva 9
Ry= +,f 205 20 50 £02 . 4-85.5 pasante a6 02
D) 55 ‘ 2 x 4-99, prof. avellanado 5.5 (lado opuesto también)
i 8% Sy
% | @ e @ D
|
IS S S IS B A
| : RN
~ = o o)
G © & &
' 5 N
47 90 48

26 151 + Carrera
177 + Carrera

86

81 16.5,
2-tornillo de regulacion 12.5
[

Distancia entre caras 17

kS
1
|
|
|
|
|
|
|
:
|
12

=
L @ :

7 8.5 2-1/8
* (Tamafo conexion )

Seccion del vastago

Rosca macho

terminacion vastago 5
Distancia entre caras 17 oz M12x 1.25
£
M12 x 1.25 <
Q
V= r—
2 7 =—-—- %
® ] ¢
7/ | .
i A
20.5 8.5
55 Referencia del perno prisionero: MT-S40 Referencia tuerca terminacion vastago: MCN-NT-04
15.5

Distancia entre caras 16
Con bloqueo |

172 + Carrera

198 + Carrera

O
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Serie MTS

Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

Detector tipo Reed: D-A90/A93/A96 Detector tipo Reed: D-A90V/A93V/A96V
Detector de estado sélido: D-M9N/M9P/M9B Detector de estado sélido: D-M9NV/M9PV/M9BV
Detector de estado sdlido con indicador de 2 colores: Detector de estado sodlido con indicador de 2 colores:
D-M9NW/M9PW/M9BW D-M9NWV/M9PWV/M9BWYV
ﬂ A B A 5
@ H Z @E@mﬁaﬂgw
(o] Aprox. Hv
o
;HG’:
Detector de estado sélido: D-F8N/F8P/F8B
A Fg
©
=SS -
Q@
Aprox. Hv
Posiciones de montaje adecuadas del detector magnético (mm)
Didmetto Detector tipo Reed Detector de estado solido Detector de estado sélido con indicador de 2 colores

D-A90/A93/A96 | D-A90V/A93V/A96V | D-MIN/MOP/M9B D-MONV/MOPV/M9BV| D-F8N/F8P/F8B | D-MINW/MOPW/MIBW | D-MINWV/MIPWV/MIBWV
A B C A B Hv | A B C A B [ Hv | A B Hv A B C A B Hv

8 36 | 25 | 16 | 36 | 25 | 15 | 32 | 21 20 | 32 | 21 |175| 18 7 25 32 21 20 32 21 17.5

(mm)

Carreras de montaje de los detectores magnéticos para ¢8

Carrera (mm
Direccién de conexionado Tipo de montaje | Detectores magnéticos aplicables (mm) Nota
5 10 15 20 25 30
N 2 uns. en el mismo lado | D-A9C] X X X O O O Nota 2)
Conexionado estandar"**"
D-M9LCI, D-M9CIW X X o (@) O O Nota 2)
© D-A9ClV X X X (@) (@] o
= = Q D-A90] X O ©) @) @) O Nota 2)
_ » D-M9LI, D-M9CIW O O o (@) (@) O Nota 2)
2-tamafo conexion
D-A9CIV X (@) o (@) O O
D-A9C] X X X (@) (@) O Nota 2)
Conexionado axial D-M9], D-MoCIW X X o | o 0 O | Nota2)
D-A9CIV X X X (@) O O
D-M9ClV, D-M9CIWV X X o (@) O O
D-F8] O (@) @) (@) (@] o
D-A9C] X O ©) @) O O Nota 2)
D-M9LI, D-M9CIW O (@) o (@) O O Nota 2)
- L D-A9CIV X (@) o (@) O O
2-tamafio conexion
D-M9ClV, D-M9CIWV O O o (@) O o
D-F8U O O ©) O O O
Nota 1) En el modelo de conexionado estandar, los detectores de estado sdlido D-F8CJ, D-M9LIV, y D-MOCIWV con entrada eléctrica O ... Posibilidad de montaje
perpendicular no se pueden montar debido a la interferencia entre el racor y el regulador de caudal. X.... Sin posibilidad de montaje

Nota 2) Cuando realice el montaje de detectores magnéticos con entrada eléctrica en linea, deje un espacio de 10mm o més en el
extremo posterior para prevenir interferencias entre los cables.
10mm o més

7
3-98 % S\VC



Cilindro antigiro de precision Serie MTS

Posicion adecuada de montaje del detector magnético para deteccion a final de carrera

212 a 240

Detector tipo Reed: D-A90/A93/A96 Detector de estado soélido con indicador de 2 colores:
Detector de estado sélido: D-M9N/M9P/M9B D-MONW/MOPW/M9OBW
A B Aprox. Hs A B
b i
@ U = L @ © e
B —I+ : R e —— —I4
f g i
Para 12, 16, 20
C Aprox. Hs I
AR Hasqt =Ty
__ﬂ:___ — = \\—-—-H—'
Re 0% g X
Para 925, 32, 40 Para 925, 32, 40
Detector tipo Reed: D-A90V/A93V/A96V Detector de estado sélido con indicador de 2 colores:
Detector de estado sélido: D-M9NV/M9PV/M9BV D-MONWV/MOPWV/M9BWV
AWS A B Aprox. Hs A B
@ © = u S
q +w 3 et
2 2
Para 212, 16, 20 Para 212, 16, 20
Aprox. Hs
= S
i s
: =Ralgd |2
Para 025, 32, 40 Para 025, 32, 40

Posiciones de montaje adecuadas del detector magnético (mm)
Didmetro Detector tipo Reed Detector de estado sdlido Detector de estado sdlido con indicador de 2 colores

tamafio | D-A90/A93/A96 D-A90V/A93V/A96V | D-MON/MIP/MIB | D-M9INV/MIPV/MIBV D-MONW/MOPW/MIBW  |D-MINWV/MIPWV/MIBWV
mm) [ A [ B|]c|]A|[BJ[H |[H | A][B|]c|[]A]B]|[Hs|[H | A]BJ]C |Hs|[H | A] B [Hs]|Hv
12 |42 |155|355|42 |155| 13 |18 | 46 |195|315|46 |195| 15 |20 |45 |185|325|125|175| 45 |185| 15 |20
16 |435(17 |37 |435|17 | 15 |20 | 475|21 |33 | 47.5|21 17 |22 | 465|/20 |34 |145|195| 465/20 | 17 |22
20 |595|23 |43 |595|23 | 17 |225|635|27 |39 |635|27 | 19 |245| 625/26 |40 |165|22 | 625(26 | 19 |245
25 (63 |26 |46 |63 |26 | 20 |235|67 [30 |42 |67 |30 | 22 [255|66 |29 |43 [195|23 |66 [29 | 22 |255
32 [845(32 |52 |845(32 | 23 |265| 88536 |48 |885|36 | 25 |285| 875/35 |49 |225|26 |875[35 | 25 285
40 |985|325|525|985|325| 28 |28 |[102.5(36.5 | 48.5(102.5/36.5| 30 |30 [101.5|35.5|49.5|27.5|27.5(101.5| 355 | 30 |30

Montaje del detector magnético

Destornillador de relojero

/A\ Precaucion

Herramientas de montaje del detector magnético
Cuando apriete el tornillo de fijacién (incluido con el detector

magnético), utilice destornilladores de relojero con un diametro de
empufadura de 5 a 6 mm.

Tornillo de fijacién

Par de apriete
El par de apriete debe ser de 0.10 2 0.20 N-m

ZS\VC 3-99



Serie MTS

Utilizacién de cilindros muy préximos entre si

APrecaucion

1. Cuando los cilindros estan muy préximos los unos a los otros como se indica en los modelos de montaje del[1]al [4], la fuerza magnética
de los imanes del detector magnético del cilindro B pueden afectar al funcionamiento de los detectores del cilindro A. Por lo tanto el paso
de montaje de los cilindros debe ser de al menos los valores indicados en la tabla inferior.

212 a 240

Los valores entre ( ) son para los modelos D-A9C1V, D-M9JV y D-MOCIWV.

Si el paso de montaje utilizado en los cilindros es menor que el que se indica, se
deben proteger con placas de hierro o con la placa de proteccion magnética
vendida por separado (ref. MU-S025). Péngase en contacto con SMC para mas
informacién.

Modelo de montaje [1] Modelo de montaje © Modelo de montaje[1] Modelo de montaje
Cilindro A Cilindro B Cilindro A CiindroB ! Cilindro A . Gilindro B Cilindro A _ Gilindro B
i Posicién del detector magnético Posicin del detector magnético
Posicion del detector magnético Posicion del detector magnético | /N / / /
Ncpn i | i
| 7‘\ 7‘\ mn mn
\ ] N SN I B3 | B9 5 g
E& | .d.) d.]
! L L
d 1
L ' Modelo de montaje Modelo de montaje[4]
| Cilindro A Cilindro A
i Posicion del detector magnético Posicion del detector magnético
Dimensiones segtn el tipo de montaje (mm) ! 1 , CilindroB. 1 1 M
Didmetro Modelo de : gUT\'} m m
(mm) | detector magnético L d L d A i e ¢ A_LD/4, A_LD/4,
D-A9L], D-A90IV 25 (37) 3(15) 15 0 : QY; | n9 Ef; | Y, an_nﬁ an_nﬁ
8 D-MolJ, D-M9LlV 25(39) | 3(17) 15 0 ‘ Ld | ‘ Ld|
D-F8Cl 47 25 15 0 3 L L
D-M9CIW, D-MOCIWV| 25 (39) | 3(17) 15 0 |
Los valores entre ( ) son para los modelos D-A91V, D-M9IV y D-M9IWV. i Dimensiones segt’m el tipo de montaje (mm)
! |Didmetro|  Modelo de 1]
' (mm) | detector magnético| | d L d L d L d
D-A9[1, D-A9CIV 28 | O [28(43)| 0(15)| 18 | O [18(33)] 0(15)
} 12 |D-M90, D-MOCIV 28 | 0 [33(45)|5(17)| 18 | O [28(35)[10(17)
} D-M9OIW, D-MOOOWV 28 | O (33(45) 5(17)| 18 | O [28(35)[10(17)
f D-A9[, D-A9C1V 32 | 0 [32(47)]0(15)] 22 | 0 [22(37)[0(15)
16 |D-M9O, D-MOCIV 32 | 0 [37(49|5(17)| 22 | 0 [32(39)[10(17)
3 D-M9OIW, D-MOCIWM 32 | O [37(49) 5(17)| 22 | O [32(39)[10(17)
} D-A9L1, D-A9C1V 38 | 0 [38(53)| 0(15)| 26 | O |[26(41) 0(15)
! 20 |D-M9J, D-M9OIV 38 | 0 [38(55) 0(17)| 26 | O |[31(43) 5(17)
f D-M9OIW, D-MOTOWV 38 | O (38(55) 0(17)| 26 | O [36(43)[10(17)
D-A9[], D-A9C1V 40 | O [40(55) 0(15) 32 | O |[32(47) 0(15)
} 25 |D-M9Cl, D-M9CIV 40 | O [50(57)[10(17)] 32 | O [42(49)[10(17)
} D-M9OIW, D-MOCIWM 40 | O |50 (57)[10(17)| 32 | O |47 (49)[15(17)
} D-A90], D-A9C1V 50 | O [50(62) 0(12)| 38 | O [38(53) 0(15)
f 32 |D-M9J, D-M9CIV 50 | O |55(64) 5(14)| 38 | O |48(55)[10(17)
D-M9OIW, D-MOTOWV 50 | O |(55(64) 5(14)| 38 | O [48(55)[10(17)
3 D-A9[, D-A9C1V 54 | 0 |54(66) 0(12)] 48 | O |[48(63)[ 0(15)
} 40 |D-M9J, D-M9CIV 54 | 0 |59(68) 5(14)| 48 | 0 |58(65)[10(17)
} D-M9OIW, D-MOCIWV 54 | O |59(68) 5(14)| 48 | O |58(65)[10(17)

2. Evite los tipos de cableado en los que se aplique repetidamente fuerzas de flexién y de tensién sobre los cables.

3-100
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Serie MTS

Ejecuciones especiales

Contacte con SMC para dimensiones detalladas, especificaciones y plazos de entrega.

L Regulacion de carrera a la salida -XC8

Dimensiones

Modelo basico MTS \Diémetro \—\Carrera\ - XC8
[

Con bloqueo MTS \Diémetro \—\Carrera\ R-XC8

(012 a 040)

Con bloqueo

Posibilidad de regular la carrera a la salida del vastago.
Rango de regulacién de la carrera: 0 a 10mm (28)
0 a25mm (212 a 940)

Caracteristicas técnicas

Didmetro (mm) 8 [ 12 |16 [ 20 | 25 [ 32 [ 40
Minima | Sin bloqueo 0.15MPa| 0.12MPa 0.1MPa
presion
trabajo |Con bloqueo * — 0.17MPa 0.15MPa

Direccién de conexionado Conexionado estandar

Terminacion del vastago Rosca hembra, rosca macho

Método de ajuste de carrera Mediante tope

Rango de ajuste de la carrera |0a 10mm 0a25mm

* Excepto para la unidad de bloqueo: 0.12Mpa para 12y 16
0.10MPa para 20 a 40

Distancia entre caras 5.5 M3
Distancia entre caras 8

B i
——— P
H <
Q
|5
5.5 Carrera| 22.5 24
46.5 + Carrera 27 + Carrera
85.5 + 2 x Carrera

012 a 240 GF

. . Distancia entre caras GE
Cubierta sélo en modelos

con blogueo. Distancia entre caras GC
U
a
Q !
_ _ L o I
S
GB
GA GD
B + Carrera LC + Carrera
A + 2 x Carrera

Modelo basico (mm)
Diémei®l A | B |LC|DA| G |GA|GB|GC|GD|GE| GF
12 [145 | 80.5/49.5| 6 [135|425| 6 | 11| 4| 8 M5
16 |149.5| 83 |50.5| 8 [155(425| 7 [ 13| 5| 10 M6
20 [175 [106.5/50.5] 10 |[19.5[425| 85| 17| 5| 13 M8
25 [187 [1145|515| 12 [215/425| 9 | 19| 6| 17 [M10x1.25
32 [2225[1425(56 | 16 |27.5(45 [105| 24 | 8| 22 [M14x15
40 [240 [155 [59 |20 [325(45 [115] 27 | 11| 27 [M18x 1.5
Con bloqueo (mm)
Didmetro (mm) A B
12 163 | 985
16 165.5 | 99
20 1915 | 123
25 201.5 | 129
32 238.5 | 158.5
40 258.5 | 173.5

* El resto de dimensiones son iguales a las del modelo estandar.

Modelo de vastago con orificio pasante: caracteristicas de vacio -XC38

MTS8 - | Carrera | (P) - XC38

Conexionado axial Modelo de vastago
con orificio pasante:

caracteristicas de vacio

O
3

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm) 8

Direccion de conexionado Conexionado estandar, conexionado axial

Rosca hembra

Terminacion del vastago

Dimensiones

Utilice tubo de uretano g4/62.5 (TU0425)
o tubo de nilén flexible (TS0425 ).

g
o1

<
Q

7 + Carrera

60 + 2 x Carrera
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Serie MITS
Seleccion del modelo

A\Precaucion

Considere las fuerzas tedricas por separado.

Condiciones de seleccion: Siga las tablas adjuntas para determinar las condiciones de seleccion y elegir un gréfico de seleccion.

Montaje vertical

Posicion
de montaje

]

1

L

Velocidad max. mm/s

hasta 100/ hasta 20| hasta 300  hasta 400 hasta 500 hasta 600 |hasta 800

Carrera mm Todas las carreras son comunes
Grafico de |28 [1] — — — —
seleccion [g12a @40 | — [4] — [5] — (6]
Montaje horizontal
w w
Posicién de < T
montaje p2
« La direccién de L puede ser hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda, hacia la derecha o diagonal.
Velocidad max. mm/s hasta 300 hasta 500 hasta 600 hasta 800
Carrera mm hasta 10 [hasta 20 | hasta 30 |hasta 10 [hasta 20 | hasta 30 |hasta 50 |hasta 100 |hasta 150 |hasta 200| hasta 50 |hasta 100 [hasta 150 |hasta 200
Gréfico de| 28 (9] ] — i e e e — | =
seleccion |g12 a @40 | — — — — — — [15] [20]
= L: Voladizo....... Distancia entre el eje central del cilindro y el centro de gravedad de la carga

/A Precaucién

« En el montaje horizontal, cuando el centro de gravedad de la carga
estd mas alla de la terminacién del vastago, afada esa distancia a la
carrera para seleccionar un gréfico.

Ejemplos de seleccion

X Distancia para afiadir a la carrera

W 1
*_'7'_’7’*’*"f
Terminacion |
vastago

Centro de gravedad de la carga

1. Condiciones | Montaje: Vertical
de seleccién | Velocidad méaxima: 800mm/s
Voladizo: 50mm

Peso de la carga: 2kg

Véase el gréfico(7|basado en el montaje vertical y
en una velocidad méxima de 800mmy/s. En el grafico[7],
halle el punto de interseccién para el voladizo de 50mm
y un peso de 2kg. Da como resultado 232.
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O

. Condiciones | Montaje: Horizontal

de seleccién | Velocidad maxima: 600mm/s
Carrera: 125mm
Voladizo: 80mm
Peso de la carga: 0.7kg

Véase el grafico 16 basado en el montaje horizontal,
en una velocidad maxima de 600mm/s y en una
carrera de 125mm.

En el gréficol[ig], halle el punto de interseccion entre
un voladizo de 80mm y un peso de 0.7kg. Da un
resultado de: 925.

SMVC




Montaje vertical

Seleccién del modelo Serie M TS

Gréfico | 1 |Velocidad maxima: hasta 100 (mm/s)

212 a 40

Gréfico @ Velocidad maxima: hasta 200 (mm/s)

0.3 0
02 I~ 39
i N~ 20 ~
T 10 T~
_. o1 _
[=) e 5
= = 4 N S
= = 3 S 240
o 005 > 2
S 004 28 2 N 032
[ o 1
0.03
89 520
0.02 g:g \\\ o
’ 216
0.01 0.1 212
5 10 20 30 5 10 20 30 40 50 100 200
Voladizo L (mm) Voladizo L (mm)
Grafico | 2 |Velocidad maxima: hasta 300 (mm/s) Grafico| 5 | Velocidad maxima: hasta 400 (mm/s)
03 29
30
0.2 00
I~
10
— 0 —
=) (=) 5
< < 4 N
z z 3 N 240
o 005 > 2 N \
2 o004 2 RN 032
o o 1
0.03
05
o8 0.4 025
0.02 03 <216 220
0.2 012 N
001 04 [ |
5 10 20 30 5 10 20 30 40 50 100 200
Voladizo L (mm) Voladizo L (mm)
Gréfico | 3 | Velocidad maxima: hasta 500 (mm/s) Gréfico @ Velocidad maxima: hasta 600 (mm/s)
03 gg
0.2 0
10
o —~ .
2 g i
;o 0.05 % 2 n 240
2 004 3 N 232
a — o 1
0.03 N
05
0.02 8'§ 025
28 ’ N 216 220
02 12 N
0.01 0.1 |
5 10 20 30 5 10 20 30 40 50 100 200
Voladizo L (mm) Voladizo L (mm)
Grafico Velocidad maxima: hasta 800 (mm/s)
30
30
20
10
e 5
< 4
z 3 N
3 N 240
g 1 232
0.5 -
04 :
0.3 216 225
0.2 012
| \\:\\ 220
015 10 20 30 40 50 100 200
Voladizo L (mm)
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Serie MTS

Montaje horizontal

] Velocidad maxima: hasta 300mm/s

|

] Velocidad maxima: hasta 500mm/s

Grafico B Carrera: hasta 10mm

Grafico n Carrera: hasta 10mm

I
I
1
I
I
|
01 ! 01
1
I
I
|
0.05 ! 0.05
— ! —
2 oo ! 2 oo
g 003 28 ! o> 0.03
1 (72}
g ! &
0.02 i 0.02
‘ ~——_
| ——— 08
0.01 ! 0.01
I
:
0 5 10 15 20 25 30 3 0 5 10 15 20 25 30
Voladizo L (mm) | Voladizo L (mm)
1
I
Grafico @ Carrera: hasta 20mm i Gréfico (12| carrera: hasta 20mm
0.1 ! 0.1
I
I
1
I
|
0.05 3 0.05
2 o004 | 2 004
1
I
% 0.03 i % 0.03
I
3 | ! 2 —~—
o — | ; a
0.02 28 ; 0.02 |
I
| T
0.01 ! 0.01 08
|
0 5 10 15 20 25 30 ! 0 5 10 15 20 25 30
Voladizo L (mm) i Voladizo L (mm)
I
s g ! s gu
Grafico m Carrera: hasta 30mm ' Graéfico Carrera: hasta 30mm
0.1 | 0.1
|
I
I
|
0.05 i 0.05
2 om i 2 oo
I
% 0.03 | % 0.03
7] ' @
[0] ) [0
o H o
0.02—— S ! 0.02 —
[ — !
08 ! — |
0.01 ! 0.01 28
I
I
1
0 5 10 15 20 25 30 | 0 5 10 15 20 25 30
1
Voladizo L (mm) ! Voladizo L (mm)
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
1
I
I
i
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Seleccién del modelo Serie M TS

Montaje horizontal

012 a 040

] Velocidad maxima: hasta 600mm/s \

] Velocidad maxima: hasta 800mm/s \

Grafico Carrera: hasta 50mm

Grafico mCarrera: hasta 50mm

I
I
1
I
I
1
|
1
20 ; 20
10 | 10
I
1
5 i 5
= — 040 ! = 4 —
< 2 = 232 | 2 2 —— —— 240
\ 1 —
% 1 \\\ i % ; \\ —— 232
(7] (7]
S_’ — i S_) —~——
05 zgg } 05 B ]
0.4 216 ) ! 0.4 —] 025
0.3 279 ! 0.3 - 216 220
02 012 — — 3 02— 1
0.1 | I — ! 0.1 —~— [
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 ; 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo L (mm) | Voladizo L (mm)
1
I
Grafico Carrera: hasta 100mm . Gréfico Carrera: hasta 100mm
20 i 20
10 i 10
I
5 i 5
4 i 4
3 — — 240 : 3 3 —
g 2 = 232 | ‘; 2 E— — — 040
I [——
o T ! P Y T 232
g ! | g !
o —— | o ———
05 225 | 05
04 ! 04
03 020 | 03 — —— 025
02 ~— 016 ! 02 16 1220
’ 212 1 i ’ 212 T~ -
0.1 | —— i 0.1 | I —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 ! 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo L (mm) | Voladizo L (mm)
|
’ gu ! s gu
Grafico Carrera: hasta 150mm 1 Grafico Carrera: hasta 150mm
20 ! 20
10 ! 10
|
5 | 5
4 — ! 4 ]
g Z —— 240 i g Z — —] 540
= —— 032 ! = |
2 1 1 2 1 032
o o e e — 3 e ==
0.5 — | 225 | 0.5
04 —— 520 i 04 — ]
0.3 ! 0.3 — 025
0.2 | 2 220
I
I
0.1 ! 0.1
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 | 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
1
Voladizo L (mm) ! Voladizo L (mm)
i i
Grafico Carrera: hasta 200mm i Grafico Carrera: hasta 200mm
20 ! 20
10 i 10
I
5 i 5
—~ 4 — | —~ 4 —
e —— 240 3 2 s ——
z 2 ——T T |, ; z 2 — 240
o ‘ o I e
1] i 7] —— 032
[0 1 | jol 1
o e } o
05 E— i 05
0.4 =—c 225 | 0.4 — —
0.3 220 ! 0.3 — 025
0.2 ! 0.2 220
1
0.1 i 0.1
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 ; 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo L (mm) i Voladizo L (mm)
I
I
1
I
I
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Serie MTS

Desviacion del vastago acanalado

Desviacion angular

Desviacion angular del vastago acanalado debido al par
de una carga

Es la desviacion angular que sufre el vastago cuando se le aplica
un par producido por una carga estatica en la direcciéon mostrada
en la figura, con el vastago acanalado retraido.

Q
(o)

| iDesviacién angular

i

3-106 ZSNC

03F :
S o2} ! e
()] 1 ()]
= 1 =
] L i S
c ' c
0 ! 0
8 o1l |8
2 o ! >
[0 ! [0
) = ! o
0 0.01 0.02 0.03 004 | ! 0 1
Par (N-m) i Par (N-m)
212 . 2932
0.05 f 0.1
e | =
3> L 1 3
] : &
S L i S
3 ; 8
> | >
0 0.1 0.2 ° 5 10
Par (N-m) Par (N-m)
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3 1 >
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Cilindro antigiro de precision Serie MTS

Flexion
Flexion del vastago acanalado debido al momento del -
paso de la carga S
Es la flexién que sufre el vastago cuando se le aplica una carga T i ] &
estatica en la direccién mostrada en la figura, con el vastago - 41
acanalado totalmente fuera.
ﬁ8 st: carrera 925 st: carrera
02 f 03[
z I MZSS&%Ost : £ 02 MTS25-200st
3 20st i E PG
£ o1 5
2 il ! £ o1
0 1 2 3 0 30
Carga radial (N) E Carga lateral (N)
212 - 932
05 ! 03[
£ ! T o2t M;rs32-2005t
£ i : 3
5 MTS12-100st ! 5
% r 75st ' 3
[ ' o
| 50st 25st
5 10 ] ¢ 100
Carga radial (N) 3 Carga radial (N)
216 . 240
03f 03[
} MTS40-200st
£ o02f €
£ L E
5 MTS16-100st L€
e ! S
2 o1 i
50 100 150
Carga radial (N) E Carga lateral (N)
220 |
05 [
MTS20-200st - Disefio
L 175st ;
— 150st . .’
£ - A\ Precaucién
S i 1. Los impactos pueden incrementar la
© . desviacion.
25st Si se aplican impactos al vastago acanalado, la guia podria
' deformarse permanentemente y provocar un incremento de la
o desviacion.
30 ;
Carga radial (N) :

ZSNC
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Serie MTS

Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las siguientes indicaciones antes de su uso.

Precauciones de uso en el modelo con bloqueo

] Funcionamiento \

|

Relacidn con la amortiguacion

A\ Precaucion

1. No utilice electrovalvulas de 3 posiciones.

Evite el uso en combinacién con electrovalvulas de 3 posicio-
nes (especialmente los modelos de centros cerrados con jun-
tas de metal). Si la presiéon queda atrapada en el orificio del la-
do del mecanismo de bloqueo, el cilindro no puede bloquearse.

Ademas, incluso después de efectuarse el bloqueo y debido a
fugas de aire de la electrovalvula al cilindro, puede llegar a des-
bloquearse después de algun tiempo.

. Para desbloquear el cilindro se requiere presion.
Antes de iniciar el funcionamiento, asegurese de que se sumi-
nistre aire en el lado sin mecanismo de bloqueo. Existe la posi-
bilidad de que no se desbloquee. (Véase la seccidn sobre des-
bloquear el cilindro.)

. Desbloquee el cilindro cuando se realice el
montaje o el ajuste.

La unidad de bloqueo se puede danar si se monta o se realiza
otro trabajo cuando el cilindro esta bloqueado.

. El porcentaje de carga no debe ser superior al 50%.

Puede causar fallos en el desbloqueo del cilindro o dahar la
unidad de bloqueo.

. No haga funcionar muiltiples cilindros sincro-
nizados.

Evite que dos o mas cilindros con bloqueo funcionen de mane-
ra sincronizada para mover una pieza. Puede ocurrir que uno
de los cilindros no se desbloquee cuando sea necesario.

. Utilice un regulador de caudal con regulacion
de escape.
Es posible que el cilindro no se desbloquee si la regulacion es
de entrada.

. Asegurese de que el cilindro alcanza el final
de carrera en el lado con bloqueo.

Si el émbolo no alcanza el final de carrera, es posible que el
bloqueo y el desbloqueo no se lleguen a efectuar.

| Presion de trabajo

A\Precaucion

1. Para desbloquear el cilindro sera necesario aplicar en el orificio
del lado del mecanismo de bloqueo una presién mayor o igual a
la que se indica en la tabla inferior.

Presién de trabajo MPa
0.17
0.15

Diametro (mm)
12,16
20, 25, 32, 40

] Caudal de bombeo

A\Precaucion

1. El bloqueo se efectuara automaticamente si la presion aplicada
a la conexiéon del lado del mecanismo de bloqueo desciende
hasta 0.05MPa o es menor. En el caso de que la tuberia en el
lado del mecanismo de bloqueo sea larga y delgada, o que el
regulador de caudal esté a cierta distancia del orificio del
cilindro, el caudal de bombeo se reducird. Tenga en cuenta que
se requiere cierto tiempo para efectuar el bloqueo.

Ademas, una obstruccién del silenciador montado en el orificio
de escape EXH de la electrovalvula producira el mismo efecto.
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A\Precaucion

1. Si la amortiguaciéon neumética esta totalmente cerrada o casi
cerrada, el vastago acanalado podria no alcanzar el final de la
carrera y por consiguiente provocar que el bloqueo no se efectue.
Ademas, si se efectia el bloqueo cuando la amortiguacion
neumatica esta casi cerrada, puede ocurrir que no se realice el
desbloqueo. Por lo tanto, ajuste la amortiguacion neumatica
adecuadamente.

|

Desbloqueo

A\Advertencia

1. Antes de desbloquear, asegurese de suministrar aire en el lado
sin mecanismo de bloqueo, de manera que no se aplique una
carga en el mecanismo de bloqueo cuando se desbloquee. Si
se desbloquea cuando el otro lado esta en estado de salida y se
aplica una carga a la unidad de bloqueo, ésta se puede dafar
debido a una fuerza excesiva.

Ademas, se evitaran los movimientos repentinos del vastago
acanalado con el consiguiente peligro.

|

Desbloqueo manual

/A Precaucion

1. Inserte el perno en el émbolo que hace de bloqueo y tire de él
hacia afuera para desbloquear el cilindro. Si se suelta el perno,
el bloqueo volvera a funcionar. Las roscas, fuerzas y carreras
se muestran en la tabla inferior.

Diametro (mm) Rosca Fuerza de desbloqueo N|  Carrera (mm)
12,16 M2 x 15¢ 0 mas 2 1.5
20, 25, 32 M3 x 30¢ 0 mas 3 2
40 M3 x 30¢ o0 mas 4 3

= Retire el perno para su funcionamiento normal.
En caso contrario, podria provocar un funcionamiento erréneo en el bloqueo
o un fallo en el desbloqueo.
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