Mesa lineal de alta rigidez Nuevo
26, 28, 012, 16, 320, 625 __

Menor altura

Menor peso

* |
22% de I‘edUCCIOH (Modeloagmerior:3809’)

Mayor energia cinética admisible
Mesa de precision con altura

2 009/ .
64% de MEJOra yuumesmonss s y peso reducidos

® Mesa de acero inoxidable
@ |dénticas prestaciones que el modelo anterior de MXQ

*Comparacion entre el modelo con conexionado a ambos lados y el modelo anterior MXQ12-30

2 Tamanos de guia para cada diametro
(excepto 25)

Pégina
32

2

esde 36 a 325 Desde 96 a 920

MXQOCIA Conexionado ambos lados oo™ {D Didmetros ’ [ Didmetros ] MXQLIB Modelo con guia sobredimensionada

Las conexiones neumticas y las ranuras para 1Y siauntamafio de MXQ e colocamos [a guia de un tamatio superior?,
detectores a ambos lados permiten una mayor por ejemplo una MXQ con la quia correspondiente l tamafio 127
flexibilidad de conexionado y cableado. Obtenemos una mayor capacidad de carga con un espacio
necesario menor.

‘ Ejemplo
- MXQ8B con guia correspondiente al tamafio 12

Modelo INTERCAMBIABLE con MXQ actual "9

Modelo intercambiable en altura con
lel modelo MXQ anterior.

Mayor visibilidad para detectores magnéticos.
El LED indicador se puede revisar desde un
lado cuando se usa con una carrera corta.

'*7 | - ‘ lgual a
+8 B

MXQ actual
*Tamano 12 Modelo MXQ[IC Modelo MXQ[J-carrera-"Z"

serie MXQ[1- carrera-"2" 2 SMIC

CAT.EUS20-211B-ES

Diametros
Desde 06 a 925

28y012

Diametros ]




serie MXQ(1- carrera -"Z"

2 tamaiios de guia para cada diametro:¢6 a ¢25 guia estandar.

Peso maximo de carga

:06 a ¢20 guia sobredimensionada.

Modelo con conexionado a ambos [ados psgina
MXQLIA 2

m Altura reducida en 10% respecto al modelo convencional
30 mm —> 27 mm

Visibilidad mejorada

mPeso reducido en un 22% *
380,— 298,

Para MXQ12A-30ZN
(Ranuras para detectores.(una a cada lado para o6 a 912D

Il Modelo con conexiones neumaticas y ranuras
para detectores a ambos lados

Diametro

Guia
Pequena

Guia
Grande

Si la altura debe ser la misma que la del modelo convencional,
elija el modelo MXQUde altura intercambiable.

Objetivo de uso @

Cuando la capacidad y precision de la gufa es la
adecuada,pero no se necesita tanta fuerza.
FEmIX Se puede elegir la MXQ de tamatio
inferior pero con guia sobredimen-
sionada.
+ Movimientos en horizontal.

06 ==
B =g

mm

28 }

Objetivo de uso'®

Nota) Los modelos MXQOA de @6, 8 y 12 levan una
ranura para detectores a cada lado

Objetivo de uso @

Cuando la fuerza es la adecuada,pero se

necesita mayor precision o capacidad de

momentos del guiado.

ey Se puede elegir la MXQ del

mismo didmetro pero con guia
sobredimensionada.

* Movimientos (horizontales o vertcales) de piezas con voladizos.
Donde haya fuerzas externas laterales sobre la mesa, efc.

212

216

220

225 52 nm

Los tamafios 916, 220, 25 presentan dos
— ranuras de montaje de detectores
magnéticos en ambos lados.

[_23 . Objetivo de uso @

Caracteristicas 1
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Mesa lineal de alta rigidez

Seleccione la mejor combinacion de g con tamafio de guia.

/ o Modelo con conexiones Modelo intercambiable en altura
Modelo con guia sobredimensionada ;.3 S Lon GONEXIONES g AT AR -
MXQLIB 32 MXQlC LM mxQo-[-"z" 8

Mas precision y capacidad de carga M Cuerpo compacto M Modelo intercambiable
para el mismo o de MXQ con buena visibilidad en altura con modelo
m Capacidad de la guia mejorada enun 50% | | 9e/detector | MXQ anterior

P MXQ8B y MXQ8A "

(Para MIXGOR y MXGBA) M Disefio compacto, | | M Mejorada visibilidad
m En las aplicaciones donde usamos °m°:n:'a°i: Lae““’as de de det,et?m’es

, . magnéticos

Ia! nueva MXQ con guia _sobredlmen- detectores
sionada tenemos ventajas respecto magnéticos en un
del modelo estandar superior: lado y conexionado

. . neumatico por el
* Menor espacio necesario.

. otro
* Menor consumo de aire.

Diametro , . . . i 4 i
« Més ligero (importante en sistemas de manipulacion) Dt Didmetr

No disponible.
s
_ - 26 Use I\tjllxn&glelo 26 foi,':c_i 20 .

Modelo estandar/simétrico

intercambiable.
(La figura muestra el

26

4o T [ oR [j-ll o T T o
N - o | RN flos | TR 20
Modelo estandar/simétrico Modelo estandar/smetnco Modelo estandar/simétrico
(La figura muestra el modelo esténdar) (La figura muestra el modelo estandar) (La figura muestra el

modelo estandar)

o8 23rnm 012 @[ﬂm 012 gq:xa 30 mm

L ';.AOdeIo esttan?ar/ :nrlnétrtigod Modelo esténdar/simétrico Modelo estandar/simétrico
(L2l figura mulestra el modela estindar) (La figura muestra el modelo esténdar) (La figura muestra el
modelo estandar)

212 r?,'-?gi 30 216 216 ?i@?i?@ic 37.

Modelo estandar/simétrico
(La figura muestra el modelo estandar)

No disponible.
016 220 El modelo 220
MXQCIA
ya cumple esta
condicion.
55
220 46 mm 025 025 m

Los tamafios 16 y @20 presentan 2 ranuras de montaje de detectores Los tamatios 016, 020 y 025 prese”‘a"

" . L 2 ranuras de montaje de detectores
magnéticos en ambos lados y no es necesario un modelo simétrico L magnéticos en ambos lados.

J
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Serie MXQ

@gulador de carrera (opcional) -.......... @ayor energia cinética admisible ......

El regulador de carrera esta centrado respecto a la guia. ~ Mayor energia cinética admisible al reducir el peso de las piezas mdviles
Reduce el efecto de flexion en el final de carrera. Velocidad - Peso de carga

_ 25
(2]

= 2

g s \ \Mejorada energia cinética admisible
[0 - .

o Modelo convencional )\ /\

[0} 1

©

2 05

[0

o

0 1 Il 1 Il 1 1
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Regulador de carrera Velocidad [mm/s]

@seﬁada para un mejor funcionamiento y un mantenimiento mas sencillo ------

Pines de posicionamiento Pines de posicionamiento
colocados en el centro colocados en el centro

e
)

...l- Y Aristas redondeadas
= i 4 para mayor seguridad

Apta para detector de
estado sdlido con indicador
de 2 colores (D-M90J)

‘

Pines de posicionamiento intercambiables
con ¢l modeloMXQ anterior

(Superficie de referencia de montaje del cuerpo) * Modelo de altura inercambizble

@s dimensiones de montaje son equivalentes a las de la serie MXQ anterior -~~~

B Montaje de la pieza de trabajo B Montaje del cuerpo
@ | as métricas y situacion de los orificios de montaje son las ® Dos formas de montaje disponibles
mismas que la serie MXQ anterior. @® La métrica y distancia entre agujeros son intercambiables

con la serie MXQ anterior.
Montaje inferior (roscado en el cuerpo)

(Distancia desde el extremo) (Espaciado)
|

)

S wap [

[ 7] A —
o et

= -:*
[} -

3| TS : ®
g 0 © e Q |
(2]

< |

o

(7]

\—/

tercambiables con la serie MXQ anterior

[* Los orificios de la placa delantera no son in-] (Orificio de montaje)

@:arias opciones de topes de carrera- --:999999990930999909399IIIIIIIIIIIIIIIIIIII I

M Tope metalico con amortiguador de goma ~ Principio de funcionamiento/Tope metélico con amortiguador de goma ——
Disefo con amortiguador de goma integrado @ El elastomero absorbe el impacto en la fase inicial.

sico. 1 & Mesa -7 eza de
dentlfo.c’iel tope rr.1e.tallco.. ‘IIIIII e T posiconaniento
Precisién de posicionamiento +0.05 o menos | TN = / \
(I —& N

Mejores tiempos de ciclo I
Velocidad de trabajo 300 mm/s | 0 {_ﬂ_} < =1/
(200 mm/s méximo para la versién MXQ anterior |  ~ o Jo [T

Cuerpo / Tope metalico con amortiguador Elastémero

con tope metalico)
X
M Amortiguador hidraulico © El elastémero se desplaza y el tope metalico realiza el posicionamiento de forma
Modelo de parada uniforme: serie RJ muy precisa.
Adecuado para operaciones que requieran una (Precision de posicionamiento: £0.05) .-
parada gradual, como el traslado de piezas de =TT W
trabajo ligeras o el traslado a baja velocidad. i ‘) (' . = : [ )

M Tope elastico
Impacto reducido en 1/2 en comparacién con el
modelo MXQ sin topes

-~
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Mesa lineal de alta rigidez

@hora disponible también un "modelo corto"“.J“,“,“)AJ“““u““““““““
Menor longitud total En el modelo corto la longjtud se reduce

“MODELO CORTO" con menor longitud total acoste de perder la posibilidad de montar
7 topes de regulacion para la carrera de salida.

* En el "modelo corto" NO se pueden montar
topes de regulacion de la carrera de salida. 6} {%}

Variaciones de la serie

Carrera estandar [mm] Opciones del

Diametro i Modelo con conexion | Modelo intercambiable topede  |Funcion
Modelo con conexlones en un solo lado enaltura con MXQ anterior PI o o Ies
aambos lados Serie MXQLIC Serie MXQL regulacion |opcionales

Serie MXQLIA de carrera

Con telescopico
Con bloqueo

Tope metalico con

12 amortiguador de goma B

16 Tope t.elastlco final de carrera
ety Conexionado

20 hidréaulico .

25 axial

Modelo con guia Opciones de
sobredimensionada topes de

Serie MXQLB regualcién
de carrera

Tope metalico con

8 amortiguador de goma
12 Tope elastico
16 Amortiguador

hidraulico
20

® Con telescépico " © Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada -

e Protege las piezas de trabajo y las herramientas eliminando e Mantiene la posiciéon mesa dentro para evitar la caida accidental de la pieza
la posibilidad de choques al final de la carrera de salida. de trabajo aunque se corte la alimentacion de aire. Paso de aire
® Se pueden montar detectores magnéicos para monitorizar el estado del teléscpico  paanca al cilindro

para cilindro
de bloqueo
Estado del mecanismo telescépico -

Carrera del Iman (Normalmente OFF* ) ] i

telescopico Detector magnético \ ON con el telescdpico en funcionamiento. L > %
O
¢ ote
=B .

Iméan } "
( Normalmente ONx > L9
Detector magnético \ OFF con el telescapico en funcionamiento. \é éa

Condiciones normales
Bloqueando

* Al cambiar el angulo de montaje de los detectores magnéticos,
se puede cambiar el ajuste de normalmente ON/OFF.

Ejemplo de aplicacién ® Conexionado axial
Ejemplo de un trabajo de insercion: e Conexionado trasero en direccion axial para =
El mecanismo telescopico absorbe Y DETECTA mantener un espacio libre alrededor del cuerpo o
los posibles golpes debidos a fallos de
posicionamiento. (evitando los dafios a otros
componentes) |
N Mecanismo T
telescopico Regulador de caudal
Pinza neumatica 1 -
Pieza de trabajo o O O o
Posicionado —
erroneo
7 isti
ggvc Caracteristicas 4



[\[o][¢1) Mesa lineal de alta rigidez Serie MXQ

Modelo con conexionado ‘/4 = FOrma de Pedido ««--sxxreemrrreemmmrreanniiiaannn. Pagina 2
= T Caracteristicas tECNICAS -« r«xrrrrrremrrmereneenenns Pagina 3
Caracteristicas técnicas opcionales «------------- Pagina 4
Dimensiones: @B -« ceereeriniii e Pagina 7
O8 o Pégina 11
Cuando se requieran las caracteristicas siguientes para los modelos de g1 2 ....................................... Pégina 15
28y 012, consulte el modelo MXQLIC de conexién en un solo lado. L.
- Necesarias 2 ranuras de montaje de detectores magnéticos en un lado. G116 Pagina 19
él_socsoigjtectores magnéticos se pueden montar en un lado si la carrera QZO ....................................... Pégina 23
- Se requiere menor altura que el modelo MXQLIA (para 28). 625 ------------------------------------- Pégina 27
Modelo con guia sobredimensionada . FOrMa de Pedido «+««x«r srerreemraerneenaainanies Pagina 32
Serie MXQD B SO - Caracteristicas técnicas -« «-vovevevriiiinns Pagina 33
Caracteristicas técnicas opcionales «-«+-««---- Pagina 34
Dimensiones: @0 ««-cxeuererrermieiieen, P4gina 35
O8 Pagina 37
012 Pagina 39
G016 Pagina 41
T20- Pagina 43
Forma de pedido ....................................... Pégina 46
Caracteristicas técnicas -« «-«-vovvvriiiinns Pagina 47
Dimensiones: Q8 ....................................... Pégina 49
Cuando se requieran las caracteristic 012 Pagina 53
siguientes para los modelos de 68 'y 612,
consulte el modelo MXQLJA de doble conexion.
+ Cuando se necesiten conexiones a ambos lados (para aumentar la flexibilidad
de conexionado y cableado).
Modelo intercambiable en altura o, Formade pedido < Pagina 58
con la Serie MXQ anterior ﬂ;ﬁ’f-’- "1.';.7'-" Caracterl'sticasstécnicas .............................. Pagina 59
3 i DIMENSIONES: @B v vverrenerieeriieieieeiianaenann Pagina 61
Serie MXQD O8 P4gina 65
012 Pagina 69
G166 P4agina 73
G20 Pagina 77
25 P4gina 81
B Topes de regulacion de Carrera:-«« -« -« o reeeiimmmmmiiieaaniiiiieaae e, P4gina 85
B Detectores magnéticos ............................................................... Pégina 87
B Precauciones: Conexion del detector y ejemplos  ------cvevemveieiinnnn. Pagina 88
[ | Eiecuciones especia|es ............................................................... Pégina 89
H Calculos de seleccion del MO0 -« v rrreririrriiiiieeeeeeeeeeaaeenen, Pagina 94
B Precauciones especificas del producto .......................................... Pa’gina 127
B Instrucciones de SegUIidad «««««« - e rrrrrrreearimmiiiiiia i Contraportada
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Mesa lineal de alta rigidez
Modelo de conexiones a ambos lados

Serie MXQL

06, 08, 012, 016, 020, 825

Forma de pedido

MXQ[12/A -

30

ZA

MO9BW

T

l

L —

lEiecuciones especiales

® Opciones de cuerpo:

© Didmetr . .
S Modelo conexiones a ambos lados ®Carrera estandar [mm]

Véanse mas detalles en la pag. 3.

L eN?2detectores

Dos ranuras de montaje de detectores magnéficos en ambos lados

Conexién Conexién
6 Ranumdencna}edn\mem Ranura de mortz Jek\ﬂeemu 10, 20, 30, 40, 50
8 “--4 10, 20, 30, 40, 50, 75

III' "IIII

12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

Una ranura de montaje de detector magnético en cada lado

Conexién Conexion
16 Ranura g el Ranura e montae deldetctor 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
20 \, ;i;; 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

magnéticos
— 2 uds.
S 1 ud.
e Opciones funcionales n_ |“n” uds.
Simbolo| Funciones opcionales
= gﬁnffggzgzzizgc'ona'es Detector magnético
— = in detector magnético
2 Bloqueo mecénico en la carrera de entrada | |in dete .g e|-c |
3 Conexionado axial Nota7) | * Consulte en la tabla inferior
4 Contelescdpicoy blogueo en ial de cairra de enrada Irgeslgrgt?c%ls ch:ic(a)adbtlaézctores
5 Con telescdpico y conexionado axial '

¢ Combinaciones posibles de topes de regulacion / funciones opcionales

Posicién de montaje Combinacion de opciones funcionales
. ' e del regulador Nota 1) — 1 2 3 4 5
Simbolo Tipo de tope de regulacion —— - - =
i e | Pl e carira.|sinopin il Tesee 2| 0% R0 NI Conoionado il RS VMR 0,
Z Sin regulador @) @) O @) O O
ZA - . [ [ ) @) X X @) X X
ZB Tope r_netallgo con amortiguador de goma ° o) X o) o) X >
ZC (No disponible para ¢6) ° o) X » o) X -
ZD [ ) [ ) @) X X @) X X
ZE | Tope elastico [ ¢} [¢) [¢) ¢} [¢) [¢)
ZF [ ) @) X X @) X X
ZG [ ® @) X x e X X
ZH | Amortiguador hidraulico (RJ) [ ] @) X @) @) x X
ZJ ® O X X @) X X
ZN Nota5) | Sin tope @) O Nota 6) X @) X O Nota 6)
ZP | Modelode |Tope elastico ° [®) x x [®) x x
ZQ | menor Amortiguador hidraulico (RJ) [ O X X O X X
ZS | longitud total Tope meico conamoriguador g gomaNo disporie pra ] ® @) X x @) x x

Nota 1) @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. Estas combinaciones se pueden conseguir
también sobre las mesas sin topes (Simbolo Z) montando adicionalmente los topes
correspondientes (pag 85).

Nota 2) Para el mecanismo telescdpico, la carrera del telescdpico serd menor si la carrera es ajustada por
el regulador de final de carrera de extension.

Nota 3) Si se requiere un tope de requlacion de la carrera de entrada para una mesa con telescdpico, use el modelo de
regulador centralizado (-X27). La opcién de blogueo en final de carrera o conexionado axial no se pueden montar.

Posicion de montaje de los topes de carrera

Nota 4) Si es necesaria la regulacion de la carrera de salida en una MXQ con bloqueo mecénico deberemos
usar la ejecucion especial "-X28".

Nota 5) En los "modelos cortos" no se pueden montar topes de regulacion de la carrera de salida.

Nota 6) Esta combinacion es posible, pero al ser un "modelo corto" no se podrd usar tope de reg. en la
carrera de salida.

Nota 7) En caso de conexionado axial NO se dispone de las conexiones de aire laterales.

% @ [
" Modelo corto e
Tope regulacién de la Tope de reg. de % T
carrera de entrada @ @ ‘ la carrera de salida @ @ ‘
Avance Retroceso Sobre los modelos "cortos” NO se pueden montar topes para la carrera de salida

Detectores magnéticos aplicables/ Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Best Pneumatics ne 3.
Ti00 | Funionamiento esoedia Entrada | LD | Cableado Tensién de carga Modelo de detector magnético Lgnsgltud1de cgble [én] Conector Caraa anlicable

p p eléctrica |lndcadorl  (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (;) ) precableado ga ap

° 3 hilos (NPN) MONV | MON | e (@@ | O @) .

=]

2 _ 3 hilos (PNP) bV, 12V MOPV | MOP | @ (@ |e|0| o |0l

= 2 hilos 12V MOBYV | MOB | @ (@@ O] O —

=] B .

S o | Salida 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ (@@ | O O o .
- |l ded 1 . , Relé,

2 (r:::.:;ggn o2 onloroy | Cirecta | Si [3hilos (PNP)| 24V PV12Vl —  [M9PWV| M9PW | e [e[e o[ o | e
3 a cable 2 hilos 12V M9BWV| M9BW | @ (@@ |O| O —

S ‘ ‘ 3 hilos (NPN) MONAV** | MONA** | O [0 |@ | O 8 o

‘S | Resistente a salpicaduras d ; ;

§ | Feeashici e shiosene) PV 12 SPAV™ | M9PA™ | © | O | @ O] O |l

a 2 hilos 12V M9BAV** | M9BA™* | O [O |@|O| O —

=+ La resistencia a salpicaduras solamente hace referencia al detector, no al conjunto completo de MXQ

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m «--w-ev- — (Ejemplo) MONW
1M oo M (Ejemplo) MONWM
3 e L (Ejemplo) MONWL
5M e Z (Ejemplo) MONWZ

* Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
« Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 85.
« Para mas informacion acerca de detectores con conector precableado, consulte el catdlogo Best Pneumatics n® 3.
* Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar).

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada JURELIRIERIEBEIEREEEELGH

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQCC MXQOB

MXQO

del modelo



Serie MXQLCIA

Ejecuciones especiales

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20 | 25
Tamaiho de conexion M5 x 0.8
Fluido Aire
Actuacion Doble efecto

Presidn de trabajo

0.15 a 0.7 MPa Neta) (Blogueo en final de carrera: 0.35 a 0.7 MPa)

Presion de prueba

1.05 MPa

Temp. ambiente y de fluido

-10a60°C

Rango de velocidad de trabajo
(velocidad media)

50 a 500 mm/s (Tope metdlico con amortiguador de goma: 50 a 300 mm/s)

Carreras marcadas con *: 50 a 300 mm/s

Amortiguacion (sin tope regulador de carrera)

Amortiguador eldstico interno

Amortiguacion (con tope regulador de carrera)

Tope metélico con amortiguador, tope eldstico, amortiguador hidrdulico

Lubricacion

No necesaria

Detector magnético

Detector magnético de estado sélido (2 hilos, 3 hilos)

Detector magnético de estado sdlido con indicador en 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2a 0 mm

Nota) Consulte la pagina 4 para la presion minima de trabajo del tope metélico con amortiguador de goma. Si la
presion de trabajo es inferior a la presién minima de trabajo, la precision de repeticién empeorara.
Presién minima de trabajo del tope metdlico con amortiguador de goma: Presion requerida para comprimir
totalmente la pieza de goma del amortiguador para que entre en contacto con la parte metdlica.
La presion de trabajo para el cilindro de didmetro 20 con amortiguador hidrdulico es 0.15 a 0.6 MPa.

Carrera estandar

Modelo Carrera estandar [mm]
MXQ6A 10, 20, 30, 40, 50
MXQ8A 10, 20, 30, 40, 50, 75
MXQ12A 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
MXQ16A 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXQ20A 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
MXQ25A 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150*

Nota) * La mesa de 25 carrera 150 mm tiene un rango de trabajo de 50 a 300 mm/s (sin topes de regulacion de carrera)

Fuerza tedrica

(Para los detalles, consulte las paginas 89 a 93.) IN]
Simbolo Caracteristicas técnicas Tamafio | Témaiovasiago | Direccion de Seccion Presion de trabajo [MPa]
-X7 | Grasa PTFE [mm] _|funcionamiento | [mm?] 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07
-X9 Grasa para equipo de industria alimentria MXQ6 3 ouT 57 11 17 23 29 34 40
X1 Tope de regulacion largo IN 42 8 13 17 21 25 29
(Rango de regulacion ampliado en 10 mm) MXQ8 4 ouT 101 20 | 30 | 40 | 51 61 4.
A B
(Rango de regulacién ampliado en 20 mm) MXQ12 6
- IN 170 34 51 68 85 102 119
-X27 | Regulador especial de.l,a carrerg de entrada ouT 402 80 121 161 201 241 281
-X28 Tl..lel’(.)a y’tope de regulacién de salida mas largos MXQ16 6 N 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242
-X33 | Siniman ouT 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
-X39 | Junta de goma fluorada ey 8 IN 528 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
-X42 | Guia anticorrosion MXQ25 10 ouT 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
-X45 | Junta de EPDM IN 825 165 247 330 412 495 577
Peso
ld]
Carrera estandar [mm] Pesoadcioal Seqin el o e cecarera Peso extra para opcidn
Modelo IYIodeI? Enlacarrera | Enlacarera | Blogueoen < nin | CONExionado
10 20 30 40 50 75 100 125 150 coie desalida | deentrada | final de carrera Vs 0 axial
MXQ6A 130 130 170 190 210 — — — — -6 10 8 40 30
MXQ8A 140 160 180 210 270 290 — — — -6 10 8 60 30
MXQ12A 270 290 310 370 400 540 610 — — -12 20 16 80 70 Sin adicién
MXQ16A 480 510 550 630 670 810 1000 1100 — -21 40 30 150 120
MXQ20A 840 840 870 950 | 1100| 1300 1600 | 1900| 2000 -33 70 50(80) 400 190
MXQ25A 1400 | 1400| 1500| 1500| 1900| 2000| 2300| 2900| 3100 -60 110 80 700 310

Nota) El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.

Peso maximo de la carga

Energia cinética admisible

(kg [J]
Sin regulador Opciones de regulador de carrera Sin regulador Opciones de regulador de carrera
Modelo | Amortiguador | Tope | Topemetdicocon | Amortiguador hidraulico (RJ) Modelo | Amortiguador Tope Tope metdlicocon | Amoriiguador hidréulico
elgstico interno| elastico |amoriguador de goma | Horizontal [ Vertical elastico interno elastico amortiquador de goma
MXQ6A 0.6 0.6 — 0.6 MXQ6A 0.026 0.051 — 0.14
MXQ8A 1 1 1 1 MXQ8A 0.033 0.053 0.016 0.17
MXQ12A 2 2 2 1.5 1 MXQ12A 0.09 0.11 0.034 0.24
MXQ16A 4 4 4 4 25 MXQ16A 0.1 0.18 0.07 0.61
MXQ20A 6 6 6 6 MXQ20A 0.2 0.34 0.10 1.2
MXQ25A 9 9 9 9 | 6 MXQ25A 0.32 0.51 0.15 1.3




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Caracteristicas técnicas de las funciones opcionales

Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada

Modelo MXQ6A | MXQ8A | MXQi2A | MXQ16A | MXQ20A | MXQ25A
Rango de presidn de trabajo [MPa] 0.35a0.7
Fuerza de retencion [N] 12 [ 12 [ 23 [ 4 ] 70 | 110

Con mecanismo telescopico

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIRIE I EEELIEEL

Modelo MXQ6A MXQ8A | MXQ12A | MXQ16A | MXQ20A | MXQ25A %3
Rango de velocidad de trabajo [mm/s] 50 a 500 (Montaje horizontal: 50 a 300) (¢ ]
Carrera del telescépico [mm] 5 10 x
Carga de los resortes Carrera a 0 [mm] 3 5 9 16 25 40 =
del telescopico [N] Carrera maxima 6 8 15 24 38 59
p—
Detector magnético aplicable al telescopico £
N 2
Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Tipo de salida del cable § (&)
D-M9BV Con LED, 2 hilos £ g
Detector de estado sélido D-MINV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical g P
D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP g =
=
2

Topes de regulacién de carrera

|

Tope metalico con amortiguador

s
=2
Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A g
Ref. tinicamente del tope con amortiguador de goma MXQA-A887 MXQA-A1287 MXQA-A1687 MXQA-A2087 MXQA-A2587 % O
Energia max. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18 -E g
Recorrido del tope de goma [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5 g =
Fuerza de compresion total de la goma [N] 20 42 65 97 154 =
Compnt e gome” (wpa)| 0% 03 02 02 02 g
Peso [g] 7 14 25 42 65
Rosca del cuerpo del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 g g
= Presién requerida para comprimir totalmente la pieza de goma cuando se monta horizontalmente para que entre en contacto con la parte metélica. 3 E
Cuando lo monte en direccién vertical, tenga en cuenta el peso adicional de la carga. * No disponible para @6. k] b
Tope elastico S 32
Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ6A MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A g :§
Modelo (tope elastico Unicamente) MXQA-A827 MXQA-A1227 MXQA-A1627 MXQA-A2027 MXQA-A2527 2>
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 ©<
Peso [g] 7 14 25 42 65
Rosca del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

Amortiguador hidraulico (RJ)

Detectores
magnéticos

Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ6A MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A
Modelo (amortiguador hidraulico tnicamente) RJO603N RJO805N RJ1006N RJ1007HN RJ1410N
Energia max. de absorcién [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 8
Carrera de amortiguacion [mm] 3 5 6 7 10 §
Velocidad de impacto [mm/s] 50 a 500 §
Frecuencia méx. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45 §
o
Empuje max. admisible [N] 150 245 422 814 s
Fuerza del muelle (extendido) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 §
Fuerza del muelle (comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15 5
Peso [g] 5.5 15 23 65 'g
Rosca montaje del amortiguador [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14x 1.5 K =
° ©
- E
23
3
Nl
o

O
2



Serie MIXQLA

Cilindro con funcion de lubricacion estable (retenedor de lubricacion)

MXQ| Diametro || Opciones de cuerpo | M- |Carrera||ReguIador| —| Detector magnético |

Con funcidn de lubricacion estable (retenedor de lubricacién)

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6 8 12 16 20 25
Accion Doble efecto con vastago simple
Tope elastico interno
Presién min. | Tope elastico 0.15 MPa
de trabajo Amortiguador hidraulico — —
Tope metélico con amortiguador — 0.3 MPa 0.3 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa

* Las especificaciones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar.

Dimensiones (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del modelo estandar.)

MXQ6AM
M [mm]
Modelo m zz
Modelo estandar | Modelo de menor longitud fotal
o8 () MXQ6AM-10Z 74 64.5 69.5
MXQ6AM-20Z 84 74.5 69.5
4 & MXQ6AM-30Z 105 95.5 82.5
77 MXQ6AM-40Z 117 107.4 94.5
MXQ6AM-50Z 127 117.5 104.5
M

é}k

T

o0, 9o ¢, 0O
o 6% e ®

Modelo de menor longitud total

MXQ8AM
[mm]
M
M et Modelo estandar | Modelo de menor longtud total 2z
MXQ8AM-10Z 78 69.5 705
osic ——o MXQ8AM-20Z 88 795 80.5
MXQ8AM-30Z 98 89.5 905
] {B {B MXQ8AM-40Z 114 105.5 106.5
MXQ8AM-50Z 141 1325 1335
2z MXQ8AM-75Z 166 157.5 1355

Modelo de menor longitud total

Las dimensiones externas de los modelos
MXQ12AM/MXQ16AM/MXQ20AM/MXQ25AM son
las mismas que las del modelo estandar.
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Serie MXQLCIA

Dimensiones: MXQ 6A [Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 6A'DZ Modelo estandar

8.3 5.8
Qo o ;
Q (g (}0 (g ’g
E(=1

NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado

Seccion A-A

Conexién 2 x M5 x 0.8

@3H9 (*3°%°) prof. 2

Nota 1) Para un correcto montaje, se deberan

usar tornillos con la longitud de rosca
adecuada (ver paginas 127 y 128).

Nota2) La mesa podria magnetizarse en

(Tapon: M-5P)

@3H9 (*3°%%) prof. 1.5

3H9 (*3°%%) prof. 1.5

(NN-1)xH G
H
—A
===
00 @b o
@) o¢>
—A 4 3H9 (*0.9%°) prof. 2
HB GB
M
J 1|
V4
Y74

presencia de imanes, ya que esta
construida en un material magnético.
Esta magnetizaciéon puede causar un
funcionamiento  defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.

20 16 18

Do

“o® SO b

& o

Vista inferior
de MXQ6A-30Z

4.1 (profundidad max. tornillo) 3.5 23
2.1 (profundidad min. tornillo) r__B 15
N g 0 ? A
o >
3 3 f+©@ s 3 ":I © ? a8
D o 1 ; )
N x M3 x0.5Na 12 F 8B @ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Seccion B-B <ﬂ _ 1) «F
11 2
Conexion de pilotaje 2 x M5 x 0.8 J .
[t}
rﬁ e &
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 Y44
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 27.5 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 — 48 13 37.5 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 8 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95

O



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ 6A [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 6A'D :I Con topes de regulacion (26)
Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

& >
Llave Allen de 3 7] @ @s &  Llave Allen de 3
oo

Entrecaras 8 Entrecaras 8

e — 05
Rango de regulacion 12 HE 5 Rango de regulacién 10 m
Max. 17 Max. 15 g
31.5 31.5 x
=

| Ambos sentidos |

Con amortiguador hidréulico (RJ) ZG | Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.
en la entrada

. ) . ) Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida (@]
Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada (M6 x 0.75) |:|
(M6 x 0.75) - - (e}

HeEe - X
Distancia entre caras 8 b Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 5 5 03 .
Méax. 15 5 Rango de regulacion 3
Max. 13
29.3
29.3
] Final de carrera de entrada \ ] Final de carrera de salida \

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQO

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada JURELIRIERIEBEIEREEEELGH

MXQ 6A'DZN Modelo corto

o ©

S o

o =

. . S8

Dimensiones mm] | &8

o

M Nota) Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar Modelo M 2 §

topes de regulacion en la carrera de MXQ6A-10ZN 55 &8

salida. MXQ6A-20ZN 65 g2

Si pueden montarse para la carrera de c2e
entrada. MXQ6A-30ZN 86
MXQ6A-40ZN 98
MXQ6A-50ZN 108

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Detectores
magnéticos

del modelo

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

O
g



Serie MXQLIA

Dimenslones: MXQ 6A [Funciones opcionales]

MXQ 6A'DZD1 Con telescopico (26)

M Dimensiones [mm]
o [ Em
o Modelo 2z
o M M
@ D D MXQ6A-10Z01 | 815 72 .
p— | . MXQ6A-2021 | 915 82
MXQ6A-30Z1 | 1125 | 103 90
. MXQ6A-40Z11 | 1245 | 115 102
ggé @é % 0 < %%H _ MXQ6A-50Z1 | 1345 | 125 112
@ o% > |
g | = o 4

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXxQ 6A-DZZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada, sin tope de carrera (26)

Dimensiones [mm]
Modelo J Q
MXQ6A-10Z12

Conexién 2 x M5
(tapén: M-5P)

e ( 1 212 |
LWI}/ D ?_H‘ MXQ6A-20Z[12 575125
J 5 0 MXQ6A-30Z[12 78.5
MXQ6A-40Z[12 90.5 | 33
MXQ6A-50Z(12 | 100.5
[sp)
e e —
1
o 5
o 2o 5 OO .
( : O
7.5 - T
- ol o
Q
UXQGAJOZDZ ‘ J 5 o
— i s
R
{ Conexion 2 x M5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ GA'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera y con regulador de final de carrera de salida (26)

Usar la ejecucion de tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacién en la salida.
El rango de regulacion de carrera de la version -X28 es diferente del rango del regulador del producto estandar.
En la version de bloqueo mecénico no es compatible con regulaciones de la carrera de entrada.

Tope elastico: [ZE | Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH|
Regulador de final de carrera de salida Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
- “Llave Allen de 3 T 'ﬁ
=) Distancia entre caras 8 T [\ Distancia entre caras 8
05 - 05
10 Rango de regulacion 15 10 Rango de regulacion 2
Max. 25 Max. 13
41.5 29.3

# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

9 ZSNC



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ 6A [Funciones opcionales]

MXQ 6A'DZD3 Conexionado axial (26)

Conexién M5

Conexion M5
(IN)

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXxaQ 6A'DZD4 Con telescopico y bloqueo en final de carrera (g6) _. .
Dimensiones [mm]
o 17_§ Conexion 2 x M5 Modelo J Q
o (Tope: M-5P) MXQ6A-10Z[14 575 | 25
© | 0 MXQ6A-20Z[14 '
2 i D LB MXQ6A-30Z014 | 78.5
J 5 MXQ6A-40Z[14 90.5 | 33
15 MXQ6A-50Z(14 | 100.5
ﬂ-’ﬂ%' 3
6 @é % ) < -
% @ 7 70 7 8 ﬂ 5 ‘Eg‘!—{» - . m
= o —— 4 @y
28 @ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 (@) —
( o%"— 0
Q ;
J 5
l |y "6
= ) o —
 — v 75
Conexién 2 x M5 ’4% ! !
‘L MXQ6A-10Z04
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 6A'DZD5 Con telescépico y conexionado axial (26)
o A78
[aV)
©
© il 1
- e
Conexiéon M5 x 15
(OUT)
< @
® F SUI
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
10

ZSVC

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIRIE I EEELIEEL

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC MXQOB

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Detectores
magnéticos

|

|

del modelo



Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ SA [Modelo con conexiones a ambos lados]

MXQ 8A'DZ Modelo estandar

(o}
(NN-1)xH G 5
[e}
H — 27 23 10
8.3 5.8 23H9 (*5%%°) prof. 2 A g_
N = = —fm | o
O o Ao I~ T
S S ° ° \, ‘ j ® Ai\ () ;_é_ N ©
il L @—Q—@ = j L OQ & j
O
) — A s .
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado 4 Vista inferior de MXQ8A-30Z
Seccion A-A HB GB
M
Conexién 2 x M5 J | 2
(Clavija: M-5P) z
Y74
4.1 (profundidad max. tornillo 23
(profundi X ilo) 23H9 (*5%%°) prof. 1.5
2.1 (profundidad min. tornillo) 3.5 15
o B @ O @ P
N x M3 x 0.5 Netah)2) 0025 «® 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
. 3H9 (*3°%) prof. 1.5
Seccion B-B N
-1/xF
12 2
Conexion de pilotaje 2 x M5 x 0.8 J | o
| | o
Lj o ©
Nota 1) Para un correcto montaje, se deberan
usar tornillos con la longitud de rosca
adecuada (ver paginas 127 y 128)
Nota2) La mesa podria magnetizarse en
presencia de imanes, ya que esta
construida en un material magnético.
Esta magnetizaciéon puede causar un
funcionamiento  defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8A-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8A-75Z 50 15 56 30 DS 10 91.5 156.5 6 4 116 126

11

O
g



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ 8A [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 8A'D :I Con topes de regulacion (28)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en
la entrada

Regulador de final de carrera de entrada  Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

@ @C
Llave Allen de 3~ ® © DY N \Lave Allen de 3
Distancia entre caras 8 ?; Distancia entre caras 8 m
Rango de regulacién 10 5 5 Rango de regulacién 8 |
Méx. 15 Méx. 13 S
30 30 =

Ambos sentidos

Con tope eldstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,[ ZF ]: En carrera de entrada,| ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

o
Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida O
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) (e}
x
g =
Llave Allen de 3 /‘ \Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9
Max. 17 Méx. 15
315 31.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

MXQO

Con amortiguador hidraulico (RJJ ZG |: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.
en la entrada

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionada UM ELIXIERIEBGIEREEEELGH

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) -
8¢
= o £
- - S8
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 ° 2
; 05 - S ':
Rango de regulacién 5 5 B 8
] ! 5 Rango de regulacion 3 S 8
Max. 15 Max. 13 § ?',’
29.3 2903 =

Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Detectores
magnéticos

8

=

8 A-ZN wodeio "corto’ s

MXQ [ Modelo “corto &

8

Dimensiones mm] | §

o

M Nota) Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar Modelo M §

topes de regulacion en la carrera de salida. MXQ8A-10ZN 60 [y

@ @ =2 Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ8A-20ZN 70 :é

- - - MXQ8A-30ZN 80 8
BRI 6 58
MXQ8A-40ZN 96 : 3
== = MXQ8A-50ZN 123 =
MXQ8A-75ZN 148 5°

x Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. g

%SNC 12



Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ 8A [Funciones opcionales]

MXQ 8A'DZIZI1 Con telescopico (28)
M

Dimensiones [mm]

2 7 Modelo | Modelo de menor
Modelo estandar | longiud total 77

N T M M
- 1 ® & | MXQ8A-10z1 | 85 765 | 775
zz MXQ8A-20ZC1 95 865 | 87.5
15 MXQ8A-30ZC11 | 105 96.5 97.5
MXQ8A-40Z[TH | 121 1125 | 1135
@ DO < MXQ8A-50ZC11 | 148 | 139.5 | 1405
| @ @© @ & qr s MXQ8A-75Z11 | 173 | 1645 | 1425
28.5

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8A'DZIZI2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (28)

- Dimensiones [mm]
v Modelo J Q
J 5 MXQ8A-10Z[12 61.5
MXQ8A-202[12 71.5
Conexién2 x M5 MXQ8A-30Z[12 81.5| 30
(Clavija: M-5P) MXQ8A-40Z(12 | 97.5
2 ™ MXQ8A-50Z(12 | 124.5
@ @ S MXQ8A-75Z[12 | 139.5 | 43
<
gy —ELl
- =S
MXQ8A-75Z[ 12
: : Conexiéon 2 x M5 x 0.8
R | Q
J 5

E
5.5

7.5
ol
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8A-DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera y regulador de final de carrera de extension (¢8)

Usar la ejecucion especial tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo en final de carrera y tope de regulacién de la carrera de salida.
El rango de regulacion de carrera es diferente del rango del regulador del producto estandar.
Las MXQ con bloqueo al final de la carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma: Tope elastico: [ZE| Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]
Tope metalico con amortiguador de goma en la carrera de salida Tope eldstico en la carrera de salida Aoriador i de il de caers de salde
M6 x 0.75
s /(M6 x 0.75) ﬁ (M6 x 0.75) ® (M6 x 0.75)
@ \lave Allen de 3 oNe \lave Allen de 3 QL -
= E - ] = E . ] = E E$u\Distancia entre caras 8
05 Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8 05
10 Rango de regulacién 13 10 Rango de regulacién 14 10 Rango de regulacion 1.6
Max. 23 Max. 25 Max. 13
40 415 29.3

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

13 SVC
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimenslones: MXQ 8A [Funciones opcionales]

MXQ 8A'DZD3 Conexionado axial (28)

Conexion M5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQCB

Modelo con guia sobredimensionada G ERIIRWICEEEEEELLE

MXQ 8A'DZD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (¢8)

Dimensiones [mm]
Modelo J Q
MXQ8A-102(14 | 61.5
a7 Conexién 2 x M5 MXQ8A-20Z[14 71.5
(Tapén: M-5P) MXQ8A-30Z2014 | 81.5| 30

E_ . S MXQ8A-40ZC14 | 97.5
! D D ] MXQ8A-50Z(14 | 124.5
MXQ8A-75ZC14 | 139.5 | 43

|

17.4 2.3

o
1

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC

|

8.5

21

a4
1@
oo
5
26.4
38
33.4

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

Modelo intercambiable en altura
MXQO

5

===

Conexién 2 x M5 7.5 L

[

MXQ8A-75Z[ 14 ‘

|1
Opciones de tope de
regulacion de carrera

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Detectores
magnéticos

MXQ 8A'DZD5 Con telescoépico y conexionado axial (28)

(IN)

del modelo

* Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.

@ =l
:\i (7]
]
<, ‘ =
~ ]
- o
Conexion M5 15 §
(ouT) 8
s
I Q
< < B 3
3 3 el < &
f =4
g S
Conexion M5 5 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 8
3
(]
o
(7]
8
=
(%)
=
[&]

Z;SVC 14



Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ 1 2A

[Con conexionado a ambos lados]

MXQ 1 2A'DZ Modelo estandar

0
(NN - 1) xH G N
85 74 04HI(*$%%)prof. 2.5 H = 39 29 11
P_ A ;o
9 0 —loen o R _ lmn o
@ : & Q — 2
8 3 id ol ¥ F °
» »( H Xv © - ==
}‘\
—A . . .
NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado 5 Vista inferior
Seccion A-A HB GB de MXQ12A-40Z
M
Conexion 2 x M5 J | 8
(Tapé6n: M-5P) 4
Y74
@4H9 (*3%%°) prof. 2
+0.030
5.7 (profundidad max. tornillo) 4H9 (5" prof. 2 27
2.7 (profundidad min. tornillo) 4.5 17
; —B
‘ AV ® ® O e
o \9@, - @, @, @ o . N~ o
[sY) @[Q @ < o o <
N\ & © O 3 E
4 === o ! 1 ==/
N x M4 x 0.7 Nota 1)2) F ~—B ® 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Seccion B-B N
(— - 1) xF
16 2
Conexién 2 x M5 J |
n
[t}
-
{
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que estd construida en un
material magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 2z
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

15



Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ 12A [Opciones de regulador]

MXQ 1 2A'D I:I Con opcidn de regulador (212)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en
la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1)
. ) ) = Distancia entre caras 4
Distancia entre caras 4 @
Distancia entre caras 10 == Distancia entre caras 10
0.5 m
Rango de regulacion 10 6.5 6.5 Rango de regulacion 9 O
Max. 17 Méax. 16 g
3 x
5 35 s

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos, | ZE |: En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada g

o

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida g
(M8 x 1) : (M8 x 1) so
=
— L 20
Distancia entre caras 4 7 Distancia entre caras 4 g x
’ . = — Distancia entre caras 10 S =

Distancia entre caras 10 05 ;

Rango de regulacién 11 6.5 6.5 Rango de regulacién 10 =

N
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico RJ. ZG |: Ambos sentidos,| _|: En carrera de salida,] |: En carrerade entrada,| _|: Modelo "corto" con reg.
en la entrada

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1)
[
z T o
= 25
£5
H H= == g3
5 @« S
2 k] o 2
. . = c O
Distancia entre caras 10 0.5 Distancia entre caras 10 e
o D
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacion 11 og
Max. 23 Max. 22
Regulador e la dfrfera de entradal | Reguladas en |a carrera de salida |

Detectores
magnéticos

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

(]
D
=
MXQ 1 2A'DZN Modelo "corto" g
]
- - [
Dimensiones [mm] 8
M Nota) Modelo M §
Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar MXQ12A-10ZN 72 s
w
. ,/ topes de regulacion en la carrera de salida. MXQ12A-20ZN 82 5
@ % : @ @ O - Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ12A-30ZN 92 3
] g@ © ® MXQ12A-40ZN 110 22
® @ ® @ O MXQ12A-50ZN | 120 P
=B = MXQ12A-75ZN 164 823
) ) ) MXQ12A-100ZN 189 3
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. g

SVC 16
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Serie MXQUA
12A

Dimensiones: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 1 2A'DZD1 Con telescopico (212)
M

Dimensiones [mm]
21.5 Modelo | Modelo de menor
» - Modelo estandar | longitud total 77
M M
N I MXQ12A-10Z1 103.5 93 96
“ ft®d & | MXQ12A-202C1 | 1135 | 103 98
zz 17 MXQ12A-30Z11 | 123.5 113 108
MXQ12A-40Z[1 1415 131 126
| ——
N MXQ12A-50Z1 151.5 141 136
? O@ < ‘H ~ MXQ12A-75Z1 195.5 185 180
5O—- : L > s
@ O@ = l MXQ12A-100Z01 | 220.5 210 205
e
37
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 2A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (212)
Conexion 2 x M5 Dimensiones [mrm]
(Tapoén: M-5P) odelo J
i N - MXQ12A-10Z12 68
- - - Eif_a m¥ MXQ12A-20Z12 70
- J o1 MXQ12A-30Z[12 80
; Oa ; MXQ12A-40Z[12 98
HE= MXQ12A-50Z12 108
o€ © ©
; ! MXQ12A-75Z12 152
1 1 MXQ12A-100Z12 177
@® @  O@.
| g g Je
| | & ® 09"
—=s =
- 30 @
1 MXQ12A-10Z[12 J

..

Conexién 2 x M5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

55| | o 8

MXQ 1 2A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carreray regulador de final de carrera de extension (012)

Usar la ejecucion especial tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo en final de carrera y tope de regulacion de la carrera de salida.
El rango de regulacién de carrera es diferente del rango del regulador del producto estandar.
Las MXQ con bloqueo al final de la carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacion de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Regulador de final de carrera de salida

Tope elastico: [ZE |

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH ]

Regulador de final de carrera de salida

Amortiquador hidrdulco de final de carrera de salida

(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
% Distancia entre caras 4 3 Distancia entre caras 4 é
=™ Distancia entre caras 10 i Distancia entre caras 10 = hii %
0.5 < E,‘ 0.5 Ditancia entre caras 10
11 Rango de regulacién 15 11 Rango de regulacion 16 11 Rango de regulacion 12
Max. 26 Max. 27 Max. 28
45 46.5 47.3

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

17
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ

12A

[Funciones opcionales]

MXQ 1 2A'DZD3 Conexionado axial (212)

Conexién de pilotaje M5 x 0.8
(OUT)

Conexion de pilotaje M5 x 0.8

|54

(IN)

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que
para el modelo estandar.

MXQ 1 2A'DZD4 Con telescoépico y bloqueo mecanico en final de carrera (g12)

22.4

Conexién 2 x M5
(Tapon: M-5P)

215

AN
= %
5

O
& .
1

11

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

Modelo con conexion en un solo lado

MXQCB

MXQCC

|

17
(]
' O
v - s
=]
&  © Og] @ s
& ® OY— 50
MXQ12A-10Z14 S0
= _ b At i T 2
37 ol S X
. . 5=
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 Dimensiones [mm] 'E
J 30 5 Modelo J 3
l I MXQ12A-10Z4 68 =
| > 3 - MXQ12A-20Z(14 70
— == I e MXQ12A-30Z[14 80 § é
c i6n 2 x M5 MXQ12A-40Z[14 98 28
RO EX MXQ12A-502014 108 33
— . . . . MXQ12A-7524 152 85
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. Sg
MXQ12A-100Z[14 177 S S
o D)
og
- . . . w 9D
MXQ 1 2A'DZD5 Con telescoépico y conexionado axial (212) 3
£
21.5 2 5
o P
o g
< L ] l
N
Conexién M5 o H © 17 P
(ouT) =
ey 2
g
@@3 O@ < i 3
SIS L I ok :
e O ' S
[ — : =
Conexién M5 37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 =
(IN) 3
8o
& | 83
s ] @ g
=]
— | 23
E o
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S
%SNC 18
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Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ 16A [Con conexionado a ambos lados]

MXQ 1 GA'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH G ®
k]
12.4 8.7 o5H9 (*8"’30) prof. 3 H /_’6\.
—A g
y =0 0, =
vl ~ q =) i — &
8 8 | ® N ®|
= Ho@ G S 2
NN x M6 x 1 taladro pasante roscado —A 6
Seccion A-A HB GB
45 35 16
L L -
_
Ho-0-@--@o——o-o- ji
J | 0 =] ——
Conexién 2 x M5 4 ©
" Vista inferior de MXQ16A-50Z
(Clavija: M-5P) 7z
5H9 (*9%%°) prof. 2 5H9 (*39%°) prof. 2
7.3 (profundidad méx. tornillo) 05H9 (3™*)pro (5% pro 3%
3.3 (profundidad min. tornillo) 5'35 23
S O 8 @9’ 3 8
E B m' 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
N x M5 x 0.8 Nota 1) 2) N
. <— - 1) xF
Seccién B-B 21 2
Conexion 2 x M5 J | o
| | °
) ©
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar E
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que estd construida en un
material magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 Y44
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 245.5 10 D 213.5 228
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

16A

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 6A'D I:I Con topes de regulacion de carrera (216)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en

a entrada

25.2

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12
e D
05 |
Rango de regulacién 10 8 8 Rango de regulacion 8
Max. 18 Max. 17
40 40

Ambos sentidos

Con tope eldstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,[ ZF ]: En carrera de entrada,| ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada
(M10x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 11

Max. 20

415

Regulador de final de carrera de salida
(M10x 1)

|-

(==

= |
0.5
8

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 10

Max. 18

415

|Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico RJ. ZG |: Ambos sentidos,| ZH J: En carrera de salida,| ZJ |: En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.

en la entrada Distancia entre caras 12

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de retraccion
(M10 x 1)

o

Distancia entre caras 12

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de extensién

/(M10x1)

{
g = S
£ 0.5 £
& e le &S
Rango de regulacién 12 8 8 Rango de regulacién 10
Max. 24 Max. 22
45.3 45.3

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son

Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 6A'DZN Modelo "corto"

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

MXQCB

8
=
[*3
2
(7]
Nota) Dimensiones mm] | @
Modelo M .§
Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar MXQ16A-10ZN 85 g
topes de regulacién en la carrera de salida. MXQ16A-20ZN 95 frry
| Si pueden montarse para la carrera de entrada 3
MXQ16A-30ZN 105 Zg
MXQ16A-40ZN 122 % o
[
MXQ16A-50ZN 132 P
MXQ16A-75ZN | 163 4=
_ T
« Las dimensiones no mencionadas en la lista anterior son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16A-100ZN 207 3
MXQ16A-125ZN 232 fa]
20
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Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ

16A

[Funciones opcionales]

MXQ 1 6A'DZIZ|1 Con telescopico (216)

Dimensiones

[mm]
M Modelo | Modelo
~| |20.5 Modelo estandar | "corto" b
@ M M
MXQ16A-10ZC11 | 1185 105 107
& i MXQ16A-20ZC11 | 1285 115 111
® @ MXQ16A-30ZC1 | 1385 | 125 121
zz MXQ16A-40ZCH | 1555 | 142 138
23 MXQ16A-50Z11 | 165.5 152 148
MXQ16A-75Z11 | 196.5 183 179
@ O MXQ16A-100ZCJ1 | 240.5 227 223
@ 5 Q MXQ16A-125Z(11 | 265.5 252 248
O
41
2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
MXQ 1 GA'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (216)
Dimensiones [mm]
0 Modelo J
- - ol | t 1t 10 MXQ16A-10Z12 78
o 14 MXQ16A-20Z12 82
2 ;'_B J 5 MXQ16A-30ZC12 92
e Conexién 2 x M5 MXQ16A-40Z[12 109
@U © (Tapén: M-5P) MXQ16A-50Z[12 119
~ o MXQ16A-75Z[12 150
4 MXQ16A-100Z12 194
MXQ16A-125Z[12 219
0 O— Og; 2| o
= O |
.45
® (o2}
! MXQ16-10Z[12 ! a3
L _ - | Conexioén 2 x M5
J 5
[ |
F o |
| 0
. I wn
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las
mismas que para el modelo estandar. 105

MXQ 1 6A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera y regulador de final de carrera de extension (¢16)

Usar la ejecucion especial tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo en final de carrera y tope de regulacion de la carrera de salida.
El rango de regulacién de carrera es diferente del rango del regulador del producto estandar.
Las MXQ con bloqueo al final de la carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma:

!

05 |,
13

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 14

Max. 27

50

Tope elastico: | ZE |

Regulador de final de carrera de salida
(M10 x 1)

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiquador hidrdulico de final de carrera de salida

(M10 x 1)

entrecaras 9 mm

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 13

Max. 29

Llave Allen de 5
EF@ Distancia entre caras 12 }—uzx
0.5 | 0.5
13 Rango de regulacién 15 13
Max. 28
51.5 52.8

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

21
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ

16A

[Funciones opcionales]

MXQ 1 6A'DZD3 Conexionado axial (216)

Conexiéon M5

(OUT)

Conexién M5

(IN)

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 6A'DZD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (216)

~
)

29

20.5

Conexién 2 x M5
(tapdn: M-5P)

41

—FE
54

23

®
e
{%.

«©
[}
@

-
K=

K>

7.5

4.5

~MXQ16A-10ZL14

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC MXQOB

Modelo intercambiable en altura
MXQO

|

T

[s)
1 oy max07 prof. de rosca 6
33 Dimensiones [mm]
| J | 5 Modelo J
> . ! MXQ16A-10Z14 78
= q MXQ16A-20Z14 82 —
S MRS MXQ16A-30Z[14 92 gg
- o £
Conexion 2 x M5 0.5 MXQ16A-40ZL14 109 S8
—_— MXQ16A-50Z14 119 ° 2
MXQ16A-75Z214 150 @ 5
. . . . . . MXQ16A-100Z[14 194 g s
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ16A-1252014 219 S 3
' 58
16A-0Zc5 ¥
- s w . . o 9
MXQ [ &=l 1<) Con telescépico y conexionado axial (216) 52
o
+ | ® &
‘ Qg
Conexién M5 23
(OUT) %
g
& O . H
[~}
- 3 3
< O g
8
w
Conexion M5 41 5
(IN) ; 205 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6 'g
83
o S
£
Q 2 °
Es ‘ § o
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S
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Serie MXQLCIA

Dimensiones: MXQ 20A [Con conexionado a ambos lados]

MXQ 20A'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH ®
16.3 0.030 H §
_163_ : @5H9 (0" ) prof. 3 —A =
[To) . H — Lo;
ol @ & 5
Y e@ Do —
L | @
NN x M6 x 1 prof. rosca 9 —A 6
Seccién A-A HB GB
48 36 16 M
fncil om
T @
o o® o o o - » @ =
i z
Vista inferior / zz
de MXQ20A-50Z Conexién 2 x M5
(Clavija: M-5P)
5H9 (*0.2%) prof. 2
7.3 (profundidad méax. tornillo) 5.5
3.3 (profundidad min. tornillo) a5H9 (*5 ) prof. 2 L g

AY
7\
N

¥7N
A\Z,

©
?
e
I
of
&

72

E_m=—
F ~—B ™
N x M5 x 0.8 Neta 2 <ﬂ _ 1) <F 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
Seccion B-B 27
Conexion 2 x M5 J
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar =
tornillos con la longitud de rosca adecuada. D D
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia
de imanes, ya que estd construida en un
material magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 55 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 55 32 133 59 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ

20A

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 20A'D I:I Con topes de regulacion de carrera (220)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en

31.5

a entrada

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Con amortiguador hidraulico RJ.| ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ |: En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada

(M12x 1)

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17

Rango de regulacién 10

Regulador de final de carrera de salida

31.5

Max. 21

M12x 1)

Llave Allen de 6

Regulador de final de carrera de entrada

(M12x 1)

= = 05 Distancia entre caras 17
10 10 Rango de regulacion 9
Méx. 20
47 47

Ambos sentidos

Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1)
Liave Allen de 6 - .
" D [ N Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17 Distancia entre caras 17
= = N\LDistancia entre caras 1/

Rango de regulacion 12 10 051,
Max. 22 10 Rango de regulacion 11

48.5 Max. 21
48.5

|Flegulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

Amortiquador hidréulico de fnal de carrera de entrada

(M10x 1)

Distancia entre caras 12

entrecaras 9mm

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida

(M10 x 1)

entrecaras 9mm

Rango de regulacién 3

Distancia entre caras 12

* Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.

Max. 15

4 B =7 05
8 8 Rango de regulacion 6
Max. 18
45.3 45.3

|Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

MXQ 20A'DZN Modelo "corto"

Nota)

O
O

M
® © @
& & &
_———

Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar
topes de regulacion en la carrera de salida.
Si pueden montarse para la carrera de entrada

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC

MXQCB

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

8

=

Dimensiones mm) | £

Modelo M ?

MXQ20A-10ZN 96 8

MXQ20A-20ZN 106 g

MXQ20A-30ZN 116 ir

MXQ20A-40ZN 126 S
MXQ20A-50ZN 142 % o
MXQ20A-75ZN 176 “g
MXQ20A-100ZN | 249 4=
MXQ20A-125ZN | 274 3°

MXQ20A-150ZN 299 3

24



Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ

20A

[Funciones opcionales]

MXQ 20A'DZD1 Con telescoépico (220)
M

Dimensiones

[mm]
Modelo | Modelo
@ 18, Modelo estandar | "corto" 27
M M
S MXQ20A-10Z1 131 185 | .
o MXQ20A-20Z1 141 123.5
@ @ MXQ20A-30Z[1 151 1335 | 1315
4 29 MXQ20A-40Z011 | 161 | 1435 | 1415
o MXQ20A-50Z1 177 1595 | 157.5
— § MXQ20A-75Z1 211 1935 | 191.5
L © @ O i MXQ20A-100ZC11 | 284 266.5 | 2415
0 W B 3 ¢ MXQ20A-125ZC11 | 309 | 2915 | 2665
Y@ © O ' MXQ20A-150ZC11 | 334 3165 | 2915
445 - - \
2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 20A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (220)
- - - o ‘ | Dimensiones [mm]
g | ~ Modelo J Q
- ‘ 0, ® MXQ20A-10ZC12
@ : i J 5 MXQ20A20z02 | 0P
o Conexién 2 x M5 MXQ20A-30Z[12 101.5
e . 38
@ o : (Tapon: M-5P) - MXQ20A-40Z[12 111.5
I MXQ20A-50z012 | 127.5
: - MXQ20A-75212 | 161.5
To * - MXQ20A-100Z12 | 234.5
)=== 03| N MXQ20A-1252]2 | 259.5 | 61
/ ‘ MXQ20A-150Z12 | 284.5
N g
A l.95 ol o
MXQ20-10Z[12 J Conexion 2 x M5 Q
J 5 .

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las
mismas que para el modelo estandar.

0.5

-

MXQ 20A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carreray regulador de final de carrera de extension (020)

Usar la ejecucion especial tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo en final de carrera y tope de regulacion de la carrera de salida.
El rango de regulacién de carrera es diferente del rango del regulador del producto estandar.
Las MXQ con bloqueo al final de la carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma:

Regulador de final de carrera de extensién

(M12 x 1)
- - llave Allen de 6
DX
N
— [T Distancia entre caras 17
0.5
—-—
13 Rango de regulacion 16
Max. 30
57

Tope elastico: | ZE |

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiguador hidraulico de final de
carrera de extension

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC

25

Regulador de final de carrera de extension M10x 1)
) (M12x 1)
llave Allen de 6
D f =
L N L -
— TEW Distancia entre caras 17 — Tﬂis §
05|, 051, Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 18 13 Rango de regulacion 9
Max. 31 Max. 25
58.5 52.8




Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ 20A

[Funciones opcionales]

Conexién M5

wxa 20A-0Z03

Conexionado axial (220)

Conexién M5

(IN)

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. l

wxa 20A-:Z-4

Dimensiones

[mm]
Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (220) MXOZ}‘:":'{‘)’ZN J_Q
w| 18 MXQ20A2024 | 0
@ Conexion 2 x M5 MXQ20A-30Z[14 101.5 38
~ (Tapon: M-5P) MXQ20A-40Z[14 111.5
g MXQ20A-50Z14 | 127.5
@ Bl 45%{ MXQ20A-752[14 | 161.5
J 51 MXQ20A-100ZC14 | 234.5
MXQ20A-125Z[14 | 259.5 |61
- 29 MXQ20A-150Z14 | 284.5
N T 7 % N
o0, & OO
— 19 — 8 N 3 o
©
oo © oo ¢
= 31— ) |
44.5 “l ot sxMsx08 préf. rosca: 7 @ H— .
Q @ 2
J 5
2 [ O R
- / |
Conexién 2 x M5 V 05|, 9.5
MXQ20A-10Z[14
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. . . -- ;
20A-oZ-5 3
MXQ =l o
Con telescdpico y conexionado axial (920)
)
Conexion de pilotaje M5 x 0.8 = 29
(oum 5T : | a7
<o o® @ O
—: — T lo—d0——L 8 3
[ _®e © O
ia (P! — i i
Conexién de pilotaje M5 x 08 5.5 44.5 2 x M5 x 0.8 prof. ro:;ca: 7
(IN)
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las —l
mismas que para el modelo estandar.
ZS\VC 2

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

MXQCB

|

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

MXQCC

MXQO

|

Detectores
magnéticos

Ejecuciones especiales

Célculos de seleccion

del modelo



Serie MXQLCIA

Dimensiones: MXQ 25A [Con conexionado a ambos lados]

MXQ 25A'DZ Modelo estandar
20.5

(NN-1)xH G ~
5 125 H S
26H9 (*3%%°) prof. 4 ~—A o
" aen en 3
R So
~| © R
— 5 H [©2]
5| € 4 Ol 2
— Yoo (D of=t———=—x
NN x M8 x 1.25 prof. rosca 12 —A 7
. HB GB
Seccion A-A
M
o
2
J |
Y4
2z
Conexién 2 x M5
9 (profundidad max. tornillo) (Clavija: M-5P) 50
4 (profundidad min. tornillo) 6H9(+8'°3°) prof. 3 6.5 34
@6H9 (*3°%°) prof. 3 ;
A V7N
OV
8 O
D
N
=
N x M6 x 1 Nota1)2) F ™
L. N 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
Seccion B-B <7 _ 1) «F
30 2
Conexion 2 x M5 J |
=4
U — . — e
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada. ’
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia 65 50 26
de imanes, ya que estd construida en un oen ovn

material magnético. Esta magnetizacion —
puede causar un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos, etc. @

Vista inferior de MXQ25A-75Z
Dimensiones [mm]

Modelo F G GB H HB I J M N NN z zz
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 — 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 3145 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

25A

MXQ 25A'D:| Con topes de regulacion de carrera (225)

[Con topes de regulacion de carrera]

Dimensiones: MXQ

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en
8.3

38.3

la entrada 3

Regulador de final de carrera de retraccion i i Regulador de final de carrera de extensién
(M14 x 1.5) L @ Q@ (M14 x 1.5)
Liave Allen de 6 = @ = Llave Allen de 6
Distancia entre caras 19 ' Distancia entre caras 19 o
B Ee————— o5
Rango de regulacion 11 11 e o e O
Méx. 22 11 Rango de regulacién 10 g
54 Max. 21 =
54

Ambos sentidos

Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

i
Con tope eldstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,[ ZF ]: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada 8
o
= = S
Regulador de final de carrera de retraccion Regulador de final de carrera de retraccion § (8
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5) s
] - S (e}
><
B - g %
Llave Allen de 6 7‘@!@ L= ~ Llave Allen de 6 =
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19 é
Rango de regulacién 12 11 E= == 05 - é
Méx. 24 11 Rango de regulacion 11 ——
55.5 Max. 23
55.5

[Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico RJ.| ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ |: En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de retraccion Amortiguador hidraulico de final de carrera de extensién

Modelo intercambiable en altura
MXQO

(M14 x 1.5) g (M14 x 1.5)
£
v(\l_ =
g —= %
< acd
g g P
S ] T o
= 25
i‘ — — % o o
<= S é
. . e @ S
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19 23
— = o8
Rango de regulacién 21 11 == = 051, =3 ?-,)
Méx. 36 11 Rango de regulacién 20 o
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las 67.1 Max. 35
mismas que para el modelo estandar. 67.1

|Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Detectores
magnéticos

[~}

[}

s

MXQ 25A-DZ N Modelo "corto" Dimensiones [mm] g

3

M Nota) Modelo M 2

MXQ25A-10ZN 110 8

: e MXQ25A-20ZN 120 g

@@ @ @ @ O et Nota) En el model . . g ; MXQ25A-30ZN 130 ":

A ota) En el modelo "corto" not se pueden montar : S

4#)@7(#@7 @74@7 topes de regulacion en la carrera de salida. MXO258=H0ZN 16 g
@ y Si pueden montarse para la carrera de entrada _ MXQ25A-50ZN 163 22
@ @ @ @ Ol MXQ25A-75ZN 188 P
: — MXQ25A-100ZN | 229 3 =
= = MXQ25A-125ZN | 293 3

 Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25A-150ZN 318 3

28
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Serie MXQLIA

Dimensiones: MXQ

25A

[Funciones opcionales]

MXQ 25A'IZIZD1 Cc:nn telescopico (225)

Dimensiones [mm]
w| |205 Modelo | Modelo
Sy = Modelo estandar | "corto” 7z
M M
< MXQ25A-10Z001 | 151.5 130 138
N MXQ25A-20Z1 161.5 140
® i MXQ25A-30Z1 171.5 150 148
zz 34 MXQ25A-402C11 | 1815 | 160 158
‘ ‘ g MXQ25A-50Z]1 | 204.5 183 181
— MXQ25A-75211 | 229.5 208 206
@ @ O‘ | MXQ25A-100Z(11 | 270.5 249 217
— —%® +O—— R i 3 MXQ25A-125Z1 | 334.5 | 313 | 281
_@ @ O i MXQ25A-150Z(11 | 359.5 338 306
50 Eﬁ
# Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
MxaQ 25A'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada(225)
- - o I ' Dimensiones [mm]
= Modelo J | Q
:| s P @ I5 MXQ25A-10ZC12 | 109 | 48
' A ' J 5 MXQ25A-20Z[12 104
- MXQ25A-30ZC12 | 114
= Conexion2 x M5 MXQ25A-40Z(12 | 124 | 43
! @]— ! (Clavija: M-5P) MXQ25A-50Z02 | 147
i i - MXQ25A-75212 | 172
| —— : MXQ25A-100Z12 | 213
|| MXQ25A-125Z(12 | 277 | 73
1 E 1 ‘@@ @ O @ MXQ25A-150ZC12 | 302
e® o0 T 5|2
= Qe e o
| \f 125 | -
ﬁ
MXQ25-10Z[12 Conexién 2 x M5 Q ol
o a h J 5
1
o ® F
o
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las T

mismas que para el modelo

estandar. '

0.5

-

MXQ 25A'DZD2 Con bloqueo en final de carrera, regulador de final de carrera de extension (225)

Usar la ejecucion especial tuerca y tope de regulacion largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo en final de carrera y tope de regulacion de la carrera de salida.
El rango de regulacion de carrera es diferente del rango del regulador del producto estandar.
Las MXQ con bloqueo al final de la carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacion de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma: Tope elastico: [ZE|

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH |

£
E}_ E}_ Amortiquador hidrdulico de &
Regulador de final de carrera de salida Regulador de final de carrera de salida m :iellc:ire;age)sahda %
P@ (M14x15) (M14x1.5) ' £
—— —
: Llave Allen de 6 WT Llave Allen de 6
I T Distancia entre caras 19 | T Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19
0.5 0.5
- — el
18 Rango de regulacion 13 18 Rango de regulacion 15 18 Rango de regulacién 23
Max. 31 Max. 33 Max. 44
64 65.5 77.1

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexionado a ambos lados Serie MXQ:‘A

Dimensiones: MXQ

25A

[Funciones opcionales]

Conexién M5
wxa 2D A-0Zo3 e
Conexionado axial (925) »
e @ O
— e f%@iwi
fan Do @ O%
Conexién M5 / 7.5
(IN)
I +
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
25A_ Z 4 Dimensiones [mm]
MXQ D D Conexién 2 x M5 Modelo J | Q
S iia: M- MXQ25A-10Z[14 109 | 48
Con telescopico y bloqueo o 205 (CRVIRMSP) MxQ2sA2000a o
en final de carrera de entrada (225) ~ MXQ25A-30204 | 114
MXQ25A-40Z[ 14 124 | 43
N | X o MXQ25A-50Z004 | 147
- MXQ25A-75Z2[14 172
:'_ o (II}'/ i Lt MXQ25A-100Z[14 | 213
{§) - J 5 MXQ25A-1252014 | 277 |73
4 - MX;3425A-1502D4 302
Q1" 0
feccins
f ——L |
_ e © Od]
Y — e O  o® 8l 8 = 3
= P @ o9
- == J
- |125 ‘ = — ‘ )
50 | @l o 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
MXQ25-10Z[14 Q
- -- J 5
2 o [ Berg
# Las dimensiones no mencionadas arriba son _’ /
las mismas que para el modelo estandar. y
Conexién 2 x M5 2 /
25A-0Z05 il
MXQ "l ] ¥
Con telescdpico y conexionado -
axial (925) N n
Conexién M5 . 34
f | S
e © Of
© — | o o
~ — ~ s}
Qe e 09
— ; : =
Conexion M5 75 50 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
(IN)
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son _’
las mismas que para el modelo estandar.
30
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Modelo con guia sobredimensionada L ERIIIKIE I EEETLIEEL

MXQCB

|

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

MXQCC

MXQO

|

Detectores
magnéticos

Ejecuciones especiales

Célculos de seleccion

del modelo
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Mesa lineal de alta rigidez
Modelo con guia sobredimensionada

Serie MXQL

@6, 8, 312, 316, 320

Forma de pedido

MXQ [12|B|-[30|ZA|-[M9BW| |-

1

Modelo con conexiones a ambos lado
MXQOA

- | |
Ejecuciones especiales -
l Véanse mas detalles en la pag. 33. [
" Opciones de cuerpo - S
®Diamett p s A 2 ‘@
IAMELro Modelo estandar | Modelo simétrico ® Carrera estandar [mm] N? detectores magnéticos %
B BL g 21 udds. %
6 Conexign ~ Ranura de montaje del detector | Ranura de montaje del detector  Conexidn | 10, 20, 30, 40, 50, 75 p— uc. -‘g_
n n” uds. ]
8 ETT= TR 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 S
12 Bo 6t 36 _6d eDetector magnético s
77777777777777777 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 [ — S detector magnético] g
Conexién Conexién D
16 R e montge Ranura de mont;le 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 # Consulte en la tabla inferior a8
del detector del detector ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ —]
__Nota) los modelos de detectores
magnéticos aplicables. S
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 g P =
o
S
Nota) No disponible, ya que el modelo estandar lleva conexiones y ranuras de montaje de g o
detectores magnéticos en ambos lados. Opciones del regulador o E 0
Posicién de montaje g o
Simbolol Modelo de regulador del regulador Nota 1) s X
Enlacarera | Enfacarera s =
desalida | de entrada I3
y4 Sin tope de regulacion =
ZA T - . [ ) [ ) 8
7B ope .metalllco con amortiguador ° =
—ZC | (No disponible para 26) ° o
ZD ° ° 2
ZE | Tope elastico [ ] =
ZF ° o
ZG D) D < [
ZH | Amortiguador hidréaulico (RJ) [ ) -g (¢ ]
ZJ - — L] Nota 1) @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. Estas § E
| ZN | Nota 2) Sin topes de regulacion combinaciones se pueden conseguir sobre las mesas sin topes (Simbolo 2
ZP Modelo "corto" Tope _e|35t'00_ _ L] Z) montando adicionalmente los topes correspondientes (pag 85) 'E
ZQ Amortiguador hidraulico (RJ) LJ Nota 2) En el modelo "corto" NO se puede montar ningtin tope de regulacion ]
ZS Tope metalico con amortguador de goma (No disponible para o6) [ ] de la carrera de salida. é

Posicion de montaje del regulador

Regulador de final de O O ‘ Regulador de final de Modelo corto % O O ‘ T
carrera de entrada carrera de salida

Salir Entrar En el modelo "corto" no se puede montar ninguin tope de regulacion de la carrera de salida

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores magnéticos aplicables/ Consulte més informacién acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Best Pneumatics n® 3.

=] Tensién de carga Modelo de detector magnético [Longitud de cable [m]
) . . : g onector . »
Tipo |Funcionamiento especial 2L = CEAEEED 05(1|3]|5 Sie Carga aplicable ) 3
eléctrica |5 | (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (;) ™M O|@ precableado 528
— - .‘5
o 3 hilos (NPN e e/e/0| O 3 <
s flos (NPN) 5V, 12V MONV_| MON Circuito IC £
B _ 3 hilos (PNP) MOPV | M9P (e (@@ |O o 88
S 2 hilos 12V M9BV M9B ® (e @& O O —
S Indicacién de diagnésti Salida 3 hilos (NPN) MONWV| MONW | @ (@@ O O Giraito 16| Relé
8 ’?:,ac"?r,‘ e 'zagnl"s“m directa  |Si [3hilos (PNP)| 24v |2V V| _  [MOPWV| MOPW | @ @ @ |O| o |Cie PT_C’
§ |(indicacion en 2 colores) | -, apie 2 hilos 12V MOBWV| M9BW | @ (@ (@ |O| O | —
2 . 3 hilos (NPN MINAV=** MONA*** O |O | @ | O O
g | Resistente alagua 3h;|os EPNP; 5V, 12V MIPAVF**|MOPA™* O |0 |e@| 0| o |l
g | (indicacion en 2 colores) 2 hilos 12V MIBAV-"|M9BA™ O |O |e@|0]| O | —

=xx Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores

= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ««---c--- — (Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se

(Ejemplo) MONWM fabrican bajo demanda.

(Ejemplo) MONWL

(Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 87.

= Para mas informacion acerca de detectores con conector precableado, consulte el catdlogo Best Pneumatics n® 3.

= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales
del modelo
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Serie UXQCB

Ejecuciones especiales
(Para los detalles, consulte las paginas 89 a 93.)

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6 | 8 | 12 | 16 I 20
Tamano de conexionado M5 x 0.8
Fluido Aire
Actuacion Doble efecto

Presion de trabajo

0.15 a 0.7 MPa Nota)

Presidn de prueba

1.05 MPa

Temp. ambiente y de fluido

-10a 60°C

Rango de velocidad de trabajo

50 a 500 mm/s (Tope metalico con amortiguador: 50 a 200 mm/s)

(velocidad media)

Carreras marcadas con * : 50 a 300 mm/s

Amortiguacion (sin regulador de carrera)

Amortiguador elastico interno

Amortiguacion (con regulador de carrera)

Tope metélico con amortiguador, tope eldstico, amortiguador hidraulico

Lubricacion

No necesario

Detector magnético de estado sélido (2 hilos, 3 hilos)

Detector magnético

Detector magnético de estado sélido con indicador en 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2a 0 mm

Nota) Consulte la pagina 34 para la presién minima de trabajo del tope metalico con amortiguador de goma. Sila
presion de trabajo es inferior a la presién minima de trabajo, la precision de repeticién empeorara.

Presién minima de trabajo del to

pe metalico con amortiguador de goma: Presion requerida para comprimir

totalmente la pieza de goma del amortiguador para que entre en contacto con la parte metlica.
La presion de trabajo para el cilindro de didmetro 20 con amortiguador hidraulico es 0.15 a 0.6 MPa.

Carrera estandar

Modelo Carrera estandar [mm]
MXQ6B 10, 20, 30, 40, 50%, 75*
MXQ8B 10, 20, 30, 40, 50, 75*, 100*
MXQ12B 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXQ16B 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100%, 125*, 150*
MXQ20B 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125*, 150*

Nota) * El rango de velocidad de trabajo es de 50 a 300 mm/s (sin regulador de carrera)

Fuerza tedrica

[N]

Simbolo Caracteristicas técnicas —
X7 Grasa PTFE T Tamaio vastago | Direccion de Secmgn Presién de trabajo [MPa]
-X9 Grasa para equipo de industria alimentéria [mm]__|funcionamiento| _[mMmM?Z] 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
. Tope de regulacion largo MXQ6 3 out 57 11 17 23 29 34 40
LR (Rango de regulacién ampliado en 10 mm) IN 42 8 13 17 21 25 29
i ouT 101 20 30 40 51 61 71
X Tope de regulacion largo MXQ8 4
X12 (Rango de regulacién ampliado en 20 mm) IN 75 15 23 30 38 45 53
-X28 | Tuercay tope de regulacion de salida mas largos MXQ12 6 out 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158
-X33 | Siniman IN 170 34 51 68 85 102 119
-X42 Guia anticorrosion IN 346 69 104 138 173 207 242
-X45 | Junta de EPDM MXQ20 8 ouT 628 126 188 251 314 377 440
IN 528 106 158 211 264 317 369
Peso
)
Modelo Carrera estandar [mm] Modelo Peso adicional de la opcién del regulador
" f En la carrera | Enla carrera
10 20 30 40 50 75 100 125 150 corto e cElah ol GniiEeE
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 — — — -6 10 8
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — — -12 20 16
MXQ12B 420 450 480 550 580 700 890 970 — -21 40 30
MXQ16B 710 730 770 820 920 1100 1400 1700 1800 -33 70 50(80)
MXQ20B 1200 1200 1300 1300 1600 1700 2000 2600 2700 -60 110 80

Nota) El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.

Peso maximo de carga

Energia cinética admisible

kgl ]
Sin regulador Opciones de regulador de carrera Sin regulador Opciones de regulador de carrera
Modelo | Amortiguador | Tope Tope metdlicocon | Amortiguador hidraulico (RJ) Modelo | Amortiguador Tope Tope metdlico con | Amortiguador hidréulico
elastico interno| eléstico | amortguadordegoma| Horizontal | Vertical elastico interno|  eldstico | amortiguador de goma (RJ)
MXQ6B 0.6 1 — 1 MXQ6B 0.025 0.053 — 0.17
MXQ8B 1 2 1 1.5 1 MXQ8B 0.046 0.11 0.013 0.24
MXQ12B 2 4 2 2.5 MXQ12B 0.095 0.18 0.03 0.61
MXQ16B 4 6 4 6 MXQ16B 0.16 0.34 0.06 1.2
MXQ20B 6 9 6 9 | 6 MXQ20B 0.32 0.51 0.095 1.3
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

Caracteristicas técnicas opcionales

Topes de regulacion

Tope metalico con amortiguador

Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Ref. tnicamente del tope con amortiguador de goma MXQB-A887 MXQB-A1287 MXQB-A1687 MXQB-A2087
Energia méax. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12
Recorrido del elastémero [mm] 2 2.8 3.6 4.4

Fuerza de compresion total del elastomero [N] 20 42 65 97

Presion minima de trabajo del tope

metalico con amortiguador de goma * [MPa] 03 03 02 0:2
Peso [g] 14 25 42 65

Rosca de montaje del tope [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

= Presién requerida para comprimir totalmente el elastdmero de goma del tope cuando se monta horizontalmente para que entre en contacto con la parte metalica.

Cuando lo monte en direccion vertical, tenga en cuenta el peso adicional de la carga.

Tope elastico

Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQéB MXQs8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Referencia tnicamente del tope MXQA-A827 MXQA-A1227 MXQA-A1627 MXQA-A2027 MXQA-A2527
Energia max. de absorcion [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Peso [g] 7 14 25 42 65
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14x 1.5
Amortiguador hidraulico (RJ)
Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ6B MXQ8B MXQi12B MXQ16B MXQ20B
Modelo (amortiguador hidréulico Unicamente) RJ0603N RJ0805N RJ1006N RJ1007HN RJ1410N
Energia max. de absorcién [J] 0.35 0.5 15 3 3.7
Carrera de amortiguacion [mm] 3 5 6 7 10
Velocidad de impacto [mm/s] 300 a 500 50 a 500
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45
Empuje max. admisible [N] 150 245 422 814
Fuerza del muelle (amortiguador fuera) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Fuerza del muelle (amortiguador comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15
Peso [g] 55 15 23 65
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5

O

34

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQO

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado LI EGTRGEITERI RN
MXQCC

del modelo



Serie UXQB

Dimensiones: MXQ 6B [Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 6B'DZ Modelo estandar

(NN-1)xH G
5.3 5.8 @3H9 (*3%%°) prof. 2 H
o —A
(8}
S| o g ~ =
s S JBRlL S I e
{ HO@—OO—FRG
o ] M
—A
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado 4 319 (*3%%%) prof. 2
Seccion A-A HB GB
M 27 23 10
20® @ oo 1
b
z L L
y44 Vista inferior
de MXQ6B-30Z
23H9 (*5%%°) prof. 1.5 3H9 (*5%%) prof. 1.5
4.1 (profundidad méax. tornillo) Lado de conexion 20
2.1 (profundidad min. tornillo) 12
fs‘"
I {9 © @ @ o % '{@A —| o
g - OO | ®»
Rl ; % $ @O0 S,
N x M3 x 0.5 Nota 1) 2) F +—B ;.3‘ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Seccién B-B (ﬂ_ 1) <F
12
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
J | (ver paginas 127 y 128).
3 Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia
- de imanes, ya que estd construida en un
[_H 9 © material magnético. Esta magnetizacion
{ ] puede causar un funcionamiento defectuoso
Conexion 2 x M5 de los detectores magnéticos, etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN 4 Y44
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 — 26 — 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126
MXQ 6 B L'IZIZ Modelo con guia sobredimensionada
o 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
©

%o

@

@

@)
L&

5

34

21
32

@

Lado de las conexiones

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

bimensiones: Wxa O B [Opciones de regulador]

MXQ 6 B =0 :I Con topes de regulacion de carrera (26)
Con tope eldstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida, | ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

13.6 Regulador de final de carrera de entrada  Regulador de final de carrera de salida 13.6
(M6 x0.75) (M6 x 0.75)

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

Llave Allen 3 @©—@< T ~Llave Allen 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 11 5 5 Rango de regulacién 9

Méx. 17, Méx. 15
81.5 31.5

| Ambos sentidos |

Con amortiguador hidrdulico (RJ)[ ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,[ ZQ ] : Modelo "corto" con reg.

S
<
S
w
S
E
8
=2
2
=
=
(=2
=
8
o
S
(=3
=
o
en la entrada =
Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida E
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) = CDJ
P ﬂ@ == =
iz DAGEZ DY -ﬁ g g
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8 153
: o
Rango de regulacién 5 5 5 Rango de regulacién 3 %
Max. 15 Max. 13 =
293 29.3 g
. . ‘_“
Final de carrera de entrada \ ] Final de carrera de salida s
@
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. § g
£ X
s=
=
o
MXQ 6 B'DZN Modelo "corto", con guia sobredimensionada 3
Dimensiones (mm] L=
M Nota) Modelo M o
MXQ6B-10ZN 60 o 2
W MXQ6B-20ZN 70 s8
B PS¢ MXQ6B-30ZN g0 |8%
® @ O MXQ6B-40ZN 96 g3
En el | MXQ6B-50ZN 123 83
" " 3
Nota) En e mgde o "corto" no se pgeden montar topes de MXQ6B-75ZN 148 og
regulacion en la carrera de salida.
Si pueden montarse para la carrera de entrada. —
©8
25
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. § g,
[
A g
3
=
Q
2
3
[~}
2
=]
o
3
8
w
i=3
=]
o
3o
)
° o
- E
23
3
Nl
o
36
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Serie MXQUB
Dimensiones: MXQ 8B

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 8B'DZ Modelo estandar

08

45 7.4
Io)
S ES) ©
3 g F?{\ S
a1

NN x M5 x 0.8

taladro pasante roscado

Seccion A-A

(NN-1)xH G
H
~—A
>
O f'\é -©
DA AN ZEAN 7
&
—A 5
HB GB
24H9 (*3°%°) prof. 2.5
M
Y4
Y74

Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar

tornillos con la longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128).

Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia

4H9 (*3°%) prof. 2.5

de imanes, ya que estd construida en un
material magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos, etc.

39 29 11

O

N
AANZ

&

O—o—¢

@

\010\

Vista inferior

de MXQ8B-40
4H9 (*3°%) prof. 2
Lado de las
conexiones 23
5.7 (profundidad max. tornillo) 13
2.7 (profundidad min. tornillo) =~
N
-
- ] O & 9
Rl o
[8Y) o
~)
b 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
N x M4 x 0.7 Nota 1) 2)
24H9 (*3°%°) prof. 2 N .
. 2 _ —_— —~ 1
Seccioén B-B 16 < ) >X
J |
[}
©
- { Q @
{ |
f . Conexién 2 x M5
Dimensiones [mm]

Modelo F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 = 27 = 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184

MXQ 8 B L'DZ Modelo con guia sobredimensionada

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

8B

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 8 B'D :I Con topes de regulacion de carrera (28)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en

a entrada

14.9  Regulador de final de carrera de entrada

(M8 x 1)

Llave Allen de 4
Distancia entre caras 10

Rango de regulacion 8

0.5
6.5

6.5

Max. 17

Regulador de final de carrera de salida 14.9

(M8 x 1)

Llave Allen de 4
Distancia entre caras 10

Rango de regulacion 7

Max. 16

35 35

Ambos sentidos

Con tope eléstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,[ ZF ]: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada

(M8 x 1)

Llave Allen de 4

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 11

Regulador de final de carrera de salida

(M8 x 1)

Llave Allen de 4
Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 10

Max. 18

Max. 17

0.5
6.5 6.5
36.5 36.5

|Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico (RJJ ZG |: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Amortiguador hicréulico de final de carrera de entrada
(M8 x 1)

Dist. entre caras 7

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M8x 1)

Dist. entre caras

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 12

0.5
6.5

6.5

Max. 23

Distancia entre caras 10

Rango de regulacién 11

Max. 22

40.8 40.8

Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8B'DZN Modelo "corto", con guia sobredimensionada

Modelo con conexiones a ambos lados

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

MXQOA

MXQO

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado LI EGTRGEITERI RN
MXQCC

magnéticos

3
=
M Nota) 8
3
Dimensiones [mm] 8
Modelo M -§
MXQ8B-10ZN 72 8
w
MXQ8B-20ZN 82 =
=]
Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar MXQBB-30ZN 92 § °
topes de regulacién en la carrera de salida. MXQ8B-40ZN 110 23
Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ8B-50ZN 120 gg
MXQ8B-75ZN 164 E4 g
« Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8B-100ZN 189 3
3
r
% S\NC 38



Serie MXQC1B

Dimensiones: MXQ

12B

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 1 2B'IZ|Z Modelo estandar

7.4 87

29.5
05.1

NN x M6 x 1 taladro pasante roscado

Seccion A-A

a5H9 (*3%%°) prof. 3

45

35

-0 Oo——-o-

l=———cc=c—:

MXQ12B-50Z

7.3 (profundidad max. tornillo)

3.3 (profundidad min. tornillo)

@5H9 (*3°%°) prof. 2

(NN-1)xH

H

—A

a)

e

0
W

~—A

HB

M

—B

i 0 @
0%, G ©

O@

Nota 1) Para un correcto montaje se

deberan usar tornillos con la
longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128).

Nota 2) La mesa podria magnetizarse

en presencia de imanes, ya
que estd construida en un
material magnético. Esta
magnetizacion puede causar
un funcionamiento defectuoso
de los detectores magnéticos,
etc.

30
18,

fo! )
o
)

< I Y] ™l O
(3] * @ - B 0 ™| O
E ~—B
5H9 (*5:9%) prof. 2
Seccién B-B <ﬂ _ 1) <F 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
21
Conexion 2 x M5 J | o
‘ 6
|
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB 1 J M N NN Y4 Y44
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 725 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 37.5 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 33.5 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 — 27 — 80 33 58 145.5 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 144.5 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 245.5 10 5] 213.5 228
MXQ 1 2 B L'EIZ Modelo simétrico
2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
=)
® O@ |8 ®©°
©— @—@— o ° O 8| 8
=)

Lado de las conexiones|

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

18]
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

12B

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 2 B =0 I:I Con opcion del regulador (212)
Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en

la entrada

20.2

Regulador de final de carrera de enirada
(M10x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 8

Regulador de final de carrera de salida

202

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Max. 18

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada

12

Distancia entre caras
05 |,
8 Rango de regulacion 6
Max. 17
40

Ambos sentidos

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 11

Max. 20

41.5

m%,

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

|Regulador en la carrera de entradal

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidrdulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ ] : Modelo "corto" con reg.

en la entrada Amortiquador hidréulico de final de carrera de entrada

(M10x 1)

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 12

Max. 24

45.3

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

Distancia entre caras 12
05 |,
8 Rango de regulacién 10
Max. 18
41.5

(M10x 1)

Dist, entre caras 9

Distancia entre caras 12

05 |,
8 Rango de regulacién 10
Max. 22
45.3

Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2 B'DZN Modelo "corto", con guia sobredimensionada

M

g@@

@

O
o
O

Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar

topes de regulacion en la carrera de salida.
Si pueden montarse para la carrera de entrada

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

SVC

O

Dimensiones (mm)
Modelo M
MXQ12B-10ZN 85
MXQ12B-20ZN 95
MXQ12B-30ZN 105
MXQ12B-40ZN 122
MXQ12B-50ZN 132
MXQ12B-75ZN 163
MXQ12B-100ZN 207
MXQ12B-125ZN 232
40

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado RULLERIRGIITERWICLIWEIGIELEN Modelo con conexiones a ambos lados

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQOA

MXQCC

MXQO

del modelo



Serie MXQCB

Dimensiones: MXQ 16B [Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 1 6B'DZ Modelo estandar

NN x M6 x 1 taladro pasante roscado (NN -1)xH G .
103 107 a5H9 (*3°%) prof. 3 H g
o__Jprol. —A o
. T T 3
B2 T —— %°
g 2\ P ﬂ‘ i o %
=5 Y- —Do—f= —
S Lﬂ | °
o —a 5
Seccion A-A HB GB
48 36 16
M
sl jacia]
& Dro--o—0 - ) D
Lﬂ © J I 0
wn
Y4
Vista inferior / zz
de MXQ16B-50Z Conexion 2 x M5
(Tapoén: M-5P)
7.3 (profundidad méx. tornillo) 5H9(+8'°3°)prof. 5
3.3 (profundidad min. tornillo) 5.5 37
@5H9 (*3°%°) prof. 2 23

1D
@
i
A O+®
o
©
L%ca \
%@@@@”

42
60

¢
“
&

Sy

N x M5 x 0.8 Nota 1)2) F ~—B

™

2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7

Seccion B-B <ﬂ
2

Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar

tornillos con la longitud de rosca Conexion 2 x M5 J ! 0
adecuada. (ver paginas 127 y 128). ‘ 0
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia © ©
de imanes, ya que estad construida en un
material magnético. Esta magnetizacion ’
puede causar un  funcionamiento
defectuoso de los detectores magnéticos,
etc.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 — 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 55 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 155.5 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 55 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

Dimenslones: MXQ 1 GB [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 1 6 B'D:I Con topes de regulacion de carrera (916)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en
laentrada 255 255

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1) /(M12x1)

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

Llave Allen de 6
Distancia entre caras 17

<
Rango de regulacién 9 10 10 Rango de regulacién 8
Max. 21 Max. 20
47 47

Con tope eldstico : Ambos sentidos,| ZE | : En carrera de salida,[ ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada I
(M12x 1)

Regulador de final de carrera de salida
M12x 1)

Llave Allen de 6

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17 Ee= =5 Distancia entre caras 17
Rango de regulacién 12 10 10 Rango de regulacién 11
Max. 22 Max. 21
48.5 48.5
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico (RJJ ZG |: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.
en la entrada

Amortiquador hidréulico de final de cartera de entrada I— = Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M10 x 1) (M10 x 1)
£ == = g
® 4 05 | 1IN\~
Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12
Rango de regulacién 3 8 8 Rango de regulacién 6
Max. 15 Max. 18
45.3 45.3
+ Las dimensiones no mencion i n :
as dimensiones no mencionadas arrba so [Regulador en Ia carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 GB'DZN Modelo "corto", con guia sobredimensionada

Nota) . .
Dimensiones [mm]
Modelo M
@ MXQ16B-10ZN 96
MXQ16B-20ZN 106
MXQ16B-30ZN 116
@ : MXQ16B-40ZN 126
= = I MXQ16B-50ZN 142
Nota) En el modelo "corto" not g X MXQ16B-75ZN 176
ota) En el modelo "corto" not se pueden montar
topes de regulacion en la carrera de salida. MXQ16B-100ZN 249
* Las dimensiones no mencionadas arriba son Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ16B-125ZN | 274
las mismas que para el modelo estandar. MXQ16B-150ZN 299

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado RLLERIRGIITERWICLINEIEGIELEN Modelo con conexiones a ambos lados

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQOA

MXQCC

MXQO

del modelo

SVC 42
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Serie UXQB

20B

Dimensiones: MXQ

[Modelo con guia sobredimensionada]

MXQ 20 B'DZ Modelo estandar

14.5 o6H9 (

P
B!

NN x M8 x 1.25 taladro pasante roscado

011
06
012

+0.030) prof. 4

Seccion A-A
65 50 26
hacal hacal
&
oo Ho oo
&

Vista inferior

Conexién 2 x M5

de MXQ20B-75Z

9 (profundidad max. tornillo)

(Clavija: M-5P)

@6H9 (*3%%) prof. 3

6H9 (*3%%) prof. 3

(NN -1)xH G -
H B
—A g‘i
5
Ool g
Yo o e
—A 7
HB GB
M
! =
J I
Z
Y74

4 (profundidad min. tornillo) 6.5 2846
I—B
Van\V7.\ o
) )
7N
Do @ ©
el e
F ~—B
Seccién B-B <£—1)XF 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
30 2
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca J |
adecuada. (ver paginas 127 y 128).
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia p PS ~
de imanes, ya que esta construida en un R hd
material magnético. Esta magnetizacion T
puede causar un  funcionamiento \
defectuoso de los detectores magnéticos,
etc.
Conexién 2 x M5
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 55 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 — 45 — 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con guia sobredimensionada Serie MX aj B

oimensiones: xa |20 B |[Con topes de regulacién de carrera]

MXQ 20 B'D:I Con opcidn de regulador (220)

Tope metalico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, | ZS | Modelo "corto” con reg. en
laentrada 323 32.3

Regulador de final de carrera de entrada E ] Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)

= ,w,ﬁ ——
| [
Llave Allen de 6 @
= 05

I
~ Llave Allen de 6
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19

Rango de regulacion 11 11 11 Rango de regulacion 10
Max. 22 Max. 21

54 Ambos sentidos 54

Con tope eléstico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,[ ZF ]: En carrera de entrada,| ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada =

==
(M14 x 1.5)
— (i =
%!wI

Regulador de final de carrera de salida
(M14 x 1.5)

|
T Y
Llave Allen de 6 ¥ Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19 — Distancia entre caras 19
05 |
Rango de regulacién 12 11 11 Rango de regulacién 11
Max. 24 Max. 23
55.5 55.5
|Flegulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,[ ZQ ] : Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida

(M14 x 1.5) N (M14 x 1.5)
e = = 3
s 3
8 g
S ] b s
Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19
B [ os |
Rango de regulacion 21 11 11 Rango de regulacién 20
Max. 36 Max. 35
# Las dimensiones no mencionadas arriba son 67.1 67.1
las mismas que para el modelo estandar. -
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

MXQ 20 B'DZN Modelo "corto", con guia sobredimensionada

M Dimensiones [mm]
Nota) Modelo M
MXQ20B-10ZN 110
@@ & & Qs MXQ20B-20ZN | 120
RO 90— 06— MxGaobtoo | a0
@@ © @ O MXQ20B-50ZN 163

MXQ20B-75ZN 188

Y . MXQ20B-100ZN 229

Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar topes de
# Las dimensiones no mencionadas arriba son regulacion en la carrera de salida. MXQ20B-125ZN 293
las mismas que para el modelo estandar. Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ20B-150ZN 318

Modelo intercambiable en altura | Modelo con conexion en un solo lado RILLERIRGIITERWICLINEIEGIELEN Modelo con conexiones a ambos lados

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQOA

MXQCC

MXQO

del modelo

Z;S\VC 44
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Mesa lineal de alta rigudez
Modelo con conexion en un solo lado

Serie MXQL

28, 012

Forma de pedido

MXQ 12| C|-|30|ZA| |-IM9BW| |-
] | — I_ l Ejecuciones especiales

1

MXQOA

a [ Modelo con conexiones a ambos lado

| Véanse més detalles en lapag. 47. [ -8
[ S— ® Opciones de cuerpo 5
Modelo estandar | Modelo simétrico ® Carrera estandar [mm] _ - S
e o eDetector magnético Em
Conexion ~ Ranura de montaje del detector | Ranura de montaje del detector  Conexién Opciones funcionales l = [sm detectorm:lignetl.col % D
8 10, 20, 30, 40, 50, 75 - , . * Consulte en la tabla inferior | | & O
~m--ar g --&* / =l Bl S'T:?Slr::r:jr? ggg;g:::ll €S los modelos de detectores % g
B> €D > {0d] — i ' . 5
12 .‘IE din 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 1 Con telescopico magnéticos aplicables §
2 | Conblogueo mecanico enfinal ds carera deentrada | N° detectores magnéticos 3
3 Conexionado axial — [ 2uds. =2
4 Con telescapicn y blogueo mecdnico en finalde carrera de entrada S 1 ud. )
l . . .. . . 5 | Con telescopico y conexionado axial n__|‘n”uds.| B
Combinaciones posibles de topes de regulacion de carrera / funciones opcionales s
Sentido de la carrera Combinacién de funciones opcionales s
=
Sl Tipo de tope de regulacion Rei ulgzgnu;nada:: tzll;c)ién en ||o o ; 1 Bloqueo en final i o1[Telescopicoybooueo en | Telescdpico ;
cain 05 Sk jcamema o6 entrada]| S funcidn opcional Telescdpico Nda213)| 7o o mer Noicy Conexionado axial| ESRRCLACHEREY | cr B s b=
Z | Sin topes de regulacién @) ) @) @) @) [®) s
%é Tope metélico con amortiguador de goma : ® 8 i é 8 i i ‘_§
ZC ® @) X X @) X X S
ZD ° [ ¢ X X @) X X =
ZE | Tope elastico [ ) @) O @) @) ©) (©) <
ZF ® @) x x @) X X E]
ZG [ [ ¢ X X [¢) X X Tg
ZH | Amortiguador hidréaulico (RJ) [ ) O X O O X X [
ZJ [ ) @) X X @) X X 2 0
ZN Sin topes de regulacion @) @) X @) X @) S (]
ZP . No) Tope eldstico o o x x ¢ x x E %
ZQ | Modelo“corto” - FAmortiguador hidraulico (RJ) ° 0 x x 0 x x e=s
ZS Tope metalico con amortiguador [ ) O X X O X X =
Nota 1) @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. Estas combinaciones Nota 4) Si es necesaria la regulacion de la carrera de salida en una MXQ con bloqueo %
se pueden conseguir también sobre las mesas sin topes (Simbolo Z) mecénico deberemos usar la ejecucion especial "-X28". 3
montando adicionalmente los topes correspondientes (pag 85). Nota 5) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de regulacion en la =
Nota 2) Para el mecanismo telescépico, la carrera del telescopico serd menor si carrera de salida.

la carrera es ajustada por el regulador de final de carrera de extension.

[

Nota 3) Cuando se requiere un tope de regulacion en la carrera de entrada para una S 5}
mesa con telescopico, usar la versién especial de tope "-X27". En este caso “g’. &

no se puede combinar con bloqueo final de carrera ni con conexionado axial. - :

oz °

Posicion de montaje de los topes de regulacion 3 :§
g

o D)

o e

Modelo corto [ T
Tope de regulacion en Fo oY ‘ Tope de regulacion de o © ‘ T
a carrera de entrada la carrera de salida

Salir Entrar En el modelo “corto" no se puede montar ninguin tope de regulacién de la carrera de salida.
Si pueden montarse para la carrera de entrada

Detectores magnéticos aplicables/ Consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Best Pneumatics n® 3.

Detectores
magnéticos

Tensién de carga Orientacion de la salida del cable | Longitud de cable [m]
Tipo | Funcionamiento especial SniEe || A | (EEREED 051|835 CUEE] Carga aplicable
eléctrica |Indicador| ~ (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (;) ) precableado
O .
! 3 hilos (NPN) MONV M9N ® & 0 O O . [
s _ 3 hilos (PNP) 5V, 12V MOPV | MOP | @ (@ e 0| o |cil s
S 2 hilos 12V M9BV M9B ® &0 O ©) — §
< — o Salida 3 hilos (NPN) MONWV| MONW | @ (@ @ O O o X P
@ | Indicacion de diagndstico . - Relé, 1
g (indicacién en 2 golores) directa | Sf 13 hios (PNP) | 24V Pr Y — MR IRMEREN. @ (010 | O O crotel© PLC g
$ a cable 2 hilos 12V MO9BWV| M9BW | @ (@@ ][O 0 — 3
8 . . 3 hilos (NPN) MONAV**|MONA**| O [o|e|o| © - ar
8 F:iﬂf;g;f:;ﬂﬁgg:f 3 hilos (PNP) bV, 12V MOPAV+| MOPA™* | O |0 |@ 0| o |crlC =
2 2 hilos 12V M9BAV**| M9BA**| O |O | @ | O O — g
#++ La resistencia a salpicaduras solamente hace referencia al detector, no al conjunto completo de MXQ. % %
k=
+ Simbolos de longitud de cable: 0.5 m «---e-- — (Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda. 8 g
Tm e M (Ejemplo) MONWM  Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 87. 2
3m.......... L (Ejemplo) MONWL  * Para mas informacion acerca de detectores con conector precableado, consulte el catalogo Best Pneumatics n® 3. 3 ©
5m e Z (Ejemplo) MONWZ = Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar. g
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Serie MXQC1C

jeoucones
B s

Ejecuciones especiales
(Para los detalles, consulte las paginas 89 a 93.)

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm]

Tamano de las conexiones

M5

Fluido

Aire

Actuacion

Doble efecto

Presion de trabajo

0.15 a 0.7 MPa Nota) (Bloqueo mecanico en final de carrera: 0.35 a 0.7 MPa)

Presion de prueba

1.05 MPa

Temp. ambiente y de fluido

-10a60°C

Rango de velocidad de trabajo
(velocidad media de trabajo)

50 a 500 mm/s (Tope metélico con amortiguador de goma: 50 a 300 mm/s)

Amortiguacion (sin topes de regulacion)

Amortiguador elastico interno

Amortiguacion (con regulador de carrera)

Tope metdlico con amortiguador de goma, tope elastico, amortiguador hidraulico

Lubricacion

No necesaria

Detector magnético

Detector magnético de estado sélido (2 hilos, 3 hilos)

Detector magnético de estado sélido con indicador en 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2 a0 mm

Nota) Consulte la pagina 48 para la presién minima de trabajo del tope metdlico con amortiguador de goma.
Si la presion de trabajo es inferior a la presion minima de trabajo, repetibilidad del punto de parada

empeorara.

Presién minima de trabajo del tope metélico con amortiguador de goma: Presién requerida para
comprimir totalmente el elastémero del tope para que entre en contacto con la parte metdlica.

Carrera estandar

Modelo Carrera estandar [mm]
MXQ8C 10, 20, 30, 40, 50, 75
MXQ12C 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

Simbolo Caracteristicas técnicas
-X7 Grasa PTFE 2.
-X9 Grasa para equipo de industria alimentaria Fuerza teorica
X11 (TF?pe dg regullaq[én IarglgoC| (omm) [N]
ango de regulacion ampliado en 10 mm = R
g g ” p Didmetro Tamafio Direccionde | Avea del Presion de trabajo [MPa]
X12 Tope de regulacion largo i vastago funcionamient émbolo
(Rango de regulacion ampliado en 20 mm) [mm] |luncionamiento |y m2) 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07
-X27 | Regulador especial de,lf'i carrerfa de entrada ouT 101 20 30 40 51 61 71
-X28 | Tuercay tope de regulacién de salida mas largos MXQ8 4
X33 | Siniman IN 75 15 23 30 38 45 53
-X39 | Junta de goma fluorada ouT 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158
-X42 | Guia anticorrosién MXQ12 6
-X45 | Junta de EPDM IN 170 34 51 68 85 102 119
Peso
[l
Carrera estandar [mm] Wikl Peso adicionalde la opcidn delregulader| Pesos adicionales seguin funcion
Modelo " " ]
corto" | Enlacarrera| Enlacarrera| Blogueoen §pico| Conexionado
10 20 30 40 50 75 100 125 150 desalida | deentrada |final de carrera IEEEEEY axial
MXQ8C 140 150 170 200 260 280 — — — -6 10 8 60 30
Sin adicién
MXQi2C 280 290 320 370 400 550 620 — — -12 20 16 80 70
Peso maximo de carga Energia cinética admisible
[kg] [J]
Sin tope de Con topes de regulacion Sin tope de Con topes de regulacion
regulacion regulacion
Moselo | morguscr | Tope | Y4enedie | igad hiio 8 || Modelo | Amoriguador | Tope | Jopemeilie | Amortuador
elastico interno| elastico d g M . " elastico interno elastico 9
e goma lov. horizontal | Mov. Vertical de goma (RJ)
MXQ8C 1 1 1 1 MXQ8C 0.033 0.053 0.016 0.17
MXQ12C 2 2 2 1.5 ‘ 1 MXQi2C 0.09 0.11 0.034 0.24
r
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MX a:' C

Caracteristicas técnicas opcionales

Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada

Modelo MXQ8C | MXQ12C

Rango de presion de trabajo [MPa]

0.35a0.7

Fuerza de retencion [N]

|

23

Con mecanismo telescopico

Modelo

MXQ8C \

MXQi2C

Rango de velocidad de trabajo [mm/s]

50 a 500 (Montaje horizontal: 50 a 300)

Carrera del telescépico [mm] 5 10
Fuerza del telescépico Carrera a 0 [mm] 5 9
[N] Carrera maxima 8 15

Detector magnético aplicable al telescopico

Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Orientacion de la salida del cable
D-M9BV Con LED, 2 hilos
Detector de estado sélido D-MONV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical
D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP

Topes de regulacién de carrera

Tope metalico con amortiguador de goma

Modelo aplicable MXQ8C MXxQi2cC
Ref. tnicamente del tope con amortiguador de goma MXQA-A887 MXQA-A1287
Energia méax. de absorcion [J] 0.018 0.04
Recorrido del elastémero [mm] 2 2.8

Fuerza de compresion total del elastomero [N] 20 42
Presion minima de trabajo del tope 0.3 0.3
metélico con amortiguador de goma * [MPa] : :

Peso [g] 7 14
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

= Presion requerida para comprimir totalmente el elastémero de goma del tope cuando se monta horizontalmente para que entre en contacto con la parte metalica.

Cuando lo monte en direccion vertical, tenga en cuenta el peso adicional de la carga.

Tope elastico

Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ8C MXQ12C
Referencia unicamente del tope MXQA-A827 MXQA-A1227
Energia max. de absorcién [J] 0.06 0.12
Peso [g] 7 14
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1
Amortiguador hidraulico (RJ)

Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ8C MXQi2C
Modelo (amortiguador hidréulico Unicamente) RJ0603N RJ0805N
Energia max. de absorcion [J] 0.35 0.5
Carrera de amortiguacion [mm] 3 5
Velocidad de impacto (mm/s) 50 a 500 50 a 500
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80
Empuje max. admisible [N] 150 245
Fuerza del muelle (amortiguador fuera) [N] 1.3 2.8
Fuerza del muelle (amortiguador comprimido) [N] 3.9 4.9
Peso [g] 5.5 15
Rosca de montaje del amortiguador [mm] M6 x 0.75 M8 x 1
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Modelo intercambiable en altura JRICHEMEITLIEIERTENYEE Modelo con guia sobredimensionad

|

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQO

del modelo



Serie UXQZ1C

Dimensiones: MXQ 8C [Modelo con conexionado a un solo lado]

MXQ 8C'DZ Modelo estandar

o Nota 1) Para un correcto montaje se deberan
(NN-1)xH G kS usar tornillos con ’Ia. longitud de rosca
= adecuada. (ver paginas 127 y 128)
63, , .58 @3H9 (*3.9%°) prof. 2 H g Nota 2) La mesa podria magnetizarse en
0 ~—A K presencia de imanes, ya que estd
gl o A F's{ 5 = 2 construida en un material magnético.
2 ; Iy o] @ Esta magnetizacion puede causar un
— i MW ) =
@j >© B funcionamiento defectuoso de los
}E& = detectores magnéticos, etc.
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado —A 4
Seccién A-A HB GB
27 .23 10 M
r? Goos 1 |
©
i °| z
. . . Y44
Vista inferior
de MXQ8C-30Z
Lado de las
) . conexiones 29
4.1 (profundidad max. tornillo) 35
. . ) +0.025 13
2.1 (profundidad min. tornillo) 03H9( 0 )prof. 1.5 ey
—8
I L T 1
LG}I o @ Og) o N
e = O ) O & &
/4 of @ 09 © a
N x M3 x 0.5 Nota 1) 2) F B 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
i 3H9 (*3°%°) prof. 1.5
Seccién B-B <ﬂ - 1) <F
12 2
Conexion 2 x M5 J | °
[t}

&

O

MXQ 8C L'IZIZ Modelo simétrico, con conexiones a un solo lado

Dimensiones

@ ® O@
—e}-o— B3

Lado de las
conexiones

38

?[%%f; _

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

32

13
21

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

[mm]

Modelo F G GB H HB | J M N NN r4 74
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 — 26 — 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 B5) 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
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Dimensiones: MXQ

Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MXQ:‘ C

8C

[Con topes de regulacidn]

MXQ BC'DI:I Con topes de regulacion (28)
Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en

la entrada

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Con amortiguador hidréulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,[ ZQ ] : Modelo "corto" con reg.

en la entrada

14.6  Regulador de final de carrera de entrada

(M6 x 0.75)

Regulador de final de carrera de salida 14.6

(M6 x 0.75)

B Po @ . -
Llave Allen de 3 / @ @ '\\Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 10 5 5 Rango de regulacién 8 m
Max. 15 Max. 13 g
30 30 %3
=

Ambos sentidos

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

==
(M6 x 0.75) \ ® % g ; (M6 x 0.75)
Llave Allen de 3 A ) N \Lave Allen de 3
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 11 5 Rango de regulacién 9
Max. 17 Max. 15
31.5 31.5

|Regulador en la carrera de entradal

[ Regulador en la carrera de salida |

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

~

a [ Modelo con conexiones a ambos lados

Modelo intercambiable en altura JRILHEMEIELIEFGIETTENYEE Modelo con guia sobredimensionad

MXQOA

MXQO

(M6 x 0.75) ® (M6 x 0.75)
i — ] o ©
S o
— f@ X v—¢ o =
S8
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 < o
05 €T
Rango de regulacién 5 5 5 Rango de regulacién 3 B ;E
. ’ . S 8
Max. 15 Max. 13 .23
29.3 29.3 &
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | w
Fe]
o2
=
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. “g’ 2
T8
o g

MXQ 8C'DZN Modelo "corto", con conexiones a un solo lado

3
s
Q
2
3
2
M Nota) Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar . . 2
topes de regulacién en la carrera de salida. Dimensiones [mm] §
f - Si pueden montarse para la carrera de entrada Modelo M iur
@ @ Of* . 5
— SO MXQ8C-10ZN 60 3
@ & Of MXQ8C-20ZN 70 8o
-3 [}
MXQ8C-30ZN 80 ° ‘é
=]
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MEOECal 20 83
MXQ8C-50ZN 123 3
MXQ8C-75ZN 148 3
r
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Serie MXQC1C

Dimensiones: MXQ BC [Funciones opcionales]

MXQ 8C'DZD1 Con telescopico (28)

M Dimensiones [mm]
© 7, Modelo | Modelo
« Modelo estandar | corto 77
M M
I ‘ MXQ8C-10Z11 | 85 765 | 775
< 2z 13 MXQ8C-202C11 | 95 86.5 | 87.5
= MXQ8C-30Z[11 105 96.5 97.5
MXQ8C-40Z11 | 121 1125 | 1135
| W%@ 5 > H = MXQ8C-50Z1 | 148 | 139.5 | 1405
® @®O0 @ : MXQ8C-752C11 | 173 | 1645 | 1425
28.5

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas
que para el modelo estandar.

MXQ BC'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (28)

N - Dimensiones [mm]
) ' 2 Modelo J Q
MXQ8C-10Z12 61.5
[aV}
ol & MXQ8C-20Z[12 71.5
MXQ8C-30Z[12 81.5 30
P MXQ8C-40Z[12 97.5
T MXQ8C-50Z[12 1245
Conexion 2 5 Q MXQ8C-75Z12 | 139.5 43
N l J i @
[+ D :
‘ .75
MXQ8C-75Z[12

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8C'DZD2 Con bloqueo en final de carrera y tope de regulacion en la salida (¢8)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico de final de carrera de entrada y regulacién de la carrera de salida.
El rango de regulacion de carrera es diferente del tope estandar
Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma: Tope elastico:| ZE | Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH |
Amortiguador hidraulico de
Regulador de final de carrera de salida Regulador de final de carrera de salida final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) = (M6 x 0.75)
e ‘ 905
O3S 1\ Llave Allen de 3 \___ Llave Allen de 3 DT -ﬁ
05 Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 s Distancia entre caras 8
10 B Rango de regulacién 13 Rango de regulacién 14 10 Rango de regulacién 1.6
Méx. 23 | max.25 Max. 13
40 41.5 29.3

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MXQ:‘ C

Dimensiones: MXQ

8C

[Funciones opcionales]

MXQ 8C'DZD3 Conexionado axial (28)

Conexién M5 Conexién M5
pic (IN)
'+ (OUT) 5y
| : . >
8 N @g @
8 [ ® 09
63 65 @
y ,
?I?\ijn = Conexion M5
©un = + 4

Modelo simétrico ‘ ]

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 8C'DZD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (28)

«
oi

17
e

17.4

27.2

i

33.4
21

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

-l

MXQ8C-75Z[14

Dimensiones

[mm]
i Modelo J Q
j MXQ8C-10Z[14 61.5
s e e | e
MXQ8C-40Z[14 97.5
MXQ8C-50Z14 124.5
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8C-75Z14 139.5 43
MXQ 8C'DZD5 Con telescoépico y conexionado axial (28)
o <7
oY)
il =
JL Ij)
Conexion M5 Conexion M5 ; 13
& ®0 < -
= R
| o ‘
pic 8.5 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
Conexion M5 Conexién M5 2
(IN) (OUT)
o = M
Modelo simétrico — ]
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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a [ Modelo con conexiones a ambos lados

T

Modelo intercambiable en altura JRILHEMEIELIEFGIETTENYEE Modelo con guia sobredimensionad

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

MXQOA

MXQCB

|
C
x
=

magnéticos

del modelo

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales



Serie UXQC1C

Dimensiones: MXQ

12C

[Modelo con conexionado a ambos lados]

wxa 12C-0Z

e 0 Nota 1) Para un correcto montaje se deberan
MOdelo eStandar (NN -1) xH G f usar tornillos con la longitud de rosca
g adecuada. (ver paginas 127 y 128)
8.5 7.4 @4H9 (*0°%) prof. 2.5 H g Nota 2) La mesa podria magnetizarse en
—A %o presencia de imanes, ya que estd
N R g =— o construida en un material magnético.
©| < O | T : ‘2
Q © {é} © Q o ¥ Esta magnetizacion puede causar un
F{ % B oo O o === funcionamiento defectuoso de los
@ : & detectores magnéticos, etc.
NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado —A
Seccion A-A HB GB
39 29 11 M
N N h
Lo-0-—Do—o—0- —
N & z
Y74
Vista inferior
de MXQ12C-40Z
4H9 (*5°%) prof. 2
5.7 (profundidad méax. tornillo) 27
conexiones
2.7 (profundidad min. tornillo) 17
o)
& S OO K| €
0
[s¢]
[V
N x M4 x 0.7 Nota 1) 2)
Secci6n B-B (ﬂ _ 1) xF 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
24H9 (*5°%) prof. 2 16 2
J |
<
o]
A
{
Conexién 2 x M5
wxa 12CL-oZ
Modelo simétrico con conexiones a un solo lado
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
0
‘@ @ ©® O@ 8
_ o n ~N O
rO— O — % 2 Ot K| 9
‘@ © ® 0% ©
=
Lado de las <1—7'
x Las dllmensmnes no mencionadas grrlba son 27
las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GB H HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 1715 184
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MXQ:‘ C

Dimensiones: MXQ 12C [Con topes de regulacidn]

MXQ 1 2C'D:| Con topes de regulacion (212)

Tope metlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,[ ZS ]: Modelo "corto" con reg. en
la entrada

~

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

18.9 Regulador de final de carrera de retraccion Regulador de final de carrera de extension 18.9
(M8 x 1) (M8 x 1)
——
Y ™
Llave Allen de 3 / 5 ) Llave Allen de 3
Distancia entre caras 10 E 05 Distancia entre caras 10 o
Rango de regulacion 10 6.5 6.5 Rango de regulacion 9 g
Max. 17 Max. 16 <
35 35 =

Ambos sentidos
Con tope elastico : Ambos sentidos,[ ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

Modelo intercambiable en altura JRIEHEMEITLIEFOIETTENYEE Modelo con guia sobredimensionad

Regulador de final de carrera de retraccion Regulador de final de carrera de extension
(M8 x 1) (M8 x 1)
Llave Allen de 3 / S ) \Uave Allen de 3
Distancia entre caras 10 e — Distancia entre caras 10
0.5
Rango de regulacion 11 6.5 6.5 Rango de regulacion 10
Max. 18 Max. 17
36.5 36.5
|Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |
L
g
Con amortiguador hidrdulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ ] : Modelo "corto" con reg. =
en la entrada
Amortiguador hidréulico de final de carrera de retraccion — = Amortiguador hidraulico de final de carrera de extension
(M8 x 1) (M8 x 1)
T P
= S o
== = = o =
3 88
2 > 8
Distancia entre caras 10 0.5 Distancia entre caras 10 3 5
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacion 11 g 8
Méx. 23 Méx. 22 23
o g
40.8 40.8
Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Detectores
magnéticos

(]
MXQ 1 2C'DZN Modelo "corto", con conexiones a un solo lado =
]
3
M Nota) . . 3
Dimensiones mm] | 8
f q / Nota) En el modelo "corto" not se pueden montar Modelo M §
A topes de regulacion en la carrera de salida. MXQ12C-10ZN 79 [y
| ) ‘%@ @@ @@ O ’ Si pueden montarse para la carrera de entrada MXQ12C-20ZN 82 :§
@g @ ® ® O/ MXQ12C-30ZN 92 8o
| [
- [}
‘ ’ MXQ12C-40ZN 110 P
N . . . , MXQ12C-50ZN | 120 =
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12C-75ZN 164 g -]
o
MXQ12C-100ZN 189 S
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Serie MXQCZ1C

Dimensiones: MXQ

12C

[Funciones opcionales]

MXQ 1 2C'DZD1 Con telescoépico (212)
M

Dimensiones [mm]
215 Modelo | Modelo
- Modelo estandar | corto zz
M M
N : MXQ12C-10Z11 | 103.5 93 9%
o E MXQ12C-20Z11 | 1135 103 98
zz 17 MXQ12C-30Z[11 | 1235 113 108
MXQ12C-40Z[1 | 141.5 131 126
1 : MXQ12C-50Z[11 | 151.5 141 136
oy O® . ; MXQ12C-75201 | 1955 | 185 | 180
‘ Q—- A ps Hr N MXQ12C-100ZC11 | 220.5 210 205
O O® '
37
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 ZC'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (212)
Dimensiones [mm]
m, Modelo J
: - MXQ12C-10Z12 68
O ® @ ® O® o MXQ12C-20ZC12 70
: : : o
& MXQ12C-30Z12 80
@ @ O MXQ12C-40Z[12 98
N MXQ12C-50Z12 108
- MXQ12C-752[12 152
Conexién 2 x M5 30 MXQ12C-100Z(12 177
J 5
l [
- Jf
‘ = (o))
MXQ12-10Z[12
-- - -- 0.5

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2C'DZIZ|2 Con bloqueo en final de carrera y tope de regulacion en la salida (212)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico de final de carrera de entrada y regulacién de la carrera de salida.

El rango de regulacion de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma:

Tope elastico: | ZE]

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiguador hidraulico de

e i n] Regulador de final de carrera de salida e i n] Regulador de final de carrera de salida e i n] final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
£
Llave Allen de 4 — Llave Allen de 4 E
Distancia entre caras 10 == | | Distancia entre caras 10— | | 5
05 |, 05 |, 0.5 Distancia entre caras 10
11 Rango de regulacién 15 11 Rango de regulacion 16 11 Rango de regulacion 13
Max. 26 Max. 27 Max. 28
45 46.5 47.3

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de alta rigidez / Modelo con conexién en un solo lado Serie MXQ:‘ C

Dimensiones: MXQ

12C

[Con topes de regulacién]

MXQ 1 2C'DZD3 CQnexignado axial (212)

Conexion M5
(0ouT)
‘ [a\]
@
[sp)
8.4
Conexién M5

Modelo simétrico

(IN)

 ——

10, oo %o-08
oyt Be® 6% 0o

Conexion M5
(IN)
[+]
[s2)
8V}
8.4
Conexién M5
(OUT)

"

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 ZC'DZD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (212)

21.5

22.4

———ﬁEEEEEEEEﬂE||

11

17
[s)
[ ‘ 1. i
O® ol .. .| 10T
oo} I e
Do OB :
37 ; 2 x M3 x 0.5 prof. rdsca 5 MXQ12C-10Z14
30 . R
< J 5 Dimensiones [mm]
© Modelo J
:H rﬁ D || MXQ12C-10Z[14 68
: o MXQ12C-20Z[14 70
Conexion 2 x M5 05 | mig: :g'ig:g: gg
MXQ12C-50Z14 108
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ12C-75Z[14 152
MXQ12C-100Z[4 177
MXQ 1 ZC'DZDS Con telescoépico y conexionado axial (g12)
21.5
[s2]
|
N T =1
Conexién M5 Conexién M5 17
(OUT) (IN)
o
% 10 % O - -
T o 5 - — - o
1D o B 0¥ N
Conexién M5 8.4 Conexién M5 8.4 37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
(IN) (OUT) 2
i Modelo simétrico J
- -- -- -- jﬂ S
&
—
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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T

a [ Modelo con conexiones a ambos lados

Modelo intercambiable en altura JRIEHEMEITLIEFOIETTENYEE Modelo con guia sobredimensionad

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQCB

|
C
x
=

del modelo
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Mesa lineal de deslizamiento
Modelo de altura intercambiable con serie anterior

Serie MIXQ

@6, 8, 312, 616, 320, 325

Forma de pedido

MXQ (12| |-|30|ZA| |-IM9BW| |-
I ’J I— lEjecuciones especiales

MXQOA

w
E=]
<
»
2
=
<
<
w
2
S
><
=
8
=
8
=
-]
2
I Véanse mas detalles enla pag. 59. | s
- <
® Diémetro ¢ Opciones de cuerpo l e N2 detectores 8
Modelo estandar | Modelo simétrico Carrera estandar [mm] Detector magnético magnéticos E,
= L [ — [Sin detector magnético] — T5uds. ] QDJ
6 Conexion  Ranura de montaje del detector | Ranura de montaje del detector ~ Conexion 10‘ 20‘ 30‘ 40‘ 50 + Consulte en la tabla inferior los modelos S 1ud. g O
8 &Tra S Tro 10, 20, 30, 40, 50, 75 o & detecwrei magnGloes aplhcables' n_ | uds. S g
[ B ] ® ciones tuncionaies s
12 m m 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 - P - : 8
a1 i Simbolo| Funciones opcionales =
16 oo R 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 — | Sin funcién opcional é
20 — Nota) 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 1 | Contelescépico —
2 Con blogueo mecdnico en final de carrera de entrada =
25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 3 Conexionado axial <:°>
Nota) No existe modelo simétrico ya que el estandar ya dispone de conexiones y ranuras para detectores a ambos lados. 4 Con telescdpico y blogueo mecdnico en final de carrera de entrada g
l 5 Con telescépico y conexionado axial S 8
Combinaciones de opciones de regulador/opciones funcionales t ¥
Sentido de [a carrera Combinacion de opciones funcionales § >
) » regulada Nota 1) — 1 2 3 4 5 g
Simbolo Tipo de tope de regulacion Regulacion en | Regulacion en Bloqueo en final Telesce ‘ £
3 o - - , pico y blogueoen | Telescapico s
canta s S catars g el o opciona Telesodpic 2213 e 76 g Conexionado il (EIT el V| s i 52 o=
Z Sin topes de regulacion o o o o o o S
ZA A - [ ) ) @) X X @) X X =
ZB Tope metélico con amortiguador de goma ° o » o o > » -
ZC () ) X X @) X X 2
ZD [ ) [ ) @) X X @) x X s
ZE | Tope elastico [ @) @) o o o o s
ZF [ ) @) X X @) X X =
ZG [ ® @) X x @) X X S
ZH | Amortiguador hidraulico (RJ) [ ) (©) X o @) X X £
ZJ D) @) X X @) X X S
ZN Nota5) | Sin topes de regulacion @) @) X @) X [@) =
ZP .| Tope elastico ) O x X O % X )
ZQ_| Modelo "corto Amortiguador hidrulico (RJ) ° 0 x x 0 x X g
ZS Tope metalico con amortiguador ® @) X X @) X X =
Nota 1) @: Se envia junto con el producto, pero sin montar. Estas combinaciones ~ Nota 3) Cuando se requiere un tope de regulacion en la carrera de entrada para una
se pueden conseguir también sobre las mesas sin topes (Simbolo Z) mesa con telescépico, usar la versién especial de tope "-X27". En este caso o ©
montando adicionalmente los topes correspondientes (pag 85). no se puede combinar con bloqueo final de carrera ni con conexionado axial. g o
Nota 2) Para el mecanismo telescépico, la carrera del telescopico serd menor si Nota 4) Si es necesaria la regulacion de la carrera de salida en una MXQ con bloqueo 2 §
la carrera es ajustada por el regulador de final de carrera de extension. mecanico deberemos usar la ejecucion especial "-X28". )
Nota 5) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de regulacion en la ° 'g
carrera de salida. § S
Posicién de montaje de los topes de regulacién 33
oge
Modelo corto «Eégl [
Tope de regulacién en Tope de regulacion de T
a carrera de entrada @ © ‘ la carrera de salida © © ‘ 3 8
Salir Entrar En el modelo "corto" no se puede montar ningin tope de regulacién de la carrera de salida. ° 2
= \Q
<1 . 7]
Detectores magnéticos aplicables/ Consulte més informacion acerca de los detectores magnéticos en el catalogo Best Pneumatics n® 3. % =
©
Tensién de carga Modelo de detector magnético|Longitud de cable [m] 0o g
) ) . .| Entrada | LED | Cableado Conector .
Tipo |Funcionamiento especial| o\t Iinjimi|  (salida) DC AC  |Perpendicular| En linea (Of) (,\1,') (ﬁ) (g) precableado| C29@ aplicable
(]
o 3 hilos (NPN) MONV | MON | e (@@ | O O . =
8 =
3 - 3 hilos (PNP) il MOPV | M9P | e (e e |0 o |orl g
° 2 hilos 12V MOBV | MOB | @ (@ @ O ¢ — 8
o H . 0
© o N Salida 3 hilos (NPN) MONWV| MONW | @ (@ | ®@ O O . 2
+ | Indicacion de diagnéstico ; , - ircui Relé, 5
g (indicacion en 2 golores) directa | Si |3 hilos (PNP)| 24 V onEh - NEEI SR @ (@ @ O S Cresiol© PLC §
3 a cable 2 hilos 12V M9BWV | M9BW | @ (@ | @ | O 0 — 8
S . . 3 hilos (NPN) MONAV** | MONA*** | O [0 [@]|o| © w
Resistente a salpicaduras : ; ircui
5 (ndoacion on cholores) 3 hilos (PNP) 5V, 12V MOPAV™ | MOPA™ | O |O |®@ |O| o |crielC 5
o 2 hilos 12V M9BAV** | M9BA*** | O |O | @ | O O — 8o
]
=4 |a resistencia a salpicaduras solamente hace referencia al detector, no al conjunto completo de MXQ : §
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m «+------ — (Ejemplo) MONW  x Los detectores magnéticos de estado solido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda. - g
Tmee. M (Ejemplo) MONWM  Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 87. % ©
3m -+ L (Ejemplo) MONWL : Para més informacion acerca de detectores con conector precableado, consulte el catalogo Best Pneumatics n? 3. =
5 M eeeeenes Z (Ejemplo) MONWZ * Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar. o
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Serie UXQ

Ejecuciones especiales

Caracteristicas técnicas

Didmetro [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20 | 25
Tamaio de conexionado M5
Fluido Aire
Actuacion Doble efecto

Presidn de trabajo

0.15 a 0.7 MPa Nota) (Bloqueo en final de carrera: 0.35 a 0.7 MPa)

Presidon de prueba

1.05 MPa

Temp. ambiente y de fluido

-10 a2 60°C

Rango de velocidad de trabajo
(velocidad media de trabajo)

50 a 500 mm/s (Tope metdlico con amortiguador: 50 a 300 mm/s)

# en la mesa de carrera estandar: 50 a 300 mm/s

Amortiguacion (sin regulador de carrera)

Amortiguador elastico interno

Amortiguacion (con regulador de carrera)

Tope metdlico con amortiguador, tope eldstico, amortiguador hidrdulico

Lubricacion

No necesaria

Detector magnético

Detector magnético de estado sélido (2 hilos, 3 hilos)

Detector magnético de estado sdlido con indicador en 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia de longitud de carrera

+2 a0 mm

Nota) Consulte la pagina 60 para la presién minima de trabajo del tope metalico con amortiguador de goma. Si la
presion de trabajo es inferior a la presién minima de trabajo, la repetibilidad del punto de parada empeorara.
Presion minima de trabajo del tope metdlico con amortiguador de goma: Presion requerida para comprimir
totalmente el elastémero para que entre en contacto con la parte metdlica.

La presion de trabajo para el cilindro de didmetro 20 con amortiguador hidraulico es 0.15 a 0.6 MPa.

Carrera estandar

Modelo Carrera estandar [mm]
MXQ6 10, 20, 30, 40, 50

MXQ8 10, 20, 30, 40, 50, 75

MXQ12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

MXQ16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXQ20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
MXQ25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150*

Nota) * La mesa de 925 carrera 150 mm tiene un rango de trabajo de 50 a 300 mm/s (modelo
simple sin topes de regulacién de carrera)

Fuerza tedrica

(Para los detalles, consulte las paginas 89 a 93.) IN]
Simbolo Caracteristicas técnicas TamEfs Tamafio véstago Dir_ecciéq de | Seccién Presién de trabajo [MPa]
X7 Grasa PTFE [mm]  |funcionamiento| [mm?2] 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7
-X9 Grasa para equipo de industria alimentaria MXQ6 3 ouT 57 11 17 23 29 34 40
e e 2 2 e mm am
(Rango de regulacién ampliado en 10 mm) MXQ8 4
R I DU IO
(Rango de regulacién ampliado en 20 mm) MXQi2 6
- IN 170 34 51 68 85 102 119
-X27 | Regulador especial de,lfa carrerfi de entrada ouT 402 80 121 161 201 241 281
-X28 | Tuercay tope de regulacion de salida mas largos MXxQ16 6 N 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242
-X33 | Siniman ouT 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
-X39 | Junta de goma fluorada b (e 8 IN 528 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369
-X42 | Guia anticorrosion MXQ25 10 ouTt 982 196 | 295 | 393 | 491 589 | 687
-X45 | Junta de EPDM IN 825 165 247 330 412 495 577
Peso
]|
. Variacion  |Peso adcional e a opeion el regulador Extra para opcién
Carrera estandar [mm] Modelo = ‘ 4
Modele 8 T 20 T 30 T 40 [ 50 [ 75 [ o0 [ 125 | 150 | ‘coror | ook | Gabi [;ooserer [Telesospio|Graiouionid
MXQ6 120 120 160 180 190 — — — — -6 10 8 40 30
MXQ8 150 180 190 230 310 350 — — — -6 10 8 60 30
MXQ12 290 310 340 400 430 590 670 — — -12 20 16 80 70| gin adicién
MXQ16 500 520 570 650 690 840 | 1100 | 1200 — -21 40 30 150 120
MXQ20 870 870 900 990 1100 1300 1700 2000 2100 -33 70 50(80) 400 190
MXQ25 1400 | 1400| 1500| 1600| 1900| 2100| 2300 | 3000| 3300 -60 110 80 700 310
Nota) El valor entre ( ) es el peso adicional del amortiguador hidraulico.
Peso maximo de carga Energia cinética admisible
kgl [J]
Sin tope de regulacion Con topes de regulacion Sin tope de requlacién Con topes de regulacion
Modelo Amortiguador Tope Tope metdlico | Amortiguador hidraulico (RJ) Modelo Amortiguador Tope Tope metdlico con | Amortiguador hidréulico
eléstico intemo | eldstico |con amortiguador | Mov. horizontal | Mov. Vertical elastico interno elastico  |amortiguador de goma
MXQ6 0.6 0.6 — 0.6 MXQ6 0.026 0.051 — 0.14
MXQ8 1 1 1 1 MXQ8 0.033 0.053 0.016 0.17
MXQi12 2 2 2 1.5 1 MXQi12 0.09 0.11 0.034 0.24
MXQ16 4 4 4 4 25 MXQ16 0.1 0.18 0.07 0.6
MXQ20 6 6 6 6 MXQ20 0.2 0.34 0.10 1.2
MXQ25 9 9 9 9 | 6 MXQ25 0.32 0.51 0.15 1.3
59 % SVC



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Caracteristicas técnicas opcionales

Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada

Modelo MXQ6 | MxQ8 | MXQi2 | MXQi6 | MXQ20 | MXQ25
Rango de presion de trabajo [MPa] 0.35a0.7
Fuerzaderetencion[N] 12 [ 12 [ 23 [ 4 | 70 | 110
Con mecanismo telescoépico
Modelo MXQ6 MXQ8 | MXQ12 | MXQ16 | MXQ20 | MXQ25
Rango de velocidad de trabajo [mm/s] 50 a 500 (Montaje horizontal: 50 a 300)
Carrera del telescépico [mm] 5 10
Fuerza Telescopico extendido [mm] 3 5 9 16 25 40
del telescépico [N] Telescépico comprimido 6 8 15 24 38 59
Detector magnético aplicable al telescopico
_—
Tipo Modelo Caracteristicas técnicas Orientacion de la salida del cable
D-M9BV Con LED, 2 hilos
Detector de estado sélido D-MONV Con LED, 3 hilos, salida NPN Vertical
D-M9PV Con LED, 3 hilos, salida PNP
Topes de regulacion de carrera
Tope metalico con amortiguador de goma
Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Ref. tinicamente del tope con amortiguador de goma MXQA-A887 MXQA-A1287 MXQA-A1687 MXQA-A2087 MXQA-A2587
Energia max. de absorcion [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18
Recorrido del elastomero [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Fuerza de compresion total del elastomero [N] 20 42 65 97 154
Presion minima de trabajo * [MPa] 0.3 0.3 0.2 0.2 0.2
Peso [g] 7 14 25 42 65
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
= Presién requerida para comprimir totalmente el elastémero para que entre en contacto con la parte metalica.
Tope elastico
Tamafo MXQ aplicable MXQ6 MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Referencia Unicamente del tope MXQA-A827 MXQA-A1227 MXQA-A1627 MXQA-A2027 MXQA-A2527
Energia max. de absorcién [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Peso [g] 7 14 25 42 65
Rosca de montaje del tope [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5
Amortiguador hidraulico (RJ)
Mesa lineal de deslizamiento aplicable MXQ6 MXQ8 MXQ12 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Modelo (amortiguador hidréulico Unicamente) RJ0603N RJ0805N RJ1006N RJ1007HN RJ1410N
Energia max. de absorcion [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7
Carrera de amortiguacion [mm] 3 5 6 7 10
Velocidad de impacto (mm/s) 50 a 500
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45
Empuje max. admisible [N] 150 245 422 814
Fuerza del muelle (amortiguador fuera) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Fuerza del muelle (amortiguador comprimido) [N] 3.9 4.9 8 15
Peso [g] 5.5 15 23 65
Rosca de montaje del amortiguador [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5

O
g

60

a [ Modelo con conexiones a ambos lado

T

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQOA

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

MXQCC

magnéticos

51

T

del modelo



Serie MUXQ

6

Dimensiones: MXQ

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ G'DZ Modelo estandar

HB GB S
(NN-1)xH G 2
0.025 H g
5.3 5.8 @3H9 (*3%°) prof. 2 : S 20 16 18
¥
0| o ~—A =
© R QoIS I
&l‘é’zl S S S = ¢ o™ ¢ o
= YO—©6-- = s ) $6@ 0604 P
) / &S 05 H——= - ==
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado 03H9(+8'°25)prof ) i«—g N Vista inferior de
ié6n A- - s MXQ6-30Z
Seccion A-A HA GA o
o
g
c_éo
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar %
tornillos con la longitud de rosca adecuada. M
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que esta construida en un material
magnético. Esta magnetizacion puede causar
un funcionamiento defectuoso de los Y4
detectores magnéticos, etc. 74
0
I
Lado de la S
. . . conexiones 20
4.1 (profundidad max. tornillo)
2.1 (profundidad min. tornillo) ﬂ3H9(+8'025)prof. 15 <
0|
| 6} < g ol —|
Q} - O v| »
N x M3 x 0.5 Nota 1) 2) " ~—B ™
Seccion B-B F ©| /2 xM3x 0.5 prof. rosca 5
(3=
i Nota) Los orificios de la placa delantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.
J |

Conexioén 2 x M5

5.5

MXQ 6L'IZ|Z Modelo simétrico

® &
g@g@ 0

Lado de la
conexiones

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

16.3

34
21

32

Nota) Los orificios de la placa delantera no son

intercambiables con la serie MXQ anterior.

@3H9 (*3°%) prof. 2

[aV]
S
=
HA _ GA g°
4 2
e e P
—
o T e Ik ™
e b

Vista inferior

* Las dimensiones no mencionadas arriba son
las mismas que para el modelo estandar.

Dimensiones [mm]

Modelo F G GA GB H HA HB 1 J M N NN z 74
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 — 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 3 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95

61 ZS\NC
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 6 [Con topes de regulacion de carrera]

~

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

MXQ 6'D|:| Con topes de regulacion de carrera (26)

Con tope eldstico : Ambos sentidos,| ZE | : En carrera de salida,[ ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

13.6 Regulador de final de carrera de retraccion ~ Regulador de final de carrera de salida
(M6 x0.75) (M6 x 0.75)

Ambos sentidos

5 @ —

Llave Allen de 3 o T % @5 & : *_Llave Allen de 3 §
Distancia entre caras 8 Distancia entre caras 8 ‘2
I 05 - S

Rango de regulacion 12 5 B £Em
5 Rango de regulacion 10 =

Méx. 17, - £

Méx. 15 20
31.5 @

31.5 = X

>=
8
o
3
2

T

Con amortiguador hidrdulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ ]: En carrera de entrada,| ZQ ] : Modelo "corto" con reg.
en la entrada

&)

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida g
(M6 x 0.75) - (M6 x 0.75) <
—5 == ¥ s

- Fo | -1
Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
Rango de regulacién 5 5 5 Rango de regulacion 3
Max. 15 | Max. 13
20.3 29.3
Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

MXQ 6'DZN Modelo "corto".

[
M Nota)  Nota) En el modelo "corto” no se ° S
pueden montar topes de §‘ S
regulacion en la carrera de . B 2 3
salida. Dimensiones [mm] @5
Si pueden montarse para la Modelo M Sg
carrera de entrada. e 3
MXQ6-10ZN 55 S
MXQ6-20ZN 65
MXQ6-30ZN 86 o ®
o
MXQ6-40ZN 98 58
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-50ZN 108 ' f'g'
)
0 ©
o g
3
=
Q
2
3
[~}
2
=]
o
=
8
w
o
N
o
o
2 o
28
o
S E
23
3
Nl
o
62
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Serie UXQ

Dimensiones: MXQ 6 [Funciones opcionales]

MXxaQ 6'DZD1 Con telescopico (26)

Dimensiones [mm]
M Modelo | Modelo
@ |17.5 Modelo estdndar | "corto" 72z
o M M
MXQ6-10Z[1 81.5 72 77
It MXQ6-20Z[ 11 91.5 82
© zz MXQ6-30ZC11 | 112.5 103 90
2 12 MXQ6-40Z[11 | 124.5 115 102
MXQ6-50Z[11 | 134.5 125 112
Erra
& 0 ® °
o8 Nota) _Los orifici_os de la placa Qelantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.

2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 6'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (26)

| | ’7”7”—‘ (o]
1
: ® O [\
| @ | @ %@ +° E
|
: : [to)
Mdelo simétrico -
T Q
n
~ J S
e o | Dimensiones [mm]
! II 05 Modelo J Q
- Conexién 2 x M5 MXQ6-10Z[12

7. 2
MXQ6-20Z[12 575 °

MXQ6-30Z(12 | 78.5
MXQ6-40Z[12 | 90.5 | 33
MXQ6-50Z(12 | 100.5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 6'DZD2 Con bloqueo en final de carrera y tope de regulacion en la carrera de salida (26)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico de final de carrera de entrada y regulacion de la carrera de salida.
El rango de regulacién de carrera es diferente del tope estandar
Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope elastico: [ZE | Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]
Regulador de final de carrera de salida Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
= S ==
Llave Allen de 3 > = '-ﬁ
05 Distancia entre caras 8 05 Distancia entre caras 8
10 Rango de regulacion 15 10 Rango de regulacién 2
Max. 25 Méx. 13
41.5 29.3

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

63 sMC
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MXQ

Dimensiones: MXQ 6 [Funciones opcionales]

w
=]
<
- - w
MXQ 6'DZD3 Conexionado axial (26) g
Conexién M5 8 g
Conexién M5 (IN) 5 <
! (OUT) s
i @ O S =
m@%, g
& o) £
=2
(1~
2 B
s
| i0 7]
Conexion M5 Conexion M5 — = 2
(ouT) Em
(IN) 20
. - . -g O
Modelo simétrico =5
- - - - =
4 =
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S
2
=
MxaQ 6'DZD4 Con telescépico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (¢6) |
=
2
17.5 B s
: . s
j 20
} 1 ] COF= X
o ® s =
© 8
< 2
- 12 : é
o m——__ B
o 3 TR
O [ < - =
: : % & o S 5 ol : 75 | s
XS : I ¥ 1 P
3 28 0 2x M3 x 0.5 prof. rosca 5 =
Modelo simétrico - MXQ6-10Z[14 2
- Nota) Los orificios de la placa o o o S
Q delantera no son intercambi- . . o
J 5 ables con la serie MXQ Dimensiones [mm] e
~ l l ¥ anterior. Modelo J Q 2
K3 ] o
=2 ] Lad gy MxQe-10204 | | =
Conexién 2 x M5 0 Lg MXQ6-202L14 p
o0 MXQ6-30Z14 81 S5
MXQ6-40z04 | 93|33 | & §
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ6-50Z[14 | 103 3 é
.
g3
o «©
83
615 conttescspico y conesionado ax
MXQ [ &=l Ivd Con telescopico y conexionado axial (26)
17.5 [7]
g ¢ 8
2%
- iy T 8 ‘“
Conexion M5 © E
Conexion M5 © 12
‘ 3
! =
] (=3
i @&@% o z by =
@© © °l 1D H
28 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 .§
Conexién M5 3
(IN) i Conexion M5 o Nota) Los orifici_o? de la E!aE? delante:a ir
Modelo simétrico (ouT) no son intercambiables con la =
B - i serie MXQ anterior. -g
— @ §
S E
23
3
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. g
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Serie UXQ

8

Dimensiones: MXQ

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 8'DZ Modelo estandar

HB GB <
(NN -1)xH G S
8.3 5.8 G-
#3H9 (*0%%°) prof. 2 4 H & 27 23 10
©| o - l—A <
o @ i) S — T
Sy © 5%3&{ N o| @ r j
—1{‘}_}" L"l@% = 5 q—i L¢ Qo ij
o — S —
NN x M4 x 0.7 taladro pasante roscado —A 4 o i i i
i5 3H9 (*§ %%°) prof. 2 HA GA b Vista inferior de
Seccion A-A 2 MXQ8-30Z
2
Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar ©
tornillos con la longitud de rosca adecuada. M
(ver paginas 127 y 128)
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que esta construida en un material [
magnético. Esta magnetizacion puede causar
un funcionamiento defectuoso de los 4
detectores magnéticos, etc. Y44
]
kS
g
Ladodela | & o3
4.1 (profundidad méx. tornillo) #3H9 (*3°%) prof. 1.5 °°"ex'°”535 22 5
2.1 (profundidad min. tornillo) I~
© © ) o
1 © B GRIE
- e ]
N x M3 x 0.5 Nota 12 F_ |~B
Seccion B-B <7 _ 1) F 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
12 2 Nota) Los orificios de la placa delantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.
Conexion 2 x M5 J | 0
‘ ~
% 6
|
. V4 u (a\}
MXQ 8L'IZ|Z Modelo simétrico 2
i3
o3H9 (*3°%) prof. 2 HA GA g
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 4 :5;
| z
N [$)
@ @ O@) 2 i - o ¥
-—@g—@—m- 3 O &) o 60 —6@ 60— o
L j Bt Vista inferior
Lado de la 23
conexiones
Nota) Los orificios de la placa delantera no son % Las dimensiones no mencionadas arriba
intercambiables con la serie MXQ anterior. son las mismas que para el modelo estandar.
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB I J M N NN Y4 Y44
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 — 33 26 — 27 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126

65



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

8

Dimensiones: MXQ

[Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 8-D I:l Con topes de regulacion (¢8)
Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida, ZC |: En carrera de entrada, ZS J: Modelo "corto" con reg. en

la entrada

16.6 Regulador de final de carrera de entrada

(M6 x 0.75)

Llave Allen de 3 /

Distancia entre caras 8

Rango de regulacion 10

Max. 15

0.5

" \Llave Allen de 3

Regulador de final de carrera de salida
(M6 x 0.75)

16.6_

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 8

Max. 13

30

Ambos sentidos

Con tope elastico| ZD |: Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF ]: En carrera de entrada, | ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada
(M6 x 0.75)

Llave Allen de 3
Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 11

\/

Max. 17

31.5

=

Regulador de final de carrera de salida

0.5

% S 3/(Me x 0.75)
O N \Llave Allen de 3

\Distancia entre caras 8

Rango de regulacion 9

Max. 15

31.5

|Regulador en la carrera de entrada|

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidréulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ ] : En carrera de entrada,| ZQ | Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Amortiquador hidrdulico de final de carrera de entrada
(M6 x 0.75)

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de salida
(M6 x 0.75)

\
a [ Modelo con conexiones a ambos lados

|

Modelo con conexion en un solo lado

(o3
s
=1
=
[~
=
-
@
=0
s
=0
£
3
o
o
[}
g
=
o
[T
=]
o
=

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB MXQCA

MXQOC

1

o ©

= H

o £

— X | — o c

! " S o

Distancia entre caras 8 = Distancia entre caras 8 > 2

05 - -

Rango de regulacién 5 5 5 Rango de regulacién 3 g '§

Max. 15 Max. 13 g 3

29.3 29.3 og

Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida | @ 2

= O

. . . . ) . o=
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. b ?g':)'
25

0 ®

=18

MXQ 8'DZN Modelo "corto".

8
=
8
Nota) >
3
M 3
s
f - Nota) En el modelo "corto" no se Dimensiones (mm) §
@ @ ot pueden montar topes de &
— o —O——©— | regulacién en la carrera de Modelo M =
@ ® Of salida. MXQ8-10ZN 60 S
- Si pueden montarse para la MXQ8-20ZN 70 8 o
carrera de entrada. i
MXQ8-30ZN 80 o &
MXQ8-40ZN 96 =
MXQ8-50ZN 123 3°
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-75ZN 148 S
r
4 S\NC 66



Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

8

[Funciones opcionales]

MXQ 8'EIZD1 Con telescopico (28)

M . .
p- Dimensiones [mm]
g - Modelo Model9
Modelo estandar | "corto 77
M M
e ———— MXQ8-10Z[1 85 76.5 77.5
N zz MXQ8-20Z[ 11 95 86.5 87.5
T 15 MXQ8-30Z[11 105 96.5 97.5
—— : MXQ8-40Z[ 11 121 112.5 113.5
Ced. @ @ O < = MXQ8-50ZCJ1 | 148 139.5 | 140.5
@@© ® © & O 3 e MXQ8-75Z[11 173 164.5 142.5
28.5
Nota) Los orificios de la placa delantera no son
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 intercambiables con la serie MXQ anterior.
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MxaQ 8'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (28)
: _El: @ SV : !
- ~
(® o N
N -
o Modelo simétrico
= 10
JO[ THoe N
Dimensiones [mm]
; .05 1 Modelo J Q
MXQ8-10Z[12 61.5
MXQ8-75212 MXQ8-20Z[12 71.5
— - -- -- MXQ8-30Z[12 81.5 30
MXQ8-40Z[12 97.5
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-50ZL12 124.5
MXQ8-75Z[ 12 139.5 43

MXQ 8'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacion de salida (28)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico de final de carrera de entrada y regulacion de la carrera de salida.

El rango de regulacién de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

e
iE

Regulador de final de carrera de salida

(M6 x 0.75)

\\ Llave Allen de 3

0.5
10

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 13

Max. 23

40

Tope elastico: | ZE |

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida

= /(M6x0.75)

7N

\ Llave Allen de 3

Distancia entre caras 8

Rango de regulacién 14

Max. 25

41.5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

(M6 x 0.75)

=g

0.5

Distancia entre caras 8

10

Rango de regulacién 1.6

Méx. 13

29.3




Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 8 [Funciones opcionales]

8

MXQ 8'EIZ|:I3 Conexionado axial (28) g
-- -- -- -- <
Conexion M5 Conexién M5 8 [
ouT) 2 £ 0

- @) =

- 994 :

D @09 S

Conexion M5 =

Conexién M5 8.3 2 8

(IN) ‘ = - §

! Modelo simétrico ! - ] g
.. = - ~ | f 1 £m
so

o
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. = X
2=

g

=

” - r'd - - =B

MXQ 8'DZD4 Con telescépico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (28) | £

o

o A7 =

~ — 2
o
I | O o~ :é o

N ' - N~ >
~ é o « s X
" s SS

| g o s

L 1 11| [ © T §

| =

ot 3 feHl i

@é—*@—*@@o’ g HF & | lRe g

n —

C

28.5 ‘ ‘ Ll05 S

Modelo simétrico 4——] 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 %

i R =

Q Nota) Los orificios de la placa | MXQ§ 752Dﬁ -

[te} J 5 delantera no son intercambi- S

~ l { ables con la serie MXQ Dimensiones mm

H anterior. =

F=» o fr Modelo J Q s

N — j o MXQ8-10Z004 | 615 k:

Conexion 2 x M5 7S MXQ8-20Z4 | 715

MXQ8-30Z[14 81.5 30 o ©
MXQ8-40Z004 | 97.5 g8
MXQ8-50Z(14 | 124.5 20
o
« Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ8-752[14 | 139.5 | 43 @ 5
53

MXxQ 8'DZDS Con telescopico y conexionado axial (28)

™ 17
al

Detectores
magnéticos

Conexién M5
(OUT)

17.4
o

Conexién M5

|98

&
%

21

5 B

&
O
Gl

ﬁ 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

Conexion M5 . 2 Nota) Los orificios de la placa delantera
(IN) T no son intercambiables con la
]

Modelo simétrico g 5 + 1 serie MXQ anterior.

del modelo

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

12

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 1 2'IZIZ Modelo estandar

HB GB 2
(NN-1)xH G 5
24H9 (*3%%°) prof. 2.5 H B
11.5 7.4 5 g
© —A 27
N SRS ; =Y
23 ) 8 T E;
dmln ik $f'\ o r2aY _ =
‘ i © O—-—9=%=
¥ T L . of 1o
NN x M5 x 0.8 taladro pasante roscado A UN’
. 24H9 (*3.°%°) prof. 2.5 HA GA 5
Seccién A-A (6o &
[=3
Y
39 29 11 M g
] |
§ £ w
L_ o) e ¢ 5 T
S EEGY (<) V4
- - - ZZ
Vista inferior de MXQ12-40Z
(8]
B
£
5.7 (profundidad max. tornillo) 24H9 (*3%%°) prof. 2 %o
2.7 (profundidad min. tornillo) I
2
<
I 1
. O
[sY)

N x M4 x 0.7 Nota 1)

o9

Nota 1) Para un correcto montaje se
deberan usar tornillos con la
longitud de rosca adecuada. (ver
paginas 127 y 128)

Nota 2) La mesa podria magnetizarse en
presencia de imanes, ya que esta
construida en un  material
magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento
defectuoso de los detectores
magnéticos, etc.

30
20

i
X

49
27
40

23.5

2) F ~—B
Seccién B-B <ﬂ_1>xF 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5
16 2 Nota) Los orificios de la placa delantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.
J | <
(< .
{
Conexion 2 x M5
e s 24H9 (*3°%) prot. 2.5 -
MXQ 1 2 L'DZ Modelo simétrico - g
HA GA EE 2
2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 5 Y =
eI 8
— I = = i
10
o @ og) g [ — o] '
] —0—6——— 3 foerxs 0@ ©0® o o o
Os © 0® ) B p
I ] 1
Lado de la 20 Vista inferior
conexiones 30 Nota) Los orificios de la placa delantera no son

intercambiables con la serie MXQ anterior.

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Dimensiones

[mm]

Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN r4 74
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 — 40 27 = 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 41 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 59
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 12 [Con topes de regulacion de carrera]

MxaQ 1 2-|:| I:I Con topes de regulacion (g12)

Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en
la entrada

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

21.9 Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1)
 —————
x ! = - \
Llave Allen de 4 > xS Llave Allen de 4 E
o
Distancia entre caras 10 - - Distancia entre caras 10 =
Rango de regulacién 10 6.5 L ) °§’ m
. 6.5 Rango de regulacion 9 =8
Méx. 17 : £
Max. 16 s O
35 @
35 = >
. £=
Ambos sentidos S
<
E

T

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

(M8 x 1) : M8 x 1) CD)
— = c
Llave Allen de 4 e Llave Allen de 4 >
Distancia entre caras 10 = == Distancia entre caras 10 =

Rango de regulacion 11 6.5 05 »

Méx. 18 6.5 Rango de regulacion 10
36.5 Méx. 17
36.5
|Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidrdulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ ] : Modelo "corto" con reg.
en la entrada

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

Amortiguador hidraulico de final de carrera de entrada Amortiguador hidréulico de final de carrera de salida
(M8 x 1) (M8 x 1)
P s
5 Sg
5 85
== = 2 o o
= 05 P g3
Distancia entre caras 10 Distancia entre caras 10 § :é
Rango de regulacién 12 6.5 6.5 Rango de regulacién 11 .g =
Max. 23 Max. 22 &¢
40.8 40.8
Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Detectores
magnéticos

MXQ 1 2'IZIZN Modelo "corto".

8
s
=3
s
3
. . 8
M Dimensiones [mm] | S
Nota) Modelo M §
MXQ12-10ZN 72 iur
MXQ12-20ZN 82 S
MXQ12-30ZN 92 %o
MXQ12-40ZN | 110 538
- - E
Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de m;g:z igz: 122 § g
* Las dimensiones no mencionadas arriba son regulacion en la carrera de salida. = 3
Si pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ12-100ZN 189 S

las mismas que para el modelo estandar.
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Serie MUXQ

12

Dimensiones: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 1 2-DZD1 Con telescopico (212)

M Dimensiones [mm]
Modelo | Modelo
215 Modelo estandar | “corto" 7z
o M M
< MXQ12-10Z11 103.5 93 96
Y |
N MXQ12-20Z11 113.5 103 98
77 MXQ12-30Z11 1235 113 108
MXQ12-40Z[ 141.5 131 126
20 MXQ12-50Z1 | 1515 | 141 136
e MXQ12-75ZC11 195.5 185 180
O O < IR MXQ12-100Z01 | 2205 | 210 | 205
"9'@_' T b ‘I_ Y
Qo O® :
Nota) Los orificios de la placa delantera no son
37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 intercambiables con la serie MXQ anterior.
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 2'DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (212)
Dimensiones [mm]
™ Modelo J
- - ] ; o [ MXQ12-10Z12 68
E " N MXQ12-20Z12 70
Jo [TEe O@ ] s
i -©O— s MXQ12-30Z12 80
65 v O: MXQ12-40Z12 98
- 1 28 - MXQ12-50Z12 108
.= Modelo simétrico ® MXQ12-75Z(12 152
- MXQ12-100Z12 177
ST -
& Conexién 2 x M5 30
@ ©
b J 5
Ty | I
MXQ12-10Z012 = ¥ E
|
05|,

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 2-DZD2 Con bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacion de salida (212)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico de final de carrera de entrada y regulacién de la carrera de salida.

El rango de regulacion de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacién de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma: Tope elastico: [ZE]

Regulador de final de carrera de salida

Regulador de final de carrera de salida

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiguador hidraulico de
fina de carrera de salida

(M8 x 1)
= Llave Allen de 4
1 Distancia entre caras 10
05
— -
11 Rango de regulacién 15
Max. 26
45

(M8 x 1) (M8 x 1)

S Llave Allen de 4 ] =

| Distancia entre caras 10 1 é
05 |, 05 |, -
1 Rango de regulacion 16 Distancia entre caras 10

Max. 27| 11 Rango de regulacién 13

46.5 Max. 28
47.3

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 12 [Funciones opcionales]

~

MXQ 1 2-DZD3 Conexionado axial (212) g
- - - Conexion M5 § <
Conexion M5 (IN) £ g
(ouT) , E X%
z =y YN g @ 70@7 g =
“N oy % RE 5
: ‘ | 114 =
Conexién M5 - 2
Conexion M5 11.4 (OUT)
t (IN) ‘ : - ® i
| ‘Modelo simétrico |

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

MXQ 1 2'DZD4 Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (212)

—
21.5 H H S
o] Dimensiones mm] | B
K-}
< Modelo J E
N i MXQ12-10Z14 68 50
)
MXQ12-20204 70 |2 g
MXQ12-30Z14 80 3 3¢
(=3
® 20 MXQ12-40Z04 B |22
, - i = MXQi2-50204 | 108 | S
— S
@9 O — N < ! MXQ12-75Z14 152 S
o O— — I s 5 T & MXQ12-100Z004 [ 177 o
O OO & ' — B
=: = h ox ©
37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 - - S
<@
< J 30 5 Nota) Los orificios de la placa ! Og 5'3
- delantera no son intercam- + © ‘é
: \ sl = biables con la serie MXQ O S
‘ & ‘ ] @ g anterior. _‘E
! B ! P 2
- eg) — Jo [TE% g
Modelo simétrico Conexién 2 x M5 05| =
‘ .| |85 ‘
o _ _ _ | MXxQ12-10z04 35
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. — “g’_ 5
o
838
i =
12,255 sicoy conexionado axi
MXQ - &= I Con telescépico y conexionado axial (212) 23
og
21.5
™,
< l 83
- ol il \o- o
[aV] fj’ 2 16
Conexién M5 $ g
(ouT) Conexién M5 20 g ©
ST o] ! (IN) E
or— — —— 2
g - (]
ol | Ul g D% Yo 0@ - 41118 5
: i @ *| Y@l :
, : Ko 4 O 8
Conexién M5 11.4 el — = b =} f
(V) ‘ Conexién M5 11.4 37 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5 s
: g i (oum ‘ 3
Modelo simétrico ‘ o 8
- - - 2 Nota) Los orificios de la placa :_j.
delantera no son intercam- =
biables con la serie MXQ N
® ; S
; ® s anterior. Q
| 20
— | %3
o S
- E
23
3
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

16

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 1 6-DZ Modelo estandar

14.4 8.7
0 g >\ ©
38 ‘%0 s
=

+

NN x M6 x 1 taladro pasante roscado

Seccion A-A

45 35 16
=
[ 00 o ©0 i

Vista inferior de MXQ16A-50Z

Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128)

Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que esta construida en un material
magnético. Esta magnetizacién puede causar
un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.

HB GB

(NN-1)xH G -
H u
25HIB ) prof. 3 6 g_

l—A . g
- | — 32
< (]
N 0 4 I
AN A = 0

\( L w w\
3 ! D
: =

l—A 6 @
2 x o5H9 (*5°%) prof. 3 HA GA “g

8
?O
M >

I
[Te]

x

[aV)

Conexién 2 x M5 J ! [te}
(tapon: M-5P) z ~
Y74
, ) ) 5H9 (*3°%) prof. 2 37
7.3 (profundidad max. tornillo) 5.5 o5
3.3 (profundidad min. tornillo) 65H9(+8'°3°)prof. 5 B
v \ R
® 59
I ? ©——&- 8 8|8
]
B =/
F «® 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
Seccion B-B (ﬂ _ 1) «F
21 2
Nota) Los orificios de la placa delantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.
Conexién 2 x M5 J | 1
| | "
L: o ®
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB 1 J M N NN Y4 2z
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16-50Z 40 — 51 27 — 45 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 176.5 6 3 1445 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 245.5 10 5 213.5 228
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 1 6

MxaQ 1 6-|:| I:I Con topes de regulacion (o16)

Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en
la entrada

[Con topes de regulacion de carrera]

~

MXQOA

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

(M10 x 1)

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacion 10
Méx. 18

40

8 Rango de regulacién 8
Max. 17

Ambos sentidos

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada
(M10 x 1)

— 0
Llave Allen de 5 : Llave Allen de 5 (®)
) . x
Distancia entre caras 12 . Distancia entre caras 12 =

Rango de regulacién 11 05

Max. 20 8 Rango de regulacién 10
Max. 18
41.5

Regulador de final de carrera de salida
(M10x 1)

|Regulador en la carrera de entradal

[ Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidraulico (RJJ ZG |: Ambos sentidos, ZH |: En carrera de salida, ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ |: Modelo "corto" con reg.

en la entrada

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada

Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M10x 1) (M10 x 1)
=
@ = o ©
g g ® 2
= L _ 2 25
Distancia entre caras 12 Distancia entre caras 12 3 E
Rango de regulacién 12 8 8 Rango de regulacién 10 g s
Méx. 24 Méx. 22 g3
o e
45.3 45.3

Regulador en la carrera de entrada|

| Regulador en la carrera de salida |

MXQ 1 6'DZN Modelo "corto".

(]
. . o
Dimensiones [mm] | £
D
M Nota) Modelo M §
MXQ16-10ZN 85 !
i =
- MXQ16-20ZN 95 -2
=
@ @ Ol MXQ16-30ZN 105 8
] — 1 MXQ16-40ZN 122 =
o) @ Ol MXQ16-50ZN 132 8
————— MXQ16-75ZN 163 2 S
= = MXQ16-100ZN | 207 ° o
Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de MXQ16-125ZN 232 g E
regulacion en la carrera de salida. % S
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las Si pueden montarse para la carrera de entrada. °
mismas que para el modelo estandar. S
74

O

SVC

aTModelo con conexiones a ambos lados

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

T

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

Detectores
magnéticos




Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

16

[Funciones opcionales]

MXQ 1 6'IZIZD1 Con telescoépico (216)

. Dimensiones [mm]
Modelo | Modelo
~| 208 Modelo estandar | "corto" 7z
© M M
MXQ16-10Z[11 118.5 105 107
& MXQ16-20Z1 1285 | 115 111
® MXQ16-30Z11 138.5 125 121
zz 25 MXQ16-40Z1 155.5 142 138
MXQ16-50Z[11 165.5 152 148
MXQ16-75Z[11 196.5 183 179
b < | _wxatet00z1 | 2405 | 227 | 223
@' i g © MXQ16-125Z0011 | 265.5 252 248
41 Nota) Los orificios de la placa delantera no son
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6 intercambiables con la serie MXQ anterior.
las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 1 G'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (216)
t oy 1.4 Dimensiones [mm]
- . I Modelo J
© J 5 6
o ~ MXQ16-10Z[]2 78
- Conexién 2 x M5 MXQ16-20ZC12 82
1 1 (tapon: M-5P) ™
Y MXQ16-30Z[12 92
2 MXQ16-40Z[]2 109
: : O @— MXQ16-502]2 119
Qe MXQ16-75212 150
O 5 - MXQ16-100Z12 194
i | i MXQ16-125Z[12 219
= ®
[sp)
4.5
j MXQ16-10Z12 J Conexién 2 x M5
1 J : 5
F Lol ®
0
— ~
= Las dimensiones no mencionadas arriba son las .05

mismas que para el modelo estandar.

MXQ 1 G'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacion de salida (216)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico de final de carrera de entrada y regulacion de la carrera de salida.

El rango de regulacion de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacion de la carrera de entrada.

Tope metalico con amortiguador de goma:

Regulador de final de carrera de salida

Llave Allen de 5

Distancia entre caras 12

Rango de regulacién 14

(M10 x 1)
&
E
=T
05|,
13
Max. 27
50

Amortiguador hidraulico (RJ): [ZH]

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

Tope elastico: | ZE]
E Regulador de final de carrera de salida
? (M10x 1)
Llave Allen de 5
E}_m Distancia entre caras 12
05|
13 Rango de regulacién 15
Max. 28
51.5

= Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC

75

(M10x 1)
F ™ -
05 s
- Distancia entre caras 12
13 Rango de regulacién 13
Max. 29
52.8




Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 16 [Funciones opcionales]

~

MXQ 1 6'IZIZD3 Conexionado axial (216) g
Conexion M5 § E
(ouT) \ § (]
0| E E
¥ g
Conexion M5 ) 7.5

(IN)

<
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para
el modelo estandar.

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

T

MXQ 1 6'DZD4 Con telescépico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (o 16)

20.5

Conexién 2 x M5 . .
(tap6n: M-5P) Dimensiones [mm]

2 0 —_— Modelo J
Ll B ﬂg = 2 MXQ16-1024 78
5 ! . b

3.7

MXQCC

MXQ16-20Z[14 82

25 | @:l— | MXQ16-30Z14 92

! 5 MXQ16-40ZC14 | 109

- — = ; @ | MXQ16-50204 | 119

0] @m O{%}— ! /EII} = MXQ16-75204 | 150
- ® - e MXQ16-100Z04 | 194

@ @ O@— ' ‘ . MXQ16-1252004 | 219

7.5

43
62
49.4
33

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

RCLIe
33 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6 ! 4.5
J 5 MXQ16-10Z4
5L | 4\*
9 Nota) Los orificios de la placa
- ~ . .
- delantera no son intercambi-

ables con la serie MXQ

Conexién 2 x M5 V L1005 anterior.

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Opciones de tope de
regulacion de carrera

MxaQ 1 G'DZDS Con telescoépico y conexionado axial (216)

Detectores
magnéticos

~ 20.5
™,
[«
o 173
T D
- <
Conexion M5 25 8
(oum - g
® O . 5
o - HN ] a
© g 8 8
< O &
o it g
e l’ ! 41 R .g
Conexién M5 7.5 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6 2o
(IN) -
+ o S E
Nota) Los orificios de la placa delantera no son 0T
; ; ; ; =]
. . . . intercambiables con la serie MXQ anterior. S
 Las dimensiones no mencionadas arriba son o
las mismas que para el modelo estandar. S
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

20

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 20'DZ Modelo estandar

48 36 16

an

&

T— o 0@ Ho o o

i

@

Vista inferior de MXQ20-50Z

Nota 1) Para un correcto montaje se deberan usar
tornillos con la longitud de rosca adecuada.
(ver paginas 127 y 128)

Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que esta construida en un material
magnético. Esta magnetizacién puede causar
un funcionamiento defectuoso de los
detectores magnéticos, etc.

HB GB
(NN-1)xH G
3]
H 3
19.3 10.7 @5H9 (*3°%) prof. 3 6 8
l— A 3
| ~ o - — 5
K @% R ‘ o5
; Lo —o—t=—o
2 ! ©
e - - =
+0.030! —A 6 «©
NN x M6 x 1 prof. rosca 9 2 x05H9 (16" prot. 3 HA GA k]
Q)
Seccion A-A g
M 39
Y
I
Conexion 2 x M5 L>r<>
(tapon: M-5P) N
L e
J | )
4
Y44
5H9 (*59%) prof. 2 46
7.3 (profundidad max. tornillo) (+0_030) 55 32
3.3 (profundidad min. tornillo) 2219\ prof. 2 LB
e Kf\ o &
S FRANE PR SRSl
S Q—FEO— 1@ —7 R Of- 9|8
® ® 0D s
~ Y ) &
‘ )
Nota 1) 2 e el
N x M5 x 0.8 Nota 1) 2) E l«—B -
Seccién B-B <ﬂ - 1) xF 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
27 2
Nota) Los orificios de la placa delantera no son
intercambiables con la serie MXQ anterior.
Conexion 2 x M5 J I o
% o
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB | J M N NN 4 Y74
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20- 30Z 48 28 24 18 46 50 70 22,5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 22.5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 — 52 34 — 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-75Z 55 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z 55| 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 20 [Con topes de regulacion de carrera]

~

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

T

MXQ 20-|:| E Con topes de regulacion (220)

Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en
la entrada

Regulador de final de carrera de entrada E 1 Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1) & (M12x 1)

Llave Allen de 6 @ i g Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17 == ——-=| Distancia entre caras 17
0.5

Rango de regulacién 10 10 10 Rango de regulacién 9
Max. 21 Max. 20

47 Ambos sentidos 47

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

T

Con tope eldstico| ZD | : Ambos sentidos,| ZE |: En carrera de salida,| ZF |: En carrera de entrada,[ ZP |: Modelo "corto" con reg. en la entrada

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1) (M12x 1) (@]
0
Llave Allen de 6 j@ Llave Allen de 6 =

Distancia entre caras 17 = = Distancia entre caras 17

0.5
Rango de regulacion 12 10 10 | ango de regulacion 11
Maéx. 22 Max. 21
48.5 48.5
|Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

Con amortiguador hidrdulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,| ZQ ] : Modelo "corto" con reg.
en la entrada

[OLE R EEEGETTEW  Modelo con conexion en un solo lado

Amortiguador hidrdulico de final de carrera de entrada Distancia entre caras 12
(MIOX)N Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
Distancia entre caras 12 (M10x 1)
2g
[ [
= o =
© %5
g = = 3 ]
5 4 05 8.5
™~ » <
Rango de regulacion 3 8 8 Rango de regulacién 6 .g g
Méx. 15 Méx. 18 §¢
45.3 45.3
[Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida |

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 20'IZIZN Modelo "corto".

Detectores
magnéticos

3

=

- - [*3

M Nota) Dimensiones  [mm] | &

; Modelo M z

& & MXQ20-10ZN 96 8

MXQ20-20ZN 106 g

§ ) $ ) : MXQ20-30ZN 116 ":

@ @ Y NXQ20-40ZN__ | 126 S
( o MXQ20-50ZN 142 8o
Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de LbSer it 6 3 g
regulacion en la carrera de salida. MXQ20-100ZN 249 23
Si pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ20-125ZN 274 § ©

« Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20-150ZN 299 3
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

20

[Funciones opcionales]

MXQ 20'DZD1 Con telescoépico (220)
M

Dimensiones [mm]
Modelo | Modelo
o |8 Modelo estandar | "corto" 22
M M
~ MXQ20-10Z[11 131 113.5 1215
3 MXQ20-20Z[11 141 123.5
® MXQ20-30Z1 151 1335 | 1315
72z 32 MXQ20-40Z[11 161 143.5 141.5
MXQ20-50Z[11 177 159.5 157.5
Yy
& MXQ20-75Z[11 211 193.5 191.5
| MXQ20-100Z11 284 266.5 241.5
3 g MXQ20-125Z[ 11 309 291.5 266.5
f MXQ20-150Z11 334 316.5 291.5
;i Nota) Los orificios de la placa delantera no son
v intercambiables con la serie MXQ anterior.
I . . ) . , 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.
MXQ 20'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (220)
- - " 2
. @ ®
J 5
| @ E | Conexién 2 x M5
@ o (tapdn: M-5P)
]_ - ™
| 1e © ) ® O — | Dimensiones [mm]
= Modelo J Q
; ; @ @ O | MXQ20-10Z[12
2 i MXQ20-20Z(12 915
MXQ20-10Z12 e MXQ20-30z02 [ 1015 |
o o o Conexién 2 x M5 Q MXQ20-40Z[12 111.5
J 5 MXQ20-50Z[12 127.5
! | MXQ20-752[12 161.5
o [T - MXQ20-100Z002 | 2345
. MXQ20-1252[12 259.5 | 61
* Las dimensiones no mencionadas arriba son 05 MXQ20-150212 284.5

las mismas que para el modelo estandar.

MXQ 20'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacion de salida (220)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecanico de final de carrera de entrada y regulacion de la carrera de salida.

El rango de regulacion de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacion de la carrera de entrada.

Tope elastico: | ZE]

Tope metalico con amortiguador de goma:

Regulador de final de carrera de salida

=T

M12x 1)

0.5
13

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17

Rango de regulacion 16

Max. 30

57

Regulador de final de carrera de salida

(M12x 1)

13

=14

05|,

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 17

Rango de regulacion 18

Max. 31

58.5

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

ZSNC
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Amortiguador hidraulico (RJ):[ZH]

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

(M10 x 1)

"“'EJ
/EI'_I;

Distancia enfre caras 9

Distancia entre caras 12

05 |,
13 Rango de regulacién 9
Max. 25
52.8




Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 20A [Funciones opcionales]

~

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

MXQ 20'DZD3 Conexionado axial (220)

Conexién M5

(ouT) \
ol &+
- ©
o @}
o e —
7D, 2
Conexién M5 8.5 §
(IN) 2
: £m
£
¢
=
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. l > =
8
20--Z-4 — |
MXQ " &=[ 1= Con telescépico y bloqueo mecanico en final S s
de carrera de entrada (220) — s
1 Conexioén 2 x M5 ! @ o
© 8 S
o (tapén: M-5P) I =
] o Z (&)
- I\ . 25
8 — CERVEE — g X
@ ) - 8=
J 5 Z-—j M 8
32 =
@ £ 8
=
; o =] h‘:b%, ' \
@ © ® O @ ' Mxézo 10204 s
oo & ool ° | rmensiones
N7 @® O — | Dimensiones [mm] §
= I A A : Modelo J Q =
44.5 ® ‘ MXQ20-10Z14 5
Q @] 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7 915 =
J 5 ) . MXQ20-20Z[14 ) °
Nota) Los orificios de la placa [
delantera no son intercambi- MXQ20-302L14 1015 38 é
X 70> 14 ables con la serie MXQ MXQ20-40Z[ 14 111.5
! ) anterior. MXQ20-50Z14 127.5 -
“\ == MXQ20-75204 | 161.5 Ss
Q. ©
MXQ20-100Z(14 234.5 2 o
C i6n 2 x M5 0.5 @
orexen=x L =2l MXQ20-125204 | 2595 | 61 | S
p=]
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ20-150Z(14 284.5 'é 8
Qo 3
o D
o

MXxaQ 20'DZDS Con telescoépico y conexionado axial (220)

18

Detectores
magnéticos

~
9
(3]
Conexion M5 - 32
(OUT) 3
/ =
E 1 4o o
—] : g
@ & O g
— 3
— o017 : 3 f
] g
D
~ Y — . i 4 i
Conexion M5 8.5 44.5 il 5
(N) — 2 x M5 x 0.8 prof. rosca: 7 8
. 2 o
% ]
Nota) Los orificios de la placa delantera no son ® 3
intercambiables con la serie MXQ anterior. g E
. | 83
=
K4
+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. S
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Serie MUXQ

Dimensiones: MXQ

25

[Modelo intercambiable en altura con serie anterior]

MXQ 25'DZ Modelo estandar

12.5

o011
06

NN x M8 x 1.25 Prof. de rosca 12

Seccion A-A

9 (profundidad max. tornillo)

4 (profundidad min. tornillo)

v,
A

@
@

O
O

IMCECIC

65 50 26
facia} facas}
= © - ASZs Nota 1) Para un correcto montaje se
deberan usar tornillos con la
{D longitud de rosca adecuada.
Q{}@‘@G}—@—@*’ (ver paginas 127 y 128)
{9 Nota 2) La mesa podria magnetizarse en
presencia de imanes, ya que esta
= — = construida en un  material
A = magnético. Esta magnetizacion
puede causar un funcionamiento
Vista inferior de MXQ25-75Z defectuoso de los detectores
magnéticos, etc.
HB GB
(NN-1)xH G
H <
26H9 (*3°%°) prof. 4 7 k)
l— A =
faccia} QD %
e I o
s | N OCo| 2
% © @ 4&{@—({} Ty =
3 ‘ ORY
—e—
7 ~
2x06H9 (0% prof. 4 / =R  HA GA “
S|
M g
Z?
(2]
I
. . ©
Conexion 2 x M5 x
(tapon: M-5P) o
D o
J |
Y4
Y44
6H9 (*3%%) prof. 3 55
@6H9 (*3°%) prof. 3 6.5 37
H—B
] Kl

(O30

> o
K & /)
50
70

<
<
it ] == sl
N x M6 x {1 Nota 1)2) ?\l ®
. 7_1)“: 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
Seccion B-B 30 < 2 | p
Nota) Los orificios de la placa delantera no son
Conexién 2 x M5 J | intercambiables con la serie MXQ anterior.
N 2
37, - -
Dimensiones [mm]
Modelo F G GA GB H HA HB 1 J M N NN z Y74
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 55) 5 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 — 76 45 — 65 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MX Q

Dimensiones: MXQ 25 [Con topes de regulacion de carrera]

MXQ 25-|:| I:I Con topes de regulacion (225)

Tope metdlico con amortiguador de goma. : Ambos sentidos, : En carrera de salida,| ZC |: En carrera de entrada,| ZS ]: Modelo "corto" con reg. en
la entrada
41.3

Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida

(M14 x 1.5) 1 @ Q@ (M14 x 1.5)
( B : B
[
Llave Allen de 6 @ Llave Allen de 6

a [ Modelo con conexiones a ambos lados
MXQOA

T

Distancia entre caras 19 - - Distancia entre caras 19
S——=-—-05 .
Rango de regulacion 11 11 11 Rango de regulacién 10
Max. 22 Max. 21

54 Ambos sentidos 54

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

|

Con tope eldstico : Ambos sentidos,| ZE | : En carrera de salida,[ ZF |: En carrera de entrada, : Modelo "corto" con reg. en la entrada

Con amortiguador hidréulico (RJ) ZG |: Ambos sentidos,| ZH |: En carrera de salida,| ZJ | : En carrera de entrada,[ ZQ ] : Modelo "corto" con reg.

en laentrada Distancia entre caras 19 Distancia entre caras 19

o
=]
=
= = =
Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de entrada §
(M14 x 1.5) p@ (M14 x 1.5) gLDJ
D
o =
( ( S
[ : [ : 5 c
g X
e 5 85
Llave Allen de 6 Llave Allen de 6 s
Distancia entre caras 19 — — Distancia entre caras 19 ;
E= =os S
—_—-— o
Rango de regulacién 12 11 11 Rango de regulacién 11 =
Max. 24 Max. 23 g
55.5 55.5 G
s
[Regulador en la carrera de entradal | Regulador en la carrera de salida | -
.‘_g
[S
o
o
o
=
o
[}
=]
[=]
=

Amortiguador hidréulico de final de carrera de entrada = Amortiguador hidraulico de final de carrera de salida
(M14 x 1.5) (M14 x 1.5)
(I
o o S 9
g g £
S 8 g o
= = 88
B = 2.5
Rango de regulacién 21 11 Rango de regulacion 20 &8
< . Q3
Max. 36 Max. 35 g- g’
* Las dimensiones no mencionadas arriba son 671 671

las mismas que para el modelo estandar. .
|Regulador en la carrera de entrada| | Regulador en la carrera de salida |

MXQ 25'EIZN Modelo "corto".

Detectores
magnéticos

M Nota) 8
s
Dimensiones [mm] E&
Modelo M z
MXQ25-10ZN 110 8
MXQ25-20ZN 120 g
A MXQ25-30ZN 130 or
: MR ‘ MXQ25-40ZN 140 :§
= = MXQ25-50ZN 163 S o
Nota) En el modelo "corto" no se pueden montar topes de MXQ25-75ZN 188 : 8
regulacion en la carrera de salida. MXQ25-100ZN 209 - E
Si pueden montarse para la carrera de entrada. MXQ25-125ZN 293 % 3
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25-150ZN 318 fa]
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Serie MUXQ

Dimensiones

25

: MXQ

[Funciones opcionales]

MXQ 25'DZD1 Con telescopico (225)

M
: ® o
Y44
Eot, 7,00
e o 09
50 Eee————

Nota) Los orificios de la placa
delantera no son intercam-
biables con la serie MXQ
anterior.

37

70

.

Dimensiones [mm]
Modelo | Modelo
Modelo estandar | "corto" zz
M M

MXQ25-10Z[11 151.5 130 138
MXQ25-20Z[11 161.5 140
MXQ25-30Z[11 1715 150 148
MXQ25-40Z[11 181.5 160 158
MXQ25-50Z[11 204.5 183 181
MXQ25-752[11 229.5 208 206
MXQ25-100Z1 270.5 249 217
MXQ25-125Z[11 334.5 313 281
MXQ25-150Z11 359.5 338 306

50

2 x M6 x 1 prof. rosca 9

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las
mismas que para el modelo estandar.

MXQ 25'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (225)

1

11

]

f —

MXQ25-10Z[12

12.5 i

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las
mismas que para el modelo estandar.

|

|

<||>\\ © IE =
J 5
Conexién 2 x M5
(tapén: M-5P) -
jocseg
f ——— S
& © Og mensi
@ O@ Dimensiones [mmi
i #@ e T 88 Modelo J Q
‘ N4 ©| ©
@@ & Q@ MXQ25-102C12 | 109 | 48
MXQ25-20ZC12 | 104
O —— - MXQ25-30Z12 114
[sp)
Conexién 2 x M5 Q ® MXQ25-40Z[12 124 43
] MXQ25-50ZC12 | 147
> MXQ25-752002 | 172
i @ TG 2 MXQ25-100Z12 | 213
MXQ25-125Z12 | 277 | 73
| MXQ25-150Z002 | 302
.05

MXQ 25'DZDZ Con bloqueo mecanico en final de carrera y tope de regulacion de salida (225)

Usar la ejecucion especial de tuerca y regulador largos (-X28) cuando se usen juntos el bloqueo mecénico de final de carrera de entrada y regulacion de la carrera de salida.

El rango de regulacién de carrera es diferente del tope estandar

Las MXQ con bloqueo de final de carrera de entrada no pueden ir equipadas con tope de regulacion de la carrera de entrada.

Tope metélico con amortiguador de goma:[ ZB |

=1t

Regulador de final de carrera de salida

(M14 x 1.5)

e

IS

0.5

Llave Allen de 6

Distancia entre caras 19

Rango de regulacién 13

Max. 31

64

Tope elastico: | ZE |

E}_ Regulador de final de carrera de salida
I (M14 x 1.5)
WT Llave Allen de 6
= Tm Distancia entre caras 19
0.5
—t-—
18 Rango de regulacién 15
Max. 33
65.5

* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

83

P
Z

SVC

Amortiguador hidraulico (RJ):[ZH |

=11t

Amortiguador hidraulico de
final de carrera de salida

—1 /(M14x15)

Dist entre caras 12

0.5 Distancia entre caras 19
—-
18 Rango de regulacién 23
Max. 44
771



Mesa lineal de ata rigidez / Modelo de altura intercambiable con serie anterior Serie MXQ

Dimensiones: MXQ 25 [Funciones opcionales]

wxa25-0Z03 o _

Conexionado axial (925)

9|
®

Modelo con conexiones a ambos lados
MXQCA

Conexién M5 l 10.5
(IN)

|

+ Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar.

Modelo con guia sobredimensionada
MXQCB

wxa 295-0Z-4 :
e
Con telescopico y bloqueo mecanico en final de carrera de entrada (925) @ —
v 205 Conexién 2 x M5 i _ ,_'8,,
<+ = (tapon: M-5P) @ - 2
w
o pa— Nota) Los orificios de la placa v g (&)
Q. \ delantera no son intercam- | s CD,
biables con la serie MXQ =
; ° x
QD‘/ ® :PQD—QQ - anterior. J-é)— g =
J 5 37 = ;é
f ——0 ! N — 125 =
& & O ; g
@ @ - MXQ25-102(]4 g
4}@7%@ - K S 1 S
@@9 @ Q@_ N Dimensiones (mm]
I v : J) M =
= s [ 5 odelo J Q £
50 = MXQ25-10Z14 109 | 48 g
J Q 5 @] 2x M6 x 1 prof. rosca 9 MXQ25-20Z14 104 =
MXQ25-30204 | 114 2
o MXQ25-40Z4 124 | 43 2
o 103 o = -
4 MXQ25-50Z[14 147
/ a MXQ25-75Z[14 172 g g
L / | MXQ25-100204 | 213 25
Conexion 2 x M5 = MXQ25-125204 | 277 | 73 | 3 8
i =3
* Las dimensiones no mencionadas arriba son las mismas que para el modelo estandar. MXQ25-15021 14 302 § :g
g
oD
0 o
MXQ -D D <| 205
o " " n @
Con telescopico y conexionado axial (025) e8
-
N 85
Conexién M5 M 37 8 g
(OUT) i
s = ‘ F
o ® @® O '
i 2
—— - — ® 3 g
Q
1 o
& Do e o9 : g
— ~/ 3
G ; | D
Conexion M5 / 10.5 50 l:
(aN) 2 x M6 x 1 prof. rosca 9 ©
8
" Nota) Los orificios de la placa delantera no son % %
‘ intercambiables con la serie MXQ : B
) ) . ) anterior. S £
* Las dimensiones no mencionadas arriba son 2
las mismas que para el modelo estandar. § ©
8
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Serie MXQ
Topes de regulacion de carrera

Tope metalico con amortiguador de goma

Regulacion de la carrera de salida

Bloque de tope

Tuerca de regulacion

D[ A1 A 5
A1 A
MXQB-CS[CI]
Mesa

C

wlo] @

i

Regulacion de la carrera de entrada
D M D
| 1 5 ) o
b
o A A1 A A1 C
MXQB-CTLI]
e Ala|B|c|D|E|F |G M ) | oH
Tamafo aplicable Regulacién de la | Rgulacion de la | Referencia tnicamente del tope 1 ’ pPNota2) | o
carrera de salida | carrera de entrada | (sinaccesoriog) M) P Roscademrie e ope

MXQ 8 (A,C) — MXQA-CS8 MXQA-CT8 MXQA-A887 30| 2 8/ 3|5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 | —
MXQ1i2 (A,C) — MXQA-CS12 | MXQA-CT12 | MXQA-A1287 [35|28|10| 4 | 65(24 71,104 | M8x1 M4x8 | —
MXQ16 (A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16 | MXQA-A1687 |40[36|12| 5| 8 [294| 9.2|126| Mi10x1 M5x10 | —
MXQ20 (A) — MXQA-CS20 | MXQA-CT20 MXQA-A2087 |47 |44 |17 | 6 |10 36 11.2[16.2| Mi12x1 M6x12 | —
MXQ25 (A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25 MXQA-A2587 |54 [55 |19 6 |11 44 135[19.3| M14x15 | M8x16 | —
— MXQ 8B | MXQB-CS8 MXQB-CT8 MXQB-A887 35| 2 10| 4 | 65(24 71,104 M8 x 1 M4 x 8 6.8
— MXQ12B | MXQB-CS12 | MXQB-CT12 | MXQB-A1287 (40|28 |12| 5| 8 [294| 9.2|126| Mi0ox1 |[M5x10| 8.8
— MXQ16B | MXQB-CS16 | MXQB-CT16 MXQB-A1687 |47 (36|17 | 6 |10 36 11.2]16.2| M12x1 M6 x 12 | 10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20 | MXQB-A2087 [54|44 (19| 6 |11 44 [135|19.3| M14x1.5 | MBx 16 | 12.3

Nota 1) Solo incluye una unidad del tope metélico con amortiguador de goma (sin los accesorios de montaje).
Nota 2) Tamafo de los tornillos de montaje (solo para los tipos de regulacion a la salida).
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Topes de regualcién de carrera Serie MX Q

Tope elastico

Regulacion en la carrera de salida Regulacion en la carrera de entrada 2
£
© o= M _D S«
: N r
A | : ) o 2
c Mesa A c =
,,,,,,,,, °
£
<
w mi 8 k=
=
E
F g %
20
Modelo M = g
Tamafio aplicable| Regulacion dela | Rgulacion de la Tope dléstco ' P Nota) =
cargr;era de salida car?era de entrada Unicament% sin accesorios A B c b E F G [Roscademonsecelioe S
MXQ6(A) 2
MXQ6B MXQA-AS8 | MXQA-AT8 | MXQA-A827 |315| 8 | 3 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 s
MXQ8(A,C) >°—
MXQ12(A,C) ]
— =Sl MXQA-AS12 | MXQA-AT12 | MXQA-A1227 | 365 | 10 | 4 6.5 | 24 71104 | M8x1 M4 x 8 =
MXQ8B 2
—MXQI6(A) | pxQA-AS16 | MXQA-AT16 | MXQA-A1627 | 41.5 | 12 | 5 8 |204| 92126 | MiOx1 | M5x10 50
MXQ12B An
H=]
m;gfgg\) MXQA-AS20 | MXQA-AT20 | MXQA-A2027 | 485 | 17 | 6 [10 [36 | 112|162 | Mi2x1 | M6x12 3 g
(=3
MXQ25(A) ==
MXQA-AS25 | MXQA-AT25 | MXQA-A2527 | 555 | 19 | 6 |11 |44 | 135|193 | Mi4x15 | M8x 16 8
MXQ20B 2
Nota) Tamano de los tornillos de montaje (solo para los tipos de regulacion a la salida). é
(o]
Tope de regulacion con amortiguador hidraulico RJ 2
[ =
Regulacion en la carrera de salida Regulacion en la carrera de entrada o
M D s
M 20
E
o] =i - +H— —= I mi £
o
3
D A A1 c s
A1 A ~—

MXQA-JT8 MXQA-JT12 a JT25

<£> Mesa 3 g
— - L =
C g8
,,,,,,,,, =t @ Ss
S
o 2
= 53
— 2 £
) i HE—3=
: i &
MXQA-JS12 a JS25 MXQA-JS8 ] ey | 28
ota
2 MXQA-JT20P Mo=2 23 [N\M5x10 £o
o g
o . Modelo
Nota 1)

Tamatio aplicable Regulacion ena carrera de salida) Regulacion en a carrera dg entrada | Amortiguador hidrdulico - a E © B : i e Pl 1P -
MXQ6(A) =
MXQ6B MXQA-JS8 MXQA-JT8 RJ0603N 29.9 3.4 8 1 5 18 5.8 8.3 | M6x0.75 M3 x 6 §_
MXQ8(A,C) §

D

W MXQA-JS12 MXQA-JT12 RJO0805N 40.8 5 10 7 6.5 | 24 71 | 104 M8 x 1 M4 x 8 §

3
[*]
% MXQA-JS16 MXQA-JT16 RJ1006N 45.3 6 12 9 8 29.4 9.2 | 126 M10 x 1 M5 x 10 iar
MXQ20(A) ]
MXQA-JS20 MXQA-JT20P Nez2)|  RJ1007HN 45.3 7 12 9 8 36 11.2 | 16.2 M10 x 1 M6 x 12 8
MXQi16B @ o
)

— MXQ25(R) MXQA-JS25 MXQA-JT25 RJ1410N 67.1 | 10 19 12 | 11 44 135 | 193 | M14x15 | M8x 16 : 8
MXQ20B ° E

Nota 1) Tamano de los tornillos de montaje (solo para los tipos de regulacion a la salida). 2 3

Nota 2) El amortiguador hidrdulico del modelo de tope MXQA-JT20P tiene una rosca de montaje diferente de la que existe en la placa delantera de la mesa. Por ello incluye una 2

placa de montaje adicional (razén por la que la referencia lleva el sufijo "P"). [8)
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Serie MXQ
Montaje del detector magnético

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de carrera) —  condiciones de trabajo se encueniran en el ajuste real.

Detector de estado sélido: D-M9LI/M9LIW [mm]
Modelo Carrera A Carrera E
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100|125 | 150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74|74 - | - | - | -0 | 06| 36| 56|56 —-|-|—]-
[ | [ MXQ8(A,C) [13.9[139[13.9[139[139[189] - [ - [ - [ 51 51| 51[11.1]281[ 54 - | - | -
u:m—u—n—! MXQ12(A,C) |16.9]165|165(165(165(165[165| — | — [14.1| 6.1| 6.1|14.1|141|33.1(331| - | -
IR : MXQ16(A) 20.6 [20.620.6 | 20.6[20.6|20.6 [20.6(20.6| — [20 |14 [14 |21 |21 |27 |46 |46 | -
A E.J MXQ20(A) 32.2(21.2[21.2|21.2]21.2|21.2(21.2(21.2(21.2(20.9/21.9]21.9/21.9|27.9|36.9|69.1 [ 61.9|61.9
- MXQ25(A) 34.4 (254|254 |25.4|25.4|25.4|25.4|25.4 | 25.4|28.7|27.7|27.7 | 27.7 | 40.7 | 40.7 | 42.7 | 65.4 | 65.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74| 74| - | - | - | 1 |[116]|11.6]176(346[116] - | - | -
MXQ8B 29 [13.9[13.9/13.9[13.9/139(139| - | — | 2 | 91| 9.117.1[17.136.1|361| - | —
MXQ12B 16.5|16.5|16.5|16.5|16.5|16.5|16.5|16.5| — [24.1|18.1]18.1|25.1|25.1|31.1|50.1|50.1| —
MXQ16B 20.6 [ 20.6 [ 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 [ 20.6|20.6 |33 |23 [23 |23 [29 [38 |63 |63 |63
MXQ20B 32.2[21.2]21.2|21.2]21.2|21.2(21.2]21.2(21.2(30.9|31.9|31.9|31.9|44.9 | 44.9|46.9(69.9 | 69.9
Detector de estado sélido: D-M9L1V/M9LIWV [mm]
Modelo Carrera A Carrera E
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125|150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100|125 | 150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74| - | - | - | - |2 | 26| 56| 76|76 -] -|-1]-
MXQ8(A,C) |13.9]13.9(139(139(139(139| - | - | — | 71| 71| 71|131|301| 71| - | - | -
MXQ12(A,C) |165|165|165(16.5(16.5(165[165| — | — [16.1] 8.1| 8.1|16.1|16.1|351(351| — | -
MXQ16(A) 20.6 [20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 [20.6(20.6| — [22 |16 |16 |23 |23 |29 |48 |48 | -
MXQ20(A) 32.2(21.2[21.2|21.2|21.2|21.2|21.2]21.2(21.2]22.9|23.9|23.9/23.9|29.9|38.9|63.9|63.9|63.9
MXQ25(A) 34.4 (254|254 |25.4|25.4|25.4|25.4|25.4|25.4(30.7|29.7 | 29.7 | 29.7 | 42.7 | 42.7 | 28.7 | 67.7 | 67.7
MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74| 74| - | - | - | 3 |136]13.6/19.6(36.6[136] - | — | -
MXQ8B 29 |139(139(139(139(139[139| - | — | 4 |11.1/11.1/19.1/19.1|38.1(381| - | -
MXQ12B 16.5|16.5/16.5|16.5|16.5|16.5(16.5|16.5| - |26.1]20.1]|20.1|27.1|27.1|33.1|52.1|52.1| -
MXQ16B 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 |35 |25 |25 |25 |31 |39 |65 |65 |65
MXQ20B 32.2(21.2]21.2|21.2|21.2|21.2|21.2]21.2(21.2|32.9|33.9|33.9|33.9|46.9|46.9|32.9(71.9|71.9

Montaje del detector magnético

A\ Precaucion
H Direccidon de montaje de los detectores magnéticos B Par de apriete
Si el cable se coloca como en la figura de la izquierda, el detector magnético puede Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético [N-m)]
sufrir fallos de funcionamiento. Monte el cable como en la figura de la derecha. Modelo de detector magnético Par de apriete
Cable en direccion D-M9L](V)/M9LCIW(V) 0.05a0.15
de retraccion
( I J
Cable en direccion Lﬁ:m_——u_r

de extension

/// _ Tornilo de montaje del detector magnético

B Herramienta de montaje del detector magnético s / (incluido con el detector magnético)
i ijacion (i i X1 Destornillador de relojero
Para apretar el tornillo de fijacién (incluido en el detector magnético), Detector magnético ~ j
utilice un destornillador de relojero con didmetro de empufiadura de 5 a 6 mm.

Rango de trabajo

[mm]

Diametro aplicable
6 8 12 16 20 25
D-M9C/M9CIV/MOLIW/M9LIWV 25 25 3 4 4.5 5

= Los valores que incluyen histéresis se suministran unicamente como informacién, no estan garantizados (asumiendo una
dispersion aproximada de +30%) y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.

/\ Precaucion

Deje un espacio de 3 mm o mas si el modelo estandar y el modelo simétrico se usan uno junto al otro.
En caso contrario, el detector puede no funcionar adecuadamente.

Modelo de detector magnético

__Dejar un espacio de 3 mm o més para el montaje lateral.

® 9 o ® R o

it

1 Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en “Forma de pedido”, se pueden montar los siguientes detectores magnéticos. 1

I También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (modelos D-F9G/F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b) y el detector de estado sélido (D-F8). 1
1 Consulte el catdlogo Best Pneumatics n® 3 para obtener los detalles. 1

R |
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Antes del uso
Conexion del detector y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+

Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN

Detector magnético

2 hilos

Detector magnético

(Circuito interno PLC)

3 hilos, PNP

Detector magnético

2 hilos

Detector magnético

(Circuito interno PLC

Conecte segun las caracteristicas técnicas, dado que el modo de conexién variara en funcion de las entradas al PLC.

Ejemplo de conexion Y (serie) y O (paralelo)

Conexion Y de 3 hilos para salida NPN

(mediante relés)
Marrén
O

Detector magnético 2

Conexion Y de 3 hilos para salida PNP
(mediante relés)

Marrén

Cuando dos detectores se
conectan en serie, se puede
producir un funcionamiento
defectuoso porque la tensién
— de carga disminuye en el
estado ON.

Los indicadores LED se
encienden cuando ambos
detectores estan activados.

Detector magnético 2

Tension de carga ENCENDIDA = Tension de alimentacion - Tension residual x 2 uds.
=24V -4V x2uds.
=16V

Ejemplo: Tensién de alimentacion 24 VDC
Caida de tension interna del detector de 4 V.

Conexion O de 3 hilos para salida NPN

(Gnicamente con detectores)
Marrén

Marrén

O
Detector magnético 2 M

(Unicamente con detectores)
Marén

Carga

Detector magnético 2

Detector magnético 2

Conexion O de 2 hilos

Detector magnético 1

Marrén
o (Estado solido)

Cuando dos detectores estan
conectados en paralelo, se puede
producir un funcionamiento
defectuoso debido a un aumento
de la tension de carga en el
estado OFF.

Detector magnético 2

Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uds. x Impedancia de carga
=1mAXx2 uds. x 3kQ
=6V
Ejemplo: Impedancia de carga de 3kQ
Corriente de fuga desde el detector de 1 mA.

sMC 88

O

a [ Modelo con conexiones a ambos lado

Modelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

o
(3]
=3
[
S5
2 <
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= =
2
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=8
2
]
o

Calculos de seleccion| Ejecuciones especiales

MXQoC MXQCB MXQOA

MXQO
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Serie MXQ
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles sobre dimensiones, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

Simbolo
Kl rasa prre
La lubricacion de la MXQ se realiza con grasa PTFE. Caracteristicas técnicas
MXQl Referencia esténdarl - X7 l Didmetro [mm] ‘ 6,8, 12, 16, 20, 25 ‘
T * Las dimensiones son las mismas que para el modelo estandar.
Grasa PTFE

/A Advertencia

Precauciones

La grasa con base PTFE puede desprender gases peligrosos.
Debera lavarse las manos si ha estado en contacto con este tipo de grasa, especialmente antes de usar fuentes de calor, o incluso cigarrillos etc.

Simbolo
E Grasa especifica para equipos de procesado de alimentos
la lubricacién de la MXQ se realiza con grasa de especificacion alimentaria. Caracteristicas técnicas
MXQl Referencia esténdarl - X9 | Didmetro [mm] [ 68,12, 16, 20,25 |

+ Las dimensiones son las mismas que para el modelo estandar.
Grasa alimentaria

/A Precaucion

1. No lo utilice en lugares en contacto directo con alimentos.

2. No lo utilice en lugares expuestos a salpicaduras de liquidos, por ejemplo, agua, detergente o prod. quimicos liquidos.
Simbolo

BTope de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 10 mm)

Tope metdlico con amortiguador de goma, tope elastico: El rango de regulacion de carrera se ha incrementado en 10 mm en comparacion con el tope estandar al hacer més largo el tope de regulacion.

Amortiguador hidraulico (RJ): El rango de regulaciéon aumenta mediante el uso de un amortiguador hidraulico RJ especifico con capuchdn especial.

Nota 1) Consulte la tabla siguiente para la unidad de amortiguador hidraulico aplicable a la opcion “-X11”.
Nota 2) La opcién “-X11” no esté disponible para MXQ equipadas con bloqueo mecanico de final de carrera deentrada.

Referencia estandar

MXQ [Referencia del modelo de regulador estandar| = X11

Ref. de modelo con perno de regulacién estandar Nota 1) —l_Rango de regulacién ampliado en 10 mm
Tope metalico con amortiguador de goma [mm]
Modelo aplicable A B C D E
MXQ8(A,C) — 40 | 25 | 20 | 23 | 18
MXQ12(A,C) | MXQ8B 45 27 20 26 19
Regulador de final de carrera de entrada Regulador de final de carrera de salida MXQ16(A) MXQi2B | 50 28 20 27 18
_ MXQ20(A) MXQ16B | 57 31 20 30 19
MXQ25(A) MXQ20B | 64 32 21 31 20
La opcién “-X11” no esta disponible para el modelo MXQ6 (A, B).
Rango de Tope elastico [mm]
regulacion C : 05 Rango de Modelo aplicable A B C D E
Méx. B regulcion B yixe(A) — |a15] 27 | 22 [ 25 | 20
A Méx. D MXQ8(A,C) | MXQ6B |415| 27 | 21 | 25 | 19
A MXQ12(A,C) | MXQ8B | 46.5| 28 21 27 20
MXQ16(A) MXQ12B | 51.5| 30 21 28 20
MXQ20(A) MXQ16B | 58.5 | 32 22 31 21
MXQ25(A) MXQ20B | 65.5 | 34 22 33 21
Capuchon Amortiguador hidraulico especial (RJ) [mm]
Modelo aplicable A B C D E | Modelo de amortiguador hidréulico aplicable
Carrera MXQ12(A,C) | MXQ8B | 47.3 | 29 19 29 18 RJ0805U-X2300
S — MXQ16(A) MXQ12B | 52.8 | 31 19 30 18 RJ1006U-X2300
“ MXQ20(A) MXQ16B | 52.8 | 23 11 26 14 RJ1007HU-X2300
MXQ25(A) MXQ20B | 77.1 | 46 31 42 30 RJ1410U-X2300
RJCOIOIIO-X2300 La opcién “-X11” no esta disponible para los modelos MXQ6 (A, B) y MXQ8 (A, C).

Resto de dimensiones son iguales a la

i Resto de dimensiones se mantienen iguales respecto a las versiones normales.
version normal
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nTope de regulacion largo (rango de regulacion ampliado en 20 mm)

Ejecuciones especiales Serie MX Q

Simbolo

Tope metalico con amortiguador de goma, tope eldstico: El rango de regulacion de carrera se ha incrementado en 20 mm en
comparacion con el producto estandar al hacer més largo el tope de regulacion. Para mas informacion sobre el rango de regulacion,

consulte la tabla siguiente.

Nota 1) La opcion “-X12” no esta disponible para el amortiguador hidraulico (RJ).
Nota 2) La opcién “-X12” no esta disponible paraMXQ equipadas con bloqueo mecanico al final de la carrera de entrada.

Referencia estandar

MXQ |Referencia del modelo de regulador estandar| = X12

Ref. de modelo con perno de regulacion estandar

Regulador de final de carrera de entrada

Regulador de final de carrera de salida

Rango de regulacién C K ’0.5

Max. B

Rango de regulacién E

Méx. D

O
g

I Rango de regulacion ampliado en 20 mm

Tope metélico con amortiguador de goma  [mm

Modelo aplicable A B C D E
MXQ8(A,C) — 50 | 35 | 30 | 33 | 28
MXQ12(A,C) | MXQ8B 55 37 30 36 29
MXQ16(A) | MXQ12B | 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) MXQ16B | 67 41 30 40 29
MXQ25(A) MXQ20B | 74 42 31 41 30

La opcidn “-X12” no esta disponible para el modelo MXQ6 (A, B).
Tope elastico [mm]

Modelo aplicable A B C D E
MXQ6(A) — 515| 37 | 32 | 35 | 30
MXQ8(A,C) MXQ6B | 51.5| 37 31 35 29
MXQ12(A,C) | MXQ8B |56.5| 38 31 37 30
MXQ16(A) MXQ12B | 61.5 | 40 31 38 30
MXQ20(A) MXQ16B | 68.5 | 42 32 41 31
MXQ25(A) MXQ20B | 75.5 | 44 32 43 31

Resto de dimensiones se mantienen iguales respecto a las
versiones normales
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Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionad
MXQOoC MXQCB

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos
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Serie MXQ

E Regulador especial de la carrera de entrada para mesas equipadas con telescépico

Simbolo

En los casos en que sea necesario un tope de regulacion de carrera de entrada, pero no se pueda montar (la zona frontal no esta libre o
bien es una mesa con telescépico) se debera usar este modelo de MXQ con tope de regulacion especial "-X27".

mxa [12][A]-[30][zA]

-M9BW|

- X27

® Ejecuciones especiales

[ Regulador especial carrera de entrada]

® Nimero de

10pciones del regulador

|—0 Detector magnético

[ Detector magnético aplicable: D-M9 ]

detectores magnéticos

2 uds.
1 ud.

“n” uds.

S
n

Funciones opcionales

[ Las dimensiones son las mismas que las de los productos esténdar. ] N

Modelo con conexion en un solo lado /
Modelo intercambiable en altura

Modelo estandar

Tipo de opcién

1 Telescépico

no pueden montarse).

de goma.

Posicion de montaje del requlador ™2 )| Opciones funcionales
Simbolo Modelo de regulador Final de carera | Final de carrera| ~ — N
desiidaload) | deentrada | (Ninguno) |f(eesofic] =4
¢ Opciones de cuerpo ZA | , i dea 3 O 0 ) .
A [Modelo de conexion a ambos lados ZC ope metdico con amortiguador de goma O O O Simbolo
C  |Modelo con conexidn en un solo lado ZD T st O O O O — |
cL Modelo con conexion en un ZF ope elastico O e} O
solo lado, modelo simétrico ZG o o o
—  |Modelo intercambiable en altura Amortiguador hidraulico (RJ) X
L [Modelosimétricointercambiable Zz O S O
en afura Nota 1) Si no se afiade ningtin simbolo para la posicién de montaje del regulador,
éste podra montarse posteriormente.
Nota 2) Cuando bajo la opcién -X27 se pide también tope de regulacién a la salida, se
» Diametro usan los mismos topes que para la opcion -X28. (los topes de salida normales

ota 3) El modelo MXQ6[] no esté disponible con tope metalico con amortiguador

Nota 4) Para el mecanismo telescopico, la carrera del telescépico sera menor si la

carrera de salida se ajusta mediante tope de regulacion.

Tope metalico con amortiguador de goma

[mm]

Referencia del kit de requlacion de carrera Noia 1)

Referencia tnicamente del tope de regulacion Neta?)

Modelo B|(C|D|E : :
’m‘ Méx. B Rango de regulacién C Para la carrera de salida | Paralacareradeenrada| Para la carrera de salida | Parala cartera de entrada
MXQ8(A,C)-[1-X27 34 15|23 | 13 | MXQA-CT8-X28 | MXQA-CT8 |MXQA-A887-X11 | MXQA-A887
9% & _ Og Ao e dearen e MXQT2(A,C)-0-X27 | 41 16| 26 | 14 | MXQA-CT12-X28 | MXQA-CT12 | MXQA-A1287-X11 | MXQA-A1287
O & 0C Reolatyd fal e carerde sl (128 MXQ16(A)-[]-X27 47 117 | 27 | 13 | MXQA-CT16-X28 | MXQA-CT16 | MXQA-A1687-X11 | MXQA-A1687
0.5 - MXQ20(A)-[1-X27 54 117 | 30 | 16 | MXQA-CT20-X28 | MXQA-CT20 | MXQA-A2087-X11 | MXQA-A2087
'\Rﬂaf‘9°l;‘e regulacion E MXQ25(A)-0-X27 | 64 | 19 31 [ 13 | MXQA-CT25-X28 | MXQA-CT25 | MXQA-A2587-X11 | MXQA-A2587
ax.
Tope elastico [mm]
Referencia del kit de regulacion de carrera "o 1)| Referencia tnicamente del tope de regulacign 92
Mggz:g ;::t:r:;g:le;(i:}; jznuglfﬁg) lado / Modslo BICIDE Para la carrera de salida | Parala caneradeenfrada| Para la carrera de salida | Parala carrera de enrada
MXQ6(A)-[1-X27 36|16 (25|15
Max. D MXQB(ACYTIX27 |35 |16 25 [14] "WOAATEX28 | MXQA-ATS | MXQA-AB27-X11 | MXQA-AB27
Rango de regulacion E MXQ12(A,C)-[-X27 |43 |18 |27 | 16 | MXQA-AT12-X28 | MXQA-AT12 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227
0.5 Reuly e dearemesica o) MXQIB(A)-T-X27 4819 | 28 | 15 | MXQA-AT16-X28 | MXQA-AT16 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627
& ® 0@ , MXQ20(A)-[-X27 56|19 | 31 | 18 | MXQA-AT20-X28 | MXQA-AT20 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027
-—-Q—- Regulador de final de carrera de entrada
E ® 0@ MXQ25(A)-[1-X27 66 | 20 | 33 | 14 | MXQA-AT25-X28 | MXQA-AT25 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527
Rango de regulacién C
lado de las Méx. B Amortiguador hidraulico (RJ) [mm]

i

conexiones

Modelo con conexionado a ambos lados

Max. D
0.5
"= |_Rango de regulacién E
Requlador de final de carrera de salida (-X28)
o ® 0@ .
-—-Q—- Regulador de final de carrera de entrada
o @ [e}C ——
Rango de regulacién C
lado de las .
conexiones Méx. B

Referencia del kit de requlacion de carrera Noa 1)

Referencia tnicamente del tope de regulacion M22)

Modelo 95115 Para la carrera de salida | Paralacanerade enrada | Para la carrera de salida | Para la carera de entrada
MXQE(A)L-X27 3419 131 1 MXQA-JT8-X28 | MXQA-JT8 |RJ0O603N RJO603N
MXQ8(A,C)-[1-X27 3419 |13 1
MXQ12(A,C)-[-X27 |46 | 16|28 | 11 | MXQA-JT12-X28 | MXQA-JT12 | RJO805U-X2300 | RJOSO5N
MXQ16(A)-[1-X27 52 [15(30| 8| MXQA-JT16-X28 | MXQA-JT16 | RJ1006U-X2300 | RJ1006N
MXQ20(A)-[1-X27 53110 |26 | 4| MXQA-JT20-X28 | MXQA-JT20 | RJ1007HU-X2300 | RJ1007HN
MXQ25(A)-[1-X27 78 | 23 | 45| 17 | MXQA-JT25-X28 | MXQA-JT25 | RJ1410U-X2300 | RJ1410N

Nota 1) La referencia kit de regulacion de carrera corresponde a una
accesorios de montaje sobre la mesa MXQ basica.
Nota 2) Esta referencia corresponde Unicamente a una unidad tope de regulacion (o a un amortiguador) sin
ningun accesorio de montaje ni fijacion.

unidad completa

incluyendo los



Ejecuciones especiales Serie MX Q

E Unidad especial de regulacion de la carrera de salida

de la entrada, o también cuando usamos una unidad de tope de entrada del tipo "-X27".

MxQ |Referencia del modelo de regulador estandar | = X28

Simbolo

w
£
=
8

la unidad especial de regulacién "-X28" se usa para regular la carrera de salida en mesas MXQ con unidad de bloqueo mecanico al final g <
<

r

3 X

l £=
Unidad especial de regulacion de la carrera de salida §
ST . K=
Tope metalico con amortiguador mm] | 8
Nota 1) || i i Nota2) =

Ref. del kit completo |08 ter| g 0B e pegeoncia gnicamente. ("

Modelo aplicable

de regulacion D A del tope por separado ]
MXQ8(A,C) — MXQA-CT8-X28 10 40 MXQA-A887-X11 é
D MXQ12(A,C) — MXQA-CT12-X28 11 45 MXQA-A1287-X11 g m
MXQ16(A) — MXQA-CT16-X28 13 50 MXQA-A1687-X11 % 8
L MXQ20(A) — MXQA-CT20-X28 13 57 MXQA-A2087-X11 = b3
Ny S— =
A MXQ25(A) — MXQA-CT25-X28 18 64 MXQA-A2587-X11 > =
— MXQ8B | MXQB-CT8-X28 11 45 MXQB-A887-X11 §
— MXQ12B | MXQB-CT12-X28 13 50 MXQB-A1287-X11 §
= MXQ16B | MXQB-CT16-X28 | 13 57 | MXQB-A1687-X11 =
— MXQ20B | MXQB-CT20-X28 18 64 MXQB-A2087-X11 §
No disponible para el modelo MXQ6 (A, B). §
D Tope elastico mm] | SO
Nota 1)L i Now2) | = [
e Ref. del kit com F;)l gto) Longitud tofalde tuerca | Longiud fotal g pemo ettt s é’n?e =§’< o
| —y m— de regulacién D A del tope por separado £ X
A MXQ6(A), MXQ8(A,C) MXQ6B | MXQA-AT8-X28 10 415 MXQA-A827-X11 g =
MXQ12(A,C) MXQ8B | MXQA-AT12-X28 11 46.5 MXQA-A1227-X11 é
MXQ16(A) MXQ12B | MXQA-AT16-X28 13 51.5 MXQA-A1627-X11 é
MXQ20(A) MXQ16B | MXQA-AT20-X28 13 58.5 MXQA-A2027-X11 o
Fijacion del tapén MXQ25(A) MXQ20B | MXQA-AT25-X28 18 65.5 MXQA-A2527-X11 %
Amortiguador hidraulico (RJ) mm] | &
G—1 I— - - @
D S Nota 1) | Longtudtotal | Longitud total de Nota 2) % 0
Carrera Modelo aplicable Ref. del kit completo | %@ _| amoriguadoridauico | Referencia inicamente | = C
Sow— D de regulacion D A del tope por separado § X
A 1 MXQ6(A), MXQ8(A,C) | MXQ6B | MXQA-JT8-X28 10 29.3 RJO0603N ,g =
1 MXQ12(A,C) MXQ8B | MXQA-JT12-X28 | 11 47.3 RJ0805U-X2300 °
A MXQ16(A) MXQ12B | MXQA-JT16-X28 13 52.8 RJ1006U-X2300 §
MXQ20(A) MXQ16B | MXQA-JT20-X28 | 13 52.8 RJ1007HU-X2300 =
MXQ25(A) MXQ20B | MXQA-JT25-X28 | 18 771 RJ1410U-X2300
RJOCIIC-X2300 - - — g g
La fitacion del tapd Nota 1) La referencia corresponde a la unidad completa de regulacion. o 2
a fljacion de _taponl se monta para Nota 2) Esta referencia corresponde Unicamente al tope (0 amortiguador) sin ninguin accesorio de SS
aumentar la dimension A. ) = o
montaje. 3
2.5
Resto de dimensiones iguales al modelo normal correspondiente g 8
2 >
og

Sin iman integrado

Adecuado para aplicaciones donde no han de existir campos
magnéticos.

MXQl Referencia esta’ndarl - X33

lSin iman integrado

E Junta de goma fluorada

Todas las juntas y rascadores son de goma fluorada.

MXQl Referencia esta’ndarl = X39

l Junta de goma fluorada

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Detectores
magnéticos

Diametro [mm]

6, 8,12, 16, 20, 25

Detector magnético

Sin posibilidad de montaje

* Las dimensiones son las mismas que para

Caracteristicas técnicas

el modelo estandar.

Simbolo

Diametro [mm]

6,8, 12, 16, 20, 25

Material sellante

del modelo

Goma fluorada

# Las dimensiones son las mismas que para

el modelo estandar.

Calculos de seleccion JSENTHE IR
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Serie MUXQ

ﬂ Guia anticorrosion

La mesay el bloque de la guia son sometidos a tratamiento
anticorrosion.

MXQ | Referencia esténdarl - X42

l Guia anticorrosion

mJunta de EPDM

Todas las juntas y rascadores son de EPDM.

MXQl Referencia esténdarl - X45

l Junta de EPDM

/A\ Advertencia

Simbolo

Caracteristicas técnicas
Diametro [mm)] 6, 8,12, 16, 20, 25
Tratamiento de superficie | Tratamiento especial anticorrosion*?

«1 Resto de caracteristicas y dimensiones son iguales a los modelos estandar.
«2 El tratamiento especial anticorrosién hace que la mesa y el bloque de la
guia sean de color negro.

Simbolo

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6, 8, 12, 16, 20, 25
Material sellante EPDM
Grasa Grasa PTFE

« Las dimensiones son las mismas que para el modelo estandar.

Precauciones

La grasa utilizada en este puede desprender gases peligrosos.

Debera lavarse las manos si ha estado en contacto con este tipo de grasa, especialmente antes de usar fuentes de calor, o incluso

cigarrillos etc.
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Serie UIXQ
Seleccion del modelo

Guia para la seleccion del modelo 1

: q Peso Fuerza de empuje [N] | Momento admisible [N-m
Criterios de seleccion de modelo Modelo Tamano e | (Comparangcl con (0.5 MFeall,[ ] (Comparado con la carreEra 50])
Altura_| Anchura |Anchurademesa|  la carrera 50)  |direccién OUT)| Flector | Torsor |Fectorransversor

Mesa lineal de deslizamiento sin direcciones de conexionado 6 23 34 32 210 29 6 6 13

preestablecidas. La direccion de conexionado se puede 08 23 38 32 270 51 10 10 18

ajustar durante el montaje para la aplicacion. Doble conexién 212 27 49 40 400 113 10 10 19

* 016, 020, 25: Modelo estandar, modelo de bajo (MXQLIA) 216 35 62 50 670 201 16 16 33

empuje con elevada rigidez (excluyendo 625): 920 43 72 60 1100 314 21 21 49

Modelo de doble direccion de conexionado 025 52 88 70 1900 491 41 41 82

Modelo con guia 06 20 34 32 230 29 10 10 18

. . . sobredimen- 08 23 42 40 330 51 10 10 19

{;PQ',':;C:L’; Terma e empuie rigidezde | = ada 012 | 30 | 52 | 50 580 113 16 16 33

(MXQCB) 216 37 | 70 60 920 201 21 21 49

220 46 80 70 1600 314 41 41 82

eoCuando se requiere menor altura Modelo con conexién 28 29 38 32 260 51 10 10 18
®Los detectores han de ser visibles en un solo lado

desde el mismo lado (MXQOIC) 012 27 49 40 400 113 10 10 19

06 20 34 32 190 29 6 6 13

Para sustituir el modelo anteriorT. Modelo de altura 08 23 38 82 810 51 10 10 18

Las dimensiones y altura de montaje intercambiable 012 30 49 40 430 113 10 10 19

son intercambiables. (MXQm) 016 37_| 62 50 6% 201 16 16 33

220 46 72 60 1100 314 21 21 49

225 55 88 70 1900 491 41 41 82

Guia para la seleccion del modelo 2

Variaciones de modelo

Tamaiio Modelo de conexiones a | Modelo de guia sobredimensionada | Modelo con conexion en un solo lado | Modelo de altura intercambiable
de guia ambos lados MXQ[CB MXQClC MXQD
(anchura [ | MXQOCIA | Modelo | Modelo < | Modelo | Modelo | Modelo | Modelo
T T T
de la mesa) Tamaro ameno estandar |simétrico (L) amane estandar |simétrico (L) amano | - o standar simétrico (L)
Nota)
2|6 | FR |- | - | - o — | - | 2 BB
32(2) | o8 3 6 | prat | Peg | %8 | phe: | oo | 98 | po & | 549
40 | o012 f‘;ﬁ}_ 08 | HITE T | 912 :i';i?;f f,i?;: 212 B 06 | 30 45
TSP ST | T ST Top
50 216 m 212 rmwes S O — — — 216 ii’x%
60 220 216 — — — 220
70 025 220 — — — 025

Nota) Para una anchura de mesa de 32 mm existen dos sistemas de guia diferentes , con diferentes capacidades de carga.

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

Ejecuciones especiales
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Modelo con guia sobredimensionad
MXQCC MXQCB

MXQO

magnéticos
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Serie UXQ

Criterios de seleccion

Principalmente podemos encontrarnos dos casos de aplicacion para las mesas MXQ.

- Aplicacion de traslado de una masa.

- Uso de la MXQ para aplicacion de una fuerza (aplicacion de prensado y/o amarre)

Dentro de cada uno de estos casos hemos también de diferenciar si la carga sobre la MXQ estéd amarrada a la mesa o estd amarrada a la placa frontal delantera.

Aplicacion Traslado Presién

Voladizo de la carga

Pieza montada sobre la mesa| Piezamontada sobre la placa frontal delantera | Pieza montada sobre la mesa | Piezamontada sobre la placa frontal delantera

L1: Distancia entre el centro de la mesa y el centro de gravedad de la pieza de trabajo
L2: Distancia entre la superficie superior y el centro de gravedad de la pieza de trabajo
L3: Distancia entre el extremo del cuerpo y el centro de gravedad de la pieza de trabajo en la direccion Z

L1: Distancia entre el centro de la mesa y la aplicacion de la fuerza
L2: Distancia entre el centro de la mesa y el punto de aplicacion de la fuerza

) 0 Sin tope Tope metdlico con - Amortiguador hidraulico
Tipo de tope de regulacion de carrera de regulacién |amoriguador de goma Tope elastico (RJ)
- Modelo de conexidn a ambos lados
Gréficos | Modeloconconexiénenunsololado | P&gina 99 Pagina 105 | Pagina 111 Pagina 117 Pagina 123
de seleccion| Modelo intercambiable en altura
Modelo de guia sobredimensionada | P&gina 102 | Pagina 108 | Pagina 114 | Pagina 120 Pagina 124

Para traslado

Pasos para la seleccion del modelo Precauciones para el tope metalico con amortiguador

. e . . Si se usa un tope metélico con amortiguador en posicion
Condiciones de partlda necesarias vertical, se requerira un en el punto final de la carrera de subida,

una fuerza superior a a "peso de carga de trabajo + fuerza total

o Modelo de mesa prevista o Voladizo (situacion delacarga) @ Tipo de tope de regulacion | de compresion del elastémero”. Téngalo en cuenta cuando

oP d § e Velocidad medi ajuste la presion de trabajo y seleccione el tamario del cilindro.

eso de carga elocidad media + El elastémero puede no llegar a comprimirse totalmente por
falta de fuerza del actuador.

Seleccione un grafico.

MXQ8B-10, 20, 30Z (D, E, F) Tope elastico
2.5

Seleccione el gréfico aplicable (pagina 99 y siguientes) en funcion del modelo de . —
I mesa MXQ y el tipo de tope de regulacion de carrera. i

En esta grafica entramos con el valor del "peso de la carga", en horizontal, hasta 20 \ N
encontrar la curva de la "velocidad media" requerida, y desde ahi , hacia abajo, 15

hasta encontrar el valor maximo admisible de los voladizos L1y L2. 10 AN \ NS
(IMPORTANTE: Si la pieza va montada sobre la placa frontal al valor de L2 os N\ :\\\";3% ~
admisible hay que aplicarle un coeficiente de 0,5 6 0,25 dependiendo del modelo y Q%'\\\\
la carrera). %990 20 30 40 50 60 70 80 90 100
El valor de L3 méaximo viene indicado en la esquina inferior derecha de cada grafica. Voladizo admisible "L1"y L2" [mm) [L<: Voladizo

Determine el voladizo.

//
~

Peso de carga m [kg]

Determine los voladizos "L1", "L2" y "L3" de la aplicacion Aplicacion Traslado
# La relacién de posicion entre L1, L2 y L3 no cambia sea cual sea la
direccion de montaje del cuerpo.

Voladizo de
posicion de
montaje de la
pieza de trabajo

Montaje sobre la mesa Montaje sobre placa delantera

L1: Distancia entre el centro de la mesa y el centro de gravedad de la pieza de trabajo
La: Distancia entre la superficie superior y el centro de gravedad de la pieza de trabajo
L3: Dist nire el del cuerpoy el de gravedad de la pieza de trabajo en la direccion Z

Compruebe el voladizo.

Compruebe el voladizo, Liméax., L2max., L3max. durante el traslado MXQ8B-10, 20, 3OZE
(DL1max.: Compruebe el voladizo L1 admisible en la grafica 25 V= mmis]

correspondiente tal como se indica en el paso 2.
(2L2max.: a: Pieza montada sobre la mesa = 20

Compruebe el voladizo L2 admisible en la grafica i \ \\

correspondiente tal como se indica en el paso 2. g 15 AN

b: IMPORTANTE: Si la pieza va montada sobre la placa frontal g \ \ Q,

al valor de L2 admisible hay que aplicarle un coeficiente de g 10 N %

0,5 (6 0,25 dependiendo del modelo y la carrera) (Ver nota). g ,,x"ieo\ ~
(3L3max.: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" que ¢ gg v =500_xf~?oo 2

se indica en la esquina inferior derecha de cada grafica. - \ \jf&\\\\
Nota) El coeficiente de L2 con montaje sobre placa delantera varia dependiendo del modelo y de la %% 10 20 40 50 60 70 80 90 100

carrera. Este coeficiente viene indicado expresamente en cada gréfica en cada gréfica. Voladizo admisible L [mm] [ V;JI_a;i‘iz&]
[Rango admisible: 100 mm

Voladizo segun las condiciones de trabajo

El producto esta correctamente aplicado si los voladizos admisibles estan por encima de los reales de la aplicacién. en caso contrario
revise las condiciones de la aplicacién o seleccione un tamafio de mesa MXQ mayor
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Para aplicaciéon de prensado o amarre

. rae . w
. 7 o
Pasos para la seleccién del modelo Precauciones para el tope metalico con amortiguador 8
Si se usa un tope metélico con amortiguador en posicion 8
Condiciones de partida necesarias vertical, se requerira un en el punto final de la carrera de subida, =
una fuerza superior a a "peso de carga de trabajo + fuerza total s <
. de compresion del elastémero". Téngalo en cuenta cuando 2 [
o Modelo de MXQ prevista ajuste la presion de trabajo y seleccione el tamafio del cilindro. X}
. . .z . . e . 2 : . ><
o Fuerza a ejercer, (o bien , presion de trabajo necesaria) o presion de trabajo * El elastomero puede no llegar a comprimirse totalmente por 2 X
. . L . s falta de fuerza del actuador. 8=
e Voladizo (situacion del punto de aplicacién de la fuerza) =
(=3
=
D
Seleccione un gréfico. E
>
<
mxa 8¢ -1Z g
Lado:Lado K=
[ ; GURN s 2
() —carr. 10 a 30 0.7/~ = °§> o
S5 Q S =
correspondiente al modelo elegido, desde ahi en horizontal obtenemos la fuerza de % o 3}, % o057 = £
empuje admisible (izquierda) y la presién max de empuje (derecha). s & Q o g 2 g
§ 30 —\—N\ - 0.30.4 g E’ =
IMPORTANTE, si la pieza de empuje estd montada sobre la placa delantera, la fuerza s A S VG g S
(presion) maxima admisible sera menor (factor de 0,5 6 0,25, dependiendo del modelo de 5 ”50 = oo 15'0 200 . =
=
masa y la carrera) este factor vendrd indicado expresamente en cada una de las gréficas Voladizo admisible L1 6 L2 [mm] 2
p—

Determine el voladizo.

Seleccione el grafico aplicable segtin el modelo de MXQ prevista (pagina 123 y
siguientes).
Entramos en el grafico con la longitud de voladizo, hasta cruzar la curva

o
=]
=
=
Dimensiones L1y L2 del punto de aplicacion de la fuerza Aglieadtan iz 2
.z FPRVe - - .z =
# La relacion de posicion entre L1, L2 no cambia sea cual sea la direccion S L|:|>
de montaje del cuerpo. Voladizo de S (e ]
posicion de = ><
montaje de la §
pieza de g E
trabajo . . . o
Montaje de la mesa Montaje de la placa final o
D
L1: Distancia entre el centro de la mesa y la pieza de presion é
L2: Distancia entre el centro de la mesa y la pieza de presion
(o]
: S
Compruebe el voladizo. 2
. g - } . A s
Confirme la fuerza de presion admisible Nmax. con el voladizo. mxa 86-1Z @
. - - : S [
Nméx.: (DEntrando en la grafica con la Fuerza necesaria de amarre, z \ \ Ladoilado S e
. . © MXQ8A-10 a 30Z £ =
cruzamos con la curva del modelo MXQ elegido y, desde ahi, 270 xconaoz 07/~ = E %
. . o = = 8 o
bajamos hasta encontrar los valores de voladizo maximo § W B E@’J’i 2 S=
admisible L1y L2. 550 X [osjos £ =
17} k=]
(2MPORTANTE, si la pieza de empuje estad montada sobre la placa g \ £ s
delantera, El voladizo L2 admisible sera menor (factor de 0,5 6 §30 N T 0304 £ 2
~ =~ g
0,25, dependiendo del modelo de masa y la carrera) este factor § N 5 —
vendra indicado expresamente en cada una de las gréficas. * 0 20 [ s 80 100" & gs
Voladizo admisible L1y L2 [mm] @ g
Coeficiente L2 para montaje en placa final 8‘ 8
Carreras 10 a 40 mm (0,5) o
Carreras 50 y 75 mm (0,25) % o
i =
* La presion de alimentacién admisible en el lado OUT y en el lado IN es el valor $ =]
tedrico del cilindro cuando se requiere fuerza de presion. g g
@ Fuerza de presion admisible en las condiciones de trabajo )

El uso es aceptable si la fuerza requerida se puede ejercer con los voladizos L1 y L2 reales (los voladizos han de ser iguales o menores

que los maximos admisibles obtenidos de la grafica)

En caso contrario redefina las condiciones de trabajo o seleccione un médelo MXQ mas adecuado

Detectores
magnéticos

@ Compruebe la presién de alimentacion admisible.

La presion de alimentacion admisible se puede confirmar con el grafico de seleccién. (colunma del lado derecho de cada grafica)

O
g
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Serie MUXQ

Ejemplo de seleccion 1 (traslado, montaje de la mesa)

Ejemplo de seleccion 2 (traslado, montaje de placa final)

Condiciones de seleccion

Modelo seleccionado: MXQ8B-30Z(D, E, F)

Peso maximo de carga: 0.3 kg

Velocidad media de trabajo: 300 mm/s

Nota) Velocidad media de trabajo: Velocidad calculada

dividiendo la carrera por el tiempo que transcurre desde
que se inicia la operacion hasta que se alcanza el final
de carrera.

Voladizo: L1 =20, L2 = 20, L3 =50

Regulador de carrera: Tope elastico

Método de seleccion

(D Halle el limite superior del voladizo L1, L2, L3 a partir del
grafico de seleccion.
L1, L2: Use el grafico para calcular el voladizo L cuando la
velocidad es 300 mm/s y el peso de cargaes m=0.3kg. L =
30 mm — Limite superior del voladizo L1, L2 = 30 mm
L3: Compruebe el rango de voladizo admisible mostrado en la
esquina inferior derecha del grafico. Limite superior del
voladizo L3 =100 mm

(2 Compruebe que L1, L2, L3 son inferiores al limite superior del
voladizo.
L1 =20 mm y L2 = 20 mm OK (Limite superior del voladizo
L1, L2 = 30 mm), L3 = 50 mm OK (Limite superior del
voladizo L3 = 100 mm)
Por lo tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-30Z(D,
E, F).

MXQ8B-10, 20, 30Z¢

Condiciones de seleccion

Modelo seleccionado: MXQ8B-30Z(D, E, F)

Peso maximo de carga: 0.3 kg

Velocidad media de trabajo: 300 mm/s

Nota) Velocidad media de trabajo: Velocidad calculada dividiendo

la carrera por el tiempo que transcurre desde que se inicia
la operacion hasta que se alcanza el final de carrera.

Voladizo: L1 =20, L2 =10, L3 =50

Regulador de carrera: Tope elastico

Método de seleccion

(D Halle el limite superior del voladizo L1, L2, L3 a partir del
grafico de seleccion.
L1: Use el grafico para calcular el voladizo L cuando la
velocidad es 300 mm/s y el peso de cargaes m=0.3kg. L =
30 mm — Limite superior del voladizo L1 = 30 mm
L2: Use el grafico para calcular el voladizo L cuando la
velocidad es 300 mm/s y el peso de carga es m = 0.3 kg
Tenga en cuenta que la carga estd ahora montada sobre la
placa frontal.
hemos de multiplicar el valor maximo de L2 obtenido en la
grafica por el factor de correccién correspondiente (0,5 en
nuestro caso)
L2 max=30x0,5=15mm
L3: Confirme que este valor estd dentro del rango mostrado
en la esquina inferior derecha del gréfico. Limite superior del
voladizo L3 = 100 mm

(2) Compruebe que L1, L2, L3 son inferiores al limite superior del voladizo.
L1 =20 mm OK (Limite superior del voladizo L1 = 30 mm)
L2 = 10 mm OK (Limite superior del voladizo L2 = 15 mm)
L3 = 50 mm OK (Limite superior del voladizo L3 = 100 mm)
Por lo tanto, se puede usar el modelo MXQ8B-30Z(D, E, F) .

MXQ8B-10, 20, 30Z?
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Ejemplo de seleccion 3 (presion, montaje de la mesa)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Ejemplo de seleccion 4 (_presién, montaje de placa final)

Condiciones de seleccion
Modelo seleccionado: MXQ8A-50Z
Direccién de funcionamiento: OUT

Presion de trabajo: 0.5 MPa (Fuerza de presion: 50 N)
Voladizo: L1 =20, L2 = 30

Método de seleccion

(D Halle el limite superior del voladizo L1, L2 a partir del grafico
de seleccion.
Halle L a una presion de trabajo de 0.5 MPa a partir del
gréfico.
Limite superior del voladizo L1, L2 = 40 mm

(2) Compruebe que L1, L2 son inferiores al limite superior del
voladizo.
L1 =20 mmy L2 =30 mm OK (Limite superior del voladizo L1,
L2 = 40 mm)
Por lo tanto, se puede usar el modelo MXQ8A-50 con
una presioén de alimentacién de 0.5 MPa.

mxa 812

T T
MXQ8A-10 a 30Z

I I

| MXQ8A-40Z

J [MXxQ8A-50], 752 [05]/0.67

Lado :Lado §
OuUT * IN

70 0.7/ —

50 \

SN

0 20

= 0.3/0.4

Fuerza de presiéon admisible N

“Presion de alimentacion admisible M

0.1
[40] 60 80 100

Voladizo admisible L1y L2 [mm]
Coeficiente L2 para montaje en placa final
Carreras 10 a 40 mm (0,5)
Carreras 50 y 75 mm (0,25)

« La presion de alimentacion admisible en el lado OUT y en el lado IN es
el valor tedrico del cilindro cuando se requiere fuerza de presion.

Condiciones de seleccion
Modelo seleccionado: MXQ8A-50Z
Direccién de funcionamiento: OUT

Presion de trabajo: 0.5 MPa (Fuerza de presion: 50 N)
Voladizo: L1 =20, L2 =10

Método de seleccion
(D Halle el limite superior del voladizo L1, L2 a partir del grafico
de seleccion.
L1: Halle L a una presién de trabajo de 0.5 MPa a partir del
gréfico.
Limite superior del voladizo L1 = 40 mm
Tenga en cuenta que la carga esta ahora montada sobre la
placa frontal.
hemos de multiplicar el valor maximo de L2 obtenido en la
grafica por el factor de correccidn correspondiente
(0,25 en nuestro caso)
L2 max =40 x 0,25 = 10 mm
(2) Compruebe que L1, L2 son inferiores al limite superior del voladizo.
L1 =20 mm OK (voladizo admisible L1 L1 = 40 mm)
L2 = 10 mm OK (voladizo admisible L1 L2 = 10 mm)
Por lo tanto, se puede usar el modelo MXQ8A-50 .

mxa 812
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Voladizo admisible L1y L2 [mm]
Coeficiente L2 para montaje en placa final
Carreras 10 a 40 mm (0,5)
Carreras 50 y 75 mm (0,25)

« La presion de alimentacion admisible en el lado OUT y en el lado IN es
el valor tedrico del cilindro cuando se requiere fuerza de presion.

A Precaucion

Seleccione el modelo conforme a los criterios de seleccion.

menor vida util.

1. Accione las cargas dentro de los limites de trabajo.

si emplea las mesas fuera de los limites de trabajo recomendados se produciran holguras y falta de precision del guiado, y una

2. Si se produce una parada intermedia debida a un tope externo, evite el reinicio con una de las cdmaras en vacio.
Si se produce una parada intermedia mediante un tope externo la camara del cilindro que se estaba vaciando se quedara sin aire.
Si, en estas condiciones, retiramos el tope externo el cilindro saldra disparado pudiendo provocar dafios por un impacto excesivo.
Si se desea realizar paradas intermedias con topes externos, deberemos prever un sistema que nos alimente con aire ambas
camaras del cilindro antes de retirar el tope externo. (usar valvulas 5/3 de centros a presion , etc.)

3. No someta la mesa a impactos o fuerzas externas excesivas.
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a [ Modelo con conexiones a ambos lados
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Opciones de tope de
regulacion de carrera

Ejecuciones especiales
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Modelo con conexion en un solo lado | Modelo con guia sobredimensionad
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Modelo intercambiable en altura
MXQO

Detectores
magnéticos
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Serie MUXQ
uxa O A-0Z, mxa 6-0Z (T

wxa 80, mxa 8-0Z (heemi)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).

L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Para traslado/ Ls: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del

. Y grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

Sm topes de regu|ac|°n velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ6(A)-10, 20Z

MXQ6(A)-30, 40, 50Z

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

MXQ8(%)-50, 75Z
1.2 1V = [mm/s

Rango admisible: 60 mm H

_. 10

£ 08

@ \

=

g 06

8 0.4 L\\

el : 2,
3 2\% &
o N

0.2
~

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladi
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 3. Volaadizo
Rango admisible: 180 mm

[

99

0.7 V = [mm/s 0.7 V = [mm/s
0.6 0.6
g N\ 5
‘E‘ 0.5 \ \ ‘g‘ 0.5
S o4 S o4
8 0.3 \ \ L 8 0.3
[ . [ .
HEMAANER S E
g 0.2 N % 8 0.2
0.1 0.1
0.0 E— 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Voladizo admisible L1y L2 [mm] . ; Voladizo admisible L1y L2 [mm] . ;
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁgz)/;yr?igiﬁe%o mm U Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ;w.g;/acé:nailscijblléc;ZO mm L
MXQ8(2)-10, 20, 30Z MXQ8(%)-40Z
1.2 V = [mm/s 1.2 1V = [mm/s
. 1.0 . 1.0
g 08 £ 08
5 5
g 0.6 ] 0.6
[ ®
o ©
o 0.4 o 0.4 12
3 3 N
o o \\00
0.2 V =500 0.2 _
0.0 0.0 e
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 90 mm H




wxa 12¢0Z, mxa 12-0Z (i)

wxa 16A-0Z, mxa 16-0Z (e

)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Para tra s| ado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
. . grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
Sm topes de regu|ac|on velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ12(2)-10, 20, 30Z

MXQ12(2)-40, 50Z
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Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5
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Rango admisible: 60 mm
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Rango admisible: 90 mm
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Rango admisible: 120 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 200 mm -
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Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

Ejecuciones especiales
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Serie UXQ
wxa 20A-0Z, mxa 20-0Z (i)
wxa 2D A-0Z, mxa 25-0Z ()

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).

L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Para traslado/ Ls: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del

. . grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

Sm topes de regu|ac|on velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z MXQ20(A)-50Z
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L3: Voladizo
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Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

MXQ 6 B =] Z /Para traslado/Sin to pes de regu lacion velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

1

MXQ6B-10, 20, 30Z MXQ6B-40Z
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Modelo con conexion en un solo lado
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L3: Voladizo
Rango admisible: 300 mm H

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Ejecuciones especiales
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Serie MUXQ

10 8B-1Z ma12B-Z /

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).

L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del

Para traslado/
Sin topes de regulacion

grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ8B-10, 20, 30Z

MXQ8B-40, 50Z

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5
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MXQ12B-75Z MXQ12B-100, 125Z

25 1V = [mm/s 25 V = [mm/s
§, 2.0 §, 2.0 \ \
E 15 E 15
= =
] 2, ]
o () o

%
g 1.0 N 3 1.0
S \ ?
£ 05 & 05 N
\ \
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300

Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

[

Rango admisible: 300 mm




wxa 16B-0Z, uxa 20B-0Z

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

Para traslado/

Sin topes de regu|aci6n velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
MXQ16B-10, 20, 30, 40Z MXQ16B-50Z
4.5 1V = [mm/s 4.5 1V = [mm/s
4.0 \ 4.0
£ 3.0 £ 3.0 \ \
S o5 S 25 \ N
I @
o 20 v o 20 N
o 15 S © \ N&
o . 70, o 15 S,
g 0 % A L \oo
a 10 o 10 L S
\ N v"o
> [3) (%
0.5 . 0.5 % % ~_]
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 100 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 140 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 180 mm

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z

a [ Modelo con conexiones a ambos lado

T
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MXQOA

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 Rango admisile: 400 mm |

MXQ20B-50, 75Z

MXQ16B-75Z MXQ16B-100, 125, 150 Z

4.5 1V = [mm/s 4.5 T T V = [mm/s] ’ -

4.0 4.0 Presién max. de | =

— \ \ — \ \ trabajo: 300 mm/s =

2 3.5 \ 2 3.5 \ 2
£ 3.0 £ 3.0 S LD)
g AL N 5 \ 50

o 25 o 25 =
3 \ \ 3 \ \ £X
o 20 \ o 20 L 8=

° \1/ ° \\, S

o 15 > o 1.5 A ) o

17} ‘0, o] 2 4 =]

3 0 o \ A S

o 1.0 o 1.0 \\\0 ) S

05 05 \Tog 2 =

0.0 0.0 E

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400 s

Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo ;

=)

<

£

S

2

£

o

[}

2

7 V = [mm/s
6
2
= 5
£
S 4
8
o 3 L
° S
7,
g 5 N
jo)
o
1
0 —
0 20 40 60 80 100 120
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 120 mm

[

7 1V =[mm/s

6
e \L N
= 5
£
S 4
8
o 3
©
2 2
o
1
0 E—
0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 200 mm

[

MXQ20B-100Z MXQ20B-125, 150Z
7 V = [mm/s 7 I I V = [mm/s]
6 6 Presion max. de |
5 5 \ \ trabajo: 300 [mm/s]
= = 5
£ £
(0] (0]
o ) 4
5 ey
3 3 \Q
o o
3 g 2 AN
[l o
1
\
0 0
) 0 50 100 150 200 250 300 . 0 . 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 300 mm

[

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 400 mm
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Serie MUXQ

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

A=A A \ute et / Para traslado/ o e e
M XQ 8 c= ] Z(B,‘ , M XQ 8 -DZ(B; ( intercambiable ) Tope metéﬁco con amoniguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

A A
MXQ8(2)-10, 20, 30Z & MXQ8(2)-40Z¢
1.2 1V =[mm/s 1.2 1V =[mm/s
. 1.0 . 1.0
=] =]
=3 =3
£ 0.8 \ £ 0.8
© © 1%
2 Ve 2 \ S
s 06 S 109 S 06 Qoo
[ [
kel °
3 0.4 3 04—y
& v ¢ \lg
02 °C <, V = 300 0.2 )
o ——V= N V =300
‘ - =
0.0 N [ 0.0 _\(
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 90
Voladizo admisible L1y L2 [mm] . : Voladizo admisible L1y L2 [mm] . ;
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁg?)/aclyriigige?so mm 4 Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁg})/;ﬁgilbzlg 90 mm L
A
MXQ8(%)-50, 75Z2
1.2 1V = [mm/s
. 1.0
2
£ 0.8
5 v
g 06 S
o
: N
o 0.4 Z
o \
a >
02—
N | v=300
0.0 ; i
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L1y L2 [mm] : -
- ) . L3: Voladizo
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 Rango admisile: 180 mm |
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uxa 12028, uxa 12-0Z § ()

uxa 16 A-0Z8, uxa 16-0Z8 (e

)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

Para traslado/
Tope metdicocon amortiguacor e gom

MXQ12(2)-10, 20, 30Z&

25 V =[mm/s
= 2.0
=)
g Vs
— = 7
- \ 00
% 15 \_\\
]
o
3 1.0
2
o Ve
o 0.5 v = 200
%0
0.0
0 10 20 30 40 50 60
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

[

Rango admisible: 60 mm

MXQ12(2)-75, 10022

25 1V =[mm/s
= 20
2 N
£ \V=
s 15 &
5 T
3 1.0
[e]
g S
& 05—¢ 900
>
6‘00
0.0 ~
) 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

MXQ16(A)-10, 20, 30Z2

Rango admisible: 180 mm H

[

Rango admisible: 90 mm

w
A S
K]
MXQ12(2 )-40, 5025 F
=
25 1V = [mm/s -
i
S
§ 2.0 l/§ g >
- ~3 700 = =
© 1.5 =
o T 2
< | =
o =2
3 1.0 > g
=]
2 V. 5
o 0.5 = 200 2
< g m
300 g 0
0.0 ]
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 ] g
Voladizo admisible L1y L2 [mm] R : =
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Ls: Voladizo g‘ =
o
8
=

MXQ16(A)-40, 50Z8

4.5 ‘ V = [mm/s
4.0 T
S 14
3.0
5 —
< 2.5
5]
o 20
o 15 \
3 Vs
o 1.0 = 200
0.5 < 300
0.0
0 10 20 30 40 50 60
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 60 mm

[

45 [V = [mms]]
4.0 ~
gv 3.5 AN V:
£ 30 100
© ’ I s e N
=] 25 —
8
s 2.0
5 15 \
o .
% \ l/\
o 1.0 S 20
NS O
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L1y L2 [mm] ) -
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 La: Voladizo

[

Rango admisible: 90 mm

A A
MXQ16(A)-75Z5 MXQ16(A)-100, 12528
4.5 V = [mm/s 4.5 1V =[mm/s
4.0 \ 4.0 \\
§) 3.5 N v §’ 3.5 v
E 30 <1%—— E 30 = 100
\'\
S 25 — 5 25 —
g g
S 20 S 20
o 15/ S 15 \
171 . 2 .
& 10 \ Vs, & 10 \l’teo
0.5 v 001\ 0.5 v 2
. = 300 . = 309
0.0 \i\ 0.0 \f\
_ 0 20 40 60 80 100 120 . 0 o 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 120 mm H

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 200 mm H-
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Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

Ejecuciones especiales
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Serie MUXQ

mxa 20A-0Z8, uxa 20-0Z58 ()
mxa 25 A-0Z8, muxa 25028 ()

L1, L: Compruebe el voladizo a partir del
de la carga y la velocidad de accio

Para traslado/
Tope metéico con amortiquador de goma

grafico de seleccion si los valores del

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).

L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del

velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

punto de cruce del peso
namiento.

pesodelacargayla

A A
MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z¢ MXQ20(A)-50Z¢
7 V = [mm/s 7 T 1V = [mm/s
V=100 V=100
6 6
g g
= 5 = 5
€ €
S 4 S 4
g g
g 31V =200 2 31V =200
2 2 ? 2 \
& ~— & S
1tV =300 1tV =300
0 — 0 —
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

[

Rango admisible: 60 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

[

Rango admisible: 90 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 120 mm

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z&

A A
MXQ20(A)-75Z¢ MXQ20(A)-100, 125, 15025
7 V = [mm/s 7 V = [mm/s
V=100 V=100
6 6
2 2
= 5 = 5
£ £
) 4 S 4
g 3lv=200 g 3
o — o V =200
3 2 \ 8 2
o N~— o \
1V =300 1
. —\\ . V =300
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 300 mm

MXQ25(A)-50, 7528

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 80 mm

[

10 1V = [mm/s 10 1V = [mm/s

9 9
> 8 > 8
= 7 = 7
£ £
© 6 < 6
<y 2
g s § s
o 41V =200 3 41V =200
3 3 AN 2 3 \
& 2 & 2 .

V =300 V =300
1 } 1
0 ‘ 0 [
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140

Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 140 mm

[

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 200 mm

107

[

A A
MXQ25(A)-100Z¢ MXQ25(A)-125, 150Z:
10 1V =[mm/s 10 V = [mm/s
9 9
§, 8 §, 8
= 7 = 7
© 6 © 6
= 2
g ° g 5
o) 4 _ ) 4
-g . V =200 g 3 V =200
3 3
o P o 2
0 l — 0
_ 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 . 0 o 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

[

Rango admisible: 300 mm
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Serie MUXQ

muxa 8B-0ZE, mxa 12B-1Z:

)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

Para traslado/
Tope metdicocon amortiguacor e gom

MXQ8B-10, 20, 30Z¢

MXQ8B-40, 50Z2

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

1.2 ‘ 1V = [mm/s 1.2 ‘ 1V = [mm/s
V =100 =
. 1.0 . 1.0 WEH00
=) o
=, =,
£ 0.8 € 0.8
® ©
= 2
8 0.6 \ 8 0.6 \
3 0.4 ~— E 04
o . — o . e —
8 l’\- 200 $ V = 200
0.2 0.2 _\\
0.0 AN 0.0
) 0 N 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 ) 0 N 20 40 60 80 100 120 140 160
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo Volaql_zo admisible L1_ y L2 [mm] La: Voladizo
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 100 mm

MXQ8B-75, 100Z2

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

1.2 V =[mm/s
B 10 V=100
g L
£ 0.8
: \
(2]
g 06
8 N
[e] .
1]
g S~

0.2V =200

0.0 >

i 0 50 100 150 200 250 300

Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Rango admisible: 300 mm H

MXQ12B-10, 20, 30Z¢

Rango admisible: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z¢

[

Rango admisible: 100 mm

25 ‘ 1V =[mm/s 2.5 1V = [mm/s
_ 20 V =100 _ 20 V=100
2 o \ 2 .
€ €
g 15 o} 15
= — =
8 T 8 T T s
2 10 3 10
§ V =200 § V =200
o 0.5 \\ . 0.5
\ \
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L1y L2 [mm] : ; Voladizo admisible L1y L2 [mm] : -
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 La: Voladizo Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁg;/alc(’iﬁscijblémo mm U

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

A A
MXQ12B-75Z¢ MXQ12B-100, 125Z¢
25 1V =[mm/s 2.5 V =[mm/s
V=100 V=100
§, 2.0 §, 2.0
£ N £
% 15 AN g 15 \
< N~ g
g — 8 I S e
8 10 s 10
o o
3 V =200 3 V =200
o 0.5 ‘\ o 0.5 ‘\
0.0 — 0.0
) ) 20 40 60 80 100 120 140 160 180 . 0 - 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Rango admisible: 180 mm

[
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Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 Rango admisible: 300 mm




Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

A A Para lras|ad0/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
N ' réfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ 1 6 B -[IZ E, MXQ 2 0 B -DZ g ) Tope metdicocon amortiguacor e gom Selcidad deaccionamiento estinceniro del rango asibe
A A
MXQ16B-10, 20, 30, 40Z¢ MXQ16B-50Z2
4.5 T V =[mm/s 4.5 T V =[mm/s
V =100 vl V =100 =l
4.0 \ 4.0 \
g 35 N T 35 N
€ 3.0 £ 3.0
© S~ © —
> 25 > 25 —
8 8
° 2.0 ° 2.0
g 15 V =200 'g 151V =200
& 1o \\ $ 10 \d
0.5 0.5
0.0 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 100 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 140 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 180 mm H

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z&

a [ Modelo con conexiones a ambos lado

T

MXQOA

Modelo con guia sobredimensionad
MXQCB

51

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 Rango admisile: 400 rm |

MXQ20B-50, 75Z¢

A A
MXQ16B-75Z¢& MXQ16B-100, 125, 150Z:

Ty = 100 L fmmie Ty - 100 W=l (g

4.0 — \ 4.0 — \ £

D 35 N D 35 N 2
g 30 \\ g 30 N 5 8
5 2 — 8 e¥e]

o 5 1 < 25 —— =
g 7 ] — T—T—— || g%
3 2.0 3 2.0 g =

g 1° V=200 2 "°lv=200 2

=]

o 1.0 \ o 1.0 é

0.5 0.5 \ =

0.0 0.0 E

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 ‘ 0 50 100 150 200 250 300 350 400| | S

Voladizo admisible L1 y L2 [mm] La: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo ;

s

=0

£

S

S

=

°

3

=

7 V = [mm/s 7 T 1V = [mm/s
V =100 V=100
6 6
2 2
g ° g °
&5 4 5 4
g 3 g 3
(0] (O]
° V = 200 I V = 200
3 2 I\ 8 2
o N o
1 1
0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L1y L2 [mm] B : Voladizo admisible L1y L2 [mm] ) -
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁgygjﬁiﬁ%o mm U Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ;g;/;’iﬁgblé%ﬂo mm U
A A
MXQ20B-100Z¢ MXQ20B-125, 150Z¢
7 V = [mm/s 7 T T T V = [mm/s]
6 V=100 6 V=100 Presion max. de
— — trabajo: 200 mm/s
o 4 o 4
8 8
S g 3
o _ o
g 2 V=200 8 2[v=200
1 1 1 \\
¥ \
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

[

Rango admisible: 300 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 400 mm H
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Serie UIXQ
mxa BA-0ZE, mxa B-0Z8 (i)

wxa 88-0ZE, mxa 8-0Z (temiar)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

Para traslado/
Tope elastico

MXQ6(A)-10, 20Z¢

MXQ6(A)-30, 40, 50Z¢

0.7 V = [mm/s
0.6
5 NHAN RN
= 05 V =100
£ \ \
[0 A
o 0.4 N K
@ NS
§ 0.3 \K %
>
)
2 02 v % >~
3
o S 3%,
0.0 E—
o 10 20 30 40 50 60
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Rango admisible: 60 mm |-

0.7 V = [mm/s

L

SR WY
A\
N

s\
\

Peso de carga m [kg]

0.3 )
NG, T
0.2 Je
L %
0.1 \\\*fo
’ 0
o 20 40 60 80 100 120

Voladizo admisible L1y L2 [mm] R :
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁg;/;:jﬁgt;éﬂm mm

Voladizo admisible L1y L2 [mm]

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:égggdlrii(sjiibzlgeo mm L
D
MXQ8(4)-50Z £
1.2 V =[mm/s
. 1.0 1/\4
E; A\ N
= 0
£ 08 N A
©
2
] 0.6
o
3 v B
2 0.4 ‘ Op
gf S 300 \
0.2 vz G
= 500
—~—|

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladi
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 3. vola .'ZP
Rango admisible: 180 mm

[
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D D
MXQ8(%)-10, 20, 30Z £ MXQ8(%)-40Z¢
1.2 V = [mm/s 1.2 V = [mm/s]
_ 10 \ & _. 10 &
g \ \700 g \ ’0\0
£ 0.8 \\ £ 0.8
(0] (o]
(2] (2]
g 06 AN A Y7 g 06 N,
§ 0.4 N \200 3 o4 200
@ : V. 2 ’ \y
& 0 , S 300 \ e 02 y ano I~
' I S0p ' S 50 ~_
— | 0 — |
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 90 mm H




uxa 128-0Z, mxa 12-0Z (e

)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

[

Rango admisible: 60 mm

MXQ12(4)-75, 100Z¢

Rango admisible: 90 mm

D D Modelo de alt Para traslado/ Ls: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
E E ( Vodelode altura Lo gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ -D Fy MXQ -D F \ intercambiable Tope elastico velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
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Serie MXQ
wa 20A-0Z%, uxa 20-0Z8 (sne)

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

D D Para tras|ado/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
2 5 A_ Z E 2 5 - Z E (M0d9|0 de altura) oo grifico de seleccion si los valores del peso de a carga y la
M XQ D Fy M XQ D E \ intercambiable Tope 9|aStICO velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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113

D D
MXQ25(A)-100Z¢ MXQ25(A)-125, 150Z¢
10 ‘ 1V = [mm/s 10 V = [mm/s
s
. \ 7, _ \ AN
2 \ A 2 \ V =100 =\
£ £ 1 -
© 6 \ \ © 6
2 \ AN = N\ L
] 5 N L ] 5 ~\
2 N NS 5 N\ AN
8 N N &éoo 3 4 N\ %
2 3 A 2 3 bo—IN
o AN o \‘r\‘?oo
V. 4
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 300 mm




Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

D
MXQ 6 B =] Z |E: /Para traslado/To pe el astico velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
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Serie MXQ

muxa 8B-0Z:, uxa 12B-0Z:

Para traslado/
Tope elastico

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
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Rango admisible: 180 mm H
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

Para traslado/
Tope elastico

mxa 1 GB'DZE, wxa 20B-0Z¢
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Serie MUXQ

6 A ZCH; 6 Zﬁ (Modelo de altura) Determine el voladizo. (0jo con el coefciente para L2.en caso de montaje sobre placa ina).
- - f ; L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
MXQ D Jy M XQ D J \ intercambiable delacarga y la velocidad de accionamiento.

P ratr | L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
A CHi ﬁ Modelo e altura a a, tras aqOI, . gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ C"lday y MXQ ™[] \ intercambiable Amorﬂguador hidraulico (RJ) velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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wxa 128-0Z5, wxa 12-0Z (i)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.

Para tl‘as|ad0/ L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
1 6 A_ Zﬁ 1 6 - Z ﬁ Modelo de altura . , gréfico de seleccion si los valores del peso de la cargay la
MXQ D Jy MXQ |:| J \ intercambiable Tope metahco oon amomguador de goma velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.
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Rango admisible: 60 mm
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Rango admisible: 120 mm H

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 200 mm H
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Serie MXQ
uxa 20A-0Z5, uxa 20-0Z5(

Modelo de altura
intercambiable

)

Determine el voladizo. (0jo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de lacarga y la velocidad de accionamiento.

G G Hodelo de ltura Pal‘a traS|ad0/ Ls: Se'fpue%e usellr dentro ﬁel "rar|1go dz vloladiztzi a(limisible" t:el
\ - réfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
MXQ 2 5A-DZ I:JI y MXQ 2 5 -DZ I..jl ( intercambiable ) Amortlguador hidraulico (RJ) 3elocidad de accionamiento estan dentro del rango a?dn¥isible.
G G
MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z" MXQ20(A)-50Z
7.0 V = [mm/s 7.0 1V =[mm/s
6.0 6.0
G \ s 5 N
£ 50 A\ 30p — T 50 y\
S 300
S 40 N S 40
g y g
2 3.0 s 500 3 3.0 Vo s
g 20 g 20 %
o | o \\
1.0 10
0.0 0.0
) 0 10 20 30 40 50 60 ) 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 60 mm

[

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 90 mm

[

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 120 mm

[

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

G G
MXQ20(A)-75Z MXQ20(A)-100, 125, 150 Z
7.0 V = [mm/s 7.0 V = [mm/s
6.0 6.0
£ ' \ §300 € ' \ V§3
g 40 & 40 \ % —
g N 5 N
[ 3.0 [/\ [ 3.0
© < 500 ©
2 20 2 20 Y= 504
o T~ o
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Rango admisible: 300 mm

[

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 80 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

G G
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z" MXQ25(A)-50, 752"
10.0 V = [mm/s 10.0 V =[mm/s
9.0 ‘ t f 9.0 1 i
— 80 Pesomax.decargaen | N V=300"_| — 80 \ V =300 EaN
2 ’ funcionamiento horizontal \ o ’ \
= 7.0 AN = 7.0
E E N
«© 6.0 © 6.0
oy . N Ve 2 o~ s
S 5.0 [ Pesoméx. de cargaen &) g 50 S0p
g 4.0 H funcionamiento vertcal 3 4.0
@ 30 3 30
(O] (O]
o 20 e 20
1.0 1.0
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Rango admisible: 140 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5
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Rango admisible: 200 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

G G
MXQ25(A)-100Z MXQ25(A)-125, 1502
10.0 ‘ 1V =[mm/s 10.0 V =[mm/s
9.0 i 9.0
— 80 N\ V=300 — 80 AN
=) . N S .
2 N E N
£ 7.0 c 7.0 \
© 6.0 © 6.0
§ 50 Vs § 50 N v,
o . ~ 500 o B ~ 500
3 4.0 3 4.0
2 30 2 30
o} o}
o 2.0 o 2.0
1.0 1.0
0.0 0.0
0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Rango admisible: 300 mm




G
MXQ 6 B'DZ'.]'/Para traslado/Amortiguador hidraulico (RJ)

Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.

MXQ6B-10, 20, 30Z

1.2 V =[mm/s
10 V=100
AN N
E 08 & <00
o] 2 >
sy \
8 06:\%\\\8 Sy
g 04 \\
S_) 0.2 \\
" ~—— |
7 \\\_
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

MXQ6B-50, 75Z"

Rango admisible: 100 mm

1.2 ﬂ V = [mm/s]
V=1
. 1.0 \ 00
2 %
E 08 S X200
© 2 \
o \ 9
5 06 s %
[e] . N
1]
. ——
\\
0.0
0 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] La: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

Rango admisible: 300 mm H

w
g -
MXQ6B-40Z+ 2
=
1.2 V=[mmis]] | | & <
8 [
10 V =100 50
R N s X
=, \ \V\\ § =
g 08 L o0 s
E S \\ g
o ) K=
5 06—\ %g\ N g
E % ~ |5
£ — 2
0.2 — é
— | E
o — 1| 0
. =2
0 20 40 60 80 100 120 140 160 z g
Voladizo admisible L1y L2 [mm] R : S
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ:ﬁg;/;:iﬁgt;éﬂso mm L g‘ =
o
3
o
=

Modelo con conexion en un solo lado
MXQOC

Modelo intercambiable en altura
MXQO

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores
magnéticos

Ejecuciones especiales
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Serie MXQ

mxa 8B-0Z4, uxa 12B-0Z5

Para traslado/
Amortiguador hidraulico (RJ)

MXQ8B-10, 20, 30Z#

MXQ8B-40, 50Z

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).
L1, L: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
gréfico de seleccion si los valores del peso de la carga y la
velocidad de accionamiento estan dentro del rango admisible.

[

Rango admisible: 100 mm

MXQ8B-75, 100Z"

12 T T T LV = [mm/s 12 1V = [mm/s
1.4 \ N Peso méx. de la carga en v S 21 1.4 \ A\ v 1
\ funcionamiento horizontal \00 \ N 20,
o)) 1.2 N > 1.2 0 —
= N = \
g 10 < g 10 N
« \ Peso méx. de fa carga en \ v m \ N
2 08 N\ funcionamiento vertical < 30, S 08 Vs
IS 0 ISt 330,
o I~ o \0
g 06 | 8 0.6
2 04 Ves 2 04 V. E—
& ) ~~3500 | & 4 = 500
0. — : \\_\

) 10 . 2 4 7 1 0 20, .40 60 0 100 120 140 160
Voladizo ad(r)nisibleou y 82 [mCrJ’r?] 0 50 60 0_ 80 '90 0o Voladizo admisible L1y L2 [mm] 8 - 6
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 | L3: Voladizo Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 | L3: Voladizo

Rango admisible: 160 mm —

12 1V =[mm/s
14—\ N N
5 12 \ N X200 |
GBI .
e 10
5 o \ N
S o8 Ve
s 06 \ 300
S ‘ \
§ 0.4 V.
. 350
o 0 0 150 200 250 30
Voladizo achisibIe L‘Fy L2 [mm1] 0 0 . 0
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 | L3: Voladizo

Rango admisible: 300 mm H

Rango admisible: 100 mm

G G
MXQ12B-10, 20, 30Z+ MXQ12B-40, 502+
4.5 1V = [mm/s 4.5 1V = [mm/s
4.0 < 4.0
\
= 35 \ \‘\ Ve = 3.5 \ [/§2
< 30 < =200 —| = 30 < %_
£ \ N S~ £ N
) 25 \ ” s 25 \
8 2.0 \\ S 300 s 2.0 \ Vs 300
5 15 < 2 45 L
o Vt —~—— o T
g 10 500 g 10 V=5
o ~—— o 0
0.5 — 0.5 1
00 10 0, 3 40 0O 60 70 80 90 100 0 40 60 80 100 120 140
Voladizo adpmisible L1 y2L2 [mn?] S Voladizo adpmisible E?y L2 [mm] -
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 | L3: Voladizo Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 | L3: Voladizo
Rango admisible: 140 mm H

Rango admisible: 180 mm

[
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G G
MXQ12B-75Z+ MXQ12B-100, 1252+
4.5 V = [mm/s] 4.5 1V = [mm/s
4.0 < ‘ 4.0
_. 35 N l’te,,o— —. 35 \ \\
2 \ N\ 2 \ AN Vs
= 30 = 30 200 —
£ \ £ N
© 2.5 N N © 25 I
5 20 N\ Vs3 5 20 ~_v
3 . \ 00 [¢] . \ = 300
S 15 S S 15 AN
o o
2 10 S~ Vs 500 g 10 Q) —
o o 0
05 — 05 —
00 2 4 0 80 100 120 140 160 180 00 0 100 150 200 250 300
Voladizo adomisibleQJ y Lg[mm? - Voladizo ac?misible L‘?y L2 [mm] -
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 | L3: Voladizo Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 | L3: Voladizo

[

Rango admisible: 300 mm




wxa 1 6B'DZ:”;, wxa 20B-oZ

G

Seleccion del modelo Serie MX Q

Para traslado/

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce del peso
de la carga y la velocidad de accionamiento.
L3: Se puede usar dentro del "rango de voladizo admisible" del
grafico de seleccion si los valores del peso de la carga y la

Determine el voladizo. (Ojo con el coeficiente para L2 en caso de montaje sobre placa final).

J Amoﬂiguador hidraulico (RJ) velocidad de accionamiento estén dentro del rango admisible.
G G
MXQ16B-10, 20, 30, 40Z4 MXQ16B-50Z+
7.0 I I I I I I |V = [mm/s 7.0 V =[mm/s
6.0 [ Peso méx. de la carga en funcionamiento horizomal] 6.0
: N | ' N =
S 50 \ N V= 200’>\ B 50 200 |
E 4o \ Vs E 4o \
) \ 300 S \ Vs
& 5] 300
S 3.0 N ~__ S 3.0 N
g 20 Vss — % 2.0 % E—
9 . < 500 @ ' = 50,
L 0 B @ 1.0 ~~—200
. = —— . —_
0.0 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 100 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 140 mm

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5

Rango admisible: 180 mm

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z#

Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25

G G
MXQ16B-75Z5 MXQ16B-100, 125, 15025
7.0 1V =[mm/s 7.0 1V =[mm/s
AN B AN
— — V =200
2 5.0 N ‘V =200 3 50 N
£ \ S \ 4
4.0 s 4.0 S
2 N ~% 2 AN %
3 3.0 S 3.0
g 8% g ~209
10 — & 10
e \\
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L1 y L2 [mm] Ls: Voladizo Voladizo admisible L1y L2 [mm] Ls: Voladizo

Rango admisible: 400 mm

MXQ20B-50, 752"

10.0 1V =[mm/s 10.0 1V =[mm/s
9.0 N 9.0 N
8.0 v 8.0
= 7.0 0 X 7.0 N 300
E 60 , o E 60 N
g 5.0 | [Peso méx. de carga en g 5.0 | |Pesoméx. de carga en \
S *~ [ funcionamiento vertical v 5 " | [funcionamiento vertical NV
S o N
g 4.0 500 o 4.0 500
° 30 o 80
g 20 E— & 20 —
o : o ' —
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Voladizo admisible L1y L2 [mm] R - Voladizo admisible L1y L2 [mm] B :
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Ig;-gglacé:ﬁs?blls%o mm L Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 ;;ﬁgglazﬁﬁk:lz'%oo mm U
G G
MXQ20B-100Z+ MXQ20B-125, 150Z*
10.0 V = [mm/s 10.0 1V = [mm/s
9.0 \ 9.0 \
8.0 8.0
v \ v 3 N\ v =300
2 7.0 \ &) 2 7.0 \\
E 60 < 9 E 60
g 5.0 | |Peso max. de cargaen N \ g 5.0 | |Pesoméx. de carga en
5 | | funcionamiento vertical \ 5 | [funcionamiento vertical
o 4.0 oS 4.0 )
@ Vs ® %0
T 30 500 T 30
2 50 2 20
g 2 — £ 2
10 1.0
0.0 0.0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Voladizo admisible L1y L2 [mm] X . Voladizo admisible L1y L2 [mm] . :
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Iﬁ;.g;/ac()ilnailsciiblli%oo mm L Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,25 Iﬁ;-g;/acé:r?s?bl\iaoo mm L
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aTModelo con conexiones a ambos lado

Modelo con guia sobredimensionad

Modelo con conexion en un solo lado

Modelo intercambiable en altura

Opciones de tope de
regulacion de carrera

Detectores

1

MXQOA

1 MXQCC T MXQOB

MXQO

magnéticos

Ejecuciones especiales
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Serie MUXQ

Modelos MXQQ, MXQQA y MXQQC / Graficas funcion de amarre

Determine el voladizo. Ojo con el coeficiente de L2 para

montajes sobre la placa frontal.

L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce
de la fuerza de presion y la velocidad de accionamiento.

MXQ6A-1Z

MXQ16A-C1Z

Voladizo admisible L1y L2 [mm]
Coeficiente L2 para montaje en placa final
Carreras hasta 50 mm (0,5)

Carreras 75 y 100 mm (0,25)

Lado :Lado T Lado :Lado
OUT * IN © carr. 10 a 30 OUT * IN ©
_ [-% L _ o
_ 40 % % 0.7/ = _ 280 carr. 40, 50 0.7/ =
s EAN S 5 S
© S\ & S i) (3]
g 28 e ° 0.5/0.67 % g 200 0.5/0.67 g
N v 2 o [ a e [}
) © ‘o £ © £
g (4 © 2 ©
N \\ 3 N 3
g 17 N 0.3/0.4 c S 120 0.3/0.4 c
Z ~ " ~o he] L 2
~ S o (7} ~ (73
T Sls~o < Yo <]
S~ Rl R o K RN o
0 20 40 60 80 100 120 50 100 150 200
Vqladizo admisible L1_y L2 [mm] )
Voladizo admisible L1 y L2 [mm] O et ratns e e !
Coeficiente para L2 si se monta sobre placa frontal : 0,5 Carreras 100 y 125 mm (0,25)
A
MXQ8z-[1Z MXQ20A-CZ
53R e | 53R e
carr. 10 a 30 © \—carr. 10 a 40 ©
70 . 0.7/— % 440 0.7/— %
= = = | __—rcarr. 50 =
[ o Q. 0 = 0
8 2 \% 8 3 8
- . - -
£ 50 =\ 05067 § £ 310 05067 §
) =4 iR £ © £
g o © g ©
N S N » S
S 30 \ = 0304 ¢ S 190 O 03004 ¢
T \ \‘ ~o i) S Ss ©
A ~ 1] ~ 1]
s N ® ~~aL ®
Mol Sl S~~~ o S-<llL o
0 50 100 150 200 50 100 150 200 250 300
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Voladizo admisible L1y L2 [mm]
Coeficiente L2 para montaje en placa final Coeficiente L2 para montaje en placa final
C: 10240 mm (0,5 C hasta 75 mm (0,5,
Carrras 50y 78 rm (0.5 Carraras 100,125 180 mim (025
A
MXQ12:¢-[1Z MXQ25A-Z
Lado :Lado T T Lado :Lado
OUT * IN s carr. 10 a 49 OUT * IN s
_ 160 _——carr. 10a 30 0.7/ — = _ 690 [ —car.50,75 — 0.7/ — =
c c
< pl = o \o pl
© Q. o il S \ S (3]
) o] 2, ]
$ 110 2 05067 & ¢ 490 IR 05067 &
Q = I [} S s < .9/0. o
) Cy £ ) 2 o £
ko] ) S ° = s =
(>
g AN gl |8 > 8
g 70 N 0.3/0.4 5 g 300 N N 0.3/04 <
IC ~o 2 IC ® S e ~J .g
L Trel ® RN B ®
o S~ o s NSL S S~~~ o
0 50 100 150 200 100 200 300 400

Voladizo admisible L1y L2 [mm]
Coeficiente L2 para montaje en placa final
Carreras hasta 100 mm (0,5)

Carreras 125y 150 mm (0,25)

+ La fuerza de presién en los rangos de las lineas de puntos son valores de referencia, ya que la fuerza de presion puede variar dentro de estos rangos.
* carr. = carrera
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Determine el voladizo. Ojo con el coeficiente de L2 para
montajes sobre la placa frontal.
L1, L2: Compruebe el voladizo a partir del punto de cruce

Modelos MXQ@B modelo de guia sobredimensionada / Graficas funcion de amarre [ delafuerza de presiény la velocidad de accionamiento.

w
S
MXQ6B-1Z MXQ16B-1Z 2
£
Lado :Lado I Lado :Lado =g
W OUTE N _ carr. 10 a 40 ouT: N || 3
40 carr. 10 a 30 07— & 280 : 07— £ 80
= | carr.50 = | Bx
= @ g = S £
3 \% I 3 \% ik
3 = ‘o % 3 = ’.’, _g s
5 28 = ° 05067 § 5 200 65 % 05067 § <
[ =4 - £ [ o > £ 38
© s G © 2 | L=
I ) I > o
N \ °© N % °© S
o 17 N - 0304 ¢ 2 120 S 2 0304 <c|| &
IC NN * T ?g IC ‘N LN ?g 2
R Tk o N Soaf 3| 8
AN =~-l a NG AT -a i | Em
£
=
0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300 400 20
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Voladizo admisible L1y L2 [mm] ‘g ><
Coeficiente L2 para montaje en placa final Coeficiente L2 para montaje en placa final > E
Carreras 10 a 40 mm (0,5) Carreras hasta 75 mm (0,5) g
Carreras 50 y 75 mm (0,25) Carreras 100 y 125 mm (0,25) g
g
MXQ8B-[1Z MXQ20B-[1Z =
i
o
Lado iLado T Lado iLado B
OUT * IN OUT* IN =
70 carr.10a30 |7 & 440 —carr- 10240 07— & 2
: = | — carr. 50, 75 ' = 50
z o c =z IS S
S S\ 2 S Q ol | 20
3 2 \2 N g 2 % \% g |59
2 50 =\ 05067 § 2 310 > 05067 5 || §X
o o *2 Q > > S E
) M (2 £ [0} (=) ‘?\) £ s
o [5)) ° ® ° ° > © 8
« =] P « (4 ol | 2
N 3 N N ||
2 30 N\ - 0304 ¢ 2 190 e - 0304 <c|| =2
T NI ~L i) T NN ~J k)
A Pa ~o [%3 \ S ~ S 0 -
N < ~o [} N S N~ RS 4 s
AN R RE o S e, | T=eg B R TS o 2
i ©
[
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400 500 >
Voladizo admisible L1y L2 [mm] Voladizo admisible L1y L2 [mm] = D
Coeficiente L2 para montaje en placa final Coeficiente L2 para montaje en placa final g O
Carreras hasta 50 mm (0,5) Carreras hasta 100 mm (0,5) [=
Carreras 75y 100 mm (0,25) Carreras 125y 150 mm (0,25) S ><
5=
MXQ12B-1Z s
K=
[}
. . Lado :Lado °
carr. 10 a 30 OuT*IN o =
— o
160 carr. 40, 50 0.7/ = -
= o =
carr. 75 5 S
S L — 3 g5
3 L 8 £5
£ 110 % 05/0.67 5 23
) 05" £ a5
S % © 238
[\ (4 o ©
> () ——
N )\_-, ° 83
2 70 AN 0304 g g9
(s NN AN ~o e
N d ~ < Sl - 3
~ S Se S~ N
S o ~. ~e. o » g
Lo
0 100 200 300 400 2 3
Voladizo admisible L1y L2 [mm] 8 c
Coeficiente L2 para montaje en placa final 45 g
Carreras hasta 75 mm (0,5) a E
Carreras 100 y 125 mm (0,25)

Ejecuciones especiales
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Serie MUXQ

Deflexion de la mesa (valores de referencia)

Flecha de la mesa debido

al momento flector de la carga

Los valores indicados son las flechas
debidas a momentos estaticos flectores
provocados por cargas aplicadas
directamente en el punto indicado en la
figura y cuando la mesa se encuentra
totalmente fuera.

1
=

MXQ6(A)-0Z

Flecha de la mesa debido
al momento flector lateral la carga

Los valores indicados son las flechas
debidas a momentos estaticos flectores
provocados por cargas laterales aplicadas en
el punto indicado en la figura y cuando la
mesa se encuentra totalmente fuera.

| —

MXQ6(A)-0Z

Flecha de la mesa debido al

momento torsor de la carga

Los valores de las tablas indican la

variacion sufrida por el punto (A) de la

figura cuando se aplica una carga estatica en el
punto (F) a una distancia Lr= (ver tabla) y cuando
la mesa se encuentra totalmente dentro.

J IR
]

[

MXQ6(A)-0Z

—. 0030
£
o 0.0 carr. 56
g
0.020
o / carr. 40
3 0.015 A /
g " L~
5 // carr. 30
‘E 0010 //
©
& 0005 // carr. 20
o A 7
? carr. 10
g éé/
0.000
0 2 4 6 8
Carga [N]

£ carr. 20, 30, 40, 50
E o0
[4]
1]
€
< //
o 0002
S / carr. 10
e}
5 /
°
£ -
§ 0001 —A
3 e
a
7]
D
=]

0.000

0 2 4 6 8

Carga [N]

Lr=40 mm
g / carr. 10,20
‘s /
0
Q
£ A
©
o / A 0, 40, 50
2 000t v “
€ /
k)
£ /
N
ke
&
jol
o
0.000
0 2 4 6 8
Carga [N]

MXQ8(2)-0Z, MXQ6B-1Z

MXQ8(%)-0Z, MXQ6B-1Z

MXQ8(4)-1Z, MXQBB-TZ.. - o

— 0120
1
£ jcarr. 75
‘< 0100
[2)
£ /
E 0.080
3

0.060
% // carr. 50
k]
£ 0040
§ / carr. 40
o 0020 7
@ carr. 10, 20,30
8 %/

0.000

0 5 10 15
Carga [N]

— 0.007
E
5 0.008 / carr. 75
£ 005 30,40,50
F / % carr. 30, 40,
o 0004
3 //
] /
g 000 //' carr.20 |
% 0.002
B J carr. 10
S 0,001
[
a

0.000

0 5 10 15

Carga [N]

— 0.004
E carr. 10,20, 30
§ 0003 / _carr. 40
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Seleccion del modelo Serie MX Q

Deflexion de la mesa (valores de referencia)

Flecha de la mesa debido

al momento flector de la carga

Los valores indicados son las flechas
debidas a momentos estaticos flectores
provocados por cargas aplicadas
directamente en el punto indicado en la
figura y cuando la mesa se encuentra
totalmente fuera.

1
=

MXQ16(A)-0Z, MXQ12B-0Z

Flecha de la mesa debido
al momento flector lateral la carga

Los valores indicados son las flechas
debidas a momentos estaticos flectores
provocados por cargas laterales aplicadas en
el punto indicado en la figura y cuando la
mesa se encuentra totalmente fuera.

I —

==
MXQ16(A)-0Z, MXQ12B-0Z

Flecha de la mesa debido al

momento torsor de la carga

Los valores de las tablas indican la

variacion sufrida por el punto (A) de la

figura cuando se aplica una carga estatica en el
punto (F) a una distancia Lr= (ver tabla) y cuando
la mesa se encuentra totalmente dentro.
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Serie UXQ

Al

Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Véase la contraportada para Instrucciones de seguridad,
"Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) y el manual de funcionamiento para Precauciones

de los equipos de tratamiento de aire. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smecworld.com

] Montaje

A Precaucion

1. Evite rayar o danar la superficie de montaje del
cuerpo, de la mesa y de la placa final.
Podria causar defectos de paralelismo en las superficies de
montaje, rozamiento no uniforme de la guia, mayor resistencia al
desplazamiento, etc.

2. Evite rayar o danar la placa delantera del rail o de la guia.
Esto podria provocar holguras o rozamientos excesivos.

3. No aplique impactos ni esfuerzos externos
excesivos.
Si se aplica fuerzas externas superiores al momento
admisible, se podria producir una falta de apriete de la unidad
de la guia o un incremento en la resistencia de trabajo.

4. La planitud de la superficie de montaje debe ser de 0.02
mm o inferior.

5. Instale medidas de seguridad o protecciones
adecuadas para evitar atrapamientos durante el
funcionamiento del actuador.

6. Manténgala alejada de objetos que puedan verse
afectados por imanes.
Dado que las MXQ llevan imanes integrados, evite situar cerca
de ellos discos magnéticos, tarjetas magnéticas ni cintas
magnéticas. Puede provocarse el borrado de los datos
contenidos en dichos objetos.

7. Evite el contacto de la mesa con imanes externos.
La mesa podria magnetizarse ya que esta construida en un
material magnético.

Esto podria causar fallos de funcionamiento en detectores
magnéticos, etc.
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8. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos de la longitud
adecuada y no supere el par de apriete maximo.
El apriete a un par superior al limite establecido podria causar un funcionamiento defectuoso,
mientras que un apriete insuficiente podria provacar un defecto de alineacién o un desprendimiento.

1. Roscado en el cuerpo

‘ -

==

A Precaucion Los modelos diferentes a MXQ20(A) y MXQ25(A) presentan orificios
roscados pasantes. Use pemos con una longitud al menos 0.5 mm mas corta
que la profundidad méx. de tornillo (L2). Si se emplean permos largos, éstos
pueden entrar en contacto con el cuerpo y causar fallos de funcionamiento.

Wiestls Métrica Pgr Fie apriete Profundidad de Profuvndidad Max.
maximo [N-m] | tornillo L1 [mm] (de tornillo L2 [mm]
MXQ6 M4 x 0.7 2.1 5 8
MXQ8 M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQi2 M5 x 0.8 4.4 11 15
MXQ16 M6 x 1 7.4 14 19
MXQ20 M6 x 1 7.4 9
MXQ25 M8 x 1.25 18 12
MXQ6A M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQS8A M4 x 0.7 2.1 8 11
MXQ12A | M5x0.8 4.4 8 12
MXQ16A M6 x 1 7.4 12 17
MXQ20A M6 x 1 7.4 9
MXQ25A | M8x1.25 18 12
MXQ6B M4 x 0.7 2.1 5 8
MXQ8B M5 x 0.8 4.4 4 9
MXQ1i2B M6 x 1 7.4 7 12
MXQ16B M6 x 1 7.4 10 15
MXQ20B | M8x1.25 18 14 20
MXQ8C M4 x 0.7 2.1 6 9
MXQ12C | M5x0.8 4.4 8 12
2. Taladro pasante
I
Q NEEN
Modelo Meétrica Par de apriete maximo [N-m]| L [mm]
MXQ6 M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8 M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12 M4 x 0.7 2.7 11.5
MXQ16 M5 x 0.8 5.4 14.4
MXQ20 M5 x 0.8 5.4 19.3
MXQ25 M6 x 1 9.2 23.5
MXQ6A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ8A M3 x 0.5 1.1 8.3
MXQ12A M4 x 0.7 2.7 8.5
MXQ16A M5 x 0.8 5.4 12.4
MXQ20A M5 x 0.8 5.4 16.3
MXQ25A M6 x 1 9.2 20.5
MXQ6B M3 x 0.5 1.1 5.3
MXQ8B M4 x 0.7 2.7 4.5
MXQ12B M5 x 0.8 5.4 7.4
MXQ16B M5 x 0.8 5.4 10.3
MXQ20B M6 x 1 9.2 14.5
MXQ8C M3 x 0.5 1.1 6.3
MXQi2C M4 x 0.7 2.7 8.5
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Serie MXQ
Q Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Véase la contraportada para Instrucciones de seguridad,
"Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) y el manual de funcionamiento para Precauciones
de los equipos de tratamiento de aire. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smecworld.com

] Condiciones de trabajo

A Precaucion

1. No utilice el producto en condiciones en las que
pueda estar expuesto a liquidos como el aceite de

] Montaje \

A Precaucion

3. Montaje frontal

L
™ corte, etc.
L 2. No utilice el producto en condiciones en las que
J l pueda estar expuesto directamente a materias
—— ‘ extrafias como polvo, virutas de soplado, particulas
Q N de corte, salpicaduras, etc.
" w Par de apriete | Profundidad max. 3. Evite la exposicién directa continuada a la luz solar.
odelo Métrica - ) . L
maximo [N-m] |de tomillo L [mm] 4. Evite que el producto esté expuesto a fuentes de
MXQ6(A) — M3 x 0.5 0.9 5 calor excesivas.
m);gf(zl(‘;\c():) m))éggg mgxgg g'g 2 Si existen fuentes de calor cercanas del producto, el calor
, x 0. . . . .
DG [WXG128 ixe7 [ 21| s
MXQ20(A) | MXQ16B| M5x0.8 44 7 u y supere 9 mperatu 10
MXQ25(A) MXQ20B | M6 x 1 74 9 Bloquee el calor irradiado con una cubierta aislante, etc.

5. No someta al producto a vibraciones y/o impactos
excesivos.
Contacte con SMC en caso de uso de este tipo de entorno, ya

4. Montaje superior

%

S| T ue puede provocar danos y fallos de funcionamiento.

= &nn\n& due puede p y tetlos de Jun .
= === La mesa presenta una resistencia suficiente. No obstante si

resulta danada, evite tocarla con las manos descubiertas ya
que la seccién rota y los fragmentos presentaran bordes
afilados.

6.La mesa y la guia son de acero inoxidable
martensitico. No obstante, su resistencia a la
corrosion es menor que la del acero inoxidable
austenitico.
En el caso que se puedan presentar salpicaduras,

Bloque de la guia

Z

/\Precaucion Para evitar que el tornillo de fijacién de la pieza de
trabajo choque contra la mesa, utilice un tornillo con
una longitud al menos 0.5 mm mas corta que la
profundidad maxima de tornillo. Si se emplean tornillos
largos, éstos pueden entrar en contacto con el bloque
de la guia y causar problemas.

3 " " condensacion de humedad, etc. se recomienda usar la

Modelo Métrica :Z;i%%?ﬂﬁts] Pro'f\;r:flad 7 tor,r\]}:l;)gtnm] versién especial "-X42".
MXQ6(A) — M3 x 0.5 1.1 4.1 2.1
MXQ8(A,C) |MXQ6B | M3x0.5 1.1 4.4 241
MXQ12(A,C) | MXQ8B | M4x0.7 2.7 5.7 2.7
MXQ16(A) MXQ12B | M5 x 0.8 5.4 7.3 3.3
MXQ20(A) MXQ16B | M5x 0.8 5.4 7.3 3.3
MXQ25(A) MXQ20B | M6 x 1 9.2 9 4

9. EIl pin de posicionamiento de la mesa y el pin de
posicionamiento situado en la parte inferior del
cuerpo no estan alineados. Use estos orificios
durante la reinstalacion después de haber retirado
la mesa para tareas de mantenimiento , etc..
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/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

[ e e e ) i ) o .
" ., Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de I *j) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
A PrecaUCIOn . riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones sistemas. . ) . ) )

| leves o0 moderadas. I 1S04413; Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.

| . Advertencia indica un peligro con un nivel medio I IEC 60204-1: Seguridad de Igg méaquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.

1 A Advertencia @ de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones 1 (Parte 1: Requisitos generales)

I graves o la muerte. | SO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.

1 . Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo | ©C:

I A Pellgl‘o :+  due, sino se evita, podria causar lesiones graves o |

la muerte.
SR, |
P TI .z e
A\ Advertencia Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que ReqUISItOS de Conformldad
disefia el equipo o decide sus especificaciones. El producto utilizado est4 sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad"
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que Debe leer] tarl tes de utili I d t
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y ebe leerios y aceptarlos antes de utilizar el producto.
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son o lirni P4 HH
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona Garantla Ilmltada y exencion de responsabllldades
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados | | 1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo. o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal Asimismo, el producto puede tener una vida dtil, una distancia de
cualificado. . . . ) funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El o .

) . . - o . . distribuidor de ventas méas cercano.
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado. 2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes. un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos inatin otro daf d I fallo del product
inesperados de los objetos desplazados. y no a ningun otro dano provocado por el fallo del producto.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegrese de que se hayan tomado | | 3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia

| I i it | for. | i » - . . X

todas as medidas de segu.”dad descritas en el punto anterior Corte la corriente de y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones -
especificas de todos los productos correspondientes. productos especificos.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un #2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
funcionamiento defectuoso o inesperado. Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de

™ . » la entrega.

4. contaCte_ con SMC ant_es de _u“"zar ellpmducm y preste especial atencion a Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las ventosa o el fallo debido al deterioro del material eldstico no esté cubierto por la garantia limitada.
siguientes condiciones: . - .

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas, RquSltOS de conformldad
o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol. . . . "
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, 1. Que(lia estrlctamenteIz pr9h|b|do el uso de PdeUC‘tVOS SM.C con equipos .de prodycclon
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos, destinados a la fabricacién de armas de destruccién masiva o de cualquier otro tipo de
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y armas.
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones » } ) L,
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas | | 2 L2 exportacion de productos SMC de un pais a otro esté regulada por la legislacion y
estandar descritas en el catalogo de productos. reglamentacidn sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas, Antes de enviar un producto SMC a otro pais, aseglirese de que se conocen y cumplen
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad. todas las realas locales sobre exnortacion
4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble g P ’
con proteccién mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica =
que los dispositivos funcionan correctamente. ACautlon
c P =z Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
recaucion instrumentos de metrologia legal.
1. Este producto esta previsto para su uso industrial. Los productos de medicién que lS[MC fabrica y clomermglllz/a no han sido certficados
, . L P . . mediante pruebas de homologaciéon de metrologia (medicién) conformes a las leyes
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial. de cada pais
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC. Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano. metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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