Mesa de deslizamiento Nuevo

Modelo reversible Conforme con la directiva RoHS
06, 98, 012, 616, 620, 625

Posibilidad de modificar la orientacion de las conexiones
neumaticas y de la regulacion de carrera para adecuarse a las
condiciones de instalacion.

-

Ejemplos de aplicacién

Transferencia de 2 lineas de
objetos pequefos a un palet . " >

Clasificacion de piezas de diferentes
formas suministradas de forma continua
r una cinta transportadora, etc.

Serie MXQR

CAT.EUS50-203A-ES



Integracion en un sélo conjunto de la guia y la mesa
La guia lineal recirculante proporciona un alto grado de rigidez y precision.

Regulacion de carrera y conexionado

neumatico colocados en el mismo plano

Ubicados en el mismo plano para facilitar los trabajos

Mejorada repetibilidad para
] p p de conexionado.

el montaje del cuerpo

Duplica la salida de los
cilindros convencionales

Orificio de posicionamiento
Mejorada repetibilidad para el montaje de la pieza de trabajo

Orificio pasante para montaje del cuerpo

Orificios de montaje de la pieza

Mejorada resistencia
La placa final usa duraluminio
Posibilidad de montar los
. dos detectores magnéticos
Integracion de la mesa y de la guia = en el mismo lado

Los detectores magnéticos no sobresalen

Fabricada en acero inoxidable martensitico
del cuerpo del actuador

Alta precision

Guia lineal recirculante

Modelo * Gran anchura entre las pistas de rodadura

Precisién (mm)

Paralelismo | Tolerancia de altura * Cuerpo del patin en acero inoxidable

* Soporta altos pares y grandes esfuerzos
MXQR12-30 0.035 +0.08

Intercambiable con la serie MXQ.

La disposicién de los orificios de montaje los hacen totalmente intercambiables con las
de la serie MXQ.

Tres tipos de montaje facilitan las instalaciones.

© Montaje vertical
(roscado en el cuerpo)

V@' 2,

© Montaje desde abajo @ Montaje desde arriba
(roscado en el cuerpo) (orificio pasante)

.

¥
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Posibilidad de unidad de ajuste
con amortiguador (

tipo RJ:

(RJ) Mejora tiempo de ciclo,
adecuado para carreras -
cortas.

tipo RB: o8 3 25

Posibilidad de montar un
amortiguador (RB) en o6.

)

: Amortiguador de final de carrera de salida + .
: Tope elastico de final - .
. de carrera de entrada

at

: Tope metalico de final de carrera de salida +
: Amortiguador de final de
: carrera de entrada

. Tope elastico de final de carrera de salida + -
: Tope metélico de final de -
: carrera de entrada

-

. ) . .
Como cambiar la orientacion
© Retirar la unidad de ajuste. @ Invertir

Pasador de bloqueo
del guiado

Unidad de ajuste = e

~
el cuerpo. ﬁﬁ ﬁ © Retirar el pasador de bloqueo
N ¢ del guiado y volver a montar
' la unidad de ajuste
-

Carrera estandar (mm)

Variaciones

Regulador (opcional)

Tope elastico Amortiguador Tope metalico

Salida |Entrada Ambos

Salida |Entrada Ambos
extremos

extremos
(@)

(6D
\ / \ /

: Ambos
Salida |Entrada s

(@)

Modelo Di?met)ro 10 [ 20 | 30 | 40 | 50 | 75 (100|125 |150
mm

MXQR 6 6

MXQR 8 8

MXQR12 | 12

MXQR16 | 16

MXQR20 | 20

MXQR25 | 25

() La serie MXQR®6 no dispone de un modelo con amortiguador (J, JS, JT).
Caracteristicas 2
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serie UXQR
Seleccion del modelo

Paso para la seleccion del modelo Férmula / Datos Ejemplo de seleccion

o Condiciones de Funcionamiento

Enumere las condiciones de funcionamiento
teniendo en cuenta la posicion de montaje y
la configuracion de la pieza.

* Modelo aplicable

* Tipo de amortiguacion

* Posicién de montaje de la pieza
* Posicién de montaje

* Velocidad media Va (mm/s)

* Peso de carga W (kg): Fig. (1)

Cilindro: MXQR16-50
Amortiguacion: Tope elastico
Montaje de la mesa de trabajo
Montaje: Montaje horizontal en pared
Velocidad media: Va = 300 [mm/s]
Peso de la carga: W = 1 [kg]

L1 =10 mm

* Voladizo Ln (mm): Fig. (2) L2=30 mm
L3 =30 mm
9 Energia cinética
Halle la energia cinética E (J) de la carga. E= 1T oW (%f E= L 1 420 )2= 0.088
2 1000 '

Halle la energia cinética admisible Ea (J).
Confirme que la energia cinética de la
carga no supera la energia cinética
admisible.

Velocidad de impacto V = 1.4 . Va ¢ Factorde
- correccion (velores
Ea =K« E max. de referencia)
Coeficiente de montaje de la pieza K: Fig. (3)
Energia cinética méax. admisible Emax: Tabla (1)

Energia cinética (E) < Energia cinética admisible (Ea)

V =1.4 x 300 = 420
Ea=1x0.11=0.11
Se puede basar en E =0.088 < Ea =0.11

9 Factor de carga

XS] Factor de carga del peso de la carga

Calcule el peso de carga admisible Wa (Kg).
Nota) No es preciso considerar este factor de

Wa=Ke [} » Wméx

Wa=1x1x4=4

carga en caso de utilizar el producto Coeficﬁente de montaje de la piezalK.: Fig. (3) - K=1
perpendicularmente, en  posicion Coeficiente del peso de carga admisible [3: Grafico (1) B=1
vertical. (Define 011 = 0.) Peso maximo de carga admisible Wméx: Tabla (2) Wmax = 4
Calcule el factor de carga del peso de la ~ (Ql1=W/Wa Oli=1/4=0.25
carga Ol1.
[EX] Factor de carga del momento estético
Flector transversor
Examine My. Examine Mr.
Halle el momento estatico M (N-m). M =W x 9.8 (Ln + An)/1000 My =1 x 9.8 (10 + 30)/1000 Mr =1 x 9.8 (30 + 10.5)/1000
Valor de correccin de la distancia a a posicion central del momento An: Tabla (3) =0.39 =0.39
Halle el momento estatico admisible ~Ma=K¢Y+Mmax A3=30 =108
Ma (N-m). Coeficiente de montaje de la pieza K: Fig. (3) [avEgipX 1 K=k Mar.= 36 )
Coeficiente de momento admisible ¥: Gréfico (2) Mymax =18 Mrmax = 35
Momento maximo admisible Mméx: Tabla (4) K=1 K=1
V=1 Y=1
Halle el factor de carga Oz del (p=MMa
momento estatico. Ol2=0.39/18 = 0.022 Ol'2=0.39/36 = 0.011
[EXX] Factor de carga del momento dinamico
Examine Mep.
30 + 10.5
Halle el momento dindmico Me (N-m). ~ Me =1/3+We x 9_3% Mep = 1/3x 16.8 x 9.8 x % =22
) ) We =4/100 x 1 x 420 = 16.8
Colision equivalente a impacto We = § ¢ W e V. A2=105
d: Coeficiente de amortiguacién Meap =1x0.7 x 18 = 12.6
Tope eléstico sin regulador = 4/100 K=1
Amortiguador = 1/100 Y=07
Tope metélico = 16/100 Mpmax = 18
L . Vialor de correccion de la distancia a la posicion central del momento An: Tabla (3) O3 =2.2/126=0.17
Halle el momento dindamico admisible
Mea (N-m). Mea = Ke ¥« Mmax Examine Mey.
Coef!c!ente de montaje de la pieza K: qu. .(3) Mey = 1/3 x 16.8 X 9.8 x (30+245) _ 3.0
Coeficiente de momento admisible V: Grafico (2) W 1000
. - . e =168
Halle el factor de carga O del Momento méx. admisible Mmax: Tabla (4) Ad=245

momento dindmico. Oz = Me/Mea Meay = 12.6 (valor igual a Meap)
O3 =3.0/12.6 = 0.24
EX Suma de los factores de carga
- ! 20 = Ol + Ol2 + Ol'2 + Ola + Ol'
Se utiiza si la suma de los factores 20 = Ot + Ol + wovveeee +0n< =0.25+0.022 + 0.011 + 0.17 + 0.24 = 0.693 < 1

de carga no es superior a 1.

Pagina preliminar 1

Por ello, su uso es posible.



Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Fig. (1) Fig. (2) Voladizo: Ln (mm), Fig. (3) Coeficiente de montaje
Peso de la carga: W (kg) ~ Valor de correccidn de la distancia a la posicién central del guiado: An (mm) de la pieza: K
Momento flector Momento torsor Momento flector transversor Montaje de la mesa
M
p( — M,( : [
w
8 w [l
;g L1 A1 Ls As K=1
i}
£ Montaje de la placa final
[}
S
§ ]
wi EE
L3 As
K=0.6
Q
Q
S
g
Nota) No es preciso S
considerar este factor ie] + \
de carga en caso de S i \
utilizar el producto g R } |
perpendicularmente, = < : /
en posicion vertical.
Nota) Momento estatico: momento generado por gravedad
Momento dindmico: momento generado por el impacto al colisionar con el tope
Tabla (1) Energia cinética admisible: Emax (J) Tabla (2) Peso de Grafico (1)
Energi?) Ginéica admisile A Precaucion 5\7’9? mkax' admisible:  Coeficiente de peso de carga admisible: [
Modelo Sin e legua o * La velocidad maxima de trabajo M)— @ 10
regulador| 19P€ Amorti- Tope para el modelo con tope metélico Peso de la s \C
elastico | guador | metdlico  ¢5200 mmis. Modelo caragda maéllma 2 AN
MXQR 6| 0.018 0.018 0.036 0.009 * Si el modelo con amortiguador se Ww E 0.7
MXQR 8| 0.027 0.027 0.054 0.013 monta verticalmente, opere dentro ——~=_" > | 0.6 g
MXQR12 - - - - del rango de peso de carga MXQR 8 1 g 05
0.055 0.055 0.11 0.027 maxima admisible mostrado en la  MXQR12 2 < 04
— 1 o
D o L i, o OO |5
X . . X * El rango de presion de trabajo del == ="
. MXQR20 6 2 03
MXQR25 24 24 4 12 modelo MXQR6 con amortiguador ———— a
Q g L LD < esde 0.3a0.7 MPa. MXQR25 9 i!)-
‘s . . . T 0.2
Tabla (3) Valor de correccion de la distancia a la posicién central del momento: An (mm) | £
Valor de correccion de la distancia a la posicién central del momento (ver la Figura (2)). ;8
A1 A3 T 50 100 200 300 500 700
Modelo ’ © Velocidad media Va (mm/s)
Carrera (mm) A2 A4 As Ae elocidad media
10 20 30 40 50 75 100 | 125 | 150 ™
MXQR 6| 145 | 145 | 145 | 185 | 185 — — — — 6 13.5 | 13.5 6 GI’afI.C(.) (2) . .
MXQR 8| 165 | 16,5 | 185 | 205 |28 | 285 | — | — | — | 7 [16 |16 | 7 Coeficiente de momento admisible: ¥
MXQR12| 21 21 21 25 25 34 34 — — 9 19.5 | 19.5 9 1.0
MXQR16| 27 27 27 27 30 33 425 | 425 — | 105 | 245 | 245 | 10.5 e N\
MXQR20| 29.5 | 295 | 29.5 | 29.5 | 335 | 37.5 | 53.5 | 55 56.5 | 14 30 30 14 3 07 N
MXQR25| 35.5 | 35.5 | 35,5 | 355 | 43 43 50 64 64 16.5 | 37 37 16.5 g
Nota) Para A2, A4, A5 y A6 no existen diferencias en los valores corregidos debido a la carrera. ® 05
- . . - kel
Tabla (4) Momento maximo admisible: Mmax (N-m) c 04
Momento flector/torsor: Mpmax/Mymax Momento flector transversor: Mrméx % 0.3
Modelo Carrera (mm) Carrera (mm) g
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100 125|150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125|150 2 02
MXQR 6| 14| 14| 14| 28| 28| — | — | — | — | 35| 85| 85| 51| 61| — | — | — | — g ’
MXQR 8| 20| 20| 28| 37| 79| 79| — | — | — | 51| 51| 60| 69| 74| 74| — | — | — %
MXQR12| 47| 47| 47| 72| 72|15 5| —|— |11 1 (11 |13 13 14 14| — | — 8 50 100 200 300 500 700
MXQR16/13 [13 [13 [13 |18 [23 | 42 | 42| — |31 [31 [31 |31 [3 |41 | 41| 41| — Velocidad media Via (mms) - Velocidad de impacto V (mms)
MXQR20| 19 |19 [19 |19 |27 |36 | 84 | 84| 84|47 |47 |47 |47 |67 |66 | 75| 75| 75 Nota) Utilice la velocidad media cuando calcule el momento
MXQR25| 32 |32 |32 [32 |52 |52 | 78 | 140|140 |81 |81 |81 |81 |10 [110 | 130 ] 130 | 130 estatico.
Utilice la velocidad de impacto cuando calcule el
Sl’mbolo momento dindmico.
Simbolo Definicion Unidad Simbolo Definicion Unidad
An(n=1a6) Valor de correcci6n de la distancia a la posicion central del momento mm Va Velocidad media mm/s
E Energia cinética J w Peso de la carga kg
Emax Energia cinética admisible J Wa Peso de carga admisible kg
Ln(n=1a3) Voladizo mm We Peso equivalente a impacto kg
M (Mp, My, Mr) Momento estatico (flector, torsor, flector transversor) N-m Wmax Peso maximo de carga admisible kg
Ma (Map, May, Mar) Momento estatico admisible (flector, torsor, flector transversor) N-m o Factor de carga —
Me (Mep, Mey) Momento dindmico (flector, torsor) N-m [3 Coeficiente de peso de carga admisible —
Mea (Meap, Meay) Momento dindmico admisible (flector, torsor) N-m Y Coeficiente de momento admisible —
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Momento maximo admisible (flector, torsor, flector transversor) N-m K Coeficiente de montaje de la pieza —
) Velocidad de impacto mm/s

O

SvVC

Pagina preliminar 2



Serie MXQR

Opcion de unidad de ajuste: Tiempo de entrada del amortiguador (valores aproximados)

|

Seleccion

= El tiempo desde que el tope toca el amortiguador hasta que el amortiguador alcanza su posicidn retraida.

Extremo de carrera de salida de MXQR8

Extremo de carrera de entrada de MXQR8

1.6
1.4
1.2
1.0
0.8

Tipo
06 4 amortiguador RJ
0.4 Mo

0.2 7L

) pa— B T—

0.0

Tiempo de telescdpico (s)
Byl
@

0.1 0.2 0.3 0.4 05 0.6
Presién de trabajo (MPa)

1.6
1.4

1.2 v B
1.0

A Tipo
0.8 \ “~o | amortiguador R
0.6 >

0.4 \ [~
0.2
0.0

N\———-

Tiempo de telescdpico (s)

0.1 0.2 0.3 0.4 05 06
Presién de trabajo (MPa)

Extremo de carrera de salida de MXQR12

Extremo de carrera de entrada de MXQR12

0.5
@ 04
o
ke)
§ 0.3
(2] .
% 02 = ;ﬂgrﬁ uador RJ
o ~ / &
© 0.1 [ L
é. \_L ---------------
S 0.0
= 01 02 03 04 05 06

Presién de trabajo (MPa)

0.5
2 04—
8 N\ RB
g 03 7
2 R e
% 0.2 ¥ a\niomguadorRJ
3 0.1 AN e ==
g N ]
£
2 0.0
~ 01 02 0.3 0.4 05 06

Presién de trabajo (MPa)

Extremo de carrera de salida de MXQR16

Extremo de carrera de entrada de MXQR16

0.5
Z
o 04
Q
S 0.3
@ . RB | .
< \ Tipo
2 02 <t amortiguador RJ
) S~
o pl S
é_ 0.1 <L —
o
i= 0.0

0.1 0.2 0.3 0.4 05 0.6
Presion de trabajo (MPa)

0.5
2 \
3 0.4 “‘
& \| 7B
§ 0.3 \\ Too
T o2 ~/] imomguador RJ
3 \.L
g o1 S m—
& ]
= 0.0

0.1 0.2 0.3 0.4 05 06
Presién de trabajo (MPa)

Extremo de carrera de salida de MXQR20

Extremo de carrera de entrada de MXQR20

0.5
@ 04
o
Q
~§‘ 0.3 N RB
2 > Tipo
© 0.2 ==~ —amortiguador RJ
) Sl
° \/ JE=mme -
o 0.
o
g 0.0
F 01 02 03 04 05 06

Presién de trabajo (MPa)

0.5

0.4

03 < Tipo

~>{_ amortiguador RJ

0.2 =
N

0.1

0.0

Tiempo de telescdpico (s)

0.1 0.2 0.3 0.4 05 06
Presién de trabajo (MPa)

Extremo de carrera de salida de MXQR25

Extremo de carrera de entrada de MXQR25

0.5
2 04
o
Q
g 03 -
ﬁ U Tipo
© 02 Ty amortiguador RJ
o AL
© "*~~_ _——
é‘ 0.1 -1
()
= 0.0

0.1 0.2 0.3 0.4 05 06

Presion de trabajo (MPa)

0.5

0.4

RB

03 N / Tipo
~~<o amortiguador RJ
0.2 A<=

0.1 L

0.0

Tiempo de telescdpico (s)

0.1 0.2 0.3 0.4 05 06

Presién de trabajo (MPa)

— Condiciones de prueba

Velocidad

Peso de la pieza : Aprox. 70% del peso de carga max.
: Velocidad media con el accesorio montado directamente (aprox. 300 a 500 mm/s
dependiendo del diametro y de la presion de trabajo)

Pagina preliminar 3
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/A\ Precaucion

1.

Accione las cargas dentro de los limites de

funcionamiento permitidos.

Seleccione el modelo teniendo en cuenta el peso
méximo de carga y el momento admisible. Consulte
las Péginas preliminares 1y 2 para obtener los
detalles. Si el actuador se utiliza fuera de los limites
de funcionamiento, las cargas excéntricas sobre la
guia seran excesivas y se produciran vibraciones en
la guia que afectaran a la precisién y acortaran la
vida Util.

. Paradas intermedias mediante topes

externos.

Cuando, mediante un tope externo, hacemos una
parada intermedia en una carrera que después debe
continuar, hemos de evitar que la cdmara que se
estaba vaciando se vacie completamente. Esto es
para evitar que la reanudacién de ese movimiento se
realice de forma descontrolada.

Para ello preveer un pequefio retroceso de la mesa
que permita escamotear el tope intermedio y a
continuacion cambiar el sentido del desplazamiento
(ya con aire suficiente para que el regulador de
caudal sea util).

|

Condiciones de trabajo

/A Precaucion

1.

No utilizar en condiciones en las
que el producto pueda estar
expuesto a liquidos como el aceite
de corte, etc.

El uso en condiciones en las que el
producto pueda estar expuesto a liquidos
como el aceite de corte, etc. podria
provocar reduccion de fuerza efectiva,
incremento en la resistencia de trabajo,
fugas de aire, etc.

. No utilizar en condiciones en las

que el producto pueda estar
expuesto directamente a materias
extranas como polvo, virutas de
soplado, virutas de corte,
salpicaduras, etc.

Esto podria provocar falta de apriete,
incremento en la resistencia de trabajo,
fugas de aire, etc.

Consulte con SMC la posibilidad de
utilizar el producto en este tipo de
condiciones.

. Tenga cuidado con la capacidad

anticorrosion de la seccion de la
guia lineal.

El acero inoxidable martensitico se usa
para la mesa y para el patin de la guia.
No obstante, tenga en cuenta que la
capacidad anticorrosion es inferior a la del
acero inoxidable austenitico. La
generacion de oxido se puede producir
especialmente en un entorno en el que las
gotas de agua se puedan adherir debido a
la condensacion, etc.



Mesa de deslizamiento / Modelo reversible

Serie UXQR
06, 08, 612, 616, 820, 025

Forma de pedido

MXQR([12| |L|-[50|J|-[M9BW| |-

L lEjecuciones especiales
Mesa de deslizamiento/ Véanse mas detalles en la pag. 2.
Modelo reversible
. N¢ detectores magnéticos
Modelo de rosca de conexién — [ 2 uds.
_ Rosca M| g6 a @16 S 1 ud.
Rc n_ |'n"uds.
TN NPT 020, 925
TF G L.
e Detector magnético
Configuracion de fabrica [ — [ Sin detector magnético (imén integrado)]
. =z E3
de la posicion del regulador + Consulte en la tabla inferior los modelos de
L — detectores magnéticos aplicables.
Lado izquierdo Lado derecho
Regulador Regulador e Opciones del regulador
n n Final de carrera de entrada
o o o o
0) O Amortiguador
olo olo Ninquno | Regulador | Amortiguador | Regulador RJ Notat,2)
9 (tope elastico) (RB) (tope metdlico) | (Modelo de
carrera corta)
hY ?
& [Ninguna — AT BT CT JT
Mesa Mesa § Regulador (tope elastico) AS A ASBT ASCT ASJT
o
£ | Amortiguador (RB) BS BSAT B BSCT BSJT
* Se pueden seleccionar 2 opciones para la posicion del regulador, en el 5 |Regulador (tope metalico) cS CSAT CSBT Cc CSJT
lado derecho y en el lado izquierdo. Dicha posicién puede modificarse 8 [Amortiguador RJ Neta 1,2)
para adecuarse a las condiciones de instalacién. Para las dimensiones =] (Mod eiqo de carrera corta) JS JSAT JSBT JSCT J
detalladas, ver el esquema del producto. Para el procedimiento de
cambio de posicion, consultar el Manual de instrucciones de MXQR. Nota 1) El amortiguador RJ (modelo de carrera corta) es un amortiguador suave y de carrera
corta (RJOJ). Para los detalles del amortiguador (RJ), consultar su catalogo.
Diametro (carrera (mm)) l Nota 2) El amortiguador RJ (modelo de carrera corta) no esta disponibles con el modelo

MXQR6.
26 |10, 20, 30, 40, 50

@8 |10, 20, 30, 40, 50, 75
212 |10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
216 |10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
220 |10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
225 |10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

Detectores magnétiCOS/ConsuIte mas informacién acerca de los detectores magnéticos en la "Guia de detectores magnéticos".

5 Voltaje Modelo detector magnético | Longitud cable

Modelo Funcién especial Entrada § Cablgado 11315 BRI Carga
delcable | 5| (Salida) CC CA | Pempendicular| En linea 0;5 precableado
2 =) [((M|L)]@)
3 hilos (NPN) 5V, M9ONV M9N ®  — @ O] O |ciruito
8 . 3 hilos (PNP) 12V M9PV MP | @ | —|@®@|O| O
2 2 hilos 12V M9BV M9B @ — |00 O —
2 S Salida 3 hilos (NPN) 5V, MONWV | MONW | @ (@ [®@ [O] O [circuito
55 | Indicador diagndstico directa | Si | 3 hilos (PNP) oay |12V — |MO9PWV | MOPW | © (@ @ O| O IC Relé
58 (2 LED) del cable 2 hilos 12V M9BWV | MoBW | @ (@ (@ |O| O | — | PI€
£ 3 hilos (NPN) 5V, MONAV| MONA*' | O [O [@|O| O |Gircuito
o Resistente al agua (2 LED) 3 hilos (PNP) 12V M9PAV*!| MOPA*' | O |O | @ | O O IC
2 hilos 12V M9BAV*'| M9BA*' | O | O | @ | O O —

£3 _ Sois o P v T A e Te e — | =
z= delcable [o| 2Mos | 24V | 12V e AGOV | A9 | @ |—|@|—| — [Ciauioic] PLC

x1) Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
x2) El cable de 1 m sdlo es aplicable al modelo D-A93.

= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m .- — (Ejemplo) MONW = Los detectores de estado sélido marcados con " O " se fabrican bajo demanda.
. (Ejemplo) MONWM
(Ejemplo) MONWL
5m e Z (Ejemplo) MONWZ
= Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los aqui enumerados. Consulte los detalles en la pag. 26.
= Para mas informacién acerca de los detectores con conector precableado, consulte las pags. 1784 y 1785 de Best Pneumatics n® 3.
* Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin instalar).




Serie MXQR

made
0

to . . "
Ejecuciones especiales
(Consulte las pags 28 y 29, para mas detalles).

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm)

6 | 8 | 12 | 16 20 | 25

Tamaiio de conexion

M5 x 0.8 Rc1/8, NPT1/8, G1/8

Fluido

Aire

Funcionamiento

Doble efecto

Rango de presion de trabajo

0.15a 0.7 MPa*

Presion de prueba

1.05 MPa

Temperatura ambiente y de fluido

—-10 a 60°C

Velocidad del émbolo

50 a 500 mm/s
(Opcidn de ajuste / tope metdlico: 50 a 200 mm/s)
(26 con amortiguador: 300 a 500 mm/s [s6lo @6])

Tipo de amortiguacién

Depende de la unidad de ajuste montada
Modelo sin unidad de ajuste (amort. elastica interna)

Lubricacion

No necesaria (Sin lubricar)

Detector magnético

Detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sdlido (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sélido con LED bicolor (2 hilos, 3 hilos)

Simbolo Caracteristicas técnicas Tolerancia de longitud de carrera 4 mm
-X7 Grasa PTFE * MXQR6 con amortiguador: Presién de trabajo 0.3 MPa a 0.7 MPa
-X9 | Grasa alimentaria . .
-X11 Perno de ajuste largo (rango de ajuste: 15 mm) cal’reras dlsponlble
-X12 | Pemo de ajuste largo (rango de ajuste: 25 mm)
-X16 | Perno de tope metélico templado (rango de ajuste: 5 mm) Modelo Carrera estandar (mm)
-X17 | Pemo de tope metalico templado (rango de ajuste: 15 mm) MXQR 6 10, 20, 30, 40, 50
-X18 | Pemo de tope metdlico templado (rango de ajuste: 25 mm) MXQR 8 10, 20, 30, 40, 50, 75
-X33 | Sin iman para deteccién magnética MXQR12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
-X39 | Juntas de goma fluorada MXQR16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
-X42 | Unidad de guia anticorrosion MXQR20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
-X45 | Juntas de EPDM MXQR25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
Fuerza tedrico
(N)
Diametro  |Diédmetro del | Direccién de |Area efectiva Presion de trabajo (MPa)
(mm)  |vastago (mm)| trabajo (mm2) 02 | 03|04 |05]| 06|07
6 3 SALIDA 57 11 17 23 29 34 40
ENTRADA 42 8 13 17 21 25 29
8 SALIDA 101 20 30 40 51 61 71
4 ENTRADA 75 15 23 30 38 45 53
12 6 SALIDA 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158
ENTRADA 170 34 51 68 85 | 102 | 119
16 8 SALIDA 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
ENTRADA 302 60 91 | 121 | 151 | 181 | 211
20 10 SALIDA 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440
ENTRADA 471 94 | 141 | 188 | 236 | 283 | 330
25 12 SALIDA 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687
ENTRADA 756 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529
Nota) El area efectiva es el area de los émbolos que lleva cada mesa
Peso
(9
Carrera (mm) Peso adicional por las unidades de ajuste de la carrera
Modelo Tope elastico Amortiguador Tope metalico
R e e I B e B R N e T
salllga en?rada sallga en?rada saﬁga en?rada
MXQR 6 100 120 140 180 200 — — — — 6 5 14 10 10 5
MXQR 8 140 170 210 250 315 385 — — — 10 10 30 23 23 10
MXQR12 335 340 380 450 490 655 745 — — 25 23 47 30 35 23
MXQR16 605 610 670 735 835 1000 1250 1400 — 45 40 75 53 60 40
MXQR20 | 1100 1100 1100 1200 1400 1750 2350 2650 2900 80 65 170 120 115 65
MXQR25 1750 1750 1750 1950 2400 2750 3450 4300 4700 130 110 220 140 180 110

ZS\VC




Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Caracteristicas opcionales

Unidades de ajuste de carreras

Las mesas MXQR se pueden pedir sin unidades de ajuste de carrera
0 equipadas con ellas.

Existen unidades de ajuste de carrera tanto para la carrera de salida
como para la carrera de entrada.

En ambos casos hay disponibles tres tipos de unidades de ajuste de
carrera.

B Unidad de ajuste con tope elastico (unidad tipo A)
Tornillos de regulacion equipados con tope elastico en el extremo
(amortiguacion elastica)

B Unidad de ajuste con amortiguador hidraulico
Amortiguador Serie RB (unidad de ajuste tipo B)
Amortiguador Serie RJ (unidad de ajuste tipo J, no disponible para
MXQR @6)

B Unidad de ajuste con tope metalico (unidad de ajuste tipo C)
Contacto final metal-metal.
Mayor repetibilidad de parada pero con limitaciones de velocidad y
energia admisible.

Rango de regulacion de carrera

Tipo Descripcién Rango de ajuste de carrera

Final de carrera de extension (AS)

Tope elastico | Final de carrera de retraccion (AT) 0a5mm
Ambos extremos (A)
Final de carrera de extension (BS, JS)

Amortiguador | Final de carrera de retraccion (BT, JT) d\i/rizgzilr?:s.
Ambos extremos (B, J)
Final de carrera de extension (CS)

Tope metalico | Final de carrera de retraccion (CT) 0a5mm
Ambos extremos (C)

* Los reguladores con rango de anchura ajustable estan disponibles como
opcién con tope elastico y con tope metalico. Para las especificaciones
detalladas, consulte "Forma de pedido del regulador de carrera (accesorios)
a continuacion.

Tope elastico

Tope eléstico de final de carrera de salida

Tope eldstico de final de carrera de entrada

}— X

5 © =
AD—o—~—F
@ @

Amortiguador

Amortiguador de final de carrera de salida

Amortiguador de final de carrera de entrada

o1l [ ¥
i —
—— _ 1T
& & ="
& @ @—@7 -k
© ©

Tope metalico

Tope metdlico de final de carrera de salida

]

Tope metlico de final de carrera de entrada

X
S ]
70

ol ¢ [/l
@ |7

Forma de pedido de las unidades de regulaciéon de carrera (por separado)

MXQR-[AS

Opciones del reguladorl

12

X11

AS - Final de carrera de extension
—— Tope elastico - —
AT Final de carrera de retraccion Dia t licabl
BS Amortiguador (R) Final de carrera de extension lametro aplicable
BT 9 Final de carrera de retraccion 6 26
CS Tope metdlico Final de carrera de extension 8 28
CT P Final de carrera de retraccion 12 212
JS | Amortiguador de | Final de carrera de extension 16 | 016
JT | carreracorta RJ | Final de carrera de retraccion 20 220
25 2925

O

|—oFlango de ajuste

— 5 mm
-X11 15 mm
-X12 25 mm

@

SvVC

Nota 1) -X12 (rango de ajuste: 25 mm) no esta disponible con la serie MXQRS6.
Nota 2) -X11 y -X12 no estén disponibles con amortiguador.
Nota 3) El amortiguador (RJ) (JS, JT) no esta disponible con la serie MXQR6.
Nota 4) MXQR6 con amortiguador (RB) — Presién de trabajo 0.3 MPa a 0.7 MPa
Velocidad de trabajo del émbolo 300 a 500 mm/s
Nota 5) Para las dimensiones, consulte las paginas 20 a 24.
« En el momento del envio se aplica el montaje estandar.



Serie MXQR

Precision de la mesa

Caracteristicas del amortiguador

[ Juego
< B radial

1 [l
_ OJi®

(Al w

Modelo
Paralelismo del lado B en el lado A

MXQR6|MXQR8| MXQR12 | MXQR16 | MXQR20 | MXQR25
Consulte la Tabla (1).

Paralefismo de recorrido del ado B en ellado A Consulte el Grafico (1).

Perpendicularidad dellado C en el lado A 0.05 mm
Tolerancia de la dimension M +0.08 mm (0.1 mm)*
Tolerancia de la dimension W +0.1 mm

R e ey |RB0805 | RBOB0G | RB1007 | RB1411 | RB1412
Mesa de deslizamiento aplicable | MXQR6 | MXQR8 |MXQR12|MXQR16|MXQR20|MXQR25
Méx. energia de absorcion (J) 0.5 098 | 294 | 5.88 14.7 19.6
Absorcion de carrera (mm) 4 5 6 7 11 12
Velocidad de impacto (mm/s) 300 a 500 50 a 500
Frecuencia max. de trabajo (ciclosimin)| — 80 80 70 45 45
Empuje max. admisible (N)| 150 245 245 422 814 814
Rango temperatura ambiente (°C) -10a60
Fuerza del |Extendido| 134 | 196 | 196 | 422 | 686 | 6.86
muelle (N) | Retraido | 3.89 | 3.83| 4.22 | 6.86 153 | 15.98
Peso (g) 5.5 15 15 25 65 65

Caracteristicas del modelo de carrera corta RJ

Juego radial (um) -4a0 \—4 a0 \—6 a0 \—10 a0 \—12 a0 \—14 a0
* +0.1 mm para carrera de 75 mm o superior

Tabla (1) Paralelismo del lado Ben el lado A (mm)
Carrera (mm)
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150
MXQR 6 | 0.025|0.03 |0.035[0.04 [0045| — | — | — | —
MXQR 8 | 0.025|0.03 |0.035|0.04 |0055|0065| — | — | —
MXQR12 | 0.03 |0.03 |0.035|0.04 |0.045|0.065|0.075| — | —
MXQR16 | 0.035 | 0.035 | 0.04 |0.045|0.05 |0.065|0.08 |0.095| —
MXQR20 | 0.04 |0.04 |0.04 |0.045|0.055|0.07 |0.095 |0.105|0.125
MXQR25 | 0.045 | 0.045 | 0.045 | 0.05 |0.06 |0.07 |0.09 |0.115|0.125

Modelo

Grafico (1) Paralelismo de recorrido del lado B en el lado A(mm)
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Paralelismo de recorrido:

Grado de desviacion de una galga para cuadrantes
cuando la mesa realiza una carrera completa con el
cuerpo fijado a una superficie base de referencia.

O

Modelo con amortiguador| — RJ0805 RJ1006 RJ1410
Mesa de deslizamiento aplicable | MXQR6 MXQRB‘MXOR12 MXQR16 MXQRZO‘MXQRZS

Méx. energia de absorcin (J) 0.5 1.5 3.7
Absorcion de carrera (mm) 5 6 10
Velocidad de impacto (mm/s) 50 a 500

Frecuencia max. de trabajo (ciclos/min) 80 70 45
Empuje max. admisible (N) — 245 422 814
Rango temperatura ambiente (°C) —10 a 60°C (sin congelacién)
Fuerza del | Extendido 2.8 5.4 6.4
muelle (N) | Retraido 4.9 8.0 14.6
Peso (g) 15 23 65

Nota) La vida util del amortiguador sera diferente de la del cilindro MXQR
dependiendo de las condiciones de trabajo.

] Vida util y periodo de sustitucion del amortiguador \

APrecaucion

1. El ciclo de trabajo admisible segun las caracteristicas
establecidas en este catadlogo se muestra a continuacion.
1.2 millones de ciclos RB0604-X2062, RB0O8
2 millones de ciclos  RB1000 a RB14010
3 millones de ciclos  RJ0805 a RJ1410

Nota) La vida util especificada (periodo de sustitucion adecuado) corresponde a
temperatura ambiente (20 a 25°C). El periodo puede variar en funcién de la
temperatura y de otras condiciones. En algunos casos, el amortiguador puede
tener que sustituirse antes de que finalice el ciclo de trabajo admisible anterior.

Tamafio aplicable Modelo con amortiguador
MXQR 6 RB0604-X2062 —
MXQR 8 RB0805
MXQR12 RB0806 RJ0BOS
MXQR16 RB1007 RJ1006
MXQR20 RB1411
MXQR25 RB1412 RJ1410




Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

|

Montaje

A\ Precaucion

1. Evite rayar o mellar el lado de montaje :
del cuerpo, de la mesa y de la placa:
terminal. 1
Podria causar pérdida de paralelismo en las :
superficies de montaje, vibracién de la unidad !
de guiado, incremento de la resistencia de
trabajo, etc.

2. Evite rayar o mellar la parte delantera :
del rail o de la guia. }
Esto podria provocar una falta de apriete y un

incremento en la resistencia de trabajo, etc.

3. Cuando termine el montaje, no aplique una
potencia ni carga excesivas sobre la pieza.
Si se aplica una fuerza externa superior al momento |
admisible, se podria producir una falta de apriete de la :
unidad de la guia o un incremento en la resistencia de !
trabajo.

4. Laplaneidad de la superficie de montaje debe ser |
de 0.02 mm o inferior. i
Un escaso paralelismo entre las piezas montadas en el
cuerpo, en la base y en otras piezas puede generar}
vibraciones en la unidad de la guia, asi como un incremento !
en la resistencia de trabajo, etc.

5. Manténgala alejada de objetos que puedan verse .
afectados por imanes. :
Dado que los imanes del cuerpo estdn integrados, noi
permita un estrecho contacto con discos magnéticos, !
tarjetas magnéticas ni cintas magnéticas. Puede provocarse :
el borrado de los datos contenidos en dichos objetos.

6. No toque la seccion de la mesa con un iman.
La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que estd construida en un material |
magnético. Esta magnetizacion puede causar un
funcionamiento defectuoso de los detectores !
magnéticos, etc. 1

7. Cuando monte el cuerpo, utilice tornillos con :
la longitud adecuada y no supere el par de
apriete maximo. !
El apriete a un par superior al limite establecido
podria causar un funcionamiento defectuoso, !
mientras que un apriete insuficiente podria provocar |
un defecto de alineacion o una caida.

1. Montaje lateral (roscado en el cuerpo)

L /f:%h:%\;

wocdo [ e |7 [Pt
MXQR 6 | M4 x0.7 2.1 8
MXQR 8 |M4x0.7 2.1 8
MXQR12 | M5 x 0.8 4.4 10
MXQR16 | M6 x 1 7.4 12
MXQR20 | M6 x 1 7.4 12
MXQR25 | M8 x 1.25 18.0 16

2. Montaje lateral (orificio pasante)

2. Montaje superior

Bloque de la guia
W 77,
g
{%
Par de apriete | Profundidad méx.
iteEtle Pemo | maximo (N-m) | tomillo (¢mm)
MXQR 6 | M3 x 0.5 1.2 11.5 /A Precaucién
MXQR 8| M3 x0.5 1.2 13.5 Para evitar que los pernos de sujecién de la pieza toquen
MXQR12 | M4 x 0.7 28 17.4 el blogue Qe la guia, use pernos que sean como ml’njmo
0.5 mm mas cortos que la profundidad maxima del tornillo.
MXQR16 | M5 x 0.8 5.7 22.4 Si se emplean pernos largos, éstos pueden entrar en
MXQR20 | M5 x 0.8 5.7 27.4 contacto con el blogue de la guia y causar problemas.
10. 4
b el o 0.0 33 Model P Par de apriete | Profundidad max.
odelo €Mo | maximo (N-m) | torillo (¢ mm)
3. Montaje vertical (roscado en el cuerpo) MXQR 6| M3x0.5 1.2 4
o N MXQR 8| M3x0.5 1.2 4.8
//////An' HW MXQR12 | M4 x 0.7 28 6
¢ MXQR16 | M5 x 0.8 5.7 7
MXQR20 | M5 x 0.8 5.7 9.5
MXQR25 | M6 x 1 10.0 115

Par de apriete | Profundidad max.
lodSlo Pemo | haximo (N-m) | tomillo (¢mm)
MXQR 6 | M2.5x0.45 0.5 4
MXQR 8| M3x0.5 0.9 4
MXQR12 | M4 x0.7 2.1 6
MXQR16 | M5 x 0.8 4.4 7
MXQR20 | M5x 0.8 4.4 8
MXQR25 | M6 x 1 7.4 10
1. Montaje frontal
l
7
7
A\ Precaucién

Para evitar que los pernos de fijacién de la pieza
toquen la placa final, use pernos que sean como
minimo 0.5 mm mas cortos que la profundidad méxima
del tornillo. Si se emplean pernos largos, éstos pueden
entrar en contacto con el cuerpo y causar problemas.

odolo | pare [ i Pl
MXQR 6 |[M3x0.5 0.9 5
MXQR 8 |[M4 x 0.7 2.1 6
MXQR12 | M5 x 0.8 4.4 8
MXQR16 | M6 x 1 7.4 10
MXQR20 | M6 x 1 7.4 13
MXQR25 | M8 x 1.25 18.0 15

O
2

8. El orificio de posicionamiento de la mesa
y el orificio de posicionamiento situado
en la parte inferior del cuerpo no tienen
el mismo eje central. Use estos orificios
durante la reinstalacion después de
haber retirado la mesa para el
mantenimiento de un producto idéntico.

]Manipulacién del regulador durante el montaje a la izquierda

A Precaucion

1. En el montaje lateral, deje al menos 3
mm entre unidades MXQR contiguas.
En caso contrario, podria producirse un
funcionamiento defectuoso de los detectores
magnéticos.

Dejar un espacio de
3 mm o mas para el
montaje lateral.




Serie MXQR

Deflexion de la mesa (valores de referencia)

Flecha de la mesa debido
al momento flector
Flecha de la mesa cuando se aplican cargas a la

seccién marcada con la flecha en la carrera :

completa.

!
i

Flecha de la mesa debido
a momentos flectores laterales

Flecha de la mesa cuando se aplican cargas a la
seccién marcada con la flecha en la carrera
completa.

)

Flecha de la mesa debido
a momentos torsores

Flecha de la mesa de la secciéon A cuando se
aplican cargas a la seccion F con la mesa retraida.

]
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Los siguientes graficos muestran la flecha de la mesa cuando se aplican
cargas de momento estatico a la mesa. Los graficos no muestran los
pesos posibles de las cargas. Consultelos en la Seleccién de modelo.

Flecha de la mesa debido

al momento flector

Flecha de la mesa cuando se aplican cargas a la !
seccién marcada con la flecha en la carrera
completa.

!
|

Q
et S
»

Flecha de la mesa debido a
momentos flectores laterales

Flecha de la mesa cuando se aplican cargas a la !
seccion marcada con la flecha en la carrera
completa.

)

I —

Q
et S
»

Flecha de la mesa debido a
momentos torsores

Flecha de la mesa de la seccién A cuando se
aplican cargas a la seccion F con la mesa retraida.
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Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 6

Conexionado neumatico y ajuste de carrera en el lado derecho

23 *3% prof. 2.5

Lado conexiones 5 5 3

f—

12

®

15

40
&

4 x M2.5 x 0.45 prof. de rosca 3.5

2 x M2.5 x 0.45 prof. de rosca 3

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la
MXQR. En caso contrario estos podrian pegar con el
sistema de guiado.

Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de
imanes, ya que esta construida en un material
magnético. Esta magnetizacién puede causar un
funcionamiento defectuoso de los detectores
magnéticos, etc.

Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones,
compruebe los procedimientos y el par de apriete. En
caso contrario, pueden producirse fallos de
funcionamiento, errores de precision, juego excesivo.
Para mas informacion, consulte el Manual de
instrucciones de MXQR.

06
o7

NN x M4 x 0.7
Taladro pasante roscado

Seccion BB

Seccion AA

Vista inferior de MXQR6-30

20 16 13

oY
ol
lot

7Y @) -
o AN

i
&

2.5

23*3% prof.

0.5

* Para obtener las dimensiones detalladas de la
unidad de ajuste, consulte las Opciones del
regulador.

Tope elastico (consulte las paginas 20 y 21)
Amortiguador (consulte la pagina 22)
Tope metélico (consulte las paginas 23 y 24)

N x M3 x 0.5 prof. de rosca 4

135

14
27
31

1.5

9

3 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5

Conexién de pilotaje 2 x M5 x 0.8

5.5

0.3

(NN-1) xH

i

5.75

3H9 *3%% prof. 2.5

ol
©
totl

ol

12

o8

@3H9+3%% prof. 2.5

S

HA

GA

o

12.5

6.5

4 x M2.5 x 0.45 prof. de rosca 2.5

18.2

3.5
20

zZ

(mm)

Modelo F G H

GA

HA

y44

MXQR6-10 22 6 | 23

13

16

215

42

415

48

MXQR6-20 25 13 26

13

26

31.5

52

51.5

58

_Nota) _Nota)

MXQR6-30 21

29

20

41.5

62

61.5

68

MXQR6-40 26 11 28

39

28

51.5

=

80

79.5

86

oo|o|bd|s~ 2
W W |w (NN

MXQR6-50 27 21 28

49

28

© | |© |© (O[T

61.5

90

89.5

96

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR6-30.

8



Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Conexiones neumaticas y ajuste de

carrera en el lado izquierdo

+ El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian
pegar con el sistema de guiado.

Nota 2)

La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material

magnético. Esta magnetizacién puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores

magnéticos, etc.

Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de
apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,
juego excesivo. Para més informacion, consulte el Manual de instrucciones de MXQR.

0
o e > 6 o
PNIZNY /7S 17 N
Ny of w© RN N N2
o3 & & &
Lado conexiones,
5.5 3 2z 20
0
[aV)
© Vista inferior de MXQR6-30
o
@3H9*3%5 prof. 2.5 HA GA o
4 Sof 20 16 13
(2]
I
® A
of ’
oo 6 G- -6 S Y W 7
HNAY Y IV A Y YW ¥ Y
Vista inferior
Dimensiones de las unidades de ajuste de carrera
Con tope elastico (96): MXQR6(L)-CICJAS, AT, A
Tope elastico de final
19.5 de carrera de salida 6 Max. 10 19.5
Tope elastico de final
de carrera de entrada ‘°§
R » — —
ango de regulacion de carrera (mm) @@ o B
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada N f? 4) i
5 5 ) RaC =]
= El resto de las dimensiones son las mismas que @ ¢ Q
las del montaje del regulador en el lado derecho. [ |
T
Con amortiguador (06): MXQR6(L)-CJCIBS, BT, B
Amortiguador de final
19.5 Max. 13 de carrera de salida 6 Max. 22 19.5
Rango de regulacion de carrera (mm) A@@@ = O
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada X ‘? |
12 12 7 PNZN 0 Amortiguador de final
g NZI== de carrera de entrada

« El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

=

” e%e

Con tope metalico (96): MXQR6(L)-CICICS, CT, C

Tope metalico de final

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

Final de carrera de entrada

5

5

19.5

-
Al

7))

175

= El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

=

de carrera de salida

6

Méx. 10

Tope metdlico de final

oy

R

e
N2

O
o010

O
2

I

de carrera de entrada

o




Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 8

Conexiones neumaticas y regulacion de carrera en el lado derecho

* Para obtener las dimensiones detalladas de la
unidad de ajuste de carrera, consulte las Opciones
del regulador.

Tope elastico (consulte las paginas 20 y 21)
Amortiguador (consulte la pagina 22)

233 prof. 3 f'_’ Tope metalico (consulte las paginas 23 y 24)
o
65 35 =
) 2o 4 N X M3 x 0.5 prof. de rosca 5
Lado conexiones o ™~
1 ] ©
CIRC ‘—7 =
2 @
© b7 ol o 8
= & - ®
@ ~ © [}
F -
4 x M3 x 0.5 prof. de rosca 4
N
12 <2 D xF
3x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la
MXQR. En caso contrario estos podrian pegar con el
sistema de guiado. 2 x M3 x 0.5 prof. de rosca 4 Conexién de pilotaje 2 x M5 x 0.8
Nota2) La mesa podria magnetizarse en presencia de 2
imanes, ya que esta construida en un material 35 J 1
magnético. Esta magnetizacion puede causar un 0 -
funcionamiento defectuoso de los detectores @
magnéticos, etc. —H
Nota 3) Cuando cambie la orientacion de las conexiones, “Ala g g o
compruebe los procedimientos y el par de apriete. En © E— N
caso contrario, pueden producirse fallos de S l6-& Dé-éD ©
funcionamiento, errores de precision, juego excesivo.
Para més informacion, consulte el Manual de
instrucciones de MXQR.
(NN-1) xH G
13 4 13 4 H
5 7 .5 7
LA DI,
[Te) — §
I 1
o = = g
] ] 00060 —6— o &
N I < N2 4o %
= —
+0.025 A B
NN x M4 x 0.7 Taladro pasante roscado 23H93% prof. 3 /' |=— =
HA GA
Seccion AA Seccion BB
6 M
KA 14.6
38 Z NA x M3 x 0.5 prof. de rosca 3.5
K 14.6
Vista inferior de MXQR8-30 3.8 7
[e2]
27 23 6 e
©- ©-
N A < o
— by I Q
o0 o —o+
H Y% Z
| © Lol Y44
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M Y4 Y44
MXQR8-10 25 4 7 25 2 13 19 11 17 | 235 | — 4 46 | 45.5| 583
MXQR8-20 25 4 14 28 2 14 28 10 28 | 335 | — 4 56 | 55.5| 63
MXQR8-30 | 26 6 Nota) ~ _Neta)] 3 29 | 27 | 12 40 | 435 | — 4 70 | 69.5| 77
MXQR8-40 32 6 8 31 3 39 31 14 52 | 535 | — 4 84 | 835| 91
MXQR8-50 46 6 8 29 4 37 58 13 78 | 63.5 | 825| 8 109 [108.5| 116
MXQR8-75 50 6 31 30 4 61 60 12 105 | 88,5 [1125| 8 135 [134.5| 142

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR8-30.
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian

Conexiones neumaticas y ajuste de pegar con el sistema de guiado. . ,
. . Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material
carrera en el Iado |zq u |e|"do magnético. Esta magnetizacién puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores

magnéticos, efc.
Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de

El resto de las dimensiones son las mismas que apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,

las del montaje del regulador en el lado derecho. juego excesivo. Para més informacion, consulte el Manual de instrucciones de MXQR.
PRZS N D) D) ol
Y Y 7 N NZ @ o
2
—
Lado conexiones 77
3.5
(2]
kS
o
HA GA g Vista inferior de MXQR8-30
@3H93%° prof. 3 4 Y 27 23 6
5
Q N—
__b.@_ ] _ &
| B ot
A A D A A D o o 1A AN A A o
NZAAN 27NN 4 4 INZAANZE 4
Vista inferior
Dimensiones de la unidad de ajuste de carrera
Con tope elastico (28): MXQR8(L)-C1ICJIAS, AT, A
Tope eldstico de final
225 de carrera de salida 8 Max. 11
Tope elastico de final i@
de carrera de entrada
Rango de regulacién de carrera (mm) : e
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada b © I .
IR r— U O —oOh
* El resto de las dimensiones son las mismas que @ ) s
las del montaje del regulador en el lado derecho.
Con amortiguador (08): MXQR8(L)-CJCIBS, BT, B, JS, JT, J
o5 Amortiguador de lfinal 25
| de carrera de salida ;
2 Max. 23 8 Max. 32 2

] -

Rango de regulacién de carrera (mm) /_\ | 1 — - i
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada *@@ 5 Y — J1
20 20 Amortiguador de final
@@T ’*%3_@’ & @ = de carrera de entrada
[ [}

+ El resto de las dimensiones son las mismas que t
las del montaje del regulador en el lado derecho. %

1]

24

Con tope metalico (98): MXQR8(L)-CICICS, CT, C

Tope metdlico de final

225 de carrera de salida 8 Max. 9
[Ie}
Tope metdlico de final  «©
Rango de regulacién de carrera (mm) | de carrera de entrada
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada 9 =
5 5 Y @ @
2 & (D). ¥ey ) 3,
* El resto de las dimensiones son las mismas que o F A\ N =
las del montaje del regulador en el lado derecho. @ [ @

O
2



Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 1 2

* Para obtener las dimensiones detalladas de la
unidad de ajuste de carrera, consulte las
Opciones del regulador.

Conexiones neumaticas y unidades de ajuste de carrera en el lado derecho Tope elastico (consulte las péginas 20 y 21)

Amortiguador (consulte la pagina 22)

<
5 Tope metalico (consulte las paginas 23 y 24)
24H9'3%%° prof. 4 o
8 N x M4 x 0.7 prof. de rosca 5
8 4.7 so
Lado conexiones %’ 5
'_ S -
- y [ —
3 @ ; © ot
' Yo = B — & 77 ol gl @
o N2 N2 N2 N2
H N o FoY o Q o
r !
F 2
4 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6 (LD x F
16 2
Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar 3 x M5 x 0.8 prof. de rosca 8
la MXQR. En caso contrario estos podrian Conexion de pilotaje
pegar con el sistema de guiado. 2 95 2XM5x0.8
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de 475 J |
imanes, ya que esta construida en un material ~ :
magnético. Esta magnetizacién puede causar <
un funcionamiento defectuoso de los —
detectores magnéticos, etc. © mil - -
Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las O ~
conexiones, compruebe los procedimientos y — — @
el par de apriete. En caso contrario, pueden QQ $$’
producirse fallos de funcionamiento, errores de — —
precision, juego excesivo. Para mas 2 x M4 x 0.7 prof. de rosca 6
informacion, consulte el Manual de
instrucciones de MXQR.
(NN-1) xH G
17.4 6.6 17.4 6.6 H
- -2
E: T <
L i o
iy o
e CIE < S I ¢
= 17 Y77 N7 & 2N
® oY I Y U hd P
INfo ! o AHE._ T
- <
NN x M5 x 0.8 a0 A B
X x 0. 94H9 *3% prof. 4 }‘7 5 %
Taladro pasante roscado HA GA
Seccion AA Seccion BB
8 M
KA 18.5 NA x M4 x 0.7 prof. de rosca 4
Vista inferior de MXQR12-40 5 8.5
39 29 9 K 18.5
™ L 8.5
o
: 5o [0
s 2 o o
Ay A& & | o s ¥l e
E NZAASZENN 20 ¢ hd
- Y44
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J| K KA | NA M Y4 2z
MXQR12- 10| 28 4 18 32 2 18 32 12 34| 265| — 4 67 66 76
MXQR12- 20| 28 4 18 32 2 18 32 12 34| 365| — 4 67 66 76
MXQR12- 30| 38 4 20 40 2 20 40 14 42 | 465 — 4 77 76 86
MXQR12- 40| 34 6 _Nota)l _Nota)l 5 38 39 15 58 | 56.5| — 4 94 93 | 103
MXQR12- 50 | 34 6 9 39 3 48 39 13 70 | 665 — 4 104 | 103 | 113
MXQR12- 75| 36 8 23 36 4 59 72 17 110 | 91.5(1175| 8 148 | 147 | 157
MXQR12-100 | 36 10 12 36 5 84 72 17 135 |116.5 | 142.5 8 173 | 172 | 182

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR12-40.

12

O
2



Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Conexiones neumaticas y ajuste de
carrera en el lado izquierdo

+ El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian

pegar con el sistema de guiado.
Nota 2)

La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material

magnético. Esta magnetizacién puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores

magnéticos, etc.

Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de
apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,
juego excesivo. Para més informacion, consulte el Manual de instrucciones de MXQR.

o
o
© @ @ ©
7 SN 7 N 773 gl
. N7 N N N ¢
3 | @ % ° °
Lad i
ado conexiones . i 7z 20
HA GA Vista inferior de MXQR12-40
04H9*3%%° prof. 4 5
39 29 9
— : o D
] ———— :
DS DA N N Do A & o
INZAS AN AT A AN 4 © - GO O ©
B . B
Vista inferior céo
<
Dimensiones de la unidad de ajuste de carrera
Con tope elastico (912): MXQR12(L)-CICJAS, AT, A
Tope elastico de final
29.5 de carrera de salida 10 Méx. 13 29.5

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

Final de carrera de entrada

5

5

= El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

o

757

28

NZ/\NZ

I

%

Tope elastico de final

Ll Rogiol

@
S =y
@

Con amortiguador (912): MXQR12(L)-CJOBS, BT, B, JS, JT, J

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

Final de carrera de entrada

18

18

= El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

29.5

Méx. 18

Amortiguador de final
de carrera de salida

10 Max. 30

N

"
@@@

28

Ad
AN /N7

jE—

o 5

(i Rogics

i

Con tope metalico (912): MXQR12(L)-OOCICS, CT, C

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

Final de carrera de entrada

5

5

+ El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

29.5

@@@

28

\T/\NY|

I

Tope metalico de final

de carrera de salida 10

Amortiguador de final
de carrera de entrada

Méx. 11

E@?

O

)
N4

o DO

-o—— 4%
@

T

SvVC

Tope metalico de final
de carrera de entrada

de carrera de entrada

29.5




Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 1 6

* Para obtener las dimensiones detalladas con
unidad de ajuste de carrera, consulte las
Opciones del regulador.

Tope elastico (consulte las paginas 20 y 21)
Amortiguador (consulte la pagina 22)

Conexiones neumaticas y unidades de ajuste de carrera en el lado derecho

,Ig- Tope metalico (consulte las paginas 23 y 24)
05H9 ™ prof. 5 =1 N x M5 x 0.8 prof. de rosca 6
_ 1157 ER
Lado conexiones % 6
- ¢ z -
) = * [ 2N =
T T
n /
SUT © © &
“\ 7N (R (AR Y23 @ |
- RO\ SN & AR
n
< © C >—f—1 | | yry [NV
[a\)
[
F g 6.5
4 x M5 x 0.8 prof. de rosca 7
21 <%_DXF 3 x M6 x 1 prof. de rosca 10
Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la .. I ek
MXQR. En caso contrario estos podrian pegar con el Conexién de pilotaje
sistema de guiado. 3.1 2xM5x0.8
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de 55 J |
imanes, ya que esta construida en un material u")
magnético. Esta magnetizacién puede causar un
funcionamiento defectuoso de los detectores —H
magneticos, efc. ha -Ht 7| ® 0
Nota 3) Cuando cambie la orientacion de las conexiones, N N
compruebe los procedimientos y el par de apriete. En -
caso contrario, pueden producirse fallos de |$$|:I QQ[I
funcionamiento, errores de precision, juego excesivo.
Para mas informacién, consulte el Manual de 2 x M5 x 0.8 prof. de rosca 8
instrucciones de MXQR.
(NN-1) xH G
H
22.4 7.6 22.4 7.6 }‘A FE
@ Q 0 @ Q [A 0 I 0
VAR ! S HE 2
& Q| ® o ) a
- - N g
o INZA N ¥ ©
e OE 1k :
Te]
—— +
NN x M6 x 1 A B
@5H9 2% prof. 5 }4— Fﬁ
Talad t d 2
aladro pasante roscado HA GA
Seccion AA Seccién BB
10 M
KA 21
Vista inferior de MXQR16-50 55 | .10 NA x M5 x 0.8 prof. de rosca 6.5
45 35 13 K 21
g 10
[ /
-0 &
1 ey ~ 0
A AN A A PN ® =
INZAASZ 2 4 hd
e :
T b= | Y44
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J| K KA | NA M 4 Y44
MXQR16- 10| 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40 28 | — 4 78 77 89
MXQR16- 20| 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40 38 | — 4 78 77 89
MXQR16- 30| 48 4 19 48 2 19 | 48 12 50 48 | — 4 88 87 99
MXQR16- 40| 58 4 19 58 2 19 | 58 12 60 58 | — 4 98 97 | 109
MXQR16- 50 | 40 6 | New) Mo g 48 | 45 | 20 68| 68| 91| 8 | 114 | 113 | 125
MXQR16- 75| 46 6 21 52 3 73 | 52 15 105 93 | 123 8 146 | 145 | 157
MXQR16-100 | 44 8 36 44 4 80 | 88 18 145 | 118 | 166 8 189 | 188 | 200
MXQR16-125 | 44 10 17 44 5 105 88 23 165 | 143 191 8 214 | 213 | 225

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR16-50.
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Conexiones neumaticas y ajuste de

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian
pegar con el sistema de guiado.

R . Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material
carrera en el Iado |zq u |e|'do magnético. Esta magnetizacion puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores
magnéticos, etc.
+ El resto de las di . | . Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de
* Elresto de a§ imensiones son as mismas que apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,
las del montaje del regulador en el lado derecho. juego excesivo. Para més informacion, consulte el Manual de instrucciones de MXQR.
et
o
© @
SR o @ 7N ol ©
" NANY o N S| o
N © @
I} L
T > 7
Lado conexiones
11 5.7 Y44 37
HA GA Vista inferior de MXQR16-50
H +0.030 f
@5H9*3%%° prof. 5 6 45 35 13
[—y "
: — >
(e | E
8V}
A AN DB -A A 7NN LS
INZAS A ¥ © INZA A @
o
ABE__ o ABE__
Vista inferior %
Dimensiones de la unidad de ajuste de carrera
Con tope elastico (216): MXQR16(L)-CICJAS, AT, A
36.5 Tope elastico de final 12 Max. 12 36.5
de carrera de salida f
Tope elastico de final
—‘ de carrera de entrada
. s 1  — ITo)
Rango de regulacion de carrera (mm) @W © - i
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada g © &
5 5 *r © @ %:}
* El resto de las dimensiones son las mismas que RVAR oy oy
las del montaje del regulador en el lado derecho. 1 | J
A T
Con amortiguador (o16): MXQR16(L)-CJCIBS, BT, B, JS, JT, J
Amortiguador de final
36.5 Max. 20 de carrera de salida 12 _Méx. 34 36.5
Rango de regulacion de carrera (mm) I — a
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada © © . .
25 25 7. - Amortiguador de final
Y [—1°I" \de carrera de entrada
« El resto de las dimensiones son las mismas que oy o)
las del montaje del regulador en el lado derecho.
T
Con tope metalico (916): MXQR16(L)-CJCICS, CT, C
36.5 Tope metélico de final 12 Max. 10
de carrera de salida
Tope metélico de final
—‘ de carrera de entrada
Rango de regulacién de carrera (mm) B ] a

Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada
5 5

« El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

33.5

@
&%

gﬁ ol dlo

O




Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 20

Conexiones neumaticas y unidades de ajuste de la carrera en el lado derecho

* Para obtener las dimensiones detalladas con
unidades de ajuste de carrera, consulte las
Opciones del regulador.

Tope elastico (consulte las paginas 20 y 21)
Amortiguador (consulte la pagina 22)

f_’. Tope metalico (consulte las paginas 23 y 24)
o
é‘Q N x M5 x 0.8 prof. de rosca 8
. 15 6.2 So
Lado conexiones ) o 6 ©
N - 5 2
. b o ﬂ d_ I
. oy Ll 7 ol ol
4 3 NZ N4 o ©
4 2 54 Fos o o M
S8 :
F ™
4 x M5 x 0.8 prof. de rosca 8 N
(e .
27 2
3 x M6 x 1 prof. de rosca 13
@5H9"3 % prof. 5
25 13 Conexién de pilotaje 2 x Rc1/8
2x M6 x 1 prof. de rosea 7 6.5 J 1 Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar
la MXQR. En caso contrario estos podrian
pegar con el sistema de guiado.
~ — Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia
_IIY T T ' de imanes, ya que esta construida en un
L (D ~ material magnético. Esta magnetizacion
< s ® puede causar un funcionamiento defectuoso
el | S5-& ; _ $ de los detectores magnéticos, etc.
Nota 3) Cuando cambie la orientacion de las
conexiones, compruebe los procedimientos y
(NN-1) x H G el par de apriete. En caso contrario, pueden
H producirse fallos de funcionamiento, errores
de precision, juego excesivo. Para mas
274 9.1 274 91 }‘A PE informacién, consulte el Manual de
instrucciones de MXQR.
© Q[O o = uQﬁ H ©
| = 4 H ™ - _1E wl
fel | °° ° H: g
= I = g ﬁk\ © ﬁk\ ﬁk\ G © §
o INZAASZA\7 R
@ | 3 ] 2
. Q z
b 5 = Y
p—
NN x M6 x 1 @5H9"2% prof. 5 %A 6 }45
Taladro pasante roscado HA GA
Seccion AA Seccion BB
13 M NA x M6 x 1 prof. de rosca 6
KA 25
Vista inferior de MXQR20-50 6.5 | 12
48 36 12 K 25
[t 6.5 12
- 3 T
© °e o
m o m ﬁ‘h o o hm H © $
YoT Y Y Y hid _|E
5! % % Y4
——= ]
Y44
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M y4 Y44
MXQR20- 10| 45 4 22 46 2 18 50 16 46 31 — 4 94 | 92.5| 108
MXQR20- 20| 40 4 22 46 2 18 50 16 46 41 — 4 94 | 92.5| 108
MXQR20- 30| 48 4 22 46 2 18 50 16 46 51 — 4 94 92.5| 108
MXQR20- 40| 58 4 22 56 2 22 56 16 56 61 — 4 104 [102.5| 118
MXQR20- 50 | 42 6 Lot} _Nota)l 3 48 | 48 | 18 72| 71| — | 4 | 122 [120.5] 136
MXQR20- 75| 55 6 17 56 3 73 56 23 100 96 | 126 8 155 [153.5| 169
MXQR20-100 | 50 8 18 56 4 74 | 112 25 155 | 121 183 8 212 [210.5| 226
MXQR20-125 | 55 8 37 59 4 96 | 118 18 190 | 146 | 211 8 240 |238.5| 254
MXQR20-150 | 62 8 56 62 4 118 | 124 | 21 215 | 171 | 239 8 268 |266.5| 282

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR20-50.
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Conexiones neumaticas y ajuste de
carrera en el lado izquierdo

+ El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian
pegar con el sistema de guiado.

La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material
magnético. Esta magnetizacion puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores
magnéticos, etc.

Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de
apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,
juego excesivo. Para més informacion, consulte el Manual de instrucciones de MXQR.

Nota 2)

Nota 3)

(s
© © ©
N7 N7\ A ol o
N\ NN A\ o~
3 © © ©
© € — =
Lado conexiones
15 6.2 74 5
05H9*2% prof. 5 HA GA Vista inferior de MXQR20-50
6 48 36 12
A o
— : : @
Q BE“ 0 ‘E“
D AD DA S B A A DA S
Yoy Y Y Y hid = J@ Yor g P ¥ hd
[ T B
Yo}
Vista inferior
Dimensiones de la unidad de ajuste de carrera
Con tope elastico (220): MXQR20(L)-CICJAS, AT, A
455 Tope elastico de _final 13 Max. 14
de carrera de salida
Tope elastico de final
—-‘ de carrera de entrada
Rango de regulacién de carrera (mm) @@@ﬁ 3 -
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada e © @
5 5 - @ @\ hd @7 & @
* El resto de las dimensiones son las mismas que . oy ey
las del montaje del regulador en el lado derecho. =)

Con amortiguador (020): MXQR20(L)-CJCIBS, BT, B, JS, JT, J

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

35

« El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

46.5 Amortiguador de final 46.5
0.5 Méx. 35 ~ de carrera de salida 13 Méx. 54 0.5
[ g | _1—“
‘ { = | [
- | e '
Final de carrera de entrada < o A iquador de final
mortiguador de final
35 @ O @ f} de carrera de entrada
& i
T

Con tope metalico (920): MXQR20(L)-CJICS, CT, C

Rango de regulacién de carrera (mm)

Final de carrera de salida

Final de carrera de entrada

5

5

= El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

45.5

Tope metalico de final
de carrera de salida

13

Max. 13

Tope metdlico de final
de carrera de entrada

10
E :

© ho

PN @7,4@@7

& ho
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Serie MXQR

Dimensiones: MXQR 25

Conexiones neumaticas y unidades de ajuste de la carrera en el lado derecho

* Para obtener las dimensiones detalladas con
unidades de ajuste de carrera, consulte las
Opciones del regulador.
Tope elastico (consulte las paginas 20 y 21)
Amortiguador (consulte la pagina 22)

Tope metalico (consulte las paginas 23 y 24)

44

[?\9@

Ly @

& )
> % 6.5

21.5

3 x M8 x 1.25 prof. de rosca 15

NA x M8 x 1.25 prof. de rosca 8

@6H9*3% prof. 6 "g
g
20 6.7 =]
Lado conexiones z 7 o N x M6 x 1 prof. de rosca 11
o — =
3 ) S 1) &
S A 17 N7 @A o ¥
Y N N% N o @
? 5 (o} (o (o] o
4 x M6 x 1 prof. de rosca 10 F <N > ®
- -1)xF
Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la 30 2
MXQR. En caso contrario estos podrian pegar con el L. o
sistema de guiado. 4 16 Conexion de pilotaje
Nota 2) La mesa podria magnetizarse en presencia de 8 J 2 xRc1/8 |
imanes, ya que esta construida en un material ';.
magnético. Esta magnetizacién puede causar un
funcionamiento defectuoso de los detectores — |
magnéticos, etc. © LUy
Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, - N N
compruebe los procedimientos y el par de apriete. En I ©
caso contrario, pueden producirse fallos de
funcionamiento, errores de precision, juego excesivo. '@ @' ‘@'Q‘
Para més informacion, consulte el Manual de
instrucciones de MXQR. 2 x M8 x 1.25 prof. de rosca 9
(NN-1) xH G
33.4 10.1 33.4 10.1 H
LA B
T SUUEN ATURN —
(I L} R L
| N alin N — - = «)
lo] | 5|5 Ll s . 3
2 oy Y MY W : £
4] O E :
| 4H- I
iy ©
=k D B
—f
A B
"I\'"\Il Z M8 x 1.2t5 3 @6H9*3%*° prof. 6 *— 7 =
aladro pasante roscado HA GA
Seccién AA Seccion BB
15 M
e . KA 31
Vista inferior de MXQR25-75
K 31 8 15
65 50 22 o 8 15
S]
_‘ r 2
.= 0 ©
: i = 2 3
A A A A
INZEANY i i
= 2
J & © 2z
00—
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M Y4 2z
MXQR25- 10 | 55 4 23 55 2 23 55 16 56 35 — 4 107 |105.5| 123
MXQR25- 20| 46 4 23 55 2 23 55 16 56 45 — 4 107 |105.5| 123
MXQR25- 30| 55 4 23 55 2 23 55 16 56 55 — 4 107 |105.5| 123
MXQR25- 40| 65 4 23 65 2 23 65 16 66 65 — 4 117 [115.5] 133
MXQR25- 50 | 75 4 32 80 2 32 80 16 90 75 — 4 141 [139.5| 157
MXQR25- 75| 60 6 Mota)  _Nota)l 3 72 | 65 | 31 | 100 | 100 | — 4 | 166 |164.5| 182
MXQR25-100 | 48 8 44 44 4 88 88 20 150 | 125 | 170 8 205 |203.5| 221
MXQR25-125 | 60 8 31 66 4 97 | 132 18 205 | 150 | 223 8 258 |256.5| 274
MXQR25-150 | 65 8 56 66 4 122 | 132 18 230 | 175 | 248 8 283 |281.5| 299

Nota) Consulte la vista inferior de MXQR25-75.
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Conexiones neumaticas y ajuste de
carrera en el lado izquierdo

+ El resto de las dimensiones son las mismas que
las del montaje del regulador en el lado derecho.

Nota 1) No use tornillos de longitud excesiva para fijar la MXQR. En caso contrario estos podrian

pegar con el sistema de guiado.

La mesa podria magnetizarse en presencia de imanes, ya que esta construida en un material

magnético. Esta magnetizacién puede causar un funcionamiento defectuoso de los detectores

magnéticos, etc.

Nota 3) Cuando cambie la orientacién de las conexiones, compruebe los procedimientos y el par de
apriete. En caso contrario, pueden producirse fallos de funcionamiento, errores de precision,

Nota 2)

[s2]
N
S o} o} o} o} %@ o
PPN A A N7 A A < < s NP
S g YWY $% N Nk )7 o9
g & o o o o %CDO @
‘Q T ~ ~ ﬁ@
Lado conexiones /| 20 6.7 77 © 55
5 e
HA A £ Vista inferior de MXQR25-75
@6H9*5%%° prof. 6 G f‘
7 g. 65 50 22
(2}
I
[— © —
—H O3 &3 D
| dH-1E =
[s2)
A A S o A ZNNZSZ NN A
E:_wev N7\ 7R e INZAANZEIN A ©
Vista inferior
Dimensiones de la unidad de ajuste de carrera
Con tope elastico (925): MXQR25(L)-CI1CJAS, AT, A
54.5 Tope eléstico de final 15 Max. 17 54.5
de carrera de salida
Tope elastico de final
ﬁ i de carrera de entrada
—13
Rango de regulacién de carrera (mm) @@ 2 L ;
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada g @ &
s 15 = S ——
« El resto de las dimensiones son las mismas que & &
las del montaje del regulador en el lado derecho. i
N =
Con amortiguador (925): MXQR25(L)-CJCBS, BT, B, JS, JT, J
Amortiguador de final
54.5 Méx. 29  de carrera de salida 15 Méx. 52
= ||
Rango de regulacién de carrera (mm) = =5 1 9
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada @ &
35 35 & @ , & @ L7\ Amortiguador de final
# El resto de las dimensiones son las mismas que > P de carrera de entrada
las del montaje del regulador en el lado derecho.
Con tope metalico (925): MXQR25(L)-CJCICS, CT, C
54.5 Tope metdlico de final 15 Max. 14
de carrera de salida
Tope metalico de final
de carrera de entrada
Rango de regulacién de carrera (mm) = <
Final de carrera de salida | Final de carrera de entrada @ &
5 5 S - & @
— , ¥
« El resto de las dimensiones son las mismas que & Y
las del montaje del regulador en el lado derecho.




Serie MXQR

Dimensiones: Unidades de ajuste de carrera

Tope elastico (AS, AT)
Ajuste de la carrera de salida

Piezas de montaje del cuerpo Tamafio Model Rango de Piezas de montaje del cuerpo Piezas de montaje de la mesa

A P : apicaple | MOdet e A[B[C[D[E[F[G] M | P H]J[K] Qv

/> MXQR 6 MXQR-AS 6 5 6 19 8|7 16—5 7125 | M5x08 | M25x6 (125 | 6 8.3 | M25x 8
M MXQR-AS 6-X11 15 26.5
MXQR-AS 8 5 1195

@ 0 MXQR 8 | MXQR-AS 8-X11 15 7 22 9 7.529_.5 8|3 M6x1 | M3x8 (146 |7 9.8 | M3x 10
TIE {(m L MXQR-AS 8-X12 25 39.5
E ’g MXQR-AS12 5 ﬂ

MXQR12 | MXQR-AS12-X11 15 (9.5 |29 | 14|11 |335| 12 |4 M8x 1 | M4x12 185 [10.5 [127 | M4 x 12
.C .| MXQR-AS12:X12| 25 435
MXQR-AS16 5 24_5

. . MXQR16 | MXQR-AS16-X11 15 |11 |36 | 17 [135(345| 14 |5 |[M10x1|M5x16 [21 [13 |15 M5 x 16
Piezas de montaje de la mesa R 5]
Q MXQR-AS20 5 ﬂ

MXQR20 | MXQR-AS20-X11 15 13 |45 | 20 |16 ﬂ 17 |6 M12x125| M6x 16 [25 |16 |18 M6 x 16
) @@ —.»I MXQR-AS20-X12| 25 475
MXQR-AS25 5 32.5

K H MXQR25 | MXQR-AS25-X11 15 16 |54 | 22 |18 E 19 |6 M14x15 | M8x 18 31 [17 |20 M8 x 18
MXQR-AS25-X12 25 52.5

#1) Tamano del tornillo Allen x2) También es posible el montaje en el lado izquierdo.

Consulte la "Forma de pedido” en la pag. 3.
Las dimensiones exteriores son las mismas que las del montaje

. en el lado derecho.
Ajuste de la carrera de entrada

aabe, | Modelo C%?E?;(ism) A | B | c | E|F G | H J K
MXQR 6 MXQR-AT 6 > 17.5 19 8.5 165 6 7 2.5 M5x0.8 | M2.5x9
MXQR-AT 6-X11 15 26.5
MXQR-AT 8 5 19.5
MXQR 8| MXQR-AT 8-X11 15 21 22 11 29.5 8 8 3 Méx1 | M3x 11
MXQR-AT 8-X12 25 39.5
MXQR-AT12 5 23.5
MXQR12 | MXQR-AT12-X11 15 28 29 14 33.5 10 12 4 M8 x 1 M4 x 14
MXQR-AT12-X12 25 43.5
MXQR-AT16 5 24.5
MXQR16 | MXQR-AT16-X11 15 33.5 35.5 17 34.5 12 14 5 M10x1 | M5x 18
MXQR-AT16-X12 25 44.5
MXQR-AT20 5 27.5
MXQR20 | MXQR-AT20-X11 15 41 44.5 18 37.5 13 17 6 M12x1.25| M5x 18
MXQR-AT20-X12 25 47.5
MXQR-AT25 5 32.5
MXQR25 | MXQR-AT25-X11 15 49 53.5 21 42.5 15 19 6 M14x15 | M6 x 22
MXQR-AT25-X12 25 52.5
#1) Tamafo del tornillo Allen x2) También es posible el montaje en el lado izquierdo.

Consulte la "Forma de pedido" en la pag. 3.
Las dimensiones exteriores son las mismas que las del montaje
en el lado derecho.

] Precauciones con las unidades de ajuste de carrera

A\ Precaucion
1. No sustituya el perno de regulacién Modelo | Parde apriete (N-m) | Consulte el Manual de instrucciones de
i i 1 MXQR para mas detalles.
original por otro diferente. MXQR 6 3.0 ‘
Esto podria provocar una falta de apriete y |
dafios debidos a las fuerzas de impacto, etc. MXQR 8 20
. MXQR12 12.5 |
2. Siga la tabla de la derecha para los pares MXQR16 !
de apriete de las tuercas de bloqueo. 250
Un apriete insuficiente provocara una | MXQR20 43.0 ;
disminucién de la precision de posicionamiento. | MXQR25 69.0 !
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Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Dimensiones: Tope elastico de ajuste de carrera

Tamaio | ogelo ek |A|B|c|D| M
aplicable carrera (mm)
MXQR 6 [XQ-A627 > 11651,5] 7|3 |msxo0s
A MXQ-A627-X11 15 26.5
MXQ-A827 5 19.5
MXQR 8 |MXQ-A827-X11 15 [295|3 8 |3.5 | Mex1
—\ MXQ-A827-X12 25 [395
MXQ-A1227 5 235
| | _ r MXQR12 | MXQ-A1227-X11 15 3354 12 |4 M8 x 1
u L MXQ-A1227-X12 25 435
L MXQ-A1627 5 |25
‘ ‘ MXQR16 |MXQ-A1627-X11 15 |345|5 14 |4 M10x 1
c a0 D B MXQ-AIB27XT2 | 25 |445
MXQ-A2027 5 275
MXQR20 | MXQ-A2027-X11 15 375|6 17 |5 M12x1.25
MXQ-A2027-X12 25 475
MXQ-A2527 5 |325
MXQR25 | MXQ-A2527-X11 15 |425|6 19 [6 [Mi4x15
MXQ-A2527-X12 25 |525
Forma de pedido del tope elastico de ajuste de carrera
MXQ-A[12/27 - X11
L’(ango de ajuste
Diametro aplicable e— — 5 mm
6 26 -X11 15 mm
8 8 -X12| 25 mm
12 212 # -X12 (rango de ajuste: 25 mm) no esta disponible con la serie MXQRS6.
16 216 * Para las dimensiones, consulte la figura anterior.
20 220 = El rango es el mismo para el montaje del regulador en el lado izquierdo.
25 225 * Comun con la serie MXQ.
21
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Serie MXQR

Dimensiones: Unidad de ajuste de carrera

Amortiguador (BS, JS, BT, JT)
Unidad de ajuste de la carrera de salida

Piezas de montaje del cuerpo A P D Piezas de montaje de la mesa
M 1
g )
m g 1 L
i M= my
i iSs o)y v \&Y Q
MXQR-BS 8 N MXQR-BS20 ‘3 @@ _,I
MXQR-BS12 E E: G  MXQR-BS25 G
MXQR-BS16 c K H
A Rango de Piezas de montaje del cuerpo Piezas de montaje de la mesa
;alriT(]::rl;(I)e Modelo ajuste de L 2 L
& carrera (mm)| A B Cc D E E1 F G M P H J K L Q-
MXQR 6 | MXQR-BS6 12 6 |19 9| 8 |285| 4 8 | 1 | M6x0.75| M25x6 |145| 7 8.3 |125| M25x8
MXQR-BS8 1.4
MXQR 8 20 7 |245| 14 |125|408| 5 | 12 M8 x 1 M3x12 |166| 8 |12 |[146| M3x12
MXQR-JS8 7
MXQR-BS12 6 1.4
MXQR12 18 9.5 | 29 14 |11 | 408 12 M8 x 1 M4x12 205|111 |13 [185| M4x12
MXQR-JS12 5 7
MXQR-BS16 467 | 7 1.4
MXQR16 22 11 |36 17 | 135 14 M10 x 1 M5x16 |23 |135|16 |21 M5 x 16
MXQR-JS16 453| 6 9
MXQR-BS20 67.3 | 11
MXQR20 35 13 | 46 22 | 175 19 [12 | M14x15| M6x18 [27 |17 |22 |25 M6 x 20
MXQR-JS20 67.1| 10
MXQR-BS25 67.3| 12
MXQR25 35 16 |54 22 |18 19 [12 | M14x15| M8x18 [33 |19 |22 |31 M8 x 20
MXQR-JS25 67.1| 10

*1) Tamafo del tornillo Allen *2) También es posible el montaje del regulador en el lado izquierdo. Consulte la "Forma de pedido" en la pag. 3. Las dimensiones
exteriores son las mismas que las del montaje del regulador en el lado derecho.

Unidad de ajuste de la carrera de entrada

E E1__ H H
- — i ©
Ly
L5 m [
H--—= i |
FIT—1 T T
©) A
E E1__ H H
] W o o
— &
[11] " B
MXQR-BT8 : % MXQR-JT8 Y
A
= Rango de
Tamafo ‘
: Modelo ajuste de A B C E E1 F G H J K
aplicable cal!rera (mm)
MXQR 6 MXQR-BT6 12 18 19 8.5|285 4 6 8 1 M6 x0.75 | M25x9
MXQR-BT8 1.4
MXQR 8 20 24 245 | — 40.8 5 8 12 M8 x 1 M3 x 11
MXQR-JT8 7
MXQR-BT12 6 1.4
MXQR12 18 28 29 14 40.8 10 12 M8 x 1 M4 x 14
MXQR-JT12 5 7
MXQR-BT16 46.7 7 1.4
MXQR16 22 335|355 |17 12 14 M10 x 1 M5 x 18 ~ .
MXQR-JT16 45.3 6 9 #1) Tamafio del tornillo Allen
#2) También es posible el montaje en el lado
MXQR-BT20 67.3 | 11 o
MXQR20 35 43 46 18 13 19 |12 M14x15 | M5x18 izquierdo.
MXQR-JT20 67.1 | 10 Consulte la "Forma de pedido" en la pag. 3.
MXQR-BT25 673 | 12 Las dimensiones exteriores son las mismas
MXQR25 35 49 | 535 |21 15 19 |12 M14x1.5 | M6x22 que las del montaje en el lado derecho.
MXQR-JT25 67.1 | 10
] Precauciones en las opciones del regulador
A\ Precaucion

1. Siga la tabla de la derecha para los pares de apriete de las tuercas de
bloqueo del amortiguador.

2. Para obtener los detalles del manejo del amortiguador, consulte el
catalogo y el Manual de instrucciones del amortiguador.

22
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Modelo | Par de apriete (N-m) Modelo | Par de apriete (N-m)
MXQR 6 0.85 MXQR16 3.14
MXQR 8 MXQR20
MXQR12 167 MXQR25 108




Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

Dimensiones: Unidad de ajuste de carrera

Tope metalico (CS, CT)
Unidad de ajuste de carrera de salida

Piezas de montaje del cuerpo  Tamaso Modelo Zﬁ;ns?g gg Piezas de montaje del cuerpo Piezas de montaje de la mesa
A P D aplicable careramm)| A (B |C |D |E | F | G M P95 H|J|K|L Q-
M /> E MXQR 6 MXQR CS 6 S 6 19 8|7 185 | 7125 | M5x0.8|M25x6 (145 |7 8.3 125 [M25x8
= MXQR-CS 6-X11 15 25.5
@ o . MXQR-CS 8 5 118 |
Il ; w MXQR 8 |MXQR-CS 8-X11 15 7 22 9175 128 | 813 M6x1| M3x8 (166 | 8 9.8 |14.6 | M3x 10
N MXQR-CS 8-X12 | 25 38
E G MXQR-CS12 5 122 |
c MXQR12 |MXQR-CS12-X11 15 95129 | 14111 |32 [ 124 M8 x1|M4x12 205 |11 |13 185 | M4x 12
MXQR-CS12-X12 25 42
Piezas de montaje de la mesa L8, 5 28|
MXQR16 |MXQR-CS16-X11 15 11 [36 [ 17 |135|33 | 14 |5 M10x 1| M5x 16 |23 [135 (16 |21 M5 x 16
MXQR-CS16-X12 25 43
g MXQR-CS20 5 127 |
L MXQR20 |MXQR-CS20-X11 15 [13 |45 | 20 (16 |37 | 17 (6 [MI2x125|M6x16(27 [17 (22 [25 |M6x20
MXQR-CS20-X12 25 47
Q MXQR-CS25 5 50 |
MXQR25 |MXQR-CS25-X11 15 16 |54 (22|18 |40 | 19 |6 M14x15 M8x18 (33 [19 |22 (31 M8 x 20
‘3 @@ "1 MXQR-CS25-X12 | 25 50
K H *#1) Tamanio del tornillo Allen

#2) También es posible el montaje en el lado izquierdo.
Consulte la "Forma de pedido" en la pag. 3.
Las dimensiones exteriores son las mismas que las del montaje

Unidad de ajuste de carrera de entrada en el lado derecho.

Tamario Rango de

aplicable Modelo Caarjruesrge((ri:m) A B C E F G H J K )

MXQR 6 ["XQRCT 6 > 1475 | 19 85 |25 6 7 | 25 |M5x08|M25x9
MXQR-CT 6-X11| 15 25.5
MXQR-CT 8 5 18

MXQR 8|MXQR-CT 8Xi1| 15 | 21 22 11 28 8 8 | 3 M6x1 | M3x11
MXQR-CT 8-X12 | 25 38
MXQR-CT12 5 22

MXQR12 [MXQR-CT12-X11| 15 | 28 29 14 32 10 12 | 4 M8x1 | Mdx 14
MXQR-CT12-X12 | 25 42
MXQR-CT16 5 23

MXQR16 |MXQR-CT16-X11 | 15 | 335 | 355 | 17 33 12 14 | 5 M10x1 | M5x 18
MXQR-CT16-X12 | 25 43
MXQR-CT20 5 27

MXQR20 [MXQR-CT20-X11 | 15 | 41 445 | 18 37 13 17 | 6 Mi2x1.25 | M5 x 18
MXQR-CT20-X12 | 25 47
MXQR-CT25 5 30

MXQR25 [MXQR-CT25-X11 | 15 | 49 535 | 21 40 15 19 | 6 M14x15 | M6 x 22
MXQR-CT25-X12 | 25 50

#1) Tamafio del tornillo Allen

#2) También es posible el montaje en el lado izquierdo.
Consulte la "Forma de pedido" en la pag. 3.
Las dimensiones exteriores son las mismas que las del montaje
en el lado derecho.
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Serie MXQR

Dimensiones: Tope metalico de ajuste de carrera

= Rango de
st Modelo e |A|B|C|D| M
aplicable carrera (mm)
MXQR 6 [ MXQ-A638 5 185 155| 7|3 |Msxos
MXQ-A638-X11 15 |25.5
MXQ-A838 5 |18
MXQR 8 | MXQ-A838-X11 15 28 |3 8 [3.5| Mex1
MXQ-A838-X12 25 |38
MXQ-A1238 5 |22

MXQR12 | MXQ-A1238-X11 15 |32 |4 |12 |4 M8 x 1
MXQ-A1238-X12 25 |42

MXQ-A1638 5 |23
MXQR16 | MXQ-A1638-X11 15 |38 |5 14 |4 | M10x1
MXQ-A1638-X12 25 |43

MXQ-A2038 5 |27
MXQR20 | MXQ-A2038-X11 15 37 |6 17 |5 | Mi2x1.25
MXQ-A2038-X12 25 |47

MXQ-A2538 5 |[30
MXQR25 | MXQ-A2538-X11 15 |40 |6 19 |6 [Mi4x15
MXQ-A2538-X12 25 |50

Forma de pedido del tope metalico para unidades de ajuste

MXQ-A

Diametro aplicable e——

12

6 06
8 8
12 212
16 216
20 020
25 025

24

38-

X11

Rango de ajuste

— 5mm
-X11 15 mm
-X12| 25mm

* -X12 (rango de ajuste: 25 mm) no esta disponible con la serie MXQR6.
+ Para las dimensiones, consulte la figura anterior.

# El rango es el mismo para el montaje del regulador en el lado izquierdo.
* Comun con la serie MXQ.
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Construccion

Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Ser je MX QR

| —
ot

D

Lista de componentes

Recambios / Juego de juntas

N2 Descripcion Material Nota Diametro . .

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio|  Anodizado duro (mm) Ref. juego Contenido

2 Mesa Acero inoxidable | Tratado térmicamente 6 MXQ 6-PS

3 Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro 8 MXQ 8-PS

4 | Bloque de la guia Acero inoxidable | Tratado térmicamente 12 MXQ12-PS .
5 | Culata Resina sintética 16 MXQ16-PS Componentes n8a 2 (1 juego)
6 Pista de retorno Resina sintética 20 MXQ20-PS

7 Rascador Acero inoxidable, NBR 25 MXQ25-PS

8 | Vastago Acero inoxidable Q « El juego de juntas incluye estas juntas, que se suministran como un todo.
9 | Conjunto de piston — Con imén en un solo lado Pida el juego de juntas correspondiente a cada diametro.

10 | Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado

11 | Soporte de junta : Latc-m _ Niquelado electrolitico Recambios / Tubo de grasa

12 | Cabeza Resina sintética

13 | Casquillo flotante Acero inoxidable Pieza engrasada Ref. tubo de grasa
14 | Tope del véastago Poliuretano Para la guia GR-S-010 (10 g)

15 | Tope terminal Poliuretano GR-5-020 (20 g)

16 | Bola de acero Acero al cromo extraduro Para el cilindro GR-L-005 (5 g)

17 | Pasador Acero inoxidable GR-L-010 (10 9)

18 | Junta del émbolo NBR

19 | Junta del vastago NBR

20 | Junta torica NBR

O
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Serie MXQR

Posiciéon adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de carrera)

Detector de estado soélido: D-M9B, D-M9N, D-M9P, D-M9BW, D-M9NW, D-M9PW

B E
F ] Modelo | A Carrera Carrera
10 |20 [ 30 | 40 | 50 | 75 (100|125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 |125 [150
1E = —— MXQR6 |10 95| 95| 95|175(175| — | — | — | — |-05|-05|-05| 75| 75| — | — | — | —
MXQR8 |11.5 (12 [12 |16 |20 |35 (36 |— | —|— |2 |2 | 6 |10 (25 |26 | — | — | —
A .E, MXQR12 (155 | 28.5|18.5|18.5(|25.5(255|44.5(445| — | — [185| 85| 8.5(155(155(345/345| — | —
MXQR16 |20.5 34.5(24.5(|24.5|24.5|30.5|37.5(55.5(55.5| — |24.5|14.5|14.5|14.5(20.5(27.5|45.5|45.5| —
MXQR20 (23 |47.5(37.5(27.5|37.5|35.5|43.5|75.5(78.5|81.5(37.5|27.5|17.5(27.5|25.5|33.5|65.568.5|73.5
MXQR25 |27 |56.5|46.5|36.5(|36.5(50.5|50.5|64.5(92.5|92.5(46.5|36.5|26.5(26.5|40.5|40.5|54.5|82.5|73.5
Detector de estado sélido: D-M9BV, D-M9NV, D-M9PV, D-M9BWV, D-MONWV, D-MOPWV
L_[E B E
— — Modelo | A Carrera Carrera
B | 10 (20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100 (125|150
MXQR6 |10 95| 95| 95(175(175| — | — | — | — | 15| 15| 15[ 95| 95| — | — | — | —
MXQR8 (115 |12 (12 (16 |20 (35 |36 | — | — | — |4 |4 |8 [12 |27 |28 | — | — | —
MXQR12 (155 |28.5(18.5|18.5(|25.5(255|44.5(445| — | — [20.5/10.5/10.5|17.5/17.5|36.5/36.5| — | —
MXQR16 |20.5 |34.5(24.5|24.5|24.5|30.5|37.5(55.5(55.5| — |26.5|16.5|16.5|16.5(22.5(29.5(47.5|47.5| —
MXQR20 |23 [47.5|37.5|27.5|37.5|35.5|43.5|75.5|78.5|81.5(39.5/29.5|19.5|19.5|27.5|35.5|67.5|70.5| 75.5
MXQR25 |27 (56.5|46.5|36.5(|36.5|50.5|50.5|64.5|92.5(92.5|48.5|38.5|28.5|28.5|42.5|42.5(56.5|84.5|75.5
Detector tipo Reed: D-A90, D-A93, D-A96, D-A90V, D-A93V, D-A96V
B E
Modelo | A Carrera Carrera
10 (20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100 (125|150
MXQR6 | 6 | 55|55/ 55[135/135| — |— | — | — | ¥ | I &SIl & —-1—-|—|—
MXQR8 | 75|8 |8 |12 [16 |31 82 | — | — | — |5y |@s|isldisleesles] — | — | —
MXQR12 | 11.5 | 245 |14.5|145|215|215[405(405| — | — | %5 | (55 | (50, | (in | (7 | o) | 6y | — | —
MXQR16 |16.5 | 30.5 |20.5|20.5|20.5|26.5|335|51.5 (515 — | 0 | (35 | 16) | (16) | 25, | 09 | (omy | tan | —
MXQR20 |19 |435|335|23.5(33.5|31.5(39.5|71.5|745|77.5| (o) | o5 | ) | ooy | o | vaey | oy | o) | o)
MXQR25 |22 |525|42.5|32.5|32.5|46.5|46.5|60.5|88.5(88.5| U0 | (oo | o6, | o0y | (43, | (45 | 0oy | 00 | o)
Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el
ajuste real. (): D-A93
Montaje del detector magnético Rango de trabajo
A Precaucion Héframienta de montaje del detector magnético ~ Rango de trabajo (mm)
e Para apretar el tornillo de fijacion (incluido en el detector Modelo de Diametro aplicable
magnt_ético), utilice un destornillador de relojero con didmetro de detector magnético 6 8 12 16 20 25
empufadura de 5 a 6 mm. D-M9|:] M9|:|V
Par de apriete D-MOLIW, MOLIWV| ° 3 | 85 | 45 | 45 | 55
Par de apriete del tornillo de montaje del detector magnético D-A9, A9V 45 5 6 7 8 9
Modelo de detector magnético Par de apriete * El rango de trabajo tiene un valor tnicamente orientativo, incluyendo la
D-ASIY) it por 0 g i e grantzaco (asumindo s dpersin
D-M9[](V) 0.0520.15 dependiendo del entorno.
D-M9[IW(V)

Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en “Forma de pedido”, se pueden montar los siguientes detectores magnéticos.

e e e iy |
1
1
1

1
1
| * También se encuentran disponibles detectores de estado sdlido (modelos D-FOG/FIH) normaimente cerrados (NC = contacto b) y el detector de estado sélido (D-F8).
1 Consulte el catdlogo Best Pneumatics n® 3 para obtener los detalles.
L

1
S iy iy e |
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Detectores magnéticos
Conexiones y ejemplos

Conexion basica

Estado sélido de
3 hilos, PNP

Estado soélido de
3 hilos, NPN

2 hilos (estado solido)

2 hilos (Reed)

E | E | E E Circuito de , -Carga

I |Circuito 1 i |Circuito 1 i | Circuito i protetggn i

1 |principal T 1 |principal I ! |principal ! p:ira o ~
: | : | : | : et '

e RREREEEE S aREREEEE S RREREEEE " Azul R EEEEER " Azul

(El detector y la carga se alimentan por separado.)

TTTTTTTTTTmTmTmTy TTTTTTTTTmmmmmmmn Marrén ,—----------------,Marrc’)n

: [ ' | O ' _

' ' ! ' Circutode | 1

. |Circuito <4 ! | Circuito ' ' proteccin | 1 -
1 |principal T 1 |principal ' ' para LED, '

' ' ' ' efc. !

| | : | 0

Ejemplo de conexion a PLC (Controlador I6gico programable)

* Especificacion de entrada COM-
3 hilos, PNP
N

egro

¢ Especificacion de entrada COM+
3 hilos, NPN
N

egro

O ; ;
_ Marrén E , : .
Dt o O i ! : !
— ! ' I
COM™ - mmmmmmeo o ' foo) Y S g
Circuito interno de PLC Circuito interno de PLC
2 hilos 2 hilos
Marrén  Entrada "3 F~ """ """ "%
O Q

Circuito interno de PLC

Ccom

Circuito interno de PLC

Ejemplo de conexion Y (serie) y O (paralelo)

Conecte segun las especificaciones, dado
que el modo de conexién variard en
funcion de las entradas al PLC.

* 3 hilos
Conexion Y para salida NPN (mediante relés) Conexion Y para salida NPN

(Gnicamente con detectores)

Conexion O para salida NPN

Marrén Marrén Marrén
0 Carga Negro Negro
| Detector magnéico 1 Relé |_I « Contacto |Detector magnéico 1 '/AE& Carga I—I Detector magnético 1 Azﬁl
1 de relé 1 1
Marrén T i Marrén T Marrén T
— Negro " - Negro — Negro
|Detectormagnet|c02 g Relé I—I Detector magnético 2 g Detector magnético 2 9
zul Azul Azul

Los indicadores LED se encienden cuando ambos detectores

¢ 2 hilos
2 hilos con conexion Y de 2 detectores
Cuando dos detectores estan

2 hilos con conexién O de 2 detectores

(Estado sdlido)
Cuando dos detectores estan

Marrén conectados en serie, se puede Marrén
— producir  un  funcionamiento _ Carga conectgdos en paralelq, se pluede
Detector magnético 1 Azul defectuoso porque la tensién de  [Detector magnétco 1 Azul producir un  funcionamiento

defectuoso debido a un aumento
de la tensién de carga en el
estado desactivado.

carga disminuye en el estado
activado.
Los indicadores LED se encienden
cuando ambos detectores estan
activados.

Marrén Marrén

Detector magnéico 2 Detector magnético 2

|

Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uds. x Impedancia de carga
=1mAx2uds. x 3kQ
=6V

Ejemplo: Impedancia de carga de 3 kQ.
Corriente de fuga desde el detector de 1 mA.

SvVC

Azul

Azul

Tension de carga ENCENDIDA = Tension de alimentacion — Tension residual x 2 uds.
=24V -4Vx2uds.
=16V

Ejemplo: Tensiéon de alimentacion de 24 VDC.
Caida de tension interna del detector de 4 V.

O

estan activados.

(Reed)

Dado que no hay fugas
de corriente, la tension
de carga no aumenta
cuando se desactiva. No
obstante, dependiendo
del nimero de detectores
activados, los indicadores
LED pueden mostrar un
brilo mas débil o no
encenderse debido a la
dispersion y reduccioén de
corriente que circula
hacia los detectores.
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Ejecuciones especiales individuales:

Mesa de deslizamiento / Modelo reversible

Serie MXQR

Simbolo
1 Grasa PTFE -X7

MXQR|Ref. modelo estindar| — X7

l Grasa PTFE
La grasa PTFE se usa para todas las piezas a las que se les aplique grasa.

Caracteristicas técnicas
Tipo Grasa PTFE
Diametro (mm) 6, 8, 12, 16, 20, 25

= El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.

2 Simbolo
Grasa alimentaria -X9

MXQR | Ref. modelo esténdar| — X9

l Grasa alimentaria
La grasa alimentaria se usa para todas las piezas a las que se les aplique grasa.

Caracteristicas técnicas

ade 10 Consulte con SMC para mas detalles
acerca de las dimensiones,

caracteristicas y plazos de entrega.

Simbolo

-X12

4 Perno de ajuste largo (rango de ajuste: 25 mm)

MXQR|Ref. modelo estandar| — X12

l Perno de ajuste largo
(Rango de ajuste: 25 mm)
x-X12 no esta disponible con la serie MXQRS6.
*-X12 no esta disponible con los modelos con amortiguador (JS, JT, J, BS, BT, B).

El rango de ajuste de carrera se amplia de 5 mm a 25 mm con un
perno de ajuste largo.

Dimensiones

A Para final de A
carrera de extension Méx. C
e ————— |

|
©
Para final de
S @ fl} carrera de retraccion
o

©
7S
Y\
o)

Tope elastico (AS, AT, A) (mm)
Modelo A B C

Tope metalico (CS, CT,C) (mm)
Modelo A B C

Tipo Grasa alimentaria

MXQR8 | 39.5 | 20 38.5 MXQR8 38 | 195 | 37

Diametro (mm) 6, 8,12, 16, 20, 25

MXQR12| 435 | 19 42.5 MXQR12| 42 | 185 | 41

* El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.

Simbolo

-X11

3 Perno de ajuste largo (rango de ajuste: 15 mm)

MXQR |Ref. modelo esténdar | — X11

l Perno de ajuste largo
(Rango de ajuste: 15 mm)
*-X11 no esta disponible con los modelos con amortiguador (JS, JT, J, BS, BT, B).

El rango de ajuste de carrera se amplia de 5 mm a 15 mm con un
perno de ajuste largo.

Dimensiones
A Para final de A
Méx. B | carerade extension Max. C

—

1 -
& & .
= @ 6_@_ T E:rrril\ngiadreetraccién
5 o

Tope elastico (AS, AT, A) (mm)
Modelo A B C
MXQR6 | 26.5 | 10 255
MXQRS8 29.5 | 10 28.5
MXQR12 | 33.5 9 32.5
MXQR16 | 34.5 6.5 | 33.5
MXQR20| 375 | 35 | 36.5
MXQR25| 425 | 25 | 41.5

Tope metalico (CS, CT,C) (mm)
Modelo A B C
MXQR6 25,5 | 10 24.5
MXQR8 28 95 | 27
MXQR12| 32 8.5 | 31
MXQR16 | 33 6 32
MXQR20 | 37 4 36
MXQR25 | 40 1 39

28

N

MXQR16 | 44.5 | 16.5 | 43.5
MXQR20 | 47.5 | 13.5 | 46.5
MXQR25 | 52.5 | 12.5 | 51.5

MXQR16| 43 | 16 42
MXQR20| 47 | 14 46
MXQR25| 50 | 11 49

Simbolo

-X16

S Pero de tope metalico templado (rango de ajuste: 5 mm)

MXQR |Ref. modelo esténdar| — X16

l Tope metalico
Para reducir el desgaste en el tope metalico, se emplea acero al cromo

molibdeno tratado térmicamente (SCM435) en la rosca del perno de
ajuste de carrera.

Caracteristicas técnicas

Tipo Perno de tope metalico con tratamiento térmico
Diametro (mm) 6, 8,12, 16, 20, 25
Velocidad del émbolo 50 a 200 mm/s
Amortiguacion Ninguna
Rango de ajuste de carrera 0Oa5mm

+ El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.



I Ejecuciones especiales individuales:

rder | acerca de las dimensiones,

Mesa de deslizamiento / Modelo reversible Consulte con SMC para més detales
0

Serie MXQR

Simbolo
6 Perno de tope metdlico templado (rango de ajuste: 15mm) -X17

MXQR | Ref. modelo estandar| — X17

lTope metalico
(Rango de ajuste: 15 mm)

Para reducir el desgaste en el tope metalico, se emplea acero al
cromo molibdeno tratado térmicamente (SCM435) en el perno de
ajuste de carrera.

El rango de ajuste de carrera se amplia de 5 mm a 15 mm con un
perno de ajuste largo.

Dimensiones
A Para final de A
Max. B carrera de extension Max. C
—
1
[

Para final de carrera de retraccion

©
o—O— 4t
© (mm)
Modelo A B C
MXQR6 25.5 | 10 24.5

caracteristicas y plazos de entrega.

Simbolo

8 Siniman para deteccion magnética integrado -X33

MXQR |Ref. modelo esténdar| — X33

Sin iman para deteccién magnética integradol

Este producto no incorpora un imén para un detector magnético.
Es adecuado para aplicaciones en las que no sea aceptable ningun tipo de
campo magnético.

Caracteristicas técnicas
Tipo Sin imdn para deteccion magnética integrado
Diametro (mm) 6, 8, 12, 16, 20, 25
Sin posibilidad de montaje

Detector magnético

+ El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.

Simbolo

9 Junta de goma fluorada -X39

MXQR |Ref. modelo esténdar| — X39

l Junta de goma fluorada

Cambie los materiales de la junta del émbolo, la junta del vastago, las juntas
toricas y los rascadores a goma fluorada.

Caracteristicas técnicas

MXQR8 | 28 9.5 | 27

Tipo Junta de goma fluorada

MXQR12| 32 8.5 | 31

Diametro (mm) 6, 8, 12, 16, 20, 25

MXQR16| 33 6 32

Material sellante Goma fluorada

MXQR20| 37 4 36
MXQR25| 40 1 39

Simbolo

7 Perno de tope metalico templado (rango de ajuste: 25 mm)

MXQR | Ref. modelo esténdar| — X18

lTope metalico

) . ) (Rango de ajuste: 25 mm)
*-X18 no esta disponible con la serie MXQR®6.
Para reducir el desgaste en el tope metdlico, se emplea acero al
cromo molibdeno tratado térmicamente (SCM435) en el perno de
ajuste de carrera.
El rango de ajuste de carrera se amplia de 5 mm a 25 mm con un
perno de ajuste largo.

Dimensiones
A Para final de A
Max. B carrera de extension Max. C
=
I\
[

Para final de carrera de retraccion

"]
©
& B—ph

O O O

(mm)
Modelo A B ©
MXQR8 38 19.5 37
MXQR12| 42 18.5 41
MXQR16| 43 | 16 42
MXQR20| 47 | 14 46
MXQR25| 50 11 49

N

= El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.

Simbolo

10 ynidad de guia anticorrosion -X42

MXQR |Ref. modelo esténdar| — X42

l Unidad de guia anticorrosion

El acero inoxidable martensitico se usa para la mesa y para el patin de la guia.
Use este tratamiento si se requiere una capacidad anticorrosion mas eficiente.
La mesa y el patin de la guia son sometidos a tratamiento anticorrosion.

Caracteristicas técnicas
Tipo Unidad de guia anticorrosién
Diametro (mm) 6, 8, 12, 16, 20, 25
Tratamiento de superficie Tratamiento especial anticorrosion *2

+1 El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
esténdar.

x2 El tratamiento especial anticorrosiéon hace que la mesa y el bloque de la guia
sean de color negro.

11 junta de EPDM

Simbolo

-X45

MXQR |Ref. modelo esténdar | — X45

l Junta de EPDM

Cambie los materiales de la junta del émbolo, la junta del vastago,
las juntas téricas y los rascadores a EDPM.

Caracteristicas técnicas
Tipo Junta de EPDM
Diametro (mm) 6, 8,12, 16, 20, 25
Material sellante EPDM
Grasa Grasa PTFE

+ El resto de caracteristicas y las dimensiones no varian respecto al modelo
estandar.
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El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las
etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro.“ Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales

/\ Normas de seguridad

(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

e |

/\ Precaucion :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/\ Advertencia :

Peligro indica un peligro con un bajo nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

A\ Peligro : aesir

R e e L Ty

#1) 1SO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.
etc.

/A Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona
que disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las
pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catdlogo con el objeto de considerar
cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de méaquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que
se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegirese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones
indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacién
y bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en
aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock

doble con proteccion mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma
periddica que los dispositivos funcionan correctamente.

n

w

w

I

Lea detenidamente las "Precauciones
en el manejo de productos SMC"
(M-E03-3) antes del uso.

/\ Normas de seguridad

SMC Corporation (Europe)

Austria 2 +432262622800  www.smc.at office@smc.at

Belgium @+32 (033551464  www.smepneumatics.be  info@smcpneumatics.be
Bulgaria Z& +359 29744492 www.sme.bg office@smce.bg

Croatia @ +385 13776674 www.sme.hr office@sme.hr

Czech Republic ~ Z&+420 541424611 www.smc.cz office @sme.cz

Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com
Estonia @+372 6510370 www.smcpneumatics.ee  smc@smepneumatics.ee
Finland @+358207513513  www.sm.fi smcfi@smc.fi

France &+33(0)164761000  www.smc-france.fr contact@smc-france.fr
Germany @+49(0)61034020  www.smc-pneumatik.de  info@smc-pneumatik.de
Greecell @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr
Hungary @+36 23511390 www.sme.hu office @sme.hu

Ireland @+353(0)14039000  www.smcpneumaticsie  sales@smcpneumatics.ie
Italy +39 (0)292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it
Latvia @+371 67817700 www.smelv.lv info@smlv.lv

/A\Precaucion

1. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso en industrias de
fabricacion.
Si piensa en utilizar el producto en otros dmbitos, consulte previamente con SMC y
facilite las especificaciones o un contrato si es necesario.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esté sujeto a una "Garantia limitada y exencion de responsabilidades” y a
"Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencidn de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio en servicio o de 1,5 afios
después de que el producto sea entregado.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida Util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas mas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara un
producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente, y
no a ningun otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencién de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material eldstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccién desti-
nados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta regulada por la legislacion y
reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha
transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen
y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

Lithuania @ +370 52308118 www.smclt.It info@smclt.lt

Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl - info@smcpneumatics.nl
Norway @ +47 67129020 WWW.Smc-norge.no post@smc-norge.no

Poland & +48 222119600 www.sme.pl office@smc.pl

Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@smc.smces.es
Romania & +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia B +421 413213212 www.smc.sk office @sme.sk

Slovenia & +386 73885412 WWW.SMC.Si office@smc.si

Spain & +34 945184100 WWW.smc.eu post@smc.smces.es
Sweden 2 +46 (0)86031200  www.smc.nu post@smcpneumatics.se
Switzerland = +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Turkey T +90 (0)2124440762  www.entek.com.ir smc@entek.com.tr

UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smcpneumatics.co.uk
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