g I Mesa lineal de traslacion

Sie s Serie MXQ

0@ o ® @]
06, 08, 012, 616, 620, 825

Mesa lineal con rail-guia integrado. Ahora con
rodamientos lineales a bolas para ofrecer una alta
precision y una gran rigidez. Mesa lineal de traslacion
para aplicaciones de ensamblaje de gran precision.

Compacto y de alta precision Mayor resistencia a las cargas
MXQ en comparacion con MXS (mm) Aprox. 3 veces mas resistente a fuerzas externas
Modelo Precision . Dimensiones en comparacion con la serie MXS.
Paralelismo T(?éeéﬁﬂféa Anchura | Altura | Longitud
MXQ12-30 | 0.035 | +0.08 46 30 86
MXS12-30 | 02 0.2 50 32 80 Modelo simeétrico
estandarizado
& Disponible para todas las opciones.

Amplias opciones de ajuste de carrera TR A 4 : .-'I
8 Agujero pasante para
: .., . W ... montaje del cuerpo
Aguijeros de posicionamiento J A0 g o
Mayor repetitividad de montaje ~ *, "3-._ - e J® Ranura de montaje para detectores

€2 B e Gl T aEe: El detector magnético queda alojado
en el cuerpo del cilindro sin sobresalir
de el.

Mesa y rail de guia integrados

Fabricado con acero inoxidable martensitico.

28 Agujeros de
posicionamiento

Mayor repetitividad de

Doble vastago SRR oy , montaje del cuerpo.

- L & . ey Agujeros roscados
Doble empuje que un cilindro normal. _ _ para montaje
o Posibilidad de montaje
Rodamientos lineales a bolas | T AT g . desde 3 direcciones.

—— . o 00 7 @Nontaje lateral (agujeros roscados)

El cuerpo principal de la mesa guiada N |
esta hecho en acero inoxidable A > 'l
martensitico. s AN STy

1
Amplia gama de opciones 4 v

Las opciones de regulacion y de utlilizacion estan disponibles en combinacion.

Rosca para montaje 3
de pieza de trabajo - 2

Mayor resistencia SEEEEERNG
La placa final esta reali- ", (‘.4 &
zada en una aleacion de ., '\
duraluminio (excepto mo- . L\ \§
delo con telescopico). )

Modelo simétrico Opcién de regulacion Funciones opcionales

Con regulacion Con telescopico ‘ @\lontaie lateral (agujeros pasantes)| @Montaje vertical (agujeros roscados)

fila .
. = _—
b =T de carrera % \ g
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‘o'l - " TR | .. 57117
LI Y - P me.kl‘“ .
“ e L 1\ ,/
YR Con blogueo en
rs

Con amortiguador finales de
hidraulico - - carrera s
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\'»" . e 2 transportador.
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Serie MXQ

Gama
= Regulaciones opcionales Funciones opcionales
£ Carrera estandar (mm) Tope Amortiguador| Tope 858 ¢
Modelo S elastico | hidraulico metélico g g% 3 Detectores
2 | 1020304050 75100125160 £ 2 £ & £ £ & 5 § S=3 5 MEETENEES
] S 8 38 5 8 g8 5 8 38 Ss S
Esténdar | Simétrico | O E s £ 5 % B2 g E °=
Detector tipo Reed
MXQ 6 | MXQ6L D-A9
MXQ 8 | MXQS8L 8 D-A9 OV
Estado s¢lido
MXQ12 | MXQ12L | 12 D-M9 O
MXQ16 | MXQ16L | 16 D-M9 OV
Indicacién de 2 colores
MXQ20 | MXQ20L | 20 Estado sélido
D-M9 O
MXQ25 | MXQ25L | 25 D-M9 O WV

Regulacién en Regulacién en

la salida la entrada
& & & i
- - -

Todos los topes de ajuste estan estandarizados para la
regulacion de carrera en la salida y en la entrada y para
los tres modelos de amortiguacion.

[l Tope elastico
Regulacién de carrera estandar

[l Amortiguador hidraulico
Para uso con cargas pesadas y/o a
altas velocidades.
Absorbe el impacto del final de la carrera.
Facilita paradas uniformes.
Mejora la precision de parada.
[l Tope metdlico
Mayor precisién de parada.

Sélo para uso ligero y a bajas velocidades.

2-202

Telescopico

Bloqueo en final de carrera

[l Elimina los impactos del final de la carrera
para proteger la pieza y la herramienta.

Il E! detector magnético se puede instalar en la
seccion del telescopico.
Estado durante

funcionamiento
del telescépico (*OFF estado normal )

Detector ON funcionam.telescépico
magnético
Iman
Carrera del
telescépico
e

(*ON estado normal )
Detector OFF funcionam.telescopico

magnético

Estado
normal

La disposicion ON o OFF se puede modificar con el
sentido de montaje.

Ejemplo de aplicacion

El mecanismo telescdpico absorbe los impactos y
previene dafos en la pieza de trabajo en caso de
que el posicionamiento no sea correcto cuando
se coloque la carga.

Mecanismo

Pieza de
trabajo

Error de
posicionamiento

O
:

[l Mantiene el cilindro en su posicién original y
evita la caida de la carga en caso de corte
de suministro de aire.

Conexion de alimen-

Muelle ~ Embolo de bloqueo tacién del cilindro

D

] & (o]

Cilindro con bloqueo
activado

Cilindro con bloqueo
desactivado

Conexionado axial

M E! conexionado centralizado en sentido
axial ahorra espacio alrededor del cuerpo.

Regulador de caudal

5

11
©—@
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A I serie MXQ/Precauciones (1)
Lea detenidamente antes de su uso.

] Seleccion \ ] Montaje
A\ Precaucion A\ Precaucion
(DEvite aplicar una carga que exceda (DEvite rayar y mellar la superficie | (8Cuando proceda al montaje de la

mesa lineal de traslacion utilice
tornillos de longitud apropiada y no
exceda el par de apriete maximo.

Si se ajusta el tornillo mas alla del valor
adecuado podrian producirse fallos en el
funcionamiento. En caso de ajuste insuficiente,
la mesa podra desplazarse e incluso soltarse.

de montaje del cuerpo, de la
mesa y de la placa.

El deterioro de la planicidad en las superficies
en contacto origina juego en la guia y un
aumento de la friccion de las partes moviles.

los rangos de trabajo.

Seleccione el modelo teniendo en cuenta la
carga maxima admisible y el momento
admisible. Véase en las pags. 2-212
informacidn mas detallada. Si se utiliza el
actuador con unos limites que exceden los
indicados, las cargas excéntricas de la guia
resultaran excesivas, originando asi
vibraciones en la guia y falta de precision, lo
cual disminuye la vida del producto.

(2 Si se realizan paradas intermedias
mediante tope externo, evite
movimientos bruscos al retirar el
tope.

En caso contrario, podrian producirse
dafios. En caso de que un tope externo
frene la mesa lineal en posiciones

(2Evite rayar y mellar el lado

delantero del rail o de la guia.
Podria generar juego en la seccién de
la guia y aumentar la resistencia al
deslizamiento.

1. Montaje lateral (agujeros roscados)

- =

intermedias y luego permita el movimiento . ) Modelo | Tomillo |Par méximo de |Prof. maxima de
hacia adelante, deslice la mesa lineal (3)Evite aplicar una fuerza o carga apriete Nm_ | rosca (¢ mm)
hacia atras durante un momento para excesiva durante el montaje de MXQ 6| M4 2.1 8
contraer el tope y después suministre la pieza de trabajo. MXQ 8| M4 2.1 8
presion en el conexionado opuesto para Si se aplica una fuerza que exceda el MXQ12 | M5 4.4 10
hacer funcionar la mesa lineal. momento admisible, se producira juego MXQ16 | Ms 74 12
en la guia y aumento de friccion en las MXQ20 | Me 74 12
(3Evite aplicar fuerzas o impactos partes moviles. MXQ25 | Ms 18 16

(@)La planicidad de la superficie de
montaje debera ser de 0.02mm o
inferior.

Una planicidad insuficiente de la pieza de
trabajo o de la base a la cual estd montada

excesivos. }
la mesa lineal de traslacion puede generar

Podrian surgir problemas o posibles
fallos en el funcionamiento.

2. Montaje lateral (agujeros pasantes)

un juego en la seccién de la guia o
incrementar la resistencia al deslizamiento.
(5)Seleccione la unién adecuada con las

cargas que tengan soporte y/o ) e
meganigmo de%uia e)?ternoyy efecttie Modelo | Tornillo Pégpﬁgtxénrlﬁnde ¢mm
una alineacion acecuada. MXQ 6| M3 1.2 10.5
(6)Evite el contacto con las manos MXQ 8| M3 1.2 12.5
cuando la mesa lineal esté en MXQ12| M4 2.8 16
funcionamiento. MXQ16 | M5 5.7 21
Sus manos podrian quedar atrapadas MXQ20 M5 5.7 26
entre el tornillo de regulacion de MXQ25 | Ms 10 32

carrera y del carro, sufriendo dafos.
Instale una cubierta de proteccién a fin
de evitar dichos accidentes.

(ZMantenga la mesa alejada de
objetos sensibles a campos
magnéticos.

Se ha integrado un iman en el bloque de
guia para ser utilizado con un detector
magnético, por lo tanto, no utilice discos,
tarjetas o cintas magnéticas, de lo
contrario, sus datos quedaran eliminados.

3. Montaje axial (agujeros roscados)

V20177777772

Ve

wodelo | Tomito [P nésio dl. nin
MXQ 6 M2.5 0.5 4
MXQ 8 M3 0.9 4
MXQ12 M4 2.1 6
MXQ16 M5 4.4 7
MXQ20 M5 4.4 8
MXQ25 M6 7.4 10

ZSNC | 2-203



Al

serie MXQ/Precauciones 2)

Lea detenidamente antes de su uso.

| Montaje | 1 | Condiciones de trabajo | | [Precaucién para las opciones de regulacion|
A Precauc'on A PrecaUCIOn Regulacién de carrera
1. Montaje por la cara frontal (ONo utilice en lugares expuestos i
directamente a liquidos como el A Precaucmn
¢ aceite de corte. _ (3 Cuando ajuste el tornillo de
En ambientes expuestos al aceite de corte, regulacién de carrera,tenga la
% liquido refrigerante o a la neblina de aceite P
se puede generar juego, un aumento de la plt:‘ecaucmn clle que la llave no
= resistencia al deslizamiento. choque con la mesa.
%:E’—t:—‘ (2)No utilice en lugares expuestos
7 directamente a polvo, virutas etc.
7 Se puede generar juego, un aumento de la
/A\ Precaucion resistencia al deslizamiento o fugas de aire.

Utilice tornillos que sean al menos 0.5mm
mas cortos que la profuncidad maxima de
rosca para evitar que los tornillos choquen
contra la placa de cierre. Si los tornillos son
demasiado largos, chocaran con la placa de

cierre, produciéndose fallos en el

Modelo | Tornillos | Par de apriete Prof. maxima de
méximo Nm | rosca ¢ (mm)
MXQ 6 M3 0.9 5
MXQ 8 M4 2.1 6
MXQ12 M5 4.4 8
MXQ16 M6 7.4 10
MXQ20 M6 7.4 13
MXQ25 M8 18 15

2.Montaje por su cara superior

Guia

A\ Caution

Utilice pernos que sean al menos 0.5mm mas
cortos que la profundidad méxima de rosca para
evitar que los pernos choquen con la guia. Si
los pernos son demasiado largos, chocaran con
la guia, pudiendo causar dafios.

Modelo EEiEs Par méximo Prof. maxima de
de apriete Nm | rosca ¢ (mm)

MXQ 6 M3 1.2 4

MXQ 8 M3 1.2 4.8
MXQi2 M4 2.8 6
MXQ16 M5 5.7 7
MXQ20 M5 5.7 9.5
MXQ25 M6 10 11.5

2-204

Consulte con SMC en caso de uso del
producto en estas condiciones.

(3Instale una pantalla protectora
en caso de exposicion directa
a la luz solar.

(@Instale una cubierta protectora en
caso de fuentes de calor cercanas.
La temperatura del producto podria
elevarse por encima del rango de uso si
estuviera en contacto cercano con una
fuente de calor. Instale una cubierta para
bloquear los efectos de la fuente de calor.

(5No exponga a vibraciones

excesivas o a impactos.
Se pueden producir dafios o fallos en
el funcionamiento. Consulte con SMC
en caso de uso del producto en estas
condiciones.

]Precauciones para las opciones de regulacion \

Regulacién de carrera

/\ Precaucion

(DNo sustituya los tornillos. Utilice
sélo los tornillos incluidos.
Una instalacion indebida pude
ocasionar juego o dafos, etc.
(2Véase en la tabla inferior el par
de ajuste correspondiente a las
contratuercas.
Un apriete indadecuado causara el deterior
de la precision del posicionamiento.

Modelo Par de apriete Nm
MXQ 6 3.0
MXQ 8 5.0
MXQ12 12.5
MXQ16 25.0
MXQ20 43.0
MXQ25 69.0

O
:

Con amortiguador hidraulico

/A\ Precaucion

(DNo gire o ajuste los tornillos de la
parte inferior del amortiguador
hidraulico.

Estos tornillos no son para ajustar.
Causarian pérdidas de aceite.

(2)No raye la superficie de desliza-
miento del vastago del émbolo
del amortiguador hidraulico.
Causaria pérdida de durabilidad y
fugas.

No ajuste el
Véstato del émbolo

No dafar

(3)Los amortiguadores hidraulicos son
componentes que se deterioran. Sustitu-
yalos cuando disminuya la capacidad de
absorcion de energia.

Tamafo Amortiguador hidraulico
MXQ 8 RB0805
MXQi2 RB0806
MXQ16 RB1007
MXQ20 RB1411
MXQ25 RB1412

(4)Véase en la tabla inferior el par de
apriete correspondiente a las contra-
tuercas del amortiguador hidraulico.

Modelo Par de apriete Nm
MXQ 8

MXQ12 1.67
MXQ16 3.14
MXQ20

MXQ25 108

tornillo inferior



A I serie MXQ/Precauciones (3
Lea detenidamente antes de su uso.

] Precauciones para las opciones de utilizacion

|Precauciones para el modelo simétrico

Con bloqueo en finales de carrera

Con funcidn de teslescopico

/A Precaucion

(DUtilice una electrovalvula de
2 posiciones y 4/5 vias.
Podria causar un fallo en el
funcionamiento,se utilizan valvulas en las
que escapen ambas vias al mismo tiempo,
como en las valvulas de 3 posiciones con
centros a escape.

Circuito neumatico recomendado

i L. ] =
~——
[

M =
EnSall
Mesa lineal de

w traslacion

(@Asegurese de utizar reguladores
de caudal con regulacion en la
salida.

Causa un fallo en el funcionamiento si se
utiliza como regulador en el lado de entrada
0 si se utiliza sin regulador de caudal.

(3)Asegurese de evacuar la presion
cuando desactive manualmente el
bloqueo en finales de carrera.

Si se desactiva el bloqueo en finales de carrera
cuando adn hay presién, se puede dafiar el
actuador por una expulsion inesperada.

— Desactivacion del bloqueo en finales —
de carrera
Asegurese de que no se aplica presion
antes del funcionamiento
(DPresione hacia abajo el émbolo de bloqueo
(2Deslice la mesa hacia adelante

/A Precaucion

(DUtilice la mesa lineal de traslacion
con funcion de telescépico en las
siguientes posiciones.

Para uso horizontal, el funcionamiento
del telescopico depende de la
velocidad y la carga.El detector
magneético debe estar colocado segun
la carrera del telescépico que depende
de la velocidad y la carga.

Uso horizontal

(2Montaje del detector magnético
en los modelos con telescépico:
Véase en la siguiente tabla las
posiciones adecuadas de montaje en
la deteccion del final de carrera.

Siempre
PN detecta OFF
— ["—'—
) )
F—fe&—@—+
+ £

=T

Siempre
detecta ON

# Ajuste la posicién de detector segun las cargas

o la velocidad
Unidad: mm)
B

(

Modelo A

MXQ 6 2
MXQ 8 25

4

5

MXQ12
MXQ16
MXQ20 5.5
MXQ25 10

SVC

O

/A\ Precaucion

(DMantenga un espaciado minimo
de al menos 3mm si el modelo
estandar y el modelo simétrico
se utilizan uno al lado del otro.
Se produce un mal funcionamiento si el
modelo estandar y el modelo simétrico
se utlizan muy juntos.

3mm de espaciado

minimo

2-205



sz Serie MXQ

06, 08, 012, 616, 020, 625

Forma de pedido

MXQ|12| L —50||AS| FR—M9N| S

|

Tipo de Rosca !:;ietlr?co
(220 a 225) s Nimero de detectores magnétcos
Rc(PT) — Eeandar — 2
b L [Simétrico
E | GPP S 1
n n

e Detector magnético
[ — [ Sin detector magnético |
Diametro (Carrera mm) = \/éase en la tabla inferior las refs. del detector magnético

26 | 10,20, 30, 40, 50 « Los detectores se pueden pedir y montar de forma separada.
28 | 10,20, 80, 40, 50.75 ® Funciones opcionales
012 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
216 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125 S| Estandar
220 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 F__ | Con telescopico
225 | 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 R@ | Con blogueo en finales de carrera
P Conexionado axial
FR® | Con telescdpico y bloqueo finales carrera
FP | Con telescdpico y conexionado axial

Opciones de regulacion e

S — Nota 2) No disponible con bloqueo en finales de carrera en la serie MXQ6.
- in regulador
AS En la salida ) . )
AT | Tope elastico |En la entrada Combinacion de opciones
A Ambos extremos Funciones
BS® En la salida Reguladores ™ opcionales |~ — F R P FR FP
BT® | Amortiguad En la entrada opcionales
mortiguador
B® | hidraulico Ambos extremos — o o o O O o
Cs En la salida AS, CS O o® e 9) o o
CT | Tope metalico |En la entrada AT, CT e} e} X X X X
C Ambos extremos A C 0] oY X X X X
Nota 1) No disponible con amortiguador
en la serie MXQ6. BS O X O O X X
BT O O X X X X
B O X X X X X

O Disponible X No disponible

Nota 3) En cuanto a la combinacioén del modelo con telescépico y
el modelo con regulacién de carrera en la salida, la carrera de telescépico
se acorta la longitud ajustada con el tornillo de regulacién en la carrera de salida.

Detectores magnéticos compatibles

_g Voltaje Detectores magneticos || ong, cable (m)™
i f Entrada | g | Cableado sctri Detalles
Modelo| Funcién especial oléctrica | < (salida) DC AC Entrada elect?ca 05 3 Carga
£ Perpendicular | En linea | (—) | (L)
27 ' No 5V, 12V | <100V | A9OV A90 [ J [ J Cl 5
s Salida | —— 2 hilos 24v Rete P.5.3-19
< — drecta | 12v_ | 100V | A93V_ | A93 ® | & | — |PLC | 2350
= : 5.
Sg acable (Equ?vh'e'fﬁpm 5V — | A96V | A96 (] [ ] Cl —
3 hilos (NPN) MONV | MSN [ J [
S N Salda 3 hilos (PNP) M9PV | M9P o | o P.5.3-39
9 drecta | o 2 hilos o4V | m9BV | M9B L) Relé
o ble i - 12v —
T acal 3 hilos (NPN) MONWV| MONW | @ [ PLC
:"j Indicacion diagnéstico 3 hilos (PNP) M9PWV| M9PW [ J [ ) P5.3-66
(2 colores) 2 hilos M9BWV| MBW | @ | @
# Longitud de cable  0.5m------.... — (Ejemplo) A93 PLC: Controlador légico programable
[T § PR L A93L
+ Para mas informacion, conultar apartado especifico de detectores.
2-206 % S\VC



Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Caracteristicas técnicas
Diametro (mm) 6 | 8 | 12 | 16 20 | 25
Conexién M5 Rc(PT)1/8

Fluido utilizado

Aire comprimido

Funcionamiento

Doble efecto

Presion de trabajo 0.15a 0.7MPa
Presion de prueba 1.05MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10a60°C

Velocidad de trabajo

50 a 500mm/s
(Opcidn regulacioén por/tope metalico: 50 a 200mm/s)

Amortiguacion

Amortiguador elastico (estandar, opcién regulador/amortiguador elastico)
Amortiguador hidraulico (opcion regulador/amortiguador hidraulico)
Ninguna (opcién regulador/tope metélico)

Lubricacidon

No necesaria

Detector magnético

Detector tipo Reed (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sdlido (2 hilos, 3 hilos)
Detector de estado sélido de 2 colores (2 hilos, 3 hilos)

Tolerancia longitud carrera

1
*dmm

Opciones
En la salida(AS) .
Tope ——— 1 Rango de ajuste
elastico Enlaentrada (AT)| 4o carrera 0 2 5mm
Ambos extremos (A)
Amortiauad En la salida (BS) | Con opcién de
) mortiguador "~ — 7| amortiguador hidraulico
Opciones de hidraulico Enlaentrada (BT)| 1, gisponible para la
regulacion Ambos extremos (B) | serie MXQ®6.

En la salida (CS)

Rango de ajuste
En la ewntrada (CT)

Tope metadlico
P de carrera 0 a 5mm

Ambos extremos (C)

Con telescopico (F) No disponible opcion

Funciones opcionales

de bloqueo en finales

Con bloqueo en finales de carrera (R) de carrera para la

Conexionado axial (P) serie MXQ6.

x\/éase en la pag. 2-208 y 2-209 las caracteristicas técnicas detalladas de la opciones de funcién
y regulacion.

Carrera estandar

Modelo Carrera estandar (mm)
MXQ 6 10, 20, 30, 40, 50

MXQ 8 10, 20, 30, 40, 50, 75

MXQ12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100

MXQ16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
MXQ20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
MXQ25 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150

2-207
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Serie MXQ

Fuerzas tedricas

Con vastago doble, FUEEA_ D—EL\ITRO
duplica la fuerza de salida (Unidad: N)
Didmetro | Didmetro del | Sentido del | Area efectiva Presion de trabajo (MPa)

(mm) vastago (mm) [funcionamiento (mm?) 02| 03| 04| 05| 06 0.7

SALIDA 57 11 17 23 29 34 40

. 3 ENTRADA 42 8 13 17 21 25 29

8 SALIDA 101 20 30 40 51 61 71

4 ENTRADA 75 15 23 30 38 45 53

SALIDA 226 45 68 90 | 113 | 136 | 158

12 6 ENTRADA 170 34 51 68 85 | 102 | 119

SALIDA 402 80 | 121 161 | 201 | 241 281

i 8 ENTRADA 302 60 91 121 | 151 | 181 211

SALIDA 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440

il 10 ENTRADA 471 94 | 141 188 | 236 | 283 | 330

25 12 SALIDA 982 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687

ENTRADA 756 151 | 227 | 302 | 378 | 454 | 529

Nota) Esfuerzos teéricos (N)=presion (MPa) X area efectiva (mm?)

Peso
(Unidad: 9)
Carrera estandar (mm Peso adicional del regulador opcional | Peso adicional de la funcién opcional
Model Tope eléstico [Amortig. hidrulico Tope metalico Con blogueo i i
odelo e 20 0 4 50 7 100 [ 150 Saliga Entrada Salidag Entrada Sarl)ida Entrada telegggpico gg élgrar:rz C(oSrleé(all?rr:eargomamXI)al
MXQ 6| 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | — — — — 6 5 — — 10 5 25 — 13 +0.2S
MXQ 8| 140 | 170 | 210 | 250 | 315 | 385 | — — — 10 10 30 23 23 10 35 40 26 + 0.2S
MXQ12| 335 | 340 | 380 | 450 | 490 | 655 | 745| — — 25 23 47 30 35 | 23 70 100 43 +0.28
MXQ16| 605 | 610 | 670 | 735 | 835 | 1000 | 1250 | 1400 | — 45 40 75 53 60 | 40 105 160 55+ 0.2S
MXQ20| 1100 | 1100 | 1100 | 1200 | 1400 | 1750 | 2350 | 2650 | 2900 80 65 | 170 | 120 | 115 65 130 310 166 + 0.5S
MXQ25 | 1750 | 1750 | 1750 | 1950 | 2400 | 2750 | 3450 | 4300 | 4700 | 130 | 110 | 220 | 140 | 180 | 110 200 560 240 + 0.5S8

Caracteristicas técnicas de las opciones

Rango de ajuste de carrera de las opciones de regulacién (Son las mismas en ambos extremos)

Modelo Rango de ajuste de carrera

Tope elastico 0a5mm

Con amortiguador hidrdulico| Véase las dimensiones en la pag. 2-239

Tope metalico 0a5mm

Forma de pedido del accesorio de regulacion de carrera (accesorios)

MXQ—AS|12 || L — X11

Reguladores opcionales l l Simétrico ——@ Rango de ajuste
| AS | Tope Salida — | Estandar = 5mm Estandar
AT |elastico Entrada L |Simétrico -X11| 15mm Opoién
| BS | Amortiguador| Salida -X12 | 25mm
BT | hidraulico Entrada . Nota 1) “-X12” (rango de ajuste : 25mm) no disponible para la serie MXQ6.
CS [ Tope Salida Diametro Q Nota 2) “-X11” y “-X12” no disponibles con amortiguador hidraulico.
| CT | metalico Entrada 6 06 Nota 3) Amortiguador hidraulico no disponible para la serie MXQ6.
8 8
12 | 012
16 216
20 | 220
25 925
2208 2 SNIC



Precision de la mesa

Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico

=—

Modelo MXQ6 |MXQ8 |[MXQ12 | MXQ16 |MXQ20|MXQ25
Paralelismo entre las caras Ay B Véase tabla 1
Paralelismo caras Ay B durante mov. mesa Véase Fig.1
Paralelismo entre las caras Ay C 0.05mm

Tolerancia dimension M

+0.08mm (+0.1mm)*1

Modelo amortiguador hidréulicol RB0805 | RB0806| RB1007 |[RB1411 | RB1412
Mesa lineal MXQ8 | MXQ12| MXQ16 | MXQ20 | MXQ25
Energia méaxima absorcion (J)|  0.98 2.94 5.88 14.7 19.6
Recorrido de amortiguacion (mm) 5 6 7 11 12
Velocidad de impacto (mmis) 50 a 500
Frecuencia de trabajo max. (ciclosimin)| 80 80 70 45 45
Fuerza méxima admisible (N) 245 245 422 814 814
Rango temperatura ambiente -10a 60°C

Fuerza del |Extendido| 1.96 1.96 4.22 6.86 6.86

muelle(N)  |conraido | 3.83 | 422 | 686 | 15.30 | 15.98

Peso (g) 15 15 25 65 65

Caracteristicas técnicas del bloqueo en finales de carrera

Tolerancia dimension W

+0.1mm

Juego radial (um)

—4a0 ‘—4a0 ‘—Gao ‘—10a0‘—12a0‘—14a0

*1) £0.1mm para carrera de 75mm o mas.

Ikl Paralelismo entre las caras A 'y B (unidad: mm)

Carrera (mm)

Modelo

10 20 30 40 50 75 | 100 | 125 | 150
MXQ 6 |0.025|0.03 |0.035|0.04 |0.045| — — — —
MXQ 80.025|0.03 [0.035|0.04 |0.055|0.065| — — —
MXQ12 | 0.03 |0.03 [0.035|0.04 |0.045|0.065|0.075| — —
MXQ16 | 0.035 | 0.035 | 0.04 |0.045|0.05 |0.065 |0.08 |0.095| —
MXQ20 | 0.04 |0.04 |0.04 |0.045]|0.055|0.07 |0.095]|0.105 | 0.125
MXQ25 | 0.045 | 0.045 | 0.045 | 0.05 | 0.06 |0.07 [0.09 |0.115|0.125

Paralelismo entre las caras A y B durante
el movimiento de la mesa

— 0.06
H ]

2 el

2 0.04

1S5 | —

[0}

s 0.02 —

3 —

= LT

k]

s 0 50 100 150
£ Carrera (mm)

Paralelismo durante movimiento

Desviacién medida con reloj comparador cuando la

mesa estd completamente desplazada mientras su
bastidor esta fijado a una superficie de base estandar.

Modelo MXQ8 | MXQ12 | MXQ16 | MXQ20 | MXQ25
Diametro (mm) 8 12 16 20 25
Rango velocidad trabajo 50 a 500mm/s
Fuerzaderetencion )] 25 | 60 | 110 | 160 | 250

Nota) Véase en la pag. 2-205 las precauciones de uso de bloqueo en finales de carrera.

Caracteristicas técnicas del modelo con telescépico

Modelo

MXQ6

MXQ8

MXQ12

MXQ16/MXQ20

MXQ25

Diametro (mm)

6

8

12

16

| 20

25

Rango velocidad trabajo

50 a 500mm/s (50 a 300mm/s para uso horizontal)

Carrera telescépico (mm) 5 10
Fuerza el Concarrera0] 3 5 10 13 17 21
telescopico (N)|Conmax. carera| 6 8 13 17 25 29

@

Nota 1) Véase en la pag. 2-205 las precauciones de uso de las funciones con telescépico.
Nota 2) Cuando se ajusta la carrera con la regulacion de carrera a la salida,
la carrera del telescdpico se reduce en la longitud ajustada.

Detector magnético aplicado en la seccion del telescopico

Modelo Ref. Caracteristicas técnicas Entrada eléctrica
I . D-M9BYV | 2 hilos con LED
etector de
estado sélido |P-MONV/| 3 hilos con LED, salida: NPN Perpendicular
D-M9PV | 3 hilos con LED, salida: PNP

Pida el detector magnético para el telescépico por separado.

Con mecanismo tele:

O
-

scopico

Con bloqueo en finales de carrera
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Serie MXQ

Flexion de la mesa

Flexién de la mesa por momento flector

Los valores indicados son las flexiones debidas a momentos
estaticos flectores provocados por cargas aplicadas directa-
mente en el punto indicado en la figura y cuando la mesa se

encuentra totalmente fuera.

{

Q
()]

(==

Flexién debida al momento estatico lateral aplicado
en el punto indicado cuando la mesa se encuentra totalmente
fuera.

)

Flexion de la mesa por momento lateral !

Momento flector torsor

Variacién sufrida por el punto A de la figura cuando se aplica una
carga estatica en el punto F a una distancia Lr= (véase tabla) y

cuando la mesa se encuentra totalmente dentro.

A

]

]

Lr

T —

3 ; Lr=40mm
- 0.05 xastol | R 0.03 MXQ6730 ‘ €0.015 m¥gg.; MIXQ6-40
€ MXQ6:50] | E ; . -
3 s = CLE MXQ6-30——-NXQ6-50
= 0.04 7 : —~ MXQ6-50 ' L/
3 A ar ar ya
2 b ooz MXQ6:200 © | 20,010
E MxQ@6;20( | E mxaslao| | | E /
% 0.03 / MXQ6'40| % P : ;“; y.
° 7 H ° ' o°
S 0.02 A IS // LS /
= 0 = e b R~ A
) I I @ 0.01 Vg MXQ6-10 ' @ 0.005
T mxaero| | i A / | — ol // L
0.01 7 — ' '
3 — i
0 10 20 30 : 0 10 20 30 : 0 40 80 120
Carga (N) 3 Carga (N) 3 Carga (N)
68 } 68 } ﬁ8 Lr=70mm
[ ' ;
/ MXQ8-75| . 0.03 : MXQ8-10 1
T 0,06 bl bole MXQ8-20| MXQ8-30
£ / P E MXQ8-20 | : §’0010 / // /VIXQB:AO_
o / : o MXQ8-30 : g 74 / MXQ8-50
2 Do 2002 Amxasae] | 8 / / MXQ8175
S o0s e " |mxas7s| || g &
3 _Mxaed0| ¢ | yd ble )
5 4 MXQ8-201 | o o mxQs-10| | |5 /] /
2 /I |~ MXQ8-30 | |3 pd MXQ8-50 | | 0005 4
3 1 MXQ8-50] : | @ 0.01 7 A
i 0.02 / = b / v
) 1 | —mxas-10| / :
] — : :
0 40 60 3 0 20 40 60 ; 0 40 80 120
Carga (N) ' Carga (N) ' Carga (N)
ﬁ12 ﬂ12 ﬁ12 Lr=90mm
\ : ‘ I MXQ12-10
0.10 MXQ12:100 : \ | 0020 MXQ12-20
£ 3 £ 0.04 fv?XP12=1 00 3 £ : MXQ12-30
£ 0.08 / . € MXQ12-30. : £ / MXQ12-40
~0. " ~ " ~ MXQ12-50
g mxqi250| | | g /1 Wxaizsol| ¢ oote (" MxQi2-75
o} /de12.75 . o 0.03 ) : o} g
g P ‘ LB // mMxQi2-4o(| | g MXQ12-100
0.0 7 [ MXQ12:30] D e 4 MXQ12-751 | | @12 A
3 / -MxQi240| | (8 o, // e mMxQi2-20(| : |8 4
5 000 A s P/ | s /
- |~ 4~ | —wxatz20| : | % | |3 0.008 4
3 ‘ b8 // L~ mxai2-10(| i |2
[ i [ — i [}
/ =1 ‘ g : 4
0.02 MXQ12:10 0.01 7z — ; 0.004 /4
Z—1 — : : '
- : :
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 40 80 120 160
Carga (N) : Carga (N) : Carga (N)
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Flexién de la mesa por momento flector

Los valores indicados son las flexiones debidas a momentos
estaticos flectores provocados por cargas aplicadas directa-
mente en el punto indicado en la figura y cuando la mesa se
encuentra totalmente fuera.

y

=

Q
d
(o))

Flexién de la mesa por momento lateral

Flexién debida al momento estético lateral aplicado
en el punto indicado cuando la mesa se encuentra totalmente
fuera.

Q
-
(o))

Momento flector torsor

Variacién sufrida por el punto A de la figura cuando se aplica una
carga estatica en el punto F a una distancia Lr=(véase tabla) y
cuando la mesa se encuentra totalmente dentro.

i

[ ]

T —

F A

|

Lr

3 3 Lr=120mm
MXQ16-125  MXQ16-100 \ : Juxate-t25 0.04 MXQT6110 —
0.12 ——MXQ16:75] ! 0.06 \ ; MXQ16.20 MXQ16-50
3 / / / PN 4 Wxoiess| | | T MXQ16730™ ¥ MXa16-75
E f | E A/ jixateao | ¢ | E mxatslao/| 1/ 10
: 4 s 7 ezl | | <ou il
© ' © ) : =
2 008 ,A Axaseas| | g 0.04 i a ,/ uxaie-100 ;| 6 / //
= / i bl e /%// [ Awafenn| || g /)
e V// wxa1630 | | o 7// P } L | g 002 / 7
5 Ll s mMxai6-20 | | | S /
5 004 / / 9 1 wiotezo | B oo dé/ ] | 13 / %
[ A y ol /
///// e | /////MXOHHO 1 0.01
e | Sy |
— ' '
0 50 100 150 200 : 0 50 100 150 200 : 0 100 200 300 400
Carga (N) ; Carga (N) ; Carga (N)
020 - 020 - 020 Lr=160mm
‘ ; T . I [
\ MXQ20-125 | : 0.08 \ 1 MXQ20-10 ‘
02 MXQ20-150/ / Juxazbs | | | _ MXQ20-40 | | | MXQ20-20 M)/(ozu-:nomm e
£ / A Auxazoao| | | E MXQ20-75 | | E0.06 MXQ20-30 7
£ A L E MXQ20-30_| ! | E MXQ20-40 / /| Anxogoq 0
] / // MXQ20-50 ' © 0.06 v / MXQ2¢-50 ' @ MXQ20-125"]
GE) 0.08 / /MXQ29'100 3 g / MXQZ?'_“QO 3 uE) / MXQ20-150
£o // L _Amxaz030 | | £ / // _MXQ20-125| | | 5004 o7
© g b | o 004 SV | bl e ///
°© 74 7 T : -] / /MXQZ(])-ZO ! © A
5 / // |_~wxa2020 | | |5 g MXQ20-100| | | S 74
) =g s | %
3 0,04 7 w b3 25 MXQ20-10 [ | | &
[ / |_—MXQ@20-10 | L 0o ’ bl o002 V,
/4 1 %7z 1
0 0 200 300 3 0 100 200 300 3 0 100 200 300 400 500 600
Carga (N) ' Carga (N) ' Carga (N)
025 . 0925 . 0925 Lr=200mm
T : ' T j
012 | mxGzs-150 ; 040 ; 0.08 MXQ25-[10 MXQ25- 50
: | MXQ25-40 : : MXQ25175 | MXQ25-120 | MXQ25- 75
z MXa2575 / / bl / mxazslao | | | E MXQ25-130 '_/7_ e
£ MXQ25-125) P E Anxazslioo | || € MXQ25-140 _/IMxQ25-100
Q25-125 / MXQ25-30 © | =008 ¢ | < 0.06 MXQ25-125 |
3 ‘ bl g /" Imxazshso | | | g 25-12¢
o0 [%2} (2] 7
g )0 /1 _Amxazs50 | 8 /] / mxa2s30 | | | 8 A A |MxQ25-150
s / ]S 0.06 A wazslso— || G ViVe'4
p N A wxazsz | | ¥ // MXQ25/125 | | |5 004 V4
5 / / = WA Amxazso | 1|2 g
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= /, /// — Lo _— b | T 002 A
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Serie MIXQ
Seleccion

Procedimiento de seleccion Férmula y datos Ejemplo de seleccion

o Condiciones de funcionamiento

Haga un listado de las condiciones
de funcionamiento de acuerdo con
la posicién de montaje y la forma

- Modelo utilizado

- Tipo de amortiguacion
- Montaje de la carga

- Posicion de montaje

Cilindro: MXQ16-50
Amortiguacion: Tope elastico
Montaje sobre mesa de trabajo
Montaje: Horizontal

de trabajo. . - Velocidad media: Va=300 [mm/s]
- Velocidad media Va (mm/s) Carga aplicada: W=10[N]
- Carga admisible W (N): [Tl L1=10mm
- Voladizos Ln (mm): [T ::gfggmm

9 Energia cinética
. 1 vV 2
Calcule la energia cinética E (J) E=2 W00 -1 4 ( 420 )2=0 088 J
2 1000 ’

de la carga.

Calcule la energia cinética
admisible Ea (J).

Compruebe que la energia cinética
de la carga no sobrepase la
energia cinética admisible.

9 Factor de carga

Velocidad impacto=1.4 Va

* Coefic. de correccion
Ea= K E max

Coefic. de montaje de trabajo K:

Energia cinética max. admisible Emax: LEIER
Energia cinética(E) < Energia cinética admisible (Ea)

V=1.4 X 300=420 mm/s

Ea=1X0.11=0.11J

Es posible utilizar por E=0.088<Ea=0.11

EX] Factor de carga de la carga

Calcule la carga aplicada

Wa=K [} Wmax

Wa=1X1X4=4 N

admisible Wa(N). Coefic. de montaje de trabajo K: K=1

Coefic. de carga admisible  B: [EIRN] B=1

Carga aplicada maxima admisible :|ELER] Wmax=4 N
Calcule el factor de carga de la Ol=W/Wa 0l1=1/4=0.25

carga aplicada O(1.
KX Factor de carga del momento estatico

Calcule el momento estatico M(Nm).

M=W X (Ln+An)/1000

Comprobar My
My=1 X 9.8(10+30)/1000

Torsor

Comprobar Mr
Mr=1 X 9.8(30+10.5)/1000

Calcule el momento estatico admisible  Valor de correccién para la distancia de la =0.39 N.m =0.39 N.m
Ma(Nm). posicién central del momento An [T LR} A3=30 A6=10.5
Ma=K Y Mmax May=1 X 1 X 18=18 N.m Mar=36 N.m
Coeficiente de montaje de trabajo  K: [gl-fE Mymax=18 Mrméax=36
Calcule el factor de la carga del . . : . .' . v
to estético 02 Coeficiente max. admisible  y: K=1 K=1
momento estatico C2. Momento méaximo admisible Mmax: [EEE] V=1 V=1

[EX&] Factor de carga del momento dindmico

Ol=M/Ma

((2=0.39/18=0.022

00’2=0.39/36=0.011

Compruebe Mep
. (30+10.5)
Calcule el momento dinamico Me=1/3 We X 9.8 % Mep=1/3X16.8X9.8X —o50  =22N-m
Me(Nm). - -
(Nm) Carga equivalente We=3 W V XV;_T:)/LOO QPG 205168
o: Coefic'iente del amortiguador Meap=1 X 0.7 X 18=12.6 N.m
Tope elastico sin regulador=4/100 K=1
Amortiguador hidraulico=1/100 Y=0.7
Tope metélico=16/100 Mpmax=18 N.m
Valor de correccion para la distancia de la 0(:=2.2/12.6=0.1
Calcule el momento dinamico posicion central de momento AnJRENEK] BT A
admisible Mea(Nm). Mea=K Y Mmax e T R e (30+24.5) s
Coeficiente de montaje de la carga K: ey= R 1000 oM

Calcule el factor de carga del Coeficiente max. admisible  7: We=168
momento dindmico Ols . Momento max. admisible Mmax: LETER Ad4=24.5

EXA Suma del factor de carga

Olz=Me/Mea

Meay=12.6 (mismo valor que Meap) N.m
00’3=3.0/12.6=0.24

Se puede utilizar cuando la suma
de los factores de carga no excede
de 1.

2-212
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O
:

2.0in=0l1+0+ 0024+ O+ 0’3
=0.25+0.022+0.011+0.17+0.24=0.693<1
Y se puede utilizar.



Carga aplicada: Wi(kg)

Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

[EEE Saliente: Ln(mm), valor de correccion para la distancia del centro del momento An (mm)

Coeficiente de
m montaje de la carga: K

Momento flector

Momento lateral

Momento flector torsor

Montaje en la mesa

I

K=1
A5

Montaje en la placa final

lia]al

B

>
>

K=0.6

w
O[O l
8
T
3
OlO 8
[
(0]
w l £
=
8
£
3 :
© o
E |
c
[ ]
€
S g

Mey
TN
[
L
3
L —
-
3 L]

Nota) Momento estatico: momento por gravedad
Momento cinético: momento por colision del tope

Energia cinética admisible: Emax(J)

Carga aplicada maxima

Coeficiente de carga

Energia cinoétic.a adm;sible — admisible: Wméx(N) = apllcada admisible: B
Modelo . pciones de regulador -
Sl g Eelas Tope elastico |Amortiguador hidraulico] Tope metalico Modelo m%iirr%% %%lrl'ﬁ%ciﬁe § 10 AN
MXQ 6 0.018 0.018 — 0.009 MXQ 6 6 E o7 AN
MXQ 8 0.027 0.027 0.054 0.013 MXQ 8 10 g
MXQ12 0.055 0.055 0.11 0.027 MXQ12 20 ;% 0.5
MXQ16 0.11 0.11 0.22 0.055 MXQ16 40 @ 0.4
MXQ20 0.16 0.16 0.32 0.080 MXQ20 60 s
MXQ25 0.24 0.24 0.48 0.12 MXQ25 90 g 0.3
A Precaucion La velocidad maxima de funcionamiento del tope metalico es de 200mms. §
Valor de correccion para la distancia de la posicion de centro del momento : An(mm) | & °
Valor corregido para la distancia de la posicién de centro del momento (Véase grafico 2) E
Al A3 o 50 100 200 300 500 700
Modelo Ganera (mm) A2 Ad A5 A6 Velocidad media admisible Va (mm/s)
10 20 30 40 50 75 100 | 125 | 150 ™
MXQ 6| 145 | 145 | 145 | 185 | 185 | — | — | — | — 6 13.5 | 135 6 Coef.lc.lente de momento
MXQ 8| 165 | 165 | 185 | 205 | 28 | 285 | — | — | — | 7 |16 |16 | 7 admisible: v
MXQ12 | 21 21 21 25 25 34 34 — | — | 9 19.5 | 19.5 9 >= 1.0
MXQ16 | 27 27 27 27 30 33 425 | 425 | — | 105 | 245 | 245 | 10.5 g AN
MXQ20 | 29.5 | 29.5 | 29.5 | 29.5 | 33.5 | 37.5 | 53.5 | 55 56.5 | 14 30 30 14 E 0.7 N
MXQ25| 355 | 355 | 355 | 355 | 43 43 50 64 64 16.5 | 37 37 16.5 B
Nota) No hay diferencias del valor corregido segun la carrera para A2, A4, A5y A6 ‘% 0.5
Momento maximo admisible: Mmax(Nm) 5 04
Momento flector/torsor: Mpmax/Mymax Momento flector transversor: Mrmax 303
Modelo Carrera (mm) Carrera (mm) 2
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 (125|150 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 | 125|150 § 0.2
MXQ 6| 14| 14| 14| 28| 28| — | — | — | — | 85| 85| 35| 51| 51 —| — | — | — g
MXQ 8| 20| 20| 28| 37| 79| 79| — | — | — 51| 51| 60| 69| 74| 74 — | — | — e
MXQ12 | 47| 47| 47| 72| 72|15 B —]— ! 11 11 13 13 14 14 — | — 50 100 200 300 500 700
MXQ16 |13 |13 |13 [13 [18 |23 | 42 | 42| — [31 |31 [31 |31 36 | H 4“1 #| — velocidad media Va (mm/s) velocidad de colisién V (mm/s)
MXQ20 |19 |19 |19 |19 |27 |36 | 84 | 84| 84|47 |47 |47 |47 |57 | 66 | 75| 75| 75 Nota) Velocidad media por momento estatico
MXQ25 |32 |32 |32 [32 |52 |52 | 78 [ 140 | 140 [81 |81 |81 [81 |110 |110 | 130 | 130 | 130 Velocidad de colision por momento cinético
Simbolo
Simbolo Definicion Unidad Simbolo Definicion Unidad
An (n=1 a 6) Valor de correccién para la distancia de la posicion de centro del momento mm Va Velocidad media mm/s
E Energia cinética J w Carga aplicada kg
Emax Energia cinética admisible J Wa Carga aplicada admisible kg
Ln (n=1a3) Saliente mm We Carga equivalente a colision kg
M (Mp, My, Mr) Momento estatico (flector, lateral, torsor) Nm Wmax Carga aplicada méx. admisible kg
Ma (Map, May, Mar) Momento estatico admisible (flector, lateral, torsor) Nm o Nivel de carga —_—
Me (Mep, Mey) Momento dinamico (flector, lateral ) Nm B Coeficiente carga aplicada —_—
Mea (Meap, Meay) Momento dindmico admisible (flector, lateral) Nm Y Coeficiente de momento —_—
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Momento maximo admisible (flector,lateral torsor) Nm K Coeficiente trabajo montaje —_—
Vv Velocidad de colisién mm/s
2-213
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 6

Modelo basico

2-M2.5 prof. de rosca 3

Conexion 2-M5

o7

2 6
3 J 1 6 Max. 10 (con regulacion de carrera
] en la entrada
(e}
HooH
_:,1 ©
0 PR i g ]
3 1561 i
(NN-1) X H G
H
FA FE
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r o
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i o a
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o [e0}
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© &
- ﬁ I l 1T T l
[ Y 1 il [ Y
Y4 E
Y44 NN-M4 prof. de rosca 8
Seccion transversal AA Seccién transversal BB
Regulacién de carrera
en la salida 0.03 19.5 (con regulacion de carrera
55 237" prof. 2.5 N-M3 prof. de rosca 4 en la salida
= 4 Regulacion de carrera
21 Ol enlaentrada |
o (=} i )
= S
of £ 5 5 & &y
e HO)—=> &I /&5 < o
0 8| w —F o % - 1_! h OI
fuds 5 o) © © A4 y - -1
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4-M2.5 prof. de rosca 3.5 2 F o 2 4
= .
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© . a 9
11 (2 1> XF g,
=
@ 3-M3 prof. de rosca 5
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K M y4 Y74
MXQ6-10 22 4 6 23 2 13 16 9 17 21.5 42 41.5 48
MXQ6-20 25 4 13 26 2 13 26 9 27 | 315 | 52 | 515 | 58
MXQ6-30 21 6 — — 3 29 20 9 37 | 415 | 62 | 615 | 68
MXQ6-40 26 6 11 28 3 39 28 16 48 | 515 | 80 | 795 | 86
MXQ6-50 27 6 21 28 3 49 28 9 65 | 615 90 | 895 | 96
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con telescopico (g6) MXQ6-CICIF

22
]
o
o o8] |
=) i
3-M3 prof. de rosca 5
s & o ﬁﬁ%
S LY S N gl ©
SR i 4 Lol
@ )
K RO
28 4
8.
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Conexionado axial (g6) MXQ6-CCIP
Conexién 2-M5
[}
©
| ! H
[ ‘ = H
ﬁ\{ & o & o
A o S LD — S (D R
L\gv - AN AN AN\
kS < < ©
@
5.5

asmiat
@
12.5

[o-o |

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

O
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 6 L/modelo simétrico

Modelo basico

Vista inferior del MXQ6L-30

@3H9*3%% prof. 2.5 HA GA
. % © ©
FA FE B OB A
0 O & AV
[s\) -
= ’ %\ o “6 ‘@
- & - o B _
- o
=]
006060 © 2° 20 16 | 13
‘g . I
i [}
M "E NN-M4 prof. de rosca 8
H
(NN-1) X H G f“_]
0 = === 5 't::: e - Hﬁ—f’*%* Y —— 5 %
N TR e 3 o ﬁj ol 5[ o EJ ol 15
£ g gl 72 g
0 10.5 5.5 10.5 5.5
® 3 J | 6 ! !
2 6 Méx. 10 Seccion transversal AA  Seccion transversal BB
oM25 ‘d 3 (con regulacién de carrera
-M2.5 prof. de rosca
p Conexién 2-M5 en la entrada)
| 3-M3 prof. de rosca 5
«
b=}
3 11 <% '1> xF o
4-M2.5 prof. de rosca 3.5 © g e
& F s 4
@ g
Y e So [to)
£ = )
% 2 8 = =
S 5| FF
RS 8 (“;] © Q| O
@ = g T &) Ay ST ) < N & o
: K= YrE F) S «
R4 = T T T !
& I RN e
,,,,, i © : ‘;ﬁL A,
5.5 3 ] R —
4. ° Regulacioén de carrera
Regulacion de carrer en la entrada
en la salida 23*0% prof. 2.5 N-M3 prof. de rosca 4
19.5 (con regulacién de carrera
2z en [a salida)
Y4
o i:n o
[ee} (s}
a || &-&
2] 0
=) 3 o
N (mm)
{ 6.5
4-M2.5 prof. de rosca 2.5
K 12.5
5 M
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K M Y4 Y74
MXQ6L-10 22 4 6 23 2 13 16 9 17 215 | 42 | 415 48
MXQ6L-20 25 4 13 26 2 13 26 9 27 315 | 52 | 515 58
MXQ6L-30 21 6 — — 3 29 20 9 37 415 | 62 | 615 68
MXQ6L-40 26 6 11 28 3 39 28 16 48 515 | 80 | 795 86
MXQ6L-50 27 6 21 28 3 49 28 9 65 615 | 90 | 89.5 96

2-216 2 SNC



Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con telescopico (26) MXQ6L-CICF

e
- 28, 4
< - “{5
N7 NP N7 N 25 gl ©
YY) 7| of
© @ © Ho

3-M3 prof. de rosca 5

19.2

lo-o |

0.3

22

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (g6) MXQ6L-CICIP

[+ ]

9]
)
125

5.5

il -
r € nC Qm
7\ A -
L © = ® @% & 8
it © © <
& =
| 4 [ I
:Ii‘:g =‘= =‘=;7
Conexién 2-M5 g
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Z SNC 2-217



Serie MXQ

Dimensiones MXQ 8

Modelo basico

(NN-1) XH G 12,5 5.7 12,5 5.7
H -l
-~ C 5 ol % ol g
! == | ==
A A @@w o o {%} G} U
w A4 A4 A4
i pi E
i 1 A » NN-M4 prof. de rosca 8
A 4
= Fo| . -
Bl . Seccion transversal AA Seccion transversal BB
+0.025 HA GA o
o3H9 """ prof. 3 S
g
g‘o
(o2}
I
@
6 M
KA 14.6
38 | .7 NA-M3 prof. de rosca 3.5
K _ 146 Vista inferior del MXQ8-30
338 7 27 23 6
(2]
S <
©-0| [o-¢ !
N E [ L
N 8 - OB o
4 w A4 w w A4 A4
Y4 I @ @
Y44
Regulacion de carrera
en la salida 03*09 prof. 3 N-M3 prof. de rosca 5
22.5 (con reg. carrera en la salida) . Regulacion de carrera 6.5 3.5
=
S 4 en la entrada
sy N. /| ~ .
sl . I
£ N ﬁ O
| [ s R & e
3 £ L7 77 & Sl
S g O ©< S — @ 288 A
. "I slel| [+ ) 3 @ ~
3]
El \Qie! '
o
s F . N -
< k)
0 N 4)XF s 4-M83 prof. de rosca 4
12 2 3
?O
(2]
3-M4 prof. de rosca 6 2-M3 prof. de rosca 4
Conexion 2-M5
7
35 J 1 8 Max. 11 (con regulacién en la entrada)
<
10 e Bt
© -
(mm)
Modelo F G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 ZZ
MXQ8-10 25 7 25 13 19 11 17 | 235 | — 46 | 45.5 53
MXQ8-20 25 14 28 14 28 10 28 [ 335 | — 56 | 55.5 63

MXQ8-30 26
MXQ8-40 32
MXQ8-50 46
MXQ8-75 50

29 27 12 40 | 435 | —

2

2

3 70 | 695 77
s | 31 3 | 39 [ 31 [ 14 52

4

4

84 | 835 91
109 |108.5| 116
135 [134.5| 142

8 29 37 58 13 78 | 63.5 | 825
31 30 61 60 12 105 | 88.5 | 112.5

2-218 2 S\VC
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (e8) MXQ8-CCBS, BT, B

Rango de ajuste de carrera

25

XD

(Unidad: mm)
En la salida | En la entrada
20 20

7
INZAN|

€

-

by

Amortiguador hidraulico

+ Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (98) MXQ8-OCF

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo en final de carrera (g8) MXQ8-CCR

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (e8) MXQ8-CCIP

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

O
:

12
e

Amortiguador hidraulico en en la entrada 25
Max. 23 la salida
0
8 /Max. 32 -
o=
= N
— i
® ® o E .
© © ©
22.5
o .
o
N (e[ |
[V
A
5 5 5 WV
& D) ENZN D) X <
N RN N2 RNy NI
© 9 9 - @,\ @
/"
285 | 5
1
|
3-M4 prof. de rosca 6
16
[e2]
- iy
c] c] )
I 7S 7 A1 2
N NN N 4
: ] ] )
: J
| ™
4 Conexién 2-M5
@ -4
Hlal @ b % R
lo o €
Conexién 2-M5
@
©
‘ = 7
\‘\-g@ M\ i i
(Tr 10} © © © -
0 P 7 AL __| @
L - AN RN N4
© ® ® ®
(9]
6.5

14.5

oo |

2-219



Serie MXQ

Dimensiones MXQ 8 L/modelo simétrico

Modelo basico

23H9*3%% prof. 3

(2]
kS
mE_
HA GA g,
2 o NN-M4 prof. de rosca 8
A B I
A = =
| ; s E S
‘_T F 2 E=xm E==xE =
T ! !
o0 —o —0 o 1O Tel s o O Tal s
F o © P (1) <
Q S Q Q
) A 12.5 5.7 12.5 5.7
A WS
(NN-1) X H G Seccion transversal AA Seccion transversal BB
Vista inferior del MXQ8L-30
o} g TN © fl @ @
© _ =g pil
i g'} O ﬂ o i"\ f'\ o o
ey - A ASZA AN /AAN O
Y 35 J ' i
2 7 //Iax. 11 27 23 |6
(Con regulacién de carrera

2-M3 prof. de rosca 4

Conexién 2-M5

en la entrada)

3-M4 prof. de rosca 6

5 N ©
‘@ £
£ 12 <? '1> xF o) 10
= > - (o) o
4-M3 prof. de rosca 4 g F 8 5
I g°
& -
8 ™
3 5 %54
=
= =1 © © & NI 22
1= N -1 -
5 $«©® QO3 ©8g o1
0 = & &l &> L
- © : ; pi T
© =i A igfj ¥
o e 2\ B R ~ )
4 s Regulacién de carrera
6.5 3.5 . 003 en la entrada
Regulam.on de carrera 23" prof. 3 N-M3 prof. de rosca 5
en la salida 22.5 (Con regulacion de carrera
72z en la salida)
Y4
] T )
- — «
o -6 |o-4
(2]
i 38 |7 <
K 14.6
NA-M3 prof. de rosca 3.5
3.8 7
KA 14.6
6 M
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J KA | NA M 4 Z
MXQ8L-10 25 4 7 25 2 13 19 11 17 | 235 | — 4 46 | 45.5| 53
MXQ8L-20 25 4 14 28 2 14 28 10 28 | 33.5 — 4 56 55.5 63
MXQ8L-30 26 6 — — 3 29 27 12 40 | 435 — 4 70 69.5 77
MXQ8L-40 32 6 8 31 3 39 31 14 52 | 635 | — 4 84 | 835| 91
MXQ8L-50 46 6 8 29 4 37 58 13 78 | 635 | 825| 8 109 |108.5| 116
MXQ8L-75 50 6 31 30 4 61 60 12 105 | 88.5 |1125| 8 135 |134.5| 142
2-220 % S\VC



Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (g8) MXQ8L-CIBS, BT, B

[

d i ¢

& — :
i M=
) 2 o 8|\ Max.32 | ~
Rango de ajuste de carrera ©
(Unidad: mm) 2 Max. 23 = 2
En la salida | En la entrada 25 Amortiguador hidraulico 25
20 20 en la salida Amortiguador hidraulico
en la entrada
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
3-M4 prof. de rosca 6
Con telescopico (98) MXQS8L-CIOF
o
285 5
e ® @ @* 42
o® 0@ O 33 5109
R — o 1B,
[aV)
s
[o-o] |
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del
modelo basico. e 22.5

Con bloqueo en final de carrera (g8) MXQ8L-CCR

[¢ o] |
[E’ ¢ B

9

17.5

4 Conexién 2-M5

3 @
! = To

16
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo béasico. - ©
Conexionado axial (e8) MXQS8L-CCP ool ]
o
E:GJ@ Sk
6.5 12
(@)
H” — ¢ ¢ ¢
i BN
/€ =
1 ¢ [ =\= 1 |
[} [} [} N
©

Conexién 2-M5

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo béasico.
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ1 2

Modelo basico

(NN-1) X H . G
H 16 .8 16 8
’<A F*B
W]% FUUY
o 0 o ARE:
L < 4 o » < H | ®
‘@ [S] 7 [SEIS Q B _1 [SEIS
mem A A o & — % ] j— % ]
E Y'Y YYY - b
‘—i = —
i Py N !}7
|.A 5 ).E NN-M5 prof. de rosca 10
<
10,030 HA GA 5 Seccion transversal AA  Seccién transversal BB
o4H9"y " prof. 4 5
?'o
(2]
u
8 M <
KA 18.5
85 NA-M4 prof. de rosca 4
K 185 i Vista inferior del MXQ12-40
Q 5| 85 39 29 9
o
oo & F—
~ . [
N 3 8
Y4
z2z [} ©
Regulacién de carrera
en la salida 29.5 (Con regulacion de carrera
8 45 04HY"0™ prof. 4 N-M4 prof. de rosca 5 en la salida)
Regulacién de carrera
P - 5 en la entrada
B © @ @ — )
= ! PN s olel o PN
S *'*%5‘@ &) 7?@4@—‘—7 Q|| T« N2
2w
8 ‘c_sJ © © © @ . ] KE\A}{,
5 &
g T — o Ay [A) £
B - =
2 F z < a 5
4-M4 prof. de rosca 6 8 5
S 16 (2 '1> xF a BUCN
g'o
T 3-M5 prof. de rosca 8
<
2-M4 prof. de rosca 6 Conexién 2-M5
2,95
475 J | 10 Max. 13 (Con regulacién de carrera
en la entrada)
0 4
4 v
. 0
A s B
o0l o o] ft-
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA 1 J K KA | NA M Y4 2Z
MXQ12- 10 28 4 18 32 2 18 32 12 34| 265 — 4 67 66 76
MXQi2- 20 28 4 18 32 2 18 32 12 34| 365 — 4 67 66 76
MXQi2- 30 38 4 20 40 2 20 40 14 42 | 465 — 4 77 76 86
MXQ12- 40 | 34 6 — — 3 38 39 15 58 | 56.5| — 4 94 93 | 103
MXQ12- 50 34 6 9 39 3 48 39 13 70 | 66.5| — 4 104 | 103 | 113
MXQi2- 75 36 8 23 36 4 59 72 17 110 | 91.5|117.5| 8 148 | 147 | 157
MXQ12-100 36 10 12 36 5 84 72 17 135 |116.5|142.5| 8 173 | 172 | 182
2-222 ZS\VC



Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (g12) MXQ12-COOBS, BT, B

Amortiguador hidraulico

Amortiguador hidraulico

en la salida en la entrada
29.5 Max. 18 29.5
10, /Max. 30
I gy =i

1 A —

Rango de ajuste de carrera J i
(Unidad: mm) " e © @ m—
En lasalida | En la entrada PISZANL %_"@@—@ @ 7@25

18 18 I © A

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

™ 29
Con telescopico (012) MXQ12-OOF <, |
o [6 & 1
Q
¢ $ j
T ¢ o
% % % ‘-*I 5)
37 5
13
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. 3-M5 prof. de rosca 8
Con bloqueo en final de carrera (g12) MXQ12-OCR 22
© & ©
eSO | -
‘ © @ ©
= — =

Conexién 2-M5

6.3

e
HE-Y §
( ool %
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Conexionado axial (g12) MXQ12-CCP Conexién2Ms
_ —
J@ f
It .
Bes & OB E "
S & @
NQIgN T
8.5

13
f—|

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

16.5

O
:

2-223



Serie MXQ

Dimensiones MXQ1 2 L/modelo simétrico

Modelo basico

<
B
o
0.030 8 NN-M5 prof. de rosca 10
24H9 "> prof. 4 HA . GA _, g°
A 5 B %
- = P D D
* ) " $ T T | $ T T P |
i D | = |
i o vl o o P 0| @
L (e} < % ol @ < ol @
Q Q Q E (S
Ho®m @o®» o o L) LA
r 16 |8 16 | 8
A B Seccion transversal AA  Seccion transversal BB
= hoo
(NN-1) X H G

Vista inferior del MXQ12L-40

mn—r

LYTJ‘TJ

o T 00 |0 @]:}‘* Ek ® &

o Al = i =~
0 J | 10
_ 4.75
2-M4 prof. de rosca 6 Conexién 2-M5 / 39 29 9
2 9.5

Max.13 (Regulacion de carrera en la entrada)

8.5

&
&

|
Beol
&

~ 3-M5 prof. de rosca 8
s
E N a
| AL (Z)xF g 13
< So
4-M4 prof. de rosca 6 S F s 0 5
© £ - o
e
JU 3 8| 3 L — {S
E 8 8 3] < © & & of [T
& N\ 4 S|~ s J
XS y P X 74@_@ N—T (é} (’é} 3 ol @| o @ ™ e MY
N = 4 1) o AqNf ™ < al
18 ol 8 N
gl S o 1 ® & ,
4, ST = 7’H
S NV Y — o
:K - i’/ = ~ : F\_‘ -] k.
- St 5
N-M4 prof. de rosca 5 Regulacion de carrera
8 4.5 » . en la entrada
24H9 +g-030 prof. 4 Regulacion de carrera en la salida
77 29.5 (Con regulacién de carrera
en la salida)
Z -
o E ol 9
N = — | °
OO O
8 5 85
K 185 NA-M4 prof. de rosca 4
5 85
KA 18.5
8 M
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M Y4 Y44
MXQi12L- 10 | 28 4 18 32 2 18 32 12 34 | 265 — 4 67 66 76
MXQ12L- 20 | 28 4 18 32 2 18 32 12 34 | 365 — 4 67 66 76
MXQ12L- 30 | 38 4 20 40 2 20 40 14 42 | 465| — 4 77 76 86
MXQ12L- 40 | 34 6 — — 3 38 39 15 58 | 56.5| — 4 94 93 | 103
MXQ12L- 50 | 34 6 9 39 3 48 39 13 70 | 66.5| — 4 104 | 103 | 113
MXQ12L- 75| 36 8 23 36 4 59 72 17 110 | 91.5[1175| 8 148 | 147 | 157
MXQ12L-100 | 36 10 12 36 5 84 72 17 135 | 116.5[1425| 8 173 | 172 | 182
r
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (g12) MXQ12L-COCBS, BT, B

=R

© © <
W @8 ©
© © <

s

T T
Rango de ajuste de carrera I H—= 1o\ Max. 30
(Unidad: mm) 205 :
En la salida | En la entrada [e———— Max. 18

18 18 Amortiguador hidraulico
en la salida Amortiguador hidraulico

en la entrada

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

3-M5 prof. de rosca 8

Con telescépico (212) MXQ12L-OOOF .

37 5

Y % % )
o —0—O 2R, o
% % 2| "
N
Q :
ool |
) 29
o

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo en final de carrera (g12) MXQ12L-OOR

[— [© o] =
13l @ | =

5 Conexién 2-M5
[—l
SR
S —ce
—- - - — 0
© ©
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. 22 ®
Conexionado axial (g12) MXQ12L-OOP B (6o |
HT© |
EHE o
85 13
&5 :
o G © ©
@ ] *ﬁ*&@iw{;@ o
= =

6.3

Conexién 2-M5

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del
modelo basico.

SVIC 2-225
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ1 6

Modelo basico

29.5
210.5

5.1

NN-M6 prof. de rosca 12

Seccién transversal AA

NA-M5 prof. de rosca 6.5

(NN-1) XH G
H -
A
-4 -5
LA A @D A D o
IS A 4 @ S
i Y
Fi i big : N
f
A 6 B
le— [t}
#5H9 "0 %prof. 5 - HA GA kS
o
°
I
[Te)
10 M
KA 21
55 | ,10
K 21
@ 55 10
o
©-0 [o-6H
~ — u| n
g | ol &
4
Y44

Regulacién de carrera en la salida

9

21
€

9.5

210.5

I T
i

1

il
)

Seccion transversal

Vista inferior del MXQ16-50

45 35 13
—m f\m m VY Fan
IR hd
. S

36.5 (Con regulacion de carrera
en la salida)

3-M6 prof. de rosca 10

11 5.5 0030 N-MS5 prof. de rosca 6
25H9 *3> prof. 5
5 Regulacioén de carrera
- i en la entrada
: i : =4
g s I
0 s | Y & - b0
3| = © 0 <
) PanN o
TR &1 e«
S|
q 53 [ % ,
S| )
> [ — 3
e
8 P 2
4-M5 prof. de rosca 7 v N s
S 21 <? '1> xF g
?O
2-M5 prof. de rosca 8 :CE
n
1" Conexién 2-M5
o 55 J | 12 Max.12 (Con regulacién de carrera
© en la entrada)
iy NCTHE [HE
— N1 & =
= P I
== 4 %*QDQ’Q{L: JL--L
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 Y44
MXQ16- 10 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40| 28 | — 4 78 77 89
MXQ16- 20 | 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40| 38 | — 4 78 77 89
MXQ16- 30 | 48 4 19 48 2 19 | 48 12 50| 48 | — 4 88 87 99
MXQ16- 40 | 58 4 19 58 2 19 | 58 12 60| 58 | — 4 98 97 | 109
MXQ16- 50 | 40 6 — — 3 48 | 45 20 68 | 68 91 8 114 | 113 | 125
MXQ16- 75 | 46 6 21 52 3 73 | 52 15 105 | 93 | 123 8 146 | 145 | 157
MXQ16-100 | 44 8 36 44 4 80 | 88 18 145 | 118 | 166 8 189 | 188 | 200
MXQ16-125 | 44 10 17 44 5 105 | 88 23 165 | 143 | 191 8 214 | 213 | 225
2-226 ZS\VC



Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (g16) MXQ16-C0CBS, BT, B

Amortiguador hidraulico
en la entrada

Amortiguador hidraulico

36.5 Max. 20 en la salida 36.5
I 12 /Max. 34
] = N/ o) |
18 m— 1 I o
. k v [ ] Il
Rango de ajuste de carrera NS > o @ —
(Unidad: mm) a PN 7@ @
En la salida En la entrada T b
22 22 H © ol

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (916) MXQ16-CI0F

2 30
- [6-8] |
p— oz
P —c
3 % 3 & @3\/’ &
[ 3 A
41 N 6.5
15.5

3-M6 prof. de rosca 10

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (g16) MXQ16-C0CR 25
4@, — mm
© © ©
S0 ENINZN D) 0
Yy ~ 7 A\ 9
© © ©
{ N
6 Conexién 2-M5
ﬁ © <D l; / R
oo | <
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Conexionado axial (g16) MXQ16-CJJP CSonexin2:M5 .
©
— B
(P\O I N
Teal < oD—o©— O °
i e © @
] ;
S —
e &l =
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. ; . —
oo |

O
:
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ1 6 L/modelo simétrico

Modelo basico

Te}
5
@5H9 *3%%prof. 5 HA GA R L NN-M6 prof. de rosca 12
6 8
A B So
= [~ »
f 3
D
T I T
I 1

oy
A\
5.1
29.5

210.5
5.1
29.5

210.5

D

N ;;t : - s
E@&@@% g (o]

b 21 |9 21
}‘A H . B Seccién transversal AA Seccion transversal BB
(NN-1) XH G, Vista inferior del MXQ16L-50
i - ﬁ © ©
- I IV WNZ S 7~ N
% :i INNZAN AN AN A4
ol 55 J 1|12 "
fe] m|
2-M5 prof. d 8 3 1 i6
-M5 prof. de rosca Conexién 2-M5 45 35 13
Max.12 (Regulacién de carrera en la entrada)
] 3-M6 prof. de rosca 10
g N -1> XF g 14
§ 21 2 I |t
© So 6.5
4-M5 prof. de rosca 7 S F N = 0 - :
© 5 - ©
g [ L
5 ‘ <
-] S| A
S8l > © >
) Y Iz o
PasY ] o)
o 8 2Q— N oY 8 S
a ; Q @ q ””” ’»‘ N
o JH | E—
| LF 7
— LIS 6 Regulacion de carrera
en la entrada
I 55 Regulacion de carrera N-M5 prof. d 6
+0.030 CgLabIon HE taTTete -M5 prof. de rosca
05H9 o " prof. 5 g1 salida
Z2Z 36.5 (Con regulacion de carrera
Z en la salida)
- _lE
] i — =R
©-&| |O-&y
) 55 | [10
o
K 21
NA-M5 prof. de rosca 6.5
55 10
KA 21
10 M
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 Y44
MXQ16L- 10 | 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40 28 — 4 78 77 89
MXQ16L- 20 | 38 4 18 39 2 18 | 39 12 40 38 - 4 78 77 89
MXQ16L- 30 | 48 4 19 48 2 19 | 48 12 50 48 — 4 88 87 99
MXQ16L- 40 | 58 4 19 58 2 19 | 58 12 60 58 — 4 98 97 | 109
MXQ16L- 50 | 40 6 — — 3 48 | 45 20 68 68 91 8 114 | 113 | 125
MXQ16L- 75 | 46 6 21 52 3 73 | 52 15 105 93 | 128 8 146 | 145 | 157
MXQ16L-100 | 44 8 36 44 4 80 | 88 18 145 | 118 | 166 8 189 | 188 | 200
MXQ16L-125 | 44 10 17 44 5 105 88 23 165 | 143 | 191 8 214 | 213 | 225
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (g16) MXQ16L-CJCIBS, BT, B

Rango de ajuste de carrera

(Unidad: mm)
Enlasalida | Enla entrada
22 22

W

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescépico (916) MXQ16L-LILIF

35.7

«
o

& 3 &
OO —O 1
I S-S
[ w— i ¥ 8,
12 |\Max. 34

Amortiguador hidraulico

en la salida

36.5

Amortiguador hidrdulico
en la entrada

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo en final de carrera (g16) MXQ16L-LICIR

6.5

« Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (g16) MXQ16L-LILIP

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del

modelo basico.

3-M6 prof. de rosca 13 15.5
< < © & @3}\ 9
F e/
oo |
30
=L T+,
figl o ¢ | HVv
6 Conexién 2-M5
: | J
© © © 0
A — ¢
é © © ©
‘ T = 25
[6-6] |
H 1,
@ [ ol s
BES
1t
. K
) ‘<> @ @ @
p CIC R PO ©— @1,
LE o 5 o &
@ T —
-

Conexién 2-M5
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 20

. (NN-1) XH G
Modelo basico . H ]
LA LB
E: 26 10.5 26 10.5
1
1A A A A A oy - F\ 0|~
] \,\y A4 \,\y w A4 A4 (o) |
E i & kj : T
1 aQ — I
0 *7;47 i
i — ’( ~. F \ i
[Te}
@5H9 *3%%%rof. 5 w HA GA kS
ey NN-M6 prof. de rosca 12
?: Seccion transversal AA Seccion transversal BB
I
13 M [}
KA 25
K 6.5 12 NA-M6prof. de rosca 6
25
Vista inferior del MXQ20-50
) 6.5 | 12
(=] 48 36 12
© 0|6 H .
0 H H 10
; © g E«k
I Do o—=9
z EW
Zz o &
Regulaf:lon de carrera en 45.5 (Con regulacion de carrera
15 6 la salida N-M5 prof. de rosca 8 en la salida)
6 Regulacién de carrera
e e en la entrada
IS = =
R ‘ - s g kD
T2 ° s ad g ¢
LT ; &-D) ,%’ |y o 8 54 0
@Ml N4 g P\ \ ) @ o) I
() 8 5| 3 a © 6 ! v=
&.J . 8 NI v
Y g T
s F 0
4-M5 prof. de rosca 8 e -
0 o7 <ﬂ _1> XF 18
A 2

3-M6 prof. de rosca 13

5H*3%%rof .5

@5H9 *5%%prof. 5

2-M6 prof. de rosca 7 Conexion 2-Rc(PT)1/8

25 13
6.5 J

e
w

Max.14 (Con regulacién de carrera
en la entrada)

6.5

- i
I 1
(mm)

Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA |NA | M y4 Y44
MXQ20- 10 45 4 22 46 2 18 50 16 46 31 — 4 94 | 92.5| 108
MXQ20- 20 40 4 22 46 2 18 50 16 46 41 — 4 94 | 92.5| 108
MXQ20- 30 48 4 22 46 2 18 50 16 46 51 — 4 94 | 92.5| 108
MXQ20- 40 58 4 22 56 2 22 56 16 56 61 = 4 104 |102.5| 118
MXQ20- 50 42 6 — — 3 48 48 18 72 71 — 4 122 |120.5| 136
MXQ20- 75 55 6 17 56 3 73 56 23 100 96 | 126 8 155 |153.5| 169
MXQ20-100 50 8 18 56 4 74 | 112 25 155 | 121 183 8 212 [210.5| 226
MXQ20-125 55 8 37 59 4 96 | 118 18 190 | 146 | 211 8 240 |238.5| 254
MXQ20-150 62 8 56 62 4 118 | 124 21 215 | 171 | 239 8 268 |266.5| 282

O
:
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (20) MXQ20-CCBS, BT, B

Rango de ajuste de carrera

(Unidad: mm)
Enlasalida | En la entrada
35 35

Amortiguador hidrulico en la entrada

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescépico (920) MXQ20-CICF,

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo en final de carrera (920) MXQ20-CJCR

3-M6 prof. de rosca 12

46.5 Amortiguador hidraulico 46.5
Max. 35 en la salida
i 13, /Max. 54
]
X
1 = " J
{ ) —; 1 i —R ‘
® & &
oo
AV & © @
+ © @ -
30.5
oo |
[t} |
[aV]
<
—
& ® & 0
D& g8 gﬁ
& & & - 5
44.5 7
18

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (g20) MXQ20-CCP

33
—
& & ©
@+ ©—© 8
@ @ ©
— 7 ]
| ™
8 Conexion 2-Rc(PT)1/8
T N
el © @ jE 3
oo | €
Conexién 2-Rc(PT)1/8
10
—
® @ D @

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

32

!
]
-

O
:

©
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 20 L/modelo simétrico

Modelo basico

2-M6 prof. de rosca

wn
B
OO_
?o? NN-M6 prof. de rosca 12
@5H9 *3%%srof. 5 HA GA S
: L an
1% L PN
- E : aNLR
N — | —
A b @A o 8 kJ%J o| s
A4 D— & Q Q
HO 0O — O
] 26 10.5
}_A H | B Seccion transversal AA
(NN-1) XH G Vista inferior del MX
= B e = VO, —
L O e
0 D EW
o “TML ) L
41 ¢ P E e 06—
S e ; T E
7 25|13 q

=~

NN

I

o211

5.1

%

10.5

Seccion transversal BB

Q20L-50

@

4-M5 prof. de rosca 8

14.5 (Con regulacion carrera en la salida)

)
A4

,,,,\‘ 6
Regulacion de carrera
en la salida

en la entrada

Conexién 2-Rc(PT)1/8 48 N 36 12
Max.14 (Regulacion de carrera en la entrada)
w 3-M6 prof. de rosca 13
N 8
27 <2 '1> xF 8 8
g° 7
F 2 f o
[Ye)
I h (7' 2
o O @ © \\)@
S ® -G - 0 N\
&5-@) ,7‘—‘/@7:, sl gl o 9 .'ZI &?/w E:E
Y R e S ¥< @
Q @ A ﬁ\ ~
hut Y I
i (S
L= ou Y NN
a i N
. Regulacién de carrera

45.5 (Con regulacion de carrera

en la salida)

15,6 @5H9 *3°® prof. 5 N-M5 prof. de rosca 8
Y44 N
Z
2 0| €
< — — ©
@ @O OH
) 6.5 12
o
K 25
NA-M6 prof. de rosca 6
6.5 | |12
KA 25
13 M
(mm)
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 Y4
MXQ20L- 10 | 45 4 22 46 2 18 50 16 46 31 — 4 94 92.5| 108
MXQ20L- 20 | 40 4 22 46 2 18 50 16 46 41 — 4 94 92.5| 108
MXQ20L- 30 | 48 4 22 46 2 18 50 16 46 51 — 4 94 92.5| 108
MXQ20L- 40 58 4 22 56 2 22 56 16 56 61 — 4 104 (102.5| 118
MXQ20L- 50 42 6 — — 3 48 48 18 72 71 — 4 122 [120.5| 136
MXQ20L- 75 | 55 6 17 56 3 73 56 23 100 96 126 8 155 [153.5| 169
MXQ20L-100 | 50 8 18 56 4 74 | 112 25 155 | 121 183 8 212 [210.5| 226
MXQ20L-125 55 8 37 59 4 96 | 118 18 190 | 146 211 8 240 |238.5| 254
MXQ20L-150 62 8 56 62 4 118 | 124 21 215 | 171 239 8 268 | 266.5| 282
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (20) MXQ20L-CCBS, BT, B

Rango de ajuste de carrera

(Unidad: mm)
Enla salida | En la entrada
35 35

0.5

[~ 46.5

—

oA RCR-S
@
$

o

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (920) MXQ20L-CICOF

|_. ] 13| Max. 54

Amortiguador hidraulico en la entrada

Amortiguador hidraulico en la salida

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

3-M6 prof. de rosca 12 18
44.5

© & &

+Q——+ 3

< & @

==
© B
ol
<
ool |

0 30.5
o

Con bloqueo en finales de carrera (920) MXQ20L-COCR

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (920) MXQ20L-COCOP

+ Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del
modelo basico.

[*9]
I N\ 3
HE e | I\3
8. \ Conexion 2-Rc(PT)1/8
| =
r"%"ﬂ
* & e o
+-O—0—@ R
* Al hd
33

[6-9]

g
3

-

20
@ & ©
O o011 g
a i 4
L_-lm ﬁm—_
I b
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 25

44

y -
Modelo basico (NN-1) X H " G
|<A H . B 32 11.5 32 11.5
1 @W o o Wg |
o o o o
N4 —H — [
[Te]
w| [[HL ® AR !
- )
] Pid ~ _
A 7 B —
= HA Gr © NN-M8 prof. de rosca 16
@6H9 *5%%prof. 6 )
o Seccion transversal AA Seccion transversal BB
So
[=2]
15 M T | NA-M8 prof. de rosca 6
KA 31
K 5 ° 15 Vista inferior del MXQ25-75
[t} 8 15 g 65 50 22
[}
©-0 607>
0 —_— H 1
g | 1 2
= A A A o
| Y\ ~
Z -
Y44 | & &
Regulacién de carrera en (mm)
54.5 (Con regulacion de carrera la salida
en la salida +0.030 Regulacion d
ida) 06H9 "0 " prof. 6 N_ws prof. de rosca 11 egulacion de carrera 20 g5
en la entrada
TIY 7 .,
- / -
5 =F -
E] b1l
= G} © g c) ==L
@ Il
% \fjf(m HED :‘@’4@7’7»:# g < g
g5 ® ® o} © :
g y 3
= T v
é © Ol o
o F N o - 4-M6 prof. de rosca 10
21.5 S < _1> XF 5
— 30 _ 2 | §Q_
3-M8 prof. de rosca 15 g°
=
©
2-M8 prof. de rosca 9 Conexién 2-Rc(PT)1/8
4 16
8 J | 15 Max.17 (Con regulacién de carrera
@ en la entrada)
|
© 3% :
N ==
i D e
i B s =y
Modelo F N G H NN | GA | HA | J K KA | NA M 4 Y44
MXQ25- 10 55 4 23 55 2 23 55 16 56 35 — 4 107 [105.5] 123
MXQ25- 20 46 4 23 55 2 23 55 16 56 45 — 4 107 |105.5| 123
MXQ25- 30 55 4 23 55 2 23 55 16 56 55 — 4 107 |105.5| 123
MXQ25- 40 65 4 23 65 2 23 65 16 66 65 — 4 117 |115.5| 133
MXQ25- 50 75 4 32 80 2 32 80 16 90 75 — 4 141 |139.5| 157
MXQ25- 75 | 60 6 = = 3 72 65 | 31 100 | 100 | — 4 166 | 164.5| 182
MXQ25-100 48 8 44 44 4 88 88 20 150 | 125 170 8 205 |203.5| 221
MXQ25-125 60 8 31 66 4 97 | 132 18 205 | 150 | 223 8 258 [256.5| 274
MXQ25-150 65 8 56 66 4 122 | 132 18 230 | 175 | 248 8 283 |281.5| 299
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (925) MXQ25-C0CBS, BT, B

Amortiguador hidraulico en la entrada

54.5 Max. 29 Amortiguador hidraulico 54.5
en la salida 15 / Max. 52

¥ f S

It e | | | ©
SeEe = = | 2
Rango de ajuste de carrera [~ @ @ & — A\ @
idad: 17 7 7o) DA
. (Unidad: mm) N ©) G © 006
En la salida | En la entrada o Y Py / @

35 35 | @

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (225) MXQ25-C0F

3| .85,
oo |
] !
2
° ° o e
===\
© © @ « D
50 ‘ 6.5
3-M8 prof. de rosca 15 215
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.
Con bloqueo en final de carrera (25) MXQ25-C0C0R 37 _
@ @ @
D) 17 7Y
@ @ @
STom = T | —)
1 | ™
Conexién 2-Rc(PT)1/8
8
T 0
el ® d y ¢
e cimensionss no n . " ool |
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico. |
0
. . Conexién 2-Rc(PT)1/8 -
Conexionado axial (925) MXQ25-C1C0P L T
= o
@ @ @
(o2}
——— i
@ @ (]
S —
20
<1_7> ||
— 4®7 -
Tk Ol
I . 3 oo |
* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo bésico. !
ZS\VC
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Serie MXQ

Dimensiones MXQ 25 L/modelo simétrico

Modelo basico

0.030
26H9 "o "prof. 6 HA GA NN-M8 prof. de rosca 16
-A R —
o ®H 3
- + @ +
1 9 J:
[ 1T I 1T T
I T T I T T
D00 —-o—-0 :
© | N ©| —|
i - %J sele Ug o
® L dn 4 L dn 4
& 32 11.5 32 1.5
A H B 2o g iy
(NN-1) X H G | % Seccion transversal AA Seccion transversal BB
©
Vista inferior del MXQ25L-75
@ = - T -
> 01 @ ®
T 2| O
- f - ~
o] = < e ©eo——0
8 J 1 |15 |
4 ||16 Conexién 2-Rc(PT)1/8
2-M8 prof. de rosca 9 Max.17 (Regulacién de carrera 65 50 22
en la entrada ©
<N E 5 3-M8 prof. de rosca 15
—-1>x =y
4-M6 prof. de rosca 10 . 30 2 I 21.5
£ F 2 0| o e
= < Tl
s — I P L
& RN @
g5 ] o] 0] o} N ¥ @@
o © , &>- I oglxls 3T
] RO #="9© s R e S Sl
2 :
5 ® o { ® = = % <
= NS 2/
© Lh b ¥
- W 7

26H93%prof. 6

Regulacién de carrera

en la salida)

20 6.5 Regulacién de carren N-M6 _prof. de rosca 11
on la salida en la entrada
Y74 N
Y4

n IR Yo}

[} I 0

< — =

00| Qs
o 8 | [15]
9
K 31 NA-M8 prof. de rosca 8
8 15
KA 31
15 M
(mm)
Modelo F N G H | NN | GA | HA | J K [ KA|NA | M Y4 2z

MXQ25L- 10 | 55 4 23 55 2 23 55 16 56 35 — 4 107 |105.5| 123
MXQ25L- 20 | 46 4 23 55 2 23 55 16 56 45 = 4 107 |105.5| 123
MXQ25L- 30 | 55 4 23 55 2 23 55 16 56 55 — 4 107 [105.5| 123
MXQ25L- 40 | 65 4 23 65 2 23 65 16 66 65 — 4 117 |115.,5| 133
MXQ25L- 50 | 75 4 32 80 2 32 80 16 90 75 — 4 141 [139.5| 157
MXQ25L- 75 | 60 6 — — 3 72 65 31 100 | 100 — 4 166 |164.5| 182
MXQ25L-100 | 48 8 44 44 4 88 88 20 150 | 125 | 170 8 205 |203.5| 221
MXQ25L-125 | 60 8 31 66 4 97 | 132 18 205 | 150 | 223 8 258 [256.5| 274
MXQ25L-150 | 65 8 56 66 4 122 | 132 18 230 | 175 | 248 8 283 [281.5| 299
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Mesa lineal de traslacion Serie

mxaQ

Con amortiguador hidraulico (925) MXQ25L-CCIBS, BT, B

Rango de ajuste de carrera

(Unidad: mm)
Enlasalida | En la entrada
35 35

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con telescopico (925) MXQ25L-000C0F

3-M8 prof. de rosca 15

5
® ® @ @@ 5
) A 7 r
N @ @
3
© @ @ —] {
I @
e | i
—I 15| Max. 52 £
Max. 29 Amortiguador hidraulico 545 |
en la entrada
Amortiguador hidraulico en la salida
215

6.5

74
44

© @ @
B B B

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Con bloqueo en final de carrera

(925) MXQ25L-00R

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que las del modelo basico.

Conexionado axial (925) MXQ25L-CCIP

10
& :
ool |
9 35
EE
.
—_E Q N o
“HT ! @ <
i Q— n
8 Conexién 2-Rc(PT)1/8
= [ >
= =
© © ©
D N 7 >
N & N
© © c3
37
i3
it s K2 D 8
L@
41—7> 20
|
¢ © o &
o I a— i
c3 & 1S3
) — o |
‘ ‘ b
Conexién 2-Rc(PT)1/8 -

* Las dimensiones no indicadas son las mismas que

las del modelo basico.

SVC

O
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Serie MXQ

Dimensiones del accesorio de regulacion de carrera

Tope elastico (AS, AT)
Extremo frontal: Ajuste de la carrera en la salida

Montaje en el cuerpo _ Rango de Montaje en el cuerpo Montaje en la mesa
Tamarno Modelo ajuste carrera o m
A P D mm |A|B|C|D|E|F|G| M P H|J|K| Q
M - ] MXQ 6 MXQ-AS 6 S 6 |19 | 8|7 F23 7 25| Ms |m2sxel125| 6 | 8.3M2sx8
MXQ-AS 6-X11| 15 265
@ @ gli MXQ-AS 8 5 1195 |
M W MXQ 8 |MXQ-AS 8X11| 15 7 122 | 9| 75/25| 8 |3 M6 | M3X8 |[14.6| 7 | 9.8/M3X 10
M H MXQ-AS 8-X12| 25 395
E G MXQ-AS12 5 | 235 |
\L MXQ12 |MXQ-AS12-X11| 15 95(29 |14 [11 [335[12 [4 | MBX1|M4X12|18.5(10.5(12.7|M4 X 12
MXQ-AS12-X12| 25 435
MXQ-AS16 5 245
Montaje en la mesa MXQ16 [MxQ-ASt6-X11] 15 |11 (36 |17 [135[345] 14 |5 [M10X1|M5X16[21 |13 [15 |M5X 16
Q MXQ-AS16-X12| 25 445
— MXQ-AS20 5 1275 |
ay :I MXQ20 |MXQ-AS20-X11| 15 |13 |45 |20 |16 |387.5|17 |6 |MI2X125|M6X 16(25 |16 [18 |M6X 16
K H MXQ-AS20-X12| 25 475
MXQ-AS25 5 | 825 |
MXQ25 |MXQ-AS25-X11| 15 |16 |54 |22 |18 [425|19 |6 [M14X1.5M8X 18|31 |17 |20 (M8X 18
MXQ-AS25-X12| 25 525
Nota 1) Tamafo del tornillo Allen
Extremo posterior: Ajuste de la carrera en la entrada
Rango de
Tamafo Modelo ajuste carrera| A B (o5 D E F G H J KY
(mm)
MXQ 6 [ IXQAT 6 > 1475 |19 105 | 8 165 | ¢ 7 25 M5 |M25X6
MXQ-AT 6-X11| 15 26.5
MXQ-AT 8 5 19.5
D MXQ 8 |MXQ-AT 8X11| 15 |21 22 125 [10 295 | 8 8 3 M6 M3 X 8
H MXQ-AT 8-X12| 25 39.5
il MXQ-AT12 5 23.5
S | MXQ12 |MXQ-AT12-X11| 15 |28 29 16 |16 33.5 |10 12 4 M8 X1 | M4 X 10
T AN MXQ-AT12-X12| 25 43.5
MXQ-AT16 5 24.5
MXQ16 |MXQ-AT16-X11| 15 |335 [355 |20 |17 345 |12 14 5 M10 X 1 | M5 X 12
A MXQ-AT16-X12| 25 445
MXQ-AT20 5 27.5
MXQ20 | MXQ-AT20-X11| 15 |41 445 |25 |23 375 |13 17 6 M12 X 1.25| M5 X 14
MXQ-AT20-X12| 25 47.5
MXQ-AT25 5 32,5
MXQ25 | MXQ-AT25-X11| 15 |49 535 |31 28 425 |15 19 6 M14 X 1.5| M6 X 18
MXQ-AT25-X12| 25 52.5
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Mesa lineal de traslacion Serie MXQ

Con amortiguador hidraulico (BS, BT)
Extremo frontal: Ajuste de la carrera en la salida

Montaje en el cuerpo

Montaje en la mesa

D
M — Uy
E
1 Tr—m (] : a
1] = 1922
- <\;
E E1 G e 2 @@ ﬂl
9 K H
MXQ-BS20 MXQ-BS 8
MXQ-BS25 MXQ-BS12
MXQ-BS16
. Rango de Montaje en el cuerpo Montaje en la mesa
Tamano Modelo ajuste carrera @ )
(mm) A B C D E E1 F G M P H J K L Q
MXQ 8 | MXQ-BS 8 20 7 245 |14 125 |40.8 | 5 12 1.4 M8 M3X12 [166 | 8 12 14.6 M3 X 12
MXQ12 | MXQ-BS12 18 9.5 |29 14 11 408 | 6 12 1.4 M8 M4 X12 [20.5 |11 13 18.5 M4 X 12
MXQ16 | MXQ-BS16 22 11 36 17 135 [46.7 | 7 14 1.4 M10 M5 X 16 |23 13.5 |16 21 M5 X 16
MXQ20 | MXQ-BS20 35 13 46 22 17.5 |67.3 |11 19 12 M14 M6 X 18 |27 17 22 25 M6 X 20
MXQ25 | MXQ-BS25 35 16 54 22 18 67.3 |12 19 12 M14 M8 X 18 |33 19 22 31 M8 X 20
Nota 1) Tamafio del tornillo Allen
Extremo posterior: Ajuste de la carrera en la entrada
E E1 D
F H H
Il = D) o
; P
-B
i/ ©
-B
A
M
MXQ-BT20 MXQ-BT 8
MXQ-BT25 MXQ-BT12
MXQ-BT16
5 Rango de q
Tamanfo Modelo ajuste carrera| A B C D E E1 F G H J K®
(mm)
MXQ 8 | MXQ-BT 8 20 23 245 125 |14 408 | 5 8 12 1.4 M8 M3 X8
MXQ12 | MXQ-BT12 18 28 29 16 16 408 | 6 10 12 1.4 M8 M4 X 10
MXQ16 | MXQ-BT16 22 33.5 |35.5 |20 17 46.7 | 7 12 14 1.4 M10 M5 X 12
MXQ20 | MXQ-BT20 35 43 46 26 25 67.3 |11 13 19 12 M14 M5 X 14
MXQ25 | MXQ-BT25 35 49 53.5 |31 28 67.3 |12 15 19 12 M14 M6 X 18

O
:

Nota 1) Tamafo del tornillo Allen
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Serie MXQ

Dimensiones del regulador de carrera

Tope metalico (CS, CT)

Extremo frontal: Ajuste de la carrera en la salida

Montaje en el cuerpo B Rango de Montaje en el cuerpo Montaje en la mesa
Tamanho Modelo ajuste carrera ) @)
A P D mm |A|B|C|D|E|F|G| M P [H|J|K|L| Q
M - F—> MXQ 6 mggz 2_)(11 é 6 |19 |87 ﬁ 7 |25| M5 [M25X6[145| 7 | 8.3[125M25X8
@ @ gli MXQ-CS 8 5 118 |
il SN MXQ 8 |MXQ-CS 8-X11| 15 7 22| 9|7528 |8 |3 M6 |M3X8|16.6] 8 | 9.8/14.6/M3 X 10
ai MXQ-CS 8-X12| 25 38
E G MXQ-CS12 5 22 |
c MXQ12 |MXQ-CS12-X11| 15 95(29 [14 |11 |32 [12 |4 |M8X1|M4X 12205/ 11 [13 [18.5|M4 X 12
R MXQ-CS12:x12| 25 42
Montaje en la mesa O 5 123 |
MXQ16 |MXQ-CS16-X11| 15 |11 |36 [17 [13.5(33 |14 |5 |M10X1M5X 1623 | 13516 (21 |M5X 16
ﬂ MXQ-CS16-X12| 25 43
MXQ-CS20 5 27|
L*JLL*J MXQ20 |MXQ-CS20-X11| 15 [13 |45 |20 |16 [37 |17 |6 |MI2X125M6X 16|27 |17 |22 |25 |M6X 20
MXQ-CS20-X12| 25 47
Q MXQ-CS25 5 130_|
MXQ25 |MXQ-CS25-X11| 15 |16 |54 |22 |18 [40 [19 |6 [M14X1.5\M8X 1833 |19 (22 |31 [M8X20
‘3 @@ ”1 MXQ-CS25-X12| 25 50
K H Nota 1) Tamafio del tornillo Allen
Extremo posterior: Ajuste de la carrera en la entrada
Rango de
Tamario Modelo ajuste carrera| A B (o5 D E F G H J K
(mm)
MXQ 6 [MXQ-CT 6 5 1475 |19 105 | 8 185 | ¢ 7 25 M5 |M25X6
MXQ-CT 6-X11| 15 255
MXQ-CT 8 5 18
MXQ 8 |MXQ-CT 8-x11| 15 |21 22 125 |10 28 8 8 3 M6 M3 X 8
MXQ-CT 8-X12| 25 38
MXQ-CT12 5 22
MXQ12 | MXQ-CT12-X11| 15 |28 29 16 |16 32 10 12 4 M8 X1 | M4X10
MXQ-CT12-X12| 25 42
MXQ-CT16 5 23
MXQ16 |MXQ-CT16-X11| 15 [335 [355 |20 |17 33 12 14 5 M10X 1| M5X 12
MXQ-CT16-X12| 25 43
MXQ-CT20 5 27
MXQ20 | MXQ-CT20-X11| 15 |41 445 |25 |23 37 13 17 6 M12X1.25| M5 X 14
MXQ-CT20-X12| 25 47
MXQ-CT25 5 30
MXQ25 | MXQ-CT25-X11| 15 |49 535 |31 |28 40 15 19 6 M14 X 1.5| M6 X 18
MXQ-CT25-X12| 25 50
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Construccion

Mesa lineal de traslacion Serie MXQ
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Con telescépico
Lista de componentes

V
Con bloqueo en finales de carrera

V

Conexionado axial

Lista de componentes/con bloqueo en finales de carrera

N’ Designacion Material Observaciones N° Designacion Material Observaciones
(@ | Cuerpo del cilindro Aleacién de aluminio Anodizado duro 2 Cuerpo para bloqueo | Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 | Mesa Acero inoxidable Tratamiento térmico @) Soporte de la mesa Acero al carbono | Tratam. anticorrosivo
(3 | Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro 28 Culata anterior Aleacion de aluminio

@ | Bloque de guiado Acero inoxidable | Tratamiento térmico ) Vastago del émbolo Acero inoxidable

5 | Tapa Resina sintética 30 Casquillo Aleacion de aluminio Tratam. cromado
(® | Guia de retorno Resina sintética 3) | Tapoén ciego Laton Niguelado electrolitico
(@ | Anillo rascador Acero inoxidable, NBR 3 Muelle de retorno Acero inoxidable

(® | Vastago Acero inoxidable 3 Junta del émbolo NBR

© | Embolo Con iman 39 Junta rascadora NBR

(10 | Culata anterior Aleacion de aluminio Anodizado 3 Junta térica NBR

1) | Casquillo Latén Niguelado electrolitico 3 Junta térica NBR

12 | Culata posterior Resina sintética . : ;

@ | Casquillo flotante Acero inoxidable Lista de componentes/conexionado axial

Amortiguador elastico Poliuretano N’ Designacion Material Observaciones
@ | Amortiguador elastico Poliuretano 3) Placa conexionado axial | Aleacion de aluminio Anodizado duro
@® | Bola de acero Acero al cromo extraduro 3® Conducto Aleacion de aluminio Anodizado duro
@ | Pasador cilindrico Acero inoxidable 39 Casquillo Aleacion de aluminio Tratam. cromado
@ | Junta del émbolo NBR (@) Prisionero Latén Niquelado electrolitico
19 | Junta rascadora NBR @ | Juntatérica NBR

@ | Junta térica NBR @ | Juntatérica NBR
. . @ Junta de estanqueidad [Acero inoxidable, NBR

Lista de componentes con telescopio —
@) Junta torica NBR
Designacion Material Observaciones
Placa final Aleacion de aluminio Anodizado duro * Se incluyen las piezas indicadas con los nimeros de la lista inferior en el

Culata anterior

Acero inoxidable

Culata posterior

Acero inoxidable

Muelle

Acero inoxidable

DRBDB®|Z

Iman

Iman especial

Juego de juntas de recambio

Juegos de juntas de recambio para

juego de juntas de recambio.
Especifique las referencias en funcién del diametro del cilindro respectivo.

Juegos de juntas de recambio

modelo de bloqueo en final de carrera

para el modelo de conexiado axial

D|(ar:1n<2§ro Ref. Contenido D|(a£1n?;ro Ref. Contenido D'FnTrﬁ}ro Ref. Contenido
6 MXQ 6-PS 8 MXQ 8R-PS o 6 MXQ 6P-PS Un juego incluye
Un juego incluye )
8 MXQ 8PS |\ . inc 12 MXQ12R-PS Ba® 8 MXQ 8P-PS Ba@y
12 MXQ12-PS Juege '(: uye 16 MXQ16R-PS 8 i‘,@’ 12 MXQ12P-PS @a®
16 MXQ16-PS ®a@ 20 MXQ20R-PS Da® 16 MXQ16P-PS | Unjuego incluye
20 MXQ20-PS 25 MXQ25R-PS 20 MXQ20P-PS ®ay
25 MXQ25-PS 25 MXQ25P-PS @a@

SVC

O
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Serie MXQ

Posicion de montaje del detector magnético para la deteccion al final de carrera

Detector tipo Reed: D-A90, D-A93, D-A96, D-A90V, D-A93V, D-A96V

. A B(mm) E(mm) Rango
Modelo |, Carrera Carrera de
10 |20 (30 | 40|50 | 75100 125|150 10 | 20 {30 [40 |50 |75 |100 [125 150 | trabajo
—E 35 (35|35 |115[115
| | BT — MXQ6 6 | 55| 55| 55135185 — | — | —|— | |m|m|@|cs —| | | — 4.5
A E MXQ8 |75/8 (8 [12 |16 |31 [32 |—|—|— (3(,55) (3?5) (;,%) (11145\(92695\493;(,)5) —|—|—| 5
MXQ12 |115[245|145/14.5(21.5(2150405(405) — | — |Gy | (70} | () | (73| (17 | o) | 6y | — | —| 6
MXQ16 [16.5(30.5(20.5(20.5(20.5(26.5(335(51.5(51.5] — |78y | (16) | (16, | 16y | 22, | o0y | (oo | (amy| —| 7
415|315|215(185(29.5|37.5|69.5(725|77.5
MXQ20 (19 |435|33.5[23,5(335(31.5(39.5|71.5|74.5(77.5| (35} | o) | 26, | 16y | o | oo | (o) | Coy | ey | 8
| 50.5|40.5|30.5(30.5|44.5|44.5(58.5|86.5|77.5
(): D-A93
L IF i san
— Detector de estado sélido: D-M9B, D-M9N, D-M9P, D-M9BW, D-M9NW, D-M9PW
.B B (mm) E(mm) Rango
Modelo Carrera Carrera de
mm) B
1020|3040 |50 | 75 [100|125(150| 10|20 | 30 |40 | 50 | 75 [100 125|150  trabajo
MXQ6 |10 | 95| 95| 95/175/175| — | — | — | —|-05-05[-05| 75| 75| — | — [ —| —| =2
MXQ8 [11.5[12 |12 [16 |20 [35 [36 |—|—|—|2 |2 |6 [10 |25 |26 |—|—|—| 25
MXQ12 |15.5(28.5/18.5/18.5|25,5\25.5/44.5/44.5| — | — |185 8.5 8.5/15.5|15.5/345/345| —| —| 3
MXQ16 [20.5|34.5(24.5/24.5(24.5/30.5|37.5|55.5|55.5| — |24.5/14.5|14.5(145(20.5(27.5/45.5(455) —| 4
MXQ20 |23 |47.537.5(27.5|37.5|35.5/43.5(75.5|78.5(81537.5|27.5(17.5|27.5|25.5|33.5|65.5(68.573.5| 6
MXQ25 [27 |56.5(46.5|36.5/36.5]50.5/50.5|64.5|92.5|92.5|46.5|36.5|26.5|26.540.5|40.554.5|82.5|735| 6

Detector de estado sélido: D-M9BV, D-MONV, D-MOPV, D-MIBWV, D-MINWV, D-MOPWV

B(mm) E(mm) Rango
Modelo Carrera Carrera de
(mm) trabajo
10 (20|30 (40|50 |75|100(125|150(10 |20 |30 (40 | 50 | 75 |100 125|150
MXQ6 (10 | 95| 9.5 9.5(17.5/175| — | — | —| —| 1.5| 15| 15| 95| 95| — | —| —| — 2
MXQ8 [11.5(12 [12 [16 |20 |35 (36 | —|—|—| 4 | 4 [8 [12 [27 |28 | —| —|—| 2.5
MXQ12 |15.5/28.5(18.5|18.5(25.5|25.5(44.5|44.5| — | — |20.5(10.5(10.5(17.5|17.5|36.5|36.5| — | — 3
MXQ16 |20.5|34.5(24.5|24.5(24.5|30.5|37.5|55.5|55.5| — |26.5(16.5(16.5|16.5(22.5(29.5|47.5(47.5| — 4
MXQ20 |23 |47.5[37.5(27.5(37.5|35.5|43.5|75.5(78.5|81.5(39.5|29.5(19.5|29.5|27.5|35.5(67.5|70.5(75.5| 6
MXQ25 |27 |56.5(46.5(36.5(36.5/50.5|50.5|64.5(92.592.5(48.5|38.5(28.5(28.5(42.542.5(56.5/84.5(75.5| 6

Instalacion del detector magnético

/\ Precaucion

2-242

Herramienta de montaje del detector magnético

- Para ajustar el tornillo de fijacion (incluido con el

detector magnético), utilice un destornillador de

relojero con un diametro de empufadura de 5 a 6 mm.

Par de apriete

- El par de apriete sera de aprox. 0.05 a 01Nm.

Esto se alcanza en general con un giro aproximado
de 90°, tras haber notado el efecto de una resistencia

apreciable.

O

Destornillador de relojero




