Cilindro sin vastago

Serie MY1
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Alta

Precision

~—Modelo de gufa de alta precisién
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Ot Serie MY1C
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Modelo con patin deslizante

Serie MY1M

SN Momento admisible Grande =
Serie MY1B

* Posibilidad de elegir entre cinco modelos de guias



[eREEEE]  serie vy1B

Posibilidad de combinacién con una gran variedad de
guias d rdo con las condiciones de cada caso.
Gracias a su disefio simple sin guia .

se facilita el ahorro de espacio. ﬁﬁ-
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o Amplia gama
@10a @ 100

Funcionamiento uniforme incluso con
cargas entricas.

Rodino guia

" Resistencia a momentos,
gran precision
y carreras largas.

_ Serie MY1 H T

Carga, momento y precision elevados.
Idéneo para el transporte y "pi place" de
cargas elevadas.

Guia doble de al precisio

i Las dos guias
3 lineales
permiten
trabajar con
mayores
cargas.

Hodoconpandesizte S 171 [I/]

La guia integrada permite su uso en una amplia
variedad de aplicaciones de transporte.
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> Su guia simple
permite un montaje
directo de la piezas
de trabajo.

Los tamafios pequefos y medianos de @ 10 a @ 40 son idéneos
para "pick & place".
Modelo de alta precision

= El uso de una
guia lineal
proporciona una gran

repetitividad.
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Conexionado centralizado

Las conexiones se
concentran en un lado.

Disponibilidad de carrera

Se pueden seleccionar
carreras en intervalos de

Wr'miad de ajuste de carrera

Posibilidad de ajuste de carrera
en un lado o en ambos lados. del cilindro en carreras

« Perno de ajuste largas.

* Amortiguador hidraulico de cargas bajas + perno de ajuste (unidad L)
* Amortiguador hidraulico de cargas altas + perno de ajuste (unidad H)

Soporte lateral

Previene la flexion del tubo

Intercambiabilidad

Los cuerpos y las piezas de trabajo
se pueden intercambiar entre las
series MY1My MY1C.
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Introduccion ¢

Modelo b
my1B

0 MY1B10G - 200

E————

' Aunque este modelo

dispone de fijacion 10
flotante, su altura es LS

de sélo 28.5mm.

Variaciones de la

Serie Tipo
MY1B " -
MYIM o
MY1C e

MY1H ; %

MY1HT |
# ——
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asico Modelo de guia de alta precision®™5; N

10  / my1H10
: = %—C J ;;L::W:":I . Posibilidad de montaje de
. y unidad de ajuste de carrera

_ - "'\,‘ i “’5.

- - .

o :’" ”

A La unidad de ajuste de carrera (unidad H) no Z 4
sobresale de la mesa. ”
Modelo de conexionado

centralizado (estandar)

Diametro [mm] Amortig. dgr;iﬁlas?e Soporte | Acoplamiento ?i':;“:: Ejecuciones
Notal) 410 16 20 25 32 40 50 63 80 100 neumética| 4o carrera | lateral flotante Ao especiales
o Nota 2)
Modelo basico . L. - o .. < < < < c
arreras
intermedias
Patin deslizante LGl G G G G G - - W) Carreras largas
. Conexionado Roscas con insertos
Rodillo guia centralizado .G . G .. G G G - - < helicoidales
Conexionado Proteccion antipolvo
° V2 estandar imi
ia de alta precision . GG < < <. < Revestimiento NBR
Fijacién de montaje
lia de alta precision del soporte
alta rigidez o o/ -/ —

Nota 1) @ 10 disponible sélo con conexionado central. Nota 2) @ 10 disponible sélo con tope eldstico.

_ Uso de dos guias lineales. Nuevo modelo con blogqueo en final de carrera

. Carga max. de 320 kg (2 63) enlaserieMYIH. . -
Modelo con guia de alta precisién o o ;’/}Lj'

y alta rigidez

my1HT50, 63

*

Posibilidad de sustitucion del cilindro -7~

sin necesidad de mover la P U

Las roscas de montaje
de los cancamos de
transporte son estandar
para una instalacién
cémoda.

Dimensiones iguales a 0

. (@) & =
las estandar. [_‘“C} °E_
Posibilidad de bloqueo _ E

en un lado o en S ae

L
T

so de cancamos de transporte

O
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Serie MY1
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Referencias estandar para la seleccion del modelo

dl\(/al%(ijlﬁwlgro Tipo de guia Seleccion de la guia ad%rigifi)clgz ?eela\gg?lrggos Mz: Flector transversal

MY1B |Modelo basico Precision no especificada, generalmente combinada con guia externa Véase la pag. 10 X M: Flector
MY1M |Patin deslizante Precision aprox. de la mesa 0.12 mm Nota2) Véase la pag. 34

MY1C |Rodillo guia Precisién aprox. de la mesa 0.05 mm Nota2) Véase la pag. 54

MY1H |Guia de alta precisién |Cuando se requiere una precisién de la mesa de 0.05 mm o inferior Nota2) | vease la pag. 74

MY1HT | Altaigidez/Mod. guia alta precision| Cuando se requiere una precision de la mesa de 0.05 mm o inferior Nota2) | vease la pag. 96

Nota 1) Los valores mostrados son sélo una orientacién para la seleccién del modelo. Consulte con SMC cuando requiera una precision
garantizada para MY1C/MY1H.

Nota 2) La precisién indica el desplazamiento de la mesa (en final de carrera) cuando se aplica el 50 % del momento admisible mostrado
en el catdlogo (valor de referencia).

Tabla de seleccion del caudal

Condiciones de funcionamiento
m : Peso de la carga (kg) Posicion de montaje:

Verifiqgue nuevamente las condiciones de funcionamiento

V : Velocidad (mm/s ) Precision:
P : Presion de trabajo (MPa)

U

Seleccion provisional del modelo del cilindro

MY1B : Basico
MY 1M : Patin deslizante

MY1C : Rodillo guia
MY1H : Guia de alta precision
MY 1HT: Modelo de alta precision y alta rigidez

Seleccione una guia
adecuada para la
aplicacion.

Seleccion de la carg Seleccione tamafio de cilindro mayor

admisible

mm max. Modifique tipo de guia

Seleccione tamafio de cilindro mayor

Seleccion del
momento admisible
[Zodt

Modifique tipo de guia

Amortiguacion en final
e carrera

Q© Seleccione tamafio de cilindro mayor

=

Unidad *
amortiguacion
externa

si @S' H si si
Verifique conexiones y montaje <
del detector magnético (modelo)

Unidad de ajuste de carrera

Conexionado estandar o centralizado

@ * Si se utiliza una unidad de amortiguacion externa, es recomendable instalarla cerca del
centro de gravedad de la carga.
Seleccion Es posible seleccionar todos los modelos de cilindro sin valstago (serie MY 1)
siguiendo el procedimiento anteriormente indicado.
del modelo Para mayor informacion, véase el manual de instrucciones adjunto y consulte con SMC

sobre cualquier otra informacion.
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Seleccion del modelo Serie M Y1

Tipos de momentos aplicados a los cilindros sin vastago

Se pueden generar momentos multiples segun la posicién de montaje, la carga y la posicion del centro de gravedad.

Z
Coordenadas y momentos |
Ms: Torsor

M;: Flector

SN

y
X

Momento estatico

Montaje horizontal

M:: Flector transversal

|
|
vmsxg

Posicion de montaje| Horizontal | En el techo | En la pared | Vertical
Carga estatica m mi mz ms mgy Nota)
;(% M mixgxX| m2xgxX —_ msxXgx2Z
g M: mixgxY mxgxY msxgxZ —
()
é M —_— —_— msxgxX | msxgxyY

Nota) mases una masa que se mueve por empuije. Utiliza de 0.3 a 0.7 veces la fuerza
g: Aceleracion gravitacional (varia segun la velocidad del funcionamiento) como guia para su utilizacién.

Momento dinamico

d:(;‘:l,crll?;je Horizontal |En el techo|En la pared | Vertical
Carga 14
dinamica Fe J00 XVaxmnxg
M:e 1 xFexz
[e}e) 3
=g
£ E | M:e |No se produce momento dindmico Mze
o c
=% | Mae 1? xFEXY

Nota) Independientemente de la posicion de montaje, el
momento dindmico se calcula con las férmulas indicadas
en la tabla superior.




Serie MY'1

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de funcionamiento

Modelo del cilindro ......... MY1H40-500 gmmmm- Posicion de montaje TN

Velocidad media de trabajo va ... 300 mm/s %5 1. Montaje hgrizontal 2. Mont. en la pared:

Posicién de montaje ................... Mont. pared % Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg) :
MY 1H40-500 Uy

3. Montaje en el techo ‘
<> 4. Montaje x|

We: MHL2-16D1 (795 g) vertical

Wa: Placa de conexién t = 10 (880 g) Wa: Pieza de trabajo (500 g)

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
célcula de cada posicion.

2 | Disposicion de la carga

42.5 150 Masa de la pieza y centro de gravedad
2 & Ref. pieza de|  pjasa Centro de gravedad
B trabajo mn Eje X Eje Y Eje Z
T v 4 Whn Xn Yn Zn

e | | X Wa 088kg | 65mm omm | 5mm

- 12 Wb 435kg | 150 mm omm | 425mm

vigg g s 9

— Y We 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm

- il [] wd 0.5kg 150 mm 210 mm | 42.5mm
L n=a,b,cd

[3] Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms = Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525 kg

_ 1
X _—m3x2(mnXXn)

1

- 6.1525(
Y =W3X2(mnxyn)
1

~6.525
V4 =—1x2(mnx2n)
ms

— 1 (
~6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm

(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) =29.6 mm

0.88x5+4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mas: Masa
ms max (desde 1 al grafico MYTH/Ms) =50 (KQ) «.vvreneniiiiiiiiiiie e

Factor de carga o1 = ms/ms max = 6.525/50 = 0.13

M2: Momento
Mz max (desde 2 del grafico MY1H/Mz) = 50 (N-m)
Mz=msxgxZ=6.525x 9.8 x 37.4 x 102 = 2.39 (N-m)
Factor de carga o2 = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

O
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Seleccion del modelo Serie M Y1

Ms: Momento

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

[6]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Ms max (desde 3 del grafico MYTH/Ms) = 38.7 (N-M) ...
Ms=msxgxX=6.525x9.8x138.5x 10 =8.86 (N-m)
Factor de carga 0z = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

Carga equivalente FE durante el impacto

__14 __14 -
FE= 100 xvaxgxm= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

MiE: Momento

M+E max (desde un grafico MY1H/M1 donde 1.4va = 420 mm/s) = 35.9 (N-m)

MiE =:13—x FEXZ = ;—x 268.6 X 37.4 x 1073 = 3.35 (N-m)

Factor de carga 0« = M1E/M1E méx = 3.35/35.9 = 0.09
MsE: Momento

MsE max (desde 5 del grafico MY1H/M3 donde 1.4va = 420 mm/s) = 27.6 (N-m)

MaE = 4 XFEXY = ;— X 268.6 x 29.6 x 1078 = 2.65 (N-m)

3
Factor de carga 05 = Mse/Mse méx = 2.65/27.6 = 0.10

200 = 01 + Oz + Oz + Ola + 05 = 0.601

El célculo superior esta dentro del valor admisible y se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a 1,
considere reducir la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms3 MY1H/M MY1H/M: MY1H/Ms
— T
1 2) |
50 (= 50 H S0 50 3
40 ! 40 4 40 40 g 2
30 S LR TN — 30 30 ‘ 5
30 N ISR - -I\J
20 N
20 ¢ 20
20 \ ;\
H 10 N MY1H40 '
10 ANGILI \\\ MY1H401 \ M"?H‘u 10 N N J
i
2 N MY: T MY1H40
‘o 10 AN \C[MY1H40 E A Haz E 3 MY 1H25 E N N__[MY1H32
g f % 5 i [N N\ % 4 { Z 5 N
MY1H32 i '
M N % 4 i MY1H25 % 3 MY1H20 % 4 MYAH25
8 . E 3 u £ o E 3 o
o MY1H25 S S N S
2 5 [ = {\ = = s\
<, 2 : MY:1H20 2 " MY1H20
3 MY1H20 E 1 WViRT ]
1 L 4 m
LI AN AN
5 MY1H16 r 05
A
MY1H10 H MYH16 04 Nuvino MY]H16
05 E 03 T 05 !
0.4 r 02 0.4
1 03 i 03 -
U ]
02 £ [y o1 0z wrifto
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Serie Y1 B
Modelo basico
010,016, @ 20, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Posibilidad de minimizar el tamafo
del actuador (dimensiones) y de
combinar con otras guias.

Patin
deslizante




serie MY1B Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de carga

Diametro Momento maximo admisible [N-m] Peso maximo de carga [kg]
Modelo
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
MY1B 50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Los valores anteriores son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Consulte cada
grafica para el momento maximo admisible y la carga maxima admisible para una velocidad del
émbolo especifica.

Precauciones de diseino
Recomendamos la instalacion de un amortiguador hidraulico externo cuando el cilindro se
combina con otra guia (conexién con acoplamiento flotante, etc.) y se supera la carga maxima

admisible, o cuando la velocidad de trabajo es de 1000 a 1500 mm/s para los didmetros @ 16, @
50, @ 63,380y 100.

Peso de la carga (kg)

\ ,
\
Momento (N-m) " ms

F1 -\M1=F1 x L1

5 4

F2 =

M2=F2xL2 F3<¢ Ma=F3x L3

—

©
-

1

[] 0

<Calculo del factor de carga de la guia>

1. Para los célculos de selecciéon deben examinarse la carga maxima admisible (1), el momento
estatico (2) y el momento dindmico (3) (en el momento del impacto con el tope).
+ Para evaluar, use Va (velocidad media) para (1) y (2) y U (velocidad de impacto U = 1.4 Va) para (3). Calcule "'m
max." para (1) a partir del grafico de carga max. admisible (m1, mz, ms) y Mmax. para (2) y (3) a partir del grafico
de momento méaximo admisible (M1, Mz, Ms).

L]
L]

Suma de los _ Peodelacarga[m] = Momento estatico [M]® Momento dindmico [Mz] @
factoresde " Carga méaxima admisible ~ Momento estético admisible + Momento dindmico admisible <1
carga de la guia [mmax.] [Mmax.] [MEmax.]

Nota 1) Momento causado por la carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.
Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente a final de carrera (en el momento de impacto con el tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma de los

factores de carga (2a) es el total de dichos momentos.

2.Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el calculo del momento dinamico cuando tenga en cuenta el
impacto sobre el tope.
m: Peso de la carga (kg)
F: Carga (N)
Fe: Carga equivalente a impacto (en el momento del impacto con tope) (N)

Va: Velocidad media (mm/s) . Coeficiente d " L

M: Momento estético (N-m) d: Coeficiente de amortiguacion
Nota 4) Con tope elastico = 4/100

V = 1.4 Va (mm/s) Fe = 1.4 Va-6-m-g (MY1B10, MY1H10)

~Me = %E’SSL = 4.57 Vasml,

V: Velocidad de impacto (mm/s)

Me:Momento dindmico (N-m)

L:: Distancia al centro de gravedad de la carga (m)

Momento maximo admisible

Seleccione un valor de momento que
esté dentro del rango de funcionamiento
mostrado en las graficas. Obsérvese
que la carga maxima admisible puede
exceder en algunos casos los limites
indicados en los graficos. Por lo tanto,
revise también la carga admisible para
las condiciones seleccionadas.

Peso maximo de carga

Seleccione un valor de carga que esté
dentro del rango mostrado en las
graficas. Obsérvese que el momento
maximo admisible puede a veces
exceder los limites indicados en los
graficos. Por lo tanto, revise también el
momento admisible para las
condiciones seleccionadas.

Con amortiguacién neumatica = 1/100 v
Con amortiguador hidraulico = 1/100 —
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?) m FE
Nota 4) 1.4Vad es un coeficiente adimensional para calcular la fuerza de impacto. 3 Me
Nota 5) Coeficiente medio de carga (:%): Este coeficiente establece la media del momento méaximo de :[]—
carga durante el impacto del tope segun los calculos de la vida util del producto. |
3.Para los procedimientos de seleccion detallados, consulte las paginas 12y 13. / e

10
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Léase antes del uso Serie M Y1B

MY1B/M+ MY1B/M2 MY1B/Ms
200
N\
00 = 0 = N
40 q
300 \ a0 N 100 E\\ ~
\ N \\
200
\\ N{ 20 ANER N 50 AN NEEAS
N N 40
100 1 N N NN 30 NC [N N
= MVIB100] 10 NN B0 N TN Ywvisioo
50 N ~ N \\ AN N N 20 < N \
V1, n N
49 M¥1B80 5 SNCTTIR TMY1B8o] NN Nmvisso
N : NS 10 SEEEES
20 N MY:1B63- 3 N N AN
g § g N MY1B63 g < IMY1B63
Z \ z 2 N Z 5
o 10 MY:1B507 i) \ 2 4 N
5 5 MY/1B50 S 5 MY1B50_
€ g 1 €
[e} 5 o o
= = s 2
N 0.5
3 )
N 0.4 .
2
\\ 0.3 -
AN 0.2 ~~
1 N 04 \
~ ~NMY1B20] N N 03 N
0.5 X h 0.1 S - SN . S
0.4 < AN - N MY1B20] 0.2 Y1820
0.3 < MY1B16 005 | N
. |
0.2 0.04 MY[1B16 0.1 \ \Mv Ri6
NMY1B10 0.03 NG : Y1B16
0.1 0.02 NJIMY1B10 0.06 NMY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
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© N \ s 3 N N © N\
e \ N MY1B80 o \ \\ S 4 MY 1863
8 \\ g , X I MY1B63 8 q
‘?‘: 0 \ \ MY1B63 % \\ MY1B50 % MY1B50
N
S N MY1B50- b NN o 2
3 AN 3 N 3
& e 1 S o N
AN NEA N
5 N AN AVEAN 1 N
4 AN N AN — N
: N YN 0s MY{B20 NEEN
N NMY1B20 | 0.4 MY;1B16 0.5 N
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Serie Y1
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1 Condiciones de trabajo

..... Posicién de montaje -----

Cilindro .............coiiiiiiinnn. MY1B50-500 1. Montaje horizontal 2. Montaje en pared
Velocidad media de trabajo Va ...... 300 mm/s i
Posicion de montaje ................. Montaje horizontal
Amortiguacion ------- Neumética
=1/100
(6 ) W Pieza de trabajo (5 kg)

3. Montaje en el techo M
<>

N o

MY1B50-500

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del calculo
de cada posicion.

2 Disposicion de la carga

Y Masa de la pieza de trabajo y centro de gravedad
[ [ Ref. Centro de gravedad
l ‘ ‘ : X ‘ ‘ pieza de Masa -
trabajo m Eje X Eje Y Eje Z
z 40
w 5kg 40 mm 40 mm 70 mm
“Hi £t

40

3 Calculo del factor de carga para la carga estatica

m1: Masa
m1max (desde 1 del graficoMY1B/m1) = 47 (kg)

Factor de carga Ol = mi/m1max = 5/47 = 0.11

M:: Momento
M1 max (desde 2 del grafico MY1B/M1) = 52 (N-m)
Mi=mixgxX=5x9.8x40x107°=1.96 (N-m)
Factor de carga Oz = Mi/M1max = 1.96/52 = 0.04

M2: Momento
M2 méax (desde 3 del grafico MY1B/Mz) = 6.2 (N-m)
Ms=mixgxY=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Factor de carga Ols = M2/M2max = 1.96/6.2 = 0.32

12

O
2



4 Calculo del factor de carga para el momento dinamico

5 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Carga equivalente FE durante el impacto
Fe=1.4Vaxdxmxg=14x300x~ x5x9.8 = 205.8

M1e: Momento

M+e max (desde 4 del grafico MY1B/M1 donde 1.4Va = 420 mm/s) = 37 (N-m)
Mg =%x Fe X Z =——x 205.8 x 70 x 10° = 4.81 (N-

3

100

Factor de carga Ols = M1e/M1e max = 4.81/37 = 0.13

Mse: Momento

Mse max (desde 5 del grafico MY1B/Ms donde 1.4Va = 420 mm/s) = 11.0 (N-m)
Mse = x Fe x Y =% X 205.8 x 40 x 10° = 2.75

3

Soe=00+0L+0:z+0l+0=085<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Xo. de la féormula anterior es superior a 1,

Seleccion del modelo Serie M Y1B

(N)

m)

(N-m)
Factor de carga Ols = M3e/M3e max = 2.75/11.0 = 0.25

considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga

Momento admisible

MY1B/m1 MY1B/M MY1B/M: MY1B/M3
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Serie MY1B

010,90 16,9 20,9 50, @ 63, O 80, @ 100

Para diametros @ 25, @ 32y @ 40,
consulte el catalogo en www.smc.eu.

Forma de pedido

IEEEE MY 1B|20 -1300| [-|IM9BW| |-

Modelo bésicoT lEjecuciones especiales
Diametroe® Véase la pag. 15.
.. para mas detalles.
[mm] Rosca de conexién
10| 10mm Simbolo| Tipo Digmetro Ne detectores magnéticos
16| 16mm — | RoscaM| @10, @ 16,020 — | 2uds.
20| 20mm Re S 1 ud
@50, 063,080, ud.
50| 50 mm TN NPT | 5100 n “0” uds.
63| 63mm TF G
80| 80mm . -
700|100 mm Conexionado ® eDetector magnético
— Modelo estandar [ — [ Sin deteccién magnética (iman incorporado)]
G Modelo de conexionado centralizado Para cilindros @ 10 sin detector magnético, la configuracion
Nota) Para @ 10, sélo G esta disponible. del cilindro corresponde al detector de tipo Reed.
' Contacte con SMC cuando adapte el detector magnético
Carrera del cilindro [mm]e de estado sdlido.

c L. Los detectores magnéticos compatibles varian
Diametro [mm] Carrera estandar [mm]* d_arrergbrlnaX|ma segin el diametro. Seleccione el detector
isponible [mm] compatible conforme a la siguiente tabla.
10, 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 50, 63, 80 | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000 ¢ Simbolo de la unidad de ajuste de carrera
100 1800, 2000 Consulte “Unidad de regulacion de carrera” en la pagina 15.

« La carrera se puede fabricar hasta una carrera maxima de 1 mm en incrementos de 1 mm. No obstante,
si la carrera es 49 mm o menos, la capacidad de amortiguacién neumatica se reduce y no se pueden
montar mdltiples detectores magnéticos. Preste especial atencién sobre este punto.

Especifique también "-XB11" al final de la referencia del modelo, cuando la carrera exceda de 2000 mm.
Consulte "Ejecuciones especiales" para los detalles.

Detectores magnéticos Compatib|ES/Para mas informacion sobre detectores magnéticos, consulte de las paginas 107 a 117.

. ; 5 Tensién de carga Modelo de detector magnético |Longitud del cable (m)| Conector
Ti Funcionamiento Entrada | & Cableado : > .
ipo especial e E (Salida) DC AC Perpendicular En linea 0511|135 pre- | Carga aplicable
P = 0102020 [05020100[ 0102020[05020100] (—) [(M)| (L) | (2) | cableado
. MONV** MON** (]
3 hilos (NPN
o llas (NPN) [Y69A] ivsoal | ® |—|®|© .
° 5V,12V o o Circuito IC
5 — 3 hilos (PNP) Mopy skl e ®eo0 O
) [Y7PV] [Y7P] ]
) sk 3k
S A M9BV M9B o _
g 2 hilos 12V Y698 ivsoB] | ® |—1|®|©) ©
L) . MONWV** MONW** ( J
3 hilos (NPN
8| cacion e flos (NPN) . yonwvl | vonwn | @ =@ 190 © |
o diagndstico ) N ’ . MOPWV** MOPW** ) Relé,
2 (indicacién en c%raégg Si|| 8 hilos (PNP) | 24V [Y7PWV] [Y7PWI] ® =l ® O O PLC
5 2 colores) bl MOBWV |  MIBW*
) a cable ) ( J
g 2 hilos 12v [Y7BWV] vzew | ® |—|®|°] ©
:3-' 3 hilos (NPN) MQ[E’]W*‘ Mﬂ“]A*‘ olole|o| o
@ | Resistente al agua 5V, 12V = = Circuito IC
2 (indicacion en 3 hilos (PNP) Mg[t’iw*‘ M?E]A 1o |0O|@|O| O
2 colores) - -
. M9BAV:; M9BA ii
2 hilos 12V g O —
= yzea | ©|©/®1©]©
- i 3 hilos -
'% E _ cﬁ?e“gtz Si |(equivalenteaNPN)| 5V — A%V | — A% | 276 | @ |— | @ |—| — |[CicuitlC| —
53 acabls | . 100V [A93V*2[ — | A93 [ 773 | @ (@ (@ |®@| — | — | Relb
o= ne|  2hilos 24V | 12V TigVomens AGOV| — | A90 | 780 | @ |— | @ |—| — [CraiolC] PLC
=1 Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores.
=2 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m -« — (Ejemplo) MONW «x Los detectores magnéticos de estado solido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
im. M (Ejemplo) MONWM «x Se requieren espaciadores de detector separados (BMG2-012) para adaptar los detectores
3m- - L (Ejemplo) MONWL magnéticos (tipo M9) en los cilindros @ 63 a @ 100.
5m Z (Ejemplo) MONWZ «# D-M9OOD no se puede montar en @ 50. Seleccione los detectores magnéticos entre paréntesis.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacion, consulte la pag. 115.
= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar).
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Simbolo

|

|/

|

Tope elastico Amortiguacion neumatica

Viade 10 Ejecuciones especiales: Especificaciones

Serie MY1B

Especificaciones
Diametro [mm] 10 | 16 [ 20 [ 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aire
Accion Doble efecto
Rango de presion de trabajo |0.2a0.8 MPa[ 0.15a 0.8 MPa [ 0.1 2 0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C

Amortiguacién

Tope elastico \

Amortiguacién neumatica

Lubricacion

Sin lubricacion

Tolerancia de

+1.

1000 0 menos g

8

2700 o menos,’§® 2701 a 5000 *3°

order | (Consulte las pags. 118 a 120 para
ver mas informacion.)
Simbolo Especificaciones
-X168 | Roscas de insercion helicoidal
-XB11 | Modelo de carrera larga
-XB22 | Amortiguador hidraulico
(modelo de parada uniforme), serie RJ
-XC67 | Revestimiento de caucho NBR en banda antipolvo
20- Exento de cobre

longitud de carrera 1001 a 3000 *28
Tamaiio de| Conexion frontal/lateral M5 x 0.8 Rc 3/8 Rc 1/2
conexion | Conexién inferior o4 @10 018
Velocidad del émbolo

Diametro [mm] 10 16, 20, 50 a 100

Sin unidad de aj

uste de carrera

100 a 500 mm/s

100 a 1000 mm/s

Unidad de regu-
lacion de carrera

Unidad A

100 a 200 mm/s

100 a 1000 mm/s "

Unidad L y unidad H

100 a 1000 mm/s

100 a 1500 mm/s @

Nota 1) Tenga en cuenta que, cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la manipulacién del perno de ajuste,
la capacidad de amortiguaciéon neumatica se reduce. Ademas, cuando se exceden los rangos de carrera con
amortiguacion neumatica indicados en la pag. 18, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.

Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad de trabajo es de 100 a 1000 mm/s.

Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pagina 17.

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 10 16 20
Simbolo de unidad A H A A L H
RB RB RB
- L. Con perno 0805 Con perno de ajuste Con perno 0806 1007
Configuracién de ajuste + de ajuste + +
Modelo de amortiguador hidraulico | con perno ! con perno con perno
de ajuste de ajuste de ajuste
Rango de ajuste de Sin espaciador Oa-5 O0Oa-5.6 O0a-6
zzr:i:ie;zigx:‘ni:;;:fnc;?aor Con espaciador corto — — -5.6a-11.2 -6a-12
[mm] Con espaciador largo — — -11.2a-16.8 -12a-18

Nota) El espaciador de fijacion intermedia no esta disponible para @ 10.
+ El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera

- - Unidad de regulacién
Unidad de ajuste de carrera en lado derecho de carrera Espaciador
. ] AT . ] A de fijacion
. : L: Con amortiguador hidraulico | H: Con amortiguador hidraulico : -
Sin RS G FED 2 ELERD | cargas reducidas de cargas elevadas intermedia
unidad Con espa- | Con espa- | * PMO  Conespa- | Con espa- |+ PeMO  [Con espa- | Con espa-
ciador  |[ciador |deajuste |ciador | ciador |deajuste [ciador | ciador
corto largo corto largo corto largo
§ Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
g- A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 | AL | AL6 | AL7 | AH | AH6 | AH7 ) % )
g Con espaciadorcorto| AG6S | A6A | A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 | Eiemplo de acoplamiento HGH7
E Conespaciador largo] A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | |[Ladoizauierdo]
S |L: Con amortiguador hidréulicode| | g LA | LA6 | LA7 L LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 Unidad H Unidad H
§ |cargas - Espaciador corto Espaciador
s {%:g%f +|Con espaciador corto| L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 |L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 largo /
2 |ajuste Con espaciador largo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7
S [ H: Con amortiguador hidrulico de HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 3 = =
8 |cargas
§ ele\gl’adas+ Con espaciador corto| H6S | H6A | H6A6 | HBA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 . —
S |Perno de - Conexién Conexién
S |ajuste Con espaciador largo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7

-

s

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

os espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicion de carrera intermedia.

Especificacion de amortiguador hidraulico

Unidad de Diametro [mm] RB RB RB
Modelo regulacion de Modelo
e 10 20 0805 | 0806 | 1007
Estandar L _ RBO806 Absorcién max. de energia [J] 1.0 2.9 5.9
(Amortiguador/serie RB) i6
9 H RB0S05 RB1007 Abson.'clon d? carn.era [mm] 5 6 7
- = Velocidad max. de impacto [mm/s] 1000 1500 1500
Amortiguador hidraulico/ L — RJ0806H — — -
Serie RJ de parada Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70
uniforme montada (-XB22) H RJ0805 RJ1007H Fuerza del Extendido 1.96 1.96 4.22
« La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1B muelle [N] Retraido 3.83 4.0 6.86
dependiendo de las condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones especificas s - - -
de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion. Rango de temperatura de trabajo [*C] 5a60

+ El amortiguador hidraulico para parada uniforme de la serie RJ (-XB22) montado es

una ejecucion especial.

O

+ La vida util del amortiguador sera diferente de la del cilindro MY 1B, dependiendo de
las condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones especificas de producto de la
serie RB para el periodo de sustitucion.

SVC
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Serie MY1B

Fuerza tedrica Peso
[N] [kg]
Diametro | Areadel Presion de trabajo [MPa] Peso Peso de la ) )
ol ” © fijacionde | Peso de la unidad de ajuste
[mi] (mm?) 02 | 03 | 04 | 05 06 | 07 | 08 Diametro| oo | adicional Peifsde soporte lateral|  de carrera (por unidad)
10 78 15 23 31 39 46 54 62 [mm] | pasico | PO cada iozas (por juego)
16 200 40| 60| 80| 100[ 120] 140] 160 50 mm de rﬁéviles Tipo A | Unidad A | Unidad L |Unidad H
carrera
20 314 62 94 125 157 188 219 251 yB Peso Peso Peso
50 1962 392| 588| 784| 981| 1177| 1373| 1569 10 0.15 0.04 0.03 0.003 0.01 — 0.02
63 3115 623 934 | 1246| 1557 | 1869| 2180| 2492 16 0.61 0.06 0.07 0.01 0.04 — —
80 5024 | 1004 | 1507 | 2009| 2512| 3014| 3516| 4019 20 1.06 0.10 0.14 0.02 0.05 0.05 0.10
100 7850 | 1570| 2355| 3140| 3925| 4710| 5495| 6280 50 7.78 0.44 1.40 0.04 — — —
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area del émbolo (mm2) 63 | 13.10 0.70 2.20 0.08 — — —
80 | 20.70 1.18 4.80 0.17 — — —
100 | 35.70 1.97 8.20 0.17 — — —
Calculo: (Ejemplo) MY1B20-300A
© PeSO DASICO ++rvvrrrrrrneernnannns 1.06 kg
e Carrera de cilindro ---300 mm
* Peso adicional ------eooeeeeeene 0.10/50 mm carrera
1.06 + 0.10 x 300/50 + 0.05 x 2 = 2.17 kg
¢ Peso de la unidad A -+ 1.76 kg
Opcién
Ref. de unidad de regulacion de carrera
M Y — A 20 H 2 —_— 6 N Unidad de regulacion
de carrera
Unidad de regulacién de carreraI lEspaciador de fijacion intermedia Espaciador de
- - fijacion intermedia
L. — Sin espaciador
5 D|a1metro ® ) 6] | Espaciador corto
0 mm - R,e,f' unidad 701 | Espaciador largo
16| 16 mm —_ Unidad de regulacion | Posicion l A
i . . Noy,
20| 20mm decarrera |de montaje Tipo de entrega del espaciador 653,
Nota) La unidad de Al . Izquierdo — [ Unidad instalada RN
regulacion de carrera A2 Unidad A Derecho - - ’
no esta disponible L1 ouierd N Sélo espaciador
para @ 50, @ 63, @ Unidad L zquierdo + Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de
80y @ 100. L2 Derecho carrera en una posicion de carrera intermedia.
H1 . Izquierdo + Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.
H2 Unidad H Derecho Nota) El espaciador de fijacién intermedia no esté disponible para @ 10.

Nota 1) Véanse los detalles del rango de
regulacién en la pag. 15.

Nota 2) Unidad A y H sélo para @ 10, unidad A
s6lo para @ 16

Lista de componentes

MY-A20H2 MY-A20H2-6 MY-A20H2-7 MY-A20H2-6N

i Espaciador corto

(Sin espaciador) (Con espaciador corto) (Con espaciador largo) (Sélo espaciador corto)

<D 2
D ///(((%

@

MY-A20H2-7N

Espaciador corto

Espaciador largo Espaciador largo

(Solo espaciador largo)

Ref. de soporte lateral

Diamet
. tametro [mm] 10 16 20 50 63 80 100
Tipo
Soporte lateral A MY-S10A MY-S16A MY-S20A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S10B MY-S16B MY-S20B MY-S32B MY-S50B MY-S63B

Para obtener mas detalles acerca de las dimensiones, consulte la pagina 28.
Un juego de soportes laterales consta de un soporte izquierdo y de un soporte derecho.

16
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Capacidad de amortiguacién

Seleccidn de la amortiguacion

Serie MY1B

Capacidad de absorcion de la amortiguacion elastica, neumatica y unidades de
ajuste de carrera

<Amortiguacion elastica>

Los topes elasticos son una caracteristica estandar del
MY1B10.

Dado que la absorcién de energia de los topes elasticos
es reducida, en el momento de ajustar la carrera con la
unidad A, instale un amortiguador hidraulico externo.

<Amortiguacion neumatica>

La amortiguaciéon neumética es estandar en los cilidros
sin vastago (excepto 910).

Se instala un mecanismo de amortiguacion neumética
para evitar un impacto excesivo del émbolo en el final
de carrera durante el funcionamiento a alta velocidad.
La amortiguacion neumatica no tiene como funcion la
reduccién de la velocidad del émbolo cerca del final de
la carrera.

Los rangos de carga y velocidad que puede absorber
estan dentro de los limites marcados por la linea de
amortiguacién neumética indicada en los graficos.

<Unidad de ajuste de carrera con
amortiguador hidraulico>

Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o
velocidades que excedan el limite de amortiguacion
neumatica, o cuando se requiera amortiguacion en los casos
en que la carrera del cilindro quede fuera del rango de carrera
efectiva de amortiguacion neumética debido al ajuste de la
carrera.

Unidad L

Utilice esta unidad cuando se requiera amortiguacion
fuera del rango efectivo de la amortiguacion
neumdtica aunque la carga y la velocidad queden
dentro de los limites de amortiguacion neumatica, o
cuando el cilindro funcione con un rango de carga y
velocidad por encima del limite de amortiguacion
neumatica y por debajo del limite de la unidad L.

Unidad H
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un
rango de carga y velocidad por encima del limite de la

APrecaucion

1. Véase el diagrama inferior cuando se

utilice el perno de ajute para realizar
ajustes de carrera.
Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulico se reduce como resultado del ajuste
de carrera la capacidad de absorcion se
reduce drasticamente. Asegure el perno de
ajuste en la posicion donde sobresalga
aproximadamente 0.5 mm del amortiguador
hidraulico.

Perno de ajuste

1D

ii
L

0.5

=1
2l

Amortiguador

hidraulico T

2. No utilice amortiguadores hidraulicos vy
amortiguaciéon neumatica al mismo tiempo.

MY1 B1 0 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 B63 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
2000 i {
I 1| U
g 1500 22 e |
15 =
1000 2 I 14,
i 4 Lty € 1000 —— %’7@ E ;
2 <, o u T &,
5 g - G —
g 500 4070,?,, g L -
E 400 ’9.%, £ 500 : i
8 300 Rl 400 ——
9 NC o 300 ‘ :
© 200 g | |
S ‘G 200 + p
g N S et
> 100 g vl
80 100 L 4
005 0.1 0.2 030405 1 2 3 4 ; 10 2 3 5 10 20 30 50 100
m3max. m2max. mimax. m2 me’nx.—T m3max. mimax.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
MY1B16 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1B80 Impacto horizontal: = 0.5 MPa
T T T T T T
I I I I I I
2000 : : : 2000 —— :
2
g 1500 : : : E 1500 ! ! "7)0,,. ‘
I I I 1
£ 9.
£ 1000 S=— ; = 1000 : : e
] — 1 %% T 5 T : <
g ! L Ne, ! ® T T
3 500 . . “n . g 500 ==
£ a00 T R < 400 T
$ 300 S 300
I I e I I
3 f . 3 . R
3 200 ‘ ‘ g 200 : ‘
3 | 1 o | 1
© i i 2 i i
> 100 ! ! 100 1 |
05 1 T 2 3 45 10 T 20 30 5 10 20 f 30 f50 100
m3 max. m2 max. m1 max. m2 max. m3max. mimax.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg
MY1 B20 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 B1 00 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T T T T T
I I I I I I
200 — e T
- 0
IS 1500 TN 4 E 1500 ' ' o
£ ™ | | | /7/9
= 1000 : , £ 1000 : : L7
3 . T o T T i
@ ™ N (3] T T
o —t U= & - -
£ 500 Y ” f"’ﬂ’ 1 g 500 : :
3 T it | g 400 : :
9 300! = ﬁ/);om‘,q T - 300 1 1
° 1 1 -091/ (] 1 1
g 200 — K T 200 i i
o ! 1 Q ! !
o) 1 1 Ke} 1 1
> 1 1 [} 1 1
1 1 > 1 1
100 L 100 L L
1 2 3 45 10 20 30 40 50 5 10 20 30 501 100 T
m3 me’ux.—T T—mz max. m1 max. m2 max. m3 max. mi max.
Peso de la carga kg Peso de la carga kg

MY1B50

Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
T

1500

; "
I I
2000 } ; }
I I
I I

1000 o,

. ”6’(/

T
T
2T
+
!

:
'

500 ;
400 ;
I

I

I

I

I

I

1

300

200!

Velocidad de impacto mm/s

100
2

3 5 10 J
m2 max.

Peso de la carga kg

m3 max. m1 max.
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Serie MY1B

Capacidad de amortiguacion

Carrera de amortiguacion neumatica jmm;

Par de apriete para carrera

/A\Precauciones

Tope elastico (J 10 unicamente)
Carrera positiva desde un
extremo debido a la presion

1

0.9

0.8

0.7

0.6

0.5 / /
0.4 /
0.3 7

yd

0.2 7

0.1 /r
00 0.1

Desplazamiento mm

02 03 04 05 06 07 08
Presion MPa

18

Digmetro [mm] Carrera de amortiguacion Pernos de sujecion de la unidad de ajuste (.,
16 12 Diametro [mm)] Unidades Par de apriete
e 15 10 A 0.4
50 30 H
63 37 16 2 0.7
S0 40 20 L 18
100 40 H

Par de apriete para regulacion de carrera
Pernos de fijacion de la placa de bloqueo
de la unidad [N-m]

Diametro [mm] Unidades Par de apriete
20 H 1.2

Calculo de la energia absorbida
para unidad de regulacién de carrera

A Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus
manos no queden atrapadas en la unidad.

e Cuando se utiliza un producto con
unidad de ajuste de carrera, el espacio
entre la mesa lineal (patin) y la unidad de
ajuste de carrera se hace muy estrecho
en el final de carrera, generandose un
peligro de atrapamiento de las manos.
Instale una tapa protectora para evitar el
contacto directo con el cuerpo humano.

Perno de ajuste Perno de fijacién de la
unidad

Placa de bloqueo

Con amortiguador hidraulico [N-m] contratuerca
Impacto Vertical Vertical
horizontal |[(Hacia abajo)| (Hacia arriba)
Tipo de
impacto
Placa de blogueo
Energia cinética LI
E: D) m-VU

Energw’aéezempuje F-s Fs + m-.g.s | Fs-m.g-s
Energia IaEbsorb\da E1+ Ez
Simbolo

V: Velocidad de impacto del objeto (m/s)

F: Empuije del cilindro (N)

s: Carrera del amortiguador hidraulico (m)

m: Masa del objeto que impacta m (kg)

g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

Nota) La velocidad de la masa mévil es medida en el
momento del impacto con el amortiguador
hidraulico.

O
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<Fijacion de la unidad>
La unidad se puede fijar apretando uniformemente
los cuatro pernos de sujecion de la unidad.

A Precaucion

No utilice la unidad de ajuste de carrera
fijada en una posicion intermedia.

Si la unidad de ajuste de carrera esta
fijada en posicion intermedia, puede
producirse deslizamiento dependiendo de
la cantidad de energia liberada en el
momento del impacto. En tales casos, se
recomienda usar una unidad de regulacion
de carrera con espaciador para garantizar
la posicion intermedia, si esta disponible.
(Excepto @ 10)

Para otras longitudes, consulte "Par de
apriete de los tornillos de sujecion de la
unidad de ajuste de carrera".)

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>
Afloje la contratuerca del perno de ajuste y
ajuste la carrera desde el lado de la placa
de bloqueo mediante una llave hexagonal.
Vuelva a apretar la contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Afloje los dos pernos de fijacion de la
placa de bloqueo, gire el amortiguador
hidraulico y ajuste la carrera. A
continuacion, apriete uniformemente los
pernos de fijacién de la placa de bloqueo
a fin de fijar el amortiguador hidraulico.
Tenga cuidado de no apretar en exceso los
pernos de fijacién. (Excepto unidad L de @
10y @ 20.) (Consulte “Par de apriete de los
pernos de fijacién de la placa de bloqueo
de la unidad de ajuste de carrera”.)

Nota)

Aunque la placa de bloqueo puede
doblarse ligeramente debido al apriete del
perno de fijacion de la misma, esto no
afecta al amortiguador hidraulico ni a la
funcién de bloqueo.



Diseno: @ 10

Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Serie MY1B

Modelo de conexionado centralizado: MY1B10G

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 | Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 15| Abrazadera de correa Resina especial
2 | Culata posterior WR Aleacion de aluminio Pintado 20 | Cojinete Resina especial
3 | Culata posterior WL Aleacién de aluminio Pintado 21 | Espaciador Acero al cromo molibdeno Niquelado
4 | Entrehierro Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Pasador de resorte Acero inoxidable
5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
6 | Cubierta final Resina especial 24 | Tornillo de cabeza esférica de unién| Acero al carbono Niguelado
7 | Anillo guia Resina especial 25| Tornillo de cabeza ranurada Acero al carbono | Cincado cromado negro
8 | Tope elastico Goma de poliuretano 26 | Tapdn de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niquelado
9 | Soporte Acero inoxidable 27 [ Iman —
10 | Tope Acero al carbono Niquelado 28 | Placa superior Acero inoxidable
11 | Separador de la correa Resina especial 29 | Placa posterior Acero inoxidable
12 | Iman de sellado Iman de caucho 30 | Fieltro Fieltro
Lista de repuestos: Juego de juntas
Ne Descripcion Cant. MY1B10
13 | Correa de sellado 1 MY10-16A-|Carrera
14 | Banda de sellado antipolvo 1 MY10-16B-[Carrera
16 | Rascador 2
17 | Junta del émbolo 2 MY1B10-PS
18 | Junta de estanqueidad del tubo | 2
19 | Junta térica 4

*

El juego de juntas incluye (8, (7, 8y (9.

El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando @3 y @ se envian de forma independiente, se
incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el
tubo de grasa.

Ref. tubo de grasa:

GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY1B

Disefo: @ 16, @ 20, @ 50 to @ 100

MY1B16, 20, 50 a 100

-

105 ) 1
S = -y <

B

AR

MY1B16/20

MY1B80/100
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Serie MY1B

-MY1B16, 20, 50 a 100

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 | Camisa del cilindro aleado Anodizado duro 26 | Iman —
2 | Culata posterior WR | Aleacion de aluminio Pintado 28 | Cubierta superior Acero inoxidable
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 3 X
4 Entrehi’;rro Aleacion de aluminio | Anodizado 29 g:éﬂ:&:;?ﬁ:f) Acero al carbono Niquelado
5 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado B — Pintado
Resina especial 36 | Placa posterior Aleacion de aluminio (9 63 ad100)
6 | Cubierta final Niquelado 37 | Placa de soporte Resina especial @ 80, @ 100
Acero al carbono (080, @ 100) 38 | Rodillo guia B Resina especial E@ 80, @ 100;
7 | Anillo guia Resina especial 39 | Rodillo guia A Acero inoxidable (@ 80, @ 100)
8 | Anillo amortiguador | Aleacién de aluminio | Anodizado 40 | Eje de rodillo guia B Acero inoxidable (@ 80, @ 100)
9 | Tornillo de regulacién| Acero laminado Niquelado i ., L Anodizado duro
10 | Tope Acero al carbono Nigquelado 41 | Cubierta lateral Aleacion de aluminio (9 80, @ 100)
11 | Separador de la correa | Resina especial 4 Anillo de retencion Acero para muelles
12 | Rodillo guia Resina especial (@ 16, (@ 20, @ 50) @ 63) de tipo CR
13 | Eje de rodillo guia ACG!’O momdaple (@ 16, (@ 20, @ 50) @ 63) 43 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
16 | Abrazadera de correa Resmﬁ especial — @ 80.0100)
Aleacién de aluminio | Cromado (@ 80, @ 100) a4 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Niquelado
17 | Cojinete Resina especial (9 80, @ 100)
18 | Espaciador Acero inoxidable (@ 16, (@ 20, @ 50) @ 63) 45 | Espaciador B Acero inoxidable (@ 80, @ 100)
19 | Pasador de resorte Acero al carbono 46 | Iman de sellado Iman de caucho (9 80, @ 100)
20 | Anillo de retencion | Fleje de acero especial | (@ 50, @ 63) 47 | Retenedor de lubricacién Resina especial (2 16, (@ 20, @ 50) @ 63)
de tipo E para eje laminado en frio
21 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Niquelado
22 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Niquelado
23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno g:glc;?aod(c)romado negro/
24 Chaveta paralela Acero al carbono (@ 16, @ 20)
redonda doble
25 (Tapon de cabeza Acero al carbono Niquelado
hueca hexagonal)
Lista de repuestos: Juego de juntas
Ne Descripcion Cant, MY1B16 MY1B20
14| Correa de sellado 1 MY16-16C-|Carrera|| MY20-16C-|Carrera
15 | Banda de sellado antipolvo | 1 MY16-16B-|Carrera|| MY20-16B-|Carrera
27 | Rascador lateral 2 — MYB20-15CA7164B
2| Junta torica p Lot KA0309 | KA00309
(P4xD1.8xD11) | (04xD1.8xD1.1)
30| Rascador 2
31 | Junta del émbolo 2
32| Junta de amortiguacién| 2 MY1B16-PS MY1B20-PS
33 | Junta de estanqueidad del tubo | 2
35 | Junta torica 4
Ne Descripcion Cant, MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14| Correa de sellado 1 MY50-16C-|Carrera MY63-16A-|Carrera] MY80-16A-|Carrera MY100-16A-|Carrera
15 | Banda de sellado antipolvo| 1 MY50-16B-|Carrera MY63-16B-|Carrera MY80-16B-|Carrera MY100-16B-|Carrera
27 | Rascador lateral 2 MYB50-15CA7165B | MYB63-15CA7166B | MYB80-15CK2470B | MYB100-15CK2471B
34| Junta térica o b KA00402 | KAoo777 [ | KAOO0SO | KA0OO50
(083x045x01.9) — — —
30| Rascador 2
31 | Junta del émbolo 2
32| Junta de amortiguacién | 2 MY1B50-PS MY1B63-PS MY1B80-PS MY1B100-PS
33 | Junta de estanqueidad del tubo| 2
35| Junta torica 4

« El juego de juntas incluye 80, 3D, 32, 33y @. Pida el juego de juntas en funcion del diametro de cada tubo.
+ El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).

Cuando (4 y (5 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)

Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Hay disponibles dos clases de bandas de sellado antipolvo para los modelos MY1B16, 20, 50, 63. Dado que la referencia

varia dependiendo del tratamiento del tornillo de cabeza hueca hexagonal tornillo de fijacién @), compruebe detenidamente
que usa la banda de sellado antipolvo adecuada.
A: Cincado cromado negro —MYO[-16B-carrera, B: Niquelado—MYOO-16BW-carrera

O
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Serie MY1B

Tipo de conexionado centralizado & 10

Refer to page 122 regarding centralised piping port variations.

MY1B10G —[ Carrera |

Rosca de montaje del acoplamiento flotante

(2 x M3 x 0.5 prof. 5)

24
2x @5 prof. de avellanado 2 5 1
) 1 P v 2xM5x0.8 o
o | Wl i N (Conexién) \"y : B R
oi d ] ] i Bid -
[eBeTr: (I T sl (690"
® 2 o o N I
| - Y
ool 1‘ 10 10| i i
© 15 | 15 :2
85, | |12 55 - 12 8.5
- 110 + Carrera | i
2xM5x0.8 2xM5x0.8
(Tapdn con alojamiento hexagonal) (Tapén con alojamiento hexagonal)
30 50 4 x M3 x 0.5 prof. 5 2 x 2 x @ 3.4 orificio pasante
> Lado inferior M4 x 0.7 prof. 7
- 5.9 25 © 5.9 | <
L & i
| ® hd = D - - © PY | Al ©
[ ° = B | N
) - Y
5 100 + Carrera J
_ 10 _ _ 10 _
ML @
N~ ~
/
% ’ ° i
A A
B e i 2xM5x0.8
(Tapdn con alojamiento hexagonal)
22
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente

Modelo basico Serie M Y1B

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 16, @ 20 para ias variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1B16/20] —

(Tapdn de cabeza

hueca hexagonal) (Conexién)

2 x2xd prof. K

(Tapon de cabeza

(Conexién)
hueca hexagonal)

MY1BOG 2 x M5 x 0.8 2x M5 x 0.8 v

(Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

M5 x 0.8
(Tapon de cabeza
hueca hexagonal)

Rosca de montaje del acoplamiento flotante
(2 x JJ prof. rosca de fondo de avellanado KK)

PC

LW 2x@T prof. de avellanado E M5 x 0.8 1
‘ v (Conexién) ——
A o _ —J8 =
(¢}
“lolel? U =\
Y il 0|72+
o | |GA \M5x08 Tornillo de regulacion// GA| |
2xM5x0.8 G|  (Conexion) el 2xM5x0.8
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) M5 x 0.8 GB (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) N
. Z + Carrera .
(LL) L J
B N PA 7‘4 x MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
@ LD taladro pasante
g%
> R
@ s 3 [ A
|
o O —_ _m = = o o =T
—& o © [¢] Y z
- — i — !
PG Q + Carrera
el - -
[mm]
Modelo A B C E G |[GA (GB | H J JJ K |KK| L |[LD |LL |LW | M MM N | NC | NE

MY1B161 | 80 | 6 3.5 2 14 9 |16 37 |M5x0.8 |[M4x0.7 | 10 65 | 80 |35 | 40 30 M4x0.7 | 20 |14 27.8
MY1B20C1 |100 | 7.5 |4.5 2 [125 [125 205 | 46 |[M6x 1 M4x0.7 | 12 |10 100 |45 | 50 37 8 |M5x08 |25 [17.5 [34

o

[mm]
Modelo | NH |[NW |PA | PB |PC |PD |[PG|PP| Q |[QQ QW |RR|SS | T |TT |UU |VV |WW | XX | YH |YW | Z
MY1B160 |27 37 |40 |20 |40 |45 |35 | 7.5 |153 9 |30 |11 3 7 9 |10.5 (10

MY1B201 (335 | 45 |50 (25 |50 |5 45 [11.5 |191 | 11 36 |14.5 5 8 |10.5 |12 23

75 | 22 |26 32 |160
10.5 | 24 (325 | 40 (200

i

5

Conexion inferior
(Junta térica aplicable)

Tamano de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y S d D R | Junta térica aplicable
MYyiB16 | 22 6.5 4 4 8.4 1.1

Cc6
MY1B20(] | 24 | 8 6 4 |84 |11
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

sMC 28
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Serie MY1B

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 50, @ 63  para las variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1B500/63] —

(Tapén de cabeza
hueca hexagonal)

2x2x4d prof. K s
=

(WW)

Vv 2x Rc 1/4 2xRc 1/4 vV
— -

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapén de cabeza
hueca hexagonal)

Rosca de montaje del acoplamiento flotante

(Tornillo de cabeza
hueca hexagonal)

(Conexion)

MY1BOG MY1BOG

2x BT prof. PC (2 x JJ prof. rosca de fondo de avellanado KK)
LW de avellanado E Rc 3/8 1
(Conexién)
A 0y g ~ T & —F 0 "V g ”
& oy
I = [ ﬁ‘ ) : | (’V_
! A P17et
o [
£l & & [ [
I il Re 3/8 Tornillo de regulacién G o
2xRc3/8 (Conexién) Rc 3/8 GB| 2xRc3/8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
— T [—
Rc 3/8 - Z + Carrera -
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
() L _ 4 xMM prof. M
PA 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
@ LD taladro pasante
s
N =Y B
<+ ’ W )
—m — N ]
o id cv =
A
Pg Q + Carrera
[mm]
Modelo A B C E G |[GB | H J JJ K | KK | L LD | LL |[LW | M MM N | NC | NE
MY1B500C] | 200 | 14 | 85 | 3 |235 | 37 94 [M12x175 | M6x1 | 25 17 | 200 9 [100 | 80 14 |[M8x125 | 47 38 | 76.5
MY1B630 | 230 | 17 |10.5 3 |25 39 |116 |M14x2 |[M8x125 | 28 | 24 [230 | 11 |[115 | 96 16 [M8x125 | 50 51 [100

[mm]
Modelo |NH |[NW | PA | PB | PC ([PD |[PG|PP| Q |[QQ|QW |RR|SS | T |TT |UU |VW (WW | XX |YH |YW | Z

MY1B5001 | 75 92 | 120 | 50 |100 | 85 8 |24 384 |27 76 |34 |10 15 |22.5 |23.5 |23.5 |22.5 | 47 74 92 | 400
MY1B63[1 | 95 |112 | 140 | 60 |[115 | 9.5 | 10 |37.5 | 440 |29.5 | 92 |455 [135 | 16 |27 29 25 |28 56 94 | 112 | 460

T

Conexion inferior
(Junta tdrica aplicable)

Tamaiio de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior
Modelo WX Y S d D R |Junta térica aplicable
MY1B50C] | 47 |155 |14.5 10 |17.5 1.1

MY1B63C] | 56 |15 18 10 |17.5 | 1.1
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

SVC

C15
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo basico

Serie MY1B

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 80, @ 100 Paralas variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1B80[1/100 —

Rc 1/2
(Tapdn de cabeza

hueca hexagonal) e _ (Conexién)
7 = £ — : =
| ) : — L O <
A
= / 3 ' | I e — %
Rc 1/2 ; /
(Tapdn de cabeza Q / / @
hueca hexagonal)
VvV 2xRc1/2 2ch1/2
(Tapon de cabeza (Tapon de cabeza
hueca hexagonal) hueca hexagonal)
MY1BOG Rc 1/2 1
—
Rc 1/2 (Conexién)
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) 1 - N
| - 03 [ I > o
@ @ 6 3y [ < 7 f" \ e &
Tz > * ) 3 T lé
z & G <€ ) cA
AE e 2 4 ol &
) H o W
T-T G Rc 1/2 Tornillo de regulacién G LL I
2xRc1/2 (Conexién) Rc 1/2 GB 2xRc 1/2
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
- Z + Carrera -
_w - L -
PA 8 x MM prof. M 2 x 2 x @ LD taladro pasante
PF
—~ =
>y
& o T6% o - 4/. 21 A
Co = —Eé_ —iH 5“5
o 3 ey o Vo]  —
s I
?} Rosca de montaje del acoplamiento flotante
8 (2 x @ 10H7 prof. 10)
PG Q + Carrera -
= -
[mm]
Modelo A G GB H L LD | LL | LW M MM N NC | NH | NN |[NW | PA | PB | PE
MY1B 8001 | 345 | 60 |71.5 | 150 | 340 | 14 |175 |[112 | 20 [M10x15 | 85 71 |124 | 35 |140 80 | 65 | 240
MY1B100CJ [ 400 | 70 |79.5 | 190 | 400 | 18 [200 |140 | 25 |Mi2x175 | 95 85 |157 | 45 |176 |120 85 | 280
[mm]
Modelo PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY V4
MY1B 801 | 22 15 53 | 660 | 35 90 | 61 15 30 40 60 25 90 |[122 | 140 28 | 690
MY1B1000] | 42 20 69 | 760 | 38 |[120 | 75 20 40 48 70 28 | 120 | 155 | 176 35 | 800
Lﬂ -

Conexion inferior

(Junta térica aplicable)

Tamanio de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y d D R | Junta térica aplicable
MY1B 801 | 90 45 18 26 1.8 poo
MY1B100C1 | 120 50 18 26 1.8

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

O
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Serie MY1B

Unidad de regulacion de carrera

Con perno de ajuste

MY1B| Diametro |[1—| Carrera |A

Unidad de regulacion de carrera

EY

MY1B10

[mm]
Diametro aplicable E EA | EB | EC EY FC h T w
MY1B10 10 5 28 3.3 263 | — | 1.8 5 (Max. 10) 35
MY1B16 14.6 7 344 | 42 365 | — | 24 |54 (Max.11)| 43
MY1B20 19 9 43 5.8 | 45.6 13 3.2 6 (Max. 12) 53

Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + Perno de ajuste

MY1B20 — [ Carrera |L

Unidad de regulacién de carrera

RB0806

5.8

46

45.6

26

6 (Méx. 12)

3.2

&

&
S

3

6

(Carrera del amortiguador hidraulico)

O
2
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente

Unidad de regulacion de carrera

Modelo basico

Serie MY1B

Con amortiguador hidraulico de cargas elevadas + Perno de ajuste

MY1B| Diametro |[1 —| Carrera |H

Unidad de regulacién de carrera

=

Amortiguador hidraulico

[=——

]

=

| —
[

7

/

/

/

T

(Carrera del amortiguador hidraulico) T

= Dado que la dimensién EY de la unidad tipo H es mayor que la altura superior de la mesa (dimensién H), cuando se carga una pieza que supera la longitud total (dimensién L)

de la mesa lineal, deje un espacio de tamafio "a“ o superior en el lado de la pieza.

MY1B10

[mm]
o ) Modelo de
Didmetro aplicable E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT w amortiguador hidraulico a
MY1B10 10 5 28 55 | 298 | — | — 8 | — | ——| 1.8 | 408 5 (Max. 10)| 35 RB0805 3.5
MY1B20 20 10 49 6.5 | 47.5 6 33 13 12 46 3.5 | 46.7 5 (Max. 11)| 60 RB1007 25
27
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Serie MY1B

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-SOA

2x0G ( |
i 1|
( )
! |
bl
C
D
Soporte lateral B
MY-SB H & H
2x4d \, (
( )
— ———
w
C
D
[mm]
Modelo |Cilindro aplicable| A B (o] D E F G H J
MY-S104 | MY1B 10 | 35 | 436| 12 21| 3 12 | 65| 34| M4x07
MY-S164 | MY1B 16 | 43 | 536| 15 | 26 | 49| 3 65| 34| Maxo07
MY-S204 | MY1B 20 | 53 | 656 25 38| 64| 4 8 45| M5x0.8
MY-S32$ MY1B 50 | 113 | 131 45 64 | 11.7 6 11 6.6 M8 x 1.25
MY-S504 | MY1B 63 | 136 | 158 55 80 | 148 | 85| 14 9 M10x 1.5
MY1B 80 | 170 | 200
MY-S63 § : ! : . .
S63 5 MY1B100 | 206 | 236 70 | 100 | 18.3 | 10.5 | 17.5 | 11.5 | M12x1.75
= Un set de soporte lateral consiste en un soporte izquierdo y un soporte derecho.
Guia para el uso de los soportes laterales
. m
En el caso de montajes con carreras largas, el ] kgl
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ’—y_:_‘—‘ 9l 200
de su propio peso y del peso de la carga. En 7 190
dichos casos, utilice un soporte lateral en la 7 180
zona intermedia. El espacio (¢) entre soportes L
no debera sobrepasar los valores indicados en 170
el gréfico de la derecha. , 160
(4000)
150
3 140 \
m 130
L 120 (3200) \
/\Precaucion e .
m o 110 E
1. Las superficies de montaje no estén — § 100 \ \ "ﬁn
adecuadamente alineadas, el uso del m — W \ \ =
soporte lateral podria originar un funciona- % % (2700) \g. \%
miento defectuoso. Por lo tanto, asegurese L L 80 ‘\ \'ﬁ \
de nivelar el tubo del cilindro durante el 70 (2100 9
montaje. Del mismo modo, en el caso del 60 \ \%‘_ \° \
funcionamiento con carreras largas donde \Zz \» \ \
se produzcan vibraciones e impactos, se 50 \3 \% \
recomienda el uso de soportes laterales, 40 S
incluso en el caso de que el valor de 30 \ \ \
espaciado esté dentro de los limites (100) | 4 \ \ \
admisibles indicados en el grafico. 20900 4;,,, '@‘3 \\ \ \
L 0
2. No utilice las escuadras de soporte para 10 %WB;& i NN\
llevar a cabo labores de montaje, utilicelas 0 1000 2000 3000 2000 5000
solamente como soporte.
Espacio entre soportes L [mm]

28
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo basico Serie M Y1B

Acoplamiento flotante

Facilita el montaje de sistemas de guiado externos.

Diametro aplicable Diametro aplicable
(010 | 0 16, 0 20
MY-J10 MY-J16/MY-J20

Ejemplo de aplicacion Ejemplo de aplicacion

MY-J16 | MY1B1601 | 45 45 22.5 30 52 38 18
MY-J20 | MY1B20C1 | 55 52 26 35 59 50 21

Modelo | Didmetro aplicable JJ K L P Q | E3 | E4 | LD
MY-J16 | MY1B160J | M4 x 0.7 10 4 7 3.5 1 1 6
MY-J20 | MY1B200] | M4x0.7 | 10 4 7 | 35| 1 1 6

Nota) Un set de soporte con mecanismo flotante consiste en un soporte
izquierdo y un soporte derecho.

Rango ajustable

Nota) Un set de soporte con mecanismo flotante consiste en un soporte
izquierdo y un soporte derecho.

| i Pieza de
l Jr trabajo
/ ! W
L ] | N n
s i
(3] | T BB
YN |
C |
: ez
! Guia Serie MY1B Acoplamiento
! flotante
Ejemplo de montaje . Ejemplo de montaje
M4x0.7  Zb M 2
ey = .
0 i H Of e ! 1 b ok
= N | e, —
2 : < - - I
&l @ Detalle seccion Za (3/1) 2x2x@LD i
Rango ajustable ‘ "
| Detalle seccion Za
i (rango ajustable)
2x2xQ06.5 ' G
3 D Za
2 ; —
7777777 . = 3
' w
PN 4* , © + * v
hd A - Y Nt~ olul —
ol ) | ; : : =Q RN -
S s | o - a- * i
] ( -3 1 = == 1 u
E ,,,,,,,, ! Detalle seccion Zb
@ - ¢ — || — | oo (rango ajustable)
& ﬁd@ Detalle [mm]
d seccion Zb (3/1) i Modelo | Didmetroaplicable | A B C D E G H

Instalacién de los tornillos de fijacion

Arandela muelle

MY-J10 a 63 (1 set) lista de componentes

Carro Espiga  conica Tornillo de Descripcién | Cantidad
(entrehierro) / Soporte 2
Espiga 2
T ‘ W Arandela muelle cénica 2
I Tomillo de fijacién 2
L |

L Elementos incluidos

Par de apriete del tornillo de fijacion (N-m)
Par Par Par
Modelo | 4o apriete litostEte de apriete Modelo | 4o apriete
MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1.5 MY-J40 5
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Serie MY1B

Diametro aplicable

0 50, O 63
MY-J50/MY-J63
Ejemplo de aplicacion

Pieza de
vt trabajo
W /
[ L L ]
|-
Ll 0 L
Guia Serie MY1B /S< Acoplamiento
flotante
Ejemplo de montaje
g z
o
- ]
- 0
w
© 6 % 4+ = || . Y
f : EQL R -
e — ;
1 w
1 — Detalle seccion Za
alo (rango ajustable)
JJd Zb
X [i[7 i N
= 0 O I oa
< - 2x2x0@LD qf
w

Detalle seccién Zb
(rango ajustable)

[mm]
Modelo | Didmetro aplicable A B C D F G H
MY-J50 | MY1B500] 110 110 55 70 126 90 37
MY-J63 | MY1B63[1 | 131 130 65 80 149 100 37
Modelo | Didmetro aplicable JJ K L P Q | E3 | Ea | LD

MY-J50 | MY1B50C] | M8x1.25 | 20 | 75 | 16 | 8 25 |25 | 11
MY-J63 | MY1B63[] | M10x1.5 | 20 | 95 | 19 | 95 | 25 | 25 | 14

Nota) Un set de soporte con mecanismo flotante consiste en un soporte
izquierdo y un soporte derecho.
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente

Acoplamiento flotante

Serie MY1B

Modelo basico

Facilita el montaje con otros sistemas de guiado externos.

Diametro aplicable

0 80, 0 100

Ejemplo de aplicacion

Precauciones de funcionamiento de la escuadra de empuje

/A\Precaucion

Escuadra de
empuje N\ W
N\ J/ /

Pieza de
trabajo

"

Fijacién

B lL Carro

Ejemplo de montaje

La cara de montaje de empuije esta tratada
térmicamente Dureza HRC40 o mas.

©

©

c

o

o

@

©

8 Fijacion

c

[}
{ o % ]
| S ! ]
I 5 ‘ [

I 5 5
/ 45 _% 69 03 ® |

3\

L I » _@.@/% St
\ ¢ ‘ ey
' 8 ; \

L wm

5¢E

= O

=3 20183

o

©

EE 150

=a

Pasador de posicion del

acoplamiento flotante
(@10 x 18L)

Orificio de montaje de la fijacion (@ 80)
Tornillo con cabeza hueca hexagonal
(M10 x 40L)
Orificio de montaje de la fijacion (@ 100)

Tornillo con cabeza hueca hexagonal
(M12 x 40L)

Escuadra de soporte

Asegurese de que la desviacion de la guia externa esté dentro del
rango ajustable.

El uso de acoplamientos flotantes facilita la conexion con las guias
externas. Sin embargo, en el caso de guias con ejes, etc., el
desplazamiento es mayor y puede ser que el acoplamiento flotante no
tenga la capacidad de absorber la variacion. Verifique la magnitud del
desplazamiento y monte el acoplamiento flotante dentro del rango
ajustable.

Cuando la magnitud de desplazamiento exceda el rango ajustable, utilice
un mecanismo adicional de compensacion.

P N[ O m
| 43 :
u ' [
[
\ <
I
Par de apriete del tornillo
de cabeza hueca
Modelo | s | A [B(max) C(min.) Modelo | g ol
MY-J 80 | MY1B 800] | 181 | 15 9 MY-J 80| 25 MY-J80, 100 (1 set) lista de componentes
MY-J100 | MY1B100[] | 221 15 9 MY-J100 44 Descripcion Cantidad
Nota) « Posibilidad de montaje de la escuadra de soporte en barra plana o redonda (lineas Soporte 1
inclinadas) realizado por el cliente. Espiga 2
«"B"y "C" indican las dimensiones admisibles de montaje para la escuadra de soporte Torillo de fijacion 4

(barra plana o barra redonda).
* Tenga en cuenta que las escuadras de soporte deberan tener unas dimensiones que
permitan que el mecanismo flotante funcione adecuadamente.

O
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Su tipo de guia simple
permite el montaje directo
patinde  de las piezas a desplazar.

deslizamiento )
Mecanismo de ajuste

O
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serie MY1M Léase antes de su uso

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Diametro Momento max. admisible (NOm) | Carga maxima admisible (kg)
pleese (mm) M+ M: Ms mi mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Los valores indicados en la tabla son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada grafico referente al
momento maximo admisible y la carga méxima admisible en el caso de una velocidad del émbolo en particular.

Carga (kg)

mz

Momento (NOm) me

Fi —~Mi=FixLi F2 4= Me=Fox Lo Fa< e Ms = Fax Lo

-
-l

L2

)
-

—— 1 7 1 B

<Calculo del factor de carga de la guia>

1. La carga maxima admisible (1), el momento estatico (2), y el momento dindmico deben ser verificados
(en el momento del impacto con tope) (3) en los célculos de seleccion.

* Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2) y U (velocidad de impacto U = 1.4Va) para (3).

Calcule m méax. para (1) a partir del gréfico de carga méaxima admisible (m1, mz, ms) and Mmax para (2) y (3) del grafico
del momento méximo admisible (M1, Mz, Ms).

Suma factores Y0 = Peso de la carga [m] . Momento estatico [IM] o2 + Momento dinamico [Mg] N2 1

carga de a guia Carga maxima admisible [n méx] Momento estatico admisible [Mmax] Momento dindmico admisible [MEmax]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el
tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma
de los factores de carga debe incluir todos ellos.

2. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los gréficos. Tenga en
cuenta que el valor méximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de la
grafica.Por lo tanto, verifique el momento
admisible, para lascondiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Seleccione la carga dentro del rango de limites
indicados en los graficos. Tenga en cuenta
que el valor maximo de carga admisible se
puede exceder en ocasiones incluso
trabajando dentro de los limites de la
gréfica.Por lo tanto, verifique la carga
admisible, para lascondiciones de trabajo
adecuadas.

Utilice las siguientes férmulas para el calculo del momento dinamico cuando tome en cuenta el impacto sobre el tope.

m: Peso de la carga (kg) V: Velocidad de impacto (mm/s)
F: Carga (N) L1: Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
Fe: Carga equivalente al impacto (impacto con tope) (N) Me: Momento dinamico (N-m)
‘Va: Velocidad media (mm/s) O: Coeficiente de amortiguaciéon  En colisién: UV = 1.4Va
M: Momento estatico (N-m) Con amortiguacion elastica = 4/100
Nota 4) (MY1B10, MY1H10)

L= 1'4030‘3(?m/s) Fe = 1.4va-d:m-g Con amortiguacion neumatica = 1/100

S Me= %.FE.L1 = 4.57vadmL1 (N-m) Con amortiguador hidraulico = 1/100
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

Nota 4) 1.4Vad es un coeficiente adimensional para calcular la fuerza de impacto.
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= % ): Este coeficiente establece la media del momento méaximo de
carga durante el impacto del tope segun los célculos de la vida util del producto.

3.Para los procedimientos de seleccién detallados, consulte las paginas 36 y 37.
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Léase antes de suuso Serie M Y1M

MY1M/M1 MY1M/M2 MY1M/Ms
200
50 20
40
100 NN
N :\ 30 N 10 \\
AN 20 \ X
50 \\\\ \ \ N AN N
N N N AN
40 S N N 5 AN
\\\ \ \\ \ 4 NCN
30 N 10 - \C \ \C \\ L N \
% \\ NN N—J-MY1M63 NN \[ -
ZE \ QMY M63 £ AN £, ired
> NN MY1M50 o 5 N N MY1M50 o N N
2 N £ NINNIN £ N | N
g 10 N g ¢ N TWNINN g N
S AN RN N AN S N MY1M40 S 1 NN MY1M40]
= ANER N NG MY:1M40 = 3 N \ = N D < :
AN A ANEIAN N
s 2 MY TM32 N \\\ MY1M32
N
4 AN N \\ \ gi NI
AN E N
3 \ N A ILE N Niwvines
\ 1 0.3 N - .
N ANEERN \\ \ |
2 MY:1M25 AN 02 MY1M20
N N N"MY1M20 :
\\ MY1M20 05 MYiM16
1 \C 0.4 MY1M16 0.1
NMYAM16- 03
0.5 0.2 0.05
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1M/m1 MY1M/mz2 MY1M/ms3
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50 NN NEN N
NN N N N
L 20 Y N \ N \
40 N \ N N [N 5 NCTIN
N N AN N,
30 N \\ \ \ N 4 \
2 NONCNUN Nirvies 2 SAN \\ 2, NN N\
s 20 NN NN g 10 ORI Mmes] | g NN\ YWYime3
S NN NN N g \ R NE VN 8 NANI \
S N MY1M50 S NN Noros o 2 N
o \\ N ‘ @ N N \\ M¥TM50 @ \ N \ MY‘1M50
© N ® 5 \ ©
S 10 NN N MY iM40 S NN Nwyimao| | 3 \\ NN Ywvinso
2 e e g 4 NN g 4 |
o N N e MY1M32{ . N 1M32]
NN\ N NN MY1M32]
5 NNz, NN | AVEAVER i
. N \ | 2 N MY‘1 M25 MYT M25-
\ ! \ \ 05 \\
MY1M20 N : |
3 \\ T \ MYF"‘” 0.4 AN mvimzo
MY1M16 1 N \
> MY-AN16 0.3 NTViliiG
0.2
0.5
1 0.4
100 200 300 400500 1000 1500 03100 200 300400500 1000 1500 01500 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Serie MY1M

Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1]Condiciones de trabajo
Cilindro ........................ MY1M40-500
Velocidad media de trabajo Va .... 200 mm/s Wa: Pieza de trabajo (500 g)
Posicién de montaje ......... Montaje horizontal

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wa: Placa de conexién t = 10 (880g)

MY 1M40-500

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

3. Montaje en el techo

Posicion de montaje
1. Montaje horizontal
z

4. Montaje X |
vertical .}

2. Mont. en la pared :

Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
calculo de cada posicion.

Masa de la pieza y centro de gravedad
[] Ref. Centro de gravedad
Yy 0O piezade | Masa Eje X Eje Y Eje Z
’ ‘ | [ | X ‘ ‘ trabajo Xn Yn Zn
l [ ] Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5 mm
210 4 Z 65
Wb 4.35 kg 150 mm 0 mm 42.5 mm
111 150
| ﬁ_[j_l Wc 0.795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
] v = :@ Wd | 05kg 150 mm | 210mm | 42.5mm
Te} 2
g L L n=a,b,c,d

[3]Calculo del centro del conjunto de gravedad

mi=Xmn
=0.88+4.35+0.795 + 0.5 = 6.525 kg
1
X =——— XX (mn X Xn)
=505 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
>
Y =—- XX (Mnxyn)
= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
Z =~ XZ(mnXzn)
= 6505 ;25 (0.88 x5 +4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

m1: Masa

m1 max (desde 1 del grafico MYTM/M1) =84 (KQ) +.vvneeneniiiiii e

Factor de carga 01 = m+/m1 max = 6.525/84 = 0.08

Mi: Momento

M1 méax (desde 2 del grafico MYTM/M1) =59 (N-M) ..oeuiinniieie e eens

Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5x 103 =8.86 (N-m)
Factor de carga 012 = M+/M1 méx = 8.86/59 = 0.15
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[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

(6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Seleccion del modelo Serie MY1M

Mz: Momento
Mzmaéx (desde 3 de grafico MYTM/M2) = 24 (N-M) ...oueiniiiei e eee e eeeas
Ms=mixg XY =6.525 x 9.8 X 29.6 x 10%=1.89 (N-m)
Factor de carga o =M2/M2max = 1.89/24 = 0.08

Carga equivalente FE durante el impacto

FE = 12 x200%9.8x6.525=179.1 (N)

1.4
W Xva x gxms=
M1E: Momento
MiE méax (desde 4 del grafico MY1M/M1 donde 1.4va = 280mm/s) =42.1 (NM) .........ccceevnenns

MhE =;—x FEXZ =;—x 1791 x 37.4 x 103 = 2.23 (N-m)

Factor de carga 04 = M1E/ME max = 2.23/42.1 = 0.05

M3E: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1M/Ms donde 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m)
MsE = ——x FEXY = ;—x 179.1 x 29.6 x 107 = 1.77 (N-m)

3
Factor de carga Ols = Mse/MsE max = 1.77/5.7 = 0.31

2o = 01 + 02 ++ 0B ++ 04 ++ o5 = 0.671

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un célculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Za de la formula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY 1M/m1 MY1M/M- MY1M/M2 MY1M/Ms
200
200 50 \ 20
40
100 N
100 1 /\ (2?\\ %0 \3/\\ 10 \\\
N 20 N\
\\ 50---|— @\‘t‘ \ \ N ----\‘5 \\
20 N 0 N NN RN RN
o AVAY I 1 W NCININ 4 N
NA N\ . \:\ b NENTN T v 3 \\\ N b \\
30 N N N N MY ]
2 \\\\\ \\ Y63 2 1 MY1ME3 N N 2 ¥ N Mvﬁmgg
§ 20 NN £ 1N U L I = N N—Ymvimso| | £ ! NN [
] NONN MY{iM50 = N z . NENVIN = N | N ‘
o \\\ N | 5 10 . N S NN IN N, ° NN LN Nuyvamao
B 10 \ AN ™ \\ MY?MAO g = \‘\ \\ \%MV]MAO g 8 \ \ et -‘g ! \i \‘; N AN i
N AN T
o NN Yyjmsz 5 A % % 5§ - MY{M32 5 NN MY1M32]
2 NS s s I = N S o5 T
= MYAM25 4 h \\ WMvmsz \ \\ \ e 1 (N
. \\ | 3 3 N | N MY1M25 08 '7,,x,:§ Nuvimzs
8 N MY?MZO - ™ lemzs 1 N ' 4: N kmv‘mzu
2 g N
Nuviss ' N ‘ N mviimao 02 1
2 1 N Yuvimzo 05 1 MY1M16
1 ' N 0.4 MY M16 o1 '
; SWYiM16 03 T
i H '
100 200 300 400 500 1000 1500 05 100 200 300 400 500 1000 1500 02 100 200 300 400 500 1000 1500 0.05 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de patin deslizante

Serie MY1M

016,09 20,9 25,9 32, 40, D 50, @ 63

Forma de pedido

WA Y 1M [20]|[G]-[300][L]-[M9BW] -

Modelo de patin deslizante I IEjecuciones especiales
. s Véanse mas detalles en la pag. 39.
Diametro e
16 | 16 mm
20 [ 20 mm N2 detectores magnéticos
25 | 25 mm — 2 uds.
32 | 32mm S 1 ud.
40 | 40 mm n “ uds.
50 | 50 mm
63 .
G0l 63 mm eDetector magnético
Rosca de conexion e [ - [Sin deteccién magnética (imén incorporado) ]
Simbolo| Tipo Diametro Los detectores magnéticos compatibles varian
— |RoscaM| @ 16, @ 20 segun el diametro. Seleccione el detect
Rc @25 @32 compatible conforme a la siguiente tabla.
TN NPT | @40, @50,
L1 G 063 eSimbolo de la unidad de ajuste de carrera
Conexionado ® Consulte “Unidad de regulacion de carrera” en la pagina 39.

Modelo estandar

o

Modelo de conexionado centralizado
Carrera del cilindro [mm]e
Diametro c ind " Carrera maxima
[mm] arrera estandar [mm] disponible [mm]
16 3000

100, 200, 300, 400, 500, 600, 700
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40, 50, 63 1800, 2000

5000

* La carrera se puede fabricar hasta una carrera maxima de 1 mm en incrementos de 1 mm. No
obstante, si la carrera es 49 mm o menos, la capacidad de amortiguacién neumética se reduce y
no se pueden montar multiples detectores magnéticos. Preste especial atencién sobre este punto.
Especifique también "-XB11" al final de la referencia del modelo, cuando la carrera
exceda de 2000 mm.

Consulte "Ejecuciones especiales” para los detalles.

Detectores magnéticos Compatib|eS/Para mas informacion sobre detectores magnéticos, consulte de las paginas 107 a 117.

. . 8 Tensioén de carga Modelo de detector magnético |Longitud del cable (m)|Conector
) Funcionamiento Entrada | & | Cableado - . .
Tipo especial s || E (salida) DG AC Perpendicular En linea 05| 1|38 |5 | pre | Cargaaplicable
g 016,020[0252063]016,020[0252063] (—) |(M)| (L) | (2) |cableado
[ 3 hilos (NPN) MONV MON ® 0 O O .
5V, 12V Circuito IC
s — 3 hilos (PNP) M9PV M9P e ele[0]| O
:% & 2 hilos 12V M9BV M9B ® @@ O O —
€ig| Indicacion de 3 hilos (NPN) M9INWV MONW ® @ @O O |. .
o i 4sti 5V, 12V Circuito IC 4
€| (maonouce, | salida |si[ahios (PNP)| 24V — MOPWV MOPW | ® (@@ O] O g
g E 2 colores) giéi%ﬁ 2 hilos 12V M9BWV M9O9BW ® @0 O O —
5 3| Resistente al agua 3 hilos (NPN) 5V 12V M9YNAV** MONA** O 10 |@0] O |nuiolc
= (indicacién en 3 hilos (PNP) M9PAV** M9PA** CO|0|@|O] O
o 2 colores) 2 hilos 12V M9BAV** M9BA** O|0|®@|O| O -
:O: g Salida Si 3 hilos (equivalente a NPN) — 5V — A96V — A96 Z76 ® — 0 — — | Circuito IC —
O o o A — - - — A
£ s dlgitt:)tlza 2 hilos o4V .y 100V | A93V A93 | 273 | @ [ 2K ) - Relé,
o2 Ne 100Vomenos) AQOV | — | A90 | Z80 @ |— @ | — | — |[CicuitolC| PLC

++ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar |a resistencia al agua de los cilindros.
#+ Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores.

+ Simbolos de longitud de cable: 0.5 m -+ — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.

- M (Ejemplo) MONWM = Se requieren espaciadores de detector separados (BMG2-012) para adaptar los detectores

- L (Ejemplo) MONWL magnéticos (tipo M9) en los cilindros @ 25 a @ 63.

Z (Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacion, consulte la pag. 117.

+ Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar). (Consulte las pags. 115 a 117 para mas informacion sobre el montaje de detectores magnéticos).
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Amortiguacién neumatica

Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de patin deslizante

Serie MY1M

Especificaciones

Didmetro [mm] 16 | 20 [ 25 | 32 [ 40 | 50 [ 63
Fluido Aire

Accién Doble efecto

Rango de presion de trabajo 0.2 a2 0.8 MPa [ 0.15a 0.8 MPa

Presion de prueba 1.2 MPa

Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C

Amortiguacion

Amortiguacion neumatica

|/

Ejecuciones especiales:

de 10
Made &

Especificaciones
(Consulte las pags. 118 a 120 para
ver mas informacion.)

Lubricacion

Sin lubricacion

|

Tolerancia de longitud
de carrera

1000 o menos *}®
1001 a 3000 *2¢

2700 o menos’®

2701 a 5000*3°

Simbolo

Especificaciones

Tamaio Conexion frontal/
de lateral M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
conexionado| Conexidn inferior D4 a6 a8 ag10
Velocidad del émbolo

Diametro [mm] 16 de 63

-X168

Roscas de insercion helicoidal

Sin unidad de ajuste de carrera

100 a 1000 mm/s

-XB11

Modelo de carrera larga

-XB22

Amortiguador hidraulico
(modelo de parada uniforme), serie RJ

Unidad de regulacion| Unidad

A

100 a 1000 mm/s

de carrera

Unidad L y unidad H

100 a 1500 mm/s @

-XC67

Revestimiento de caucho NBR en banda antipolvo

Exento de cobre

20-

Nota 1) Tenga en cuenta que, cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la manipulacion del perno de ajuste, la
capacidad de amortiguacion neumatica se reduce. Ademas, cuando se exceden los rangos de carrera con
amortiguacién neumaética indicados en la pag. 34, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.

Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad de trabajo es de 100 a 1000 mm/s.

Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pagina 42.

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo de unidad A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
) . RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB RB
Configuracién con | 0806| o | 0806|1007 | con | 1007 | 1412 | gon | 1412 (2015 | gon | 1412|2015 | con | 2015|2725 | con | 2015 2725
Modelo de pemode| F [pemode| F + o lpermode| oF o |pernode| F + o lpemode| ot + o pemode| oF + o pemode| oF *
. O g Con d Con Con : Con Con g Con Con Con Con g Con Con Con Con
amortiguador hidraulico | auste | o, gl Ut |nemo defperno de| AUSI |pemo deperno de| USte |perno depemo de| &S |pemo de|perno de| AUSte | perno de|perno de| &Y€ |perno de|perno de;
ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste
ggggfrgreaaciﬁﬁ‘e Sin espaciador | 0 a —5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
espaciadorde | Gone" | 562112 —6a-12 -11.5a-23 -12a-24 -16 2 -32 —20 a 40 —25 2 -50
fijacion Con espaciador
intermedia [mm] | largo -11.2a-16.8 -12a-18 -23a-34.5 -24 a -36 -32 a-48 —40 a —60 -50 a-75

+ El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Esquema de montaje de la
unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho Unidad de regulacion de carrera  Espaciador
. o . . de fijacién
. ; L: Con amortiguador hidraulico | H: Con amortiguador hidréulico
Sin S e e 8 2 de cargas reducidas de cargas elevadas
unidad Con Con +Pemo G5 Con +Pemo Gy Con
espaciador | espaciador | de ajuste |espaciador | espaciador | de ajuste |espaciador | espaciador
corto largo corto largo corto largo

§ Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
g- A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 B
8 : s
8 Con espac!adorcorto A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Ejemplo de acoplamiento L6L7
s Conespaciadorlargo| A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Lado izquierdo] [Lado derecho]
S | L: Con amortiguador hidraulico d
g carg‘;’;am RECRTINEENEDCS | ] LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unidad L Unidad L
H Eedr:gi(éaeu Con espaciadorcorto)| L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Espaciador Espaciador
4 |ajuste Con espaciadorlargo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 corto largo
“=[H: Con amortiguador hidraulico de HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 el + <+ E
8 |cargas e —
B glegadgu Con espaciador corto)| H6S | H6A | H6A6 | HGA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 i
S|ajuste | Conespaciadorlarg)]| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Conexién  Conexion

-

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

os espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicién de carrera intermedia.

Especificacidon de amortiguador hidraulico

. Unidlad de Diametro [mm]
ipo regulacion
decarrera| 16 ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 ‘ 63
0 Est&énﬁr oo/ L RB0806 RB1007 RB1412 RB2015
mortiguador hidraulicoy
ée,ie RB H — \ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725
Amortiguador hidraulico/ | - |_ RJOBOBH  |RJ1007H|  RJ1412H — —
Serie RJ de parada
uniforme montada (-XB22) H — ‘RJ1007H RJ1412H — — — —

* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY 1M dependiendo de las
condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones especificas de producto de la serie RB para el

periodo de sustitucion.

Modelo 0306 1007 |1412 |2015 2725
Absorcion max. de energia [J] 29 | 59 [196 |588 | 147
Absorcién de carrera [mm)] 6 7 12 15 | 25
Velocidad max. de impacto [mm/s] 1500
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min]| 80 | 70 | 45 | 25 10
Fuerza del | Extendido 1.96 |4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
muelle [N] | Retraido 4.22 |6.86 |15.98 |20.50 | 20.01
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

+ El amortiguador hidraulico para parada uniforme de la serie RJ (-XB22) montado es una ejecucion

especial.

+ La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY 1M

dependiendo de las condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones
especificas de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion.
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Serie MY1M

Fuerza tedrica Peso
[N] kgl
Didmetro| Embolo Presion de trabajo [MPa] Peso Pesso%% rltae f;gggﬂ de| Peso de la unidad de ajuste
Tamafo | area Diam adicional : de carrera (por unidad
(mm] |mm2| 02 [ 03 | 04 [ 05 | 06 | 07 | 08 oo, | Peso | por cada [ | borivego) (P )
basico | 50 mm de| b Peso de | Peso de | Peso de
16 200 40 60 80| 100| 120| 140| 160 [mm] sartors movies | Tipo Ay B | unidad | unidad | unidad
20 314 62 94 125 157 188 219 251 4 C H
16 0.67 0.12 0.19 0.01 0.03 0.04 —
25 490 98 147 196 245 294 343 392 20 111 ode 028 0.02 008 0.05 0.08
32 804 | 161 | 241 322| 402| 483| 563| 643 o . . . : . . .
1.64 0.24 0.39 0.02 0.07 0.1 0.18
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 32 o 038 081 0.08 014 023 039
50 1962 392 588 784 981 | 1177 | 1373 | 1569
40 5.88| 0.56 1.41 0.08 0.25 0.34 0.48
63 3115 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
— — p - 50 [10.06| 0.77 2.51 0.08 0.36 0.51 0.81
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presién (MPa) x Area del émbolo (mm2)
63 |16.57 1.11 3.99 0.17 0.68 0.83 1.08
Calculo: (Ejemplo) MY1M25-300A
© PesSO DASICO ++wrerreremrerennennnn 1.64 kg
e Carrera de cilindro--- --- 300 carrera
* Peso adicional «+««eeseeeeneees 0.24/50 carrera

Opcion

1.64 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.22 kg
¢ Peso de la unidad A 0.07 kg

Ref. de unidad de regulacion de carrera

MYM-A

2

5

L2

Unidad de regulacién
de carrera

N

- N lE__spe_l(’:iaFior de Espaciador de
Unidad de regulacion de carrera fijacion intermedia fijacion intermedia
. —_ Sin espaciador
Diametroe 6L ] | Espaciador corto
;g ;8 22 Ref. unidad 701 | Espaciador largo
) Unidad de Posicion Tipo de entrega del
25| 25mm Simbolo iy . .
32 32 mm regulacion de carrera |de montaje espac|ador <
- 3
40| 40 mm Al Unidad A Izquierdo — | Unidad instalada %7
50| 50 mm = Dergcho N Solo espaciador
63 63 mm = Unidad L Izquierdo = Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de
L2 Derecho carrera en una posicion de carrera intermedia.
H1 Unidad H Izquierdo « Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.
H2 Derecho

Nota 1) Véanse los detalles del rango de

regulacién en la pag. 39.
Nota 2) Unidad Ay L sélo para @ 16

Lista de componentes

MYM-A25L2
(Sin espaciador)

Unidad de regulacion
de carrera

MYM-A25L2-6
(Con espaciador corto)

Unidad de regulacion

de carrera

Espaciador corto

MYM-A25L2-7
(Con espaciador largo)

MYM-A25L2-6N
(Solo espaciador corto)

N

Espaciador corto

Unidad de regulacién
de carrera

MYM-A25L2-7N
(Sélo espaciador largo)

=

Espaciador largo

Espaciador largo

Ref. de soporte lateral

Diametro
) [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Tipo
Soporte lateral A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Para obtener mas detalles acerca de las dimensiones, consulte la pagina 51.
Un juego de soportes laterales consta de un soporte izquierdo y de un soporte derecho.

40
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Serie MY1M

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la amortiguacion neumatica y unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacion neumatica>

La amortiguacion neumética es una caracteristica estandar
de los cilindros sin vastago.

Se instala un mecanismo de amortiguacion neumatica para
evitar impactos excesivos del émbolo en los finales de carrera
durante el funcionamiento a alta velocidad. La amortiguacion
neumatica no tiene como funcién la reduccion de la velocidad
del émbolo cerca del final de la carrera.

Los rangos de carga y velocidad que puede absorber la
amortiguacién neumatica estdn dentro de los limites
marcadas por la linea de la amortiguacion neumética indicada
en los graficos.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o
velocidades que excedan los limites de la amortiguacion
neumética o cuando se requiere amortiguacion en los casos
en que la carrera del cilindro quede fuera del rango efectivo
de carrera de la amortiguacion neumatica, a fin de efectuar
ajustes de carrera.

Unidad L

Utilice esta unidad en los casos en que la carrera del cilindro
esté fuera del rango efectivo de la amortiguacion neumética
aunque la carga y la velocidad estén dentro de los limites de
la amortiguacién neumatica, o cuando el cilindro funcione con
un rango de carga y velocidad por encima del limite de la
amortiguacion neumética y por debajo del limite de la unidad L.
Unidad H

Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un rango de
carga y velocidad por encima del limite de la unidad L y por
debajo del limite de la unidad H.

APrecaucion

1. Véase el diagrama inferior cuando se
utilice el perno de ajsute para realizar
ajustes de carrera.

Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulico se reduce como resultado del ajuste
de carrera, la capacidad de absorcion se
reduce drasticamente. Asegure el perno de
ajuste en la posicién donde sobresalga
aproximadamente 0.5mm del amortiguador
hidraulico.

Perno de ajuste

1D

0.5

a4

[
Amortiguador
hidraulico

2. No utilice amortiguadores hidraulicos y
amortiguacién neumatica al mismo tiempo.

Carrera de amortiguacion neumatica uUnidad: mm

Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de patin deslizante

Serie MY1M

Unidad de ajuste de carrera: apriete

del tornillo de fijacion Unidad: Nom
Diametro (mm) Unidad Par de apriete
16 A 0.6
L
A
20 L 15
H
A
25 L 3.0
H 5.0
A
5.0
32 L
H 12
A
40 L 12
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Unidad de ajuste de carrera: apriete del tornillo
de fijacion de la placa de cierre  unidad: Nom

Diametro (mm) Unidad Par de apriete

L 1.2

25
H 3.3

32 L 3.3
H 10

40 L 3.3
H 10

Calculo de la energia a absorber por la unidad de ajuste
de carrera con amortiguador hidréulico  Unidad Nom

e Vertical Vertical
orizontal | (hacia abajo) | (hacia arriba)
Tipo de
impacto
Energia cinética 1 mov2
E1
Energ:’za motriz F0s Fos +migos | Fos —mogls
2
Energia absorbida Ei+ E»
E
Simbolos

"U: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del moévil (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)
S: Carrera del amortiguador (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento
del impacto con el amortiguador hidraulico.

APrecauciones especificas
del producto

APrecaucion

Tome medidas de precaucion para que sus

manos no queden atrapadas en la unidad

 Cuando se utiliza un producto que dispone de unidad de ajuste
de carrera, el espacio entre la mesa deslizante (carro) y la
unidad de ajuste de carrera se reduce, lo cual constituye un
riesgo en caso de que las manos quedaran atrapadas en la
unidad. Por este motivo, instale una cubierta de proteccion
para evitar que el personal esté en contacto directo con la
unidad.

Contratuerca del perno Tornillo de fijacion

de fijacion de la unidad

placa de cierre

Amortiguador
. i hidraulico
<Fijacién de la unidad>

Se puede fijar la unidad apretando uniformemente los
cuatro tornillos de fijacion.

A Precaucion

No trabaje con la unidad de ajuste de carrera fijada
en una posicion intermedia.

Si se fija la unidad de ajuste de carrera en una posicién
intermedia, se pueden producir deslizamientos
dependiendo de la cantidad de energia liberada
durante el impacto. En este caso, se recomienda el uso
de fijaciones de montaje incluidas en las ejecuciones
especiales - X 416y — X 417.

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad
de ajuste de carrera: apriete del tornillo de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del tornillo de ajuste y ajuste la
carrera desde el lado de la placa de cierre mediante el
uso de una llave hexagonal. Apriete nuevamente la
contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Afloje los dos tornillos de fijacion de la placa de cierre,
gire el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera.
Después, apriete uniformemente los tornillos de fijacion
de la placa de cierre a fin de fijar el amortiguador
hidréulico.

Tenga la precaucién de no apretar excesivamente los
tornillos de fijacién (excepto unidad L @ 10 y @ 20)
(véase "Unidad de ajuste de carrera: apriete del perno
de fijacion de la placa de cierre").

Nota)

Se puede producir una ligera flexién en la placa de
cierre debido al apriete de los pernos de fijacion de la
placa de cierre. Sin embargo, el amortiguador
hidraulico y la funcién de cierre no se ven alterados por
este motivo.

SVC

O

Tornillo de fijacién de la
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Serie MY1M

Diseno: @ 16 a @ 63

MY1M16 a 63

MY1M16/20/50/63

MY1M16/20

44
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de patin deslizante

Serie MY1M

MY1M16 a 63

Lista de componentes

N° Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 27 |Espaciador Acero inoxidable
2 | Culata posterior WR Aleacion de aluminio Pintado 28 |Muelle de soporte Acero inoxidable
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 29 |Pasador de resorte Acero al carbono
4 Mesa de deslizamiento Aleacién de aluminio Anodizado duro 31 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
5 Entrehierro Aleacién de aluminio Cromado 32 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
6 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 33 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/Niquelado
7 | Cubierta final Resina especial 35 | (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)| Acero al carbono Niquelado
8 | Anillo guia Resina especial 36 |Iman —
9 | Anillo amortiguador Aleacién de aluminio Anodizado 37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
10 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niquelado 38 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
11 | Tope Acero al carbono Niguelado 40 | (Tapén de cabeza hueca hexagonal)| Acero al carbono Niguelado
12 | Separador de la correa Resina especial 41 | Soporte del iman Resina especial (D16, @ 20)
13 | Racordaje S Material de hierro sinterizado 42 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
14 | Rodillo guia Resina especial 43 | Anillo de retencion de tipo CR | Acero para muelles
15 | Eje de rodillo guia Acero inoxidable 45 | Placa posterior Aleacion de aluminio | Anodizado duro (@63)
18 | Abrazadera de correa Resina especial 47 | Cubierta de conexion Resina especial (@ 25 a @ 40)
23 | Brazo de regulacién Aleacion de aluminio Cromado 48 | Retenedor de lubricacién | Resina especial
24 | Rodamiento R Resina especial
25 | Rodamiento L Resina especial
26 | Rodamiento S Resina especial
Lista de repuestos: Juego de juntas
N2 Descripcion Cant. MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 | Correa de sellado 1 | MY16-16C-|Carreral| MY20-16C-|Carrera]| MY25-16C-|Carrera|| MY32-16C-|Carreral| MY40-16C-|Carrera|| MY50-16C-|Carreral| MY63-16A-|Carrera
17 | Banda de sellado antipolvo| 1 | MY16-16B-|Carrera/| MY20-16B-|Carrera|| MY25-16B-|Carrera|| MY32-16B-|Carrera|| MY40-16B-|Carreraj| MY50-16B-|Carreral| MY63-16B-|Carrera
L. KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777
34 | Junta térica o B e S e Mt ISty I bbbty SR bbbl Rl
(©4xD1.8xD1.1)|(05.1x03x31.05)|(@5.1xD3xD1.05)|(07.15x03.75x01.7)|(@ 8.3 x D 4.5x D 1.9) — —
44 | Rascador lateral 2 — — — — MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
19 | Rascador 2
20 | Junta del émbolo 2
21| Junta de amortiguacion| 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
22 Junta de estanqueidad 2
del tubo
39 | Junta térica 4
« El juego de juntas incluye (9, @0, @), 22 y 39. Pida el juego de juntas en funcién del didmetro de cada tubo.
= El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando @6y (7 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
Nota) Hay disponibles dos clases de bandas de sellado antipolvo. Dado que la referencia varia
dependiendo del tratamiento del tornillo Allen, verifique el tipo de tornillo utilizado @3.
A: Cincado cromado negro—MYO-16B-carrera, B: Niquelado —+~MYOO-16BW-carrera
45
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Serie MY1M

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 16, @ 20 para las variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1M1601/200—

= 2x2xJ prof. K s
(Tapon de cabeza § 5 (Conexion)
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* T/ ImPR:
@ [ & ‘
§ <{_ = _:/ b_ B _}
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L& 7 — & \
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hueca hexagonal) / 8
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hueca hexagonal)
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(Tapén de cabeza G (Conexién) Tornillo de regulacion G| (Tapdn de cabeza
hueca hexagonal) gy hueca hexagonal)
M5 x 0.8 <G_B>
A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N
: - Z + Carrera - :
_(LL) 4 L _, 4 x MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
- B PA " O LD taladro pasante
| | )
® S ; 4/ I
& &-
s T o — - 5 g ;
® ® 1o Yy
A
Figura detallada de la seccion U _RS|| o Q + Carrera -
[mm]
Modelo A B C G |[GA |GB | H J K L (LD |LH |LL |[LW | M MM N | NC | NE [ NH |[NW | PA
MY1M162 | 80 | 6 35 (135 | 85 [16.2 | 40 |M5x0.8| 10 80 | 3.6 |225 | 40 54 |6 M4x0.7 | 20 14 28 [27.7 | 56 | 40
MY1M20O (100 | 7.5 |45 [125 [125 |20 46 M6x1 | 12 [100 | 4.8 |23 50 58 |75 [M5x08]| 25 17 34 |33.7 | 60 50
imm] Dimensiones detalladas de la seccion U mm]
Modelo | PB |PG | PP | Q [QQ QW |RR|SS |TT |[UU [V | W WW | XX | Z Modelo | U1 | U2 [ U3 | U4 | U5 | U6
MY1M1601 | 40 | 3.5 7.5 | 153 9 | 48 |11 25 |15 14 |10 68 13 30 | 160 MY1M160 | 5.5 3 2 34 |58 5
MY1M20C1 | 40 | 4.5 [11.5 |191 | 10 45 145 |5 18 12 125 | 72 14 32 | 200 MY1M20C | 5.5 3 2 34 |58 |55
2x@d _ Y _
cy
I ! i Nk §
I ) ‘
/ i <A oD
Ji J— =
/ T N & Conexion inferior
/ __ Y (Junta térica aplicable)
Tamano de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior
Modelo WX Y S d D R | Junta térica aplicable
MY1Mi60 30 6.5 9 4 8.4 1.1 6
MY1M20O] 32 8 6.5 4 8.4 11
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de patin deslizante Serie MY1M

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 25, @ 32, @ 40 para las variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1M250/3200/4000 —

P P
\ (Tapén de cabeza (Conexion) \
< 2x2x4d f. K
hueca hexagonal) § XEX PO §“ .
/ = , L S /
g‘]{-j/ 7 n =
= x — e S
P <l T — 7 %4
(Tapon de cabeza | 0@ —// /F ! P
hueca hexagonal) — J— (Conexion)
\'A' - 2x2Z 2x2Z VV]
MY1IMOG (Tapon de cabeza hueca hexagonal) (Tapon de cabeza MY1MOG
hueca hexagonal)
P U

(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

zY T
N 7/ ay oy
i = — = i L@ } 7 2
— >
\ : =(o /¢t =
gl ) 4 =i a
G P Tornillo de regulacién G e uu i
(Conexioén) P GB )
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal)| = N (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
: B Z + Carrera _
Ut () L _, 4 x MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
U3 - U; PA @ LD taladro pasante
7 =)
® v 7 O—7
LY 4+ . ; ;
o — - N - - T o 'z
© s Te o—11
A
Figura detallada de la secciéon U pg | | Q + Carrera _
[l —
[mm]

Modelo A | B|C |G |GB|H J K L (LD |LH|LL |[LW | M MM |MW| N |NC | NE | NH |[NW P PA
MY1M250 (110 | 9 |55 |17 |245|54 |[M6x1| 95(102 |56 |27 |59 | 70 | 10 |M5x08| 66 |30 | 21 |41.8 |40.5| 60 |Rci/8 | 60
MY1M3201(140 | 11 [65 |19 [30 |68 [M8x125(16 (132 (6.8 |35 |74 | 88 |13 |M6x1|80 |37 |26 |52.3 |50 |74 |Rc1/8 | 80
MY1M400 [170 | 14 |85 |23 |36.5| 84 [MO0x15[15 (162 [86 |38 |89 [104 |13 |M6x1| 96 |45 |32 |65.3 [63.5| 94 |Rc1/4 |100

“P” indica la conexién de alimentacién del cilindro
Dimensiones detalladas
mm] de la secciéon U [mm]

Modelo | PB | PG |PP1|PP2| Q |QQ|QW|RR1{RR2| SS [TT |UU |VV | W (WW| XX | Z zz Modelo | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M2503| 50 | 7 |12.7 [12.7 |206 |15.5| 46 [18.9 [17.9 |41 |155 |16 |16 | 84 | 11 | 38 [220 |Rc 1/16 MY1M250] | 5.5 | 3 2 |34 |58
MY1M320J| 60 | 8 [15.5 (185 (264 |16 | 60 (22 (24 |4 |21 16 | 19 |102 | 13 | 48 |280 |[Rc 1/16 MY1M320 | 55 | 3 2 |34 |58
MY1M40C1| 80 9 [17.5 |20 |322 |26 72 |25.5 |29 9 |26 21 | 23 118 | 20 | 54 [340 | Rc1/8 MY1M40O | 6.5 | 3.8 2 |45 |73

] =1

‘ 1
o

Conexion inferior (Z2)
(Junta térica aplicable)

Tamafio de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1M250] 38 9 4 6 11.4 1.1
MY1M320 48 11 6 6 11.4 11 c9
MY1M400C 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)
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Serie MY1M

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 50, @ 63 consuite Ia pagina 122 para las variaciones de conexionado centralizado.

MY1M500/60C1 —

Rc 3/8
(Tapdn de cabeza
hueca hexagonal)

b 7
o=

Q—/

1

Rc 3/8
(Tornillo Allen)

s
sy
o |
! —
%4 =
@/
v

2xRc1/4

2 x2xd prof. K

2xRc1/4

— (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

(Tapon de cabeza

(

MY1MOG hueca hexagonal)
U Rc 3/8 Rc 3/8
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) ;| (Conexién)
aﬁ@Q b 7} 8\! ﬁ acll = - 33 s
[i] [
o & i [ de \\ :/ k} ) o wiZ|T
) \ [0 —/Sl+ © Zz
N 4 z 177 Y
ol ool - I B TYE-)
uu| ITT| _ _ | |GA Rc 3/8 Tornillo de regulacion GA | _ _|TT| |UU
_ hd Bl _ L7 - Bl - hd o
2xRc 3/8 G (Conexion) éﬁ 2xRc 3/8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) Rc 3/8 B (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
A A | (Tapon de cabeza hueca hexagonal) N
- Z + Carrera -
U
us | uz <(LL) -t L - 4X MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
— > PA @ LD taladro pasante
g | @_E 4 “'é{ - I ‘[ ¢ DO ¢
Y ;1\; SIS 1A
] ——R—- = - B2 0® |ulz
A ] n n
Slsl o = + I —Ly @@ |
. iy MY1M631]
Figura detallada de la seccionU ‘4 Q + Carrera _
T 1 [mm]
Modelo | A B|C| G |GAIGB| H J K| L |LD|LH|LK|LL |[LW | M MM N |NC | NE | NF [ NH |[NW | PA
MY1M50J|200 | 17 |10.5 (27 |25 |37.5 (107 |M14x2| 28 [200 |11 29 2 100 (128 | 15 |M8x125 | 47 (435 | 845 | 81 | 835 (118 |120
MY1M63J|230 | 19 |12.5 [29.5 [27.5 |39.5 |130 |M16x2| 32 [230 (13,5 |325 |5.5 (115 [152 | 16 |M10x15| 50 |56 [104 |103 (105 |142 |140
Dimensiones detalladas de
mm  Seccion U [mm]
Modelo | PB |PG|PP| Q [QQ|QW |[RR|SS |TT |UU |V | W | W1 |WW| XX | Z Modelo | U1 | U2 U3 | U4 | U5 | U6
MY1M50CJ| 90 |10 | 26 |380 | 28 90 [ 35 |10 |35 |24 |28 |144 | 128 | 22 | 74 |400 MY1M500J| 6.5 [3.8 |2 45 |73 8
MY1M63J|110 |12 | 42 [436 |30 (110 |49 |13 |43 |28 |30 (168 | 152 | 25 | 92 |[460 MY1M63J| 8.5 |5 25 |55 |84 8
2x@d Y
.
JE—— oY il i |
E:Z ‘
/ - T b ‘
; - ) | x
- = r = @D
[ - & y
/ __ g Conexion inferior
(Junta térica aplicable)
Tamafo de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior
Modelo wX Y S d D R | Junta térica aplicable
MY1M500 74 18 8 10 17.5 1.1 ci5
MY1M630C 92 18 9 10 17.5 1.1
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de patin deslizante Serie M Y1M

Unidad de ajuste de carrera

Con perno de ajuste
MY1M| Didmetro |[1—| Carrera |A

FC /
S Ep— —ee
o1 ololz —
© @@**,’7 — Q@ w| W
’— 1
— / —
—E L /"
EA
, ‘ MY1M50/63
T 4 m
— =S aaiiE
o S / h
Unidad ajuste carrera
TT
Diametro aplicable E EA | EB| EC | EY |[FC| h TT w

MY1M16 14.6 7 | 30 58 | 395 |14 | 3.6 |54 (Max.11) | 58
MY1M20 20 10 32 58 | 455 |14 | 3.6 5 (Max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 | 535 |13 | 35 | 5(Max.16.5) | 70
MY1M32 29 14 50 85 | 67 17 | 4.5 8 (Max. 20) 88

MY1M40 35 17 57 |10 83 17 | 4.5 9 (Max. 25) | 104
MY1M50 40 20 66 |14 106 26 | 55 | 13 (Max.33) | 128
MY1M63 52 26 77 |14 129 31 | 55 | 13(Max.38) | 152

Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste
MY1M| Diametro|]—| Carrera |L

Amortiguador hirdulico

h

o / Y ! -
il i"‘{g of & 3
f—

T pp———s S <
h ;E@m B
E F / WY @
| | EA / =
/: ; ’i [ wf s MY1M50/63
- AT
/ Nl
Unidad ajuste carrera / /
(carrera del amortiguador) T S MY1M16/20
[mm]
Tamario aplicable E EA | EB | EC EY F FB FC FH FW h S T TT W | Modelo amortiguador hidréulico
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 | — | 14 —— | ——| 3.6 [408 6 |5.4 (Max.11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 | —— | 14 —— | ——| 8.6 [408 6 5 (Max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 |13 66 3.5 |46.7 7 |5 (Méax. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 |16 80 45 |67.3 12 8 (Max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 45 |67.3 12 9 (Max. 25) | 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 14 106 6 | — | 26 — | ——| 55 |[732 15 |13 (Max.33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 14 129 6 | — | 31 —— | —— | 55 |782 15 |13 (Max.38) | 152 RB2015
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Serie MY1M

Unidad de ajuste de carrera

Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste
MY1M)| Diametro|[1—| Carrera |H

FW

Amortiguador hidraulico

/ r h
———0 | Wl W /
/: ! L
,/= D). @
/  — = e W{E:
TT : L — ==
/ D)@
h / VY @
E . _F f
EA Fl
+ / — 2 T MY1M50/63
= e B2
BT R| ¢ / 7 2 B
] / + Dado que la dimensién de EY de la unidad
Unidad ajuste carrera / MY1M16/20 tipo H es mayor que la altura mas alta de la
(carrera del amortiguador) T S mesa (dimensién H), cuando se monte una
pieza de trabajo que exceda la longitud total
(dimension L) de la mesa deslizante, deje un
espacio del tamafo de la dimensién "a" o
superior en el lado de la pieza de trabajo.
Diametro aplicable E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW | h S T TT W | Modelo amortiguador hidraulico | @
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — | 14 | — | ——| 3.5 |46.7 7 5 (Max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 |67.3 12 | 5(Max.16.5)| 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 (115 | 73 8 67 22 22 82 55 |73.2 15 8 (Méax. 20) 88 RB2015
MY1M40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 5.5 |73.2 15 9 (Max. 25) | 104 RB2015
MY1M50 40 20 66 |18.5 |115 8 —\ 30 | —|— |1 99 25 |13 (Max.33) | 128 RB2725
MY1M63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 35 | — | — |11 99 25 |13 (Max.38) | 152 RB2725 9.5
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de patin deslizante Serie M Y1M

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-SOA > 4 &

{ 2-0G
2-gH Wl
c A
D B
Soporte lateral B
MY-SOB
> - 4+

— ]
w
C A
D ‘ B
=

Modelo | Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S16% MY1M16 61 | 716| 15 26| 49| 3 6.5 | 3.4 M4
MY-SZOQ MY1M20 67 | 796| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S25§ MY1M25 81 | 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S32§ MY1M32 100 |118 45 64 [11.7]| 6 |11 6.6 M8
MY-S40§ Mamgg 14212 122 55 80 [14.8| 85|14 9 M10
MY-S63% MY1M63 172 1202 70 | 100 | 18.3|10.5|17.5 |11.5 M12

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el m kg 200
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo '] 190
de su propio peso y del peso de la carga. En |—|—l:I—|—| (2100
; i 180
dichos casos, utilice un soporte lateral en la , 7 \
zona intermedia. El espacio (L) entre soportes : 170 \
no debera sobrepasar los valores indicados en L 160
el gréfico de la derecha. \
, 150 \
140 \
130
n'w E (1800) \
V4 8 120 \ \
A\Precaucion L & 1o =
3
1. Si las superficies de montaje no estan alineadas T 100 =
adecuadamente, el uso de soportes laterales — 90 1500) \%
puede originar fallos de funcionamiento. Por lo /|—i . i—| \ \
tanto, asegurese de nivelar el tubo del cilindro 7, 80 \ \a
durante el montaje. Del mismo modo, en el caso L L 70 ’;
del funcionamiento con carreras largas donde se 60 (1300) a (13 \
produzcan vibraciones e impactos, se recomienda \ —é \
el uso de soportes laterales, incluso en el caso de 50 \; \5 \
que el valor del espacio entre soportes esté dentro 40 (1100) 2 ’ﬁ
de los limites admisibles indicados en el grafico. 30— (1000)-2, é\% \ \
2
2. Las escuadras de soporte no se deberan utilizar 20 _(900)_’9.)"49 %3\ \ \ \
para realizar montajes, sino solamente como 10 e \\ \ \
soporte. o | N N\ N\
1000 2000 3000 4000 5000
Espacio entre soportes L mm
Y 51
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Resistencia a momentos
y disponibilidad de
Rodillo guia Carreras largas

N
-'~"'=“.=f‘;_=7-_rslll —i e
L e (S
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O
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serie MY1C Léase antes de su uso

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Modelo Diametro Momento méx. admisible (N-m) | Carga maxima admisible (kg)
(mm) M M2 Ms o — =~
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 42

My1C 32 30 12 m 29 o .
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 115
63 150 50 50 130 60 16

Los valores indicados en la tabla superior son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada
gréfico referente al momento maximo admisible y a la carga maxima admisible para una velocidad del émbolo en particular.

Carga (kg)

Momento (NOm) me

Fi < — M1 =F1 x L1 P —\M2=F2XL2 F: < — Ms=FsxLs
5 3
|

A

=1 7 - -

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Se deben seleccionar la carga maxima admisible (1), el momento estatico (2), y el momento dindmico
(en el momento del impacto con el tope) (3) en los calculos de seleccion.

* Para evaluar, utilice Va (velocidad media) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto 'V = 1.4Va) para (3).
Calcule m max. para (1) a partir del grafico de carga méaxima admisible (m1, mz, ms) y Mmax. para (2) vy (3) del
momento méximo admisible (M1, Mz, Ms).

Peso de la carga [m] Momento estatico [M] N2 1) Momento dinamico [Me] \o%22)

Suma factores
carga de la guia

+ +
Carga méxima admisible [m max] - Momento estatico admisible [Mméx] Momento dinamico admisible [Meméx]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma de los

factores de carga debe incluir todos ellos.

2. Férmulas de referencia [Momento dindmico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el célculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre el tope.
m : Peso de la carga (kg) 'V : Velocidad de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
Fe : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con eltope) (N) ~ Me : Momento dindamico (N-m)
Va: Velocidad media (mm/s) O :Coeficiente de amortiguacion

M : Momento estatico (NOm) Con tope elastico = 4/100
14 Nota 4) (MY1B10, MY1H10)

=—"Va-gm Con amortiguacion neumatica = 1/100
100 Con amortiguador hidraulico = 1/100

g :Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

V =1.4Va(mm/s) Fe

Nota 5)
~ME = 3 FE-L1=4.57VamLs (N-m)

Nota 4) 1.4'Vad es un coeficiente adimensional para calcular la fuerza de impacto.
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= & ): Este coeficiente establece la media del momento maximo de
carga durante el impacto del tope segun los célculos de la vida util del producto.

3.Para los procedimientos de seleccién detallados, consulte las paginas 56 y 57.

L1

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los graficos. Tenga en
cuenta que el valor maximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de
la gréficas.Por lo tanto verifique el momento
admisible para las condiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Seleccione la carga dentro del rango de
limites indicados en los gréficos. Tenga en
cuenta que el valor maximo de carga
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de
la graficas.Por lo tanto verifique la carga
admisible para las condiciones de trabajo
adecuadas.

I,

)
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Léase antes de suuso Serie M Y1 C

MY1C/M1 MY1C/M:2 MY1C/Ms
200
50 50
40 \\ 40 N
100 \\ 30 30
\\ \ \
AN \ N
\\ 20 AN \ \\ WAN
N TN \ 20 N
N N
50 N \ \
N NN N
40 N \\ \ N
N 1N 4 8
30 \\ Mvics3) 10 NS HYCES 10 NN Mvicsss
P N
LN MY1C50 AW N—myicso NN Npyicso
N |
g 20 N € N N [ IS
F SN 2 ! NN Y] | =
o WU IN MY1C40 5 4 NN\ g2 4 TN [MYre4o
E (3]
20 . g3 N N ymvics 5§ 3
=
AERAN \ N \\ \ N
AN MY1C321 2 NTTINT Nyl 2 N MY1C32:
] \ MY1C25 N
) N
4 \\ \\\ \ \
s . 1 MY1C20 1 v MY1G25-
N
‘ \ \ N\
2 MY1€20- MY1C16- MY1C20
\ 0.5 0.5 %
wricts Mv—rcw
! 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1C/m1 MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 N 100
AN
\\ 10 \\\
\\ N N
50 N 50 N N\
40 N N 40 \\
o 30 O \\\\ @ 3 N ° )
g N N MY1C63 g \ 2 \ N
S 40 LN % AN g NN
> NN Jieso 5 N WK > N MY1C63]
@ NN Nivicso @ \\\ \\ : NN |
3 NN | 3 NONIN Ymvices| | g NN Ymvicso
10 NN YMY1C32 g 10 N i o 2 NCIN w
2 AN '1C: 3 N NG ) \ \
& NN K AVER N [ MY1C50 3 MY1C40
N TMY1C25] N\ C | a |
§ x N (TN [MY1C40 MY1C32
5 \ MY1C20 5 \ \\ N 1 |
4 | 4 NI MYAC32 N
Nmyicie NN \[MVIC25
3 3 N . |
\| MY‘1025 N MY?CZO
2 2 ™ MY1C20 0.5 \ I
\ \ 0.4 MY1C16
MY1C16
0.3
1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 02 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Serie MY1C

Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

[1] Condiciones de trabajo

Cilindro ..............coocoiiiiinn MY1H40-500
Velocidad media de trabajo va ... 300 mm/s
Posicién de montaje ............... Montaje en el techo

Wa: Placa de conexién t = 10 (880 g)

MY1C40-500

Wd: Pieza de trabajo (500 g)

Posicion de montaje ----

1
2. Mont. en la pared !

\

<> 4. Montaje x

|
vertical |\ i i
(|
U
i
ol
Ng
Whb: MGGLB25-200 (4.35kg) / O\ . J
We: MHL2-16D1 (795 g) Véase en las paginas anteriores los ejemplos del
@ Disposici()n de Ia carga célculo de cada posicion.
3 o v B [ Masa de la pieza y centro de gravedad
I ‘:‘R i Ref. Centro de gravedad
— 111 pieza trabajo Mg:a Eje X Eje Y Eje Z
210 Wn Xn Yn Zn
z Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Y Wb 4.35kg 150 mm 0mm 42.5 mm
? o Wc 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
‘ X wd 0.5 kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,cd
150
[3] Célculo del centro de gravedad del conjunto
mz=Xmn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =Lx2(mnXXn)
mz
= ﬁ (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
_ 1
Y = — X X (Mn X yn)
=ﬁ(o.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x210) =29.6 mm
z =—1x2(mnx2n)
mz
= 6 ;25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795x42.5 + 0.5 x 42.5) =37.4 mm

@ Calculo del factor de carga para la carga estatica

mz: Masa

mz méax (desde 1 del grafico MY1C/mz2) = 30 (KG) «-evrvmeneminieeiiiiiieicieeeen,

Factor de carga 01 = m2/m2 max = 6.525/30 = 0.22

Mi: Momento

M1 méax (desde 2 del grafico MY1C/M1) = 60 (N'M) oeininiinii et ee e

Mi=mz2xgx X =6.525x9.8x138.5x 103 =8.86 (N'-m)
Factor de carga 02 = Mi/M1 méx = 8.86/60 = 0.15
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Léase antes de suuso Serie M Y1 C

M2: Momento
M2 max (desde 3 del grafio MY1C/Mz2) = 23.0 (N-M) ..eenieiini e
M2=m2xgxX=6.525x9.8x29.6x10°=1.89 (N.m)
Factor de carga Oz = M2/M2 méax = 1.89/23.0 = 0.08

[5]Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente FE durante el impacto

FE=%xDaxgxm=ix300x9.8x6.525=268.6 (N)

100
M-E: Momento

M+E max (desde 4 del grafico MY1C/M1 donde 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (N.-m)

MiE = ;—x FEXZ= ;—x 268.6 x 37.4 x 10 = 3.35 (N.m)

Factor de carga 0+ = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08

MsE: Momento
MsE max (desde 5 del grafico MY1C/Ms donde 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (N-m)
MsE = 1 XFEXY = 1 X 268.6 x 29.6 x 10%=2.65 (N-m)

3 3
Factor de carga Ols = MsE/MsE max = 2.65/14.3 = 0.19

(6 ]Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

200 = 01 + Oz + Oz + Ola + 05 = 0.891

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o modificar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1C/m:2 MY1C/M MY1C/M: MY1C/M3
200
50 50
\ 40 N 40 \
100 AN 30
100 \ 3 { 30 N
\g \\ § 20 \‘ \ \\
0 N \\ N 20 ~ X
50 . ol T ANU PN N BEENGY
40 3 40 N N N N N
(1) ' N, 10 MY1C63 I N\
30 N 30 i \.-v'.vrcea NN 10 =" N m.?cea
= N
2 VNN X MY1C50 N MY1cso NN Nuvicso
g 20 NN N E 20 N 3 N N E A bl
g \\ N z N\ Z s NN z 5 |
B NN Nwvirces 2 | N 2 4 \ MYED | o TN |
3 10 \\ \\ % é MY1C40 é N N \ é 4 N N .-v-.v‘1c4o
2 NS = s 10 - g 3 N Ywvicsz| | € 3 1
* MY1C40 N \ NN \ N ‘
5 N N AV MYic32 2 NN N, 2 NCTN MY1C32
N N N \ \ MY1C25 \
4 N MY1C32 5 N N N
NN \ ‘ NIAN k
Nmyic2s ¢ X/ [N
N | 5 : e 1 .'v'.vl1czo 1 —IL—V— MY} c25
My N
2 \m.‘wzo v IN | N i NS
MY1C16 2 iicay MY1C16 I MY1C20
1 \ ‘ 0.5 05 - :
1 M
f wiicts : MY1C16
100 200 300400 500 1000 1500 1100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

216,09 20,9 25,9 32,9 40, D 50, @ 63

Forma de pedido

e MY1C[25] | ]-[300] ]-[M9BWI[ |-

Modelo de rodillo guia E}ecuciones
especiales
Diametro Véanse mas detalles en
16 | 16 mm la pag. 59.
20 | 20 mm N2 detectores magnéticos
25 | 25 mm — 2 uds.
32 | 32mm S 1 ud.
40 | 40 mm n__ |“n’uds.
50 | 50 mm
63 | 63 mm eDetector magnético
Rosca de conexion ® [ —_ [Sin deteccién magnética (iman incorporado)]
Simbolo| Tipo Diametro Los detectores magnéticos compatibles varian
— |RoscaM| @16, @20 segulin _el diametro. S '. _inne el detector
Ro 025 032, compatible conforme a la siguiente tabla.
TN NPT @ 40, @ 50,
TF G 063 eSimbolo de la unidad de ajuste de carrera

Consulte “Unidad de regulacién de carrera” en la pagina 59.

Conexionado ®
Modelo estandar

ol

Modelo de conexionado centralizado
Carrera del cilindro [mm]e
Didmet Carrera maxima
LU Carrera estandar [mm]* disponible
[mm] [mm]
L 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000
40, 50, 63 1800, 2000

# La carrera se puede fabricar hasta una carrera maxima de 1 mm en incrementos de 1 mm. No
obstante, si la carrera es 49 mm o menos, la capacidad de amortiguacion neumatica se reduce y
no se pueden montar multiples detectores magnéticos. Preste especial atencion sobre este punto.
Especifique también "-XB11" al final de la referencia del modelo, cuando la carrera exceda de 2000 mm.
Consulte "Ejecuciones especiales" para los detalles.

Detectores magnéticos Compatib|eS/Para mas informacion sobre detectores magnéticos, consulte de las paginas 107 a 117.

. ) ] Tensioén de carga Modelo de detector magnético | Longitud del cable (m) | Conector
Tipo Funzl:;:églento Sgtcrterli%z g C(zl;llsda;:i)o De AC Perpendicular En linea 05| 1| 3| 5| pe | Cargaaplicable
8 016,020]0252063|016,020[0252063| (—) [(M)| (L) | (2) | cableado
3 hilos (NPN) MONV M9N e /@@ O] O |. .
8o — 3 hilos (PNP) oV 12y M9PV M9P e e[e 0] 0 | ©
© I% 2 hilos 12V M9BV M9B ® /0 0| O -
20 Indicacion de Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V MONWV MONW ® /0 O| O Circtito IC|  Rela
ES| (oagnosico, | drecta |si[snios (PNP)| 24V |” - MOPWV MPPW | @ [@[@[O] O o
% % 2 colores) acabe 2 hilos 12V M9BWV MBW e [@[@[O] O | -
8 o | Resistente al agua 3 hilos (NPN) SV 12V MYNAV** MONA** | O [O|®@[O] O [y i
&°| (indicacion en 3 hilos (PNP) ' M9PAV** MOPA** O|C|®@|O] O
2 colores) 2 hilos 12V M9BAV** M9BA** O|0|®@|O| O —
g § Salida S 3hilos (equivalente a NPN) — 5V — :ggz — zgg i;g : — : ; — | Circuito IC —
NS — directa a . 100V = — — - Relé,
& cable [ys| 2Hhilos 24V | 12V 100Vomenos) AQOV| — | A90 | Z80 | @ |— | @ |—| — |[CircuiolC| PLC

#x Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
#+ Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores.

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m -+ — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
im- - M (Ejemplo) MONWM + Se requieren espaciadores de detector separados (BMG2-012) para adaptar los detectores magnéticos
- L (Ejemplo) MONWL (tipo M9) en los cilindros @ 25 a @ 63.
5m e Z (Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacién, consulte la pag. 117.
= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar). (Consulte las pags. 115 a 117 para mas informacién sobre el montaje de detectores magnéticos).
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de rodillo guia

Serie 1

YiC

Especificaciones
Diametro [mm] 16 | 20 [ 25 | 32 [ 40 | 50 | 63
Fluido Aire
Accién Doble efecto
Rango de presion de trabajo 0.15a 0.8 MPa [ 0.1 a2 0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa
Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
Amortiguacion Amortiguacién neumatica
‘/ ‘ Lubricacién Sin lubricacion
Amortiguacion neumatica Tolerancia de longitud de carrera 183?2?090?%%8 2700 o menos,’t® 2701 a 5000 *%®
@ Ejecuciones espec’iales: Especificaciones Tamafio de Conexion frontal/lateral M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
order | (Consulte las pags. 118 a 120 para  |conexion | Conexién inferior 04 06 o8 @10
ver mas informacion.)
Simbolo Especificaciones Velocidad del émbolo
-X168 |Roscas de insercion helicoidal Diametro [mm] 16 a 63
-XB11 |Modelo de carrera larga Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 1000 mm/s
-XB22 f&%’g%”gg%;?;%r:ﬂ'rﬁ?mme)‘ serie R IUni.c!addde regu- Un!dad A | 100 a 1000 mm/s z;))
-XC67 |Revestimiento de caucho NBR en banda antipolvo acion de carrera| Unidad L y unidad H 100 a 1500 mm/s
XG5 Oicios para spiga G posiconarmie | "% 1 (195 o4 e, v ] v el o e aumeri o s arbuacer o e st
20- |Exento de cobre amortiguacién neumética indicados en la pag. 62, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.

Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad de trabajo es de 100 a 1000 mm/s.

Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pagina 62.

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolodeunidad | A | L A LI H|A L | H A L H A LI H|A L H|A L | H
onfiquracion RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
lc\:llode?o de ! Con | 0806 | Con | 0806 | 1007 | Con |1007 | 1412 | Con | 1412 2015 | Con |1412|2015| Con | 2015|2725 | Con | 2015|2725
A pernode| F |permode| +  |pemode| + +  lpemode| +  |pemode| +  |pemode| F +  |pemode| .t +
amortiguador ajuste Con ajuste Con Con ajuste Con Con ajuste Con Con ajuste Con Con ajuste Con Con ajuste Con Con
hidraulico perno de perno de| perno de perno de|perno de permo de| perno de: permo de|perno de permo de|perno de permo de |perno de
ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste ajuste | ajuste
Rangode & |Sinespaciador| 0 a—5.6 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
Sapachdorde |sot0A%" | 562112 -6a-12 -11.5a-23 -12 a -24 -16a-32 —20 a —40 -25 a -50
e i ] oemeP22dor [ 1122168 | —12a-18 -23a-34.5 -24a-36 -32a-48 -40 a -60 -50a-75

= El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Esquema de montaje de
la unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho Unidad de regulacién Espaciador
A: Con pero de ajuste h: Con amortiguador hidraulico | H: Con amortiguador hidraulico .de fijacié.n
Sin e cargas reducidas de cargas elevadas intermedia
unidad Con Con +Pemo e, Con +Pemo ey Con
espaciador | espaciador | de ajuste | espaciador| espaciador| de ajuste | espaciador | espaciador,
corto largo corto largo corto largo
g Sin unidad — SA SA6 | SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 | SH7
g- A: Con perno de ajuste | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 »
§ Con espaciador corto| A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Ejemplo de a é’s plamiento HEH7
E Conespaciador largo| A7S | A7A | A7A6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Cado izquierdo] [Lado derecho]
& [L: Con amortiguador hidrdulicode | LS LA | LA6 | LA7 L LL6 | LL7 LH | LH6 | LH7 Unidad H Unidad H
& | + | Con espaciadorcorto| LGS | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Espaciador Espaciador
2 | Perno de ajuste| Con espaciador largo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 corto largo /
% H: Con amortiguador hidraulicode | HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 | E— %ﬁ
| ., | Conespaciadorcorio] HES | HEA | HGAG | HGA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | HEH | H6 | HEH7 | )
5 | Perno de ajuste| Con espaciador largo)| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Conexion Conexion
* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicién de carrera intermedia.

Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H

Especificacion de amortiguador hidraulico

Carrera Diametro [mm]
Tipo automatico
mied | 16 | 20 [ 25 [ 32 | 40 | 50 | 63

Estandar L RB0806 RB1007 RB1412 RB2015
(Amortiguador hidraulico/

Serie RB H — \RB1007 RB1412 RB2015 RB2725
Amortiguador hidraulico/ L RJ0806H RJ1007H RJ1412H — —
Serie RJ de parada uniforme

montada (-XB22) H — ‘RJ1007H RI412H| — — — —

+ La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1C dependiendo de las
condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones especificas de producto de la serie RB para el
periodo de sustitucion.

+ El amortiguador hidraulico para parada uniforme de la serie RJ (-XB22) montado es una ejecucion

especial.

Modelo 006 | 1007 | 1412 | 2015 | 2325
Absorcion max. de energia [J] 29 | 59 | 196 | 588 | 147
Absorcidén de carrera [mm] 6 7 12 | 15 | 25
Velocidad max. de impacto [mm/s] 1500
Frecuencia méx. de trabajo [ciclos/min] | 80 | 70 | 45 | 25 | 10
Fuerza del | Extendido 1.96 | 4.22 | 6.86 | 8.34 | 8.83
muelle [N] | Retraido 4.22 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

= La vida util del amortiguador hidréaulico es diferente de la del cilindro MY1C
dependiendo de las condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones
especificas de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion.
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Serie MY1C

Fuerza tedrica Peso
[N] kgl
Diametro|Area del Presion de trabajo [MPa Peso Peso de a filacion delpegy e g unidad de ajuste de carrera
[mm] | émbolo oLl Didmetro adicional {765 %€| ~ soporte latera (uplor unidl;d)
mm2 | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 (mm] |.Pes® | por cada | 8 (por juego)
basico piezas
16 200 40 60 80 100 120 140 160 50 mm de| L. . Peso de | Peso de | Peso de
carrera |Moviles| TIPOAYB 1 o4 Alunidad L|unidad H
20 314 62 94 125 157 188 219 251
16 0.67| 0.12 0.22 0.01 0.03 0.04
25 490 98 147 196 245 294 343 392
20 1.06| 0.15 0.31 0.02 0.04 0.05 0.08
32 804 161 241 322 402 483 563 643 25 158| 022 041 0.02 0.07 011 018
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 32 3'14 0'3 0.86 0'04 0'14 0'23 0'39
50 1962 | 392 588 784 981 | 1177 | 1373 | 1569
40 5.60| 0.52 1.49 0.08 0.25 0.34 0.48
63 3115 | 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
— - - - 50 [10.14| 0.76 | 2.59 0.08 0.36 0.51 0.81
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area del émbolo (mm2)
63 [16.67| 1.10 4.26 0.17 0.68 0.83 1.08

Opcion

Calculo: (Ejemplo) MY1C25-300A

© Peso DASICO «weevevereeees
¢ Carrera de cilindro--

o Peso adicional ««--eeeeeeeeeeeenes
1.58 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.16 kg

¢ Peso de la unidad A -

-------- 0.07 kg

Ref. de unidad de regulacion de carrera

MYM-A

L2

25

6N

Unidad de regulacion de carreral
Diametroe
16| 16mm )
20| 20 mm T Ref. ungqfi
i nicdad de osicion
25 25 mm Bl regulacion de carrera |de montaje
= oy Al Izquierdo
40 | 40mm Unidad A qu
A2 Derecho
i oamm L1 Izquierdo
= oS L2 Unidad L Derecho
H1 : Izquierdo
H2 Unidad H Derecho

Nota 1) Véanse los detalles del rango de
regulacién en la pag. 59.
Nota 2) Unidad Ay L sélo para @ 16

Lista de componentes

Sin espaciador
Espaciador corto
Espaciador largo

6LC]
70

lTipo de entrega del espaciador s

l Espaciador de fijacion intermedia

Unidad de regulacion

de carrera

)

Unidad instalada

C/éolor

N Sélo espaciador

* Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de
carrera en una posicion de carrera intermedia.
+ Los espaciadores se envian en un juego de dos unidades.

Espaciador de
fijacion intermedia

MYM-A25L2
(Sin espaciador)

de carrera

Unidad de regulacién

MYM-A25L2-6
(Con espaciador corto)

Unidad de regulacién
de carrera

Espaciador corto

MYM-A25L2-7
(Con espaciador largo)

Unidad de regulacién
de carrera

Espaciador largo

MYM-A25L2-6N
(Solo espaciador corto)

N

Espaciador corto

MYM-A25L2-7N
(Solo espaciador largo)

=

Espaciador largo

Ref. de soporte lateral

Diametro
) [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Tipo
Soporte lateral A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Para obtener mas detalles acerca de las dimensiones, consulte la pagina 71.

Un juego de soportes laterales consta de un soporte izquierdo y de un soporte derecho.

~
Z
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Serie MY1C

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la amortiguacion neumatica y de las

unidades de ajuste de carrera

<Amortiguacion neumatica>

La amortiguacién neumatica es una caracteristica estandar de los
cilindros sin vastago.

Se instala un mecanismo de amortiguacién neumética para evitar
un impacto excesivo del émbolo en el final de carrera durante el
funcionamiento a altas velocidades. La amortiguacion neumética
no tiene como funcién la reduccion de la velocidad del émbolo
cerca del final de la carrera.

Los rangos de carga y velocidad que puede absorber la
amortiguacién neumética estan dentro de los limites marcados
por la linea de la amortiguacion neumdtica indicada en los
gréficos.

<Unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>

Utilice esta unidad durante el funcionamiento con cargas o
velocidades que excedan el limite de amortiguacién neumatica, o
cuando se requiera amortiguacion en los casos en que la carrera
del cilindro quede fuera del rango de carrera efectiva de
amortiguacién neumatica debido al ajuste de la carrera.

Unidad L

Utilice esta unidad en los casos en que la carrera del cilindro esté
fuera del rango efectivo de la amortiguacién neumatica aunque la
carga y la velocidad estén dentro de los limites de la amortigua-
cién neumatica o cuando el cilindro funcione con un rango de
carga y velocidad por encima del limite de la amortiguacion
neumatica y por debajo del limite de la unidad L.

Unidad H

Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione con un rango de
carga y velocidad por encima del limite de la unidad L y por
debajo del limite de la unidad H.

A Precaucion

1. Véase el diagrama inferior cuando se

utilice el perno de ajsute para realizar
ajustes de carrera.
Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulicose reduce como resultado del ajuste
de carrera, la capacidad de absorcion se
reduce drasticamente. Asegure el perno de
ajuste en la posicion donde sobresale
aproximadamente 0.5mm del amortiguador
hidraulico.

Perno de ajuste

10D

)

0.5

1
=

Amortiguador
hidraulico

2. No utilice amortiguadores hidraulicos y
amortiguaciéon neumatica al mismo tiempo.

Carrera de amortiguacion neumaticaunidad: mm

Diametro (mm) Carrera de la amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

62

MY1 C1 6 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa MY1 C32 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

Unidad de ajuste de carrera: apriete
del tornillo de fijacion Unidad: Nm

Didmetro (mm) Unidad Par de apriete

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Unidad de ajuste de carrera: apriete del
tornillo de fijacion de la placa de cierre unidad:nm

Didmetro (mm) Unidad Par de apriete

L 1.2

25
H 3.3
L 3.3

32
H 10
L 3.3

40
H 10

Célculo de la energia a absorber para la unidad de ajuste
de carrera con amortiguador hidrdulico  unidad: Nm

Vertical Vertical
(hacia abajo)|(hacia arriba)

Horizontal

Tipo de
impacto

Energia
cinética
E1

Energia
motriz F-s Fs+mgs|Fs—-mgs
E>
Energia
absoErbida E1+E2

Simbolos

"V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del movil (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracion gravitacional (9.8m/s 2)

s: Carrera del amortiguador (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
impacto con el amortiguador hidraulico.

A Precauciones especificas
del producto

A\Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus

manos no queden atrapadas en la unidad

e Cuando se utiliza un producto que dispone de
unidad de ajuste de carrera, el espacio entre la
mesa deslizante (carro) y la unidad de ajuste
de carrera se reduce, lo cual constituye un
riesgo en caso de que las manos quedaran
atrapadas en la unidad. Por este motivo, instale
una cubierta de proteccion para evitar que el
personal esté en contacto directo con la unidad.

Contratuerca del Tornillo de fijacion de
perno de fijacion la unidad

Placa de Amortiguador
clerre hidraulico

<Fijacion de la unidad>
Se puede fijar la unidad apretando uniformemente
los cuatro tornillos de fijacion de la unidad.

A\Precaucion

No trabaje con la unidad de ajuste de carrera fijada
en una posicion intermedia.

Si la unidad de ajuste de carrera esta fijada en una
posicién intermedia, se pueden producir deslizamientos
segun la cantidad de energia liberada durante el
impacto. En este caso, se recomienda el uso de las
fijaciones de montaje incluidas en las ejecuciones
especiales — X 416 y — X 417.

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad
de ajuste de carrera: apriete del perno de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del perno de ajuste y ajuste la
carrera desde el lado de la placa de cierre mediante el
uso de una llave hexagonal. Apriete nuevamente la
contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>
Afloje los dos tornillos de fijacién de la placa de cierre,
gire el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera.
Después, apriete uniformemente los pernos de fijacién de
la placa de cierre a fin de fijar el amortiguador hidrulico.
Tenga la precaucién de no apretar excesivamente los
tornillos de fijacién (excepto @ 16, @ 20, @ 50, @ 63)
(véase "Unidad de ajuste de carrera: apriete del perno de
fijacion de la placa de cierre").

Nota)

Se puede producir una ligera flexién en la placa de cierre
debido al apriete de los pernos de fijacion de la placa de
cierre. Sin embargo, esto no afecta el funcionamiento del
amortiguador hidréulico ni de la funcién de cierre.

O
2

Tomillo de a fijacion
de la placa de cierre

63



Serie MY1C

Diseio: @ 16 a @ 63

MY1C16 a 63
Or~0o® 10— 701
1
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pesLps & &
@3
a5
18 (4o _
19 10 (9) (6 ‘
1 T 30 @8 39 T\ Sk
7
MY1C63
MY1C50, 63 ' : iy 4 , = - 6
‘I v/ 4 i H ®

N 44 L : b
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1 27% i 1
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de rodillo guia

Serie MY1C

MY1C16 a 63

Lista de componentes

Ne Descripcién Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 Camisa del cilindro Aleacién de aluminio Anodizado duro 24 | Cubierta final Resina especial
2 | Culata posterior WR Aleacién de aluminio Pintado 26 | Placa de soporte Resina especial
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 27 | Tope Acero al carbono Niguelado
4 | Mesa de deslizamiento | Aleacién de aluminio |Niguelado electroliticamente 28 | Espaciador Acero inoxidable
5 Entrehierro Aleacion de aluminio Cromado 33 | Pasador de resorte Acero al carbono
6 | Embolo Aleacion de aluminio Cromado 34 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro
7 | Anillo guia Resina especial 35| Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
8 | Separador de la correa Resina especial 36 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
9 Rodillo guia Resina especial 37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/Niquelado
10 | Eje de rodillo guia Acero inoxidable 38 | (Tapon de cabeza hueca hexagonal) | Acero al carbono Niguelado
11 | Racordaje S Material de hierro sinterizado 39|Iman
12 | Anillo amortiguador Aleacién de aluminio Anodizado 40| Soporte del iman Resina especial
13 | Tornillo de regulacion Acero laminado Niguelado 41| Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
14 | Abrazadera de correa Resina especial 42 | (Tapén de cabeza hueca hexagonal)| Acero al carbono Niguelado
17 | Rail Cable de acero endurecido 44 | Anillo de retencién de tipo CR | Acero para muelles
18 | Tapa rodillo guia Resina especial (D25 a040) 45| Placa posterior Aleacion de aluminio | Anodizado duro (@63)
19 | Rodillo guia — 46 | Rascador lateral Resina especial (950 a@63)
20 | Engranaje excéntrico Acero inoxidable 47 | Casquillo Aleacién de aluminio (9 16 a @ 20)
21 | Fijacion por escuadra Acero inoxidable 48 | Cubierta de conexion Resina especial (9 25 a0 40)
22 | Engranaje de ajuste Acero inoxidable 49 | Retenedor de lubricacién Resina especial
23 | Anillo de retencion Acero inoxidable
Lista de repuestos: Juego de juntas
Ne Descripcion Cant. MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 |Correa de sellado 1 | MY16-16C-|Carreral | MY20-16C-|Carrera] | MY25-16C-[Carrera] | MY32-16C-|Carreral | MY40-16C-|Carrera] | MY50-16C-|Carreral | MY63-16A-|Carrera
16 |Banda de sellado antipolvo | 1 | MY16-16B-|Carrera] | MY20-16B-|Carreral | MY25-16B-|Carreral | MY32-16B-|Carreral | MY40-16B-|Carrera) | MY50-16B-|Carreral | MY63-16B-|Carrera
- KA00309 KA00311 KA00311 KA00320 KA00402 KA00777 KA00777
32 |Junta térica o e Rt IRt D Rl St R
(04x21.8xD1.1)|(@51xD3x@1.05) [(@51xD3xD1.05)| (07.15x0375x01.7) | (08.3xD45x01.9) — -
46 |Rascador lateral 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
25 |Rascador 2
29 |Junta del émbolo 2
30 |Junta de amortiguacién | 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
31 Junta de estanqueidad 2
del tubo
43 |Junta térica 4

« El juego de juntas incluye @9, 29, 30, 3 y @3. Pida el juego de juntas en funcién del diametro de cada tubo.
+ El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando 15y (6 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa. (10 g por cada 1000 carreras)
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Hay disponibles dos clases de bandas de sellado antipolvo. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo Allen, verifique el tipo de tornillo utilizado @7.
A: Cincado cromado negro ~MYOO-16B-carrera, B: Niquelado = MYOO-16BW-carrera

O
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Serie MY1C

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 16, @ 20 para ias variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1C1601/2000—

(Tapdn de cabeza (Conexidn)

hueca hexagonal) 2 x 2 x J prof. K

3 s
g 5 I R —
=" | é
/ [ |® i
! ] [
(Tapon de cabeza % = o SR } X
hueca hexagonal) ” ’,'_ ? Y (Conexion)
/ / 0
= — {49

Vv 2xM5x0.8 2xM5x0.8 Vv
T ——

MY1COG

(Tapén de cabeza (Tapén de cabeza hueca hexagonal) MY1COG
hueca hexagonal)
w M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tapén de cabezg hueca hexagonal) (Conexion) 1
i w
. { E [ ® | el =
! (7]
) ] * GV[ ‘ ; : ! Z1)
| ! P2t I
) aA A a) x)
c & T Soporte de iman del | e «c
2 x M5 x 0.8 GA M5 x 0.8 detector magnético GA 2x M5 x 0.8
(Tapon de cabeza e (Conexion) Tornillo de regulacién B (Tapdn de cabeza
hueca hexagonal) g hueca hexagonal)
M5 x 0.8
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
: o Z + Carrera _
(L) L __, 4 x MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
i I PA o O LD taladro pasante
=
@’ ay _
© - ? i)
+3 o = e
: ° Lo d_ Yy
A
PG Q + Carrera
[mm]
Modelo A B (o3 G GA | GB H J K L LD LH LL | LW M MM N NC
MY1C160 80 6 3.5 |135 8.5 | 16.2 40 M5 x 0.8 10 80 | 3.6 22.5 40 54 6 M4 x 0.7 20 14

MY1C200] 100 | 7.5 45 |125 12.5 | 20 46 M6 x 1 12 100 | 4.8 23 50 58 75 |M5x0.8 | 25 17

[mm]
Modelo NE NH | NW PA PB PG PP Q QQ | Qw RR SS TT uu Vv w |ww XX z
MY1Ci60 28 | 27.7 | 56 40 40 3.5 75 | 153 9 48 11 2.5 15 14 10 68 13 30 160
MY1C2001 34 | 337 | 60 50 40 45 |115 | 191 10 45 145 | 5 18 12 12.5 72 14 32 200

e«

T

oD ‘

Conexion inferior
(Junta tdrica aplicable)

Lot

B

Tamanos de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y S d D R | Junta térica aplicable
MY1C1601 30 6.5 9 4 8.4 1.1
MY1C200] 32 8 6.5 4 8.4 1.1

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

SVC

Cé
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de rodillo guia Serie MY1 C

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 25, (] 32, D 40 paralas variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1C2501/3201/400] —

P P
(Tapén de cabeza . 2% 2 x J prof. K s (Conexidn)
hueca hexagonal) E prot. g )
g = j
— —/ / [ A—
|« / i A
o i
x — i x
X = — X
(Tapén de cabeza _O@ — —— @ y
hueca hexagonal / / : (Conexion)
vV, \ 2x2Z 2x2Z / WV
(Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Tapén de cabeza
MY1CDIG hueca hexagonal) mMY1COG
w P P
(Tapén de cabeza hueca hexagonal) w (Conexion)
5 o z
ol 8 gy (® L O : ;
) ~r b | g — /[ L%y
& I L} | 5 Ot—e P
a \ ; L " A / = )
E ‘ ‘ E“ Soporte de iman del 4 \]l_/ =i %l
o i o
L v S P detector magnetico o5 de regulacion G| uu T
MW (Conexién) : P GB Sy P
2xP - A - (Tapén de cabeza hueca hexagonal) | N (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) B Z + Carrera |
(LL) . L 4 x MM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
___ PA @ LD Taladro pasante
S
!/ a
Ro8 - <
> I A
ot ~m — . 3|2
MRS o 4 oz
e & L & ; !
A
PG Q + Carrera -

[mm]
Modelo | A B| C| G |GB| H J K L |[LD|LH|LL LW | M MM |[MW | N | NC | NE | NH [NW P PA
MY1C2501 (110 9 |55 |17 |245|54 |M6x1| 9.5 (102 |5.6 27 | 59 | 70 10 [M5x0.8| 66 |30 |21 |41.8|40.5| 60 |Rc1/8 | 60
MY1C320J (140 |11 |65 |19 (30 |68 |M8x125[16 132 |6.8 35 | 74 | 88 13 | M6x1| 80 |37 |26 |52.3| 50 74 | Rc1/8 | 80
MY1C40C1({170 | 14 |85 |23 |36.5|84 | MI0x15[15 162 | 8.6 38 | 89 (104 13 [M6x1| 96 |45 |32 |65.3|63.5| 94 | Rc1/4 |100
“P” indica la conexién de alimentacion del cilindro
[mm]
Modelo | PB | PG |PP1|PP2| Q | QQ (QW |[RR1|RR2| SS | TT [UU [VV | W (WW | XX | Z Y4
MY1C2501| 50 7 [12.7 [12.7 |206 {155 | 46 [18.9 [17.9 |41 |155|16 |16 | 84 | 11 [ 38 | 220 |Rc 1/16
MY1C3201| 60 8 [15.5 [18.5 |264 |16 60 (22 [24 4 |21 16 |19 (102 | 13 | 48 | 280 [Rc 1/16
MY1C4001| 80 9 [175]20 |322 |26 72 [25.5 29 9 |26 |21 |23 [118 | 20 |54 |340| Rc1/8

,O ] =
‘ I

oD
Conexion inferior (ZZ)
(Junta térica aplicable)

e Ll

Tamaiio de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable
MY1C250] 38 9 4 6 11.4 1.1
MY1C320 48 11 6 6 11.4 1.1 co
MY1C400 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

ZS\NC o7



Serie MY1C

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 50, @ 63 Para ias variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1C5001/630—

Rc 3/8 Rc 3/8
(Tapén de cabez (Conexion)
hueca hexagonal)
)
- 7/ = =
Qp— 2x 2 xJ prof. K = L1
&7 s %

/

'

Rc 3/8
(Tapdn de cabeza

hueca hexagonal),

Rc 3/8
(Conexion)

—
IS
—/

/ /

7 i

2 x Rc 1/4 2 xRc 1/4 MY1COG

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) (Tapén de cabeza hueca hexagonal)

MY1COG

w
W1 Rc 3/8 Rc 3/8
i | L Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Conexion)
T - TN =z
SO Tg E— .
#Y A o ulzle | \ — / _. \ aY
z B D o4
) 1y X ) \_42 |2t | i
) al N ) BTy xl
» | |GA \Rc3/8 _ Tornillo de regulacién gA - uu | 1T
2xRc3/8 G (Conexion) Lq 2xRc3/8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) Rc 3/8 GB (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) N
— -— >
A Z + Carrera .
=(LL) - L o AXMM prof. M 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
PA @ LD taladro pasante
- = =
‘ L =Y
[ & O ©

NwW

b 4
E ;A
g m pu—
‘ @ 5\ ©©
% L3 —2L Y © 1o Y

NF
NH

A MY1C630]

PG Q + Carrera
Modelo A B C G GA | GB H J K L LD LH LK LL | LW M MM N NC | NE
128 15 M8 x 1.25 47 43.5 | 84.5

MY1C500 | 200 | 17 |105 |27 |25 375 [107 |M14x2 | 28 | 200 |11 29 2 100
MY1C630 | 230 | 19 |125 [29.5 |27.5 [39.5 |180 |Mi16x2 | 32 |230 (135 |325 | 55 |115 [152 16 |M10x15 | 50 |60 (104

[mm]

Modelo NF | NH | NW | PA PB | PG | PP Q QQ | QW | RR
MY1C5000 | 81 | 835 [118 | 120 90 | 10 26 | 380 | 28 90 | 35 10 35 24 28 |144 | 128 | 22 74 | 400
MY1C6301 | 103 [105 142 | 140 | 110 12 42 | 436 | 30 |110 | 49 13 43 28 30 (168 | 152 | 25 92 | 460

%

Conexion inferior (ZZ)
(Junta térica aplicable)

Tamano de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior

Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable

MY1C500] 74 18 8 10 17.5 1.1 ci15
MY1C630] 92 18 9 10 17.5 1.1
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones anteriores)

SVC
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de rodillo guia

Unidad de ajuste de carrera

Serie MY1C

Con perno de ajuste
MY1C|Diametro |1 —| Carrera |A

]
E

FC
, / N
. =Ko/ — BT — N
/ e
N S — Ak R -
109 5 &% 7 / 0@ w | —— .
) [ —J ———— /—A A
/ ! e ¥'¥ @
| —
E | —
EA /
, MY1C50/63
———/
1 o j
———
ee M- —H T
= T/I | ele
Unidad ajuste carrera / !
TT
Applicable bore size | E EA | EB | EC | EY | FC h TT w
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 | 14 |36 |54(Max.11)| 58
MY1C20 20 10 32 58 | 455 | 14 | 3.6 5 (Méx. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 | 535 | 13 |35 |[5(Max.16.5)| 70
MY1C32 29 14 50 8.5 | 67 17 |45 8 (Max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 |10 83 17 |45 9 (Méx.25) | 104
MY1C50 40 20 | 66 |14 (106 26 |55 |13(Max.33) | 128
MY1C63 52 26 77 |14 129 31 55 13 (Max. 38) | 152
Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste
MY1C|Diametro |[1—| Carrera |L
Amortiguador hidraulico
(@) , i ﬁ h
== ol P == -
| > /
©QE IEQG 8 [11] -
S m— | — — @
/ / /§—© @
1L} f— A= S
h rﬁhh*m _'.__'.__E}:ﬂ*”"
' BB
EA -
i ; CRlL
i j =
m
e = Sl MY1C50/63
c Q A ’I il ®
7L /’ / MY1C16/20
Unidad ajuste carrera
(carrera del amortiguador) T S
[mm]
Didmetro aplicable | E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW| h S T TT W | Modelo de amortiguador hidréulico
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 4 |—| 14 |— | —— 36 |408 6 |54 (Max.11)| 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 5.8 | 455 4 |— | 14 |— | ——| 3.6 |408 6 5 (Max. 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6.5 | 53.5 6 54 13 |18 66 3.5 |46.7 7 |5(Max.16.5) | 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 85 | 67 6 67 17 |16 80 45 [67.3 | 12 8 (Max. 20) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 |10 83 6 78 17 |175 91 45 |67.3 12 9 (Méx.25) | 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 |14 106 6 |— | 26 |— |—— 55 |732 | 15 |13(Max.33) | 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 |14 129 6 |—| 31 —— | —— | 55 |732 | 15 |13 (Max.38) | 152 RB2015
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Serie MY1C

Unidad de ajuste de carrera

Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste

MY1C|Diametro |1 —| Carrera |H

Amortiguador hidréulico

f>

LIPS

©H

.1:
Workpiece |, , /:@ @
L o / > - +-—-=
gQE VEQg 8 w = =
——————
—J ; A A
1 / . N2
TT F
/
h FAL
E F
MY1C50/63
EA
[
n| J—
H — _
H m
4= — .l @ = MY1C16/20
oL L
0 : |
[
Unidad ajuste carrera
(carrera del amortiguador) T S + Dado que la dimension de EY de la unidad tipo H es mayor
que la altura mas alta de la mesa (dimensién H), cuando se
monte una pieza que exceda la longitud total (dimension L)
de la mesa, deje un espacio del tamario de la dimension "a"
o superior en el lado de la pieza.

Diametro aplicable | E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW | h S T TT W | Modelo de amortiguador hidrduico| @
MY1C20 20 10 32 7.7 | 50 5 —1 14 |— | —— | 35467 7 5 (Max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 67.3 12 |5 (Max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1C32 29 14 50 (115 |73 8 67 22 22 82 5.5 |73.2 15 8 (Max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 5.5 |73.2 15 9 (Max. 25) | 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 [18.5 |115 8 —1 3 |—|— 11 99 25 |13 (Max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 35 [—— |11 99 25 |13 (Max.38) | 152 RB2725 9.5
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de rodillo guia  Serie Y1 C

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-SOA
@

2 = |

®
L]

b

) } 2-0G
)
I
2-gH oy
c A
D B
Soporte lateral B
MY-SOB
2 { Eli ] ( 2-J
w
c A
D ‘ B

Modelo Cilindro aplicable | A B C D E F G H J
MY-S163 MY1C16 61| 71.6| 15 26| 49| 3 6.5 | 34 M4
MY-S208 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S253 MY1C25 81 | 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S32§ MY1C32 100 |[118 | 45 64 |11.7| 6 |11 6.6 M8

MY1C40 120 [142
_Q40A
MY-S403 MY1C50 142 164 55 80 |14.8| 85 (14 9 M10

MY-S635 MY1C63 172 1202 70 | 100 | 18.3]10.5|17.5 |11.5 M12

Guia para el uso de los soportes laterales

En el caso de montajes con carreras largas, el

V
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo ’—'_:1_1—‘ kg fgg
de su propio peso y del peso de la carga. En y 7
dichos casos, utilice un soporte lateral en la L 180
seccion de en medio. El espacio entre soportes 170
(L) no debera sobrepasar los valores indicados
en el grafico de la derecha. / 160
150
¥ 140
m 130 (2400)\
L
A\Precaucion £ 120 |
v g 110
1. Si las superficies de montaje no estan — o \
alineadas adecuadamente, el uso de m . m 100 (2000)
soportes laterales puede originar fallos de 7, 90 \;
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de L L 80 £
nivelar el tubo del cilindro durante el (1600) \ \Q,
montaje. De igual manera, en los casos de 70 \ \E‘\"’
funcionamiento con vibraciones e impactos, 60 \ \?‘, \
se recomienda el uso de soportes laterales, 50 (1400) Z\S
incluso en el caso de que el valor de | 4\"
espaciado esté dentro de los limites 40 (12000 N2 2, \
admisibles indicados en el grafico. 30 (1000)T, i;_ ) \ \ \
2. Las escuadras de so| 4 20 ==(00FA% A\
. porte no se deberan ;c\% ‘3\\ \ \
utilizar para realizar montajes, sino 10 N2 N
solamente como soporte. 0 \\\\\\\ \ \
1000 2000 3000 4000 5000
Espacio entre soportes L mm
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Patin de

Utilizacion de una guia lineal que
proporciona alta linealidad y repetitividad

Guia lineal

El modelo de bloqueo final permite mantener una
posicion en el final de carrera (excepto en el caso
del diametro @ 10)

=
7
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serie MY1H Antes del uso

Momento maximo admisible/Peso maximo de carga

Vst Didmetro Momento méximo admisible (N-m) Peso maximo de carga [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3

10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1

MY1H 16 37 49 37 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6

Los valores anteriores son los valores méaximos admisibles para el momento y la carga. Consulte cada
grafica para el momento maximo admisible y la carga méaxima admisible para una velocidad del
émbolo especifica.

Peso de la carga (kg)

m2
Momento (N-m) m3
F1 = — Mi=F1x L1 F2 < — M2=F2x L2 F3< — Ms=F3x L3
3 N 3
[ [ ]
[] [ LI = 0
\ |

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Para los calculos de seleccién deben examinarse la carga maxima admisible (1), el momento
estatico (2) y el momento dinamico (3) (en el momento del impacto con el tope).
= Para evaluar, use va (velocidad media) para (1) y (2) y U (velocidad de impacto U = 1.4va)
para (3). Calcule "m méax." para (1) a partir del grafico de carga méx. admisible (m1, mz, ms) y
Mmax. para (2) y (3) a partir del gréfico de momento maximo admisible (M1, M2, Ms).

Suma de los _ Pesodelacarga[m]  Momento estatico [M]® Momento dinamico [Me]® _ 1
facmres,de carga ~ Carga maxima admisible " Momento estatico admisible+ Momento dinamico admisible
de la guia [m max.] [Mmax.] [MEméx.]

Nota 1) Momento causado por la carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente a final de carrera (en el momento de impacto con el tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma
de los factores de carga (Ja) es el total de dichos momentos.

. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes formulas para el célculo del momento dindmico cuando tenga en
cuenta el impacto sobre el tope.

m: Peso de la carga (kg) V: Velocidad de impacto (mm/s)
F: Carga (N) L1: Distancia al centro de gravedad de la carga (m)
Fe: Carga equivalente a impacto (en el momento del impacto con tope) (N)  Me: Momento dinamico (N-m)
Va: Velocidad media (mm/s) d: Coeficiente de amortiguacion
M: Momento estatico (N-m) Con tope elastico = 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Con amortiguacion neumatica = 1/100
Con amortiguador hidraulico = 1/100
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)

Nota 4)

v = 1.4va (mm/s) Fe = 1.4va.0-m-g

Nota 5)
-:Me= & Fe-Li = 4.57vasmLs (N-m)

Nota 4) 1.4Vad es un coeficiente adimensional para calcular la fuerza de impacto.
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= & ): Este coeficiente establece la media del momento maximo de carga
durante el impacto del tope segun los célculos de la vida util del producto.

Momento maximo admisible

Seleccione un valor de momento que
esté dentro del rango de funcionamiento
mostrado en las gréficas. Obsérvese que
la carga maxima admisible puede
exceder en algunos casos los limites
indicados en los gréficos. Por lo tanto,
revise también la carga admisible para
las condiciones seleccionadas.

Peso maximo de carga

Seleccione un valor de carga que esté
dentro del rango mostrado en las
gréficas. Obsérvese que el momento
maximo admisible puede a veces
exceder los limites indicados en los
graficos. Por lo tanto, revise también el
momento admisible para las condiciones
seleccionadas.

3. Para los procedimientos de seleccién detallados, consulte las paginas 76 y 77.
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Léase antes de suuso Serie M Y1H

MY1H/M MY1H/M:2 MY1H/Ms
50 50 50
40 40 40
30 80 30
20
20 20
10 \\
10 - N 10 N
N N
N 5 N N
E N £ 4 N A - N
z N = o = N
° \\ =3 MY1H20 ! \\
S N = N = N
£ 3 N g 2 N g 3 N
S N S A S N
= N = M = N
2 X MYH20 \ 2 N MY tH20
N ! AN MY:Hi6] N
\\ AN \\
N AN N
1 AN X 1 AN
AN AN
N 05 N N
MY{H161 0.4 X MY{TH16
03 MY1H10
05 - 05
0.4 02 0.4
0.3 0.3
N MY1H10 Nz
0.2 0.1 0.2 0
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1H/m1 MY1H/m2 MY1H/m3
50 50 50
40 40 40
30 30 30
20 20 20
2 2 2
% 10 AN % 10 AN g 10 AN
8 8 g
« © ©
3 3 3
3 5 35 g
&y ey ooy
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 3 3
» MY1H16 » MY1H16. » MY1H16.
MY1H10 MY1H10 MY1H10
1 1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
75

SVC

N



serie MY1TH
Seleccion del modelo

Pasos para la seleccion de la serie MY1H mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1.Condiciones de funcionamiento
Cilindro  «eeeeeeevereereens MYiH20-500  ceeaa- Posicion de montaje ----.

Velocidad media de trabajo Va --- 300 mm/s 1. Montaje horizontal 2. Mont. en }I/a pared
Posicion de montaje ««..-eeeeeeeeee Montaje en la pared
Amortiguacion «..-.coeeeeseeinnennns Amortiguacion neumatica (6 = 1/100)

MY 1H40-500 Whb: MGGLB20-100 (2 kg)

We: MHL2-10D (280 g)

4. Montaje
Ny

vertical

Wa: Placa de conexién t = 10 (440 g) Wd: Pieza de trabajo (200 g) Véase en las paginas anteriores los ejemplos del

célculo de cada posicion.

2 Disposicion de la carga

40 100

5 60 Masa de la pieza y centro de gravedad
Ref. pieza |  asa Centro de gravedad
L LJ o ‘ Wa 0.44 kg 60 mm 0 mm 5mm
YVE3—8 Y 3 Wb | 2.0kg 100 mm omm | 40mm
8 We 0.280kg | 100 mm 90 mm 40 mm
) Wd 0.2 kg 100 mm 189 mm 40 mm
‘ n=a, b, c,d

3 Calculo del centro de gravedad del conjunto

ms =Xmn
=0.44 +2.0 + 0.280 + 0.2 =2.92 kg

X =LX2(mnXXn)
ms

= 2195 (0.44 x 60 + 2.0 x 100 + 0.280 x 100 + 0.2 x 100) = 94.0 mm

Y =%x2(mnxyn)

= 2195 (0.44x0+2.0x0+0.280x90 + 0.2 x 189) =21.6 mm

y4 =ix2(mnx2n)
ms
1

(0.44x5+2.0x40 +0.280 x 40 + 0.2 x 40) = 34.8 mm

2.95

4 Calculo del factor de carga para la carga estatica

ms: Masa
ms max (desde 1 del grafico MYTH/MS) = 17.6 (KQ)-++-+-sesesrereresseessmmesnssemnsisisisnnsenss
Factor de carga Ol1 = ms/msmax = 2.92/17.6 = 0.17
Mz: Momento
m2max (desde 2 del grafico MY TH/Mz) = 16.0 (N-M)-+sesevrereeesrmsesrmmeintieitinisinieistisissieisess s
Mz=msxgXxZ=292x9.8x34.8 x 10-3 = 1.00 (N-m)
Factor de carga Oz = M2/M2max = 1.00/16.0 = 0.07
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6 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

. Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Seleccién del modelo Serie M Y1H

Ms: Momento
Ms max (desde 3 del grafico MY TH/Ms) = 11.0 (N-M)-coorromromiomsmsmsmsesonsesoesoesoesoesoesoe
Ms=msxgxX=2.92x9.8x94.0x 102 =2.69 (N-m)
Factor de carga Ols = Ms/Ms max = 2.69/11.0 = 0.25

Carga equivalente FE durante el impacto

Fe = 1.4Dax8xmxg= 1.4x300xﬁ X 2.92 x 9.8 = 120.2 (N)

Mie:Momento
Mie méax (desde 4 del grafico MY1H/M1 donde 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)
Mie = % XFeExZ= % x 120.2 x 34.8 x 10 = 1.40 (N-m)
Factor de carga Olsa = M1e/M1e max = 1.40/7.9 = 0.18

Mse:Momento
Mse méax (desde 3 del grafico MY 1H/Ms donde 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)
Mse = 1 xFexY = 1 X 120.2 x21.6 x 102 = 0.87 (N-m)

3 3
Factor de carga Ols = Mse/Mse max = 0.87/7.9 = 0.12

200 = 0 + Oz + Oz + Ola + Os = 0.79<1

El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia o de la férmula anterior es superior a
1,considere una reduccién de la velocidad, incrementar el didmetro o cambiar la serie del producto.

Peso de la carga Momento admisible
MY1H/ms MY1H/M1 MY1H/M2 MY1H/M3
50 50 50 50
40 40 40 40
30 80 30
30 2
20 2 20
20 1
> ; \ )
10 S N 1o
(47 N 5
2 == = o’ ==
g 10 \; € E 5 NC N
g Z s N z 4 N E s \\
] -
P e 4 Ll N g 3 MY1H20 Z 4 N
\ \ c c
3 \ £ L £ 2 !
S s 5 3 N 5 2 AN g 3 N
@ N = ™\ = N 5 AN
. 2 : \\ Y1H20 \ s 2 i \\ MY{IH20
N MYiH20 1| [N ! N WYAHTG N
3 N NG N
1 N n N
N 1 I AN N 1 .
MY1H16 | N 05 N\
2 . 116 04 H16
MY1H10 N Lk : N MY
N 03 MY1H10
05 i 05
0.4 s 02 0.4
1 03 : \ 03 .
\
0.2 Il LY 0.1 0.2 Mo
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Serie MIY1H

010,090 16,9 20

Para diametros @ 25, @ 32y @ 40,
consulte el catalogo en www.smc.eu

Forma de pedido

eEae e MY1H (20| |-|300 -IM9BW| |-

Modelo de guia lineal I IEjecuciones
. especiales
Diametro Véanse mas detalles
10 | 10 mm en la pag. 79.
16 | 16 mm Ne detectores
20 |20 mm magnéticos
— 2 uds.
Conexionado ® S [1ud
— Modelo estandar ¥ n" uds.
G Modelo de conexionado centralizado o Detector magnético
Nota) Para @ 10, sélo G esté disponible. [ —  [Sin deteccién magnética (imén incorporado) |
+ Véase en la tabla inferior el modelo de detector
. magnético aplicable.
Carrera del cilindro [mm] ¢ Para cilindros @ 10 sin detector magnético, la configuracion
Diametro |Carrera estandar| Carrera intermedia Carrera larga Carrera del cilindro corresponde al detector de tipo Reed.
[mm] [mm] (-XB10) (-XB11) rgg;i'gl‘: Contacte con SMC cuando adapte el detector magnético de
estado sélido.

Carreras intermedias
de 60 a 590 mm (incre- .. .
10 mentos de 10 mm) — oPosicion de bloqueo en final de carrera

50, 100, 150 | distintas a las carreras — _|Sin blogueo en final de carrera
200, 250, 300 | estandar
350, 400, 450 |Carreras intermedias C de 601 1000 E Extremo.der(.acho
de 512599 mm arreras de 601 a F Extremo izquierdo
500, 550, 600 (@ 1000 mm (incrementos
16, 20 (|lnclrementos detmm) | 4oy mm) que superen w Ambos extremos
distintas alas carreras | |aq carreras estandar + MY1H10 no esta disponible con bloqueo
: : estandar en final de carrera.
Ejemplo de pedido « Para las posiciones del bloqueo en final
= Afada “-XB10” al final de la referencia para carreras intermedias. de carrera, véase la pagina 93.

= Ahada “-XB11” al final de la referencia para carreras largas.

eSimbolo de la unidad de ajuste de carrera
Consulte “Unidad de regulacién de carrera” en la pagina 71.

El espaciador de fijacién intermedia no esta disponible para el lado
de montaje del bloqueo en final de carrera.

Detectores magnéticos compatibles/para més informacisn sobre detectores magnéticos, consulte de las paginas 107 a 117.

T g Cablead Tensién de carga Modelo de detector magnético | Longitud del cable (m) N
Tipo | Funcionamiento especial r,ltral a E apleaco , . 05 (1| 3| 5 [Nngno ey Carga aplicable
eléctrica | 5 |  (salida) DC AC | Perpendicular| En linea O lmlolalm precableado
3 hilos (NPN) MONV M9ON ® | ®@/@®@ O 0| O |. .
5V, 12V Circuito IC
2o — 3 hilos (PNP) M9PV M9P ® @@ O0/0| O
?g% 2 hilos 12V M9BV M9B ® ®/®® O 0| O —
(=) " 3 hilos (NPN) MIONWV MIONW ®  ®@®® O O O | .
® L - Salida Circuito IC 5
£ .g | Indicacién de diagndstico | Lo’y | g [3hitos PNP)| 24v [°'2Y] — [MoPWV | M9PW | ® @ |®|0O|O| O Relé,
» @ | (indicacion en 2 colores) cable - PLC
CRA 2 hilos 12V M9BWV M9BW ® @@ 0O O] O —
oo -
0o ) 3 hilos (NPN) MONAV*!' | MONA*!' | O |O | @|O|—| O |. .
®o| Resistente al agua - 5V, 12V z = — Cireuito IC
8 " | (indicacion en 2 colores) 3 hllos.(PNP) M9PAV*! | M9PA* O|0O|@|O O
2 hilos 12V M9BAV*' | M9BA*' | O |O|@|O|—| O —
- 3 hilos I
-g E d_SaIitda Si |(equivalente a NPN) - 5V — A96V A96 ® | —|®|—|—| — [CireuitolC] —
—_— i
53 caoie. | | rios | sav | 1oy | 100V [ AS3VEE | A93 | @ (@@ @ |—| — | — | Ree,
= Ne 100Vomenos A9OV A90 ® |—|®|—|—| — |CiuitlC| PLC

=1 Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores.
+2 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.

* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m -« — (Ejemplo) MONW + Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.
Tm e M (Ejemplo) MONWM
- L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

+ Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacién, consulte la pag. 117.
= Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar). (Consulte las pags. 115 a 117 para mas informacion sobre el montaje de detectores magnéticos).
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Serie MY1H

Especificaciones
Diametro [mm] 10 [ 16 [ 20
Fluido Aire
Accién Doble efecto
Rango de presion de trabajo 0.2 2 0.8 MPa l 0.15a 0.8 MPa
Presion de prueba 1.2 MPa Simbolo
Temperatura ambiente y de fluido 5a60 °C —
Amortiguacion Tope elastico [Amortiguacidn neumatica H D H H
Lubricacion Sin lubricacion ‘ /
; ; 1.8
Tolerancia de longitud de carrera * ‘ . "
0 . P i Amortiguacién
Tope elastico o
Tamaro | Conexion ronallatera V5 X 0.8 Caracteristicas técnicas de bloqueo neumética
de conexion | Conexién inferior a4 Didmetro [mm] 16 [ 20
Posicion de bloqueo Un extremo (seleccionable), ambos extremos
Fuerza de sujecion (max.) [N] 110 170
Ejecuciones especiales: Especificaciones Rango adecuado de ajuste de carrera [mm] 0a-5.6 Oa-6
(Consulte las pags. 118 a 120 para ver mas informacién.) ~ |Juego 1 mm o menos
- — Desbloqueo manual Posible (mod. sin enclavamiento)
Simbolo Especificaciones . .
-X168 | Roscas de insercion helicoidal Velocidad del émbolo
-XB10 | Modelo de carrera intermedia Diametro [mm] 10 16, 20
-XB11 | Modelo de carrera larga Sin unidad de ajuste de carrera 100 a 500 mm/s 100 a 1000 mm/s
Amortiguador hidraulico (modelo de Unidad de Unidad A 100 a 200 mm/s 100 a 1000 mm/s
-XB22 ) : regulacion - - 5
parada uniforme), serie RJ de carrera Unidad L y unidad H 100 a 1000 mm/s 100 a 1500 mm/s
-XC67 | Revestimiento de caucho NBR en banda antipolvo |  Nota 1) Tenga en cuenta que, cuando el rango de ajuste de carrera aumenta con la manipulacién del perno de ajuste, la
-XC56 | Orificios para espiga de posicionamiento capacidad de amortiguacion neumatica se reduce. Ademas, cuando se exceden los rangos de carrera con
amortiguacion neumatica indicados en la pag. 81, la velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.
20- Exento de cobre Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad de trabajo es de 100 a 1000 mm/s.

Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pagina 81.

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 10 16 20
Simbolo de unidad H A L A L H
RB RB RB RB
Configuracion / Modelo de 0%05 Con perno OE_B+06 Con perno OE_3+06 10+07
amortiguador hidraulico con perno de ajuste con perno de ajuste con perno con perno
de ajuste de ajuste de ajuste de ajuste
Rango de ajuste de | gin espaciador 0a-10 0a-5.6 0a-6
carrera con
espaciador de Con espaciador corto — -5.6a-11.2 —-6a-12
fijacion intermedia
[mm] Con espaciador largo —~ -11.2a-16.8 -12a-18

+1) Para @ 10, esta disponible el ajuste de carrera. Véanse mas detalles en la pag. 83.

+2) El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro. Esquema de montaje de la

unidad de ajuste de carrera
Unidad de regulacién de carrera Espaciador de

Simbolo de la unidad de ajuste de carrera

Unidad de ajuste de carrera en lado derecho
. ; L: Con amortiguador hidraulico | H: Con amortiguador hidraulico
Sin 5 Bl [E2ND B NS de cargas reducidas de cargas elevadas
iR Con Con +Perno | Con Con +Pemo | Con Con
espaciador | espaciador| de ajuste | espaciador | espaciador | de ajuste | espaciador | espaciador
corto largo corto largo corto largo
§ Sin unidad — SA | SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
g{A:Conpernodeajuste | AS | A | AA6 | AA7 | AL | AL6 | AL7 | AH | AH6 | AH7 | Cooelparoqesssdbercl
2 Con espaciador corto | A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Ejemplo de acoplamiento L6L7
s Conespaciadorlargo | A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Lado izquierdo] [Lado derecho]
sl COnlamoniguador hidraulico de cargas| LS LA LA6 LA7 L LL6 LL7 LH LH6 LH7 Unidad L Unidad L
S| poldes+ [ Conespaciadorcor | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Espaciador  Espaciador
§ |aluste Conespaciadorlargo | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 \corto__ __largo
5 |H: Con amortiguador hidréuicodecarges| HS | HA | HA6 | HA7 | HL | HL6 | HL7 | H | HH6 | HH7 N
S |clevadas + [ = Y%Ea
E |Perno de paciadorcoto | H6S | H6A | H6A6 | H6A7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | HE6H7 B ==
S |ajuste Con espaciador largo | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 X Conexién Conexion //

= El espaciador de fijacién intermedia no esté disponible para el lado de montaje del bloqueo en final de carrera.
« Los espaciadores se utilizan para fijar la unidad de ajuste de carrera en una posicién de carrera intermedia. Especificacion de amortiguador hidraulico

. L . Modelo RB RB RB
Amortiguadores hidraulicos para las unidades L y H 0805 | 0806 | 1007

. Unidad de Didmetro [mm] Absorcién max. de energia [J]| 1.0 2.9 5.9

Tipo regulacion -
de carrera 10 16 [ 20 Absorcién de carrera [mm] 5 6 7

Estandar L — RB0806 Velocidad max. de impacto [mm/s]| 1000 1500 1500

(Amortiguador/serie RB) H RB0805 — l RB1007 Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70

Amortiguador hidraulico L — RJO806H i
(modelo de parada uniforme) Fuerza del Exten’dldo 1.96 1.96 4.22
de la serie RJ montado (-XB22) H RJ0805 — l RJ1007H muelle [N] | Retraido 3.83 4.22 6.86
= La vida Util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY 1H dependiendo de las condiciones Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

de trabajo. Consulte las Precauciones especificas de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion.

+ El amortiguador hidraulico para parada uniforme de la serie RJ (-XB22) montado es una ejecucion especial. * La vida Util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY 1H

dependiendo de las condiciones de trabajo. Consulte las Precauciones
especificas de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion. 79



Serie MY1H

Fuerza tedrica Peso
[N] kgl
Diametro |Area del Presion de trabajo [MPa] Peso Peso delafiacion de | Peso de la unidad de ajuste de carrera
Ametro | ¢ mholo Didmet dicional i i
[mm] | {mm2) | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 '[im]m Peso Eo'f'c‘;”daa l;:e;?e g:s soporte eeral (por uego) (por unidad)
basico
10 78 | 15 | 23 | 31 | 30| 46 | 54| 62 150 mm del mvies | Tipo Ay B | P50 de | Pesode | Pesode
carrera unidad A | unidad L | unidad H
16 200 40 60 80 100 120 140 160
10 0.26 | 0.08 | 0.05 0.003 - —_ 0.02
20 314 62 94 125 157 188 219 251
. . p X 16 0.74| 0.14 | 0.19 0.01 0.02 0.04 —
Nota) Esfuerzo tedrico (N) = Presion (MPa) x Area del émbolo (mm2)
20 1.35| 0.25 |0.40 0.02 0.03 0.05 0.07
Célculo: (Ejemplo) MY1H20-300A
© PesO DASICO ++vvreverenneen 1.35 kg
¢ Carrera de cilindro----- 300 carrera
* Peso adicional -+ 0.25/50 carrera

Opcion

1.35 + 0.25 x 300/50 + 0.03 x 2 = 2.19 kg
* Peso de la unidad A ----- 0.03 kg

Ref. de unidad de regulacion de carrera

Unidad de regulacion

MYH-A |20

H

2_

N

de carrera

Espaciador de

Unidad de regulacion de carreraI
Diametroe
10| 10mm .
16 16 mm Ref. unidad
20| 20 mm ; Unidad de regulacién |Posicion de
Simbolo de carrera montaje
A1l ) Izquierdo
A
A2 Unidad Derecho
L1 ) Izquierdo
L
L2 Unidad Derecho
H1 ) Izquierdo
H2 Unidad H Derecho
Nota 1) Véanse los detalles del rango de regulacién en
la pag. 79.
Nota 2) Unidad H sélo para @ 10, unidad A y L sé6lo
para @ 16

Lista de componentes

lEspaciador de fijacién intermedia

fijacion intermedia

Sin espaciador

6[)

Espaciador corto

70]

Espaciador largo

lTipo de entrega del espaciador

— Unidad instalada

N Solo espaciador

+ Los espaciadores se utilizan para fijar la

+ Los espaciadores se envian en un juego de

+ El espaciador de fijacién intermedia no esta

unidad de ajuste de carrera en una posicién
de carrera intermedia. Coloque la parte que

sobresale en el lateral
de la unidad de ajuste

de carrera.

dos unidades.

disponible para @ 10.

# Cuando realiza el pedido del espaciador de fijacion intermedia para la
unidad de ajuste de carrera, el espaciador se envia junto con la unidad.

MYH-A20H2
(Sin espaciador)

Unidad de regulacion

de carrera de carrera

MYH-A20H2-6
(Con espaciador corto)

Unidad de regulacion

Espaciador corto

(Con espaciador largo)

MYH-A20H2-7 MYH-A20H2-6N

(Solo espaciador corto)

<

j\ Espaciador corto

MYH-A20H2-7N
(Solo espaciador largo)

j\ Espaciador largo

Unidad de regulacién
de carrera

Espaciador largo

= El cuerpo del cilindro dispone de tuercas.

Ref. de soporte lateral

Diametro
) mm] 10 16 20
Tipo
Soporte lateral Al  MY-S10A MY-S16A MY-S20A
Soporte lateral B MY-S10B MY-S16B MY-S20B

Para obtener mas detalles acerca de las dimensiones, consulte la pagina 94.

Un juego de soportes laterales consta de un soporte izquierdo y de un soporte derecho.
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Modelo de guia lineal Serie MY1H

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de amortiguacion Capacidad de absorcion del tope elastico, de la amortiguacion neumatica y de las unidades de ajuste de carrera
<Tope elastico>
Los topes elasticos son una caracteristica estandar ¢~ MY1H10 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
MY1H10.

L. - 2000
Dado que la absorcion de carrera de los topes elasticos 1500
es reducida, cuando ajuste la carrera con una unidad A, @
instale un amortiguador hidréulico externo. E 1000 4,C
La carga y el rango de velocidad que puede absorber un = NIl
tope elastico esté dentro del limite de tope elasticodela | G 500 ]
gréfica. g 400 N -
<Amortiguacién neumética> s 0 N
Los amortiguadores neumaticos son una caracteristica S 200 \%‘s,;
estandar en los cilindros sin vastago articulado. § Jo
El mecanismo de amortiguacion neumética evita el S 400 |
impacto excesivo del émbolo en final de carrera durante > 80 :
el funcionamiento a alta velocidad. EI objetivo de la 005 01 02 050405 1 2.3 45 10
amortiguacion neumdtica no es decelerar el émbolo i _t
cerca del final de carrera. m1, m2, M3 max.
Los rangos de carga y velocidad que pueden absorber Peso de carga [kg]

las amortiguaciones neuméticas estan dentro de los
limites de amortiguacién neumética mostrados en las
graficas. MY1H16 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa

<Unidad de ajuste de carrera con ;
amortiguador hidraulico> == 2000 1
Use esta unidad cuando la carga o la velocidad superen € 1500 :
el limite de amortiguacién neumatica o cuando se E 000 N !
necesite que la amortiguacion quede fuera del rango de £
carrera efectiva de amortiguacion neumética debido al s ~— iV4 u;;
ajuste de carrera. £ 500 Qag |
Unidad L 8 20 N, |
Use esta unidad cuando se requiera una carrera de | 8 oMo, |
cilindro que esté fuera del rango efectivo de | 200 i O
amortiguacion neumética aunque la carga y la velocidad g ‘ g
se encuentren dentro de los limites de amortiguacion 100
neumética, o cuando el cilindro funcione con un rango de 0 12 84S 020 %
carga y velocidad por encima del limite de amortiguacion m1. ma. m3 méx
neumatica o por debajo del limite de la unidad L. e ’
Unidad H Peso de carga [kg]
Use esta unidad cuando el cilindro funcione con un
rango de carga y velocidad por encima del limite de la
unidad L y por debajo del limite de la unidad H. MY1H20 Impacto horizontal: P = 0.5 MPa
LY 4 1
A\ Precaucion ‘
@ 1500 ;
1. Consulte la figura siguiente cuando £ 1000 N T |
use el perno de ajuste para realizar g H -
el ajuste de la carrera. £ 500 ] i o
Cuando la carrera efectiva del amortiguador Y w"n,-d;q:
hidraulico disminuye como resultado del ajuste de 5 300 4"’0)@
carrera, la capacidad de absorcion disminuye de B 200 ”"ﬂln.g;,ac’bb—
forma drastica. Fije el perno de ajuste en una % (&
posicién en la que sobresalga aproximadamente > 400 ‘
0.5 mm del amortiguador hidraulico. 1 2 345 10 20 30 40 50
Perno de ajuste m1, m2, m3 max.
Peso de carga [kg]

Amortiguador hidraulico

2. No utilice amortiguadores hidraulicos
y neumaticos al mismo tiempo.

Carrera de amortiguacion neumatica jmm;

Diametro [mm] Carrera de amortiguacion
16 12
20 15
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Serie MY1H

Capacidad de amortiguacion

Par de apriete de los pernos de fijacion
de la unidad de ajuste de carrera .

Diametro [mm] Par de apriete
10 Véas'e ajuste procedimientos
en pagina 83.
16 0.7
20 1.8

Calculo de la energia absorbida para
la unidad de ajuste de carrera con

amortiguador hidraulico integrado n.m
Impacto Vertical Vertical
horizontal  |(Hacia abajo)|(Hacia arriba)
Tipo de
impacto
Energia 1
cinética — m-L2
E1 2
Energia
de empuje F-s F-s + m-g-s| F.s -m.g-s
E2
Energia
absorbida E1 + E2
E
Simbolo

V: Velocidad de impacto del objeto (m/s)
F: Empuje del cilindro (N)

s: Carrera del amortiguador hidraulico (m)
m: Peso del objeto (kg)

g: Aceleracién gravitacional (9.8 m/s?)

Nota) La velocidad de la masa mévil es medida
en el momento del impacto con el
amortiguador hidraulico.

Tope elastico (@ 10 unicamente)
Carrera positiva desde un

extremo debido a la presion

1
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

0
00.10.20.30.40.50.60.70.8
ManometroMPa]

Desplazamiento [mm]

82

O



Serie MY1H

Al

A\Precaucion

Tome medidas de precaucion para que sus manos no queden

atrapadas en la unidad.

 Cuando se utiliza un producto con unidad de ajuste de carrera, el espacio entre la mesa
(carro) y la unidad de ajuste de carrera se reduce en el final de la carrera, lo cual
constituye un riesgo en caso de que las manos queden atrapadas en la unidad. Instale
una cubierta de proteccion a fin de prevenir el contacto directo con el cuerpo.

Contratuerca del perno
de fijacién

Tornillo de fijacion

Amortiguador
hidraulico

<Fijacion de la unidad>
La unidad puede fijarse apretando firmemente los cuatro tornillos de fijacion
de la unidad.

A\Precaucion

No utilice la unidad de ajuste de carrera fijada en una posicion
intermedia.

Si la unidad de ajuste de carrera esta fijada en una posicion intermedia, se
pueden producir desplazamientos dependiendo de la cantidad de energia
liberada durante el impacto. En este caso, se recomienda el uso de las
fijaciones de montaje del soporte de ajuste incluidas en las ejecuciones
especiales- X 416y - X 417 (excepto @ 10).

Para otras medidas, consulte con SMC (véase "Unidad de ajuste de
carrera: apriete del perno de fijacion").

<Ajuste de carrera con perno de ajuste>

Afloje la contratuerca del tornillo de ajuste y ajuste la carrera desde el lateral
de la culata posterior con una llave hexagonal. Apriete nuevamente la
contratuerca.

<Ajuste de carrera con amortiguador hidraulico>

Afloje los dos tornillos de fijacién de la unidad en el lado del amortiguador
hidraulico, gire el amortiguador hidraulico y ajuste la carrera. Luego, apriete
uniformemente los tornillos de fijacién para fijar el amortiguador hidraulico.
Tenga la precaucion de no apretar excesivamente los pernos de fijacion
(excepto @ 16 y @ 20) (véase "Unidad de ajuste de carrera: apriete del
perno de fijacion").

O

SVC

Precauciones especificas del producto 1

Asegure su lectura antes del manejo.

A\Precaucién

Siga el procedimiento indicado a continuacién para regular la
unidad de ajuste de carrera de MY1H10.

Junta torica
(para muesca)

Fijacion
Rango de ajuste  Distancia tomillo Contratuerca A -
adecuado 10 de fijacion 10 /==~ " S—  Tamafio
filacion Perno de Amortiguador
fijacion

hidréulico

%%
—{
ﬁ Tornillo de fijacion

del carril de guia

i
o -

/

Carril de

Distancia tornillo
fijacion rail guia 15

Seccion A-A

Procedimiento de ajuste

1. Afloje las dos contratuercas y luego afloje los tornillos de fijacion
efectuando un giro de aproximadamente dos vueltas.

2. Mueva el cuerpo hasta la ranura justo antes de la carrera deseada (las
ranuras se encuentran en incrementos alternados de 5y 10 mm).

3. Apriete el tornillo de fijacion hasta 0.3NOm. Asegurese de que al
apretarlo no se efectie un par excesivo.

La fijacion encaja en el orificio de fijacion del rail guia a fin de prevenir
desplazamientos, lo cual permite la fijacion con pares moderados.

4. Apriete la contratuerca hasta 0.6NOm
5. Realice ajustes adecuados con el perno de ajuste y el amortiguador hidréulico.
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Serie MY1H

Al

Con bloqueos en final de carrera

Precauciones especificas del producto 2

Asegure su lectura antes del manejo.

] Circuitos neumaticos recomendados \

| Amortiguacion

A\Precaucion ¢

Condiciones necesarias Z
para el bloqueo y desblo- —
queo adecuados. D5

IE]

] Precauciones de trabajo \

A\Precaucion

1. No utilice electrovalvulas de 3 posiciones.

Evite el uso en combinacién con electrovélvulas de 3 posiciones. (en
especial los tipos de sellado metélico de centros cerrados). Si la presion
queda retenida en el orificio del lado del mecanismo de bloqueo, el cilindro
no podré ser bloqueado.
Ademés, incluso después de efectuarse el bloqueo y debido a fugas de
aire de la electrovalvula al cilindro, puede llegar a desbloquearse después
de algun tiempo.

2. Para desbloquear el cilindro se requiere presion.
Antes de iniciar el funcionamiento, asegurese de que el sistema funcione
de tal manera que se suministre aire en el lado sin mecanismo de bloqueo
(en el caso de bloqueo en ambos extremos, en el lado de la mesa
deslizante que no esté bloqueado) , tal como se indica en la figura
superior. Existe la posibilidad de que no se desbloquee (véase la seccion
referente al desbloqueo del cilindro).

3. Desbloquee el cilindro cuando se realice el montaje o el ajuste.
La unidad de bloqueo se puede dafar si se monta o se realiza otro trabajo
cuando el cilindro esté bloqueado.

4. El porcentaje de esfuerzos tedricos no debe ser superior al 50%.
Si la carga excede el 50% de los esfuerzos tedricos, pueden surgir
problemas tales como fallos de desbloqueo o dafos en la unidad de
bloqueo.

5. No haga funcionar muiltiples cilindros sincronizados.
Evite que dos o mas cilindros con bloqueo funcionen de manera sincronizada para
mover una pieza. Puede ocurrir que uno de los cilindros no se desbloquee cuando
sea necesario.

6. Utilice un regulador de caudal con regulacion de escape.
Es posible que el cilindro no se desbloquee si la regulacion es de entrada.

7. Asegrese de que el cilindro alcanza el final de carrera en el lado con bloqueo.

Si el émbolo no alcanza el final de carrera, es posible que el bloqueo y el
desbloqueo no se lleguen a efectuar (véase la seccion referente a la
regulacién del mecanismo de blogueo en final de carrera).

| Presién de trabajo |

A\ Precaucion

1. Suministre presion de al menos 0.15MPa en el orificio del lado del mecanismo
de bloqueo. Esta condicion es necesaria para desbloquear el cilindro.

] Caudal de escape

A\Precaucion

1. Se producird un bloqueo automaticamente si la presion que se
aplica en el orificio del lado del mecanismo de bloqueo es de
0.05 MPa o inferior. En los casos en que el conexionado del lado
del mecanismo de bloqueo es largo y estrecho, o cuando el
regulador de caudal esté separado a cierta distancia de la conex-
ion del cilindro, tenga en cuenta que se reducird el caudal de
escape y que se requerira cierto tiempo para que se produzca el
bloqueo.

Ademas, una obstruccion del silenciador montado en la conexién
de escape de la electrovalvula puede producir el mismo efecto.
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A\ Precaucion

1. Cuando la amortiguacion neumatica del lado del mecanismo con
bloqueo estd en un estado cerrado o casi cerrado, existe la
posibilidad de que la mesa deslizante no llegue hasta el final de
la carrera, en cuyo caso no se podra llevar a cabo el bloqueo.

] Regulacion del mecanismo de bloqueo en final de carrera

A\ Precaucioén

1. EI mecanismo de bloqueo en final de carrera se ajusta en fabrica. Por lo tanto,
no es necesario regular el funcionamiento en el final de la carrera.

2. Ajuste el mecanismo de blogueo en final de carrera después de regular la
unidad de ajuste de carrera. En primer lugar, regule y fije el perno de ajuste y
el amortiguador hidraulico de la unidad de ajuste de carrera. De lo contrario,
no se podrd llevar a cabo el bloqueo ni el desbloqueo.

3. Lleve acabo el ajuste adecuado del mecanismo de bloqueo en final de carrera
tal como se indica a continuacion. Afloje los pernos de fijacidn de los dedos
de cierre y después ajuste haciendo coincidir el centro del émbolo de bloqueo
con el centro del orificio del dedo de bloqueo. Fije el dedo de bloqueo.

] Desbloqueo

A\ Advertencia

1. Antes de desbloquear, asegurese de suministrar aire en el lado sin
mecanismo de bloqueo, de manera que no se aplique una carga en el
mecanismo de bloqueo cuando se desbloquee (véase los circuitos
neumaticos recomendados). Si se desbloquea cuando la conexién del
lado sin bloqueo esté en el estado de escape, y con una carga aplicada
a la unidad de bloqueo, la unidad de bloqueo puede quedar expuesta a
una fuerza excesiva y danarse.

Ademas, los movimientos repentinos de la mesa deslizante pueden ser
muy peligrosos.

] Desbloqueo manual

/A Precaucion

1. Cuando desbloquee manualmente, asegurese de evacuar la presion.

Si se libera el bloqueo en final de carrera cuando todavia existe presion
dentro del cilindro, los movimientos bruscos inesperados podran dafar las
piezas de trabajo, etc.

2. Lleve acabo el desbloqueo manual del mecanismo de bloqueo en final de
carrera tal como se indica a continuacién. Haga presion sobre el émbolo de
bloqueo con la ayudad de un destornillador, etc. y mueva la mesa deslizante.

ELas otras precauciones de E
! manejo referentes al montaje, '
; conexionado y condiciones de !
i trabajo son las mismas que !
1 las de las series estandar. '

Destornillador, etc.



Diseno: @ 10

Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Serie MYTH

Modelo de conexionado centralizado

Y

@ ® @

Lista de componentes

RS

\\ZJ

Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcién Material Nota

1 Camisa del cilindro Aleacion de aluminio Anodizado duro 22 | Pasador de resorte Acero inoxidable

2 | Culata posterior WR Aleacién de aluminio Pintado 23 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 24 | Tornillo Phillips de cabeza redonda| Acero al carbono Niguelado

4 Entrehierro Aleacién de aluminio Anodizado duro 25 | Tornillo Allen Acero al carbono | Cincado cromado negro

5 | Embolo Aleacién de aluminio Cromado 26 | Tapon de cabeza hueca hexagonal | Acero al carbono Niquelado

6 | Cubierta final Resina especial 27 | Iman —

7 | Anillo guia Resina especial 28 | Mesa de deslizamiento | Aleacién de aluminio Anodizado duro

8 | Tope elastico Goma de poliuretano 29 | Placa posterior Acero inoxidable

9 | Soporte Acero inoxidable 30 | Fieltro Fieltro

10 | Tope Acero al carbono Niguelado 31 | Guia lineal -

11 | Separador de la correa | Resina especial 32 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

12 | Imén de sellado Imén de caucho 33 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Niguelado

15 | Abrazadera de correa Resina especial 34 | Placa de tope Acero al carbono Niguelado

20 | Cojinete Resina especial 35 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

21 | Espaciador Acero al cromo molibdeno Niguelado 36 | Tope de guia Acero al carbono Niguelado
37 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado

Lista de repuestos: Juego de juntas

Ne Descripcion Cant. MY1H10

13 | Correa de sellado 1 MY10-16A-[Carrera

14 | Banda de sellado antipolvo| 1 MY10-16B-|Carrera

16 | Rascador 2

17 | Junta del émbolo 2

18 | Junta de estanqueidad del tubo | 2 MY1B10-PS

19 | Junta térica 4

x El juego de juntas incluye (6, (2, @8y (9.
El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando (3 y (4 se envian de forma independiente, se
incluye un paquete de grasa.
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo
de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY1H

Diseno: @ 16, @ 20

MY1H16, 20

8 34 (12 33 B2 @4 3@7@? fﬁ 1® @ 6
o — ff

~“H L ' ) 7
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Serie MY1H

MY1H16, 20

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 Camisa del cilindro Aleacién de aluminio Anodizado duro 23 | Imén —
2 | Culata posterior WR Aleacién de aluminio Pintado 24 | Tuerca cuadrada Acero al carbono Niquelado
3 | Culata posterior WL Aleacion de aluminio Pintado 25 | Pasador de resorte Acero al carbono
4 | Mesa de deslizamiento | Aleacion de aluminio Anodizado duro 28 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Cincado cromado negro/Niquelado
5 | Entrehierro Aleacién de aluminio Cromado 29 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
6 Embolo Aleacion de aluminio Cromado 30 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
7 | Anillo guia Resina especial 31 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
8 | Separador de la correa Resina especial 36 | (Tapon de cabeza hueca hexagonal)|  Acero al carbono Niguelado
9 | Rodillo guia Resina especial 38 | (Tapon de cabeza hueca hexagonal) |  Acero al carbono Niquelado
10 | Eje de rodillo guia Acero inoxidable 40 | Tope Acero al carbono Niquelado
11 | Racordaje S Material de hierro sinterizado 41 | Espaciador Acero inoxidable
12 | Anillo amortiguador Aleacién de aluminio Anodizado 42 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
13 | Tornillo de regulaciéon Acero laminado Niguelado 43 | Anillo de retencién de tipo CR| Acero para muelles
14 | Abrazadera de correa Resina especial 44 | Retenedor de lubricacion| Resina especial
17 | Guia -
18 | Cubierta final Resina especial
21 | Cojinete Resina especial
Lista de repuestos: Juego de juntas
Ne Descripcion Cant. MY1H16 MY1H20
15 | Correa de sellado 1 MY16-16C-|Carrera MY20-16C-|Carrera
16 | Banda de sellado antipolvo | 1 MY 16-16B-|Carrera MY20-16B-|Carrera
- KA00309 KA00309
35 | Junta térica 2 " 04x018x011) | ©4x018x011)
39 |Rascador lateral 1 MYH16-15BK2900B MYH20-15BK2901B
19 | Rascador 2
32 |Junta del émbolo 2
33 | Junta de amortiguacion| 2 MY1H16-PS MY 1H20-PS
34 | Junta de estanqueidad del tubo| 2
37 |Junta térica 4

= El juego de juntas incluye 19, 32, 33, 39y 3. Pida el juego de juntas en funcion del diametro de cada tubo.
* El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Cuando 5y (6 se envian de forma independiente, se incluye un paquete de grasa (20 g).
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Hay disponibles dos clases de bandas de sellado antipolvo. Dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del torillo Allen, verifique el tipo de tornillo utilizado @8.

O
2

A: Cincado cromado negro — MYOO-16B-carrera, B: Niquelado — MYOO-16BW-carrera
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Serie MY1H

Diseno: @ 16, @ 20

Bloqueo en final de carrera

MY1HOG-OF (W)

A8

I T -r}
Lista de componentes

Ne Designacion Material Observaciones
1 | Cuerpo de bloqueo Aleacion de aluminio Anodizado duro
2 | Dedo de bloqueo Acero para herramientas Niquelado

3 | Fijacion del dedo de bloqueo Acero al carbono Niquelado

4 | Embolo de bloqueo Acero para herramientas Niquelado electrolitico
5 | Culata anterior Aleacién de aluminio Anodizado duro
6 | Muelle de retorno Acero para muelles Cinc cromado
7 | Conducto de derivacion Aleacion de aluminio Anodizado duro
10 | Bola de acero Acero cromado extraduro
11 | Bola de acero Acero cromado extraduro
13 | Retén redondo tipo R Acero para herramientas Niquelado
14 | Junta térica NBR
15 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
16 | Tornillo cabeza hueca hexagonal Acero al cromo molibdeno Niquelado
17 | Bola de acero Acero cromado extraduro
18 | Bola de acero Acero cromado extraduro

Lista de juntas

Ne Designacion Material| Cant. MY1H16 MY1H20

8 |Junta del vastago NBR 1 KB00257 KB00257

9 [Junta del émbolo NBR 1 KB00202 KB00202
12 |Junta térica NBR 1 KA00057 KA00057

=+ Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.

Ref. paquete de grasa: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Tipo de conexionado centralizado @ 10

Serie MY1H

Véase la pag. 122 referente a las variaciones del conexionado centralizado

MY1H10G —[ Carrera |

15
43 >
\ 1 | C1 2-!\{!5 1 )

N cmmls ) ~ P ! . (conexion) el I ® B 4

ol (23] ] A\ i) —

' ® g A N =5 E g‘\ SEIS ' N
© ~— o o &
1y 24 =17y ]

Q Cz2_|10 10 @

@ 15 15 | ~
85|22 - 85 120 lss
>M5 < 110 + Carrera - 2.5
(tapdn con alojamiento hexagonal) (tapdn con alojamiento hexagonal)

4-M3 prof. 5
<30 50 - 4-03.4 taladro pasante
5.9 25 2 Linea central guia Lado inferior M4 prof. 7
0© | ol / ]
B2 = o6 B 6 © © © o
9, O 9, O
Ol 7 — = RE:
e ® - haid L - _ ol v ©
e Y N T N|
=] % [To \ - Ty,
£ Linea central Linea central
montaje pieza de trabajo \ montaje cilindro
5 100 + Carrera
= (T H =

Amortiguador hidraulico + perno de ajuste

MY1H10G —[ Carrera |H

10.5

13.7.
25

8.2

dty /———m—— ‘L}J’
O———— A &
7
/ /
(carrera del amortiguador) 5 40.8
20
10
© / / I
© 4
eflhe. ‘06 10©
AR :
e v
\Y , &)
® / 3
o G-—-—- Fi—-—-— - e 11—-— °
° : ®
& 2/ &
/
2.4
5
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Serie MY1H

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 16, @ 20 Para las variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1H160/20C —

A
M5 x 0.8
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) . 2xM5x0.8 . 2xM5x0.8 2x2xJprofK
(Tapn de cabeza hueca hexagonal)  (Tapdn de cabeza hueca hexagonal) =
4 , -
7
\ msxos — R
(Tapdn de cabeza hueca hexagonal) /

(Conexion)

]
[y

MY1HOG

NE

MY1HOG
M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tapén de cabeza hueca hexagonal) (Conexidn)
()] — . —
8__pelos g o — EEC
- 3 3 i T (¢ 7 5 5 ;)
=== | ———ror | ) <
, TR Q=
: af M e 5
uu o GA\ P Torillo de regulacién / /GA o uu 1T
‘ Conexion ‘
L) 2 X M5 x 0.8 G ) iet 2 x M5 x 0.8
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) M5 x 0.8 GB (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
A (Tapén de cabeza hueca hexagonal) N
Z + Carrera
(LL) L 2 x 2 x @ B prof. de avellanado C
PA 4 x MM Linea central guia O LD taladro pasante
prof M
é:g |
= To 6 ot O 6 —6F
B = =N ©) =
= A = s . =z
Fw ‘\ ‘\ v gz
hid =% |pal S
%) \Linga central montaje ciindro w
o Linea central montaje pieza de trabajo o
Q + Carrera
[mm]
Modelo A B C G |[GA|GB | H J K L LD | LL | LW M MM N NC | NE | NH | NW
MY1H16O 80 6 3.5 |14 9 16 40 |M5x0.8 | 10 80 | 35 40 60 7 M4x0.7 | 20 |14 27.8 |27 37
MY1H20O | 100 75 |45 |125 |125 [20.5 | 46 M6 x 1 12 [100 | 45 50 78 8 M5x08 | 25 |(17.5 |34 33.5 | 45

[mm]

Modeol PA | PB | PC | PD | PE | PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VV |WW | XX | YH 4
MY1H16 | 40 40 7.5 21 9 35 |85 | 75 |158 9 30 |11 3 10.5 |10 75 | 22 |25 160
MY1H20C1 | 50 40 |(14.5 27 | 12 45 | 45 (115 [191 11 36 |(14.5 5 [10.5 (12 125 [10.5 | 24 |31.5 |200

2x0@d Y
w I
:‘; - - 4 r ;
—_— - — T
- - o 1%
Lrmrmmm e o X oD

Conexion inferior
(Junta tdrica aplicable)

Tamano de orificio para conexionado centralizado en el lado inferior
Modelo WX Y S d D R Junta térica aplicable

MY1H16O 22 6.5 4 4 8.4 11 c6
MY1H20O 24 8 6 4 8.4 1.1
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones anteriores)

SVC
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Modelo de guia lineal

Unidad de ajuste de carrera

Serie MY1H

Con perno de ajuste
MY1H| Diametro |[1—| Carrera |A

FA FC I3)
. w
(g m—— 3]/ i F——
AT 1@
7, y 7 “ _‘. -d)- E
T Q—- = Il
< glef
EA
= T @—@—yﬁ/ ) 5
-— ——— O
0% %o
& @E ——
* : = -¢-- // P—- - a7 : ¢ E =
& . —
h
Unidad ajuste carrera TT | | E
Diametro aplicable E EA | EB EC EY FA FC h TT w
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395|115 13 3.6 |54 (Max.11) | 37
MY1H20 19 10 88 58 | 455 | 15 14 3.6 | 6 (Max.12) 45

Amortiguador hidraulico para cargas bajas + perno de ajuste

MY1H| Diametro|0—| Carrera |L

FA_ FC

|
oD |

RB0806

|| EC

SGi%:
SlDS

)
=

(carrera del amortiguador) T S
EA
E| ©_© © _© =
- — . - L@—- I_:
0% e |
- ?—._,// —— ———\ - 1] =
- s ,7 L w
h
Unidad ajuste carrera TT || E || 4
[mm]
Diametro aplicable E EA | EB | EC | EY F FA | FC h S T TT w Modelo amort. hidraulico
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395 4 115 13 3.6 | 40.8 6 5.4 (Max.11) | 37 RB0806
MY1H20 19 10 33 58 | 45.5 4 15 14 3.6 | 40.8 6 6 (Max. 12) 45 RB0806
&
ZSVC
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Serie MY1H

Unidad de ajuste de carrera

Amortiguador hidraulico para cargas altas + perno de ajuste

MY1H200—[ Carrera |H

92

RB1007
- T _H
—$ | [] 1,
o, o | Nl O
4}6 %6’ <
(carrera del amortiguador) 7 46.7
® _© & _© -
—o——o— 9 =
0% o il 10
B $ — :
IS = 3 2
e @
3.5 l
Unidad ajuste carrera 6 (Max.12) 19(]| 5

O
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente

Modelo de guia lineal Serie MY1H

Las dimensiones para tipos distintos del bloqueo en final de carrera son idénticas a las del modelo ]

Con bloq ueo en final de carrera @ 1 6, 9 20 [ estandar. Para obtener més detalles acerca de las dimensiones, consulte las paginas 89 y 90.

MY1HO—OE
(Extremo derecho)

Bor - : O | o
© ©
vy
Orificio profundo para ajuste de carrera . ‘L1
(Rango de regulacién : de TL mm) \ T
:| @ @_ hd -?_ hd had g)_ e é}
& 1 1] Ry
e = = %-«&%
¢ ¢
&
MY1HO—COF MY1HO—OW
(Extremo izquierdo) (Ambos extremos)
L Orificio profundo para ajuste de carrera
T / (Rango de regulacién: a TL mm)
‘/‘ f
/ r,_' {?7: 5 { q'G} |
@ '¢' @ H ? @ 'c})' 77 D) '¢' S ¢ I
hd N N ¥

olo

@ i ©r oD

[mm]
Modelo H1 H2 L1 TL w1 w2 | w3
MY1H16 |+39.2| 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H200 45.7 | 395 | 3 6 18 16 10.4

&

|
i
i
T
¢
&
—

1®
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Serie MY1H

Soporte lateral

Soporte lateral A

MY-SOA | |
2x@G [ }
i )
) {
 — T
2x@H L ow
A C
r B D
I
Soporte lateral B
MY-SOB ’ ‘
2xd [1 \)
- ——
w
A C
I
B D
I
[mm]
Modelo |Cilindro aplicable | A B (& D E F G H J
MY-S108 MY1H10 53 | 61.6| 12 21 3 1.2 6.5 | 3.4 M4 x 0.7
MY-S16Q MY1H16 71 | 816 | 15 26 49 | 3 6.5 | 3.4 M4 x 0.7
MY-S208 MY1H20 91 |103.6 | 25 38 6.4 | 4 8 4.5 M5 x 0.8
MY-S258 | MY1H25 | 105 [119 | 35 | 50 | 8 5 95 | 55 M6 x 1
MY-S32§ MY1H32 130 |148 45 64 |11.7| 6 11 6.6 M8 x 1.25
MY-S408 MY1H40 | 145 |167 55) 80 |14.8| 85 |14 9 M10 x 1.5
+ Un set de soporte lateral consiste en un soporte izquierdo y un soporte derecho.
Guia para el uso de los soportes laterales
En el caso de montajes con carreras largas, el w .
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo 3 [kal 50 (800)
de su propio peso y del peso de la carga. En ry—l:l—‘j
dichos casos, utilice un soporte laterales la ,
9 ) N 7.
seccion de en medio. El espacio entre soportes L
(¢) no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréfico de la derecha. 40 (600)
/
e 3
A\Precaucion w
L g
1. Si las superficies de montaje no estan (550) a
alineadas adecuadamente, el uso de V'V 3 :}_
soportes laterales puede originar fallos de — & 2
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de m — m %_
nivelar el tubo del cilindro durante el 7. 20 =
. . >
montaje. De igual manera, en los casos de L L (500) ‘%
funcionamiento con vibraciones e impactos, %4
se recomienda el uso de soportes laterales, :},
incluso en el caso de que el valor del RS
. ; e . @s0) | \%,
espacio esté dentro de los limites admisibles 10 2 £
indicados en el gréfico. A '5;10
2. Las escuadras de soporte no se deberan (100) '5%,
utilizar para realizar montajes, sino ¢’}o,
solamente como soporte. 's'zo \
0 N
500 1000 1500
Espacio entre soportes L [mm]
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setie MY1H T

Modelo de guia de alta precision y alta rigidez
0 50, O 63

El uso de dos guias
lineales permite una carga
maxima de 320 kg. (O 63)

Cilindro sin vastago
MY1BH

2 guias lineales

Facilidad de mantenimiento gracias a su construccion

revolucionaria que permite la sustitucion del cilindro ﬂ
sin desmontar las unidades de guia ni las e
piezas de trabajo.

%SNC



serie MY1HT Léase antes de su uso

Momento maximo admisible/Carga maxima admisible

Momento maximo admisible

Didmetro Momento max. admisible (NOm) Carga maxima admisible (kg)
Modelo (mm) M+ M2 Ms mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200
AL 63 240 300 240 320 220 320

Los valores indicados en la tabla superior son los valores maximos admisibles para el momento y la carga. Véase cada
gréfico referente al momento maximo admisible y la carga maxima admisible referente a una velocidad del émbolo en
particular.

Carga (kg)

W1

! 5
” ¢

S

W2 3
Momento (NOm) m2
F1 - Mi=FixLi F2<--7T\M2=F2xL2 Fs - Ms=FaxLs
i} 3
' 3

[ T

<Calculo del factor de carga de la guia>
1. Carga maxima admisible (1), momento estatico (2), y momento dinamico (en el momento del impacto
con el tope) (3) en los calculos de seleccion.
* Para evaluar, utilice 'Va (la velocidad media) para (1) y (2), y U (velocidad de impacto U = 1.4Va) para (3).

Calcule m max. para (1) a partir del grafico de carga maxima admisible (m1, mz, ms) y Mmax. para (2) y (3) de la del
momento maximo admisible (M1, M2, Ma).

Seleccione el momento dentro del rango de
limites indicados en los gréficos. Tenga en
cuenta que el valor méximo de momento
admisible se puede exceder en ocasiones
incluso trabajando dentro de los limites de la
gréfica.Por lo tanto, verifique el momento
admisible, para las condiciones de trabajo
adecuadas.

Carga maxima admisible

Peso de la carga [m] Momento estatico [M] N2 1) Momento dinamico [Mg] "22)

Suma factores vy —
carga de guia

— ¢ -+
Carga maxima admisible [m méx]  Momento estatico admisible [Mmax] Momento dinamico admisible [Meméx]

Nota 1) Momento causado por una carga, etc., con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga de impacto equivalente en el final de la carrera (en el momento del impacto con el tope).

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir multiples momentos. En estos casos, la suma de los
factores de carga debe incluir todas ellas.

2. Férmulas de referencia [Momento dinamico durante el impacto]
Utilice las siguientes férmulas para el célculo del momento dindmico cuando tome en cuenta el impacto sobre

Seleccione la carga dentro del rango de limites
indicados en los graficos. Tenga en cuenta
que el valor maximo de carga admisible se
puede exceder en ocasiones incluso
trabajando dentro de los limites de la
grafica.Por lo tanto, verifique la carga
admisible, para las condiciones de trabajo
adecuadas.

el tope.
m : Pesodelacarga (kg) 1 : Velocidad de impacto (mm/s)
F :Carga (N) L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)

Fe : Carga equivalente al impacto (durante el impacto con el tope) (N)
Va: Velocidad media (mm/s )
M : Momento estatico (N-m)

_14
100

Me: Momento dindmico (N-m)
S: Coeficiente de amortiguacion
Con tope elastico = 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Con amortiguacion neumatica = 1/100
Con amortiguador hidraulico = 1/100

9 : Aceleracion gravitacional (9.8 m/s ?)

Nota 4)
L = 1.4Va (mm/s) Va-.g-m
Nota 5)

~ME = 3 FE-L1=4.57VDamLs (N-m)

Fe=

O

Nota 4) 1.4Vasd es un coeficiente adimensional para calcular la fuerza de impacto.
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= 1@ ): Este coeficiente establece la media del momento maximo de

Fe

)

carga durante el impacto del tope segun los calculos de la vida util del producto.
3.Para los procedimientos de seleccion detallados, consulte las paginas 98 y 99.

i
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Seleccién del modelo Serie MY1 HT

MY1HT/M MY1HT/M:2 MY1HT/Ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
\\ \\MY1 HT63 \\
e MY1HT63 c c MY1HT63
= \ z \ \\ z \
N N
£ 100 N S 100 AN S 100 N
5 . € N € .
2 MY1HT50°N 5 MY1HT50 g MY1HT50°N
] S S
= = =
N N N
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400500 1000
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
MY1HT/m1 MY1HT/m2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
2 NMY1HTE3 2 N 2 NMY1HTE3
g N 5 N 5 N
8 \\ 8 NMY1HT63 8 \\
< 400 N T 400 NN\ T 100 N
0} A [0} \ \\ [0} A
§ \\ ; NN § \\
.
o MYTHT50 } & N & MYTHT50 }
50 50 N 50
MY1HT50 N\
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Serie MY1THT

Seleccion del modelo

Pasos para la seleccién de la serie MY1 mas adecuada para sus necesidades.

Calculo del factor de carga de la guia

1 Condiciones de funcionamiento

Cilindro ... MY1HT50-600

Velocidad media de trabajo Va ......... 700 mm/s
Posicién de montaje ........................ Montaje vertical MY1HT50-600
Amortiguacion e eweeseessensenans Amortiguaciéon neumatica

(6=1/100)
Wad: Work piece (500 g) \

We: MHL2-16D1 (795 g)

t=10

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

Wa: Placa conexién

(880 9)

pmmmm——— Posicion de montaje ----- .
2. Mont. en la pared ;

y

7= 08 )N

Véase en la paginas anteriores los ejemplos del calculo
de cada posicion.

[2] Disposicién de la carga

Y
EHES
T ©
210 g
Y
=8}
/A i
=
E

3 Calculo del centro de gravedad del conjunto

Masa de la pieza y centro de gravedad

Ref. pieza Centro de gravedad

de trabajo | Masa Eje X Eje Y Eje Z
Wn i Xn Yn Zn
Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
Wb 4.35 kg 150 mm 0mm 42.5 mm
We 0.795 kg 150 mm 111 mm | 42.5mm
Wad 0.5 kg 150 mm 210 mm | 42.5mm

n=a,b,c,d

ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =%x2(mnXXn)
= 6505 5125 (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
Y =———xX(mnxyn)
= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) =29.6 mm
Z =——xZ(mnxz)
= 6505 5125 (0.88 x5 +4.35x42.5+0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

4 Calculo del factor de carga para la carga estatica

ma4: Masa

M4 es la masa que se puede transferir por empuje y también es aprox........

de 0.3 a 0.7 de la fuerza (se diferencia segun la velocidad de trabajo).

M:: Momento

M1 méax (from 1 of graph MY TMHT/M1) = 60 (N-M) ...onineii e e eaes

Mi=maxgxZ=6.525x9.8x37.4x 107 =2.39 (N-m)

Factor de carga 0l = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04

98
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5

6 Suma y verificacion de los factores de carga de la guia

Seleccion del modelo Serie M Y1 H T

Ms: Momento
Ms max (desde 2 del grafico MYTHT/Ms) = 60 (N-M) ..o
Ms=msxgxY =6.525x9.8x29.6 x 107 =1.89 (N-m)
Factor de carga 0z = Ms/Ms max = 1.89/60 = 0.03

Calculo del factor de carga para el momento dinamico

Carga equivalente durante impacto FE

FE=%x0axgxm=ﬂx700x9.8x6.525=626.7(N)

100
M-E: Momento

MiE max (desde 3 del grafico MY1HT/M1 donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
MiE = % XFEXZ= % X 626.7 x 37.4x 102 =7.82 (N-m)

Factor de carga 0z = MiE/ME max = 7.82/42.9 = 0.18
MsE: Momento

MsE max (desde 4 del grafico MY1HT/Ms donde 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
Mag = %x FEXY = %x 626.7 x 29.6 x 10 = 6.19 (N-m)

Factor de carga O+ = Mse/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14

200 = 01 + Oz + O3 + Ol = 0.391<1

El célculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.

Seleccione un amortiguador hidraulico adecuado.

En un calculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Zo de la formula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de la velocidad, incrementar el diametro o cambiar la serie del producto.

Momento admisible

MY1HT/m1 MY1HT/Ms
1000 1000
500 500
300 300
N N
-ZE \\MV1 HT63 § \\:II\H HT63
£ ]
g 100 N 5 100
é MY1 HT50\\ |5 MY HTSO\\;
=
11 2J1]
50 (Sj 50 \(4}
=== =F -4~ e e e I R ER
40 I 40 0
30 ! 30 I
1 1
20 : 20 :
1 1
1 1
10 U 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 100f
Velocidad del émbolo mm/s Velocidad del émbolo mm/s
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente
Alta rigidez/Modelo de guia lineal

Serie MYTHT

0 50,9 63

Forma de pedido

ﬁgge{ci)g(}g(;ﬁ/ia lineal MY1HT 50 - 400 L |-[Y7BW -

- - l Ejecuciones
Alta rigidez/Modelo de guia Ilneall e:speciales
(2 guias Imeales) Consulte los detalles
en la pagina 101.
Diametro N¢ detectores
50 50 mm magnéticos
63 63 mm — 2 uds.
S 1 ud.
Rosca de conexién e n “n” uds.
Simbolo| Tipo | Didmetro
= NRPCT 5500 63 ¢ Detector magnético
TF G ’ [ — [ Sin detector magnético (imén integrado) ]
+ Para el modelo de detector magnético aplicable,
Conexionado ¢ véase la siguiente tabla.
— Modelo estéandar
G |Modelo de conexionado centralizado eUnidad de regulacion de carrera
L | Un amortiguador hidraulico en cada final de carrera
Carrera® H | Dos amortiguadores hidraulicos en cada final de carrera
m Véase “Carreras estandares” LH Un amortiguador hidraulico en el lado izquierdo,
. . s L dos amortiguadores hidraulicos en el lado derecho
en la pagina 101.
Ref. de unidad de regulacwn de carrera pag HL Dos amortiguadores hidraulicos en el lado izquierdo,
Diametro un amortiguador hidraulico en el lado derecho
[mm] 50 63 * Las posiciones derecha e izquierda corresponden al producto colocado de manera que
Modelo unitario MYT-A50L MYT-A63L la etiqueta se encuentra en el lado frontal. Véanse los detalles en la figura siguiente.
Dos amortiguadores hidraulicos en el lado izquierdo Un amortiguador hidréulico en el lado derecho
Ref. de soporte lateral \‘
Diametro b}
. [mm] 50 63 6 g D ° D D D D [,r; : L2 : :1\0 D D '='$
Soporte lateral A MY-S63A H H
Soporte lateral B MY-S63B 1 H
Para obtener més detalles acerca de las dimensiones, consulte la pagina 106. 4 ? %\ 9 . ° Wk O re
Un juego de soportes laterales consta de un soporte izquierdo y de un — A e_o o 4
soporte derecho. Nota) Con la cubierta superior retirada

Posicién de la etiqueta
Detectores magneticos Compatib|eS/Para mas informacion sobre detectores magnéticos, consulte de las paginas 107 a 117.

5 Tension de carga Modelo de detector magnético| Longitud del cable (m)
- . . ) Entrada |n3| Cableado Conector .
Tipo | Funcionamiento especial | gjéctrica |18 (salida) e AC |Perpendicular] En linea ?? (3) (5) precableado| Carga aplicable
£ — L) [(Z
3 hilos (NPN) Y69A Y59A [ J ® | O O
o .
£8 — 3 hilos (PNP) ovzy YZPv | Y?P | @ |@ |0 | o |oil
58 Salida 2 hilos 12V Y69B | Y59B e (@O0 © —
S o h . - Relé
Es ndicacion de diaandsti dlre%tla a | Si |3 hilos (NPN)| 24V sv 12v] — Y7NWV | Y7NW (] ® O O Gireuito 1| PLC
8 £| Indicacion de diagnéstico | cable - ,
§ § (indicacién en 2 colores) 3 hilos (PNP) z;g‘\;\x z;;x : : 8 8
a7 — 2 hilos 12V —
Resistente al agua (indicador en 2 colores) — Y7BA** — ® O O
= 3 hilos — — . —
5% Salida | gj |(equivalenteaNPN)| 5V - - Z76 ® ® Cireuito IC
2= —_— directa a v — 75 ° ole — — -
32 cable 2hilos | 24V | 12V |20 —j Relé,
Ne 100Vomens]  — Z80 [ o — — |CircuitoIC| PLC

=+ Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores. : Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se

+ Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ----- — (Ejemplo) Y7BW fabrican bajo demanda.
3m . L (Ejemplo) Y7BWL + Se requieren espaciadores para detectores (BMP1-032) separados
5m ... Z (Ejemplo) Y7BWZ para adaptar los detectores magnéticos.

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacion, consulte la pag. 117.
+ Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar). (Para obtener mas detalles sobre el montaje de detectores magnéticos, consulte las pags. 115 a 117.)
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Alta rigidez/Modelo de guia lineal Serie M Y1 H T

Especificaciones

Diametro [mm] 50 63

Fluido Aire

Accién Doble efecto

Rango de presion de trabajo 0.1 2 0.8 MPa

Presién de prueba 1.2 MPa

Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C

Velocidad del émbolo 100 a 1000 mm/s

Amortiguacion Amortiguadores hidraulicos en ambos extremos (estandar)
Simbolo Lubricacién Sin lubricacién

Tolerancia de longitud de carrera 2700 o menos*}® 2701 a 5000*5°
@ Tamafio de conexion ‘Conexién |ateral Rc 3/8

Nota) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de absorcion. Véase la pagina 102.

Caracteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro aplicable [mm] 50 63
L H L H
Simbolo de unidad, contenido | RB2015 y perno de ajuste: | RB2015 y perno de ajuste: | RB2725 y perno de ajuste: | RB2725 y perno de ajuste:
1 juego cada uno 2 juegos cada uno 1 juego cada uno 2 juegos cada uno
Rango adecuado de ajuste de carrera [mm)] 0a-20 0a-25
Rango de regulacién de carrera Véase la pag. 103 para el método de ajuste.

+ El rango de ajuste de carrera es aplicable a un lado cuando se monta en un cilindro.

Modelo de amortiguador hidraulico RB2015 x 1 ud. RB2015 x 2 uds. RB2725 x 1 ud. RB2725 x 2 uds.
Absorcién max. de energia [J] 58.8 88.2 Now) 147 220.5N®
Absorcion de carrera [mm] 15 15 25 25
Velocidad max. de impacto [mm/s] 1000 1000
Frecuencia maxima de trabajo [ciclo/min] 25 25 10 10

Extendido 8.34 16.68 8.83 17.66
Fuerza del muelle [N] .

Retraido 20.50 41.00 20.01 40.02

Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a60

Nota) La absorcién méaxima de energia para 2 uds. se calcula multiplicando el valor para 1 ud. por 1.5.

* La vida util del amortiguador hidraulico es diferente de la del cilindro MY1HT dependiendo de las condiciones de trabajo.
Consulte las Precauciones especificas de producto de la serie RB para el periodo de sustitucion.

Fuerza tedrica Carrera estandar
(N)
" Area del Presion de trabajo [MP.
Didmetro|*; resion de trabajo [MPa] . Carrera
] emboIB 02]03l04l0506!07]08 Diametro | Carrera estandar Carrera Carrera larga maxima
(mm)| 9.2 03] 04105 10.5/0.7) O. [mm] [mm] intermedia (-XB10) (-XB11) bl
50 (1962|392 |588 | 784 | 981 [1177 (1373|1569 P
63 (3115|623 | 934 (1246 [1557 [1869 [2180 | 2492 200, 400, 600, Carreras intermedias de 201 a
- » ; 50; 63 800, 1000, 1999 mm (incrementos de 1 mm) — 5000
Nota) Esf N] =P MPa] x A |
o é,iﬂi.“é‘frfrﬁz’;°°[ = Presion (MPa] x Area de 1500, 2000 distintas a las carreras estandar.

Nota) Los cilindros distintos al modelo de carrera estandar se fabrican bajo demanda como pedidos especiales.
Ejemplo de pedido
. . . o * Afiada “-XB10” al final de la referencia para carreras intermedias.
Ejecuciones especiales: Especificaciones pagq

to .
Mgfdee, (Consulte las pags. 118 a 120
para ver mas informacion.) kgl
7 — Peso
Simbolo Especificaciones 5 __|adicional por| Peso de Pes(o Zc)rpcl)]rtee Ig;eral Peso de la unidad de ajuste de carrera
-XB10 | Modelo de carrera intermedia Diametro | Basico | ¢, 45 25 mm |las piezas porijueg
-XC67 | Revestimiento de caucho NBR en banda antipolvo [mm] Peso de carrera | moviles Tipo Peso de Peso de Peso de
20- | Exento de cobre AyB unidad L | unidad LH | unidad H
50 30.62 0.87 5.80 0.17 0.62 0.93 1.24
63 41.69 1.13 8.10 0.17 1.08 1.62 2.16
Caélculo: (Ejemplo): MY1HT50-400L
* Peso basico -+ 30.62 kg e Carrera del cilindro -------- 400 mm

* Peso adicional -+ 0.87/25 mm carrera  30.62 + 0.87 x 400 + 25 + 0.62 x 2 = 45.8
* Peso de unidad L -- 0.62 kg
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Serie MY1THT

Capacidad de amortiguacion

Seleccion de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la unidad de ajuste de carrera

Par de apriete del tornillo de fijacion

<Unidad de ajuste de carrera con MY1HT50 Impacto horizontal: P = 0.5MPa Par de apriete del tornillo de fijacion
amortiguador hidraulico> Unidad: N-m
Unidad L % ?ggg Diametro (mm) Par de apriete
Utilice esta unidad cuando se requiera £ Uy 50 0.6
SR o 1000 ~—1igyy, :
amortiguacion fuera del rango de carrera de g ~3 4 63 15
amortiguacion neumatica, aunque la carga y la é 500 g :
velocidad estén dentro de los limites de o 400 Calculo de la energia a absorber por para la
amortiguacion neumatica, o cuando el cilindro S 300 unidad de ajuste de carrera con amortiguador
funcione con un rango de carga y velocidad por & 200 hidraulico incorporado Unidad: N-
encima del limite de amortiguacién neumatica y 3 — ”'Van_' |m
por debajo del limite de la unidad L. 2 400 Horizontal ; ' iceL
) 10 20 3040 50 100 200 500 e Ak e o)

Ur_l_ldad H _ N . Peso de la carga kg
Utilice esta unidad cuando el cilindro funcione TEaek
con un rango de carga y velocidad por encima MY1HT63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa impacto
del limite de la unidad L y por debajo del limite
de la unidad H. ©» 2000

£ 1500

i 1000 Unidad L||||

I Energia

g 288 cinética E1

© Energia _

s 300 it e Fos Fos + mogos |FOs — mogos

T 200 P

el Energia

é absorbida E| Ei+Ee

= 10010 20 3040 50 100 200 300 5001000 Simbolos

Peso de la carga kg

"V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del movil: (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracién gravitacional (9.8m/s 2)

s: Carrera del amortiguador hidraulico (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el momento del
impacto con el amortiguador hidraulico.

/A Precauciones especificas del producto

|

Montaje \

] Manejo

A\ Precaucion

1.

Evite aplicar impactos o momentos excesivos (carro).
Dado que la mesa deslizante (carro) se apoya en patines de
resina de precision, no aplique impactos ni momentos excesivos
durante el montaje de las piezas de trabajo.

. Lleve a cabo un alineamiento cuidadoso cuando conecte

la mesa a una carga que tenga un mecanismo de guia
externa.

Los cilindros sin vastago se pueden utilizar con una carga directa
que esté dentro del rango admisible para cada tipo de guia, pero
serd necesario realizar un alineamiento adecuado cuando se
conecte con una carga que tenga un mecanismo externo de
guia. Dado que la fluctuacién del eje central aumenta a medida
que la carrera se alarga, utilice un método de conexion capaz de
absorber las variaciones (mecanismo flotante).

3. Tenga cuidado de no introducir sus manos o dedos
cuando el cuerpo quede suspendido.pended.
Dado el peso del cuerpo, utilice pernos de anilla cuando lo
levante. (No se incluyen pernos de anilla con el cuerpo.)

] Manejo

A\ Precaucion
1. Tenga la precaucion de no mover la regulacién de la
unidad de ajuste de guia.
El ajuste de la guia se efectua en la fabrica, razén por la cual no
se necesita realizar ningun ajuste en condiciones normales. Por
lo tanto, evite modificar accidentalmente la regulacion de la
unidad de ajuste de guia.
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/A Precaucion

2. La presion negativa podra originar fugas de aire.
En caso de trabajar con unas condiciones que causen presién negativa dentro
del cilindro debido a fuerzas externas o fuerzas de inercia, observe que se
pueden producir fugas de aire dada la separacion de la banda de cierre.

] Montaje del detector magnético

/A Precaucion

1. Inserte el detector magnético en la ranura de montaje de detectores del
cilindro,y después deslicelo hacia los lados siguiendo la direccion
indicada a continuacion. Por ultimo, coléquelo dentro del separador del
detector (con el separador colocado por encima).

2. Utilice un destornillador de relojero plano para ajustar el detector,
apretando con un par de 0.05 a 0.1 N-m. En general, haga un giro
aproximado de 90 después de encontrar una resistencia.

MB-32-36-L8509

[Ranura de montaje del detector]

SVC



Cilindro sin vastago articulado mecanicamente .
Alta rigidez/Modelo de guia lineal Serie M Y1 H T

| Ajuste de carrera |

AP i Perno de tope
recaucion A B
. . , lad de lado amortiguador hidraulico,
1. Tal como se muestra en la Figura 1, para ajustar el perno de tope segtin el rango (jgdo pemo de tope) ; o gh,d iy )
de ajuste A, inserte una lleve hexagonal desde arriba para aflojar el tornillode Llave hexagonal mT° — E’ e
. . i . I Xag.
cabeza hueca hexagonal mediante aprox. un giro, y después ajuste el pemo de Par de apriete o :n;?gua ot
tope con un destornillador de cabeza plana. oovo de aiuste ’
2. Cuando el ajuste que se describe en el nimero 1 es insuficiente, se podra ) 2 L/ /
ajustar el amortiguador hidraulico. Retire las cubiertas tal como se muestra en la ﬂ@ 1 —= ] =
Figura 2 y realice los ajustes adicionales necesarios aflojando la tuerca hexago- D- o ) N Mi6x2[ [
nal.
- . ' . ) \ . C (long.total perno tope) | 10 (Anchura de
3. Se indican varias dimensiones en la Tabla 1. Evite realizar ajustes que excedan D | é? anil))
las dimensiones indicadas en la tabla, ya que se pueden producir dafos y/o L6 ) !
accidentes. Destomillador cabeza plana
: Figura 1. Detalle seccion ajuste carrera
Tornillo cabeza N
hueca hexagonal ) u‘jeri\;, A MAX. B MAX.
Tabla 1 (mm) .
! < -
Diametro (mm) 50 63 RN %ﬁ
7 ! T
A a A MAX. 6a26 6a 31 >~ J
B a B MAX. 14a54 | 14a74 41:]7
© 87 102 )
Rango maximo de ajuste] 60 85 /
Cubierta lat.
[ Tomillo cabeza hueca hexagonal |
Figura 2. Montaje y desmontaje de la cubierta Figura 3. Detalle ajuste max. carrera

] Procedimiento de montaje y desmontaje

c P 4 Tornillo con alojamiento hexagonal 1 Cubierta sup.
reca u c I o n (Par de apriete 25N0m) Bloque de

Procedimiento de desmontaje

1. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 1, y (@ 50: Par de apriete 5SNOm \

Tomillo con alojamiento hexagonal 4 Placa superior fijacion
retire las placas superiores. @ 63: Par de apriete 11NOm)
2. Retire la cubierta superior. Acoplador

3. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 2, y
extraiga la culatas y los acopladores.

Culata

. . . . Tornillo con alojamiento hexagonal 2 ‘ '
4. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 3. (par e apriete 25N0m) K 2l
5. Retire los tornillos con alojamiento hexagonal 4, y 1y ‘ A -
retire los soportes de los extremos 3% > > -
. - 2 |
6. Sustituya el cilindro. &’ 2 ciniowe | 5
. . ¥ arrastre A

Procedimiento de montaje ;/ mecanico L

iR MY1BH g
1. Inserte el cilindro MY 1BH. Soporte final\, 1B .

Tornillo con alojamientohexagonal 3 f
(Par de apriete 3N0m)

2. Ajuste temporalmente los soportes de los extremos con los
tornillos con alojamiento hexagonal 4.

3. Con los dos tornillos con alojamiento hexagonal 3 del lado L o
Retire del soporte del extremo y del cilindro.

4. Apriete los tornillos con alojamiento hexagonal 3 del otro lado
para eliminar el desapriete de la direccion axial. (En este
punto, se produce un espacio entre el soporte del extremo y la
placa final de un lado, lo cual no supone problema alguno).

5. Apriete nuevamente los tornillos con alojamiento hexagonal 4.

* Cilindro de arrastre mecanico (Serie MY1BH)

Dado que la serie MY1BH es un cilindro de arrastre mecanico para la serie MY1HT, su construccion es diferente que la de la serie MY1B.
No utilice la serie MY 1B como cilindro de arrastre mecanico, ya que podra causar dafos.

i Modelo de guia de alta precision
my1HT [50] (][ 1—[300][L]—{z73][]
MY1BH [50 !
Diametro ® Carrera (mm)

Placa final

6. Fije la culata con los tornillos con alojamiento hexagonal 2,
asegurandose de que el acoplador esté en la direccién
correcta.

7. Coloque la cubierta superior en el cuerpo.

8. Inserte los blogues de fijacion en la cubierta superior y fije las
placas superiores con los tornillos con alojamiento hexagonal 1.

50 50mm Modelo de roscado Conexionado

63 63mm Simbolo| Tipo | Digmetro 5 Modelo estandar
— Re G Tipo conex. centralizado
TN | NPT /@950, 063
TF G
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Serie MY1THT

Construccion

Modelo estandar

@4 »

11

Nota) Sin cubierta superior

8
@

@¢

(&)
®

g

B g
+ R
= S -
Qe e eh———
i i - = @ @
EL/
Nota) Sin cubierta superior
Lista de componentes
Ne Designacion Material Observaciones
1 Bastidor de guia Aleacién de aluminio Anodizado duro
2 Mesa deslizante Aleacién de aluminio Anodizado duro
3 Cubierta lateral Aleacién de aluminio Anodizado duro
4 Cubierta superior Aleacién de aluminio Anodizado duro
5 Placa superior Aleacién de aluminio Anodizado duro
6 Placa final Aleacién de aluminio Anodizado duro
7 Placa inferior Aleacién de aluminio Anodizado duro
8 Culata Aleacién de aluminio Cromado
9 Acoplador Aleacién de aluminio Cromado
10 Apoyo de ajuste Aleacién de aluminio Anodizado duro
11 Guia —
12 | Amortiguador hidraulico —
13 | Perno de tope Acero al carbono Niquelado
14 | Anillo del amortiguador|  Acero laminado Niquelado
15 | Soporte del extremo Aleacion de aluminio | Anodizado duro
16 | Bloqueo superior Aleacion de aluminio Cromado
17 | Bloqueo lateral Aleacion de aluminio Cromado
18 Placa lateral Resina especial
19 | Cilindro sin véstago N . MY1BH
20 Tope ACCTOArcaroorno Niquelado
104
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Cilindro sin vastago articulado mecanicamente

Alta rigidez/Modelo de guia lineal

Serie MY1THT

Modelo de conexionado estandar / centralizado @ 50, @ 63 Para las variaciones de conexionado centralizado, véase la pagina 122.

MY1HT50/6301 —[ Carrera |

Rc 3/8

\ (Conexion)

L —

(Conexién)

MY1HTOG

43

Rc 3/8

Unidad de ajuste
del perno de tope

(Tapén de cabeza hueca hexagonal)

Rc 3/8

(Tapon de cabeza hueca hexagonal)

Rc 3/8

(Tapon de cabeza hueca hexagonal)

MY1HTOG

Rc 3/8

Cilindro para accionamiento T (Tapdn de cabeza hueca hexagonal)
[MY1BHD-D) CV
" _
S.g@ \ | | S J _ N o |
a1 | o [eTe] 61—z | = &, | By
B I ailT| pee=————— Y
2 19
A R [ @ 3
Ty o W le | | m«».rﬁ Ty
2 | A
Rc 3/8 _ A o _|IN| _ vu| | (TT)
Seccion de ranura (Conexion) 4 Z + Carrera . Rc 3/8
en T para montaje (T uu I o (Conexién)
- | .
PL
2 x M12 x 1.75 prof. 30
oy (Para fijar el perno de argolla)
| [ S x M12 x 1.75 prof. 30
|c—¢
wh
13 I A
20 ‘f
Tuerca aplicable JIS B 1163 E - ;
Tuerca cuadrada M12
Dimensiones de la ranura en T para montaje S ——5——57] & Y
PG || QE + Carrera _
[mm]
Modelo A EY H HL L LL N NH NwW PA PB PE PG
MY1HT500] 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 15
MY1HT63C 237 |104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50 17.5
[mm]
Modelo PL QE RR S SS T uu YH YW z
MY1HT500 180 384 57 6 10 103.5 23.5 136.4 253 414
MY1HT630 200 439 71.5 10 185 108 29 162.6 273 474
105
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Serie MY1THT

Soporte lateral

Soporte lateral A
MY-S63A

2x@17.5

Soporte lateral B
MY-S63B

2xM12x1.75

Dimensiones

(mm)

Modelo Cilindro aplicable

MY1HT50

284

314

MY-S63%5
MY1HT63

304

334

Guia para el uso de los soportes laterales

70

100

70

100

En el caso de montajes con carreras largas, el
tubo del cilindro podria doblarse dependiendo
de su propio peso y del peso de la carga. En
dichos casos, utilice un soporte lateral en la
seccion intermedia. El espacio entre soportes
(¢) no debera sobrepasar los valores indicados
en el gréfico de la derecha.

ANPrecaucion

1. Si las superficies de montaje no estan
alineadas adecuadamente, el uso de
soportes laterales puede originar fallos de
funcionamiento. Por lo tanto, asegurese de
nivelar el tubo del cilindro durante el
montaje. De igual manera, en los casos de
funcionamiento con vibraciones e
impactos, se recomienda el uso de soportes
laterales, incluso en el caso de que el valor
de espacio esté dentro de los limites
admisibles indicados en el gréfico.

2. Las escuadras de soporte no se deberan
utilizar para realizar montajes, sino
solamente como soporte.
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Serie MY'1

Especificaciones de los
detectores magneticos

Detectores magnéticos compatibles

Modelos de detector magnético

Entrada eléctrica

Los modelos D-A9[]

Salida directa a cable (En linea)

estado solido

Detectores (
tipo Reed Los modelos D-A9[1V | Salida directa a cable (Perpendicular)
D-Z7(], Z80 Salida directa a cable (En linea)
D-M9[] Salida directa a cable (En linea)
D-M9OLIV Salida directa a cable (Perpendicular)
D-M9JW Salida directa a cable (indicacién en 2 colores, En linea)
D-MOCJWV Salida directa a cable (indicacion en 2 colores, Perpendicular)
D-M9[JA Salida directa a cable (resistente al agua, indicacidn en 2 colores, en linea)
Detectores de D-MOCIAV Salida directa a cable (resistente al agua, indicacion en

2 colores, perpendicular)

D-Y59A, Y59B, Y7P

Salida directa a cable (En linea)

D-Y69A, Y69B, Y7PV

Salida directa a cable (Perpendicular)

D-Y7COW

Salida directa a cable (indicacion en 2 colores, En linea)

D-Y7COWV

Salida directa a cable (indicacién en 2 colores, Perpendicular)

O
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D-A9

Detectores tipo Reed
/3 hilos, 2 hilos (montaje directo)

Series de l

Diametro (mm) ‘

cilindros aplicables

IMY1 B (Modelo basico)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

IMY1 M (Patin deslizante)}

[MY1C Rodiloguia) |

|

I MY 1H (Guia de alta precision)

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

Pesos de los detectores magnéticos urias: o

D-A90, D-A90V (sin LED indicador)

Modelo |Longitud del cable 0.5 m | Longitud del cable 3 m
D-A9/A9CIV 8 4

Ref. detector magnético D-A90 D-A90V E A =
= . . squema del circuito
Entrada eléctrica En linea — - Perpendicular Los colores de los cables entre ( ) son anteriores a las
Carga Circuito Cl, relé, PLC normas IEC.
Voltaje 24V ope menos 48V _ftomenos | 100V £ omenos D-A90(V)
Corriente de carga maxima 50 mA 40 mA 20 mA | Caja ! o SALIDA 0
Circuito proteccion contactos Ninguno gg‘;‘g%ﬁig”i Marrén [Rojo]
Caida de tension interna 1 0 menos (longitud de cable de 3m incluida) : CD-P11 :
- CD-P12 O SALIDA ()
D-A93, A93V, D-A96, A96V (con LED indicador) ' " Azul [Negro]
Referencia detector magnético D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V | | T .
Entrada eléctrica En linea Perpendicular En linea Perpendicular Caja :
i Rel¢, PLC ircui " proteccion OSALIDA (+)
Cargas aplicables ele, Circuito CI ! contactos: Marron [Rojo]
Voltaje 24V DC [100 VAC|24 V DC [100 V AC 4a8VvDC ! :
- ! CD-P11 | ~
Rango de corriente y H :
corriente de carga maxima 5a40mA |5a20mA |5a40mA |5a20mA 20 mA } COP12 1 _SALIDA (o)
Circuito proteccion contactos Ninguna booeeonoo.t Azul[Negro]
Caida de tension interna %-‘\‘,‘{,‘,’nfgﬁggs(ga“%‘)r;“@ 2.7V o menos 0.8 V o menos D-A96(V) . DC )
LED indicador El LED rojo se ilumina cuando esta conectado L )
¢ Cables Cable de vinilo oleorresistenten para cargas pesadas @ 2.7, 0.5 m - § 50
D-A90(V), D-A93(V) 0.18 mmz2 x 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]) : 2 T R
D-A96(V) 0.15 mm?2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]) 1 ¢ corriente ,S\‘%‘g?é [Blanco] é §
* Resistencia del aislamiento — 50 MQ o mas a 500 V DC (entre la caja y el cable) . 2 ||) de caidas : =8
 Resistencia dieléctrica—— 1000 V AC para 1 min. (entre la caja y el cable) ! inversa . “@
*Tiempo de respuesta 1.2 ms « Temperatura ambiente — -10a 60 °C R : DC ()
« Resistencia a impactos —— 300 m/s?e Corriente de fuga — Ninguno Azul [Negro]

* Proteccion

IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)

¢ Cuando la longitud del cable es de 3 m, se afade una "L" al final de la referencia.

Ejemplo) D-A90L

Cajas de proteccion de contactos/CD-P11, CD-P12

Dimensiones
=
D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V, D-A93V, D-A96V 8
=Y
2 28 =
- , ] A
DI — = — 1 S @ i
[« e JRango ‘ ﬁ'@
[~ n - n .
funcionamiento < -
10 - 7 &
\ A —— -
Posicion mas sensible - -
= ‘«4 Rango -
LED indicador 10 funcionamiento ©
Modelo D-A90 Sin LED indicador Posicion mé bl
\ osicion mas sensible
!l\_llzﬁlx 4tb ; M2.5 x 4¢
rc;rrm rgd? eza N Tornillo cabeza 22
L ranurada 2 6
- - - ] .
{/3Sn 5= Sﬁk
<
22 500 (3000) [SH—- @
(245) LED indicador
Los valores indicados dentro de () corresponden a D-A93 Modelo D-A90V Sin LED indicador

O
2

Los detectores tipo D-A9(] y D-A9[] no tienen
circuitos de proteccion de contactos internos.

1. La carga es de tipo inductivo.

2. La longitud del cable es de 5 m o mas.

3. El voltaje es de 100 V CA.

Se recomienda utilizar una caja de proteccion de
contacto en cualquiera de estos casos.

Caracteristicas de la caja de proteccion de contactos

Ref. CD-P11 CD-P12

Voltaje 100 V AC 24V DC

Corriente de carga méx. 25 mA 50 mA
* Longitud cable ......... Lado conexién detector 0.5 m

Lado conexion carga 0.5 m

Circuitos internos de la caja de proteccion de contactos

Los colores de los cables entre ( ) son anteriores a las
normas IEC.

CD-P11 o
O—— ¢ ™—+———O SALIDA Marrén [Rojo]
Supresor : I{;%‘é?é I
de picos I3 ! ~
| I

CD-P12  r----
SALIDA (+)
Marrén [Rojo]

Diodo zener

SALIDA (-)
[ Azul [Negro]




T
— —~

e
‘a

> [MY1C (Rodillo guia)

R
—

Detectores tipo Reed
D-Z7

] Z80/3 hi|OS, 2 hilos (montaje directo)

|

Diametro (mm) ‘

Series de cilindros aplicables

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Modelo bésico)

I MY 1M (Patin deslizante)

(Alta rigidez/
MY1HT Guia de alta precision)

Caracteristicas técnicas de los detectores magnéticos

Pesos de los detectores magnéticos uniaac: g

Modelo |Longitud del cable 0.5 m |Longitud del cable 3 m
D-Z700 (con LED indicador) D-Z273 7 31
Ref. detector magnético D-Z73 [ D-Z76 D-Z76 10 55
Entrada eléctrica En linea D-Z80 9 49
Carga Rel¢, PLC Circuito CI . .
Voltaje 24V DC 100 V AC 4t08V DC Esquema del circuito .
Rango de corriente y ,é%sncz)cilr%;esslcéec I.OS cables entre () son anteriores a
corriente de carga maxima 5a40mA 5a20mA 20 mA
Circuito proteccion contactos Ninguno || gmemmmremsesteen pesemeemeey

Caida de tension interna

2.4V omenos (a20mA)/3V omenos (a40 mA) [

0.8 V o menos

LED indicador

El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

D-Z80 (sin LED indicador)

Ref. detector magnético

D-Z80

Entrada eléctrica

En linea

Carga Relé, PLC, circuito ClI,

Voltaje 24V S0 menos 48V 5% 0 menos 100V % o menos
Corriente de carga maxima 50 mA 40 mA 20 mA
Circuito proteccién contactos Ninguno

Caida de tension interna

1 0 menos (longitud de cable de 3 m incluida)

* Corriente de fuga —— Ninguno

*Tiempo de respuesta

* Cables

R

1.2ms

Cable de vinilo oleorresistente para cargas pesadas @ 3.4,
0.2 mm?, 2 hilos (Marron, azul [rojo, negro]), 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]),
0.5 m* Sélo D-Z73 @ 2.7,0.18 mm2, 2 hilos)

cia a il

P

300 m/S?

* Resistencia del aislamiento — 50 MQ o mas a 500 V DC (entre la caja y el cable)

* Resistencia dieléctrica

* Temperatura ambiente ——-10a 60 °C
IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)
+Cuando la longitud del cable es de 3 m, se anade una "L" al final de la referencia. Ejemplo) D-Z73L

* Proteccién

1500 V AC para 1min. (entre la caja y el cable)

'3 i Caja  OSALIDA (+)
[ | proteccion;  Marrén [Rojo]
= 1 contactos ;
5 L CD-P11 1~
12 ! cD-P12 |
8 o : Lo SALIDA (-)
[ ! Azul [Negro]+ _________: Azul[Negro]
---------- . DC(+)
LD i Marrén [Rojo]
L o (+)
Resistengia So
o 88
Diodode | SALIDA =8
prevencion | Negro [Blanco] £ES
! de corriente: =8
' inversa_ o
e 1 DC(-)
Azul [Negro]
 Caja ' o SALIDA ()
1 proteccion; Marrén [Rojo]
1 contactos |
+ CD-P11 |
o SLDA ()
. CDP12_+™ Azul [Negro]

Dimensiones Caja de proteccion de contactos/CD-P11, CD-P12
D-Z73 D-Z76, Z80 Los detectores tipo D-Z7(1 y D-Z80[] no tienen
circuitos de proteccion de contactos internos.
| 1. La carga es de tipo inductivo.
0 | N 2. La longitud del cable es de 5 m 0 mas.
= “”i f ; j = “’ED 3. El voltaje es de 100 V CA.
o [ < 3 : . . L
o o e recomienda utlllz_ar una caja de proteccion de
¢ Rango de funcionamiento (véase la tabla inferior) Rango de?uncionamiento contactos en cualqwera de estos casos.
12.5 _|Posicién mas sensible ¢ | (véase la siguiente tabla) . ) y
Caracteristicas de la caja de proteccion de contactos
Tornillo de montaje del detector 125 Posicion mas sensible
Tornillo cabeza ranurada ) ) Ref. CD-P11 CD-P12
(M2.5 x 4¢) Tornl]lo de montaje del detector Voltaje 100 V AC 24V DC
30.5 Tornillo cabeza ranurada - —
> M2.5x4¢)  LED indicador Corriente carga méx. 25 mA 50 mA
- \ Tipo D-Z80 sin LED indicador Los detectores del tipo D-280 utilizan 100 VV AC 0 menos. Yaquenoexiste
—~ i 276 15 una tensién especificada en particular, seleccione un tipo tomando como referencia
H oS o BE}EEE . . |a tension de trabajo.
"\\LED indicador Circuitos internos de la caja de proteccion de contactos
Los colores de los cables indicados entre () son
anteriores a las normas IEC.
CD-P11  o——ry~"————OSALIDA Marrén [Rojc]
Supresor : | Induc- ~
de picos . tancia
v Y i iai istéresi s—————O SALIDA Azul [N
Diametro Diametro (mm) Nota) gE:;zﬁi;;a guia incluyendo la histéresis, pero no se I S zul [Negro]
Rango funcionamiento 180 200 Puede haber grandes variaciones (hasta un 30 %) CD-P12 SALIDA (+)
Rango funcionamiento ¢ (mm) 15 15 dependiendo de las condiciones de trabajo. Diodo zener Marrén [Rojo]
SALIDA (-)
””” Azul [Negro]

ZSNC
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Detectores de estado solido
D-M9/3 hi|OS, 2 hilos (Montaje directo)

Series de |

D-M9N (V), D-M9P (V), D-M9B (V)

Diametro (mm)

cilindros aplicables

[MY1B (Modelo basico)
[MY1M (Patin deslizante) |——
[MY1C (Rodilio guia)  ——
IMY1H (Guia de alta precision)

Caracteristicas técnicas

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

D-M9[1/D-M9C1V (con LED indicador)

Ref. detector magnético| D-M9N D-M9NV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV
Direccién toma eléctrica)| En linea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN PNP —

Carga aplicable Circuito IC, relé, PLC Relé 24 VCC, PLC

Circuito interno del
detector magnético

D-M9N(V)

Circuito principal
del detector

CC (+)
Marrén

CC (-
Tensién de alimentacién 5,12,24V DC (4.5a28V DC) — Azul
Consumo de corriente 10 mA o menos —
Tensién de carga 28 V DC 0 menos — 24 \VCC (10a 28 V CC) D-MgP(V)
Corriente de carga 40 mA 0 menos 80 mA 0 menos 2.5a40mA ,
Caida de tension interna_| 1.5V menos (©8 2 menos 2 (0 mA 0.8 V 0 menos 4V 0 menos a(a:r(,;—,z
Corriente de fuga 100 A o menos a 24V DC 0.8 mA o menos
LED indicador EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado.
¢ Cables Cable de vinilo oleorresistente para cargas pesadas @ 2.7, 0.5 m
D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm?x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]) SALIDA
D-M98(V) 0.18 mm2x 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]) Negro
* Resistencia del aislamiento 50 MQ o mas a 500V DC (entre la caja y el cable)
* Resi 1cia dieléctrica 1000 V AC paral min. (entre la caja y el cable) CC (-
¢ Indi de luz luz encendida con ON Azul
*Temperatura ambiente -10a60 °C
* Operating time 1 ms o menos * Resistencia a impactos — 1000 m/s?
* Proteccion IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)
* Cuando la longitud del cable es de 3 m, se afade una "L" al final de la referencia. Ejemplo) D-M9NL ; L0 SALIDA (4)
: ’ : Marrén
P (R, s
eso Unit: P28 :
(o] V58 o X
Modelo D-M9N D-M9P D-M9B D-M9NV D-M9PV D-M9BV 1133
Longitud de cable 0.5 m 7 7 6 7 7 6 ; 0’ :
Longitud de cable 3 m 37 37 31 37 37 31 ; L0 SALIDA (-)
"""""""""""""" Y Azul
Dimensiones
D-M9N, D-M9PF, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV w
~ Q271!
o Q
Q

g | Posicién méas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4¢
Tornillo cabeza ranurada

6.2
3.8

[

6 | Posicion mas sensible

Tornillo de montaje M2.5 x 4¢

Tornillo cabeza ranurada

Indicador LED

L

20

»T Indicador LED
B =
<~ © f 2
o 22
© «©
< o
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I Detectores de estado solido con Led de 2 colores

D-M9L IW/3 hilos, 2 hilos

D-MONW(V), D-MOPW(V), D-M9BW(V) Series de |

Diametro (mm)

cilindros aplicables 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

| MY 1B (Modelo basico) '—l

| MY1M (Patin deslizante;}

4 | MY1C (Rodillo guia) |
- | [ MY1H (Guiadealta precisién)'—T

Caracteristicas técnicas

Esquema del circuito

Los colores de los cables indicados entre ( ) son
anteriores a las normas IEC.

D-M9CIW, D-M9IWV (con LED indicador)

Ref. detector magnético, D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV

Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular

Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN [ PNP —

Carga aplicable Circuito Cl, relé, PLC 24V DC Relé, PLC

Tension de alimentacion 5,12,24 V DC (4.5 a 28V DC) —

Consumo de corriente 10 mA o menos —

Voltaje 28 V DC o menos — 24V DC (10to 28 V DC)

Corriente de carga 40 mA o menos 80 mA o menos 5a40 mA

Caida de tensién interna | 15V omenos (840 menosa 10 mA 0.8 V 0 menos 4V 0 menos

Corriente de fuga 100 uA o menos a 24 V DC 0.8 mA o menos a 24 V DC
- Posicion de operacion ...........ccccceveeennne LED rojo se ilumina

LED indicador Posicion éptirr’:a de operacion.... LED ve]rde se ilumina

* Cables —— Cable de vinilo oleorresistenten para cargas pesadas & 2.7, 0.5 m
D-MINW(V), D-MIPW(V) 0.15 mmzx 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
D-M98W(V) 0.18 mmz2x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

* Resistencia del aislamiento 50 MQ o mas a 500V DC (entre la caja y el cable)
*R 1cia dieléctrica 1000 V AC para 1min. (entre la caja y el cable)
*Temperatura ambiente —— -10a60°C *Tiempo de respuesta—— 1ms o menos * Resistencia a impactos — 1000 m/s 2

* Proteccion IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)
¢ Cuando la longitud del cable es de 3m, se afiade una "L" al final de la referencia. Ejemplo) D-MONWL

Tabla de pesos de los detectores magnéticos Unidad: g
Modelo D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Longitud del cable 0.5m 7 7 7 7 7 7
Longitud del cable 3m 34 34 34 34 32 32
Dimensiones
D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW D-M9NWV, D-M9PWV, D-M9BWV
@27
I : : ‘@ 32
i aV=5 - ~
i V=" ) | |
A=
6 | Posicién mas sensible f - 4
Tornillo de montaje M2.5 x 4¢ 6 |Posicion mas sensible

Tornillo cabeza ranurada . .
Tornillo de montaje

2 LED indicador M2.5 x 4¢
43 Tornillo cabeza ranurada
e e 5 LED indicador
e} 22
(oY}
[oe]
b I 20

O
2

D-MONW(V)

"""""""""""""" % o DC(+)

E Marrén [Rojo]

i o SALIDA
Negro [Blanco]

DC ()
Azul [Negro]

DC (+)
Marrén [Rojo]

DC ()
""""""""""""""" Azul [Negro]

Marrén [Rojo]

ON

Rango de ' ;

oper?acidn : | OFF
! Indic. | : !

i rojo iverde i rojo |
I-———e—l———t

\_Posicién é%ﬁma
& operacion
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Indicacion en 2 colores resistente al agua

Detector de estado solido

D-M9 A(V) (Modelo de montaje directo)

D-M9NA(V), D-MOPA(V), D-M9BA(V)

Especificaciones de los detectores magnéticos

- - s | MY 1H (Guiade alta precision) )—T

Serie de cilindros
aplicables

[ MY1B (Bsico)

[ MY1M (Patin deslizante) |

|

Diametro [mm]

|

10

16 20 25 32 40 50 63 80 100

<

[MY1C (Rodillo guia) |

BE

Circuito interno de detector magnético

D-M9CJA, D-M9CIAV (con indicador LED) PLC: Controlador légico programable.
Ref. detector magnético| D-MONA |D-MONAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV
Direccion de entrada eléctrica|  En linea | Perpendicular| En linea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Tipo de cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo de salida NPN [ PNP _

Carga aplicable Circuito IC, Relé, PLC Relé 24 V DC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 V DC (4.5a28 V)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Tensién de carga

28 V DC o menos [

24 VDC (10 a 28 V DC)

Corriente de carga

40 mA o menos

25a40mA

Caida de tension interna

0.8 V o inferior a 10 mA (2 V o inferior a 40 mA) 4

V 0 menos

Corriente de fuga

100 Ao menos a24 V DC

0.8

mA 0 menos

LED indicador

Posicién de trabajo
Posicion 6ptima de trabajo -«

EI LED rojo se ilumina.
El LED verde se ilumina.

® Cables — Cable de vinilo dleorresistente para cargas pesadas: @ 2.7 x 3.2 elipse

D-M9BA(V) 0.15 mm? x 2 hilos

Condiciones
Rango de

D-M9NA(V), D-M9PA(V) 0.15 mm?2 x 3 hilos
Peso Unidad: [g]
Ref. detector magnético D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)
0.5 8 8 7
Longitud de cable 1 14 14 13
[m] 3 41 41 38
5 68 68 63
Dimensiones
D-M9[JA N D-M9[JAV 3
6 | Posicion mas sensible g
D-M9NA, PA comun i 2.7“’
P L
1 } e @ y - ©
e e e e
6 | Posicion méas sensible - o ‘ v
D-M9BA —T

Tornillo de montaje M2.5 x 4 ¢
Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)

LED indicador

Tornillo de montaje M2.5 x 4 ¢

D-M9NA(V)

Circuito
principal del
detector

...........................

Circuito
principal del
detector

Circuito
principal del
detector

ON

: ,—o<1—:~oDc )

v Marrén

-0DC (+)

T T
1 1
1 1
1 1
1 1
! 1 1
! 1
:Vlsuahzacwn: !
|

1 Rojo | Verde | Rojo

: Posicién éptima de trabajo

OFF

LED indicador / Método de seializacion

LED indicador

I
"t i
© ‘ ~
o 24 o
500 (1000) (3000) (5000)
D-M9BA, NA, PA comun
112

O

Tornillo de cabeza ranurada (punta plana)
8
2 32 @
17 /-

NE - T

s
6 _| Posicién més sensible
[

D-M9BAV, NAV, PAV comtn

@ 22
D-M9NAV, PAV comun

SVC

Tornillo de montaje M2.5 x 4 ¢

LED indicador

Tornillo de cabeza ranurada
(punta plana) >

—

«f T

3.2

4.6

22

«©
o

D-M9BAV




Detectores de estado solido
D-Y5,Y6,Y7P(V)/3 hilos, 2 hilos (Montaje directo)

D-Y594, D-Y695, D-Y7P(V)

Diametro (mm)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

Series de
cilindros aplicables
[MY 1B (Modelo basico) }
|MY1 M (Patin deslizante) }
[MY1C (Rodillo guia) =
‘1 [MY1HT (Atta rigidez/Guia de alta precision) |

o=

Caracteristicas técnicas

Esquema del circuito

Los colores de los cables indicados entre ( ) son

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con LED indicador)

anteriores a las normas IEC.

D-Y59A, D-Y69A

* Cuando la longitud del cable es de 3m, se afade una "L" al final de la referencia.

* Resistencia a impactos —— 1000 m/S?

Ref. detectores magnéticos| D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B e
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | Enlinea |Perpendicular | En linea | Perpendicular : I_K]—_O l\Dngr(ran [Rojo]
Cableado 3 hilos 2 hilos :
Tipo salida NPN [ PNP — Plez | saLDA
Carga aplicable Circuito Cl, relé, PLC 24V DC Relé, PLC s g Negro [Blanco]
Tension de alimentacion 5,12,24 V DC (4.5a28 V DC) — :
Consumo de corriente 10 mA o menos — : :
Voltaje 28 VV DC 0 menos — 24V DC (de 10 2 28 V DC) A 5 2fuffﬂ,egm]
Corriente de carga 40 mA o menos 80mA o0 menos 5a40mA
Caida de tension interna (Oswme;jxagrgigﬁga defomA) 0.8V 0 menos 4V o menos D'Yﬂt(_\_l_) _______________________
Corriente de fuga 100 uA o menos a 24 V DC 0.8 mA o menos a 24V DC E : Bgrﬁﬁ)n [Rojo]
LED indicador EI LED rojo se ilumina cuando esté conectado : :

*Tiempo de respuesta 1 ms o menos : -‘% Ei :

¢ Cables Cable de vinilo flexible oleorresistente para cargas pesadas, H g

@ 3.4, 0.15 mm2, 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]), 2 hilos (Marrén, azul [rojo, negro]) 0.5 m* : cs . fl:;(?[ABlanco
: L bC ()

R
oF

1cia del aisl
* Resistencia dieléctrica

e Temperatura ambiente —-10a 60 °C

* Proteccion

iento — 50 MQ o mas a 500 V DC (entre la caja y el cable)
1000 V AC para 1 min. (entre la caja y el cable)

IEC529 estandar IP67, resistente al agua (JISC0920)

Ejemplo) D-Y59AL

Tabla de pesos de los detectores magnéticos Unidad: g : I—‘C o saDa (9
Modelo Longitud del cable 0.5 m Longitud del cable 3 m :
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53 : 2 g :
D-Y59B, Y69B 9 50 ; g.g—K N i
: | %) o SALIDA (-)
e RGEEEEEE LR EE PP ! Azul [Negro]
Dimensiones

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B

D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

$3.4
== — ~
EQE mt —%I :} 0
12.5 _|Posicién mas sensible 12.5 _ | Posicién més sensible
Tornillo de montaje M2.5 x 4¢ Tornillo de montaje M2 x 4¢
25 domillolcate2atrany ?abgza ranuradaq Tornillo cabeza ranurada
LED indicador Q 25 LED indicador
of Tg n % — r“'"z% 4
© ~a] |L=2] ] o T=
29 © =
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Detectores de estado sdlido

D-Y7

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

W/3 hi|OS, 2 hilos (montaje directo)

Diametro (mm)

Series de |
cilindros aplicables

[MY1B (Modelo basico)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY 1M (Patin deslizante)

[MY1C (Rodilio guia)

| MY 1 HT (Guia de alta precisién y alta rigidez)

Caracteristicas técnicas

Esquema del circuito

Los colores de los cables indicados entre ( ) son
anteriores a las normas IEC.

D-Y7CIW, D-Y7LIWV (con LED indicador)

Ref. detector magnético, D-Y7ZNW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7ZBW | D-Y7ZBWV
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular | En linea Perpendicular | En linea Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN [ PNP —

Carga aplicable

Circuito ClI, relé, PLC

24V DC Relé, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24 V DC (4.5 a 28 V DC)

Consumo de corriente

10 mA o menos

Voltaje 28 V DC o menos — 24V DC (10 a 28 V DC)
Corriente de carga 40 mA o menos 80 mA o menos 5to 40 mA

. Lo 1.5V 0o menos
Caida de tension interna (08 omenos unacorete tecagae 0m) 0.8V 0 menos 4 0 menos

Corriente de fuga

100 uA o menos a 24 V DC

0.8 mA omenosa 24V DC

LED indicador

Posicién de operacion ....
Posicién éptima de operacion...

... LED rojo se ilumina
LED verde se ilumina

*Tiempo de respuesta — 1ms 0 menos
* Cables Cable de vinilo flexible oleorresistente

para cargas pesadas, @ 3.4, 0.15mmez, 3 hilos (Marrén,
negro, Azul [Rojo, blanco, negro]), 2 hilos
(MarrénAzul [Rojo, negro]), 0.5m*

* Resistencia a impactos —— 1000 m/s 2
* Resistencia del aislamiento — 50 MQ o0 mas a 500 V DC

(entre la caja y el cable)

* Resistencia dieléctrica—— 1000 V AC para 1min.

(entre la caja y el cable)

* Cuando la longitud del cable es de 3m, se afiade una "L" al final * Temperatura ambiente —-10a 60 °C

de la referencia. number. Ejemplo) D-Y7NWL

Tabla de pesos de los detectores magnéticos

* Proteccion

IEC529 estandar IP67,
resistente al agua (JISC0920)

D-Y7NW(V)/3 hilos NPN

0 DC (+)

1 Marrén [Rojo]
' o SALIDA
Negro [Blanco]

principal

Circuito

DC ()
Azul [Negro]

DC (+)
Marrén [Rojo]

DC (-)
Azul [Negro]

Marrén [Rojo]

Unidad: g eg o
Modelo Longitud del cable 0.5 m Longitud del cable 3 m : 8 g N
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 :
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 : +——10 SALIDA (1)
""""""""""""""" Azul [Negro]
Dimensiones
D-Y7OW D-Y7OWV
== ) =
& - mpE— i
I
12.,5 | Posicién mas sensible : 8
Tornillo de montaje M2.5 x 4¢ # g =
Tornillo cabeza ranurada 034 =
25 LED indicador p
Q ]
NI S s U == p
P Q <}t —4 mt =D‘
29 (500) (3000) (5000)

114

25

Posicién méas sensible

125

Tornillo de montaje M2.5 x 4¢
Tornillo cabeza ranurada

LED indicador

6.2
|

O
2

27.3




Serie Y1
Montaje del detector magnético 1

Posicion adecuada de montaje (para deteccion a final de carrera) de los detectores magnéticos

MY1B (Modelo basico)

Posicién adecuada de montaje del detector magnético [mm]

010,016,090 20
’ ’ Modelode| — p.pgr] D-Y591/Y7P
& T detetorl  p-MoCIV D-Y69/Y7PV
el p-memw Los modelos D-A9C] | D-Y7OW
& @O D-M9CIWV Los modelos D-A9CJV| D-Y7COWV
D-M9LIAV D-Z701/280
A B Diametro A B A B A B
10 24 86 20 90 — —_
16 31.5 128.5 27.5 132.5 — =
©050a0@ 100 20 39 161 35 165 — —
50 — — — — 272.5 127.5
é; 63 322.5 137.5 — — 317.5 1425
@ {%} 80 489.5 200.5 — — 484.5 205.5
Eﬁ.‘. % 100 5745 | 2255 — — 5695 | 2305
g L U Nota 1) D-M90O0OOno se puede montar en @ 50.
Nota 2) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
A B se encuentran en el ajuste real.
MY1M (Modelo de patin deslizante . . -
( P ) Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm
Q 1 6’ Q 20 Modelo de D-M9]
detector D-Y59C1/Y7P
magnétco| 2 MICIV D-Y69CIY7PV
g D-MOCIW |Los modelos D-AO | p"vol
D-MoCIWV Los modelos D-A9CIV D-Y7OWV
e—— ,¢ D-M9CIA :
10 D-MOCIAV D-Z701/Z280
A Diametro A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 90 110 — —
g25a063 25 1435 | 755 — — 1395 | 805
) 32 189.5 90.5 — — 184.5 95.5
S 40 2345 | 1055 — — 2295 | 1105
@ % | @{{) 50 2835 | 1165 — = 2785 | 1215
© ) i!E © 63 3285 1815 — — 3235 | 1365
= Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
se encuentran en el ajuste real.
A B
MY1C (Modelo de rodillo guia . . -
( guia) Posicion adecuada de montaje del detector magnético (mm
Q 1 6’ Q 20 Modelo de D-M9C]
. detector D-M9CIV D-Y5901/Y7P
I mEeicol  DMOLW Los modelos D-AST | Dyor IV TPV
o — " & gmgngv Los modelos D-A9C1V D-Y7OWV
3 A D-M9LIAV D-Z701/280
Diametro A B A B A B
A B
16 74 86 70 90 — —_
20 94 106 90 110 — —
Q 25 a g 63 25 102 118 — — 97 123
I ‘ 32 132 148 — — 127 153
@ 4‘ @ : @ I G} 40 162.5 175.5 — — 157.5 182.5
]
® ‘?‘%\ . o 50 2835 | 1165 = = 2785 | 1215
EG);]J | | ® 63 3285 | 1315 — — 3235 | 1365
Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo
A B se encuentran en el ajuste real.
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Serie MY'1

Montaje del detector magnético 2

Posicion adecuada de montaje (para deteccion a final de carrera) de los detectores magnéticos

MY1H (Modelo de guia lineal)

210,016, 9 20

Posicion adecuada de montaje del detector magnético jmm

Modelo de

) detector g:mggv D-Y59C1/Y7P
[] [ I (%I D-MOOW | Los modelos D-AY) | D-YSILINTPY
[ T D-M9CIWV Los modelos D-A9C1V
5 — O D-MSIA D-Y7OWV

Fo) [ © D-MSTIAV D-Z711/Z280

Diametro A B A B A B
A B

10 24 86 20 90 — —
16 31.5 128.5 27.5 132.5 — —
20 39 161 35 165 — —

MY1HT (Modelo de alta rigidez/guia lineal)

Nota) Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo

se encuentran en el ajuste real.

Detector magnético adecuado

@ 50, @ 63 Posicion de montaje [mm
- . — M%det'O fe D-Y590/Y7P
L e ! o | maeneéfifor D-Y691/Y7PV
1 ¢ D-Y7OW
D-Y7OWV
] & D-Y7BA
D-Z701/Z80
Digmetro A B
B 50 290.5 123.5
63 3355 138.5

Nota) Ajuste el detector magnético después de
confirmar que las condiciones de trabajo

se encuentran en el ajuste real.

Montaje del detector magnético (para MY1HT)

Para acoplar un detector magnético, sujete el
espaciador del detector entre los dedos e
introduzcalo en la ranura de montaje del detector.
Al hacerlo, compruebe que se ha fijado en la
orientaciéon de montaje correcta, o vuelva a

conectarlo en caso necesario.

A continuacion, introduzca un detector en la
ranura y deslicelo en el espaciador.

Una vez definida la posicion de montaje, utilice
un destornillador de precision para apretar el

tornillo de montaje del detector incluido.

T Wy

Correcto
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Incorrecto

®

&
N

N

/

\

~
Ranura para montaje del detector

0 \
Detector magnético

Nota) Para apretar el tornillo de fijacién del detector

magnético, use un destornillador de relojero
con un didmetro de empufiadura de entre 5y
6 mm. Aplique también un par de apriete de

aprox. 0.05a 0.1 N-m.

Como guia, haga un giro adicional de 90°
después de encontrar una ligera resistencia.

Ref. espaciador del detector

Diametro aplicable [mm]

Serie de cilindro

50 \

63

MY1HT

BMP1-032




Montaje de detectores magnéticos Serie M Y1

Nota) Estos datos sirven de referencia, histéresis incluida, y no estan garantizados (asumiendo aproximadamente una dispersion = 30%).

Rango de trabaio En algunos casos puede variar ligeramente en funcion del entorno de trabajo.
MY1B (Modelo basico) [mm MY1H (Modelo de guia lineal) mm
I o Diametro e - Diametro
lodelo de detector magnético 70 16 1 20 | 50 | 63 | 80 | 100 odelo de detector magnético 10 | 16 | 20
Los modelos D-A9CV/AICIV | 6 65|85 | — | — | — | — Los modelos D-A9C/A9CV | 11 | 6.5 | 85
D-M9rC)/M9C1V D-M9C1/MOC1V
D-MOCIW/MOCIWV | 35 | 4 55 | — | 12 |12 | 115 D-MOCIW/M9CIWV 3 |45]| 5
D-M9CIA/MOCIAV D-MOCIA/MOCIAV
D-Z701/280 — | — | — |115][ 115|115 115 D-Z701/Z280 — | - | =
D-Y5901/Y69] D-Y5901/Y69]
D-Y7P/Y7PV — | — | — | 85| 35| 35| 35 D-Y7P/Y7PV — | — | —
D-Y7OW/Y7OWV D-Y7OW/Y70OWV
D-M9000Ono se puede montar en @ 50.
MY1HT
MY1M (Modelo de patin deslizante) [mm] (Modelo de alta rigidez/guia linal) rm;
» Diametro Diamet
Modelo de detector magnético 16120 25 32 40 | 50 | 63 Modelo de detector magnético 5 (l)ame :;
LosmodelosD-A9VA9V | 11 | 75 | — | — | — | — | — D-Z701/Z80 1 | 11
D-MICIMILIV D-Y59C/Y69]
D-M9OOW/MOCIWV | 75| 75 | 85| 85| 95| 7 6 D-Y7P/Y7PV
D-MOTJA/MOLIAV D-y7OW/7OWY | ° | °
D-Z701/280 — | — |12 |12 | 12 |115]|115 D-Y7BA
D-Y5901/Y691
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y70OWV

MY1C (Modelo de rodillo guia) [mm
Diametro

16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63

Los modelos D-A9CV/AOCV | 11 | 75 | — | — | — | — | —

D-M9CI/MOIV

D-MOOW/MOCIWV | 75 | 7.5 7 8 | 85| 7 6
D-MSCIA/MOCIAV

Modelo de detector magnético

D-Z701/Z280 — — 12 12 12 | 115|115
D-Y5901/Y690
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55

D-Y7OW/Y7OWV

Fijacion de montaje del detector: Referencia

@ 50, @ 63: MOLCI(V)/MICIW(V)/MIIA(V)
Diametro [mm)]

Modelo de detect Bti BMG2-012
odelo de detector magnético 210,016, 0 20 050,063

Los modelos D-A9C1/A9CIV
D-M9CI/M9CIV
D-M9CIW/M9CIWV
D-M9CIA/MOLIAV

Nota 1) MY1B/MY1C/MY 1M, D-A90Cno se puede montar en @ 50 a @ 100 de la
serie MY1. D-M9JOO no se puede montar en @ 50 de la serie MY1B.

— BMG2-012

I""'"'"'".'."'""'"'.'"".'""'.""".'.""""'l
1 Ademas de los modelos indicados en "Forma de pedido”, también se pueden instalar los siguientes modelos.
1 Consulte las pags. 107 a 117 para las caracteristicas técnicas detalladas. |
1 Modelo de detector magnético Ref. Entrada eléctrica (direccién de alcance) Caracteristicas Diametro aplicable 1
1 D-Y69A, Y69B, Y7PV o ' - !
1 Salida directa a cable (perpendicular) ———— ——————— 1
L D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV Indicacion de diagndstico (indicacin en 2 colores)
1 Estado sélido ©@25a0 100 1
D-Y59A, Y59B, Y7P , ’ . —
1 Salida directa a cable (en linea) —— ——————— 1
1 D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Indicacion de diagndstico (indicacién en 2 colores) 1
1 = Para los detectores de estado sélido, también estén disponibles detectores magnéticos con un conector precableado. Consulte el sitio web en www.smc.eu para més detalles. 1
L * También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (modelos D-F9G/FOH/Y7G/Y7H) normalmente cerrados (NC = contacto b).
z 117
2 S\VC



Serie MY'1

Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

Lista de ejecuciones especiales

Roscas de Banda de Amortiguador Orificios para
. Carrera_ Carrera insercion |sellado antipolvo| hidraulico Exento espiga de
intermedia larga helicoidal de NBR Modelo suave | d€ €obre |yqgicionamiento
XB10 XB11 X168 XC67 XB22 20- X156

MY1B |Modelo basico Estandar [J (] [} [ ] (]
MY1M |Modelo de patin deslizante Estandar [ ] [ ] ([ ] ([ ] [ ]
MY1C |Modelo de rodillo guia Estandar [ ] ® [ ] [ ] [ ] [ ]
MY1H |Modelo de guia de alta precision o [ [ [ ] [ [ ] o
MY1HT|Modelo de guia de alta rigidez/alta precision ([ ] ([ ] [ ]

n Carrera intermedia

Las carreras intermedias estan disponibles dentro del rango de
carrera estandar. La carrera se puede regular en incrementos de 1
mm. Las series distintas a MY1H estan disponibles con carreras
intermedias como estandar.

H Rango de carrera: 51 a 599 mm

MY1 H |DidmetroHCarreral-Detector magnético| [Simbolo - X B10

Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63
H | Modelo de guia de alta precision —@»

Alta rigidez/
Modelo de guia de alta precision

HT

(@) indica que esta disponible bajo demanda.

Ejemplo) MY1H40G-599L-Z73-XB10
-XB11

Disponible con carreras largas que exceden las carreras estandar.
La carrera se puede regular en incrementos de 1 mm.

H Rango de carrera: 2001 a 5000 mm (@ 10, @ 16 son 2001 a 3000 mm.)

MY 1|B] [DiametroH CarreralH{Detector magnético | [Simbolo]-X B 1 1

E Carrera larga

Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Modelo basico L
M | Modelo de patin deslizante
C | Modelo de rodillo guia

Ejemplo) MY1B40G-4999L-Z273-XB11
H Rango de carrera: 601 a 1500 mm (@ 16, @ 20 son 601 a 1000 mm.)

MY1 H |Didmetro HCarrera|{Detector magnético |[Simbolo|-X B1 1

Serie/Diametro
[ H [ Modelo de guia de alta precision

10 16 20 25 32 40

(@) indica que esta disponible bajo demanda.

Ejemplo) MY1H40G-999L-273-XB11
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E Roscas de insercion helicoidal

Las roscas de montaje del patin se cambian por las roscas de insercion
helicoidal. El tamafio de rosca es el mismo que el de los modelos estandares.

MY 1| B |Didmetro|-Carrerg-Detector magnétic| Simbolo [~ X168

Serie/Diametro

B | Modelo bésico

M | Modelo de patin deslizante
C | Modelo de rodillo guia
H | Modelo de guia de alta precision —¢

Alta rigidez/ (@) @)
HT | Modelo de guia de alta precision

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

(®) indica que esta disponible bajo demanda.

Ejemplo) MY1B40G-300L-Z73-X168

ﬂ Especific. del refuerzo de proteccion antipolvo de NBR e, (e::y4

La especificacion estandar de refuerzo de cloruro de vinilo se cambia por
un refuerzo de NBR. Mejorada resistencia al aceite y resistencia al pelado.
Nota) Consulte con SMC para la resistencia al aceite especifica.

MY |B | |Diémetro | Carrera -Detector magnético ||Simbolo-X C67

Serie/Diametro

B | Modelo basico

M | Modelo de patin deslizante
C | Modelo de rodillo guia
H | Modelo de guia de alta precision

HT Alta rigidez/
Modelo de guia de alta precisién

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Ademas, @ 10, @ 80 y @ 100 sdlo estan
disponibles en placa de acero inoxidable y el
refuerzo de NBR no esta disponible.

Ejemplo) MY1B40G-300L-273-XC67
Para el pedido de la banda de sellado antipolvo (refuerzo de NBR)

MY [Didmetro|-16 B N T-
T

Refuerzo de proteccloI

antipolvo de NBR

ratamiento de banda de sellado

antipolvo para tornillo Allen
— | Cincado cromado negro
W | Niquelado

Véase "Banda de sellado antipolvo" en las figuras
de disefio de cada serie para los detalles.

Ejemplo) MY25-16BNW-300



Serie MY'1
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

E Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme), serie RJ

Grafica del peso de impacto (Grafico de la linea de amortiguador hidraulico)

Simbolo

= Los valores de la gréfica de masa de impacto méxima
corresponden a temperatura ambiente (20 a 25 °C).

Asegurese de que la masa de impacto y la velocidad de impacto estan dentro de los valores de las graficas de energia absorbida siguientes.
Consulte los calculos para la seleccion de cilindro para conocer los factores de carga y los factores de carga de la guia.

Ejemplo) MY1B40G-300L-Z73-XB22

M Tipo de impacto
Impacto aplicado horizontalmente

Impacto del cilindro neumatico (horizontal/hacia arriba)

Amortiguador hidraulico

F =
"L 'Tr Carga |

| I (g

7

X

RJ0805 Energia absorbida

Wﬁr///ﬂ

AE

Fl |

T

|B| [ Diametro |~|Carrera| — |Detector magnético] [Simbolo| -xB22

MY1 F

® Serie/Diametro

Modelo basico

Modelo de patin deslizante

Modelo de rodillo guia

M
Cc
H

Modelo de guia de alta precision

Impacto del cilindro neumatico (hacia abajo)

e

Lo
F i
Cargﬂ 11,
m
WA

RJ0806H Energia absorbida

Velocidad de impacto v [m/s]

25 4.0
g g e
= —= 35
E 20 AN E \
© q & 30
o Impacto horizontal 3] :
®© - q ®©
<% o hacia arriba o3
E 15 E 25 N ;
P \ o [Ieeasessss . Impacto horizontal
> Impacto hacia abajo \ 3 20 )\ o hacia arriba
i} i} Impacto ‘\\
(0] 1.0 TS = (0] 15— . . ~
a ."~.\ g . hacilana ‘~~~ \
o ...... o §~~
] Sees @ 1.0 SN
T 05 ° Sod
3 3 05 k
© © - oS
= = \n.
0.0 0.0
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 0 0.5 1 15
Velocidad de impacto v [m/s] Velocidad de impacto v [m/s]
RJ1007H Energia absorbida RJ1412H Energia absorbida
12 18
< \ 2 16 \
g 10 IS Impacto horizontal
m m 14 - ']
£ \ £ o hacia arriba \\
® ®©
o 8 \ Q. 12 e ———————————————————— e
£ \( Impacto horizontal £ . \
N > o hacia arriba o 10 >
2 6 s = Impacto hacia abajo ] Sy \
Q Impacto — . o 8 BN
2 hacia abajo Sl 2. sl
[] ~*.~ ~N o 6 N Say
T ...R 3 4
© 2 S o
g =y g 2
= =
0 0
0.5 1 1.5 0 0.5 1 1.5

Velocidad de impacto v [m/s]

+ Lea detenidamente las "Precauciones especificas del producto” en el catélogo de la serie RJ.
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Serie MY'1
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles acerca de las dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

Simbolo

E Con orificios para espiga de posicionamiento -XC56
Cilindro con orificio para espiga de posicionamiento
MY1|H| | Didmetro |~|Carrera |~ | Detector magnético | |Simbolo| ~XC56
Serie/Diametro
H | Guia lineal
C | Modelo de rodillo guia
Ejemplo) MY1H40G-300L-Z73-XC56
Dimensiones
Serie MY1C Serie MY1H
XGh7_
Prof. orificio _ XA
profundo XG E XGr7
! Prof. orificio profundo XG
© + ‘QF B 9] R i
o —o ° - | ( I e ® 5
ol — = — ° F .@_f,l'[ . 4*_@
o —ﬂ | Q — 'j;’l x g
+ —«3\ + o e B ) .
o ] X — °
XA | \@XGHrprof. XG F + 1 4 j
Superficie de montaje de una pieza para la mesa deslizante 9 @ XGr7 prof. XG
[ - N Superficie de montaje de una pieza XJ
¢@ @e g para la mesa deslizante -
= — v 5, 5
© x P i i — _ ®
T
w 5]
E%.M Prof. orificio = ¢’@ @4> <
@ XGr7prof. XG  profundo XG/ || _XJ ] - ne ]
XE | (XD + Carrera) +0.3 - /i - [
. . . @ XGH prof. XG Prof. orificio
Superficie de montaje del tubo del cilindro XE | (XD +Carrera) +0.3 profundo XG
Superficie de montaje del tubo del cilindro
[mm] [mm]
Diametro| XA XB XD XE XG XH XJ Diametro| XA | XB | XC | XD | XE | XF | XG | XH | XJ
16 40 40 80 40 4 5 9 10 25 33 3.5 70 20 215 3 4 5
20 50 40 100 50 4 5 9 16 40 40 7.5 80 40 30 4 5 7
25 51 50 110 55 5 6 10 20 50 40 | 145 | 100 | 50 39 4 5 7
32 66 60 140 70 6 7 11
40 81 80 180 80 6 7 11
50 100 90 230 85 8 9 13
63 115 110 280 90 10 10 15

Especificacion exenta de cobre “

Compatible con modelo exento de cobre.

20-MY1|B| | Diametro | Carrera [-|Detector magnético| |Simbolo]

Serie/Didmetro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Modelo basico

M | Modelo de patin deslizante

C | Modelo de rodillo guia

H | Modelo de guia de alta precision

HT | Modelo de guia de alta rigidez/alta precisién
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Serie MY'1

Precauciones especificas del producto

Léase detenidamente antes del uso.

Montaje

3. Evite el uso en condiciones

A\ Precaucion

1. Evite aplicar impactos o momentos excesi-

vos en la mesa deslizante (carro).

e Dado que la mesa (carro) se apoya en patines de resina de
precision (MY1C, MY1H) o patines de resina, no lo exponga
impactos 0 momentos excesivos durante el montaje de las
cargas.

. Realice las alineaciones adecuadas cuando

conecte a una carga que tenga un

mecanismo de guia externa.

e Los cilindros sin vastago pueden ser utilizados con una carga
directa dentro del rango admisible para cada tipo de guia,

pero se requiere una alineacién adecuada para la conexion
con una carga que tenga un sistema de guia externa.

Dado que la fluctuacién del eje central aumenta a medida
que la carrera se alarga, utilice un método de conexién que
pueda absorber las variaciones (mecanismo flotante).

Utilice las fijaciones flotantes especiales.

donde el
cilindro esté en contacto con liquidos refrig-
erantes, aceite corte, agua, materias adhe-
sivaso polvo, etc. Evite también el funciona-
miento con aire comprimido que contenga
drenaje o particulas extranas, etc.
e La presencia de particulas extrafhas o liquidos en el interior o
exterior del cilindro pueden desgastar la grasa de lubricacion,
lo cual puede deteriorar y dahar la proteccion antipolvo y los

materiales de sellado, causando el riesgo de fallos de funcio-
namiento.

Cuando se requiera su uso en lugares expuestos a sal, agua,
aceite o polvo, disponga de algun tipo de proteccién, como
por ejemplo una cubierta para evitar que el personal esté en
contacto directo con el cilindro o moéntelo de manera que la
superficie de de la banda de sellado antipolvo apunte hacia

abajo. Trabaje con aire comprimido limpio.

O

1.

1.

SVC

/A Precaucion

Evite modificar por error la regulacion de la
unidad de ajuste de carrera.

e La guia ya ha sido ajustada en la fabrica, por lo cual no se
requieren ajustes en condiciones normales de trabajo. Por lo
tanto, evite modificar la regulacién de la unidad de ajuste de
carrera. Sin embargo, las series distintas de la serie MY1H
admiten reajustes y sustituciones de los patines de resina, etc.
En este caso, véase la informacion referente a la sustitucion
de los patines de resina en el manual de instrucciones.

/A\Precaucion

Se pueden producir fugas externas.

¢ En condiciones donde se genera una presion negativa dentro
del cilindro debido a fuerzas externas o internas, etc., tenga
en cuenta que se pueden producir fugas externas debido a la
separacion de la banda de cierre.

121



Serie MY'1

Precauciones especificas del producto

Léase detenidamente antes del uso.

/\ Precaucion
Variaciones del conexionado centralizado

 Se pueden seleccionar libremente las conexiones de la culata posterior de la manera que mas se adecle a las situaciones.

Cilindro aplicable

Variaciones de las conexiones

MY1B10
MY1H10

Nota 1) Dichas conexiones no son aplicables a MY1H10.

[ —
Nota1E)é;><:II @

*******************************

O =

Direccién de funcionamiento de la mesa deslizante

) = 1 Nota 1)
f] =loo]ei

MY1B16 a 100
MY1M16 a 63
MY1C16 a 63
MY1H16 a 40 £o

Nota 2) Véase el conexionado inferior en el diagrama superior

Nota 2)

—————————————————————————

Direccidn de funcionamiento de la mesa deslizante

MY1HT50, 63

7777777777777777777777777777777

———————————————————————————

*********
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

@ =

Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante
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/\ Normas de seguridad

== = = = = = = ===
Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

/A Precaucion :

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

leves 0 moderadas.

/\ Advertencia :

/A Peligro

Advertencia indica un peligro con un nivel medio

de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones

graves o la muerte.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

la muerte.

1 #1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.

T T S |

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencién a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,

/A Advertencia

. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados

en el anterior catalogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

inesperados de los objetos desplazados.

n

especificas de todos los productos correspondientes.

w

funcionamiento defectuoso o inesperado.

-

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

n

@

ks

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccién mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

ury
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. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

(Parte 1: Requisitos generales)
1SO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afos a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ninguin otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

*2) Las ventosas estdn excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccion destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

A\Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologaciéon de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de

metrologia (medicion) establecidas por las leyes de cada pais.

’ A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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