Cilindro sin vastago
con cubierta protectora

Serie MY 1L IW

216, 820, 825, 832, 340, 850, 863

Nuevo cilindro sin vastago con cubierta protectora
de gran resistencia al polvo
y al agua.



Serie
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Cilindro sin vastago
con cubierta protectora

Placa de
deslizamiento

Junta lateral*

Amarre de
las bandas

Cubierta

E

&
final ‘
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B Variaciones

| Tipo de : PhDi’éﬂe’tr_%’(_mn%H .
Serie guiado Cubierta 16120 125 132 (40 |50 [63 Opciones

] Con cubiertaprotectoral () | () D D D D D _
(Fj’atm _ c bierta protect * Conexionado
eresina | Concublertaprotectora 5 5 3| ) seriializEc
ud il e * Unidad de ajuste
IRodamiento Con cubierta protectora, () () () | D) ) )| ) decarrera
sequidor Con cubierta protectora * Soporte |ateral
delevas | iunta fateral 99999
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Cubierta—""
protectora

La cubierta protectoray la junta lateral protegen al cilindro de forma excelente en
ambientes con salpicaduras de aguay particulas de polvo.

Junta lateral
Las juntas laterales proporcionan una mayor
resistencia al polvo y al agua.

La cubierta no interfiere de ninguna manera en la
instalacion de las opciones del cilindro base.
La cubiertay la junta lateral pueden ser instaladas en los
cilindros ya existentes de las series MY1M/MY1C.

La cubierta protectora incrementa
minimamente la longitud total.

Cilindro base
Cilindro base + 20 a 30mm

Se pueden montar detectores de estado sélido resistentes al agua
en los modelos de 925 a @40.

» Disponibilidad de carrera » Conexionado centralizado

Las carreras se pueden seleccionar en incre- El conexionado se concentra en un lado.

mentos de 1mm.
» Soportes laterales

Los soportes laterales evitan la flexion del tubo
Las carreras se pueden ajustar a un lado o a en carreras largas.
ambos lados.

- Con tornillos de tope » Intercambiabilidad

¢ Con amortiguador hidraulico de cargas reducidas + . . . -
: . Se puede intercambiar el montaje del cilindro y
tornillos de tope (Unidad L) . ;
de las piezas entre las series MY1IMW vy
MY1CW.

» Unidad de regulacién de carrera

SVC Caracteristicas 2
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Cilindro sin vastago con cubierta protectora

Serie MY'1

W

Modelo con patin de resina/modelo con rodamiento de rodillos
916, 820, 825, 332, 340, 850, 963

Forma de pedido

E

MY1

Tipo de guiadol

M

W K][25 300

—Y/BW

Carreral

M

Patin de resina

C

Rodamiento de rodillos

Véase la tabla
de carreras

N

Con cubierta protectora

Junta lateral Nota) ¢

estandar en la
pag. 2.

Conexionado

N° de detectores
magn éticos
Detector magnético N 2 uns.
- S|n detector magnetlco] S lun.
# Vease en la siguiente tabla n "n" uns.

los detectores magnéticos aplicables.

L————— e Unidad de regulacion de carrera Nota)

Estandar

- Sin junta lateral
K Con junta lateral

G

Conexionado
centralizado

Nota) Los cilindros con junta

- Ambos extremos
S Un extremo
Nota) "S" es aplicable a las unidades

lateral estan disponibles de regulacion de carrera Ay L.
para 216 a 240. Detectores magnéticos  Véase de la pag. 12 a la 20 para més
Didmetro ® aplicables: para 16, 820 informacion sobre los detectores magnéticos.
16 | 16mm o =] Detector magnético| Longitud de cable (m)*
-5 |Funci6n| Entrada | .& |Cableado Vel g Carga
Tipo de rosca 20 | 20mm S |especial| eécica = | (salida) Entrada eléctrica 05 | 3|5 ¢
= & =) DC | AC - " 3 aplicable
(225 a 963) 25 | 25mm 4 Perpendicular |En linea| () | (L) | (@)
32 | 32mm B 5V 100V Circuito
— Rc(PT D No A90V A90 e | — A
—{ Re(PD) 40 | 40mm < saiida [—| 2 hilos |24y - CL_| Re¢
E | G(PF) 50 | 50mm =] — |diecta 12v[100V| A93V | A93 ° —
£ acable| Si - —
63 | 63mm § ?Nhlé‘lﬁﬁ —lsv| — |Ag8v |A96 e |o|— C|rgL|uto N
: ” S 3 hilos MONV [MON | @ |e|O
Unidad de regulacién de carrera ® = (3NhP_IN) 1% Circuito
" T 7 b llos
- Sin unidad de regulacion o — (PNP) MOPV | MOP e (@O
H =] .
A Con tornillo de tope g l?allda | 2 hilos 12v MOBV | M9B ® (@0 | — |Rei
L Con tope y amortiguador de baja energia @ Irecta | s T 24V—
- - O e 28] | SHOS MONWV|MONW| e | e | O PLC
AL Con una unidad A y una unidad L O | Indiacion (NPN) 5V Circuito
O |diagndstico 3 hilos 12v
8 [o1e0) (NP) MOPWV|M9PW| e | e |O
a 2hilos | |12v M9BWV|M9BW| @ |e@|O | —
* Simbolos long. cable: 0.5m -(Ejemplo) MONW
3m . MONWL
5m z MONWZ
+# Los detectores de estado sélido marcados con el S|mbolo 'O" se fabrican bajo demanda.
Amortiguadores hidraulicos para la unidad L Para 225, 932, 940, 250, 263
Diametro k=] 5 B Detector magnético |Longitud de cable (m)*
[} i4 2 Voltaje
U mm)| 16 20 25 32 40 50 63 <5 |Funcion Entrada | .S | Cableado J Entadaeléctica | o5 | 3 | 5 Carga
= |especial|eléctrical g (salida) DC AC [pemenadll = (L) ol@ aplicable
UnidadL| RB0806 |RB1007| RB1412 RB2015 — | e S A [E e o
3 | Fgu | — | 5v| — — |z7e o | o MR —
B Salida | St
S| — |drecta vioslaay 12v|100v| — |Z73 o o0 — .«
8 acable[ ——| 2 hilos 5V | 100v Cirauito| PLC
3 ° 12V |omenos| — |Z80 e & — ¢
3 hilos
(NPN) 5v YGOA |Y59A | @ | @ | O |quio
i Cl
s| — Fa] I Y?PV [Y?P | o | |0
§ 2 hilos 12v Y69B [Y59B | @ | @ | O | —
: Sita | < | B YZINWY[Y7ZNW| ® | @ o |,
& |Indicactn | Gracra | ST éNhF)IN) 24v| sv| — Clr(c:Llulo Relé
9 gwagno’stico ace | |papy| |2V Y7PWV|Y7PW| e | @ | O PLC
5 \2LED i
2 ) 2 hilos Y7BWV|Y7BW| @ | @ |0 | —
Q
@
O [Resistente . 12v Nota 2)
al agua 2 hilos — |Y7BAL| ® ® ol —
(2LeD )
* Simbolos long. cable: ~ 0.5m............ (Ejemplo) Y59A

Y59AL
Y59AZ

++ Los detectores de estado sélido marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Nota 1) La entrada eléctrica perpendicular no esté disponible para 50 y 263.
Nota 2) Los detectores resistentes al agua no estan disponibles para 250 y 63.
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Simbolo

(S

N _
con eubieriaproteciora. Serie MY ILTW

Caracteristicas técnicas

Diametro (mm)

16

| 20 | 25 [ 32 | 40 | 50 | 63

Fluido

Aire comprimido

Funcionamiento

Doble efecto

Rango de presion de trabajo

MY1MW: 0.15 a 0.8MPa; MY1CW: 0.1 a 0.8MPa

Presién de prueba

1.2MPa

Temp. ambiente y de fluido

5°a60°C

Amortiguacién

Amortiguaciéon neumatica

Lubricacion

Sin lubricacién

Tolerancia de carrera

1000 o menos *§8
1001 a 3000 %2 2700 o menos *3#; 2701 a 5000 *28

Conex. frontales/laterales

M5

1/8 1/4 3/8

Conexiones inferiores
(S6lo tipo conexionado centralizado))

Tamafio de
conexion

24

25 26 28 210 711

Caracteristicas técnicas de la unidad de regulacion de carrera

Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Tipo de unidad A L A L A L A L A L A L A L
i i6 RB RB RB RB RB RB RB
Soggﬁfrac””1y Con 0806 Con 0806 Con 1007 Con 1412 Con 1412 Con 2015 Con 2015
p ) tornillo con tornillo con tornillo con tornillo con tornillo con tornillo con tornillo con
amortiguador de tope | tomillo | de tope | tonillo | ge tope | tornillo | de tope | torillo | detope | tornillo | de tope | tomillo | de tope | tornillo
hidraulico de tope de tope de tope de tope de tope de tope de tope
Rango adecuado de 0a-5.6 0a-6 0a-115 0a-12 0a-16 0a-20 0a-25
regulacién de carrera (mm)
Rango de regulacion de carrera Cuando exceda el rango adecuado de ajuste: utilice las especificaciones de las ejecuciones especiales "-X416" y "-X417". (Véanse mas detalles en la pag. 21)

Caracteristicas de la amortiguacion hidraulica

Modelo ooos | 1007 | 1412 | 2085
Absorcién max. de energia (J) 2.9 5.9 19.6 58.8
Carrera de amortiguacion (mm) 6 7 12 15
Max. velocidad de impacto (mm/s) 1500
Max. Frecuencia de trabajo (ciclos/min) 80 70 45 25

Esfuerzo del Extendido 1.96

4.22 6.86 8.34

resorte (N) Contraido 4.22

6.86 15.98 20.50

Rango de temperatura de trabajo (°C)

5a60

Carreras estandar

Velocidad del émbolo

Didmetros (mm) 16 a 63
Sin unidad de regulacion de carrera| 100 a 1000mm/s
Unidad de Unidad A | 100 a 1000mm/s Nota1)
regulacion -
de carrera Unidad L | 100 a 1500mm/s Nota2)

Nota 1) Observe que cuando el rango de ajuste de carrera aumenta
con la manipulacién del tornillo de tope, la capacidad de
amortiguacion neumatica se reduce. Cuando se exceden los
rangos de carrera de la amortiguacién neumatica de la pagina
28, la velocidad de trabajo debera ser de 100 a 200mm/s.

Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad de
trabajo es de 100 a 1000mm/s.

Nota 3) Utilice los cilindros con una velocidad que se ajuste al rango
de capacidad de absorcion. Véase la pag. 28.

Dlezm;t)ros Carreras estandar (mm)* Carrera méghcrf) fabricacion
16
100, 200, 300, 400, 500, 600, 700
800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 3000
20, 25, 32, 40, 50, 63 1800. 2000

= Se pueden fabricar carreras con incrementos de 1mm, hasta la carrera maxima. Sin embargo, cuando se exceda de la
carrera de 2000mm, especifique "-XB11" al final de la referencia del modelo. Véanse las ejecuciones especiales de la

péag. 21 para mas detalles.
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Serie MY 1[_1W

Fuerzas teodricas

Unidad: N
Didmetro | Area efectiva Presion de trabajo (MPa)
(mm) (mm?) 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8
16 200 40 60 80 100 120 140 160
20 314 62 94 125 157 188 219 251
25 490 98 147 196 245 294 343 392
32 804 161 241 322 402 483 563 643
40 1256 251 377 502 628 754 879 1005
50 1962 392 588 784 981 1177 1373 1569
63 3115 623 934 1246 1557 1869 2180 2492
Pesos
Unidad: kg
- MY 1MW MY1CW |atZ?aS|0(§grpj?£30) e
Diametro de carrera (por unidad)
M| e | oot | 0 | ool R | TposAye | UndadA | Unidsdl
16 1.25 0.16 1.25 0.16 0.01 0.03 0.04
20 1.90 0.19 1.85 0.18 0.02 0.04 0.05
25 2.56 0.28 2.50 0.28 0.02 0.07 0.11
32 4.75 0.43 4.62 0.42 0.04 0.14 0.23
40 7.79 0.61 7.51 0.57 0.08 0.25 0.34
50 13.53 0.83 13.61 0.82 0.08 0.36 0.51
63 21.84 1.18 21.94 1.17 0.17 0.68 0.83
Método de célculo — Ejemplo: MY1MW25-300A
PesO bASICO ........uvviiiiiiiiiiiiiii e 2.56kg Carreradel cilindro ............ccooeeeeiiiiiennnn. 300mm
Peso adicional ...... 0.28kg por cada carrera de 50mm 2.56 +0.28 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Aprox. 4.38kg
Pesodelaunidad A ................... .....0.07kg
Opciones
Referencias para las unidades de regulacién de carrera
Diametro
giepgnidad (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Unidad A MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A | MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A
Unidad L MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L
Referencia para los soportes laterales
Diametro
Modelo (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Soporte lateral A|  MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Soporte lateral B| MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Véase en la pag. 9 informacion detallada sobre las dimensiones.
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Construccion

Cilindro sin vastago
con cubierta protectora

Serie MY 1L 1W

MY 100w

S

J=C

L O

X6 i

8 9
MY1[WK con junta lateral
)
> i ©
2 A /
———{ 1§ ) H
= _ &
¢ @
Lista de componentes
N° Descripcion Material Nota 216 220 225 232 240 250 263
1 Mesa deslizante Aleacion de aluminio  |Anodizado duro
2 Cubierta Aleacion de aluminio  |Anodizado duro
3 Placa final Aleacion de aluminio  |Anodizado duro
4 Amarre de las bandas Resina especial
5 Kit  |Placa lateral Resina especial MYMW-16 [MYMW-20 | MYMW-25 | MYMW-32 | MYMW-40 | MYMW-50 | MYMW-63
6 |Cubierta|cybierta Resina especial (925 a 940) carrera carrera carrera carrera carrera carrera carrera
7 Casquillo Acero inoxidable (225 a 940)
8 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niguelado
9 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
10 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
11 |Cilindro sin vastago — MY1IM/MY1C — — — — — — —
21 Guia de lajunta A Resina especial
22 Kit |GuiadelajuntaB Resina especial
23 | junta |Placa de deslizamiento Resina especial MYMK-16-A | MYMK-16-A | MYMK-25-A |[MYMK-25-A | MYMK-25-A — —
24 |lateral | casquillo Acero inoxidable
25 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Niquelado
Lista de juntas
N° Descripcién Material |Cant. 216 220 225 232 240 250 263
12 |Bandade cierre |Resinaespecial| 1 |Carrera MY16-16A | Carrera MY20-16A| Carrera MY25-16A | Carrera MY32-16A | Carrera MY40-16A | Carrera MY50-16A | Carrera MY63-16A
13 | Proteccion antipolvo|Acero inoxidable| 1 | Carrera MY16-16B | Carrera MY20-16B | Carrera MY?25-16B | Carrera MY32-16B | Carrera MY40-16B | Carrera MY50-16B | Carrera MY63-16B
14 |Rascadora NBR 2 |MYM16-15AK0500 | MYM20-15AK0501 | MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503
15 |Junta del émbolo NBR 2 GMY16 GMY20 GMY25 GMY32 GMY40 GMY50 GMY63
16 |Junta amortiguacion NBR 2 | MYB16-15-A7163 | MYB20-15-A7164 RCS-8 RCS-10 RCS-12 MC-16 MC-20
17 |Juntaestang.camisa NBR 2 P12 P16 TMY-25 TMY-32 TMY-40 P44 P53
18 [Juntatérica NBR 2 | 94x918x011 | 85.1x@3x@1.05|07.15x#3.75x #1.7| 8.3 X @4.5 X 91.9 C-4 C-4 C-4
19 [Juntatérica NBR 4 a7 x 94 X 1.5 o7 x 84 x 1.5 C-6 C-7 C-9 C-11.2 C-14
20 |Juntalateral Poliuretano 2 | MYMK-16 carrera | MYMK-20 carrera | MYMK-25 carrera | MYMK-32 carrera | MYMK-40 carrera — —

Nota) Se dispone de dos tipos de bandas antipolvo. Verifique el tipo que ha de ser utilizado, dado que la referencia varia dependiendo del tratamiento del tornillo de cabeza hueca hexagonal.
(A) Cincado cromado negro — Carrera MYC-16B- (B) Niquelado — Carrera MYO-16BW-
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Serie MY 1L 1W

Dimensiones: ﬂ161 QZO

!

== x : = I
alaten E T
I 7Z -Of 28.4
g Conexiones inferiores
2-g4 Y (Junta térica aplicable)
I 6 ST
©
§ S——HA ] o]
A% \AYA
2-M5 (Tap6n) 2-M5 (Tapén)
2 x 2-M5 (Tapon)
W M5 (Tap6n) M5 (Conexion)
T — .
I
T
' £ N8 '
7 k- ; W "
J / \,§| \ P 21— A
& g k =7 \ 1ot &
M5 (] n.T Esta conexion
TT|UY (Conexién) M5 (Tapon) 68 o [YYITTN no esta
G disponible para
NW o SU USO.
GB
10 fet—-]
A N
—X Z + Carrera i ——
M5
/ (Conexién)
%% 4-gB avellanado con prof. C
M5 (Tapén) o

oL D lado inferior del orificio pasante J con prof. K S

LL |
(tL) L 4-MM con prof. M

M5 (Tapén) M5x0.8 I B &

Conexion)

¢

I

Conexionado centralizado

1

Conexionado centralizado

++

I

PG || ~ Q+Carrera
Diametro (mm)| A B C |CH| G |[GA|GB| H J K L |[LD|LH|LL |[LW | M MM N | NC | NE | NH | NW
16 90| 6 35| 25 |135]| 85 |16.2| 52 M5 10 [110 (3.6 | 38 | 35 | 84 |6 M4 20 | 14 |49.5/16.5| 56
20 110| 75 | 45| 26 |125| — |20 58 M6 12 [130 (48| 39 | 45 | 88 | 7.5 M5 25 | 17 |55.5|21.7| 60
Diametro (mm)| PA | PB PG | PP | Q |QQ |QW|RR]| SS| TT JUU| W | W [WW|YW ]| Z
16 40 94| 35| 75| 153 9 | 48 |11 25|15 | 14 |10 |102| 13 | 54 | 180
20 50 | 100 | 45 |115|191| 10 | 45 |145]| 5 18 | 12 (125|110 | 14 | 58 | 220

Orificios del conexionado centralizado del lado inferior
Didmetro(mm) | S | WX | Y |Juntatoérica aplicable
16 9 30 | 6.5 C6
20 65| 32 | 8 C6

(El lado de montaje deberia mecanizarse con estas dimensiones).

O
:



con cuniora proteetera Serie MY 1T IW

Dimensiones:®25, ®32, Q40

| -
| ~—
)

o11.4
& . PN
- Conexiones inferiores (Z2)
- (Junta térica aplicable)
2gd/ | | Y

ww

ww

L i
e

v 2-ZZ (Tapén) A4

2-ZZ (Tapon)

P (Tap6n 5
w (Tapdn) P (Conexion) 2-P (Tapon)
]
I
-
" 3 : Sry p
7] S+ G T
q U 7 871* IS = = l/ P \; 8 = g I 2
- o o
& q ’ all ‘ o L E
N |
% TTIUU Conexién 2 A (Conzxién) Tornillo de regulacién ﬁ E wulTT
1 NW posterior ) |G ) .
‘ MW (Véase A P (Tapon) GB Conexion posterior
7 Véase la pag. 39)
la pag. ( pag
2-P (Tapén) 2 pég.39) Z + Carrera N

4-gB avellanado con prof. C
oLD lado inferior del orificio pasante J con prof. K

L] (LL) L
o ——
P (Tépc’m) — PA 4-MM con prof. M
/ 3
p— >
P (Tapon) :777*_ —— == — y
= _&__:::::::::::::::I e
Conexionado centralizado ot ol Yt N ittty il SOV Conexionado centralizado
M A S ——— p—— o3
] ===l F——_——_—— 1t - - — = | e
LA e
=% g a— i
PG Q + Carrera
Diametro (mm)| A B C |CH| G |[GB| H J K L [LD|LH|LL (LW | M MM |MW| N | NC| NE | NH | NW
25 120 9 | 5,5 |25.7| 17 |24.5| 66 M6 9.5(142 | 5.6 [38.7| 49 | 100 | 10 M5 66 | 30 | 21 | 64 | 28 | 60
32 150 | 11 | 6.5 [31.5| 19 |30 82 M8 16 | 172 | 6.8 |44.2| 64 | 122 | 13 M6 80| 37 | 26 | 80 | 37 | 74
40 180 | 14 | 8.5 [34.8| 23 |36.5| 98 M10 |15 | 202 | 8.6 |47.2| 79 [ 138 | 13 M6 96 | 45 | 32 | 96 | 48 | 94

Diametro(mm)| P | PA | PB | PG |PP1|PP2| Q |QQ | QW |RR1|RR2| SS | TT |UU |V | W |WW YW | Z
25 Rc1/8] 60| 112 12.7]12.7| 206 |15.5| 46 |18.9|17.9| 5.1 |[155]| 16 | 16 [122 | 11 70 | 240
32 Rc 1/8| 80 | 134 155|185/ 264 | 16 | 60 |22 |24 | 4 |21 16 | 19 [144 | 13 | 88 | 300
40 Rc 1/4| 100 | 150 17.5/20 |322| 26 | 72 |255|29 |9 |26 21 | 23 |160 | 20 | 104 | 360

O

Orificios del conexionado centralizado del lado inferior

Diametro (mm) | D d (WX| Y S |Junta tdrica aplicable
25 114 6 |38 | 9 4 C9
32 114 6 |48 |11 | 6 C9
40 134| 8 |54 |14 | 9 C11.2

(El lado de montaje deberia mecanizarse con estas dimensiones).
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Serie MY 1L 1W

Dimensiones: ﬂSO, ﬂ63

RR SS

i
B
wx s

i

=
)
}

217.5

Conexiones inferiores (ZZ2)

XX
I

(Junta toérica aplicable)

=

/ :
Y o— y
bac
/
[ Lw

2-Rc 1/4 (Tap6n)

2-Rc 1/4 (Tap6n)

Rc 3/8 (Tapén)

Rc 3/8 (Conexion)

Esta conexion no esta
disponible para su uso

2-Rc 3/8 (Tap6n)

-+
0%,
NG|
ol
NE

RR|| SS

@

A

Rc 3/8 (Tap6n)

Rc 3/8
(Conexién)

Tornillo de regulacion

Rc 3/8 (Tapon)

2]

o 1S

i

Z + Carrera

)
loe}

P

Rc 3/8 (Tapén)

4-gB avellanado con prof. C

o
al

UU‘TT

2-Rc 3/8 (Tapoén

@LD lado inferior del orificio pasante J con prof. K

4-MM con prof. M

Conexionado centralizado

&

ARETET:
RC38 (Conexion)
(Conexién)

Conexionado centralizado

PG Q + Carrera
Diametro (mm)| A B C |CH| G |[GA|GB|GC| H J K L LD |LH|LL |[LW| M MM N | NC | NE | NH
50 212 | 17 |10.5|41.5|27 |25 |37.5| 12 |124| M14 28 [ 250 | 11 | 57 87 | 168 | 15 M8 47 | 44 | 122 | 60
63 245| 19 |125|47 |29.5|27.5|39.5| 15 | 149 | M16 32 [290| 14 | 65 | 100 | 200 | 16 |M10x125| 50 | 60 | 147 | 70
Diametro (mm)| NW | PA |PB [PG |PP | Q |QQ |QW |RR | SS | TT |UU | VW | W |WW |YW | Z
50 118 (120 {186 | 10 | 26 |[380 | 28 90| 35 | 10 | 35 | 24 | 28 |200 | 22 |128 | 424
63 142 (140 [220 | 12 | 42 (436 | 30 |110| 49 | 13 | 43 | 28 | 30 |236 | 25 |152 | 490

Orificios del conexionado centralizado del lado inferior

Diametro (mm)| S | WX | Y | Juntatérica aplicable
50 8 74 | 18 C15
63 9 | 92 | 18 C15

(El lado de montaje deberia mecanizarse con estas dimensiones).
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Cilindro sin vé .
con cubieraproteciora Serie MY ILIW

Unidad de regulacion de carrera

Con tornillo de tope
MY1[JW| Diametro  Carrera| A h

E
A / ]
Tttt = /7 AT T~ 75 !
[ ‘ ,
\ A ‘ ‘
} ® j ® ; \Zav) :
| | I e L. m ; /—I— - 3=‘ |
———— 7T oW _ P
: " & /: 5 | | — = :
! M / : DB !
S B [ | A !
Unidad de regulacion h :
de carrera Z ‘
IiT | ___ |
MY1[IW50, 63
G T T % T
= — = ]
i / [T g':\ o| >
= = w| W
/ !
Modelo E EA EB EC EY h T W
MY1W16 | 14.6 7 30 5.8 | 39.5| 3.6 [5.4(Max.11)| 58
MY1[w20 | 20 10 32 5.8 | 455| 3.6 | 5(Max.11) 58
MY1[W25 | 24 12 38 6.5 | 53.5| 35 |[5(Max.16.5)] 70
MY1[wW32 | 29 14 50 85| 67 4.5 | 8 (Max. 20) 88
MY1w40 | 35 17 57 10 83 45 | 9(Max.25) | 104
MY1[w50 | 40 20 66 | 14 106 5.5 |13 (Max.33)| 128
MY1[wWe63 | 52 26 77 | 14 129 5.5 |13 (Max.38)| 152
Con amortiguador hidraulico de baja energia + tornillos de tope
MY1[JW| Diametro | Carrera L
1T
h h
E F / ,,,,,,,,,,,,,
!
EA h |
oo A &
! /L [ A !
e S \ 60 _°
‘ T _ &
——— AITNEE S | |
| T 7 . | [ _ = hd
| ,/ | | | u =N |
| @ .]© <+ / / 1 ©t l | / ‘@ @ |
R S L,,A,,,,,V,J A | / '\
Unidad de regulaci £ ‘
nidad de regulacion (Carrera del amortiguador s Z !
decarera /00000 =T =TT - S e = MY1WI168 20 @0 L __ I
hidraulico) T MY1LIW16, 20 .
Amortiguador hidraulico MY1[JwW50, 63
Modelo E EA | EB EC EY F h S T TT W | Modelo amortiguador hidraulico
MY1[OW16 | 14.6 7 30 58| 395| 4 3.6 | 40.8 6 [5.4 (Max. 11 58 RB0806
MY1[OwW20 | 20 10 32 58| 455| 4 3.6 | 40.8 6 |5(Max.11)| 58 RB0806
MY1Ow25 | 24 12 38 65| 535| 6 35 | 46.7 7 |5 (Méax. 16.5 70 RB1007
MY1[0w32 | 29 14 50 85| 67 6 45 | 673 | 12 |8(Max.20)| 88 RB1412
MY1Ow40 | 35 17 57 10 83 6 45 | 673 | 12 |9(Max.25)| 104 RB1412
MY1[OW50 | 40 20 66 | 14 106 6 55 | 73.2 | 15 |13 (Max.33)| 128 RB2015
MY1[OW63 | 52 26 77 14 129 6 55 | 73.2 | 15 |13 (Max.38)| 152 RB2015
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Serie MY 1L 1W

Soportes laterales

Soporte lateral A

: : —
MY-SCIA . i K/
® | G_2ec ‘ \
g ; ; )
2-gH H |
A [}
B D

Soporte lateral B
MY-S[IB

|
L

TTW ['TW

i i
2-gH_|| wi
A C
| B D
Modelo Cilindro aplicable A B C D E F G H J
MY-S163 MY1[OwW16 61| 716| 15 26 | 49| 3 65| 34 M4
MY-S203 MY1[Ow20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S254 MY1[Ow25 81| 95 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY-S323 MY1[Ow32 100 (118 45 64 [11.7]| 6 |11 6.6 M8
MY10w40 120 (142
_ A
MY-S403 MY1W50 142 (164 55 80 [14.8| 85|14 9 M10
MY-S633 MY1[OW63 172 |202 70 | 100 |18.3]|10.5|17.5 115 M12
Guia para la aplicacién del soporte lateral
MY 1MW MY1CW
Durante una carrera larga, el tubo del cilindro 200 200
puede doblarse debido a su propio peso o al 190 190
peso de la carga. En tales casos es necesario (2100
instalar un soporte lateral en la posicion 180 \ 180
intermedia de la carrera. La separacion del 170 170
soporte lateral no debe ser superior a los 160 \ 160
valores indicados en los gréficos de la derecha. \
m 150 \ 150
1
140 140
130 \ 130 (2400
Y 14 (1800) \ \
120 120
¢ 2 110 \ 2 110 \
/ E 100 \ E 100 \
° ° (2000) \
%] 173
3} o 90
3 & o \
¢ 70
i 60
[] — [ ]
Y 7 40 (120!
¢ ¢ (1000)
A i¢
Precaucion
1. Si las medidas de las superficies de montaje 0
del cilindro no son precisas, la colocacion de 1000 2000 3000 4000 1000 2000 3000 4000
un sopprte lateral puede dar IL’Jgar aun fun- Espacio entre soportes € (mm) Espacio entre soportes ¢ (mm)
cionamiento defectuoso. Aseglrese de nive-

lar el tubo del cilindro durante el montaje del
cilindro. Se recomienda el uso de soportes la-
terales para carreras largas expuestas a vi-
braciones e impactos, incluso si el valor de
separacion se ajusta a los limites admisibles
indicados en los gréficos.

Las escuadras de soporte no se deben utilizar
para realizar montajes, sino como soporte.

O
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con eunieriaproteciora. Serie MY ILTW

Nota) El rango de trabajo es una referencia que incluye la

Posicion adecuada de montaje del detector magnético histéresis, por lo que o se tata de valores(gayantizad%% /E)|
Y4 HP H rango puede variar considerablemente (maximo * 0,
para deteCC|0n en IaS pOSICloneS flnaleS dependiendo de las condiciones de trabajo.
MY1CW 16, 20
MY1MW 16, 20
4 A d <+
CoOJ
A B

Detector tipo Reed Detector de estado solido
D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V) D-MON(V), D-M9P(V), D-M9B(V) D-MINW(V), D-MIPW(V), D-MIBW(V)
Posicién de montaje 216 220 Posicién de montaje 216 220 Posicién de montaje 216 220

A 70 90 A 74 94 A 73 93

B 90 110 B 86 106 B 87 107
Rango de trabajo Nota) 11 7.5 Rango de trabajo Nota) 8.5 6.5 Rango de trabajo Nota) 8.5 6.5

MY1IMW 25, 32, 40, 50, 63

o o o
@ ‘ @
@ = E —mﬁ\uﬁ\ = =\
*v* i
A B
Detector de estado sdlido
. A
Detector tipo Reed D-Y595, D-Y693 , D-Y7P(V)
D-7Z73, D-Z76, D-Z80 D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) D-Y7BAL
Posicion de montaje | 25 | 832 | 240 | 850 | @63 Posicion de montaje | 25 | 232 | 240 | 50 | 263 Posicién de montaje | 225 | @32 | 240
A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 323.5 A 139.5| 184.5| 2295 | 278.5 | 323.5 A 139.5 | 184.5 | 229.5
B 80.5| 95.5|110.5|121.5|136.5 B 80.5| 9551105 |1215|136.5 B 80.5| 955 |110.5
Rango de trabajo Noa) | 12 12 12 11.5| 115 | |Rango de trabajo No@)| 5 5 5 55| 5.5 |Rango de trabajoNota)| 8 8 8

La entrada eléctrica perpendicular no esta disponible
para 250 y 963.

D-Y69A, D-Y69B, D-Y7PV
D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV

MY1CW 25, 32, 40, 50, 63

i
® i = i ©
P ~ Y ~ M ~ @
A B
Detector de estado soélido

Detector tipo Reed D-Y594, D-Y69 5, D-Y7P(V)
D-Z73, D-Z76, D-Z80 D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) D-Y7BAL
Posicion de montaje | 825 | 232 | @40 | @50 | @63 | | Posicion de montaje | 225 | 32 | @40 | 850 | @63 | | Posicion de montaje | 825 | 232 | @40

A 97.5|127.5 | 157.5| 278.5 | 323.5 A 9751|1275 | 1575 | 2785 | 323.5 A 97.5 | 1275 | 1575

B 1225 | 1525 | 182.5| 121.5 | 136.5 B 1225 (1525|1825 | 121.5 | 136.5 B 1225 | 152.5 | 182.5
Rango de trabajo Now)| 12 12 12 115 | 11.5| |Rango de trabajo No®)| 5 5 5 55| 55| |Rango de trabajo No@)| 8 8 8

La entrada eléctrica perpendicular no esta disponible
para 850 y 263.

D-Y69A, D-Y69B, D-Y7PV
D-Y7NWV, D-Y7PWV, D-Y7BWV
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Serie MY 1[_1W

Montaje del detector magnético e instalacion de la cubierta para cables (850, 63)

A\Precaucién

Asegurese de instalar una cubierta para cables en los detectores de los
cilindros de 850 y @63.

Instale una cubierta para cables siguiendo las instrucciones que se indican a
continuacién para evitar que el cable interfiera con el carro.

La cubierta para cables se envia conjuntamente con los cilindros de @50 y
963 equipados con detectores magnéticos.

Utilice la siguiente referencia si desea pedir la cubierta de cables por
separado.
MYM63GARG6386-1640 (Longitud: 2m)

1. Posicion de montaje del detector magnético
Se pueden montar hasta 4 detectores magnéticos en un lado del cilindro
(un total de 8 detectores en ambos lados).
Cuando se utilicen mltiples detectores magnéticos, asegurese de utilizar la
ranura del cable y retirar los cables del lateral del cilindro. (Las lineas en
negrita de la Figura 1 muestran los cables).

Cubierta cable Cubierta cable Cubierta cable Cubierta cable
| |

fr

Ranura del cable Ranura del cable

Figura 1. Posicion de montaje del detector magnético

2. Forma de montar los detectores magnéticos e instalar la cubierta de los cables

1. Introduzca y deslice Ila
cubierta del cable en el
detector magnético desde el
lado del cilindro y asegurela
con el tornillo que viene
incluido. (Véase la Figura 2).

2. Corte la cubierta del cable a
la longitud deseada
mediante un alicate o0 un
alicate cortatubos. (Véase la
Figura 1).

3. Primeramente coloque los
cables dentro de la cubierta.
Posteriormente, instale la
cubierta en el cuerpo del
cilindro. (Véase Figura 3).

4. Asegurese de que los cables

no interfieran con la mesa de Cubierta cable
deslizamiento en ningdn
rango de la carrera. Figura 3. Instalacion de la cubierta de los cables

11
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Serie MY11W

Caracteristicas técnicas
de los detectores magnéticos

Caracteristicas técnicas comunes de los detectores magnéticos

Modelo Detector tipo Reed Detector de estado so6lido
Corriente de fuga Ninguno 3 hilos: 100pA o menos; 2 hilos: 0.8mA o menos
Tiempo de respuesta 1.2ms 1ms o menos
Resistencia a impactos 300m/s? 1000m/s?

Resistencia al aislamiento

50MQ o0 méas a 500VDC (entre la caja y el cable)

Resistencia dieléctrica

1500VAC para 1 min.
(entre la caja y el cable)

1000VAC para 1 min.
(entre la caja y el cable)

Temperatura ambiente

—10° hasta 60°C

Proteccion

IEC529 proteccion estandar IP67, JIS C0920: resistente al agua

Longitud de cable

Caja de proteccién de contactos: CD-P11, CD-P12

Indicacién longitud de cable
(Ejemplo)

D-M9P|L |

Longitud de cable

0.5m
L 3m
z 5m

Notas) « Detectores compatibles con longitud de cable Z (5m)

Detector tipo Reed: D-Z73

Estado sélido: todos los modelos se fabrican bajo demanda.

« Para D-Y5, D-Y6 y D-Y7, la especificacion de cable flexible es

estandar.

« Para designar la especificacion de cable flexible para el
modelo D-M9, afiada "-61" después de la longitud del cable.

(Ejemplo) D-M9PL-

Caracteristica flexible

O

<Detectores aplicables>

Los detectores tipo Reed no disponen de circuitos de proteccién de
contactos incorporados.

Se recomienda utilizar una caja de proteccion de contactos en
cualquiera de estos casos, en caso contrario se reduciria la vida de los
contactos (pueden estar activados de forma continuada).

1. La carga es de tipo inductivo.
2. Lalongitud del cable es de 5m o més.
3. El voltaje de carga es de 100 6 200VAC.

Caracteristicas técnicas

Ref. CD-P11 CD-P12
Voltaje 100VAC 200VAC 24VDC
Corriente de carga méaxima 25mA 12.5mA 50mA
* Longitud de cable — Lado conexién detector: 0.5m
Lado conexién carga: 0.5m
Circuitos internos
CD-P11 o——r¢——" 5 SALIDA Marrén [Rojo]
Supresor ! l{;ﬁg% I ~
de picos : X I
0——4+——————o SALIDA Azul [Negro]
CD-P12 ——— -

- o Salida(+)

1z thauc- Marrén [Rojo!

Diodos Zener || tancia : [Rojel
‘ ‘ Salida(-)

Azul [Negro]

Dimensiones

13
34

o

lc_wcH]

_,
o
o8

Como conectar la caja de proteccion de contactos

Para conectar un detector a una caja de proteccion de contactos, conecte el
cable desde el lado de la caja donde se lee "SWITCH" con el cable que sale del
detector.

Se recomienda colocar el detector lo méas proximo posible a la caja de proteccion
de contactos, la distancia entre ambos no deberia ser mayor de 1 metro.

SvMC 2




Detectores tipo Reed: Modelo de montaje directo

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Caracteristicas técnicas

Ref. detector magnético| D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Cableado 2 hilos 3 hilos
Carga aplicable CII‘CUI::(,)L((::L relé, Relé, PLC Circuito CI
- 24VAS 0 menos/50mA
Vol Rango de carriente de carga [/i(é 24VDC/5 a 40mA
) y . 48V pc O menos/40mA 100VAC/5 a 20mA 4 a 8VDC/20mA
Corrignte de carga méxima 100vAS 0 menos/20mA
Circuito proteccion contactos No disponible
Resistencia interna/ 1Q 0 menos 2.4V 0menos (220m4) 2.7V
Caida de tensién interna |(incluye cable de 3m de long.) | avomews admy) | © menos 0.8V 0 menos

LED Indicador

Ninguno

El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Circuitos internos «Cable oo,
D-A90(V)

= ' " Caade ' « Resistencia al aislamiento
H g ; ol ce o Salida() « Resistencia dieléctrica
'S : " protecuon Marrén [RO]O] - .
S : 1de contactosy » Tiempo de respuesta .....
PEY PCD-PIL Y - Temperatura ambiente ..
8 | cp-prp o Saldaly) « Resistencia a impactos .

D-A93(V) )

s, Marron oL ..
! LED Rojo H :

! Q& [ iol : Cajade ,_0
] 1 proteccion .
3 ! de contactos
=3 : :
+ CD-P11 :

CD-P12 o

. DC(+)

K
Diodode
prevencion :
de corriente :
inversa

Negro [Blanco]

; DC(-)
Azul [Negro]

Azul [Negro]

« Corriente de fuga ....
* Proteccion

D-A90(V), D-A9

Cable de vinilo 6leoresistente para cargas pesadas: 2.7, 0.5m

3(V): 0.18mm?2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

D-A96(V): 0.15mm? x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, negro, blanco])

.1.2ms

. 300m/s?
.0

50MQ 0 méas a 500VDC (entre la caja y el cable)
1000VAC para 1 min. (entre la caja y el cable)

..—10° hasta 60°C

IEC529 estandar IP67 (JISC0920) resistente al agua
Nota) Véanse las longitudes del cable en la pag. 12.

Salida(+)
Marrén [Rojo] P esos
N ©
i?gld[‘?\f;ém] Ref. detector magnético | D-A90 | D-A90V | D-A93 | D-A93V | D-A96 | D-A96V
Longitud del cable: 0.5m 7 7 6 7 8 8
Longitud del cable: 3m 35 35 30 35 41 41

Dimensiones

D-A90, D-A93, D-A96

Tornillo

Led indicador

D-A90 no dispone
de led indicador

Py
M2.5x 4 - %l
i e i . SV
‘ 10
Posicién mas
2 sensible 2.8
;tL. = == o
31 = @
22
(24.5)

La dimension entre () es para el modelo D-A93.

13

O

D-A90V, D-A93V, D-A96V

Tornillo
M2.5x 4

Led indicador 3%

W ‘4’*—/ - Sv-Jf_'fE‘
dE | v K
L Posicién mas
oo sensible
2 6

@

D-A90V no dispone
de led indicador



Detectores tipo Reed: Modelo de montaje directo

D-Z73, D-Z76, D-Z80

Caracteristicas técnicas

Circuitos internos

Con LED indicador

Ref. detector magnético D-Z73 D-Z76
Entrada eléctrica En linea

Cableado 2 hilos 3 hilos
Carga aplicable Relé, PLC Circuito CI
Voltaje 24VDC 100VAC 4 a 8VDC
Circuito proteccion contactos No disponible

Caida de tensién interna

2.4V o menos (hasta 20mA), 3V o menos (hasta 40mA) ‘

0.8V 0 menos

LED Indicador

El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

Sin LED indicador

Ref. detector magnético D-Z80

Entrada eléctrica En linea

Cableado 2 hilos

Carga aplicable Relé, PLC, circuito CI

Voltaje 24V S0 menos 48V 5£0 menos 100V 52 0 menos
Corriente de carga maxima 50mA 40mA 20mA
Circuito proteccion contactos No disponible

Resistencia interna

1Q o menos (incluye cable de 3m de long.)

D-z73
s, . Marron
: LED ' [Rojo] 4 :
H 0 d ; —o Salida(+)
'8 ! » Cajade 1 yjorron [Rojo]
4 : ! proteccion 1
: &1\ Diodo zener ide contactos !
5 ! i CD-P1L
'8 H 1 CD-P12 ! )
'8 o ] —o Salida(-)
R + Azul [ Azul [Negro]
[Negro]
D-Z76
R TR P DC(+
S
' o —& -
' GO‘ Resistencia
2 K—
: g e + Salida
=1 revencion .
' 8 _ge corriente | Negro [Blanca]
1 gy inversa
) -)

)
Azul [Negro]

D-Z80
B ! . Cajade o Salida(+)
= : 1 proteccion + Marrén [Rojo]
£ : 1de contactos !
! % ! i\ CD-P11 ! .
-l . CD-P12 o Salida(F)

Azul [Negro]

¢ Cable oo

« Resistencia al aislamiento ........
« Resistencia dieléctrica ...
« Tiempo de respuesta ..
« Temperatura ambiente ..
 Resistencia a impactos ..
« Corriente de fuga
¢ Proteccion .......ccoccoceevveieveenienenn,

Cable de vinilo 6leoresistente para cargas pesadas:

D-Z73: 2.7, 0.18mm? x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

D-Z76: 3.4, 0.2mm? x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
D-Z80: 83.4, 0.2mm? x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

50MQ 0 méas a 500VDC (entre la caja y el cable)

1000VAC para 1 min. (entre la caja y el cable)

.1.2ms
. —10° hasta 60°C
. 300m/s?

0
IEC529 estandar IP67 (JISC0920) resistente al agua

Nota) Véanse las longitudes del cable en la pag. 12.

Pesos
(9)
Referencia detector magnético Longitud del cable: 0.5m Longitud del cable: 3m
D-Z73 6 31
D-Z76 10 55
D-Z80 9 49
Dimensiones
D-Z73 e — ]
n
~
o
IS
12.5 _ | Posicién mas sensible
Tornillo M2.5x 4 30.5 )
2.3
- |
of Bl  Jre—-
LED Indicador
D-Z76, D-Z80 — = - ﬂr
<t_T
o
S
12.5 Posicién mas sensible
LED Indicador
El modelo D-Z80 no dispone de LED indicador
Tomillo M2.5 x 4 27.6 L el
2] 1 S e——
©
14




Detectores de estado solido: Modelo de montaje directo

D-MON (V), D-M9P(V), D-M9B(V)

Salida directa a cable

=
=

Circuitos internos

Caracteristicas técnicas

D-M9L], D-MOL1V (con LED indicador)

Ref. detector magnético | D-M9N D-MONV | D-M9P D-M9PV | D-M9B D-M9BV
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN PNP —

Carga aplicable

Circuito Cl, relé, PLC

Relé 24VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC)

Consumo de corriente

10mA o menos

Voltaje 28VDC o0 menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mMA o menos 5 a 40mA

1.5V o menos
Caida de tensién interna | 0.8V 0 menos a una corriente 0.8V 0 menos 4V 0 menos

de carga de 10mA)

Corriente de fuga 100pA 0 menos

a 24vDC

0.8mA o menos

LED Indicador

EI LED rojo se ilumina cuando esta conectado

e Cable ..o Cable de vinilo 6leoresistente para cargas pesadas: 2.7, 0.5m
D-M9N (V), D-M9P(V): 0.15mm? x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
D-M9B(V): 0.18mm? x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])
Nota) Véase en la pag. 12 las caracteristicas comunes de los detectores y la longitud del cable.

D-MON (V)
------ I—K]—O -------------------- DC(t)
H ! Marrén [Rojo]
H ‘%z_fi i o Salida
Pl B2 i Negro [Blanco]
: Os H

DC(-)
Azul [Negro]

DC(+)
Marrén [Rojo]

Pez :

L] 88 :

i |Os Salida

: ' Negro [Blanco]
~—oDC(-)
e 4 Azul [Negro]

D-M9B(V)
-------------------- o Salida(+)
I I—K] 1 Marrén [Rojo]
8L
: | E 0 Salida(—)
___________________________ * Azul [Negro]

15

Pesos
(@)
Referencia detector magnético | D-M9ON D-M9P D-M9B D-MONV | D-M9PV | D-M9BV
Longitud del cable: 0.5m 7 7 6 7 7 6
Longitud del cable: 3m 37 37 31 37 37 31
Dimensiones
D-M9N, D-M9P, D-M9B ©
C\ii 4
. 1 Y c— L i
— W

Tornillo M

6 \_Posicic’)n mas sensible

25x4

LED Indicador

1

N 22 o
]
D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV 22.7
[ce)
; ™
-
i N
ol « 4
6 | Posicion mas sensible ™
Tornillo M2.5 x 4
4.3
2 LED Indicador
©| X 20
< o~

O
=




Detectores de estado sélido con LED de 2 colores:
Modelo de montaje directo

D-MONW(V), D-M9PW(V), D-M9BW(V)

Salida directa a cable

”

Circuitos internos

Caracteristicas téc

nicas

D-M9OIW, D-MOCIWYV (con LED indicador)

Ref. detector magnético| D-MONW | D-MONWV| D-M9PW | D-MO9PWV| D-M9BW | D-M9BWV
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN PNP —

Carga aplicable

Circuito Cl, relé, PLC

Relé 24VDC, PLC

Tension de alimentacion

5, 12, 24VDC (4.5 a 28VDC)

Consumo de corriente 10mA o0 menos —

Voltaje 28VDC 0 menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mA o menos 5a40mA

Caida de tension infema| a o comenoSe (.87 o menos 0.8V 0 menos 4V o0 menos

a una corriente de carga de 10mA)

Corriente de fuga

100pA o0 menos a 24VDC

0.8mA o menos

LED Indicador

Posicion de funcionamiento........ LED rojo se ilumina

Posicién éptima de operacion ... L

ED verde se ilumina

D-MINW(V)

Circuito
principal

.......................... o

rincipal

i

Circuito

...........................

Circuito
principal

/zs/

...........................

LED Indicador

ON

Led |
! Rojo 1 Verde: Rojo !

,—Kl—'—o DC(+)

1 Marron [Rojo]

Salida
Negro [Blanco]

DC(-)
Azul [Negro]

~oDC(+)

Marrén [Rojo]

Salida

i Negro [Blanco]

L oDC()

Azul [Negro]

——0DC(+)

Marrén [Rojo]

»———0DC(-)

Azul [Negro]

Rango de T
deteccién ; ; OFF

"\ Posicién éptima
de deteccion

«Cable ............... Cable de vinilo dleoresistente para cargas pesadas: 2.7, 00.5m
D-MIONW(V), D-M9PW(V): 0.15mm?2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro])
D-M9BW!(V): 0.18mm2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

Nota) Véase en la pag. 12 las caracteristicas comunes de los detectores y la longitud del cable.

Pesos
©
Referencia detector magnético | D-MONW |D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW |D-M9BWV
Longitud del cable: 0.5m 7 7 7 7 7 7
Longitud del cable: 3m 34 34 34 34 32 32
Dimensiones
D-FONW, D-FOPW, D-FOBW ©
o 4
o 1
_ T 0 :1;%‘ Q?;
6 | Posicion mas sensible
Tornillo M2.5x 4
2 LED Indicador ™
N
S
E |ﬁ =
© 22
N
D-FONWV, D-FOPWV, D-FOBWV w
22.7 ©
T <
Q T
™
[ 1
| N ‘_.. % 1 4
6 | Posicion mas sensible ©|
Tornillo M2.5 x 4
4.3
2 LED Indicador
© 20
N
16
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Detectores de estado solido: Modelo de montaje directo

D-Y594, D-Y69 4, D-Y7P(V)

Salida directa a cable

Circuitos internos

Caracteristicas técnicas

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con LED indicador)

Ref. detector magnético | D-Y59A | D-Y69A D-Y7P D-Y7PV | D-Y59B | D-Y69B
Entrada eléctrica Enlinea |Perpendicular| Enlinea |Perpendicular| En linea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2 hilos

Tipo salida NPN PNP —

Carga aplicable

Circuito ClI, relé, PLC

Relé 24VDC, PLC

Tension de alimentacion

5,12, 24VDC (4.5 a 28VDC) _

Consumo de corriente

10mA o menos —

Voltaje 28VDC 0 menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o0 menos 80mMA o menos 5a40mA
i o 1.5V 0 menos
Caida de tension interna| (0.8V 0 menos a una corriente 0.8V 0 menos 4V 0 menos
de carga de 10mA)
Corriente de fuga 100pA 0 menos a 24VDC 0.8mA o menos a 24VDC

LED Indicador

El LED rojo se ilumina cuando esta conectado

« Cables ... Cable de vinilo flexible, 6leoresistente para cargas pesadas, #3.4, 0.5m,
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V):0.15mm? x 3 HILOS (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]),
D-Y59B, D-Y69(B): 0.15mm?2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])

Nota) Véase en la pag. 12 las caracteristicas comunes de los detectores de estado sélido y la longitud del cable.

D-Y59A, D-YG9A

I—Kl—oi DC(+)
H Marrén
' [Rojo]

© |28 o Salida

Lo g ' Negro

' Os ! [Blanco]
: Lo pc)
e ! Azul

[Negro]
D-Y7P(V)
C g . DC(+)

E H Marrén

E : [Rojo]

D | e :

i |05 —o Salida

H ' Negro

H ' [Blanco]

: Lﬁ DC(-)

Temmmmmmsmmsssssessoooooes ' Azul
[Negro]

D-Y59B, D-Y69B

é -------------------------- : o Salida(+)

H ' Marrén

1 i [Rojo]

iles :

Ei .

i |08 %) :

E | o Salida(-)

A ! Azul
[Negro]

Pesos

(9
Ref. detector magnético D-Y59A, D-Y69A D-Y59B, D-Y69B D-Y7P, D-Y7PV
Longitud del cable 0.5m 10 9 10
Longitud del cable 3m 53 50 53

17

Dimensiones

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B

& o

—+—3

12.5 ’ Posicion mas sensible
Tornillo M2.5 x 4
LED Indicador <
25 o
N
N
S e R
29

D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

o
:

23.4

—

12.5 ’ Posicién mas sensible

25

Tornillo M2.5 x 4

LED Indicador

6.2
[

D)
T




Detectores de estado sélido con LED de 2 colores:
Modelo de montaje directo

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Salida directa a cable

La posicion Optima de
operacidon viene determinada
por el color del led.

(Rojo —»Verde «Ro0jo)

”

Circuitos internos
D-Y7NW(V)

,—0<l—5—°DC(+)

. Marrén [Rojo]
—o Salida

Negro [Blanco]

Circuito
principal

DC(-)
Azul [Negro]

.......................... a

+-oDC(+)
1 Marrén [Rojo]

rincipal

i

*oSalida
i Negro [Blanco]

Circuito

LoDC()
""""""""""""""" Azul [Negro]

o Salida(+)
+ Marrén [Rojo]

Circuito
principal

7:/

»—roSalida(-)
"""""""""""""" Azul [Negro]

LED Indicador

ON

Rango de T v

deteccién ; ; OFF
Tled 1

! Rojo |Verde! Rojo |
' "\ Posicién éptima
de deteccion

Caracteristicas técnicas

D-Y7CW, D-Y7IWV (con LED indicador )

Ref. detector magnético | D-Y7ZNW | D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Entrada eléctrica En linea | Perpendicular En linea |Perpendicular En linea |Perpendicular
Cableado 3 hilos 2-hilos

Tipo salida NPN ‘ PNP e

Carga aplicable

Circuito Cl, relé, PLC

Relé 24VDC, PLC

Tension de alimentacion 5,12, 24VDC (4.5

a 28VDC)

Consumo de corriente

10mA o menos

\oltaje 28VDC o menos — 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 40mA o menos 80mMA o menos 5a40mA

1.5V 0 menos
Caida de tension interna | (0.8V 0 menos a una corriente 0.8V 0 menos 4V 0 menos

de carga de 10mA)

Corriente de fuga

100pA o menos a 24VDC

0.8mA o0 menos a 24VDC

LED Indicador

Posicion de funcionamiento
Posicién 6ptima de trabajo .......... LED verde se ilumina

LED rojo se ilumina

« Cables ... Cable de vinilo flexible 6leoresistente para cargas pesadas, 3.4, 0.5m,
D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0.15mm?2 x 3 hilos (marrén, negro, azul [rojo, blanco, negro]),
D-Y7BW(V): 0.15mm2 x 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro])
Nota) Véase en la pag. 12 las caracteristicas comunes de los detectores de estado sdlido y la longitud del cable.

Pesos
(9)
Ref. detector magnético D-Y7NW D-Y7PW D-Y7BW
Longitud del cable: 0.5m 11 11 11
Longitud del cable: 3m 54 54 54
Dimensiones
D-Y7OOW
@r 0} . —
12.5 Posicién mas sensible
Tornillo M2.5 x 4
LED Indicador o
2.5 (V]
Q
el =
29
D-Y700WV
ai» 23.4
e n
m¢ ;=I=‘ &
12.5 ’ Posicién més sensible
Tornillo M2.5 x 4
25 LED Indicador
N
©
27.3
" 18

O
5




Detector de estado solido resistente al agua
con LED de 2 colores

D-Y/BAL/2 hilos

Caracteristicas técnicas

Salida directa a cable

; ; Ref. detect i D-Y7BAL
Modelo resistente al agua mejorado o g SR L s :
(también al liquido refrigerante) Cableado 2 hilos
Carga aplicable Relé 24VDC, PLC
Voltaje 24VDC (de 10 a 28VDC)
Corriente de carga 5a40mA
Caida de tension interna 4V 0 menos
Corriente de fuga 0.8mA o menos a 24VDC
. Posicion de funcionamiento.......... LED rojo se ilumina
LED Indicador Posicion 6ptima de trabajo LED verde se ilumina
* Tiempo de respuesta. .............. 1ms o menos
e Cables ..o Cable de vinilo flexible, 6leoresistente para cargas pesadas 3.4,
0.15mm2, 2 hilos (marrén, azul [rojo, negro]), 3m
* Resistencia a impactos .......... 1000m/s?

* Resistencia al aislamiento .....50MQ o méas a 500VDC (entre la caja y el cable)
* Resistencia dieléctrica ...........1000VAC para 1 min. (entre la caja y el cable)
» Temperatura ambiente ...—10° hasta 60°C

* Proteccion ......cccceeeeeeneenens IEC529 estandar IP67 (JISC0920) resistente al agua
Pesos
(@)
Referencia detector magnético D-Y7BAL
Longitud del cable 3m 54
Circuitos internos Dimensiones
D-Y7BAL
o ,—K} """"""""""" Lo Salida(+) 5 <
' i Marrén [Rojo] © ‘ :';
' H |
|28 —K L Z [} ' b
HE=G '
R 7/ : © _ - :IE'!
HESF } : i S | : E ’
'_____l _____________________ ' O Salida(-) 6.2
Azul [Negro] - 125 Posicién mas sensible
. B 33 2 3000 _
LED Indicador 25
ON
gatngo_de ‘ ‘ OFF
o He <t —T—
3 Led i i . 3 X
i _Rojo : Verde : Rojo ; LED Indicador
‘ Posicién dptima .
de deteccion Tornillo M2.5 x 4
19
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Conexiones y ejemplos

Conexioén basica

Estado sélido 3 hilos NPN Estado sdlido 3 hilos, PNP 2 hilos 2 hilos
(Alimentacion comun para detector y carga). <Estado soélido> <Tip0 Reed>
M
__________________________________ l\[/larré? Pttt -................[R?)rj[ﬁn
| | 4 [Rojo ‘ i Cargal
, | , | v 1 A Circuito | 1 g
' circui ®! o ! @! Circuito ® ! de '
. ircuito L~ | Circuito Negro -~ | principal ' roteccion| —~
1| principal o principal [Blanco] (&) I@ ! paraLED| |
: | ' I O ' [ 5 ; etc. I
E ! Azl . vazl ey _ VAzul
"""""""""""""""" [NZ:gro] [Negro] ﬁ\lzggro]
(Alimentacion diferente para detector y carga). Marrén Marrén
_________________ R L) [TTTTTTTIIITTTo7 [Rojo)
= ! E reuito | 7
: | ' Circuitol ® , Irggl_o !
' . ! rincipal T r ion| ~
| S ;Lo o ey |
] i : O
! Y . TTTTmmmmmmmmTees 'Azul Vedeeeoo oIl T Azul
fmomomees ' [Negro] [Negro] [Negro]
Ejemplos de conexién a entradas de PLC (Controlador secuencial)
Especificacion para entradas a PLC con COM+  Especificacion para entradas a PLC con COM- Conectar segln las
. . especificaciones, dado que el
3 hilos, NPN Negro ~Entrada 3 hilos, PNP Negro  Entrada ____________ modo de  conexién variara en

[Blanco]

O ,

Marrén ' !

' ! A+ ;

[Rolo] | Q‘ !

! 1

: !

[ N '

Azul OM*=-=--ccmmeaaeao '
[Negro] Circuito de

2 hilos entrada del PLC
Marrén  Entrada

var
[ 0jo]

[Negro] Circuito de

entrada del PLC

[Blanco]

L]

Azul COM=--==========u '
[Negro] Circuito de
2 hilos entrada del PLC
Azul Entrada
[Negro] !

[Rojo]

Circuit

L]

o de

entrada del PLC

Ejemplos de conexién en serie (AND) y en paralelo (OR)

funcién de las entradas al PLC.

3 hilos
Conexién AND para salida NPN

(Utilizando relés)
Marrén
[Rojo]

Conexién AND para salida NPN
(realizada Unicamente con detectores)

Conexién OR para salida NPN

Negro
Detector 1A [Blanco] m
ZU

-Contacto

[Negro] 1® de relé ®
g Marrén [Rojo] T [e) o
Negro p
N |
Azu
[Negro]

2 hilos con 2 detectores conectados en
serie (AND)

Marrény) @) Cuando 2 detectores se
conectan en serie, se
Detector 1 puede producir un

funcionamiento
defectuoso porque la
tension de carga
disminuird en la posicion
ON.

Los LEDs se iluminaran
cuando ambos detectores
estén en posicion ON.

Tensionde — voitaje de Caida .
carga en ON = alimentacion — interna de X 2 unid.
tension
=24V — 4V x 2 unidades

=16V

Ejemplo: Alimentacion 24VDC
Caida interna de tensién en detector 4V

Detector 2

Azul
[Negro]

5 Marrén
iFop] [Fop)
e
Azul o ® ©) Azul e ® ®
[Negro] Marrén _'_@ [Negro]M rron| _"_@
T @@1’] [Eianc)
Azul Azul
[Negro] [Negro]
El LED indicador se iluminara cuando
ambos detectores estén accionados.
2 hilos con 2 detectores conectados en paralelo (OR)
Maren O @ <Estado s6lido> <Tipo Reed>
[Rojo Al conectar 2 Puesto que no existe
detectores en corriente de fuga, la tensién
Azl @ paralelo se puede de carga no incrementara al
[Negro] © producir un cambiar a la posicion OFF.
{\"'?%fjgin funcionamien_to Sin embargo, dependiendo
defectuoso debido del nimero de detectores
[ANZéJérO] a una elevacién de en la posicion ON, el LED a
la tension de carga veces perdera intensidad o
en la posicion OFF. no se iluminard debido a
una dispersion y reduccion
Tension de Corriente Impedancia de de la corriente circulante.
carga en OFF = de fuga x 2 unid. x carga
= 1mA X 2 unid. x 3kQ
=6V

Ejemplo: Impedancia de carga 3kQ
Corriente de fuga del detector 1ImA

P
Z
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Serie MY1L1W

Ejecuciones especiales Mgfdeetro

Pdngase en contacto con SMC para mas detalles sobre dimensiones, especificaciones y plazos de entrega.

Carreralarga

Disponible con carreras largas que exceden las carreras
estandar. Las carreras se pueden regular en incrementos de
Imm.

M Rango de carrera: 2001 a 3000mm

ez XB 11

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

MY1 @ W Diémetro H carreralH Detector magnético
S

erie: Diametro
M |Patin de resina
C |Rodamiento de rodillos

—6
@

Ejemplo) MY1MW40G-2999L-273-XB11

Especific. del refuerzo de protec. antipolvo NBR [EEER(e{3Y4

La caracteristica técnica de revestimiento de cloruro de vinilo se
modifica a revestimiento NBR para mayor resistencia al aceite y
proteccion de la superficie.

Nota) Consulte con SMC para detalles especificos sobre la resistencia al aceite.

MY 1| M | W [Didmetro [H carreralHDetector magnéico] [*esicear=}-X C67

Serie: Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
M |[Patin de resina f
C |Rodamiento de rodillos AS

Pangase en contacto con SMC para los elementos
sefialados con el simbolo A.

Ejemplo) MY1MW40G-300L-273-XC67
Sélo para pedido de la proteccion antipolvo (Revestimiento NBR) Ginicamente

MY [Diémetrol-16 B N [ Hcarrerd

Proteccién antipolvo
Revestimiento NBR Material de los tornillos
a Cincado cromado negro

Ejemplo) MY25-16BNW-300 W_ | Niquelado
Véase "Proteccién antipolvo" en la pagina de
construccion de cada serie, debajo de las juntas,
para méas detalles.

Espaciadores para reducir la carrera .........ccccoceceevnee... D, -X416, X417
Colocando estos espaciadores entre la culata y la unidad de regulacion de carrera podemos colocar esta Gltima en posiciones intermedias de forma segura
Fijacion de montaje de soporte (D.......... -X416  Fijacién de montaje de soporte @.......... -X417
Rango adecuado deregulacion de carrera (mm)
Diamet -X416 (un lado) _ -X417 (un lado) — Unidad de regulacion de carrera
'flnTn‘?l)fO Longitud Rango de regulacion Longitud | Rango de regulacion Carro (Entrehierro)
espaciador| myamw | myacw [espaciador| myimw | myicw > T

16 5.6 -5.6a-11.2 11.2 -11.2a-16.8 il i .

20 6 6212 12 12a-18 A [ o‘}\ Culata posterior

25 115 -11.5a-23 23 —23a-34.5 4I—ﬂ—ﬂ: 5

32 12 -12 a-24 24 —24 a -36 H 1

40 16 _16a-32 32 32248 | Longitud espaciador (X416)

50 20 —20 a—40 40 —40 a —60 T T 9

63 25 —25a-50 50 —50a-75 i R o _ _
(Cualquier carrera fuera de los parametros indicados en la tabla de rangos de regulacion Longitud espaciador (X417)

seran consideradas como un pedido especial y procesadas de manera correspondiente.)

MYl W [Diametro |- 300 [L]-[ X416

® Carrera

» Serie: Diametro

Nota) Indica la carrera anterior al montaje de la unidad de regulacién de carrera.
10 16 20 25 32 40 50 63 80100

i Simbolo de combinacion

Véase en la tabla inferior los simbolos aplicables.

Véase en la tabla inferior los simbolos aplicables.

Unidad de regulacion de carrera

Véase en la tabla inferior los simbolos aplicables.

Montaje de espaciador
MY1MW/MY1CW

Unidad de regulacion de carrera

Espaciador

M | Patin de resina.
C | Rodamiento de rodillos
Umdagedfarr(rag:j;amon Espaciador c%"gl?iﬁlgc?éen Ur;ialdgs de)r:z;?je Combinaciones posibles
A,L,AS, LS - 1 X416 en un lateral
AL W 2 X416 en ambos laterales
’ z 1 1 X416 en un lateral, X417 en el otro lateral
AL X416 A 1 X416 en el lateral de la unidad A
AL L 1 X416 en el lateral de la unidad L
AL AZ 1 1 X416 en el lateral de la unidad A, X417 en el otro lateral
AL LZ 1 1 X416 en el lateral de la unidad L, X417 en el otro lateral
A,/ L,AS, LS - 1 X417 en un lateral
AL X417 W 2 X417 en ambos laterales
AL A 1 X417 en el lateral de la unidad A
AL L 1 X417 en el lateral de la unidad L

Nota) En el caso de AS y LS, la unidad de ajuste de carrera estd montada sélo en un lateral.

21 z
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Ejecuciones especiales

Espaciador (continuacion) .....ovevuvennnnns ®,@ -X416, X417

Ejemplo Ejemplo

e Las unidades L cada unacon X416 y X417
MY10W25G-300L-X416Z
X416 X417

+Unidad de regulacion de carrera con espaciador
MYM-A25L-X416 (Unidad L para MY1OW25 y fijacion X416)
*Solo espaciador
MYM-A25L-X416N (MY10OW25 y fijacion X416 para unidad L)

o (0]

u] O
o 6]
Unidad L \ Unidad L

*Unidades Ay L, donde X417 se monta sélo en launidad Ay
nada en la unidad L.

MY10OW25G-300AH-X417A
X417

0] O

o \ o | %
UnidadA} \ Unidad L ; %—
Forma de pedido de la unidad de regulacién de carrera o del | Espaciador

espaciador por separado.

IMYM-A16A|-| X417 |

Simbolo de combinacién
Unidad de regulacién de carrera
+

Espaciador
N Sélo espaciador
Fijacién de montaje de soporte
X416 Espaciador (D
X417 Espaciador (@)

® Modelo de la unidad de regulacién de carrera
Nota) Véase "Opciones" en la pagina 3.

Especif. exenta de cobre 20-

Compatible con especif. exenta de cobre
Nota) No disponible para cilindros con junta lateral (MY 1JWK).

N° de detectores
magneticos

20 =MY1[M|W |Diémetro [HCarrera/~| Detector magnético |

Serie: Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
M | Patin de resina
C | Rodamiento de rodillos

22
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Serie MY1ILIW
Seleccion del modelo 1

Esta seccion indica los pasos para la seleccion del modelo estandar mas adecuado de la serie
MY1MW/MY1CW de acuerdo con sus necesidades.

Referencias estandar para la seleccion provisional del modelo

- : ; oz - Graficos de valores Mz: Flector
Cilindro Tipo de guiado Seleccion de la gufa admisibles relacionados transversal Mt: Flector
MY1IMW Patin de resina Precision aprox. de la mesa deslizante +0.12mm Not@) | Véase la pag. 26 x
MY1CW Rodamiento de rodillos | Precision aprox. de la mesa deslizante £0.05mm Not?) | Véase la pag. 27

= Utilice estos valores de precision de cada guia so6lo como referencia durante la seleccién.
Pdéngase en contacto con SMC cuando requiera una precision garantizada para MY1CW.

Nota) La "precision” indica el desplazamiento de la mesa (en final de carrera) cuando se aplica el
50% del momento admisible mostrado en el catalogo (valor de referencia).

Tabla de seleccion del caudal

Condiciones de trabajo

Verifiqgue nuevamente las condiciones de funcionamiento

m: Peso de la carga (kg) Posicion de montaje
V: Velocidad (mm/s) Tipo de guiado (Precisién)
P: Presion de trabajo (MPa)

Y

Seleccion provisional del modelo del cilindro

MY1MW: Patin de resina
MY1CW: Rodamiento de rodillos

@ Seleccione una guia
adecuada para la aplicacion.

NO

Seleccione tamafio de cilindro mayor.

Peso de la carga
m < m max.

@si

Célculo del
momento admisible

Zoj<1

@si

[ Amortiguacion en }

Modifique tipo de guia

NO

Seleccione tamafio de cilindro mayor.

Modifique tipo de guia

final de carrera

Seleccione tamafio de cilindro mayor.

NO

Unidad de
regulacion de carrera
Tipo L

NO Unidad de
amortiguacion

externa *

si @Si si

Verifique conexiones y montaje <
del detector magnético (modelo)

Amortiguacion
neumaética

Conexionado estandar o centralizado

* Si se utiliza una unidad de amortiguacioén externa, se recomienda
Seleccion del Q instalar una unidad adecuada cerca del centro de gravedad de la
modelo carga.
Es posible seleccionar todos los modelos de cilindro sin vastago
siguiendo el procedimiento indicado en esta pagina.
Para mayor informacién, véase el manual de instrucciones adjunto.
En caso de dudas, péngase en contacto con SMC.
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Seleccién del modelo Serie MY 1L 1W

Tipos de momentos aplicados a los cilindros sin vastago

Se pueden generar momentos multiples segln la posicion de montaje, la cargay la posicion del centro de gravedad.

Z
Coordenadas y momentos A

} Ms: Torsor

A\

Ms1: Flector

SN

y

7

X Mz: Flector transversal

Momento estatico

Montaje horizontal

Montaje vertical

Posicién de montaje| Horizontal | En el techo | En la pared | Vertical

M3 Z 4t
(\\ " Carga estatica m mi mz ms M4 Nota)
1
~ Mi [mixgXxX| mzxgXxX — masxgxZ
7z S }
Y } z 'y § Mo [mixgxY|mexgxY|maxgxZ| —
|
|
: Ms —_— _— maxgXxX|msxgxyY

Momento
estatico

/3
x
@

Nota) "m4" es una masa que se mueve por empuje. Utilice de 0.3 a 0.7 veces el empuje
(varia segun la velocidad del funcionamiento) como guia para su utilizacion.

g: Aceleracion gravitacional

Momento dinamico

Posicion de ) En el Enla ;
montaje  |Horizontal| ecpg pared Vertical
Carga 1.4
dindmica Fe 100 * Laxmnxg
M1E 1 xrexz
=¥ 3
€9
2E | M | No seproduce momento dindmico Mze .
oc
=5 Mae % XFEXY

Nota) Independientemente de la posicion de montaje, el
momento dindmico se calcula con las féormulas indicadas
en la tabla.
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Serie MY1[_1W

Momento maximo admisible/Carga maxima

Modelo Diametro Momento méaximo admisible (N-m) Carga maxima (kg)
(mm) M1 M2 M3 mi1 m2 m3
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1MW 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2
MY1CW 32 30 14 10 49 21 6
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 11.5
63 150 50 50 130 60 16

Los valores indicados en la tabla superior son los valores méaximos admisibles para el momento y la carga. Consulte los

gréficos del momento méaximo admisible y del peso de carga méximo para una velocidad de trabajo especifica en las

paginas 26 y 27.
Peso de la carga (kg)
mi M4
: > APrecaucion
/ « El cilindro deberia montarse en
direccion m1 en caso de necesi-
7 tar la maxima resistencia al
* l polvo.
m2
Momento (N-m) ms
F1 - — M1 =F1 X L1 F2 N -\MzzexLz Fs - Ms=FaxLs
A —

L3

o8

i =

-
|

<Calculo del factor de carga de la guia>

1. Hay que tener en cuenta tres factores en el momento de realizar los célculos para la seleccion:
a) Carga maxima
b) Momento estéatico
¢) Momento dinamico (en el momento del impacto con el tope)

Para evaluar, utilice va (velocidad media) paraay b, y v (velocidad de impacto v = 1.4va) para c.

Calcule m max. para (1) a partir del gréfico de carga méxima admisible (m1, mz, y ms), y Mméx. para (2)

y (3) a partir del grafico de momento maximo admisible (M1, Mz, y Ma).

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro de los
limites del rango de trabajo indicado en los
gréaficos. Tenga en cuenta que la carga
méaxima puede sobrepasar los limites de
trabajo indicados en los graficos. Por lo
tanto, revise la carga admisible para las
condiciones seleccionadas.

Carga maxima

Seleccione la carga dentro de los limites del
rango de trabajo indicado en los gréaficos.
Tenga en cuenta que el momento admisible
maximo puede sobrepasar los limites de
trabajo indicados en los graficos. Por lo
tanto, revise el momento admisible para las
condiciones seleccionadas.

Suma total factores Carga real [m]

Momento estético [M] Nea )

Momento dindmico [Mg] Neta2)

2= aF

de carga de guia Carga maxima admisible [m méax]

Momento estatico admisible [Mmax]

Momento dindmico admisible [MEmAx] B

Nota 1) Momento causado por una carga, con el cilindro en estado de reposo.

Nota 2) Momento causado por la carga equivalente al impacto en el final de la carrera
(en el momento del impacto con el tope).

2. Férmulas de referencia [Momento dindmico durante el impacto]

Utilice las siguientes formulas para el célculo del momento dindmico cuando tenga en cuenta el impacto

sobre el tope.

m : Carga (kg)

F :Carga (N)

Fe : Carga equivalente al impacto (impacto con tope)
‘Va: Velocidad media (mm/s)

M : Momento estatico (N-m)

'V : Velocidad de impacto (mm/s)

ME: Momento dindmico (N-m)

1.4 Nota 4)
Va-g:'m

'V = 1.4Va (mm/s) FE=
Nota 5) =
~ME = 3 Fe- L1=0.05VDa m L1 (N-m)

L

Nota 4) 14

va es un coeficiente sin dimensiones para el calculo de la fuerza de impacto.

g :Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)

v

—_—

L+ : Distancia al centro de gravedad de la carga (m)

Fe

Me
=] ]
| —

Nota 3) Dependiendo de la forma de la pieza de trabajo, se pueden producir maltiples
momentos. En tales casos, la suma total de los factores de carga (2CX) es el
total de todos esos momentos.

100
Nota 5) Coeficiente medio de carga (= i):
Este coeficiente establece el valor medio del momento maximo de carga en el

o

impacto del tope para calcular la vida util del cilindro.

3. Véanse en las pags. 30 y 31 los procedimientos de seleccion detallados.
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Cilindro sin véastago
con cubierta protectora

Serie MY 1[1W

Momento maximo admisible: MY1MW

MY1MW: M1 MY1MW: M2 MY1MW: M3
200
50 20
40
100
AN 30 N AN
N 10
AN 20 N oK
N N
50 \t\ \\\\ N ~N N
40 5 ™ 2
30 A NN 4 N AN
\:\ 10 AN NN 3 NN
20 \ 9 \ \\ N IVIIJ.IIVIVVUQ \ \\ \ MY1 W63
— \MYl W63 - AN = 5 g
£ N £ L [ £ \ MYIMW50
z N N MY1MW50 zZ 5 N N MYIMW50 z N[
2 N e 4 NCEN | 2 \ N \
£ 10 N = N\ N[ N = N N
g N - | 2 \ wiwso| | € 1 RANS MYIMA0,
5 ANER N AN MY-TMWAQ 5 \ 5 NG NC AN
= N A s N = ANEEIAN AN ]
5 2 MYLIW32- N 2
4 N MYZMW32 N 0.5 N \\
N N[N 0.4 N
3 B N L LY N \\ MYIMW25
N 1 0.3 N
N MYAMWOS, N AN N \
2 NN 0.2 MYIMW20
\ \ WY 1WV20 -
N v 05 MYIMWIS
1 AN 0.4 WYAMWIG- 01
MYAMW6 03
0.5 0.2 0.05
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s)
Carga maxima: MY1MW
MY1MW: m1 MY1MW: m2 MY1MW: m3
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200 100
20
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100 . N 50 N \
40 N 10
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N\ 30 \ N\ N
N N
N \ N
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] NEAN \ & NN ImvaMwso] | B XN YMYIMW50
5 NINCNU N N [ S 5 AVA A\ E \\ A\ |
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5 NEAVERN — ] g 4 NUAEAN \ IS \
o NN MY IWE2 o N . o 1 N N
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N \ VIFLIMIWZ D 2 I‘V‘IY].MWZS |'v'|Y1MW25
N N \\ 0.5 X i
N \ AL 0.4 N MYIMW20
MYIMW16 1
) NMYIMWIG 0.3 YMYIMW16
0.2
05
1 0.4
100 200 300400500 1000 1500 03100 200 300400500 1000 1500 01100 200 300400500 1000 1500
Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s)
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Serie MY1[_1W

Momento maximo admisible/Carga maxima

Momento maximo admisible: MY1CW

MY1CW: M1 MY1CW: M2 MY1CW: M3
200
50 50
40 N 40
100 D 30
N N 30 N
\C \ N
‘\\ 20 N ‘\ N 20 NN
N XN
50 N \ \ N \\ N
40 N NUN N
30 \\ oS 10 ANEE EE w—_ 10 NN o
N N
z \ N MYLCWS50 = AN \\ MYLEWS0 £ N N MYLCWS0
z 20 z N * z
z 2 N N <
I N o 5 NT—N 2 5
g g . LTTNC Ywvicwao g [ .
£ \ N MYLCW40 £ NN \ £ 4 X MYLEW40
N
= 10 N = 3 N Ywiewsz| | = 3
NN AN N
N MYIEW32 2 NCN \\ 2 \ N MYIEW32]
Y i NN Ymviowss N[N
5 N \ N
4 \\ \\\ N \ \
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Carga maxima: MY1CW
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Capacidad de amortiguacion

Cilindro sin vastago
con cubierta protectora

Serie MY 1L 1W

Seleccion de la amortiguacion

Capacidad de absorcion de la amortiguacién neumatica y de las unidades de regulacion de carrera.

<Amortiguacién neumatica>

La amortiguacion neumética es una
caracteristica estandar de los cilindros sin
vastago.

El mecanismo de amortiguacién neumatica
evita el impacto excesivo del émbolo en final
de carrera durante el funcionamiento a alta
velocidad. Sin embargo, el objetivo de la
amortiguacion neumatica no es decelerar el
émbolo cerca del final de carrera.

La capacidad de absorcion de carga y
velocidad por parte de la amortiguacion
neumatica se encuentra dentro de los limites
indicados en los graficos.

<Unidad de regulacion de carrera con
amortiguador hidraulico>

Utilice esta unidad cuando la carga o la
velocidad excedan el limite de amortiguacion
neumatica, o cuando se necesite que la
amortiguacion quede fuera del rango de
carrera efectiva de amortiguacion neumatica
debido a la regulacién de carrera.

Unidad L

Utilice esta unidad cuando la carrera del
cilindro esté fuera del rango efectivo de
amortiguacién neumatica aunque la carga y la
velocidad se encuentren dentro de los limites
de amortiguacién neumatica, o cuando el
cilindro funcione con un rango de carga y
velocidad por encima del limite de
amortiguacion neumatica o por debajo del
limite de la unidad L.

APrecaucioén

1. Realice la regulacién de carrera con
el tornillo tope tal y como se
muestra en el dibujo inferior.

Cuando la carrera efectiva del amortiguador
hidraulico disminuye debido a la regulacién de
carrera, la capacidad de absorcién disminuye
drasticamente. Asegure el tornillo tope en la
posicién donde sobresalga aproxima-damente
0.5mm del amortiguador hidraulico.

Perno de ajuste

1D

0.5

7T
(1

[
==

Amortiguador hidraulico

M~
2. No utilice amortiguadores hidraulicos y neu-
maticos al mismo tiempo.

Carrerade i
amortiguacion neumatica Unidad: mm
Diametro (mm) Carrera de amortiguacion
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

Para 916  impacto horizontal: P = 0.5MPa  Para 932  impacto horizontal: P = 0.5MPa
& 2000 <+ 2000
£ 1500 € 1500
€ 1000 4\\ Dy < 1000 Moy, Loy
g 107, —NR ¢ e 0’1‘/01/5 <!
g e g C"”’ne,‘, I
E 500 S E 500 Dy
o 400 e g 400 1
© ™
g 300 S 3 300
=]
g 200 S 200
5 [}
> >
100 100
0.5 1 2 345 10 20 30 2 3 45 10 20 304050 100
Peso (kg) Peso (kg)
Para @20  impacto horizontal: P=0.5MPa  Para @40  impacto horizontal: P = 0.5MPa
@ 2000 @ 2000
£ £
£ 1500 ~ £ 1500 >
2 1000 2 1000 or <
N6,
E E ey
S 500 S 500 TSt
3 400 o7 e © 400
g 300 et | B 500
8 200 et |3 200
© q o
> ‘ ‘ >
100 1 2 345 10 20 30400 5 1002 345 10 20 50
Peso (kg) Peso (kg)
Para @25  impacto horizontal: P=0.5MPa  Para @50  impacto horizontal: P = 0.5MPa
@ 2000 @ 2000
£ £
£ 1500 g ) B 1500 /)7 \{i’@l
2 1000 4,,753:;"//7/'0'6 £ 1000 off/bq o X
. s g gt
£ 9 ne £ X
£ €, £ Co |
S 500 g S 500 .
< 400 Ca 41— S 400
B 300 3 300
S 200 S 200
[} (3]
> >
100 2 345 10 20 3040 50 1002 345 10 20 304050 00
Peso (kg) Peso (kg)
Para g63 Impacto horizontal: P = 0.5MPa
@2000
E 1500 PSSz
<1000 gy ey, —
g 0”’791/ >
a /}751‘/'05«
£ 500 J1
L 400
3 300
g 200
(3]
>
1002 345 10 20 30 50 100

o
5

Peso (kg)
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Serie MY1L1W

Capacidad de amortiguacién

Par de apriete de los tornillos de tope de la
unidad de regulacion de amortiguacion (n.m)

Diametro (mm) Unidad Par de apriete
16 A 0.6
L
20 A 1.5
L
25 A 3.0
L
32 A 5.0
L
40 A 12
L
50 A 12
L
63 A 24
L

Par de apriete de los tornillos de tope
de la placa de cierre de la unidad de

regulaciéon de amortiguacion (N-m)
Diametro (mm) Unidad Par de apriete
25 L 1.2
32 L 33
40 L 33

Calculo de la energia de absorcion para la

unidad de regulacion de carrera con

amortiguador hidraulico (N-m)
Hori | Vertical Vertical
orizontal | hacia abajo)| (hacia arriba)

Tipo de
impacto

Energia cinética
E1

Energia motriz
E2

F-s F-s+mgs

Fs-mgs

Energia
absorbida
E

E1+E2

Simbolos

"V: Velocidad de impacto (m/s)

m: Masa del moévil: (kg)

F: Fuerza del cilindro (N)

g: Aceleracion gravitacional (9.8m/s?)

S: Carrera del amortiguador hidraulico (m)

Nota) La velocidad del mévil se mide en el

momento

del impacto con

amortiguador hidraulico.
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/\ Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las siguientes instruccio-
nes antes de su uso.

Véanse las normas de seguridad y las precau-
ciones de los detectores magnéticos de la
pagina 32 a la 38.

APrecaucion

Tome las precauciones necesarias para evitar dafios
fisicos durante la regulacion de la unidad.

Cuando se utiliza un producto con unidad de regulacion de
carrera, el espacio entre la mesa deslizante (carro) y la unidad
de regulacién de carrera es muy pequefio. Por ello, se
recomienda tener cuidado para evitar que las manos queden
atrapadas en dicho espacio.

Tornillo de tope Tornillo de tope de la unidad

Tornillo de tope de la
placa de cierre

Amortiguador hidraulico

<Fijacion de la unidad>
La unidad puede fijarse apretando firmemente los cuatro
pernos de fijacion de la unidad.

A\Precaucion

No utilice la unidad de regulacién de carrera fijada en una
posicion intermedia.

Si la unidad de regulacion de carrera esté fijada en una posicion
intermedia, se pueden producir desplazamientos dependiendo
de la cantidad de energia liberada durante el impacto. En tales
casos, se recomienda el uso de fijaciones para el montaje del
tornillo de tope, disponibles con las ejecuciones especiales — X
416y — X 417.

Consulte con SMC la posibilidad de utilizar otras longitudes.
(Véase los valores del diagrama "Par de apriete de los pernos
de fijacion de la unidad de ajuste de carrera" que aparece en la
parte superior izquierda de esta pagina.)

<Regulacién de carrera con tornillo de tope>

Afloje la contratuerca del perno de ajuste y regule la carrera

desde el lado de la placa de cierre mediante una llave

hexagonal. Apriete nuevamente la contratuerca.

<Regulacién de carrera con amortiguador hidraulico>

Afloje los dos tornillos de tope de la placa de cierre y regule la

carrera girando el amortiguador hidraulico. Posteriormente,

apriete firmemente los tornillos de tope de la placa de cierre a

fin de fijar el amortiguador hidraulico.

Evite apretar excesivamente los tornillos de tope (excepto para

216, 820, 250 y @63). (Véase "Par de apriete de los tornillos de

tope de la placa de cierre de la unidad de ajuste de

amortiguacion” en la parte superior izquierda.)

Nota) Se puede producir una ligera flexién de la placa de cierre
debido al apriete de los tornillos de tope de la placa, sin
embargo, el amortiguador hidraulico y la funcién de cierre
no se ven alterados por este motivo.

SVC
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Serie MY1LIW

Seleccion del modelo 2

Esta seccion indica los pasos para la seleccion del modelo estandar mas adecuado.

Célculo del factor de carga de la guia

Condiciones de trabajo

Cilindro ...coovvviii i, MY1MW40-500
Velocidad media de trabajo Va .... 200mm/s
Posicion de montaje ............. Montaje horizontal

WAd: Pieza (500g)

We: MHL2-16D1 (7954)

Wa: Placa de conexion t = 10 (880g)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 3. Montaje en
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]
“~

Posicion de montaje
1. Montaje horizontal
VA

2. Montaje en pared

—=-

|
|
. |
MY 1MW40-500 vertical (Y i
Bl
=
=17
[
||
1]
Wh: MGGLB25-200 (4.35kg) w )
Bloqueo de la carga s
111 Masay centro de gravedad para cada pieza
:@> ] - Centro de gravedad
| Ref. pieza| Masa - - -
[ [] Y[ ]ete e Eje X Eje Y Eje Z
g Xn Yn Zn
[] Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
v | Whb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
T [ [ We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
’ ‘ l [ ‘ ‘ Wad 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,cd
150

Célculo del centro compuesto de gravedad

mi1=2Xmn
=0.88 +4.35+0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X —WXE(mnXXn)
= 6525 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
_ 1
Y =-57 XZ(mnX Yn)

1
6.525

_ 1
Z = XX (Mn X Zn)
= 6.525 ;25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x42.5) = 37.4mm

(0.88x0+4.35x0+0.795 x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

Célculo del factor de carga para la carga estética

mi: Peso

Factor de carga 0+ = mi/m1 méax = 6.525/84 = 0.08

M1: Momento

Mi=mi1xgXxX=6.525x9.8 x138.5 x 1072 =8.86 (N-m)
Factor de carga 02 = Mi/M1 max = 8.86/59 = 0.15

SVC
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Serie MY1L1W

Célculo del factor de carga de la guia

Mz2: Momento

Mz méx (desde @ del grafico MYIMW: Mz) = 24 (N-m)

Ma=mixg XY = 6.525 x 9.8 X 29.6 x 103 =1.89 (N-m)

Factor de carga Oz = M2/IM2 max = 1.89/24 = 0.08

Célculo del factor de carga para el momento dindmico

[6] Sumayy verificacién de los factores de carga de la guia

Carga equivalente FE durante el impacto

14

FE=—Fs—xvaxgxm=

100

M1E: Momento

M+E max (desde @ del grafico MY1IMW: M1 donde 1.4va = 280mm/s) = 42.1 (N-m)

M1E:%XFEXZ:

M3Ee: Momento

Mse méax (desde (® del grafico MYIMW: Ms donde 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m)

MsE:é—x FEXY =

14

10

3

1
3

X 200 x 9.8 x 6.525 = 179.1 (N)

x179.1 x 37.4 x 102 = 2.23 (N-m)
Factor de carga 0+ = M1E/M1E méx = 2.23/42.1 = 0.05

x179.1 x29.6 x 102 =1.77 (N-m)

Factor de carga Ols = Mse/Mse méax = 1.77/5.7 = 0.31

2oe=o1+o2+ o3+ o4+ 05=067<1
El calculo anterior esta dentro del valor admisible y por ello se puede utilizar el modelo seleccionado.
Seleccione un amortiguador hidraulico por separado.
En un célculo real, cuando la suma de los factores de carga de la guia Xo de la formula anterior es superior a 1,
considere una reduccion de velocidad, un aumento del diametro o un cambio de la serie del producto. Este calculo se
puede hacer facilmente mediante el "Sistema CAD de SMC Pneumatics".

Carga Momento admisible
MY1MW: m1 MY1MW: M1 MY1MW: M2 MY1MW: M3
200
200 50 20
40 N
100 N
100 :D\ { N 30 \3/4 10 N
N NN 20 N (BN
N 0 INCDNY NCNUN E— A
50 N N 40 NN 5 N N
40 ANA 1 N N, \\ N 4 J N
N 30 1 N3 10 N X N NI\
NN N N AN N v NN
% N ] N = 20 N — N X N[ ® ™ I'N N
= NDYRIR, Yomes £ 1 NJmwes| | € N N E ! e
2 SONNRN Z 1N N WSl | Z 5 N \ ] | 2 N NN
= \ MYLMWSO) S N o 4 NN I l\ N
o N N € 10 I - = N TN NN 2 AN N
3 N NN N MYIMWAQ 2 AN X m g 3 N MYIMWAO o 1 S MYIMW4O:
8 10 NN — g \\ AN N 5 N N g \\l - \\
N = . ' = 2 e | = NFRG MYIMWE2
1N
5 i 4 1 N MYLMW32 \\ \\ \ g'i 1 N
2 AN 3 1 N N MYIMW2S ' 1 TN
N N 1 03 MYIMNS
NI 1 N T N
s 2 MYIMW25 NI 02 1 N MYIMW20
2 LA 1 N MYAMWZ0 L
1 N Ywviiwe 05 J MYIMW6
1 1 N 04 MYIMWLG o1 !
1 M
1 : MYIMWLG 03 o
0.5 0.2 0.05 |
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s) Velocidad de trabajo (mm/s)
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El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas
"Precaucion”, "Advertencia® o "Peligro". Para garantizar la seguridad,

Serie MY1LIW
Normas de seqguridad

atenerse a las normas ISO 4414 Nota 1), JIS B 8370 Nota 2) y otros reglamentos
de seguridad.

A Prec auc | é N . Eluso indebido podria causar lesiones o dafio al equipo.
A Adverten C | a . Eluso indebido podria causar serias lesiones o incluso la muerte.

A Peli gro . En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe el
peligro de muerte.

Nota 1) ISO 4414 : Energia en fluidos neumaticos - Recomendaciones para aplicaciones de transmision y sistemas de

control.

Nota 2) JIS B 8370 : Normativa para sistemas neumaticos.

/A Advertencia

1 La compatibilidad del equipo eléctrico es responsabilidad de la persona que
disefia el sistema o decide sus especificaciones.
Puesto que los productos aqui especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de
operacion, su compatibilidad para una aplicacién determinada se debe basar en especificaciones o en
la realizacion de pruebas para confirmar la viabilidad del equipo bajo las condiciones de operacion.

2 Magquinaria y equipo accionados por fuerza neumatica deberian ser
manejados solamente por personal cualificado.
El aire comprimido puede ser peligroso si el personal no esta especializado. EI manejo, asi como
trabajos de montaje y reparacion deberian ser ejecutados por personal cualificado.

3 No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1.La inspeccion y mantenimiento del equipo no se debe efectuar hasta confirmar que todos los
elementos de la instalacion estén en posiciones seguras.

2.Al cambiar componentes confirme las especificaciones de seguridad del punto anterior. Corte la
presion que alimenta al equipo y evacue todo el aire residual del sistema.

3.Antes de reinicializar el equipo tome medidas para prevenir que se dispare, entre otros, el vastago del
piston de cilindro (introduzca gradualmente aire al sistema para generar una contrapresion).

4 Consulte con SMC si se prevée el uso del producto en alguna de las

siguientes condiciones:

1.Las condiciones de operacion estan fuera de las especificaciones indicadas o el producto se usa al aire
libre.

2.El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aviacion, automocion,
instrumentacion médica, alimentacién, aparatos recreativos, asi como para circuitos de parada de
emergencia, aplicaciones de imprenta o de seguridad.

3.El producto se usa para aplicaciones que pueden conllevar consecuencias negativas para personas,
propiedades o animales y requiere, por ello, un analisis especial de seguridad.
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. Verifique el

Existe la posibilidad de que los cilindros
produzcan movimientos bruscos y peligrosos si
las partes méviles de la maquina sufren fuerzas
externas, etc.

En tales casos, se pueden producir dafios fisicos (dedos y manos
pueden quedar atrapados entre la maquinaria), o del propio
aparato. Un ajuste adecuado de la maquina evitaria estos riesgos.

. Apriete firmemente todas las piezas estaticas y

conectadas para evitar que puedan soltarse.

Especialmente cuando el cilindro funciona con gran frecuencia
0 esta expuesto a multioples vibraciones.

. Se puede necesitar un circuito de deceleracién o

un amortiguador hidréulico, etc.

Cuando un objeto se desplaza a mucha velocidad o la carga es
muy pesada, la amortiguacion del cilindro puede no ser
suficiente para absorber el choque. Instale un circuito de
deceleracion para reducir la velocidad antes de la
amortiguacién o instale un amortiguador exterior para aliviar el
choque. En este caso, conviene examinar la rigidez de la
maquinaria.

Tenga en cuenta la posibilidad de una caida de la
presion de utilizacion debido a un fallo de
corriente, etc.

Cuando se utiliza un cilindro para un mecanismo de fijacién y
hay por ejemplo un fallo de la corriente, se produce una caida
de la presion de utilizacion, decrece la fuerza de fijacion y la
pieza puede caerse. Por lo tanto, se recomienda instalar un
equipo de seguridad para prevenir cualquier dafio fisico o de la
maquinaria. Conviene tener en cuenta los mecanismos de
suspension y los dispositivos de elevacion para evitar futuras
caidas.

Tenga en cuenta una posible pérdida de energia.
Conviene tomar las medidas necesarias para evitar dafios
fisicos o de la maquinaria, ocasionados por una pérdida de
energia eléctrica o de presion en equipos controlados mediante
sistemas neumaticos, eléctricos, hidraulicos, etc.

Disefie los circuitos para prevenir cabeceos de
los objetos desplazados.

Cuando se desplaza un cilindro mediante una véalvula de centro
a escape o cuando se pone en marcha después de que se ha
evacuado la presién residual del circuito, etc. el émbolo y el
objeto desplazado cabeceardn a gran velocidad. Esto es
debido a la ausencia de presion de aire dentro del cilindro, que
a su vez ocasiona que la presién se aplique en un lado de éste.
De esta manera, seleccione un equipo y disefie unos circuitos
que prevengan el cabeceo brusco y asi se evite el riesgo de
gue se produzcan dafios fisicos o de la maquinaria.

Tenga en cuenta las paradas de emergencia.

El disefio debe evitar posibles dafios fisicos o del equipo
cuando se pare la maquinaria por dispositivos de seguridad,
un fallo de la corriente o una parada de emergencia manual.

funcionamiento del equipo al
reiniciarlo después de una parada de emergencia
inesperada.

El disefio de la maquinaria debe evitar dafios fisicos o en el
equipo al reiniciar su funcionamiento.

Instale un equipo de seguridad manual para colocar el cilindro
en su posicion inicial.

Precauciones actuadores 1

AAdvertencia

1.

Compruebe las especificaciones

Los productos expuestos en este catalogo se disefian en
funcién de su uso en sistemas industriales de aire comprimido.
Si los productos se utilizan en condiciones de presion,
temperatura, etc., distintas a las especificadas, se pueden
producir dafios o fallos en el funcionamiento. No los utilice en
estas condiciones. (Véase las especificaciones).

Consulte con SMC si utiliza un fluido que no sea aire
comprimido.

. Paradas intermedias

Cuando se realiza una parada intermedia con una valvula de 3
posiciones de centros cerrados, es dificil lograr posiciones de
paradas tan precisas y minuciosas como con la presion
hidraulica, debido a la compresibilidad del aire.

Ademas, como valvulas y cilindros aunque muy pequefias
tienen fugas de aire, no es posible mantener una posiciéon de
parada durante un periodo de tiempo largo. Consulte con SMC
en caso de necesitar una posicion de parada durante un
periodo extenso de tiempo.

A\Precaucion

1.

Opere dentro de los limites méximos de carrera.

Vea los procedimientos de seleccién del tipo de cilindro
adecuado para la carrera maxima utilizable.

. Haga funcionar el cilindro dentro de un rango

para que no de lugar a una colisidon a final de
carrera.

Elija el rango de funcionamiento adecuado para que no se
produzca ningun dafio cuando el pistén choque con la culata
a final de carrera. Vea los procedimientos de seleccion del tipo
de cilindro adecuado para la carrera maxima utilizable.

. Utilice reguladores de caudal para ajustar la

velocidad de desplazamiento del cilindro. La
regulacion hasta el valor deseado de velocidad
se hard partiendo de velocidades bajas e incre-
mentandolas de forma gradual.

. Facilite soportes intermedios para cilindros de

carrera larga.

Facilite soportes intermedios para cilindros de carrera larga
para evitar que se dafie el vastago debido a la flexién del
vastago, flexién del tubo, vibraciones y cargas externas, etc.
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Lea detenidamente antes de su uso.

Manejo

APrecaucion

1. No varie la precarga de la guia.
La guia viene ajustada de fabrica de modo que no es necesario vol-
ver a ajustarla en condiciones de funcionamiento normales. Por lo
tanto evite mover la unidad de ajuste de la guia y cambiar el ajuste.
2. Evite el funcionamiento con presidn negativa en el
interior del cilindro.
Tenga precaucion cuando, en condiciones normales, se produz-
ca presion negativa denro del cilindro debido a fuerzas externas

o de inercia. Puede dar lugar a fugas de aire debido a la sepa-
racion de la cinta de sellado.

3. Evite que las manos queden atrapadas en la uni-
dad.
Cuando se utiliza un cilindro con unidad de ajuste de carrera, el
espacio entre la mesa deslizante y la unidad de ajuste es muy
pequefia. Tenga cuidado para que las manos no queden atrapa-
das en este espacio.

4. No utilice el cilindro si la unidad de regulacion de la
carrera esta fija en una posicion intermedia.
Cuando la unidad de regulacion de la carrera esta fija en una
posicién intermedia, puede producir un deslizamiento depen-
diendo de la cantidad de energia liberada en el momento del im-
pacto. En tales casos, se recomienda el uso de fijaciones de
montaje para el tornillo de tope, disponibles como ejecuciones
especiales — X 416 y— X 417.

Consulte con SMC la posibilidad de otras longitudes.

A\Precaucion

1. Evite aplicar impactos fuertes o momentos excesi-
vos ala mesa deslizante (carro).
Evite aplicar impactos fuertes o momentos excesivos durante el
montaje de las piezas ya que la mesa deslizante (carro) es soporta-
da por guias de precision (MY1CW) o por guias de resina (MY1MW).
2. Tenga en cuenta la alineacién cuando el cilindro a
una carga con mecanismo de guiado externo.
Un cilindro sin vastago se puede utilizar directamente con una
carga dentro del rango admisible para cada tipo de guia, sin em-
bargo, es necesario realizar una alineacion precisa cuando se
conecte a una carga con mecanismo de guiado externo.

A medida que la carrera es mas larga, la desviacién del centro
del eje es mayor. Antes del funcionamiento, tenga en cuenta un
método de conexion adecuado (como el mecanismo flotante)
capaz de absorber dicha desviacion.

3. No raye o deforme las partes deslizantes de la ca-
misa del cilindro, vastago, etc., golpeandolas o
sujetandolas con otros objetos.

El interior de los didmetros de los cilindros se fabrica con
tolerancias estrechas, de forma que cualquier pequefia
deformacién puede causar un funcionamiento defectuoso.

4. No utilice el equipo hasta que no compruebe que

funciona adecuadamente.
Después de montar, reparar, o hacer alguna modificadcion
conecte la alimentacion de aire y la potencia eléctrica y
confirme que se ha montado correctamente mediante una
adecuada supervision de funcionamiento y de fugas.

5. Instrucciones.

Para montar y manejar el producto es necesario leer
detenidamente estas instrucciones entediendo su contenido.
Tenga el manual de instrucciones siempre a mano.

Precauciones actuadores 2

Conexionado

APrecaucion

1. Preparativos antes de conexionado.
Antes de conectar los tubos, es necesario limpiarlos
cuidadosamente con aire comprimido o lavarlos para retirar
virutas, aceite de corte o cualquier otra particula de su interior.
2. Uso de cinta sellante.
Evite que llegue cualquier tipo de particula, virutas o escamas
al interior de los tubos.

Cuando se use cinta sellante, deje en el extremo final de las
roscas macho entre 1.5y 2 hilos sin cubrir.

Direccion
de la cinta

APrecaucion

1. Utilice el tornillo de amortiguacién para ajustar la
amortiguacion.
Aunque la amortiguacién se ajusta para el transporte, se
recomienda reajustarla mediante el tornillo de la culata antes de
hacer funcionar el producto. Para ello conviene tener en cuenta
el tamafio de la carga y la velocidad de funcionamiento. Al girar
el tornillo en el sentido de las agujas del reloj se incrementara la
accion y la efectividad de la amortiguacién. Apriete la
contratuerca firmemente después de realizar el ajuste.

2.No opere con el tornillo de amortiguacién
totalmente cerrado.
Esto podria dafiar a las juntas.

A\Precaucién

1. Lubricacién de cilindros prelubricados

El cilindro viene lubricado de fabrica y no necesita una
lubricacion posterior.

En el caso de aplicarse un lubricante procure usar aceite para
turbinas de la clase 1 (sin aditivos) ISO VG32. Una vez que se
haya aplicado lubricante debe continuar utilizandose.

Dejar de lubricar después de haberlo estado haciendo con
anterioridad, puede causar un mal funcionamiento por una
pérdida de lubricante original.

Z;SVC 34
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Precauciones actuadores 3

Lea detenidamente antes de su uso.

Alimentacién de aire Mantenimiento

AAdvertencia

1. Utilice aire limpio.
La presencia de productos quimicos, aceites sintéticos que
contengan disolventes organicos, sales o gases corrosivos en
el aire comprimido puede producir dafios o un funcionamiento
defectuoso.

Precaucion

1. Instale filtros de aire.
Instale filtros de aire en la alimentacion de las valvulas. Se
recomienda un grado de filtracion de Sum.

2. Instale un postrefrigerador, un secador de aire o un
separador de agua (recolector de condensacion).
El aire con excesiva humedad puede dar lugar a un
funcionamiento defectuoso de los actuadores de giro y de
otros equipos neumaticos. Para evitar esto, instale un secador
de aire, un postrefrigerador, o un separador de agua, etc.

3. Utilice el producto dentro del rango especificado
de temperatura ambiente y de fluido.
La humedad dentro de los circuitos se puede congelar por
debajo de los 5°C, por lo que conviene tomar las medidas
necesarias para prevenir esta congelacion, ya que podria
dafiar el material de sellado o provocar un funcionamiento
defectuoso.

Véase el catdlogo de SMC “Equipo de limpieza de aire” en la
pag. 20 para mas detalles sobre la calidad del aire comprimido.

Condiciones de trabajo

AAdvertencia

1.

1. No se debe usar en ambientes con peligro de
corrosion

Compruebe los materiales del cilindro en los dibujos de
construccion.

3 ZSs\C

AAdvertencia

El mantenimiento se debe llevar a cabo de
acuerdo con las instrucciones de este catalogo.

Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un
funcionamiento defectuoso y dafios en la maquinaria o en el
equipo.

2. Mantenimiento de la maquinaria y alimentacion y

escape del aire comprimido.

Al revisar la maquinaria, compruebe primero las medidas para
prevenir caidas de los objetos desplazados y descontrol del
equipo, etc. Después, corte la presion de alimentacion y la
potencia eléctrica y desaloje todo el aire.

Al poner en funcionamiento la maguinaria, compruebe que ésta
es normal y que los actuadores estan en la posicion correcta.

APrecaucion

Limpieza de condensados

Retire regularmente el liquido condensado de los filtros de
aire.
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Lea detenidamente antes de su uso.

Al

Precauciones detector ma

gnético 1

Disefio y seleccion

A Advertencia

1. Confirme las especificaciones

Lea detenidamente las especificaciones del producto y utilicelo
debidamente. El producto puede resultar dafado o tener fallos
de funcionamiento si se usa fuera del rango de corriente de
carga, voltaje, temperatura o impacto.

.Tome las precauciones necesarias cuando se
utilicen varios cilindros a poca distancia entre ellos.

Cuando varios cilindros con detectores magnéticos se
encuentran muy préximos, la interferencia de campos
magnéticos puede causar un funcionamiento defectuoso en los
detectores. Mantenga una separacion minima entre los cilindros
de 40 mm (utilice el valor de separaciéon admisible para cada
serie de cilindros cuando se indique).

. Preste atencion al tiempo que un detector se encuentra
accionado en una posicion intermedia de la carrera.
Cuando un detector magnético estd situado en una zona
intermedia de la carrera del émbolo y se introduce una carga
mientras esta pasa, puede ocurrir que la velocidad del émbolo sea
demasiado alta para que la carga actie corretamente, aunque el
detector lo haya hecho. La maxima velocidad del émbolo:

Rango trabajo detector magnético (mm)
Tiempo aplicacion carga (ms)

V(mm/s) = x 1000

. El cableado debe ser tan corto como sea posible.
<Detector tipo Reed>

Cuanto mayor es la longitud del cableado a la carga, mayor es el
sobrevoltaje del detector accionado y esto puede reducir la
duracién del producto. (El detector siempre permanece accionado).
Utilice una caja de proteccion de contacto cuando la longitud del
hilo es de 5m o mayor.

<Detector tipo estado solido>

Aunque la longitud del cableado no deberia afectar el
funcionamiento del detector, utilice un hilo de longitud méax. de
100m.

5.Tome medidas de precaucion frente a una caida

interna de voltaje en el detector.
<Detector tipo Reed>
1) Detectores con indicador de luz (excepto, D-A96, D-A96V,

D-Z76)

* Si los detectores estan conectados en serie como se
muestra a continuacion, tenga en cuenta que se producira
una gran caida de voltaje, debido a la resistencia interna
del diodo emisor de luz. (Véase la caida interna de voltaje
en las especificaciones del detector magnético)

[La caida de voltaje aumentara “n” veces para “n” detectores
magnéticos conectados.]

Aungue un detector funcione con normalidad es posible que
la carga no lo haga.

k\\‘ -

6.

7.

8.

SVC

*De la misma forma, al estar conectado a una tension
especifica, es posible que la carga no funcione correcta-
mente, aunque el detector lo haga. Por ello, compruebe la
féormula inferior, una vez se haya comprobado el voltaje
minimo de trabajo de la carga.

Alimentacién
de voltaje

Caida del voltaje
interno del detector

Voltaje minimo de
trabajo de la carga

2) Si la resistencia interna de un LED causa algin problema,
elija un detector sin indicador de luz (modelo D-Z80, D-A90,
D-A90V).

<Detector estado solido>

3) En general, la caida interna de voltaje en un detector de
estado solido de 2 hilos es mayor que un detector Reed.
(Tome las mismas precauciones que en el punto 1).

Tenga también en cuenta que no se puede instalar un relé
de 12vDC.

Preste atencién a las corrientes de fuga.
<Detector de estado s6lido>

Por un detector de estado sélido de 2 hilos circula una corriente
de fuga hacia la carga para accionar el circuito interno incluso
cuando el detector esta en la posicién OFF:

Corriente de accionamiento de
la carga (posicion OFF) Corriente de fuga

Use un detector de 3 hilos si no llega a satisfacerse esta
condicion.

Con resaltar que la corriente de fuga aumentara “n” veces para
“n” detectores magnéticos conectados en paralelo.

No utilice una carga que genera voltajes de choque.
<Detector Reed>

Cuando se introduce una carga, como por ejemplo un relé que
genera voltaje de choque, utilice un detector con un circuito de
proteccion de contacto integrado o utilice una caja de
proteccién de contacto.

<Detector tipo estado soélido>

Aunqgue un diodo Zener esté conectado en el lado de salida del
detector de estado solido, pueden producirse dafios si se
genera un voltaje de choque muy a menudo. En el caso de que
una carga, bien un relé bien un solenoide, sea excitada
directamente, utilice un modelo de detector con un sistema
incorporado de absorcion contra voltajes de choque.

Tome precauciones para el uso de circuitos de
seguridad (interlock).

Cuando un detector magnético se usa para generar una sefial
de interlock de alta fiabilidad, disponga de un sistema doble de
interlocks para evitar problemas, facilitando asi una funcién de
proteccion mecanica. También se puede usar otro detector
(sensor) junto con el detector magnético.

Asimismo, procure realizar un mantenimiento periédico para
asegurar un funcionamiento correcto.

9. Disponga de suficiente espacio libre para trabajos

de mantenimiento.

Al desarrollar una aplicacién procure proveer suficiente espacio
libre para inspecciones y trabajos de mantenimiento.
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A I Precauciones detector magnético 2

Montaje y ajuste

AAdvertencia

1. 1. Evite caidas o choques.
Evite caidas, choques o excesivos golpes al manejar el
detector (los de tipo Reed presentan una resistencia al impacto
de 300m/s2 0 mas y los de estado sélido de 1000m/s2 0 mas).
Aungue el cuerpo del detector no resulte dafiado es posible
gue la parte interior del detector lo esté y cause fallos de
funcionamiento.

2.Nunca sujete un cilindro por los hilos
conductores del detector.

Nunca sujete un cilindro por sus hilos conductores. Esto no sélo
puede provocar una rotura de los hilos conductores sino
también, por las tensiones, dafios en los elementos internos del
detector.

3. Monte los detectores con el par de apriete
adecuado.

Cuando un detector esté fijado a un par de apriete superior a lo
especificado, los tornillos, la consola de montaje o el detector
pueden resultar dafiados. Por otro lado, fijdndolo a un par de
apriete inferior puede provocar un deslizamiento del detector.

4.Monte un detector en el centro del rango de
trabajo.
Ajuste al posicion de montaje del detector magnético para que
el émbolo se pare en el centro del rango de trabajo (el rango
en que un detector esta accionado). (La posicién Optima de
montaje a final de carrera se muestra en el catalogo). Si se
monta al final del rango de trabajo (en el limite entre ON y
OFF), el funcionamiento sera inestable.

5.

AAdvertencia

1. Evite doblar o estirar los hilos conductores de
forma repetitiva.

Los hilos conductores se pueden romper si se doblan o se
estiran.

2. Procure conectar la carga antes de activar el
detector.
<2 hilos>

Al activar un detector mientras la carga no esta conectada se
produce un fallo instantaneo debido a un exceso de corriente.

3. Compruebe si el cableado esta correctamente
aislado.

Procure que el aislamiento del cableado no esté defectuoso
(contacto con otros circuitos, averia por toma de tierra,
aislamiento inadecuado entre terminales, etc). Se pueden
producir averias debido a un exceso de corriente hacia el
detector.

4.No coloque el cableado cerca de lineas de
potencia o lineas de alto voltaje.
Separe el cableado de lineas de potencia o de alto voltaje y
evite cableados paralelos dentro del mismo conducto. El ruido
de estas otras lineas puede producir un funcionamiento
defectuoso de los circuitos de control, detectores magnéticos
incluidos.

37 % SVC

AAdvertencia

Evite cargas cortocircuitadas.
<Detector tipo Reed>

Si se activa el detector con una carga cortocircuitada, éste se
dafiard instantaneamente debido al exceso de corriente.
<Detector estado sdlido>

Todos los modelos con salida PNP no disponen de circuitos
incorporados para prevenir cortocircuitos. En caso de cargas
cortocircuitadas los detectores se dafian instantdneamente.

Al usar detectores de tres hilos, tome precauciones especiales
para evitar una conexion inversa entre el hilo de alimentacién
marron [rojo] y el de salida negro [blanco].

. Evite una conexidn incorrecta.

<Detector tipo Reed>

Un detector de 24VDC con LED tiene polaridad. El hilo conduc-

tor marron [rojo] es (+), mientras el azul [negro] es (-).

1) Si se conecta al revés, el detector funciona, sin embargo, el
LED no se enciende.
Tenga en cuenta que si la corriente es mayor que la
especificada, dafiara el LED y ya no funcionara.
Modelos aplicables: D-A93, D-A93V, D-Z73

<Detector estado sélido>

1) Si se conecta un detector de 2 hilos al revés, el detector no
resultara dafiado si estd protegido por un circuito de
proteccién, pero el detecetor permanecerd siempre en la
posicion ON. Sin embargo, es necesario evitar esta conexion
porque el detector puede resultar dafiado por un cortocircuito.

2) Si las conexiones en un detector de 3 hilos estan invertidas
(alimentacion + y alimentacién-), el detector esta protegido
por un circuito de proteccion. No obstante, si la alimentacién
(+) esta conectada con el hilo azul [negro] y la alimentacion
(-) con el hilo negro [blanco], el detector resultara dafiado.

* Cambios de colores del cableado

Los colores de los hilos conductores de los detectores SMC se han
modificado con el fin de cumplir la norma NECA (Nippon Electric Control
Equipment Industries Association) Standard 0402 para las series fabricadas a
partir de septiembre de 1996 y posteriores. Por favor, vea las tablas adjuntas.
Preste atencion a la polaridad del cableado durante el tiempo en que los
colores antiguos coexistan con los nuevos.

2 hilos 3 hilos

Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Salida (+) Rojo Marrén Alimentacion (+) | Rojo Marrén
Salida (-) Negro Azul Tierra GND Negro Azul

Salida Blanco | Negro

Estado sélido con salida Estado sélido con salida
diagnéstico diagndstico mantenida

Antiguo | Nuevo Antiguo | Nuevo
Alimentacion (+) | Rojo | Marrén  Alimentacién (+) | Rojo | Marrén
Tierra GND Negro Azul Tierra GND Negro Azul
Salida Blanco | Negro Salida Blanco | Negro
Salida diagnésticol Amarillo | Naranja  Saidadiagnosticd amarillo | Naranja
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Precauciones detector magnéthO 3

Lea detenidamente antes de su uso.

Al

Condiciones de trabajo

AAdvertencia

1. Nunca debe usarse cerca de gases explosivos.

AAdvertencia

1. Procure realizar periédicamente el siguiente man-

La estructura de los detectores magnéticos no es apta para
prevenir explosiones. Nunca se deben usar en un ambiente con
gases explosivos porque eso puede causar una explosion.

.No debe usarse donde se genere un campo
magnético.

Los detectores presentaran fallos de funcionamiento o los
imanes llegaran a desmagnetizarse dentro de los cilindros.
(Consulte con SMC sobre la disponibilidad de un detector
magneético resistente a un campo magnético).

.Nunca debe usarse en un ambiente donde el
detector esté continuamente expuesto al agua.
Los detectores cumplen la norma IEC de
proteccion IP67 (JIS C0920: ‘"watertight
construction"). Sin embargo, no deben usarse en
aplicaciones donde estén expuestos a
salpicaduras de agua de forma continuada. Esto
puede deteriorar el aislamiento o el hinchamiento
de la resina interna de los detectores y producir
un funcionamiento defectuoso.

.No debe usarse en un ambiente junto con aceites
0 productos quimicos.
Consulte con SMC si se prevé usar los detectores en ambientes con
liquidos refrigerantes, disolventes, aceites o productos quimicos. Si
los detectores se usan bajo estas condiciones, incluso durante cortos
periodos de tiempo, pueden resultar afectados por un aislamiento
defectuoso, fallos de funcionamiento debido a un hinchamiento de la
resina, o un endurecimiento de los hilos conductores.

.No debe usarse en un ambiente con ciclos
térmicos.

Consulte con SMC si se usan los detectores en ambientes
donde existan ciclos térmicos que no corresponden a los
cambios normales de temperatura, dado que los detectores
pueden resultar dafiados.

.No debe usarse en ambientes donde exista un
impacto de choque excesivo.
<Detector tipo Reed>

. . . 2 .
Cuando se aplica un impacto excesivo (300m/s” 0 mas) a un
detector tipo Reed durante su funcionamiento, el punto de
contacto fallara y se generarda o cortara una sefial
momentaneamente (1Ims o menos). Consulte con SMC la
necesidad de utilizar un detector de estado sdlido en funcién del
ambiente.

. No debe usarse en entornos donde se generan
voltajes de choque.
<Detector estado sélido>

En el caso de que ciertas unidades (elevadores de solenoide,
hornos de induccion de alta frecuencia, motores, etc.), que
generan una gran cantidad de voltajes de choque, estén
instaladas en la periferia de cilindros con detectores de estado
sélido, éstos pueden presentar fallos de funcionamiento o
resultar dafiados. Evite la presencia de fuentes que generan
voltajes de choque, asi como cableados no ordenados.

. Evite acumulaciones de polvo de hierro o contacto
directo con sustancias magnéticas.

Si se acumula una gran cantidad de polvo de hierro como
virutas de mecanizado, salpicaduras de metal fundido, o si se
coloca una sustancia magnética (atraida por un iman) muy
cerca de un cilindro con detector magnético, pueden producirse
fallos de funcionamiento debido a una pérdida magnética dentro
del cilindro.

r
Z

tenimiento para prevenir posibles riesgos debido
afallos de funcionamiento inesperados.

1) Fije y apriete los tornillos de montaje del detector.

Si los tornillos estan flojos o el detector esta fuera de la
posicion inicial de montaje, apriete de nuevo los tornillos una
vez se haya reajustado la posicion.

2) Verifiqgue que los hilos conductores no estén defectuosos.

Para prevenir un aislamiento defectuoso sustituya los
detectores, hilos conductores, etc., en el caso de que estén
dafiados.

3) Compruebe el encendido del LED verde del detector de LED
de 2 colores.

Asegurese de que el LED verde esta activado cuando se
para en la posicion prevista. Si se enciende el LED rojo, la
posicion de montaje no es adecuada. Reajuste la posicion
hasta que se encienda el LED verde.

AAdvertencia

1. Consulte con SMC sobre la resistencia al agua,
elasticidad de hilos conductores y uso cerca de
soldaduras, etc.

sMC 3



Serie MY1[1W

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Q I Precauciones especificas del producto 1

Véanse las normas de seguridad y las precauciones

de los actuadores y de los detectores magnéticos de la pag. 32 a la 38.

| Montaje |

|

Condiciones de trabajo

APrecaucion

1. Con el fin de obtener los mejores resultados de
la cubierta, se recomienda el montaje horizontal.
» El montaje horizontal (indicado a continuacion) es mucho mas
eficaz ya que reduce considerablemente la entrada de suciedad y
polvo por la parte inferior de la cubierta en comparacion con otras
posiciones de montaje.
Montaje horizontal

D e B ooy A et £ s A A .5 B T Enl et

2. Si el cilindro se monta en la parte superior o Si
las carreras se van a ajustar mediante la
instalacion de una unidad de regulacién, es
necesario retirar la cubierta protectora
previamente.

» Véase el procedimiento de montaje detallado en la pag. 40.

A\Precaucion
Variaciones del conexionado centralizado

APrecaucion

1. Tenga cuidado con las particulas ambientales
como polvo o neblina de refrigerantes que
puedan entrar en la cubierta.

« Al haber un espacio entre la parte inferior de la cubierta y
del tubo del cilindro, es necesario tener precaucion cuando
se utilizan los cilindros en ambientes expuestos a una
excesiva cantidad de particulas ambientales, salpicaduras
de agua, aceite o chispas. Pueden ocasionar un
funcionamiento defectuoso en el caso de llegar a entrar en
la cubierta.

« Se pueden seleccionar libremente las conexiones de la culata posterio

r de la manera que mas se adecUe a las situaciones.

Cilindros compatibles

Variaciones de las conexiones

MY1MW16, 20, 50, 63 W

o]

MY1CW16, 20, 50, 63 \E

o

)

Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante

Esta conexion no esta disponible para su uso.
(excepto para 250)

== NF

{1
=

ElE
I

MY1MW25, 32, 40
MY1CW25, 32, 40 E

o]

o

() mp

Direccion de funcionamiento de la mesa deslizante

Esta conexion no esta disponible para su uso.
(excepto para 232, g40)

i
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Serie MYI1LIW -
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.
Véanse las normas de seguridad y las precauciones de los actuadores y de los detectores magnéticos de la pag. 32 a la 38.

Procedimiento de montaje

1. Revisién de los componentes
Revise los componentes.

4. Instalacion provisional de la cubierta
1) Extraiga los tornillos Allen y una de las placas finales.
2) Coloque la cubierta y de forma provisional asegurela con los
tornillos prisionero.

Cubierta Tornillo prisionero

Cuerpo cilindro

Conjunto junta lateral (sélo para los
modelos con junta lateral)

Nota) Cuando se solicita un cilindro con detectores magnéticos, se envian
conjuntamente.

o Tornillo Allen
L

2. Extraccion de la cubierta - _
Extraiga los tornillos prisionero y la cubierta. S. Inst_alac_lon dela junta lateral
Deslice la junta lateral completa en su lugar desde uno de los
extremos del cilindro.
Extreme las medidas durante el manejo del conjunto de la
junta lateral porque contiene piezas de acero inoxidable
muy afiladas.

Nota) Mueva la mesa deslizante

Tornillo prisionero Cubierta

o

MM
Heol_—
) ) Culata - "B=—
3. Montaje y ajuste del cuerpo
Monte el 9gerpo del C'“nd_ro' o ) Nota) Deslice la junta lateral Nota) Asegurese de que el conjunto
En los cilindros que dispongan Unicamente de cubierta hasta el final del extremo de la junta lateral esta
protectora (es decir, sin junta lateral), vuelva a colocar la de la culata posterior. situado hacia la derecha.

6. Instalacion de la cubierta
Vuelva a instalar la placa final y asegurela.
Par de apriete de la cubierta [N-m]

cubierta después de montar y ajustar el cilindro. (Véase el

punto 6 "Instalacion de la cubierta".)
Tornillo prisionero

Didmetros Rosca  |Par apriete
216 to 940 M3 0.6
250, 963 M4 14

j La placa final se instala desde
<) el lado inferior de la cubierta.
Evite mover la cubierta hacia

Xﬁgxllo 2 arriba sin previo aviso durante
la instalacion de la placa final.
N SN\ 5 N\
©

Par de apriete de la placa final [N-m]
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Didmetro | Rosca  |Par apriete
216 M3 0.6

220 M4 14 Nota) En el caso de que no haya es-
225 M5 2.8 pacio (juego) entre la mesa des-
Nota) El ajuste de la unidad de regulacién de la carrera (opcional) se debe 832 M6 4.8 lizante y la cubierta (B, C del di-
realizar al mismo tiempo. @40 M6 4.8 bujo) durante todo el rango de la
250 M8 12 carrera, afloje el tornillo Allen,
ajuste la cubierta y vuelva a

263 M10 24 apretarlo.
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|

Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: 02262-62280, Fax: 02262-62285

=

Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: 03-355-1464, Fax: 03-355-1466

r

Czech

SMC Czech.s.r.o.

Kodanska 46, CZ-100 10 Prague 10
Phone: 02-67154 790, Fax: 02-67154 793

T

Denmark

SMC Pneumatik

Knudsminde 4B, DK-8300 Qdder

Phone: (45)70252900, Fax:(45)70252901

I

Estonia

Teknoma Eesti AS

Mustamée tee 5, EE-0006 Tallinn, Estonia
Phone: 259530, Fax: 259531

T

Finland

SMC Pneumatics Finland Oy
Box 72 FIN-02231 ESPOO
Finland

Phone: 358-9-859 580, Fax: 358-9-8595 8595

—

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strashourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges

F-77607 Marne La Vallee Cedex 3

Phone: 01-6476 1000, Fax: 01-6476 1010

O

5 Germany

SMC Pneumatik GmbH
Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: 06103-4020, Fax: 06103-402139

i

Greece
S. Parianopoulus S.A.
9, Konstantinoupoleos Street,
GR-11855 Athens
Phone: 01-3426076, Fax: 01-3455578

= Hungary

SMC Hungary Kift.
Budafoki ut 107-113, 1117 Budapest
Phone: 01-204 4366, Fax: 01-204 4371

Irefand

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus,
Naas Road, Saggart, Co: Dublin
Phone: 01-403 9000, Fax: 01-464 0500

l] Italy

SMC ltalia S.p.A
Via Garibaldi 62, I-20061 Carugate, (Milano)
Phone: 02-92711, Fax: 02-92150394

= Latvia

Ottensten Latvia SIA

Ciekurkalna Prima Gara Linija 11,
LV-1026 Riga, Latvia

Phone: 371-23-68625, Fax: 371-75-56748

i Lithuania

UAB Ottensten Lietuva
Savanoriu pr.180, LT-2600 Vilnius, Lithuania
Phone/Fax: 370-2651602

OTRAS SUBSIDIARIAS EN EL MUNDO

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE, CHINA, HONG KONG, INDIA, MALAYSIA, MEXICO, NEW ZEALAND,
PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA, TAIWAN, THAILANDIA, USA, VENEZUELA
Para mas informacién, contactar con el pais correspondiente

SMC Espafia, S.A.

Zuazobidea, 14. Pol. Ind. Jundiz,
01015 Vitoria. Apartado 591
Tel.: (945) 18 41 00

Fax: (945) 18 41 24

Tel: 902 255 255

WEB: http://www.smces.es
E-MAIL: post@smc.smces.es

LSEEN 180002
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DNV

EMPRESA CEREILICADS

AREAS DE VENTA

®

= Netherlands

SMC Pneumatics BV
Postbus 308, 100 AH Amsterdam
Phone: 020-5318888, Fax: 020-5318880

e
L

Norway

SMC Pneumatics (Norway) A/S
Wollsveien 13 C, granfoss Noeringspark
1366 Lysaker, Norway

Phone: 4767129020, Fax: 4767129021

1

Poland

Semac Co., Ltd.

PL-05-075 Wesola k/Warszaway, ul. Wspolna 1A
Phone: 022-6131847, Fax: 022-613-3028

Portugal

SMC Espafia (Sucursal Portugal), S.A.

Rua EngP Ferreira Dias 452, 4100+246 Porto
Phone: 22-610-89-22, Fax: 22-610-89-36

I I Romania

SMC Romania srl
Vasile Stroescu 19, Sector 2, Bucharest
Phone: 01-210-1354 , Fax: 01-210-1680

i Russia

SMC Pneumatik LLC.
36/40 Sredny pr. St. Petersburg 199004
Phone: (812) 118 5445, Fax: (812) 118 5449

e
- Slovakia

SMC Slovakia s.r.o.
Pribinova ul. C. 25, 819 02 Bratislava
Phone: 0-563 3548, Fax: 07-563 3551

E Slovenia

SMC Slovenia d.o.o.
Grajski trg 15, 8360 Zuzemberk
Phone: 068-88 044 Fax: 068-88 041

E—— Spain

SMC Espana, S.A.

Zuazobidea 14, Pol. Ind. Jundiz,

E-01015 Vitoria

Phone: 945-184 100, Fax: 945-184 124

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden A.B.
Ekhagsvagen 29-31, S-14105 Huddinge
Phone: 08-603 07 00, Fax: 08-603 07 10

H Switzerland

SMC Pneumatik AG
Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen
Phone: 052-396-3131, Fax: 052-396-3191

(+
Turkey

Entek Pnomatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625,
TR-80270 Okmeydani Istanbul

Phone: 0212-221-1512, Fax: 0212-220-2381

ZAINN ¢

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill,

Milton Keynes, MK8 0AN

Phone: 01908-563888 Fax: 01908-561185

Zuazobidea, 14. Pol. Ind. Jundiz
01015 Vitoria

Apartado 591

Tel.: (945) 18 41 00

Fax: (945) 18 41 26

Albasanz, 55
28037 Madrid

Tel.: (91) 327 07 80
Fax: (91) 327 18 02

Ronda Ponent, 99-103
08206 Sabadell-Barcelona
Tel.: (93) 727 05 07

Fax: (93) 727 08 24

Edf. Rentasevilla, Pta. 9°, Mod. 9G
Avda. de la Innovacion

41020 Sevilla

Tel.: (95) 425 57 00

Fax: (95) 425 57 01

P.Mariano Moré,10 bajo.
33206 Gijon

Tel.: (98) 535 49 99

Fax: (98) 534 87 77

Avenida Cortes Valencianas,
10-bajo izda.

46015 Valencia

Tel.: (96) 345 93 53

Fax: (96) 34591 78

Edf. Madrid

Avda. Madrid, 121-8°B
50010 Zaragoza

Tel.: (976) 32 38 72
Fax: (976) 33 70 00

SMC CORPORATION 1-16-4 Shimbashi, Minato-ku, Tokio 105 JAPAN; Phone:03-3502-2740 Fax:03-3508-2480
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