Valvula de 3/2 vias para regulacion de la presion
Regulador de precision

Serie VEX1135

Alta precision, regulador de alivio de gran capacidad

Valvula de reduccion de capacidad de presion de gran alivio de 3 vias que utiliza un mecanismo de bola en la
boquilla disponible con accionamiento neumatico o manual.

Establecimiento de la presion de precision §f Alta precision

Al tener un caudal nominal de alivio similar al valor de caudal nominal de Este regulador es ideal para aplicaciones de balanceo porque minimiza las
alimentacion, este regulador responde répidamente para fijar una presion fluctuaciones de presion con su gran capacidad de volumen de
secundaria precisa incluso cuando el volumen secundario y las variaciones alimentacion/alivio, a parte de sus caracteristicas de sensibilidad F.S.
de presidn son grandes. (extensién completa) de gran precision de 0,2% y repetitividad F.S. de +0,5%.
Adaptable a placa base Variedad de alineaciones
VVEXB/Rc(PT) 1/8 - Hasta 10 estaciones Disponibles conexiones desde M5 a Rc(PT) 2 que
VVEX2/Rc(PT) 1/4 - Hasta 8 estaciones se adaptan a la mayoria de los caudales

nominales y tuberias.

— Tamano miniatura

VEX15 33/550 ¢/m(ANR) (Lado alimentacion)
1403 ¢/m(ANR) (Lado de alivio), 88,
=

HSin grasa 3
B Gran variedad de materiales de sellado

(NBR, FPM, EPR)

Tamaiho miniatura

VEX1133/1375 ¢4m(ANR)
VEX1233/1375 ¢4m(ANR)
VEX1333/3242 ¢/m(ANR)
VEX153;/8744 ¢/m(ANR)
VEX173:/17685 ¢/m(ANR)
VEX193!/36352 ¢/m(ANR)

Ajuste pilotado
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Serie VEX1(13}

Aplicaciones

Regulador de tipo alivio

Ajuste de presion de precision

Rapido ajuste de presion interna del tanque
y fijacion precisa de la presion

S R
—>
TANQUE A’ q

r T P

i___1

Regulador de precision

@Grandes areas efectivas de ambos lados de alimentacion y
alivio hace posible fijar rdpidamente la presién interna del
tanque.

Control de la presion de contacto

Sensibilidad dentro de 0.2% F.S. (expansion completa)
Control de tension

Compensacion y accionamiento

Rodillo de accionamiento
del actuador

Rodillo colector

®La presion se mantiene uniforme, respondiendo rapidamente al
cambio de posicion del émbolo en el cilindro.

Compensacion de carga (repetitividad superior)

Dentro de 0.5% F.S. (expansion completa)

Colector

i‘w\

e

i

™~
—1

H
—=1
e

P
SR Fdey

PAN

Ajuste preciso de la presion de compensacion

A,

- Modelo
é " neumatico

1 A > <]
’ P
I Modelo
manual

@®Los cambios de presion se suprimen durante el
funcionamiento del cilindro, equilibrando al cilindro en
ambas condiciones, estatica y dinamica.

OE| ajuste preciso de la presién de compensacioén y la repetitivadad superior
previenen el juego de actuacion del cilindro y hacen que la precision de

parada sea uniforme.

®La placa base se puede montar en"VEX1B33", "VEX1230" y "VEX1233".
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Regulador de precision Serie VEX 1139

Caracteristicas técnicas

Modelo

02 04
VEX1A33-7% |VEX1B33-Y7 | VEX1133.3) | VEX123}-0} | VEX1333-03 | VEX1533-06 | VEX1733-(3 | VEX1935-5

Funcionamiento

Manual (enclavamiento con destomillador) | Accionamiento manual (enclavamiento con destornillador) y accionamiento neumatico

Piloto interno

Piloto m <Se puede cambiar el piloto externo.
*\/éase "Forma de cambiar el piloto externo" en la pag. 1.7-4,
Fluido Véase la tabla de fluido aplicable ‘ Aire comprimido

Presion de prueba

1.5MPa

Presion de alimentacion

(Fije la presién +0,1MPa) a max. 1MPa
A\ Precaucién #Véase las "Precauciones del producto”.

Rango presion establecido: 0.01 a 0.7MPa 0.05 a 0.7MPa
Temperatura ambiente 0° a 60°C
Temperatura de fluido( 0(3)°aa9692‘§(\>/§;(11é’33333g) 0° a 60°C
Repetitividad Dentro de £0.5% F.S. (extension completa)
Sensibilidad Dentro de +0.2% F.S. (extension completa)
Consumo de aire® 6¢/min (ANR) (Presion de alimentacién 0.9MPa )
Montaje Libre
Linealidad® — Dentro de +1% F.S. (extensién completa)
Presion de sefial® — 0.05 a 0.7MPa
Conexion de sefial PA® — Rc(PT)' /8
Conex.| M5 | 01 M5 | 01 01 02 | o1 02 |02 |03 |04 |04 |06 |10 | 10 12 14 | 20
Conexion P 1
Re(PT) LAV AL VAV AV AV AV A AT AV AV A A R R ARG
R (4) (4) 11/1 2
. _ mm| 5 |19¢,] 5 |94,/ 16 |25 |16 |25 |36 |60 |70 130160[180{300 | 330 | 590 | 670
Area efectiva  leaual To75 (80, T 275 |50/, | 884 1375 | 884 [1375 |1965 32423832 [1074 8744 |9825 [16702 [17685 [32422[36352
Peso (kg) 0.15 0.18® 0.2 039 0.5 1.4 2 4
Q Nota1) Sin condensacion
Nota2) Se evacua una gran cantidad de aire todo el tiempo.

Nota 3) Sélo aplicable al modelo con accionamiento manual.
" 5 P—A A-R
Nota4) Indica mm? y Cv de \| 240 de

A Lado de
Nota5) Con junta suelta alimen.

alivio

Fluidos aplicables

Modelo VEX1433 VEX1833B VEX1833C
(Construccion de la vélvula Junta NBR) (Construccion de valvula Junta FPM)| (Contruccién de vélvula Junta EPR)
<Aire comprimido (Normal, seco) Argén
Fluido Didxido de carbono ( 0.7MPa) Helio Diéxido de carbono
Gas de nitrégeno (N2) Aire de alta temperatura | (COz 0.7MPa o menos)
Fredn 11, 113, 114 (MAX. 99°C)
Indicacion
PA #}1 §
> R(3) —D R(3)
A ——p— P(1) A ——=—— P(1)
2) @ T

Modelo accionamiento

Modelo neumatico manual
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Serie VEX1139

Forma de pedido

A\Precaucion

VEX1 |A |33 |C

M5

G

| Uso del piloto externo

(DSi no se puede mantener una diferencia de presion
por encima de 0,1MPa entre la alimentacién y la

T T l presién establecida, cambie el piloto externo para
Vilvula reguladora . Opciones obtener la diferencia de presién necesaria.
Juntas de valvula_ B Fijacion @8Si no se puede instalar un secador en el lado de
— |JuntaNBR F Escuadra alimentacion, cambie el piloto extreno y asegurese
BES.Junta FPM_ G Mandémetro de instalar un secador en el lado del piloto.
«Véise e% N | Silenciador para Forma de cambiar el piloto externo
Regulador de precision P ’ la conexion de purga
fluidos aplicables. (D Usando un destornillador, extraiga el orificio desde
* la culata P1.
. . Roscas (1/4s6lo)
Accionamiento manual _ Rc(PT) (@ Instale el orificio en posicién opuesta (piloto
T NPTE ext_erno). In,?télelo ’cluidadosamente para prevenir
F G(PF) dafos en la junta térica.
l N NPT e .
Tamaiio del cuerpo ¢ Conexién (3 Vuelva a apretar el orificio y conecte las tuberias
T el Conaien del piloto a la conexién P1 usando un racor M5.
amario del cuerpo Conexion| Conexién P, A; R i W T
Montaje individual | 5 M5 1M5 I Posicién
o1 V% para P1
Montaje en B M5 M5
placa base o1 %
T l Dimensiones de la conexion P1
Valvula reguladora Opciones <Piloto intemo>
B Escuadra Qrificio
Reaulad F Pata
degu a lqr G Mandémetro ‘e
e presion —— # = Conexion
de precision Funcionamiento,—| N Silenciador para P1
_— conexion de purga
0 |Acciona. neumatico
31 Manual <Piloto extemo> acores M5
Roscas )
1 _ Rc(PT)
Tamaiio cuerpo Conexidén T NPTF
Tamatio del Conexién E G(PF)
AMano GETEUeIR 1 onexion [Conexién P, A; R[ Conexién R N NPT
1 01 P2
02 7
E 02 a
% |3 | 03 %4
S 04 %
o 04 Ve
£ 5 | 06 34
2 10 1
10 1
1 1
7 T2 1 &
14 1%
9
20 2 2
° @ - Sin junta suelta
S © 1
€S |2 [ o0 /8
=65 02 Vi
Opciones:
Ref.
Designacion 0 0 0 0 0 0
VEX1A33 | VEX1B33 | VEX1133 | VEX1233 | VEX1333 |VEX1533 | VEX1733 | VEX1933
Escuadra (Con tornillo y arandela) | B [VEX1-18-1A — EX1-18-1A — VEX3-32A |VEX5-32A |VEX7-32A |VEX9-32A
Pata (Con tornillo y arandela) F |VEX1-18-2A — EX1-18-2A — —_— —_— —_— —_—
Manémetros G G27-10-R1-X207 G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01
Silenciador para conexion de purga (PE) N AN120-M5

N

1.7-4

Ejemplo: VEX1333.03
G36-4-01

* Las partes opcionales se mandan en el mismo paquete.
=% Sj se usa otro manémetro no indicado en la tabla de opciones, escriba su referencia. Para mas detalles, véase la guia del manémetro en la pag. 1.16-0.
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Serie VEX1013 3
Placa base

Caracteristicas técnicas

Valvula aplicable VEX1B33 VEX1239
Estaciones de valvula de 2 a 10 estaciones (1) de 2 a 8 estaciones (")
Pasaje de aire Alimentacién comun , tipo alivio
Piloto Piloto interno Piloto externo comun Piloto interno Piloto externo comun
Conexion piloto — M5 I M5
Conexién P, A, conexion R % i
VEXB-5 F]
(Con junta de selladoy | Material de junta

Placa ciega tornile de montale) ——de% (Con j\:rﬁj((:e :e7llado y tornillo de montaje)

B | JuntaFPM

C Junta EPR

Q Nota 1) Presurice la conexién P y evacle de la conexion R en ambos lados para las seis estaciones o méas de "VEX1B33" y/o cinco estaciones o mas de "VEX1233".

Forma de pedido

VVEXB— 1 5 01
Tamafio T l I—ﬂRoscas

($)]

cuerpo Conexion — Re(PT)
Plioto *— 0| % T NPTF
1 Piloto interno E G(PF)
2 | Piloto externo comun Estaciones N NPT
2 |2estac.
10 [10 estac.
VVEX2—1 5 —02
Tamano del—l— I—. Roscas
cuerpo Conexién = Rc(PT)
Piloto e 02 | ', T NPTE
1 Piloto interno F G(PF)
2 | Piloto externo comin Estaciones N | NPT

2 [2estaciones

8 |8 estaciones

La lista de simbolos para el pedido de las valvulas y las placas ciegas para el montaje del lateral izquierdo
(La conexion A en este lateral) de la placa base.
Ejemplo) VVEX2-2-5-02

O®VEX1233-G 4 uns.
®VEX1-17 1 uns.
ﬁé%?éﬁéﬁ.éﬁg?{:ﬁ%{?c‘??s de la presion Establezca las caracteristicas de la presion (Accionamiento manual)
= 08 & 08
L o7 2 o7
= - L
< 06 < 06 =
5 05 S 05 —
2 04 3 04 !
@ Y c —
2 03 9 03 ]
c < /
2 o2 o 0.2
2 2 o1 -
0 01 02 03 04 05 06 07 08 @ 0 2 4 6 8 0 122 14 16 18 20 2 24
Presién conexion sefial PA (MPa) o Giro manual (ciclos)
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Serie VEX1139

Curvas de caudal Condiciones: Presién de conexién P 1MPa
VEX1A33/VEX1B33-01 VEX1133/VEX1233-02 VEX133%-03
Presion de conexion A (MPa) Presion de conexion A (MPa) Presién de conexion A (MPa)
0.9 0.9 0.9
\ 0.8 0.8 0.8
07 N 07 07
06 e N 06 06
0.5 = \ 0.5 0.5
N 0.4 e 0.4 N 0.4
D 0.3 = 0.3 N 0.3
0.2 = 0.2 0.2
0.1 [— 0.1 0.1
. )
800 400 0 400 800 2000 1000 0 1000 2000 4000 2000 0 2000 4000 |
R<A n(ANR P—A R—A (¢/min(ANR)) P—A R<A (4 P—A
(Salida de escape) Eau({jial {sa)mlm reducida presion) (Salida de escape) Cau(dal (Su)minis. reducida presion) (Salida de esgajgé)fglaltﬂgghlgamls reducida presion)
VEX153%-06 Presion de conexion A(MPa)  VEX1733-12 Presisn de conexion A (MPa) VEX1933-20 Presién de conexionA(MPa)
0.9 0.9 0.9
0.8 0.8 0.8
0.7 0.7 0.7
0.6 0.6 Ny 0.6
N 05 N 0.5 N 0.5
R 0.4 N 0.4 N\ 0.4
0.3 \‘ 03 0.3
0.2 N 0.2 0.2
N___lod N 01
10000 5000 0 5000 10000 20000 10000 0 10000 20000 40000 20000 0 20000 40000
R (¢/min(ANR)) P—A R<A mgﬁ\NR)} P—A R—A (¢/min(ANR)) P—A
(Salida de alivio) Caudal (Suminis. reducida presion) (Salida de ESC&JJE) al (Suminis. reducida presién (Salida de escape) Caudal (Suminis. reducida presion)
Condiciones: Presion de conexion P 0.7MPa, presién de conexionA 0.2MPa, caudal 0 ¢/min (ANR)
VEX1A33/VEX1B33 VEX13%/VEX1233 VEX1333
0203 0208 0208 -
/, N Punto de
—_ Punto 'de = . © rtida L
e rtida & i o2 e
< R \ /| s partida // s o
< 0200 i < 0200 }/ < 0200
S / 2] ]
§ / qu / g' /
g / 3] / o
Q
@ @.
S o107 ,‘/ S 0197 S o197 ./
c S 8
S o ]
7] 3 ]
4] et L3
a o o
0 01020304050607080810 0 01020304050607080910 0 01020304050607080910
Presién de conexién P(MPa) Presion de conexién P (MPa) Presién de conexién P (MPa)
VEX153§ VEX1738 VEX193%
0203 0203 0.203
= = - Punto de
g ranea] Lt g Punto de| /| g parida |
< 0200 z < 0200 < 0200
=] o =]
> > x
£ // g / £ / 4
o / 8 o /
@ 5] @
-
2 o197 © 0197 © 0197 4
] S ]
o o o
0 01020304050607080910 0 01020304050607 080910 0 01 Q:E 030405 06 07080810
Presién de conexion (MPa) Presién de conexién P(MPa) Presion de conexion P (MPa)
1.7-6
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Diafragma _
inferior  (&8—__ 7

Regulador de precision Serie VEX 1139

Construccion/Principios de funcionamiento

VEX1A33, VEX1B33

Parte valvula Vélvula piloto
principal de precision
=
>
= 3 5
h L -4
> £, 'g g T @
e § 8 P2sc o5 328
o > © g =22 T > = o
= = o =
S ® 5 B2g88 38 ©29
2 > @ O3cE =2F >87T
@ ® ® @ @ 0 @
i / > / J /.r
1 E |

Retén @\ | t Moy _

}_ — .

Cuerpo (1———

0 ® B3 ©
T o «© '

E = g o

@ oz

@ o =

5 ® 2
a <

Cuando se gira el mando (9 en sentido horario, la fuerza generada por el muelle (0
hace que la vélvula @3 cierre la boquilla (4permitiendo que la presion de retorno de
la boquilla se aplique en la superficfie derecha de la parte superior del diafragma
(3). Por ello, la vélvula (8 se mueve a la izda., haciendo posible el movimiento del
aire de alimentacion de la conexion P a la conexion A. La presion de aire se aplica
a la superficie izda. del diafragma superior 3) y contrarresta la fuerza generada por
la presion de retorno de la boquilla, a su vez, se aplica a la superficie izda. del
diafragma ({1, y se compensa con la presién establecida que contrarresta la fuerza
de compresién del muelle 0.

Cuando la presién secundaria es mayor que la presion establecida, empuja el
diafragma () hacia la derecha y la presion en la parte derecha del diafragma
superior (3) disminuye, moviendo al diafragma (3) superior hacia la derecha Por ello,
la vélvula (&) se ve desplazada de la superficie izda. del diafragma superior (3), la
presion secundaria fluye desde la conexion A a través del orificio de la valvula y se
descarga a través de la conexion R (atmdsfera). Si se gira el pomo (9 en sentido
antihorario, el movimiento sera el contrario, la presién secundaria disminuird y se
compensara con una nueva presion establecida.

Lista de componentes

Ref. Designacion Materiales

@ Cuerpo Fundicién de aleacion de cinc
@] Vdlvula piloto de precision Fundicion de alumimio
©) Diafragma superior NBR/FPM/EPR

O] Muelle Acero inoxidable

® Guia valvula Acero inoxidable

® Valvula NBR/FPM/EPR

@ Retén Poliacetal
Diafragma inferior NBR/FPM/EPR

O

VEX1133, VEX1233, VEX1333, VEX153)
VEX1733, VEX193]

Accionamiento manual

& Valvula piloto _
=] U oo o gy
‘% ( de precision®) __-®@Pomo
5 ] _
e 10 Muelle
e Bola (3 0
3 Boquilla 14 | .
o
°
3 _ ) _
« Diafragma (1—__ PE _-(12 Regulador
=1 )
=
il L
g . TiFer P1
Embolo — 1L 1} e .
e /f\a_,-Gwa de valvula
=
S e 7 i @Muell
2 Eje -:'z)\“Jq [ Pl | — @Muelle
& Cuerpo (- @] f
o : 3 TR . e
3 Val\l.n_'ula vas_ta?cl_xé\hh il | || Tt A@T@ Valvula vastago
g | (@limen. aire) =L 1} (salida del aire)
@ o 1
= Muelle @ (P {7l
o ~ -
Guia vélvula G— =
Accionamiento neumatico
c |
he]
2 Conexion
@ senal
g‘ Diafragma@\ PA
° B?]a-J 3\5‘
o Boquilla@a—___ | PE
< | Diafragma@i——|
3
® P1
>

Presurizacion a Realimantacion
la conexion P(1)

Cuando el pomo (9) se ira en sentido horario, la fuerza generada por el muelle 0 (a través
del diafragma (15, cuando se aumenta la presién de disparo de la valvula de reduccin de
presion conectada a la conexion de la sefial) hace que la valvula @ cierre la boquilla
haciendo posible aplicar la presion de retomo de la boquilla a la parte superior del émbolo
(3). Por lo tanto, a través del eje (7), la vélvula de vastago (aire de alimentacion) (®) se abre,
permitiendo fluir el aire desde la conexion P a la conexion A. La presion de aire se aplica a la
superficie inferior del émbolo (3) y contrarresta la fuerza generada por la presion de retomo
de la boquila, a la vez, se aplica a la superficie inferior del diafragma (0, y se compensa con
la presi6n establecida que contrarresta la fuerza de compresion del muelle .

Cuando la presion establecida es mayor a la presion secundaria, empuja al diafragma ([
hacia arriba, la presin en la parte superior del émbolo () disminuye, haciendo moviéndose
(3) hacia arriba el émbolo, se abre la valvula de vastago (de escape ) © a través del eje @), y
se descarga a través de la conexion R a la atmésfera. Si se gira el pomo (9 en sentido
antihorario (si la presidn establecida de la valvula de reduccion de presion conectada a la
conexién de sefial disminuye), el movimiento serd el contrario, la presion secundaria
aumentard y se compensara con una nueva presion establecida.

Nota: Aquello indicado entre paréntesis es para el modelo con accionamiento neumatico.

Lista de componentes

Ref. Designacion Materiales

® Cuerpo Fundicién de alumimio
@ Valvula piloto de precisién Fundicion de alumimio
® Embolo de regulacion Aleacién de aluminio
@ Muelle Acero inoxidable
® Guia valvula Aleacién de aluminio
® Valvula de vastago NBR

@ Eje Acero inoxidable
Guia valvula Aleacion de aluminio
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Serie VEX1139

L)

Tipo montaje individual

N

.I.

.~

VEX1A33-M5/01

3xRc (PT) s, M5

Pata (opcion)

Escuadra(opcién

l:: |
Dipg AT
13.5(15.5)

VEX1-18-1

Manometro (opcion)
G27-10-R1-X207

VEX1133-01/02

77

135

(Orificio de
montaje)
2xM3 (Rosca de montaje)

4xp4.5(Orificio de
montaje)
ol oo
| [aV|IsY}
|

022
44
52

Seccion transversal A

(43.5)

Q Nota) ( ) son las dimensiones de "M5".

Accionamiento neumatico

1l il Il
| 1L ' =
i_Hm“ 2xM5 | l pAO_‘E
7 " - _‘ : Py
e | ' | [riTe®
S | -
L] =
L ap 1. I
EscuadraE [ &) g}i o
/VEXI-18-1 | o ¥ ) ol
i s Nelo
_/ (opcién) Y ;.LE___.\‘,Ei { 3 2} I
S '43‘20:’:3\ = \3xRe (PT)
2 ) | \xe45(orificio de .1
" 26‘”. ‘%J montaje)

,-"‘ Manometro (opcion)

G27-10-01

1.7-8

O
:

253 2xM3 (rosca de montaje)
Pata (opcién — :
TVEXI-18-2 4xo4.5 (orificio de montaje)

\% =N

Secion transversal A



Regulador de precision Serie VEX 1139

Tipo montaje individual

50
VEX1334-02/03/04 1 AMS :
?1 o [ (Rosca montaje)

o mugj g

Die@

Accionamiento neumatico

— EA?—(S\E J _3x|30(£T) ‘ ["
. Y. %, V5
e . =S
o : o~ 1 = S
- — : - 8 1R
ot Lo g
— 15 T 30
3D :\__9.5 ( 60>
L T2 - 100

Escuadra VEX3-32
Mandmetro (opcién)  (opcion)
G36-10-01 .

VEX1533-04/06/10

Accionamiento neumatico

=Cks “ L
ore : 1 M6
| I L i = (Tomillo[
-l / e ontaje
3 G Tl o — ' 2-09
i f) [:] R 197 Se , T (orificio
i ks i i — — s montaje
T@‘ &S { | O | ol b
% A P L,J ~ i j
; - 3 <
| 0 _J l - 610 K
' 40 3xRc 1o
- 80 -l ‘/2:‘,3/;1,1 130

[Manémetro (opcidn)

I G46-10-01
|'J\EscuadraVE)(S-32
(opciodn)
1.7-9
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Serie VEX1139

Tipo montaje individual

PEG

159.1

151.1

134

VEX1733-10/12

Accionamiento manual

210.3
202.3

o /
& | [O0—
60
100
Escuadra (opcion)

!
1
| i = e S )
ﬁaﬂémetm (opcion)

G46-10-01

[ 51

13

177.5
140.2
129
123

L]

F‘.—*

IL
i

2xRc(PTN, 114

w

VEX7-32
N

153

I —

Accionamiento neumatico

1.7-10

(152.5)

VEX9-32
W A | _
@ ‘ ®)
U
0 _
F | &
| ]

.

120

Escuadra (opci6n)

G46-10-01

N

(131.5)

(orifico

2-09

montaje)

=0l £

Il

;
4xM6 x6
rosca montaje)

ol

=t

I

49

192.2

SVC

229.5

X1

rosca mont.)

76

4xM6 [(_).l|

4xo7 /

montaje)d

(orifico | |

| S —
98

140

160




Regulador de precision Serie VEX 1139

. Manémetro (opcidn)
-+q/G27 10-R1-X207
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Serie VEX1139

Placa base: VVEXB--[J-01

Lado de montaje de la valvula
Valvula aplicable VEX1B33

Conexion piloto

0o00 O
O oo

J Conexién A(2)

Conexion R(3): Hc{PT}'-'s.para 6 estaciones de
placa base o mds, alivio desde ambos lados

Conexion piloto externo

Sin rosca M5: piloto externo VVEX B-1
Con rosca M5: piloto externo coman VVEXB-2

Manémetro (opcidn)
026 G27-10-R1-X205

W
Vad

— 1

N,

) ‘%l ) E‘N 1@
_ Wi N AN L RS ANP .
/g, # p—q
% ot )
? P1 © ® A A f’*\é o
15
of [T eQfol® I % © ¢ O & P —
—EEL— 5 L P=31 I 35 1
26 Conexion P(1): Rc(PT)4, para 6 estaciones de ' 7
29 placa base o mas, alimentacion a ambos lados nxRc(PT) 6
-
| 2nxM5X 0.8
|
o = . 2x05.5
o PE—= | Orificio de
~ 5 =] o / montaje
? o w O &
%P TEoH o, ATl
} { ! s
[ ) | 215
' ' 6.5
L ]

v
\\L
\\
“\_Placa ciega
30 VEXB-5[

Dimensiones L Li=31n+25,L.=31n+ 12

Simbolo!| 2 3 4 5 6 7 8 9 10

L 87 | 118 | 149 | 180 | 211 | 242 | 273 | 304 | 335

L2 74 | 105 | 136 | 167 | 198 | 229 | 260 | 291 | 322
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Regulador de precision Serie VEX 1139

Placa base VVEX2-[0-0-02

Lado de montaje de la valvula

Valvula aplicable VEX123 3

Conexion piloto Conexion piloto
s o)
o 1O
QO o
L
4 Conexion A(2) Ct}nexién AQ2)
Piloto interno Piloto externo comun
VVEX2-1 VVEX2-2
Manometro (opcién)
’. 026 ,‘ / G27-10-01
Conexion P(1): Hc{PT} % para 5 estaciones de EI’ . E? %ﬁ %]9 %]9 %Er Placa ciega
placa base o mas, alimentacion a ambos lados = == —F el 8
Conexion piloto externo
M5 0
I~
& {e]
A
gI Hkﬁ‘\ ::’) 8‘ i : : & % + - ____,-'I -
3
1.5 P=31
“"385 Conexién R(3): Re(PT), para 5 estaciones de nxRe(PT) Y4/
42.5

placa base o mas, alivio desde ambos lados

i
s 2x06.5
g E A ,{orificio montaje)
FET® {:} 7 o
Il 7°
o _ o
{}} Y '

25
- -

75

13.5

Dimensiones L Ecuacion Li=31n + 29, L.= 31n + 14 n: Estacion
Sl’mbolon 2 8 4 5 6 7 8
L 91 122 | 153 | 184 | 215 | 246 | 277
L2 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262

O
:
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Serie VEX1139

APrecauciones

Productos relacionados

T EE Em Em Em Em Em Em Em Em Em EN BN BN RN R EE Em Em Em BN RN B R Em Em Em Em Em Em Em oy

| Léase detenidamente las instrucciones antes de su uso. 1

| Véase en las pags. 0-26 y 0-27 las normas de seguridad y precauciones |

1 generales relativas a los productos mencionados en este catalogo. 1

i |
Fluido de trabajo Tuberias

A\ Precaucion A\ Advertencia

(DSi se encuentran drenados o desechos en la linea de
alimentacion, el reguladorpodria atascarse originando un
mal funcionamiento. Por este motivo, ademas del filtro de
aire (serie AF de SMC), aseglrese de usar un secador
(serie AM de SMC). En lo referente a la calidad del aire,
véanse los sistemas de limpieza del aire comprimido de
SMC en la pag. 4.0-1.

(@Asegurese de realizar un mantenimiento periddico en el
filtro de aire y el secador (descargando los condensados y
limpiando o volviendo a colocar el cartucho filtrante).

(3No use nunca un lubricador en el lateral de alimentacién
con el piloto interno, de lo contrario el regulador se podria
atascar y ésto conllevaria a un funcionamiento defectuoso.

(@Si es necesaria la lubricacion en un dipositivo terminal,
conecte un lubricador a la salida cuando se utilice un piloto
interno. Si se utiliza un piloto externo, se puede conectar
un lubricador al lado de alimentacion, si se utiliza un
secador en el pasaje de aire en el lado de la vélvula piloto.
(®)Utilice una presion de alimentacién dentro del rango
recomendado (indicado en el siguiente diagrama).

VEX1A33, VEX1B33

1

y

/
09 / Rango presién

08 / aljmentacion

0.7 /

0.6 /

0.5 / /,

0.4

0‘3 ”

/|

0.2 -

Presién alimentacion (Mpa)

0.1

0 01 02 03 04 05 06 0.7
Presion establecida (MPa)

VEX1133,VEX1233, VEX1333,
VEX1533, VEX1733, VEX1933

1
)4
09 / Rango presion
o 0.8 alipentagisn
& o
2 o7 v
c / /)
g 06 7
o / /|
c 0.5 7 7
) /
£ 04 v
@ /1
§ 03 v
w
g 0.2
& '
0.1
0 01 02 03 04 05 06 07
Presion establecida (MPa)
1.7-14

(DSi una valvula de conmutacién direccional (electrovalvula o
mecanica) direccion se instala en el lado de alimentacion
del regulador de precision y se activa (ON) y desactiva
(OFF) continuamente, aumentara el desgaste de la bola de
la boquilla lo que llevaria a desviarse al valor establecido.
Por este motivo, evite usar una valvula de conmutacion
direccional en el lado de alimentacion. Si se quiere instalar
un valvula de conmutacion direccional, hagalo en la salida
de la valvula de reduccion de presion.

A\ Precaucion

(DApriete  los racores y

minuciosamente el par de apriete.

Par de apriete del conexionado

observe

Rosca de conexion Par de apriete Nm

M5 X 0.8 IAprox. rotacion ', /6 después del par de apriste manual
Rc(PT)" % 7a9
Rc(PT)'4 12a14
Rc(PT) 4 22a24
Rc(PT)' 4% 28 a 30
Rc(PT)%4 28 a 30
Rc(PT)1 36 a 38
Rc(PT)14 40 a 42
Rc(PT)1 4 48 a 50
Rc(PT)2 48 a 50

(@Normalmente, el aire se descarga desde la conexion de purga
(PE). El consumo de aire a través de este escape es normal,
debido a la construccion de la valvula de reduccion de presion de
precision.

(3En condiciones de trabajo en las que la presion de alimentacién
es relativamente alta (aproximadamente 0,5MPa minimo) la
presion es baja (aproximadamente 0,1 MPa max.) y la salida esta
abierta a la atmdsfera, las pulsaciones podrian ser creadas en el
caudal del lado de presion establecida. En tal caso, se disminuye
a presion de alimentacion tanto como sea posible o se aumenta
la presion establecida y se restringe la linea de salida (como
afadir una valvula reguladora para regular la presion).

El regulador para sefales

(Sdlo accionamiento neumatico )

A\ Precaucion

eModelo aplicable
Regulador  Serie IR2000

Serie VEX1533

oEn el caso de control de presion multiple, considere la
posibilidad de usar la serie E-P HYREG serie VY para
simplificar su sistema.

Tornillo de regulacion de puesta a cero

A Precaucion

oE| tornillo de regulacién del punto cero se ha
ajustado en el momento de envio para fijar lo
mas cerca posible de 1:1 la presién de sefial y
la presién de salida. Por ello, no es necesario
regularlo.

O
:

Silenciador (Serie AN)

elLa capacidad de reduccion de ruido esté por
encima de 30dB.

oOfrece una area efectiva suficiente.

L

Modelo Conexion | Area efectiva
R(PT) (mm2)

AN120 M5 5
AN110 4 35
AN200 DA 35
AN300 3% 80
AN400 DA 20
AN500 3 160
ANG600 1 270
AN700 14 440
AN900 2 960

Véase "Best Pneumatics

n°1" para mas informacioén.
Filtro de escape (Serie AMC)
eProporciona una reduccién de ruido vy

funciones de restablecimiento del aceite.
ePuede ser usado en un sistema de tuberias

extenso.
Fi

Modelo Conexién | Area Caudal méx.
R(PT) |efectiva (mmz)| (¢/min (ANR))
AMC310 ) 16 300
AMC510 3/ 55 1,000
AMC610 1 165 3,000
AMC810 1% 330 6,000
AMC910 2 550 10,000

eExtraccion del vapor del aceite del 99%
ela reduccién de ruido por encima de 35dB.

m Para més detalles, véase
"Best Pneumatics 1".



