Modulo de vacio de gran tamafo/serie ZR

l_“li
.‘I Sistema eyector de vacio/sistema externo de alimentacion de vacio

— Tamano boquilla (mm): ¢1.0, 1.3, 1.5, 1.8, 62.0

J Ideal para la manipulacion de piezas de trabajo de 0,5 a 5kg




Modulo de vacio de gran tamaio

Serie ZR

Sistema eyector de vacio/Sistema alim. vacio externo

Modelo de vacio ideal para el manejo de piezas de trabajo de 0,5 a 5 kg.

Diseno m0du|ar/ApIicaciones de acuerdo con las necesidades del usuario mediante una seleccion de los componentes del médulo.

Los modulos para la utilizacién con alimentacion de vacio interna (para bomba o linea principal) 0 como
sistemas de eyector de accionamiento.

Seguridad — La funcion de autoalimentacion de vacio por medio de la utilizacion de electrovalvulas biestables.
Compacto, ligero de peso.
Posibilidad de montaje de placa base multiple.

Unidad completa tipo
eyector de vacio

Vacuostato/
Filtro de succion
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Unidad de valvula| pe”
N

) Sz Unidad completa tipo alimentacion
Ejemplo N de vacio externa

de aplicacion

Alimentacion
de papel

Pick and place de placas finas

Absorbiendo y transfiriendo Igualmente: Pick & place placas de cobre, maquina etiquetadora automatica,
paneles de cristal liquido transporte de chapas de madera, maquinas de sujeccion de tornillo automatica
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Modulo de vacio de gran tamaio Serie ZR

Introduccién de componentes modulares

Caracteristicas técnicas basicas Tipo de eyector de vacio Tipo alimentacion de vacio externa

’ Componentes ‘ ’

Caracteristicas

|

de la pag. 4-76 a 4-82 de la pag. 4-31 2 4-116

Unidad.de eyector..| piam. boquilla a(mm) 1.0 13 15 1.8 2.0
ZR1-W ,
Max. caudal de succion|  TiPO S 22 38 54 62 84
(¢/min (ANR)) Tipo L 42 52 74 | 8 | 105
i _ Consumo de aire (¢/min ) 46 78 95 150 185 —
i l'?'- Depresién maxima S: -84kPa L: -53kPa
Esi
;_‘ ,32-,: Escape (Escape eyector) Silenciador incorporado, placa base mltiple
bty

escape comun o individual

Uhidad de valvula

Componentes

Valvula de alimentacion (tipo piloto)/Valvula de escape (tipo piloto)

Funciones

N.C./N.A.

Funcionamiento

Electrovalvula (doble, simple)/Véalvula de accionamiento neumatico

Tension de alimentacion

3,5,6,12,24V DC

Vacuostato
ZSE2-0R-15/55

Rango de la regulacién de presion

0 a-101kPa

ZSE30A-00-1-(10101

Histéresis

3% 0 menos

Tensioén de trabajo

12 a 24V DC (Rizado 10% o0 menos)

= 0

Unidad filtro de succion

Rango de presion de trabajo

Vacio a 100kPa

ZR1-F

Filtracion 30um
Material PVF
Placa de funcién RV1 PV'PS’PD
ARG Cadigo RV2 PV'PS/PD
RV3 PV/PS'PD
RV4 PV/PS/PD
'8 | Orifico de alimentacion neumatica Rc (PT) 1/8
g Orifico de la ventosa de vacio Rc (PT) 1/8
] 3. | Orificio de alimentacion neumética Rc (PT) 1/8
caracter?s(t)iTaL;r;écnicas E Orifico de la vélvula de pilotaje M5
§ Orifico de la vélvula de soplado M5
§ Orificio de escape comun Rc (PT) 1/2
n_«_s Orificio de alimentacion de vacio externa — r ’ Rc (PT) 1/8

sobre cada unidad.

Véase de la pag. 4-81 a la 4-91 para mayor informacion

Placa base multiple
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Modulo de vacio de gran tamano

Serie Z R sistema eyector

Forma de pedido

Nota para la seleccion del modelo

Tome en cuenta las placas de funcion.
(Véase la pag. 4-79)

Vélvula de alimentacion v s
Eyector et Vacuostato ZR‘I

Evector —llmticn [—facuositl 73 1

[1-[]-Q
5|MI[Z []-[]-Q

N.C.
Eyector V: stato ZR1 Q
Eyector Filtro Z R 1 20 1 L J J Q
Unidad de eyector Tornillo de regulacion de caudal para d.e.scar‘g’a/Fijacién A B !
Diam. boquilla Nivel de vacio max. Contratuerca|  Fijacion Ao B
10 | 1.0mm S —84kPa = o L J
_— L [ ) [ )
13| 1.3mm L -53kPa
15| 1.5mm - e LJ a
18| 18mm Metogo de escape del eyecfor N X X
20 | 2.0mm Simbolo Tipo Unidad| Placa base miltiple @ : Incorporado (la fijacion A o B se envian juntas)
- Individual X :Ninguno
1 (Con silenciador incorporado) L L
Enciador neorpora Caracteristicas técnicas del cableado
2 Individual ° ° Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A)
escape Rc(PT)1/8 — Sin cable
3 | Escapecomin | — L L Cable con conector (longitud: 2 m)
Combinacioén de valvula de alimentacién y valvula de soplado Consulte la “Tabla (4)" de la pagina 4-77 para la ref. del cable con conector.
l Véase la pag. 4-77 Caracteristicas del vacuostato (ZSE2) (E)
Valvula de pilotai — | Salida directa a cable/Cable (longitud: 0.6 m)
alvula de pilotaje L | Salida directa a cable/Cable (longitud: 3 m)
c [TC~_11W W o C Cable con conector (longitud: 0.6 m)
— | (Con luz: 1.05W) Entrada eléctrica CL Cable con conector (longitud: 3 m)
v DC: 0.45W — | Accionamiento neumatico CN Sin cable con conector
(Con luz: 0.5W) Para 24,12, 6, 5, 3V DC Consulte la “Tabla (3)” de la pAgina 4-77 para la ref. del cable con conector.
%24V DCy 12V DC son L Longitud del cable 0,3m Caracteristicas técnicas del filtro (F)
aplicables al tipo 0.45W. : -
LN Sin cable — [ No compatible
Tensién nominal LO |Conector Sin clavija Especificacion de unidades
— |Accionamiento neumatico M __|enchufable]  Longitud del cable 0,3m Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A)
5 24V DC MN Sin cable — [Con funcién para intercambiar unidades
6 12V DC Mo Sin conector M Unidad S| inicamente
\ 6V DC G |Saldadirecta Longitud del cable 0,3m P | Con funcion para intercambiar unidades (valor inicial PSI)
S 5V DC H | acable Longitud del cable 0,6m Nota 1) Unidad fija: kPa
R 3V DC Caracteristicas técnicas (E) del

*Véase de la pag. 4-77 la referencia del
cableado con clavija.

vacuostato (ZSE2)

LED Indicador y supresor de picos e - | No compatible

de tension Caracteristicas técnicas del filtro (F)
- Ninguno Accionamiento manual l I = | No compatlblcla —
LED Ind|cad9r y — Puleador o onclavarionto Caracteristicas de salida Caracteristicas técnicas (E) del
74 supresor de picos B : Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A) Vacuostato (ZSE2)
(Sé|0 valvula tipO conector) Pulsador con enclavamiento ranurado - - -
i l N 1 salida de colector abierto NPN 1 salida de colector
S | Con supresor de picos de tension P 1 salida de colector abierto PNP - abierto NPN
Sy Z no estan disponible para el tipo de A 2 salidas de colector abierto NPN 55 1 salida de colector
salida directa a cable (DC). Combinacion del presostatoffiltro B 2 salidas de colector abierto PNP abierto PNP
Si la polaridad es incorrecta a un diodo TN ) - - " odica G isticas técnicas del filtro (F
DC (supresor de picos de tension), o el inguno _ . C | 1salida de colector abierto NPN + salida de tension analogica ~ Caracteristicas técnicas del filtro (F)
elemento de deteccion se podria dafiar. D | Vacuostato digital (ZSE30A) + Filtro D |1 salida de colector abierto NPN + salida de corriente analogica ~ — [ No compatible
E | Vacuostato (ZSE?2) + Filtro E | 1salida de colector abierto PNP + salida de tension analdgica
F | Filtro F | 1 salida de colector abierto PNP + salida de corriente analégica
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Sistema eyector Serie ZR

(1) Combinacién de valvula de alimentacién y valvula de soplado

Funcionamiento de la valvula | Componentes de vélvula Vélvula de alimentacion Vélvula de soplado
. ., ) , | Electrovalvula Acciona. neumatico Electrovalvula Acciona. neumatico
g:”if;ja gis\(;;cc'?g Deff;gfode ;’I;:‘é;’t':c%i V:c"‘“;;ge Simbolof o o TROVi b | FLECTROVL bisibl]  N.C. (Van3130) [T bt RETOM bl N.C. [ oo
P P (VJ3233-X17) | (VJ3233-X18) | (VL3130) (VJ3233-X17) [(VJ3233-X18) | (VL3130)
ELECTROVAL biestd| ~ N..C.
K1 - - - - - —
© © O (VJ3233-X17)| (VJ3133) 1 i
N.C. N.C.
K2 - - - - - -
O O O (VJ3133) | (VJ3133) g g
Accionamiento neumético | Accionamiento neumtico
K _ _ — _ — _
O O O (VJA3130) | (VJA3130) 3 ® L
N.C. Comdn con
X © - — o - — - < Ivula d > -
O O (VJ3133) alimentacien
Accionamiento neumético Comiin con
C2 — — — - — — < lvula d >
< O O (VJA3130) ® almeniaciin
N.O. Comiin con
X Cc3 — — — — - < Ivula d > —
O O (VJA3130) o gimentagion
Electrovalvula biestable Comun con >
C4 — — — - Ivula d — —
X © © (VJ3233-X18) o <a\ﬁ?n‘é%§aci%n
— - Sin unidad de valvula

©: Posibilidad O : Posibilidad con limitaciones (Sin funcion de autoalimentacién) X : Sin posibilidad

Tabla (2) Forma de pedido del conector
enchufable para valvula Montaje

SY100 - 30 - 4A —

Forma de pedido
Cuando sea necesario una unidad de vacio equipada con véalvulas
con una longitud de cable de 600m o mas, especifique las valvulas
del modulo de vacio sin las clavijas estandar y haga el pedido de

las clavijas necesarias por separado.

Ejemplo) ZR120S1-K15MOZ-EC
#VJ10-20-4A-6

Longitud de cable

— [300mm (estandar)

6 600mm
10 1000mm
15 1500mm
20 2000mm

25 2500mm

30 3000mm

Tabla (3) Vacuostato/Cable con conector

ZS— 10 —5A —

Longitud de cable

— 0.6mm
30 3mm
50 5mm

Forma de pedido

Cuando sea necesario un vacuostato con una longitud de

cable de 5m, indique la referencia de la unidad del vacuostato

sin la clavija del cable y cable de 5 m por separado.

Ejemplo) ZR1O000O-00000-CCN «eee-+ 1un.
*ZS_10_5A_50 .............................. 1 un.

Tabla (4) Vacuostato digital/Cable con conector

ZS - 38 —-|3|L

|

l Nucleo del cable

3 3 hilos, 1 salida, 2 m (Especificaciones de salida: N, P)

4 | 4hilos, 2 salidas, 2 m (Especificaciones de salida: A, B, C, D, E, F)

O
:
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Serie ZR

Sistema eyector/Combinacién de valvula de alimentacién y valvula de soplado

Simbolo de combinacion: K1

Caracteristica: la electrovalvula de alimentacion biestable pertime la autoalimentacion.

Simbolo de combinacion: C1

Caracteristicas: se activan la adsorcion de piezas de trabajo (con alimentacion) y
descarga de vacio (sin alimentacion) por la electrovalvula simple.

Funcionamiento Funcionamiento
uncion.vél. de plotse|  Valvula alimen.  |Vaiviasoplado Observaciones Funcion. vel. de piotaje| V), aimentacion/Valvula soplado Observaciones
Funcionamiento ELECTRO.a|ELECTRO.b|ELECTRO.C| La valvula de alimentacion Funcionamiento Electro.a Tegga cuidaddo con la purga éie las piezas de
— i o -/ trabajo o el desplazamiento de la posicion de
1. Adsorcion _ ON | OFF OFF mantendra la operacion incluso 1. Adsorcion ON adsorcion en el caso de piezas pequefias y/o
2. Descarga vacio | OFF ON ON | durante la interrupcion de la 2. Valvula de soplado OFF ligeras.
3. Operacion parada| OFF ON OFF | alimentacion.

Combinacion del simbolo: K2

Carcteristica: se incluye la electrovalvula para la valvula de alimentacion.

Simbolo de combinacion: C2

Caracteristica: se activan la adsorcion de las piezas de trabajo y
la descarga de vacio por la valvula de pilotaje externa.

PS
PE
Aire pilotado

\
Funcionamiento Funcionamiento
Funcion.vél.de plolse| V/al. alimen. | Val. soplado Observaciénes Funcion. val. de pitaje| V. alimentacion/Valvula soplado Observaciones

Funcionamiento Electro.a Electro.c Funcionamien Acciona. neumatico a Tegga cuidladdo c?n la purga éie |Ias piezas c(ije

i Cuando se interrumpe la i trabajo o el desplazamiento de la posicion de
1. Adsorcion ON OFF alimentacion. se inteprrum iran 1. Adsorcion ON adsorcion en el caso de piezas pequefias y/o
2. Descarga vacio OFF ON todas las 0 éraciones P 2. Descarga vacio OFF ligeras.
3. Operacion parada OFF OFF P )

Simbolo de combinacidn: K3
Caracteristica: puede ser controlada la operacion por una valvula de pilotaje externo.

Aire pilotado
Aire pilotado

Simbolo de combinacion: 03

Caracteristicas: se activan la adsorcion de piezas de trabajo (con alimentacion) y
descarga de vacio (sin alimentacion) por la electrovalvula simple.

Funcionamiento

Observaciones

Funcionamiento

Funcion. val.deplotaie| Val. alimen. | Val. soplado Observaciones
Funcionamiento Accionam. neumético a |Accionam. neuméiico b| Adecuada cuando no se pueden
1. Adsorcion ON OFF utilizar las electrovalvulas o para
2. Descarga vacio OFF ON control centralizado utilizando el
3. Operacion de parada OFF OFF aire de pilotaje externo.

A Precaucion

Cuando se conecta un conducto solamente a un orificio de conexion
(orifico PV), utilice una placa de funciéon (ZR1-RV1). Véase la
pag. 4-79 para mas informacion.

WFV;I. de piltaje| Val. alimentacion/Valvula soplado
Funcionamien Electro.a

1. Adsorcion

OFF

2. Descarga vacio

ON

Tenga cuidado con la explosion de las piezas
de trabajo 0 el desplazamiento de la posicion
de adsorcion en el caso de piezas pequefias
ylo ligeras.

Simbolo de combinacion: C4

Caractetristicas: se activan la adsorcion de piezas de trabajo y
descarga de vacio por la electrovéalvula biestable.

Funcionamiento

w‘;él. de plotaje| V4. alimentacion/Valvula soplado Observaciones
Funcionamien Electro.a | Electro.b | Cuando se interrumte la alimentacion, la

1. Adsorcion ON OFF | valvula de alimentacion/valvula de descarga de
2. Descarga vacio OFF ON vacio mantendrén la operacion.
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Sistema eyector Serie ZR

| Placa de funcién/ZR1-RV [ \

Se utiliza una placa de funcién cuando cada conexion para la valvula es comun. Si no se utiliza una placa de funcion
(estandar), efectie conexiones de tuberia individuales a las conexiones de PV, PS y PD respectivamente.

Sin placa de funcién (estandar)

Sistema aplicable: Sistema del eyector
Conexion de alimentacion de vacio externa

Diagrama del circuito

SOEh
a«@c\ 30§
A

) .z .
N e ® Conexion de tuberias

Con placa de funcion/Aplicable sélo al sistema del eyector

Cuando se selecciona ZR1/RV1 (PV € PS € PD)

Puesto que los orificios PV, PS y PD son comunes
por medio de la placa de funcion, haga la conexién

s6lo al orificio PV. Diagrama del circuito

ZR1-RV1
PS Y
PE@ M A
o P 11 T ‘
O ZR1-RV1 PVD>— T T E N
> %F*‘ gl %F}“ &
R ' <V
\?S"‘D‘\"\’&‘Q‘\ R * ‘
@ N
w\«\@oc N\'o_ @‘*@
I
@\l .,
W™ Conexion del conducto
R
o

Cuando se selecciona ZR1/RV2 (PV € PS/PD)

Cuando se tiene que tener limpia o libre de cualquier contaminante la pieza de trabajo
es posible utilizar una conexion de nitrégeno, aire seco
en la conexion PD.

Diagrama del circuito

ZR1-RV2
PS !
" el el
P>
PV \ IE N
30\“‘\2?\“0‘\ bﬂl%:}" ‘ ) S
W e : <1V
o ¥ |
e ‘@é\“‘\.“ o
N S8
\x\‘@:\\@\e\“‘“ Conexién de tuberia
Forma de pedido de la placa de funcién
l Caracteristicas del conducto A Precaucion
Simbolo] _Indicacion | Orfico PV [ Orifco PS | Orifcio PD La longitud de las roscas de montaje del conjunto varia cuando se afiada
1 PV PS PD Coman la placa de funcion.
5> | PV'PS/PD Coman [individual Realice el pedido a partir de la lista de piezas de roscas de montaje
Forma de pedido para la combinacion de unidades de la pagina 4-117.

. P - ) » Pida un tapon (ZX1-MP1) por separado para tapar las conexiones PD
Indique las referencias del modulo de vacio y la placa de funcién. y PS que ya no se usan debido a la adicion de la placa de funcion.
Ejemplo) ZR120S1-K15MZ-EC::------eeeveeenee 1 pc.

*ZR1-RV1 creeeerrreniiiiiine 1 pc.
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Serie ZR

Construccion

Lista de componentes

Lista de repuestos

N° Designacion Material Nota N° Designacion Material Referencia
@ Placa base multiple Aluminio ® | Valvula de pilotaje — — Véase la tabla inferior.
(@ | Tornillo regulador soplado  |Acero inoxidable ZR-NA Note 2) @ | Cuerpo de la valvula — — Véase la tabla inferior.
©) Placa de funcion PBT — Véase la pag. 4-94 ® | Eyector — — Véase la tabla inferior.
@ | Espaciador individual PBT — Veéase la pag. 4-94 © | Silenciador PVF | — Véase la tabla inferior.
®* | Caja del filtro Policarbonato | — Véase la pag. 4-88 10 | Cartucho filtrante PVF ZR1-FZ (30um)
. . . " 15
Q 1)Era\e:;:s;ii:!grejl‘:\ess(:::rsee|:|)(;‘Iist;)a:jbeol:a(t:cl:.b Ift;:'aegz frlr|1tfl;(t)ivo, no la utilice o exponga a los @ | Vacuostato - ZSEgoiOSOI.ES_DODRD?Eanbm
siguientes productos quimicos: diluyente para pintura, tetracloruro de carbono,
cloroformo, éster acético, anilina, ciclohexano, tricloroetileno, 4cido sulfirico, (2 | Unidad de presostato con filtro para sustitucién — ZR1-FOOOO-D

acido lacteo, aceite de corte soluble en agua (alcalino), etc.
2)Evite su exposicion a la luz directa del sol.

Nota 2) Gire el tornillo de regulacion de caudal para descarga 2 vueltas completas desde la posicion totalmente cerrada para abrir
completamente la valvula. No la gire mas de 2 vueltas, ya que podria provocar la caida del tornillo de regulacién.
Para evitar que el tornillo se afloje o caiga, también dispone de una contratuerca de regulacion de caudal para descarga (ZR-ND-L).

Forma de pedido de la electrovalvulas/valvulas de accionamiento neumatico

Accionamiento neumatico
SYJA3130

Electrovalvula

ZR1-SYJ3233 -

SYJ3133 -

X126
X127~ Q

-Q

Accionamiento manual

Pulsador sin enclavamiento

D

Modelo de enclavamiento ranurado

LED/supresor de picos de tensién

Ninguno

Con LED y supresor de picos de tension

Con supresor de picos de tension (sélo DC)

Tensiéon nominal 1
5 DC24V
6 DC12V
Vv DC6V
S DC5V
R DC3V
Entrada eléctrica z
L Cable: 0.3 m )
LMol o S i i
LO Sin conector
% Modelo de co.nector g;bL:b?éigi:)
MO enchufable tipo M Sin conector
_ G | Modelo con salida |Cable: 0.3 m (Se aplica (nicamente a DC)
H directa a cable  |Cable: 0.6 m (Se aplica Gnicamente a DC)

Nota) Se incluyen el tornillo de montaje y la junta de estanqueidad de la valvula de pilotaje (SYJ3000-14-6).
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Sistema eyector Serie ZR

Eyector/Serie ZR1

Nivel de vacio max. —84kPa (S: estandar)/Modelo

Diam. boquilla  |Caudal max. de succion| Consumo de aire | Peso (con fijacion)
Modelo ) ’
o(mm) (¢/min ) (¢/min) (kg)
ZR1-W10SO 1.0 25 53 0.132
ZR1-W13S0 1.3 42 86 0.134
ZR1-W15S0 1.5 63 102 0.136
ZR1-W18S0 1.8 74 155 0.154
ZR1-W20S0 2.0 95 194 0.156

Nivel de vacio max. — 53kPa (L: gran caudal)/Modelo

Modelo Diam. boquilla  |Caudal r_néx. de succion| Consumo de aire | Peso (con fijacion)
o(mm) (¢/min (ANR)) (¢/min (ANR)) (kg)
ZR1-W10LD 1.0 44 53 0.133
ZR1-W13LO 1.3 55 86 0.133
ZR1-W15L0] 1.5 88 102 0.135
ZR1-W18LO 1.8 105 155 0.155
ZR1-W20L[] 2.0 132 194 0.154

Caracteristicas comunes

Presion méax. de trabajo 0.7MPa
Rango de presion de alimentacion 0.2 a 0.55MPa
Presién de alimentacion estandar 0.45MPa
Rango de temperatura de trabajo 5a50°C

Cadigo 1: silenciador incorporado para unidad y placa base miltiple
Codigo 2: Escape individual para unidad y placa base mdltiple
Accesorios estandar Fijacién (ZR1-OBB)

* Forma de pedido: El cédigo 1y 2 son los sufijos en la referencia de pedido para indicar el
método de escape.
Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presién y temperatura, podran originarse
problemas.

Modelo’ (Método de escape del eyector)

Simbolo

Conexion (PD) de
alimentacion de
presion de descarga

L

Forma de pedido

Conexion (P) de © Q
alimgptacién_ de Coqex(ic\?; de
presion de aire vaclo z R 1 — W 20 S 1 —
Diém. boquilla del eyector I I Fijacién B
10 1.0mm - Con fijacion B
13 1.3mm N Sin fijacién B
15 1.5mm
18 1.8mm
20 2.0mm « Método de escape del eyector
1 |[Silenciador incorporado
2 | Escape individual®
Nivel de presion max. #Tam. conexion: RC(PT)1/8 (Diam. boquilla 1.0 a 1.5mm)
s 84kPa RC(PT)1/4 (Diam. boquilla 1.8 a 2.0mm)

L —54kPa
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Serie ZR

Caracteristicas (valor representativo)

Unidad eyector/Estandar (S): nivel de vacio max. -84kPa

A 0.45 MPa
ZR1-W10S1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal ZR1-W18S1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal
-100 ‘ ‘ ‘ 100 -100 -100 ‘ ‘ ‘ 300 -100
Nivel de vacio Nivel de vacio
L~ = q2%0 _ =
-80 / 0 2L -80 80 - o -80
P4 =z
A 2 _ N A <
g 1 =8 & |\ g ™ g€ €
< 60 FA 0 52 = 460 < 40 & £2 < 40
o IS 247 ¢ R <© 24T o
S N o9 8 8 N 9 8
g © £g ¢ g 0&/ 1w 23 ¢
@ 00/ o3 O [} C/ =
> 0 S¢o Z S S22 g
] 4 o3 © [ 4 o3 ©
= €5 > = i £° >
Z / » S5 Z Z mss =
Caudal de succion 23 Caudal de succion 23
—~, & 83
-2 A 2 -20 20 -2
7/ / 50
0 0 \ 0 0
0 01 02 03 04 05 06 10 20 30 40 0 01 02 03 04 05 06 20 40 60 8 100

Presién de alimentacion (MPa)

Caudal de succién (L/min)

Presién de alimentacion (MPa)

Caudal de succion (L/min)

ZR1-W13S1 Caracteristicas del escape

Curvas de caudal

ZR1-W20S1 Caracteristicas del escape

Curvas de caudal

-100 ‘ -100 -100 ‘ 300 -100
140
Nivel de vacio Nivel de vacio
/ ~F q50 =
-80 120 ﬁz?% -80 -80 gg -80
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Presién de alimentacion (MPa) Caudal de succioén (L/min) Presién de alimentacion (MPa) Caudal de succién (L/min)

ZR1-W15S1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal
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Nivel de vacio
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Sistema eyector Serie ZR

Eyector/Tipo gran caudal (L): Nivel de presion max. -53kPa

A 0.45 MPa

ZR1-W10L1 Caracteristicas del escape

Curvas de caudal

ZR1-W18L1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal

Presion de alimentacion (MPa)

Caudal de succién (L/min)

O
:
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= - 250 =
-80 80 &’? % -80 -80 ? % -80
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ZR1-W13L1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal ZR1-W20L1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal
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ZR1-W15L1 Caracteristicas del escape Curvas de caudal Lectura de los graficos
-100 200 -100
Pmax
= |
s {150 £ 2 ! g P
zZg g
T . £ ® >
o Consumo de aire, '/ = E o g
< 4 ‘ E3 = >
o 4 2T o g
3 28 § Z
> w0 5g 2 H
() > (0]
° —— S5 © ; .
= 4 i o = Q » COmax
,"2’ 0 /y Caudal de succion g 3 ) 0 Caudal de succion
= s =
0 150 é g Las curvas del caudal se representan en el nivel de vacio del eyector y el caudal de succién. Si
20 & 38 20 cambia el caudal de succion, se presentard un cambio en el nivel de vacio. Normaimente este se
L expresa por medio de la utilizacién del eyector estandar. En el grafico, Pméx corresponde al nivel
.\@ de vacio y Qmax corresponde al caudal de succion. Los valores se especifican de acuerdo a la
< ‘ utilizacion del catalogo. Los cambios en la presion de vacio se expresan en el siguiente orden.
0 0 0 1. Cuando se cubre la conexién de succion del eyector y se hermetiza, el caudal de succion es 0 y
0 01 02 03 04 05 06 0 20 40 60 80 100

la presion de vacio es el valor max. (Pmax).

2. Cuando se abre gradualmente la conexion de succion, el aire puede pasar a través de ella, (fuga
de aire), aumenta el caudal de succion, pero la presién de vacio disminuye. (condicién P1y Q1)
3. Cuando se abre atin més la conexién de succidn, el caudal de succion se mueve al valor max.

(Qmax), pero la presion de vacio se acerca a 0 (presion atmosférica). Cuando la conexién de
vacio (conexionado de vacio) no tiene fugas, la presién de vacio llega al maximo y disminuye
cuando aumenta las fugas. Cuando la vélvula de fuga es la misma que el caudal de succién
max., la presién se acerca a 0. Cuando se tienen que adsorber piezas permeables, tenga en

cuenta que el nivel de vacio no serd alto.
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Serie ZR

Conexién de
escape (EXH)

S\
“@0\0

Diam. de boquilla 1.0, 91.3, 91.5, 1.8, 2.0 mm

Diam. de boquillag1.0,21.3, 1.5 mm
10
ZR1 -W}gDD
Nota) *1 Dimensiones: Para fijaciéon de montaje B

Ref. de fijacion B: ZR1-OBB

Accesorios estandar
Silenciador ( )

Adaptador E
: | 2x3.4

\ / (Orificio de montaje) E]

\ (3 Y I
it ;
M5
| t Conexién (PD) de alimentacion de presion

de descarga

P | I —3

le | @ Rcis

' Conexion de
~ vacio (V)

=i+ i

35

RC1/§ i I /"*Retire el tapén de la conexion
Conexidn (P) de | B '/ PD del escape externo.

! alimentacién de presion !
§ / de aire :3— @} @ o

¥ S - —J oA ;3 T—
i 0 T =i T
< Eyector L
,‘E £Eyector Fijaciéon B 7.8 Fijacion B

80 (en caso de didmetro de boquilla 1.5)
70 (en caso de didmetro de boquilla 1.0.

escape de conexion ¢1.3)
70

16
30

84 (en caso de diametro de boquilla 1.5)+!
74 (en caso de didmetro de boguilla 1.0,

escape de conexion 1.3)!
®
b\\
A
®

3 49
— Para escape de conexion — .
P Adaptador B D_Iag r_ama del EXH. EXH.
201/4 . circuito Silenciador Conexién de escape
onexion de TH® - -
sccape . ) M IIni
(EXH) @ W =) L2l
T il o
® Conexién de alimentacis )’E <] Conexién de
onexion de alimentacion i
27 2x4.6 g+ de presion de aire (P) vacio (V)
(Orificio de - Conexion de alimentacion de X———————————
montaje) 1+1 presion de descarga (PD)
Diam. de boquillag1.8, 2.0 mm
ZR1-W 3300
30 Silenciador
- = ‘ = g AdaptadorE | == 2x3.4
=8 O ® =— (Orificio de montaje)
o & é ) —
38 -4 e S5 =B = k-
s ' 8% [[] ; '
o'w ! [}
88 @ | @ Res 2o Ll s o M
29 Conexion de g g ° | i Conexidn (PD) de alimentacion de presion de descarga
§ § AL Ak vacio (V) § § ~ P Rc1/8 _ <l i “Retire el tapdn de la conexidn PD del escape externo.
290 i ; ! oo Conexion (P) deN\1| g ‘
g3 ‘ ‘ S = v 1 o] alimentacion de ;
- 15 .
St presion +
- ® ® / ‘ de aire :¢ & K2 o}
L, S | — T
S ol o P o
- . I Eyector Fiiacion B ‘; 7.8 ;‘F" i6n B
% 3 53 ijacion jjacion
— Para escape de conexion —— Adaptador B Diagrama del circuito
EXH. EXH.
ggi/;(ién — Silenciador  Conexion de escape
escape 5 Isl
) 5 Iy
il 1L
IS E ., ;
N c deal r—<]Conexion de vacio (V)
2 onexion de alimentacion
9 2x4.6 de presion de aire (P) >
(Orificio de g+ Conexién de alimentacion de X———————————
montaje) <71 presion de descarga (PD)
17
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Sistema eyector Serie ZR

Vacuostato: ZSE2-0R-151

Respuesta rapida/10mS
Tamano compacto/39H X 20W X 15D
Cableado mejorado/tipo clavija
Utiliza un sensor de presion
basado en un elemento
semiconductor

Presostato
(Semiconductor tipo difusion de silicona)

Placa sensor

Caracteristicas técnicas

Ref. modelo de vacuostato ZSE2-0R-150] \ ZSE2-0R-550]
Fluido Aire comprimido

Rango de presién establecido 0 a101kPa

Histéresis 3% 0 menos

3% fondo de escala (de 5 a 40°C)

Caracteristicas de temperatura 5% fondo de escala (0 a 60°C)

Tension de trabajo 12 a 24V DC (Rizado 10% o0 menos )

Salida Colector abierto 30V, 80mA | PNP Colector abierto 80 mA
Indicador de trabajo Cuando la salida se encuentra en ACTIVACION
Consumo de corriente 17mA o menos (24V DC en ACTIVACION)
Presion max. de trabajo. 0.2MPa”

Rango de temperatura de trabajo 5a50°C

«Cuando se utilice el sistema del eyector, la presién instantaneamente hasta 0,5MPa no dafara el detector.
Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presién y temperatura, podran originarse

problemas.
Cableado
Conexién ZSE2 Conexién con PLC a la terminal
negativa COM
intemruptor NSTPIOr oo, (4)
o 0 m0) | Envedase
— — -
.':"' :lmm e 1° Negeo (=) programable
ﬂhb_ogw
o'lls
# Circuito principal del detector

Forma de pedido

ZSE2 —0R —15|L|-Q

Especificaciones Salida l J Entrada eléctrica del vacuostato

15 | NPN Colector abierto — | Tipo de salida |Longitud del cable 0,6m
30V 80mA L |directa a cable | Longitud del cable 3m
55 | PNP Colector abierto _C | Tino d Longitud del cable 0,6m
80mA CL C'E:/i.: Longitud del cable 3m
CN ) Sin cableado
Forma de pedido de las clavijas
[ ] Sin cableado (carcasa y 3 enchufes) ....................................... ZS-10-A
[ ] Con Cabl@adO: -+ rrrrrrrrrrrrrrett 7ZS-10-5A-
Longit bl
Nota) Cuando sea necesario un detector con una longitud de ong ud(ie&:L
cable de 5m, indique por separado las referencias del _— | 06m
modelo del tipo de clavija sin cable y la calvija con cable 30 3m
de 5m. 50 5m
Ejemplo) ZSE2-0R-15CN «+seeseeeeee 1un.
ZS_10_5A.50 ................... 1 un.
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Serie ZR

Vacuostato: ZSE2-0R-15]

Seleccion del vacuostato

Circuito del sistema para la adsorcion de piezas

Modelo eyector

Conexién de alimentacion de vacio externa

Linea de vacio

Vacuostato /ZSE2-0R-[1

Presién de regulacion

Cuando se utiliza para la adsorcion de piezas,
fijela presion de tal manera que la adsorcion
sea completa y fiable. Algunas veces se
ACTIVARA el detector incluso cuando no se
haya completado la adsorcion.

Una fuente de vacio con muiltiples salidas

Cuando las ventosas son comunes a una séla

fuente de vacio, existe la posibilidad, dependiendo

del nimero de aplicaciones de adsorcion y no
adsorcion que se utilice cada vez, que los detectores
no funcionen dentro del rango de las presiones
establecidas debido a las variaciones de presion desde
la fuente de vacio. En particular, cuando se utilizan las
boquillas de diametro pequefio para la adsorcion, los
detectores se ven influenciados en gran medida por la
variacién de presion. Se recomienda el instalar el
siguiente circuito para remediar esta situacion.

Regulador del nivel de vacio

L

[@ Tornillo de regulacion
***** h Vacuostato
k Ventosa
Pieza de trabajo

®Reduzca la variacion de presion por medio del
tornillo de regulacion, regulandolo hasta cierto
punto.

@®@Instale un tanque y el regulador del nivel de
vacio (T203 Serie) para estabilizar la presion de
la fuente de vacio.

@®Algunas veces sera necesario instalar
valvulas de conmutacion de vacio individuales a
cada linea de alimentacion de boquilla para
poder aislar una linea si ocurriese un

error (e.j., adsorcién incompleta) por este
motivo, evite que otros aparatos se vean
afectados por la reduccion del nivel de vacio.

> Fuente de vacio

ZSE2-0R-[] "
ZSE2-0R-CIL .
16

& 12

2 .‘ZI °’¢ IR T®

Conexion de alimentacion de vacio 3.3

ZSE2-0R-[]C "
ZSE2-0R-CICL i
ZSE2-0R-CICN ”

13
e
FEL
D |
4
Rexs

Conexion de alimentacion de vacio 3.3

,600(3000)

42

Led indicador (Rojo)

oo
©

2 x M2.5 x 41LRosca de montaje

S

o

o

(2}

s

o

«]
1
o

0

o ©

< S

o i

Led indicador (Rojo)

i

2 x M2.5 x 41L Rosca de montaje

— A
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Forma de ajuste del nivel de vacio

Sistema eyector Serie ZR

® Gire el potenciémetro SET (condensador) en
sentido horario para aumentar (nivel de vacio)
el punto de ACTIVACION.

Condensador de fijacion
de presion

Led Indicador

Forma de uso del conector

Alimen.

@ Ajuste el condensador SET al minimo
nivel de vacio cuando se utilice el
vacuostato para confirmar la adsorcion de
una pieza. Pero sin ajustarlo tan bajo que
se de una sefal de confirmacién de sea
falsa cuando no se complete la adsorcion.

g Presion de
= alimentacidn  e——————————

Flarla -
presion

Adsorcion
no asegurada

-

Sin adsorcion

———

Presién
atmosféri

(O Conexién

® Para montar el conector en el alojamiento
del presostato inserte completamente y en
linea recta el conector con patillas hasta que
la leva quede asegurada en el ranura de
alojamiento.

® Para sacar el conector del alojamiento del
presostato, presione la leva para soltarla de la
ranura y extraiga el conector en linea recta.

Cable ( 0.2 a 0.33mm? >

Diém. ext. de la
funda ¢1.7mm2
Enchufe
EU MGancho
[

Conector

Ref. DXT170-71-1

Indicacion de polaridad
en la placa descriptiva
Leva

Patilla
Ranura

Alojamiento

(2 Montaje del enchufe en el cable
Incremente el cable de 3.2 a 3.7mm de largo.
Introduzca el cable en el enchufe con mucho
cuidado de que el aislamiento no entre en la
zona de union de la presion del hilo.
(Herramienta de unién de presion: ref.
DXT170-75-1)

Zona de unién Zona de unidn  Hilo
de presién de presidn
Enchufe Cableado
]
Gancho Cable

(3 Unién de la terminal a la conexién
® Montaje

Para montar el enchufe en el orificio del conector
inserte el gancho del enchufe hasta que quede
asegurado en el conector. /El gancho del enchufe se
abrira en el interior). Tire con suavidad del cable para
comprobar que el enchufe esta asegurado en la
posicién adecuada.

® Desmontaje

Para sacar el enchufe del conector presione el
gancho del enchufe para sacarlo con una
herramienta de diametro reducido. Tire de los cables
para extraer el enchufe. Si se tiene que volver a
utilizar el enchufe, doble el gancho del enchufe en
posicién contraria a la original antes de volverlo a
montar.

Histéresis

La histéresis es la diferencia entre la presion
de ACTIVACION y la presion de
DESACTIVACION de la sefial de salida. La
presion de referencia es la presion elegida
para conmutar la condicion de
DESACTIVACION a la condicin de
ACTIVACION.

Vacio
Y
i
/

Punto de ON
referencia

-

Histéresis

OFF

Presién
atmos.

/\ Precauciones

| Montaje ]

A Advertencia

Véanse los datos técnicos en Best
Pneumatics 3 para las precauciones
referentes al circuito de vacio.
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Serie ZR

Unidad de vacuostato/Vacuostato digitalZR1-ZSE30A-00-1-1[]

Consulte el catadlogo Best Pneumatics n° 6

Forma de pedldo para obtener los detalles.

- ZR1-ZSE30A-00-|N|-|M

Caracteristicas de salida I

{ Opcion 1 (Caracteristicas técnicas del conector/cable)

e Tip(? allldF{;lunto '?:::i?): n(?;?r%r?; - Sin cable :
5 NPN " — — L Cable con conector (longitud: 2 m)
P PNP 1 — — Unidad del display
A NPN 2 - - - Con funcion para intercambiar unidades
B PNP 2 - - M Unidad Sl fija
c NPN 1 O - Con funcion para intercambiar unidades
D | NPN | 1 — O P | (valor inicial: psi)
E PNP 1 O — Nota 1) No se sigue vendiendo pasa uso en Japon tras la
F PNP 1 — O aprobacion de la Ley de pesos y medidas

(implementada en octubre de 1999).

Caracteristicas técnicas "2 Undadfia:kPa

. Rango de presion nominal 0.0 a-101.0 kPa
® AIUSte en3 pasos Rango de presion de regulacion 10.0 a -105.0 kPa
Presion de prueba 500 kPa
Unidad minima de ajuste 0.1 kPa
[[Gswc pressure Fluido aplicable Aire, gas no corrosivo/no inflamable
A0l Tensién de alimentacion 12 a 24 VDC +10% (con proteccion de polaridad de la alimentacion de potencia)
AU Consumo de corriente 40 mA (sin carga)

Colector abierto NPN o PNP de 1 salida

Salida de deteccién
2 salidas de colector abierto NPN o PNP (seleccionable)

Empujar Empujar Corriente max. de carga 80 mA
Ajuste el valor con (Finalice ajuste) Tension max. aplicada 28 V (en salida NPN)
I los botones 29 5. I Tension residual 1V 0 menos (con corriente de carga de 80 mA)
Tiempo de respuesta 2.5 ms 0 menos (con funcion antivibracion: 20, 100, 500, 1000, 2000 ms)
® Funcion de ahorro de energia Proteccion frente a cortocircuitos Si
Se reduce el consumo de energia apagando fepetltlwdad — +0.2% fondo de escala +1 digito
el monitor. (Reduce el consumo de energia § g|Modo de histéresis Variable (0 a variable)
hasta un 20%.) = [Modo de ventana comparativa
Nota 1) | Tensign de salida (rango de presion nominal) 1 a5V +2.5% fondo de escala
_g §§ Linealidad +1% fondo de escala 0 menos
g 58 Impedancia de salida aprox. 1 kQ
‘_c“ Nota2) | Corriente de salida (rango de presion nominal) 4 a 20 mA +2.5% fondo de escala
$ %%’ Linealidad +1% fondo de escala 0 menos
% §-§ Impedancia méax. de carga:
n |38 Impedancia de carga | Tension de alimentacion 12 V: 300 Q, Tension de alimentacion 24 V: 600 Q
Impedancia min. de carga: 50 Q
Display 4 digitos, LED de 7 segmentos, 2 colores (rojo/verde). Ciclo de muestreo: 5 veces/s
Precision del indicador +2% fondo de escala £1 digito (Temperatura ambiente de 25°C)
LED indicador Se enciende cuando la salida digital esta activada. (OUT1: Verde, OUT2: Rojo)
« o| Proteccion IP40
'§ g Rango de temperatura de trabajo | En funcionamiento: 0 a 50°C, almacenado: -10 a 60°C (sin congelacion ni condensacion)
%E’ Rango de humedad de trabajo | En funcionamiento/almacenado: 35 a 85% humedad relativa (sin condensacion)
'g.E Resistencia dieléctrica 1000 VAC para 1 min. entre los terminales y la carcasa
= Resistencia al aislamiento | 50 MQ 0 més (500 VDC medido mediante megaohmimetro) entre los terminales y la carcasa
Caracteristicas de temperatura +2% fondo de escala (Basada en 25°C)
Cable de vinilo oleorresistente de alta resistencia, 3 hilos, 3.5, 2 m
Cable 4 hilos, Area del conductor: 0.15 mm?2 (AWG26)
Diam. ext. aislante: 1.0 mm
Normas Marca CE, conformidad con UL/CSA y RoHS

Nota 1) Si se selecciona la salida de tension analégica, no se puede seleccionar la salida de corriente analdgica.
Nota 2) Si se selecciona la salida de corriente analégica, no se puede seleccionar la salida de tensién analdgica.

+El vacuostato montado en este producto es equivalente a nuestro presostato digital compacto de la serie ZSE30A de SMC.

@Tabla de correspondencias de presostatos Para los detalles sobre las funciones del
Presostato digital / Serie ISES0A ZSE30A-00-L]-[ - vacuostato, consulte el Manual de funcionamiento
Modulo de vacio de gran tamario / Serie ZR ZR13¢ 3¢ 3 =3¢ 3¢k =D ]=[]=[]=3¢ | de la serie ZSE30A que se puede descargar en
nuestro sitio web (http://www.smcworld.com).
Vacuostato (Para ZR) ZR-ZSE30A-00-[ ]-[ |-

Caracteristicas técnicas del cableado
Especificacion de unidades
Caracteristicas de salida

SvC

O
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Sistema eyector Serie ZR

Vacuostato + Filtro de succion/ZR1-FCO O

Combinacién de
vacuostato para la
deteccion del nivel de
vacio y el filtro de succion
para proteger la unidad del
polvo y la contaminacion.

Precauciones en el uso de la cubierta del filtro

A Precaucion

(DLa cubierta es de policarbonato.
Por este motivo, no la utilice o exponga
a los siguientes productos quimicos:
diluyente para pintura, tetracloruro de
carbono, cloroformo, éter acético,
anilina, ciclohexano, tricloroetileno,
acido sulfurico, acido lactico, aceite de
corte soluble en agua (alcalino), etc.

(2)Evite su exposicion a la luz directa del
sol.

Sustitucion del cartucho filtrante

Caracteristicas técnicas

Ref. modelo ZR1-FOO
Filtro Rango de presion de trabajo Vacio a 100kPa
fitro de Rango de temperatura de trabajo de 5 a50°C
succion - —
Filtracion 30m
Material de filtracion PVF
Rango de presién de vacio Véase el presostato en la pag. 4-85
Accesorios estandar Fijacion A

Q Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presion y temperatura, podran originarse problemas.

Combinacion del vacuostato+ Filtro de succion

Simbolo de combinacion Filtro de succion Vacuostato Peso (con fijacion A) kg
E [ ZSE2 0.15
D [ ZSE30A 0.23
F [ — 0.15

* Se incluye un adaptador A en el area de montaje del vacuostato.

Forma de pedido

Sustitucion del cartucho (filtrante). Cuando el cartucho filtrante

esta obstruido, se degradan la adsorcion y los tiempos de respuesta.
Pare el funcionamiento y sustituya el cartucho filtrante (ref. ZR1-FZ).
Asegurese de que la junta de sellado esté inclinada antes de volver

ainstalarlo.

%)

<

O

&

O

b

o

N

Vacuostato
Filtro estan. 5 i ’
ZR1-FG-A /
/

Ranura estan.

ZR1-F

|_1L
Combinacion del presostato/filtro

D Vacuostato digital
(ZSE30A) + Filtro

E Vacuostato (ZSE2) + Filtro

F Filtro

+El filtro montado en el producto es un filtro
simplificado. Si se usa en un entorno con mucho
polvo, es probable que el filtro incorporado se
obstruya pronto. Se recomienda el uso con las
series ZFA, ZFBy ZFC.

Caracteristicas de salida

Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A)
1 salida de colector abierto NPN
1 salida de colector abierto PNP
2 salidas de colector abierto NPN
2 salidas de colector abierto PNP
1 salida de colector abierto NPN + salida de tension analdgica
1 salida de colector abierto NPN + salida de corriente analdgica
1 salida de colector abierto PNP + salida de tension analogica
1 salida de colector abierto PNP + salida de corriente analégica
Caracteristicas técnicas (E) del vacuostato (ZSE2)

— |1 salida de colector abierto NPN

55 |1 salida de colector abierto PNP
Caracteristicas técnicas del filtro (F)

- \ No compatible

mMmOoO|0|W(> v

Forma de pedido
Cuando se requiera un presostato con cable de
5 m, indique por separado las referencias de
modelo de un vacuostato sin conector con
cable y con conector con cable de 5 m.
Ej.) ZR1OOO-000O0O0-CICN «-eeee- 1 ud.

* ZS_10_5A_50 ................................. 2 UdS.

(1) Longitud del cable para
presostato para el conjunto
de conector para vacio.

ZS-10-5A-

Longitud de cable l

- 0.6 m
30 3m
50 5m

O
:

l Fijacién A
— | Con fijacion A
N | Sin fijacion A

Caracteristicas técnicas del cableado
Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato
digital (ZSE30A)

— [Sin cable
L | Cable con conector (longitud: 2 m)

Consulte la "Tabla (2)" para las referencias del
cable con conector.

Caracteristicas del vacuostato (ZSE2) (E)
— | Salida directa a cable/Cable (longitud: 0.6 m)
L | Salida directa a cable/Cable (longitud: 3 m)
C | Cable con conector (longitud: 0.6 m)
CL | Cable con conector (longitud: 3 m)
CN_|Sin cable con conector

Consulte la "Tabla (1)" para las referencias del
cable con conector.

Caracteristicas técnicas del filtro (F)
— | No compatible

Especificacion de unidades

Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato
digital (ZSE30A)

— | Con funcién para intercambiar unidades
M | Unidad Sl unicamente

P | Con funcién para intercambiar unidades (valor inicial PSI)

Nota 1) No se sigue vendiendo pasa uso en Japéon
tras la aprobacion de la Ley de pesos y
medidas (implementada en octubre de 1999).

Nota 2) Unidad fija: kPa

Caracteristicas técnicas (E) del vacuostato (ZSE2)
— | No compatible

Caracteristicas técnicas del filtro (F)
— | No compatible

(2) Longitud del cable para presostato
digital para el conjunto de conector para vacio.

ZS-38-|3|L

I Nucleo del cable

3 hilos, 1 salida, 2 m

(Caracteristicas de salida: N, P)

4 hilos, 2 salidas, 2 m

(Caracteristicas de salida: A, B, C, D, E, F)

3

4
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Serie ZR

Dimensiones/ZR1-F[]
ZR1-FEOOO
|
mmm o m Vacuostato mmm
o
©
W Rci/8 m Filtro de succion W
i Conexion de ‘ m il M5
‘ vacio (V) ™ / / Bloque ‘ Conexion (PD) de alimentacion
' del filtro i de presion de descarga
o Adaptador F — “Retire el tapon de la conexion
TR _pﬁ Re1/8 PD del escape externo.
! 3 3 2 x 4.2 (orificio de montaje)  Presion de vacio
(%] ® T / —————conexionde
153 — - —] alimentacion (PV) .
© (a i & -— ~F O
L, ®w @ : | o =" T o
= \ ‘=zi= e ———— = ==
AN 3 63 Fiiacion A/ =48
2 x orificio largo
(Orificio de montaje)+!
LED indicador (rojo)
Diag rama del circuito Potenciometro de ajuste de presion de vacio
{Conexion (PV) de | ® ==
alimentacion para : 5l
<1 Conexion de
vacio (V) 1 - ; 2 x 4.6+1
L © 3« e s
Conexion (PD) de < o (Or|f|C|_o de
alimentacion : montaje)
de presion de
descarga
ZR1-FDOOO
Filtro de succion Vacuostato digital
ﬁ - ‘ her™ er \
0 — ©|
0% — ’ 5
e [ — g“”&@ b
T o @ g .o &0 | & @ g
<ke= \ g e p—— <ha=? \ ‘=cd=
Bloque del filtro D
3 79 (2000)

Diagrama del circuito

ZSE30A ZSE30A
{ (Sin salida analogica) } ((Con salida ana\égica)w
‘ ‘ e SONRNET K
PV < O———+av L__4<1V

PD

Nota) * 1 Dimensiones: Para fijacion de montaje A
Ref. de fijacion A: ZR1-OBA (estandar)

7.2:1
.

O
2




Sistema eyector Serie ZR

Filtro de succion/ZR1-FX

ZR1-FX se utiliza solo y no Caracteristicas técnicas

puede ser utilizado combinado Modelo ZR1-FX

con otras unidades. Rango de presion de trabajo Vacio hasta 0.5MPa
Rango de temperatura de trabajo 5a50°C
Filtracion 30m
Material de filtracion PVF
Peso (con fijacién) 0.1kg
Estandar Fijacion C (ZR1-OBC)

Q Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presion y temperatura, podran originarse problemas.

Forma de pedido

Precauciones en el uso de la cubierta del filtro Z R 1 — FX —

I\ Precaucién

(DLa cubierta es de policarbonato. L
Por este motivo, no la utilice o exponga a Fijacién C
los siguientes componentes quimicos: = Con Fijacién C
diluyente para pintura, tetracholiridio de N Sin Fijacion C

carbono, cloroformo, éter acético, anilina,
ciclohexano, tricloroetileno, acido sulfirico,
acido lactico, aceite de corte hidrosoluble
en agua (alcalino), etc.

(2)Evite su exposicion a la luz directa del sol.

Dimensions: ZR1-FX-[]

M5

4@ c g { Filtro de succion 4@
‘ N
Orificio de escape de vacio

Rc 1/8 o ! +Extraiga el tapon del orificio PD
™~ Rci® de la conexion de escape.

Orificio de ~ Orificio de salida

entrada

o
0 [ ] e N
i T & B
] == =
~ 34
EO ~—
26.5" 171
Circuito del sistema —-
o ]
i Filtro de succion !
| | _ m
;4—@7—< IN! 5 5 5
Conexién (PD)de 10U T | IS
alimentacion 1 I
9 »’———
de presionde -~y J W ﬂ
descarga 4 X35 T
(Orificio de montage) 20.5" 41

Nota) #1. Las dimensiones para la fijacién de montaje C
Fijacion C referencia.: ZR1-OBC (Accesorio Estandar)

O
3
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Serie ZR

i
Sistema eyector /G?% <Componentes>
Unidad completa

Eyector + Valvula + Vacuostato + Filtro

Circuito del sistema
Vacuostato (E)

&
® A
RO Sienciador Escape
e o8
W gor e N :
3 R H
® e o W e :
2 o IR DU R R SR
@ o el el
?\\\\‘\ 2O >
I3

Diam. boquilla /61.0, 91.3, 1,5mm
10
ZR1]g|Z|1-K1IZ|MIZ|IZ|-EDIZ|-E|

4-92

. M5 Valvula de pilotaje para descarga
<) -
] [ Conexion (PE) de escape de i WU 7 yaivula de pilotaje para limentacion
~1 S presion de pilotaje
<] . o
© | Filtro de succion M5 i s (\5/: lz\a/l?rlse(:wfazligale para parada
56 H Vacuostato Conexion (PD) de alimentacion W EP e
Q< I _ de presion de descarga ;
53 : 2=l _Z] Ms
% o9 / 2= | 22| Conexion PS) de almentacion !
I 88 EZ |53 | depresindepiotae .
55 ol 85|53 @
585 ClEE| 65 oMk
2= £33 S O
®//A\® g . 25|83 Y o 0[4:&0\ Tornillo de regulacion de
. = REp— ) S 8 & & 0|l - A\
A K & - s=| 88 IS Jh caudal para descarga
© 2 (o3 = \ | 1 o= 885 piy ks ™
e Bl SN CER o 11 o™\ Aot
Tl N — . : T g 117 Presion de vacio conexion
|8 /[ Re1 Eyector 242 (Oricio de montaje) 4 de alimentacion (PV)
Orificio de vacio (V) 127
Fijacion A o . 2 x orificio largo (Orificio de montaje)+!
LED indicador (rojo) L,
R Para escape de conexion ————
Potencidmetro de ajuste de presion de vacio \%% Rc1/4
Letn | Conexion de escape (EXH.)
ol ol >
2 == gD 5| =
Y pr—
Q
22
Manual - A (Orifici )
- — &|56" g*1 2 x 4.6+ (Orificio de montaje)
<
81 231 31
10
ZR1}gD-K1 OMOO-bOdd-o
oA Bl 0
M
EngEngEn 1
RERE Vacuostato digital ‘
Diagrama del circuito AN
n GRS {
Vacuostato digital (D) P L ! i ——
= = ! hert e
ZSE30A ZSE30A a[l]= i
{ (Sin salida analogica) W !' (Con salida analdgica)-‘ @ i =
A %
I KT ! STl 4 @Q _lgl®
——<V gﬁqu Q@? - 3
“at Eias ® | . |
® @ & > : .
=he=t I “=zi=
143 (2000)
Rc1/4— Para escape de conexion —— X 2 on
Conexion de escape (EXH.) A:Tornillo de regulacion de caudal
&
- ? o ? 77 para descarga con contratuerca
& W o® H %//A %ﬁb& ﬁ
& l QR
=1 =117 o [,

(Tornillo completamente abierto)



Sistema eyector Serie ZR

Diam. boquilla /01.8, 2,0mm
ZR11301-K1OMOO-ECO-O

RSP
]

A:Tornillo de regulacion de caudal
para descarga con contratuerca

il

(Tornillo completamente abierto)

Diam. boquilla /01.8, 62,0mm
ZR1301-K1OMOO-DOOC-0O

Nota) #1. Las dimensiones para la fijacion de montaje A

«2. Las dimensiones para el espaciador de montaje A

Ref. fijacion A. : ZR1-OBA

(Accesorio estandar)

85|86
‘ =l | E £ 5 g
s o5 o
M= A mm 55|38
il = T 22| 2a
SS| &8
88|28
838|838
o o o o
S8 88
TT |z
= £3|58
) _——
© e &) Z8[z8
131
e N—
® ® =
wm g
e
[l
Para escape de conexion
Rc3/8
Conexion de escape (EXH.)
4 2)
o2 %
il - L
1" TINS e
o LT
59

A:Tornillo de regulacion de caudal
para descarga con contratuerca

Bl

(Tornillo completamente abierto)

®

=
Ho

Rc3/8

Para escape de

Conexion de escape (EXH.)

conexion

o
g
}’

®

®

J
O

O
2

o 5 _
5 = . S
S
85 Vacuostato digital 85
2 g — = g3
mm o5 T = it = 8
== g g " = m 4 L8
o @ I = ! her h=r 2@
<1 L

a[{]= 2&|, [T g8
| Bl | 233 —— 3 3
o D ~— 9
%% — o T
23 Ol ol 28
o & N 88
- ® 3 T
© © re) e
RS O D
2 ® . 2
8 ® l &——o | =]

- I I

T |

146 (2000)
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Serie ZR

Conexioén de
escape (EXH.)

con valvula

Dién116 de boquillag1.0, 1.3, 1.5

ZR11§D1-K1DMDD-D
S
oo S
Ly
alnnlnn __| LED Silenciador
EEE Q0| v 2x34___
N o< (Orificio de montaje)
EHCEE L8
8 9 VL =sfed
I T Sg 33 =322
i ¥ O O S=| s
TS £3 2=
@ 1 @ 55 8l g5 88
o~ % z2gl £
_d i g S5 52
1® Q| 5 g gg g &
© ® 55| 22
"\, @%@ | L\ ! sc158
N T e Eyector\
%] <l Reiss 68
Conexion de 96
vacio (V)
— Para escape de conexion — 162 1%
Rc1/4 -
DR &)
Conexion de escape (EXH.) PR
TP I
P N o5 L o) o
Py A\ B> a | Iy, [
- U ® 1 - - d /e{/%
]
22.3 2%x4.6 H
Manual '\ (Orficio de g+
" montajg) ——
161 141

Diam. de boquillag1.8, 2.0
ZR11801-K1OMOO-0

M5

presion de pilotaje

M5 — - — T Velvula de plotal para parada de alimentacion
Conexion (PD) de alimentacion w e -
de presion de descarga T
M5 ‘
Conexién (PS) de alimentacién - 1
de presion de pilotaje
] @1
FEH 2 . B
AN I Tornillo de regulacion de
N =HEONY YK caudal para descarga
1Y k4 [t%g E :
o
RSt ,\I N~ Rel8
T e ke , Presion de vacio conexion de
T3 1 =77 =almentacion (PV)
4

Diagrama del circuito

Silenciador Conexion de
| T escape

Nota) #1. Las dimensiones para la fijacién de montaje B

Ref. de fijacion B: ZR1-OBB
(Accesorios estandar)

00008

110 (en el caso de escape de silenciador)
105 (en el caso de escape de conexion)

114 (en el caso de escape de silenciador)*!
109 (en el caso de escape de conexion)!

® ¥ Q
72
Para escape de conexion 100
Re3/s
Conexion de escape (EXH.) =
o - : i} :
@ ®
4 — P
e e
= =i
28 e Hle +
| : \-‘J

4-94

A:Tornillo de regulacién de caudal
para descarga con contratuerca

Nl

(Tornillo completamente abierto)

Valvula de pilotaje para descarga
Vialvula de pilotaje para alimentacion



Sistema eyector

Escape del eyector

Diam. boquilla /61.0, 1.3, 1.5

10
ZR1131-ED0

Sistema eyector Serie ZR

|

Circuito del sistema
Sienciador EScape

0

Vacuostato (E)

m Vacuostato S mmm
Silenciador 3
m Filtro de succion =
\
&
> N
55| 23 /o
=2l B3 M
s = Conexién (PD) de alimentacion
ge s ol Reif i de presion de descarga
EE| EE|e ! Presion de vacio “Retire el tapn de la conexion
oo P ifici je) | conexion PD del escape externo.
g3 s 2 x 4.2 (Qrificio de montaje) decimentacin PV) | = p
A L b 88l &8 —-- ) s
e ar Nisa ss| &8 d \ [&-—&H ; o
e T L SIS I il
N ‘ ‘ \Eyecior ‘ 8 ‘
<| ~| Rc1/8
Orificio de vacio (V) 3 80 Fijacion A
LED indicador (rojo) 2 x orificio largo (Orificio de montaje)
Potenciometro de ajuste de presion de vacio & .
i ,J‘f% B ,J‘f\, i
—— Para escape de conexion ——— 7 -l T
Rei/4 % %, 5| 5
Conexion de escape (EXH.) - |y
QRY//a
\ e
N
—PH
df - 2 x 4.6+1 (Orificio de montaje)
© 5.6'1 34
<
81 231 81
10
ZR113 11-DOOO
15 Filtro de succién Vacuostato digital
| —r
o T e i /-
— T eS| =wo ] \ ! her r=r \
ol | |= é 5 ; E
‘ es By S 5 !
r% i% :% r% © b
® ® ° o > > © Bl
o @ o 8 8 ——  — i N
4 \iia 55| 55, 0 [ o——o | RN R
s o B AT I o=
3 96 (2000)
i 7.241 A . A
—————Para escape de conexioh ——— -t Diagrama del circuito
Rc1/4 Vacuostato digital (D)
Conexion de escape (EXH.) 7 - ZSE30A ZSE30A
Sin salida analogica) (Con salida analogica)
® ////4 F g )w F : )}
< % % - %//% H ’ BN #] ‘ e SONNET K
© | I B

73

{av
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(Accesorio estandar)

Note) 1. Las dimensiones para la fijacion de montaje A
Ref. fijacion A.: ZR1-OBA

Serie ZR

Diam. boquilla/z1.8, 2.0

ZR11801-EOD

(2000)

4
Vacuostato digital para vacio

000004 > |
| ] R0 ] M

T — ‘ W fffd

84
R
I
(
100
(
|
{
|

[e2} | m
[sxnsl =
(uoIxauod ap adeasa ap 0Se? | Ud) GO | o g
(1operouayis ap adeoss ap 0Seo |9 Ud) O | 2
©
(ugixauod ap adedasa ap 0Sed |8 Ud) 00 | I
UQIXauod ap 9dedsa ap 0SED |9 Ud 7
(uor P P _ ) 60} (Joperousayis ap adeasa ap 0Sed 8 Ud) O | g
(Joperouayis ap adeoss ap 0SeD |9 Ud) 1| 3
%]
1+(UOIXBU0D 8p adeoss ep 0SeD |8 ud) 60} ]
,+(loperousyis ap adease ap 0seo |8 Us) 1} ! 3
[2]
N 8
S p
PN § g 5
i —— | < © 2
() - (] c
5 ° 2
® {v® . © g %)
R 3 s 3
n S
—u_ [7] [T} [$)
[ 3 O o |z N3
] © < =
o O i &
3 2D s
[ — _H_ a =8 c
= | 3 1]
s ] [m] & o}
© =y 1 m ® m
o g — Q|5 4 B
3 O 3| e : S
= 0o xS £
ol £
=g QN el ©
GRS - ! @ (o))
|3 o — 1
N x <




Sistema eyector Serie ZR

Caracteristicas técnicas

N° de estaciones de unidades max. |

Max. 6 estaciones

Conexion Tamafio de conexion Funciéon
Conexion PV Rc (PT) 1/8 Alimentacion para el eyector
Conexion PS M5 Alimentacion de aire para la valvula de pilotaje
Conexion PD M5 Alimentacion para descarga
Conexion ESC Rc(PT) 1/2 Escape comun
Peso Estacion basica: 0.275kg Estacion adicional: 0.12kg

Observaciones)Cuando se utilicen 3 0 més estaciones con la placa base ZR120C1C utilice una conexion PV como conexion de alimentacion en ambos lados.
Cuando se utilicen 3 0 mas estaciones con ZR1200] con 3 placas base multiples, utilice una conexion ESC como conexion de escape en ambos lados.

Alimentacidén de aire de la placa base multiple

base miltiple Izquierda Derecha
Conexion alimentacion Qnexion PV PS PD PV PS PD
L (Lado izquierdo) O ©) O [ J [ J [ J
R (Lateral derecho) [ [ ) [ ] O O )
B (ambos lados) O O O O O O

Alimentacion a O conexion
Tapon ciego acoplado a @ conexion
Nota) Se incluyen tapones ciegos en todas las conexiones de cada unidad de valvula.

Espaciador individual

Ref. Conexion Funcién
PV Es posible fijar la presion de alimentacion individualmente
ZR1-R1 PS Es posible fijar la presion de alimentacion de la valvula de pilotaje individualmente
PD Es posible fijar la presion de alimentacion de la vélvula de descarga individualmente
PE Es posible fijar la descarga de la valvula de pilotaje individualmente

Se utiliza el espaciador individual cuando el conexionado de cada unidad es comUn para la placa base maltiple.
Es posible las caracteristicas combinadas de conexionado comun e individual para cada unidad en la placa
de base multiple con este espaciador individual.

Forma de pedido de las placas base multiple
<Placa base mutiple>

ZZR1

Estaciones ,

<Placa de funciéon>

Bl zR1-RV [1]-[3

<Espaciador individual>

ZR1-R1-[1

la conexion .
01 1 R | Lateral dcho. Organizacién R 1 6
— o . (Con referencia desde el lado
: LM Conexionado de la valvula, posicion de la valvula 1 l
Al | 7 = — " = = comienza desde el lado derecho)
06| 6 B | Ambosiados Ginge] Indicacion [Coneden PV [Conexion PS [Conexion PD : — Consulte "Acerca
# Desde la parte ~ 1 [Solo primera estacion .
. del de launidad _ 1 _|PV<>PS<—PD Comuin : - del espaciador
Rosca de conexion elantera de la unida - — : : individual".”
— devalvula, confrmela -~ 2 |PV<—PS-PD Comun [ Individual = :
— Rc posicion de la conexion 6 |Solo sexta estacion
3 G Note) o ellado derecho y/o A |Todas las estaciones Organizacion «—
T NPTF * Cuando se necesiten mas de (Con referencia del lado de

un espaciador, especifique

Nota) La forma de ranura con rosca es compatible con la rosca todos los espaciadores

la valvula, posicion de valvula 1

Contormes con la nerma 18018030 & 1601176 " individualmente. comienza desde el lado derecho)
Ejemplo 2) Incluida la primera 1 | Solo la primera estacion
Ejemplo) ZZR10G-R:+++++w-sseeeseesseeens 1 un. (Solo placa base muiltiple ) y tercera estacion : :
*ZR120S1-K15MZ-EC-+++---5 uns. (Unidad) *ZR1-RV1-1 6 | Solo sexta estacion
#ZR1-BM1-- 1 un. (Placa ciega) ) *ZR1-RV1-3 ! A | Todas las estaciones
74 =T T =L T TR 1 un. (Espaciador individual) Ejemplo 3) Acoplado a todas las estaciones.

*ZR1-RV1-A---3
Con referencia del lado de la valvula,

la tercera estacion desde el lado derecho Rellene el numero

/\ Precaucion al pedir el bloque

e m Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em R R Em Em Em Em RN Em Em Em R Em Em Em Em RN Em R Em Em Em ey

1 El asterisco indica el simbolo para el montaje. Inclayalo en las referencias del eyector que se va a montar. 1
1 Sino se anade, la base del bloque y el eyector se envian por separado. 1

T T T T S S e |

* Cuando se especifique mas de
un espaciador, especifique
todos los espaciadores
individualmente.

Ejemplo 4) Incluida la primera
y tercera estacion.
#ZR1-R1-1
xZR1-R1-3

Acerca de los espaciadores individuales Referencia Simbolo Referencia Simbolo <Placa ciega>
- En la tabla de la derecha, las conexiones con  [ZR1-R1|R1 ZR1-R9 [R9 PV
el simbolo son para alimentacion del bloque, -R2|R2 1PE -R10|R10 PV 1PE Z R 1 - B M 1
mientras que el resto son alimentaciones -R3|R3 PD -R11|R11 PV PD Vé .
Lo } . éase el Ejemplo 1).
mdmdyales de la unidad de valvula. ) -R4|Ra PD 1PE _R12|R12 PV PD ]PE
« Los simbolos de la tabla de la derecha estan
impresos sobre la superficie de los -R5|R5 PS -R13|R13 PV IPS
espaciadores individuales. -R6 |R6 PS 1PE -R14|R14 [PV [PS 1PE
-R7 |R7 PS |PD -R15|R15 PV |PS [PD
-R8 |R8 PS IPD IPE -R16|R16 [PV IPS [PD |PE

& SNC
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Construccion placa base multiple/Ejemplo de circuito del sistema

Serie ZR

Cuando se usa un espaciador individual

Cuando no se usa un espaciador individual

Separador individual

ZR1-R1-1

PV: Orificio alimentacion externa

PV: Orificio alimentacion externa

PS: Orificio de alimentacion de valvula de alimen

PS: Orificio de alimentacion de valvula de alimen

PD: Orifico alimentacion de valvula de soplado

PE: Orificio de alivio de pilotaje
EXH.: Orificio de alivio comun
V: Conexion de vacio

PD: Orifico alimentacion de valvula de soplado

PE: Orificio de alivio de pilotaje
EXH.: Orificio de alivio comdn
V: Conexion de vacio

<Ejemplo circuito del sistema>

S

I PP

PS>
PE

PO
PV >

< Sd

>HX3
< dd

NN

< Ad

<Ejemplo circuito del sistema>

PS
PE
PD
PV

PS
PE

PD
PV

)
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Sistema eyector [l Placa base miltiple/Diam. boquilla /01.0, 91.3, o1.5mm

Vélvula de pilotaje para descarga

o~ Valvula de pilotaje para alimentacion
3 ¢ O
2y Viaivula de pilotaje para parada de alimentacion
ejector m S STEEFEE ¥ M
&) H H H Conexion (PE) de escape de presion de pilotaje
8 g Conexion (PD) de 6n de presion de descarga
K =L M, ‘
B T - t A e
© @
g \ =
o o 1 —t .
g: NI ‘ D/0|® g @ pm @
e 8|®
- Fi s &
o 4 Tl 5\ - 8 & EY EY
8 . : 9 ®, 8|8, @ o
» b , olQ 1 L ®
e 3 & -p- S : B
I A i 1] oalleXel | ||
Conexion (PD) de alimentacion ” T “‘ & Jaciond !
de presion de descarga Conexion de escape (EXH.) Conexion (PS) de alimentacion ornillo de regulacion de
2x M5 1/2(Re,NPTF,G) de presion de pilotaje 3 1 1 \caudal para descarga
7.5 7.5 Conexién (PS) de alimentacién M5 4 142 Presion conexion de alimentacion (PV)
de presion de pilotaje 2 x M5 Presion conexion de alimentacion (PV) Re1/8
B - ) - Re1/8 Conexién (PD) de ali ion de presion de descarga
Presion conexion de alimentacion (PV) M5

1/8 (Rc,NPTF,G)

82 9% (2000)
62 Vacuostato diatal *1 La conexion de escape (EXH.) comUn también se
ﬁz%i;}gﬁ%mm“a' del 5 3 9 usa como conexién (PE) de escape de presion de
Placa de funcion 4x57 pilotaje de la valvula de pilotaje. Usela mientras la
(Orificio de montaje) conexion esta abierta a la atmoésfera.
[
Manual LY 1
et
3 )
o -
o
E ] )
— - A: Tornillo de regulacién
A4
ol 1 —<1 de caudal para descarga
=~ —] con contratuerca
5 _
1 p !
g»
Espaciador individual del ® Filtro de succion
montajefindividual Yoy (Tornillo completamente abierto)
- \QJ‘,\ Potenciémetro de ajuste de
:t | ® presion del vacuostato
& i A
A A
18 Conexion de escape (EXH)
o 28 Re1/a
- 52
20 20
22
31
37
28 49
31 61
74 80
(mm)
smoe—=eesl 1 [ 2 [ 3 [ 4] 516
L1 52 85 118 | 151 | 184 | 217
L2 71 104 | 137 | 170 | 203 | 236

O
3
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Serie ZR

4-100

Orificio V Rc 1/8
Orificio de vacio

[

I

& [

‘+

]
RN
CACEG

<l

j
l

71

16

n

®

DR

® v Q® m ®

®
®
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@ H Q|® E ®

=[1= |
|

i

Circuito del sistema

Separador individual

ZR1-R1-4

<IPV
<IPD

Placa de funcién ZR1-RV1 4 \

¢

[
¢
[ ¢

PS <
PE < “ H %

36

Paso P=33

ZR1-R1-2

PV

4V

PD D>

PD

O
:

Espaciador individual
Ri- E 5
\- &
>—|:xur At ] 0 av
XX
PN
\—’—Q \

.
S
g

PV: Orificio alimentacion externa

PS: Orificio de alimentacion de valvula de alimen
PD: Orifico alimentacion de valvula de soplado
PE: Orificio de alivio de pilotaje

EXH.: Orificio de alivio coman

V: Conexion de vacio



Sistema eyector

(300)

Eyector

(600)

111 (en el caso de DC)
118 (en el caso de AC)

BN

T

0

b1

80
82

56

,é},?

Valvula de pilotaje para descarga
Valvula de pilotaje para alimentacion

Vélvula de pilotaje para parada de alimentacion

Conexion (PE) de escape de
presion de pilotaje

Conexion (PD) de alimentacion
de presion de descarga
M5

52
42
s

@
«©

36

@
3V

ST ®

NI

14

ti&'# 1

Conexion (PD) de alimentacion
de presion de descarga
2 x M5
7.5

Conexion de escape (EXH.)
1/2(Re,NPTF,G)

75 Conexion (PS) de alimentacion

Placa de funcion

Espaciador individual del
montaje individual

de presion de pilotaje 2 x M5

de presion de pilotaje

Presion conexion de alimentacion (PV)

Conexion (PS) de alimentacion

M5

Tornillo de regulacion de

Presion conexion de alimentacion (PV)
1/8 (Rc,NPTF,G)

Vacuostato digital

82 100 (2000)
62
Manual 5 3 4x57
(Orificio de montaje)
i\ o
& =
A 1o
8 oo
3 l o0
a1y =
o 4
4 % @ |1
o N4
! —
|- e 1 ®
| — ® .
5 S S 1
1 P ® N
f ( BT 1 ) Filtro de succion
- m Potenciémetro de ajuste de
:t &%\ presion del vacuostato
® ™~
& &
Conexion de escape (EXH)
o 28 Rc3/8
- 52
e
Espaciador individual 201,20
del montaje individual 25
35
41
28 53
31 65
74 84
(mm)
Simbolo—tsiaciones| 4 2 3 4 5 6
L1 52 85 118 151 184 | 217
L2 71 104 | 137 | 170 | 203 | 236

O
3

Rc1/8

caudal para descarga
Presion conexion de alimentacion (PV)
Rc1/8
Conexion (PD) de ali on de presion de descarga
M5

A: Tornillo de regulacién
de caudal para descarga
con contratuerca

Nl

(Tornillo completamente abierto)

*1 La conexion de escape (EXH.) comln también se
usa como conexion (PE) de escape de presion de
pilotaje de la valvula de pilotaje. Usela mientras la
conexion esta abierta a la atmosfera.

4-101



Serie ZR

111

106
®

71

@
il E; ele

36 / Paso P =33

Orificio (V) Rc 1/8
Orificio de vacio

4-102

Circuito del sistema

Separador individual
ZR1-R1-4

Placa de funcién ZR1-RV1-4 z8
\\_ VY

O
:

3

Separador individual
ZR1-R1-2

O

\

1
-
[C

VAN
PV TUUU

N
&
<
v

-
ANAYV A

PV: Orificio alimentacion externa

PS: Orificio de alimentacion de valvula de alimen
PD: Orifico alimentacion de valvula de soplado
PE: Orificio de alivio de pilotaje

EXH.: Orificio de alivio comun

V: Conexién de vacio



Modulo de vacio de gran tamano

Serie ZR/Sistema alimentacion de vacio externo

Forma de pedido

Nota para la seleccion del modelo

Tenga en cuenta la placa de funcién.
(Véase la pag. 4-106.)

Vélvula e Vacuostato fe Zﬂggig: ZR'I OO @ M @ H D D - - Q

Combinacion de vélvula de vacio y vélvula de soplado
l Véase la pag. 4-104 (D.

Valvula de pilotaje 1 Tension nominal Tonillo de regulacion de caudal para descargaFjacion A, B 4
DC:1W — _[Accionamiento neumtico Contratuerca|  Fijacion A o B
— | (Con luz: 1.05W) 5 24V DC _ X M)
v DC: 0.45W 6 12V DC L M) °
(Con luz: 0.5W) Vv 6V DC M M) <
+24V DC y 12V DC son S 5V DC N X X
aplicables a 0,45W. R svDC @ : Incorporado (la fijacion A o B se envian juntas)
X : Ninguno
Entrada eléctrica
Caracteristicas técnicas del cableado

— [ Accionamiento neumatico Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A)
Para 24,12, 6, 5, 3V DQ — Sin cable

L Longltuq del cable 0,3m L Cable con conector (longitud: 2 m)

L Sm_ cable?do Consulte la “Tabla (4)" de la pagina 4-104 para la ref. del cable con conector.
LO_| Conector - Sin clavija Caracteristicas del vacuostato (ZSE2) (E)

M_ fenchufeblel _Longitud del cable 0,3m — [ Salida directa a cable/Cable (longitud: 0.6 m)
MN Sin cableado L | Salida directa a cable/Cable (longitud: 3 m)
Lo — - Sin clavija C Cable con conector (longitud: 0.6 m)

R Sl dioca Long!tud del cable 0,3m CL Cable con conector (longitud: 3 m)

H acable Longitud del cable 0,6m CN Sin cable con conector

e Véase en la pag. 4-104 @)para la referencia Consulte la “Tabla (3)" de la pagina 4-104 para la ref. el cable con conector.
del cable con clavija. Caracteristicas técnicas del filtro (F)
= | No compatible
Especificacion de unidades
Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A)

LED Indicador y supresor de picos e

de tension . . — - - -
— Ninguno Accionamiento manual — |Con funcién para intercambiar unidades
LED Indicador y - Pulsador sin enclavamiento M Unidad Sl Unicamente
Z supresor de picos B | Pulsador con enclavamiento ranurado P | Con funcion para intercambiar unidades (valor inicial PSI)
. . ’ Nota 1) No se sigue vendiendo pasa uso en Japén
(Slo valvula “PO conector? tras la aprobacion de la Ley de pesos y
S | Con supresor de picos de tensién medidas (implementada en octubre de 1999).

xSy Z no estan disponible para el tipo de Nota 2) Unidad fija: kPa

salida directa a cable (DC). Caracteristicas técnicas (E) del
Si la polaridad es incorrecta a un diodo vacuostato (ZSE2)
DC (supresor de picos de tensién), o el _ [ No compatible

elemento de deteccion se podria dafar. — T -
Caracteristicas técnicas del filtro (F)

= [ No compatible

Caracteristicas de salida Caracteristicas técnicas (E) del
Combinacion del presostatoffiltro Caracteristicas técnicas (D) del vacuostato digital (ZSE30A) Vacuostato (ZSE2)

— [ Ninguno N 1 salida de colector abierto NPN 1 salida de colector
D | Vacuostato digital (ZSE30A) + Filtro P 1 salida de colector abierto PNP B abierto NPN
E | Vacuostato (ZSE2) + Filtro A 2 salidas de colector abierto NPN 55 1 salida de colector
F | Filtro B 2 salidas de colector abierto PNP abierto PNP

C | 1salida de colector abierto NPN + salida de tension analdgica ~ Caracteristicas técnicas del filtro (F)

D |1 salida de colector abierto NPN + salida de corriente analdgica ~ — [ No compatible

E | 1salida de colector ahierto PNP + salida de tension analdgica

F | 1 salida de colector abierto PNP + salida de corriente analégica

SVIC 4-103
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Serie ZR

Tabla (1) Unidad de valvula/Combinacién de valvula de vacio y valvula de soplado

Funcionamiento unidad vélvula| Componentes de unidad de vlvula Vélvula de vacio Valvula de soplado
- . Electrovalvula Acciona. neumatico Electrovalvula Acciona. neumtico
Funcionamiento i0 4 4 Simbolo ; : i :
ot | e P \éae';’(":‘:;; " RO e RO e ] N.C. | (RO b [EECROVL btk N.C. | (s
(VJ3233-X17) | (VJ3233-X18)| (VJ3133) (VJ3233-X17) | (VJ3233-X18) | (VJ3133)
ELECTAOVAL beseble| ~ N.C.
© © O |visasxin)| (viz13z) K ® - - - - - ® -
N.C. N.C.
O O O |(va133) | (via1zs) K2 | — - ° - - - o -
Acciona. neumatico | Acclone. neuméfico
O O O [vunsiao) | (vastz) K8 | — - - ° - - - o
N.C. Comun
x ©c | ©° (VJ3133) i - ® - - - (°%2Vv%'cvilga) —
Accionamiento neumatico Comin
X O O c2 - — — — — — 5
(VJA3130) ° (e
N.A. Com(n
X o o c3| - _ ° _ _ _ ( ] ) _
(v43133) con el
Electrovalvula biestable Comun
X © © (VJ3233-X18) C4 - ° - - - (c%g vvg|gilga> _ _
- - Sin unidad de vélvula
©: Posibilidad O : Posibilidad con limitaciones (Sin funcién de autoalimentacion) X : Sin posibilidad

Tabla (2) Forma de pedido del conector enchufable
para valvula, Conjunto de conector

SY100- 30 - 4A —

Forma de pedido
Cuando sea necesario una unidad de vacio equipada con valvulas

con cableado de 600mm o mas, especifique las valvulas

Longitud de cable
— |300mm (estandar)
6 600 mm
10 1000 mm
15 1500 mm
20 2000 mm
25 2500 mm
30 3000 mm
50 5000 mm

de modulo de vacio sin clavijas estandar y

haga el pedido de las clavijas necesarias por separado.
Ejemplo) ZR100-K15MOZ-EC

4-104

#VJ10-30-4A-6

O

Tabla (3) Vacuostato/Cable con conector

ZS — 10 — 5A —

Forma de pedido
Cuando sea necesario un detector con cable de 5m,
indique las referencias del vacuostato

sin clavija del cableado y cable de 5m por
separado.
Ejemplo) ZR100-00000-CICN «-e--+ 1un.
%«ZS-10-5A-50 -

l Longitud de cable

— 0.6m
30 3m
50 5m

Tabla (4) Vacuostato digital/Cable con conector

ZS - 38 -

3

|

l Nucleo del cable

L

3

3 hilos, 1 salida, 2 m (Especificaciones de salida: N, P)

4

4 hilos, 2 salidas, 2 m (Especificaciones de salida: A, B, C, D, E, F)




Sistema alimentacién de vacio externo Serie ZR

Sistema alimentacion externa de vacio /Combinacion de valvula de vacio y valvula de soplado

Simbolo de combinacion: K1 Simbolo de combinacion: C1

Caracteristicas: La electrovalvula biestable permite la autoalimentacion. Caracteristicas: La adsorcion de las piezas de trabajo (cuando estén activadas) y la descarga de vacio
(cuando esta desactivada) se conmutan por medio de la electrovalvula simple.

Funcionamiento
Funciona. g: ;ﬁ(‘}‘{“!a Valvula de vacio |Viwladesolad Observaciones Funcionamiento
taje - - .
Funcionamiento ELECTROVAL.a [ELECTROVAL| ELECTRQVAL. , , , ., Funciona. de la valvula | \/alvula de vacio/Valvula de sop|ad0 Observaciones
Py z : + | Lavalvula de vacio efectuard la operacion de piota] -
1.Adsorcibn___JACTVACION s esr] /"o ot Funcionamiento .| ELECTROVAL.a_| Tenga cudado de la purga de laspiezas 0
2.Descarga de vacio DESACTlVAClQN ACTIVAC\QN ACTlVACIQN en el suministro de alimentacian 1.Adsorcion ACTIVACION dislocacion de la posicion de la adsorcion en el
3 Funcionamiento de parada |DESACTIVACION|ACTIVACION [DESACTIVACION 2.Descarga de vacio] DESACTIVACION | caso de piezas de trabajo pequefias y/o ligeras.
Simbolo de combinacion: K2 Simbolo de combinacion: C2
Caracteristicas: Se incluye la electrovalvula para la valvula de vacio. Caracteristicas: La adsorcion de las piezas de trabajo y la descarga de
vacio se conmutan por medio de la valvula de pilotaje externa.
PS
PE
Aire pilotado
Funcionamiento Funcionamiento
Funciona. gs ;ﬁgg:g Valvula de vacio| Valvula de soplado Observaciones Funciona. de d‘g Vﬁ(‘)‘g‘g Valvula de vacio/Valvula de soplado Observaciones
Funcionamiento ELECTROVAL.a|ELECTROVAL.c Cuando se int | suminist Funcionamiento ™~ | Accionamiento neumatico a Tenga cuidado de la purga de las piezas de trabajo 0
1.Adsorciéon ACTIVACION [DESACTIVACION d:irl]imoersfag ;;rir:?;;rjumr;::‘; 10 1.Adsorcién ACTIVACION la dgscolocacién dg la posic_ién de gdsorcic’)n enel caso
2.Descarga de vacio| DESACTIVACION| ACTIVACION | - e finciones. 2.Descarga de vacio] DESACTIVACION | de piezas de trabajo pequefias ylo igeras.

3lnterrupcion de funcionamiento | DESACTIVACION |DESACTIVACION

Simbolo de combinacion: K3 Simbolo de combinacion: C3
Caracteristicas: El funcionamiento puede ser controlado por un valvula de pilotaje externa  Caracterfsticas: La adsorcion de las piezas de trabajo (cuando se desactiva) y descarga del
Aire il del vacio (cuando esté activada) se conmutan por medio de la electrovalvula
pilotado .
Aire pilotado simple.
PS

PE

Funcionamiento Funcionamiento

Funciona. 3: ;.‘]"JZJS Vélvula de vacio|Valvula de soplado Observaciones Funciona. "i,'?,!ﬁé%:}i Vavula de vaciolValvula e soplado Observaciones
Funcionamiento Accionamiento neumafico & Accionamiento neumiétco b| Adecuado cuando pueden ser utiizadas Funcionamiento ELECTROVAL.a |Tenga cuidado en la purga de las piezas o enla
1.Adsorcién ACTIVACION | DESACTIVACION | slectrovalvulas o para el control 1.Adsorciéon DESACTIVACION | descolocacion de la posicion de adsorcion en el caso
2.Descarga de vacio| DESACTIVACION | ACTIVACION | centralizado utiizando 2.Descarga de vacio] ACTIVACION de piezas de trabajo pequerias ylo ligeras.
3.Funcién de parada |DESACTIVACION | DESACTIVACION |l are piotado extero.

Simbolo de combinacion: C4

Caracteristicas: La adsorcion de las piezas de trabajo y la descarga de vacio
se conmutan por medio de una electrovalvula biestable

A Precaucion Funcionamiento

Cuando se efectta la conexion del conducto a una conexion de puerto Funciona. de/a vélvula| \/alvula de vacio/Valvula de soplado Nota

(PV conexién PD) solo, utilice una placa de funcién (ZR1-RV3). Funcionamiens 2 8¢ = ECTROVAL a |[ELECTROVALD Cuando se interrumpe el suministro de
1.Adsorcion ACTIVACION |DESACTIVACION| vlvula de vacio fvalvula de descarga de
2.Descarga de vacio| DESACTIVACION | ACTIVACION |vacio efectuara el funcionamiento.

O
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Serie ZR

Placa de funcion/ZR1-RV3

Se utiliza una placa de funcién cuando cada puerto de conexion para la valvula es comn. Si no se utiliza una placa de funcion (estandar),
haga las conexiones de conducto individual a conexiones PV, PS y PD respectivamente.

Sin placa de funcioén (estandar)

Sistema aplicable: Sistema del eyector A A . .
Conexion de alimentacion de vacio externa Ejemplo de diagrama de circuito

<

° Conexién del conducto

Con placa de funcién/Aplicable sé6lo a alimentacién de vacio externo

Cuando se selecciona ZR1-RV3 (PV/PS PD)

Puesto que se necesita aire comprimido para activar la valvula
de pilotaje en el sistema de alimentacion de vacio externo,
suministre aire a la conexion PD (o a la conexion PS).
Ejemplo de diagrama de circuito

ZR1-RV3

g\\é\:@;\b“ Conexion del conducto

Forma de pedido de la placa de funciéon

ZR1—RV 3

A\ Precaucion
Caracteristicas del conducto La longitud de las roscas de montaje del conjunto varia cuando se
Simbolo| Indicacién | Conexion PV| PS-Conexion PD afiada la placa de funcion.
3 PV/PS'PD |Individual Comun Realice el pedido a partir de la lista de piezas de roscas de montaje

para la combinacion de unidades de la pagina 4-118.
Pida un tapon (ZXI-MP1) por separado para tapar las conexiones PD

Forma de pedido
y PS que ya no se usan debido a la adicion de la placa de funcion.

Indique las referencias de los modelo del modelo de vacio y la placa de funcion.

Ejemplo) ZR100-K15MZz-E
% ZR1-RV3 oo,

O
3
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Sistema alimen

tacion de vacio externo Serie ZR

Ensemble valve/ZR1

Caractéristiques
Réf. du distributeur ZR1-vOOOoOO0o-0o-0
Composants Distributeur d'alimentation Distributeur casse-vide

Mode de fonctionnement

Commande pilote Commande pilote

Combinaison distributewr d'almentation / distributeur casse-vide

Reportez-vous & la rubrique « Combinaison distributeur 'alimentation / distributeur casse-vide » ci-dessous.

Orifice d'alimentation en pression casse-vide (PV) -0.1 2 0.6 MPa

Orifice d'alimentation en pression casse-vide (PD) 0.05 a4 0.6 MPa

Orifice d'alimentation en pression pilote (PS) 0.25 2 0.6 MPa

Surface effective du distributeur principal (mm?) 8.2 0.96
Surface effective du distributeur principal (Cv) 0.45 0.053
Fréquence d'utilisation max. 5 Hz

Plage de température d'utilisation 5a50°C

Standard

Fixation B (ZR1-OBB)

Caractéristiques des électrodistributeurs

Bobine

SYJ3133-0100000, SYJ3233-0I0000-X126, SYJ3233-L10000-X127

Tension nominale

24,12,6,5,3VCC

Connexion électrique

Connecteur enfichable VDC-L/M, fil noyé

Témoin lumineux / Parasurtenseur

Disponible, non disponible (fil noyé)

Commande manuelle

Modéle a poussoir non verrouillable, modele a poussoir verrouillable

Combinaison distributeur d’alimentation / distributeur casse-vide

Symbole de la combinaison| Distributeur de commutation de vide Distributeur casse-vide Masse (kg)
K1 BOB. double (SYJ3233-X126) N.F. (SYJ3133) 0.34
K2 N.F. (SYJ3133) N.F. (SYJ3133) 0.27
K3 Commande pneumatique (SYJA3130) | Commande pneumatique (SYJA3130) 0.194
C1 N.F. (SYJ3133) 0.22
C2 Commande pneumatique SYJA3130 0.174
C3 N.F. (SYJ3133) 0.21
C4 BOB. double (SYJ3233-X127) 0.27

* La masse comprend la fixation B (électrodistributeur : connecteur enfichable en M 24 V CC)

Pour passer commande/ :Voir p.3.2-31 pour plus d'informations.

ZR1-V

K1

L

Z

M

l

Combinaison du distributeur
du vide et du dist. casse vide

Tension nominale de I'électrodistributeur |

Caractéristiques

l Vis de réglage du débit
casse-vide /Fixation B

ol |

Visualisation et protection
de circuit

Commande manuelle

Connexion électrique

Vacuostat / Vacuostat numérique : ZR1-ZSE30A-00-_F[ ][]

Plage de pression nominale

0.0 2a-101.0 kPa

Plage de pression de consigne

10.0 2-105.0 kPa

Pression d'épreuve

500 kPa

Fluide compatible

Air, gaz non corrosif, gaz non inflammable

Tension d’alimentation

12 424 V CC £10 % (avec protection de polarité de tension d’alimentation)

Consommation électrique

40 mA (sans charge)

Sortie du détecteur

Collecteur ouvert NPN ou PNP 1 sortie
Collecteur ouvert NPN ou PNP 2 sorties (au choix)

% | Mode d'hystérésis ) -

;g? Mode comparateur de fenétre Variable (0 & variable)

Affichage 4 chiffres, 7 segments, affichage LCD bicolore (rouge/vert) Cycle d'échantillonage : 5 fois/sec
Précision de I'affichage +2 % E.M. £1 chiffre (température ambiante de 25°C)

8 Protection IP40

& 2| Plage de température d'utilisation Fonctionnement : 0 & 50°Stockage : -10 & 60°C (hors gel ou condensation)
;§ ; Plage d'humidité d'utilisation Fonctionnement/Stockage : 35 a 85 % HR (sans condensation)
« Surtension admissible 1 000 V CA pendant 1 minute entre les terminaux et le boitier

Caractéristiques de température

+2 % E.M. (température de 25°C)

Note 1) Lorsque la sortie de tension analogique est sélectionnée, la sortie de courant analogique ne peut pas étre utilisée conjointement.
Note 2) Lorsque la sortie de courant analogique est sélectionnée, la sortie de tension analogique ne peut pas étre utilisée conjointement.

Pour les caractéristiques détaillées, reportez-vous a la rubrique 3.2-16.

SVC

™

4-107



Serie ZR

Vacuostato: ZSE2-0R-[ ][]

Caracteristicas técnicas

Ref. de vacuostato ZSE2-0R-15[] | ZSE2-0R-55]
Fluido Aire
Rango de presion nominal/Rango de presion de regulacion 0a-101 kPa
Presion de prueba 500 kPa
Histéresis 3% fondo de escala o menos (fijo)
Caracteristicas de temperatura (basado en 25°C) + 3% fondo de escala o menos
Tension de trabajo 12 a 24 VDC (Fluctuaciéon +10% o menos)
Salida Colector abierto NPN 30 V, 80 mA | Colector abierto PNP 80 mA
LED indicador Se enciende cuando esta activado
Consumo de corriente 17 mA o menos (cuando 24 VDC esta ON)
Presion de prueba (Presion méaxima de trabajo) 0.5 MPa*
Rango de temperatura de trabajo 5a50°C
* Cuando se utilice el sistema del eyector, la presion instantaneamente hasta 0.5 MPa no dafara el detector.
m Véase mas informacion en la pag.4-85 Nota) El funcionamiento fuera del rango méximo de presion de trabajo y temperatura de trabajo puede
sobre las especificaciones. provocar un accidente o dafios graves.

Vacuostato/Filtro de succién ZR1-F 1L ]-[]

Caracteristicas técnicas

Ref. unidad ZR1-FOOOO-00

. Rango de presion de trabajo Presion negativa a 0.5MPa

Filtro de .
» Rango de temperatura de trabajo de 5 a50°C
succion - —
Filtracion 30um

Material de filtracion PVF

Vacuostato Véase la pag.4-91 para informacion sobre el vacuostato.

Opci6n estandar Fijacion A (ZR1-OBA)

Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presion y temperatura, podran originarse problemas.

Caja del filtro
m Véase mas informacion en la pag.4-89 A PrecaUCién

sobre las especificaciones. (DLa cubierta es de policarbonato. Por este motivo, no la utilice o exponga a los siguientes productos quimicos:

diluyente para pintura, tetracloruro de carbono, cloroformo, éter acético, ciclohexano, tricloroetileno, &cido
sulfdrico, &cido lactico, aceite de corte soluble en agua (alcalino), etc.
(2Evite su exposicién a la luz directa del sol.

Filtro de succion/ZR1-FX[ ]

Caracteristicas técnicas

Modelo ZR1-FX-[]
Rango de presién de trabajo Presién negativa a 0.5MPa
Rango de temperatura de trabajo de 5a50°C
Filtracion 30um
Material de filtracion PVF
Peso (con fijacion ) 0.1kg
Standard option Bracket C (ZR1-OBC)

Nota) Si no se utiliza dentro del rango especificado de presion y temperatura, podran originarse problemas.

Caja del filtro

A Precaucion
Véase mas informacion en la pag.4-91 (DLa cubierta es de policarbonato. Por este motivo, no la utilice o exponga a los siguientes productos quimicos:
e ’ diluyente para pintura, tetracloruro de carbono, cloroformo, éter acético, ciclohexano, tricloroetileno, acido
sobre las especificaciones Y para p

sulfdrico, acido lactico, aceite de corte soluble en agua (alcalino), etc.
(2Evite su exposicion a la luz directa del sol.
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Sistema alimentacion de vacio externo Serie ZR

Construccioén

!

Bl

=il o

|

Lista de componentes

]

Tabla (2) Forma de pedido del conjunto del cuerpo de la valvula

z| HL
L

ZR1-VD

Combinaciénde l
vélvula de alimentacion
y vélvula de descarga

Valvula de pilotaje

K1 5|M

|

Accionamiento
manual

Tornillo de regulacion de
caudal para descarga

Tensién nominal de
la electrovalvula

Entrada eléctrica

Con LED/supresor de -

Sin contratuerca

picos de tension L

Con contratuerca

Véase la pag. 4-103 para mas especificaciones de simbolos.

Tabla (3) Vacuostato + Filtro de aspiracion

N° Designacion Material Nota
Placa base multiple Aluminio
Tornillo regulador soplado Acero inoxidable| Vease ZR1-NAN°©?)
Placa de funcion PBT — Véase en la pag. 4-106
Espaciador individual PBT — Véase en la pag. 4-113

Caja del filtro Policarbonato

Valvula de pilotaje - — Véase la parte inferior (D

Cuerpo de valvula — — V/gase la parte inferior @

Cartucho filtrante PVF ZR1-FZ (30m)

Vacuostato — ZSE2-OR-#2-

8 © |®IQ@EEE e

Unidad de presostato con fitro para sustitucion —

* Precauciones en el uso de la cubierta del filtro
1)La cubierta es de policarbonato. Por este motivo, no lo utilice con
o cuando exponga a los siguientes productos quimicos: diluyente
para pintura, tetracloruro de carbono, cloroformo, éster acético,
anilina, ciclohexano, tricloroetileno, acido sulfarico, acido lactico,
aceite de corte hidrosoluble (alcalino), etc.
2) Evite su exposicion a la luz directa del sol.

Nota 2) Gire el tornillo de regulacién de caudal para descarga 4 vueltas
completas desde la posicion totalmente cerrada para abrir
completamente la valvula. No la gire mas de 4 vueltas, ya que podria
provocar la caida del tornillo de regulacion. Para evitar que el tornillo se
afloje o caiga, también dispone de un tornillo de regulacion de caudal
para descarga (ZR1-ND-L) con contratuerca.

(D Forma de pedido de la valvula de pilotaje

ZR1-F -D

l Opcion
(Especificaciones

Caracteristicas de salida

Combinacién del presostato/filtro

Véase la pag. 4-90 para més especificaciones de simbolos.

del conector/cable)

Especificacion de unidades

Forma de pedido de la electrovalvulas/ivélvulas de accionamiento neumético

Accionamiento neumatico
SYJA3130

Electrovalvula

ZR1—-SYJ3233—
SYJ3133-

Tensiéon nominal

X126
X127

Accionamiento manual

5 24 VDC o

v s B e#cSI:v:r:ﬂs;zto

\J 6 VDC e

S 5VDC D odelo de
VDC enclavamiento

> > ranurado

1 100 VAC (50/60Hz)

3 110 VAC (50/60Hz)

LED/supresor de picos de tension

Combinacion Componentes Modelo Entrada eléctrica - [Ninguno
Simbolo | Valvula de vacio| Electrovalvula biestable L Cable: 0.3 m Con LED y supresor
Electrovalvula biestable | Electrovalvula | Véase "Forma de pedido" en la parte inferior E Modelo fde co_nector Sin cableado 4 de picos de tension
K1 de soplado simple Alim.:ZR1-SYJ3233-JI][J-X126 LO enchufable tipo L Sin conector Con supresor de picos
N.C. (8YJ3233) |N.C. (SYJ3133) | Descarga:ZR1-SYJ3133-LILILI] M Cable: 0.3 m s de tension (sélo DC)
Electrovalvula Electrovalvula |Véase "Forma de pedido" en la parte inferior W Modelo de cqnector Sin cableado
ca biestable biestable | Alim..ZR1-5YJ3233-II-X127 g Cnehufableipo M i—c =
N.A. (SYJ3233) | N.A. (SYJ3233) |Descarga:ZR1-SYJ3233-[ILIIJ-X127 G | Modelo con salida| Cable: 0.3 m
Valvula de accionamiento | Valvula de accionamiento "H | directaacable Cable: 0.6 m
K3 neumatico neumético ZR1-VJA3130

N.C. (SYJA3130)

N.A. (SYJA3130)

™

Nota) Se incluye la junta de estanqueidad de la valvula de pilotaje

(SYJ3000-14-6).

SvC
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Serie ZR

<Componentes>
Valvula + Vacuostato + Filtro

Modelo K1

Valvula de vacio ELECTROVALL}LA biestable
Valvula de soplado ELECTROVALVULA simple (N.C.)

ZR100-K1MO[-ECIC-[]
5 M5 Vélvula de pilotaje para descarga
it il =] Conexion (PE) de escape de | | s ) o ) }
I ik = presion de pilotaje filL Valula de pilotaje para alimentacion
LED Vacuostato M5 ) o
‘ ‘ o Conexion (PD) de alimentacion \ [\ L4: L4 (\j/alv‘gla d*: pilotaje para parada
8 %,:) { ‘ Filtro de succion de presion de descarga ¢ elmentacion
o 0 || M5
g Valvula Conexion PS) de aimentacen\, [T 1
o o de presion de pilotaje
! oSS N e §®
[CI) v
é § y; 2x4.2 5 2
on~ oxf d ' o ) @ Tornillo de regulacion de
@/ A\® - (Oriicio de montaje) 4| ‘@"t O \_caudal para descarga
g ® . ~ c("'; ©
of A Y I © roS—i P ]< I
- 1®/ w ®L\ lii} 7;@ QL,\
=== 113 T o =T 3 1\T7
% Rc1/8 4 \Rc1/8

2 x orificio largo

Orificio de vacio (V) (Oricio de montzje)

LED indicador (rojo)

Potenciémetro de ajuste de presion de vacio

[ Kol

Presién de vacio conexion
de alimentacion (PV)

‘ Diagrama del circuito

A:Tornillo de regulacién de caudal Vacuostato
para descarga con contratuerca digital (E)
ZSE2
Ns = |
- Manual _ 2 x 4.6+ N
(Tornillo completamente abierto) %) (Orificio de montaia) ‘ O ‘
< 5.6¢1 3+ (Orificio de montaje 1
8+ 231 8+
ZR100-K1L M J-DUICIC-C]

Vacuostato digital
] ! he e
e S
| 3
®@>® "
4 7 : =6 |
1® | | ‘ :
:::::u T -::;:: e
129 (2000)

A:Tornillo de regulacion de caudal
para descarga con contratuerca

Nota) #1. Las dimensiones para la fijacién de
montaje A Ref. fijacion A: ZR1-OBA
(Accesorios estandar)

Vacuostato Digital (D)

B
o8 ZSE30A ZSE30A
— ﬂ r(Sin salida analogica) - (Con salida analdgica) -
g, -~ @ L]
=7 <71
(Tornillo completamente abierto) ‘ S ‘ PR # ] e #]
- <1V — A%
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Sistema alimentacién de vacio externo Serie

ZR

e“‘os
" de\a‘
Sistema de alimentacion
de vacio externo Valvula
®%5
e =
AN 200 R
& 300 S
10 o
\\\'(‘;“‘.\\?2\0"6
Tipo K1 Tipo K2
ZR1-VK1LMUIL-[] ZR1-VK2[ ML I-[]
—Ms - - -
— Conexién (PE) de escape de Diagrama del circuito
§ 2x3.4 presion de pilotaje | 0 B Valvula de pilotaje para descarga PS>
i (Orificio de montaje) M5 Vilvla de ot mentac
~ ~|LED Conexion (PD) de alimentacion —alvua ep|o.a|ep'araa\menacmn PE
8 (<'c) N de presion de descarga Valvula de pilotaje para parada A A
° O “ ‘ M5 de alimentacion r :
T T i| i
3 3| valvula ] — Conexion (PS) de alimentacion \ _ 1
88 de presion de pilotaje
EE a9 |8 ’.’l2
< i . ‘o
~ . Lo e | % o r— Tornillo de regulacion de
! N fe F «~ eSO -
® ® = A7 o ol . o > caudal para descarga
, g 2 —
- © i@ | I S o fHebRos
S Yt 5 e == == Presion de vacio
|- 3 1 conexion de ) -
%% Retss 79 4 alimentacion (PV) Vélvula de pilotaje g g5 Valvula de piotaje
- Orificio de vacio (V) para descarga para alimentacion
[N E— . . . HH
S Su Diagrama del circuito ML
=i e il
N A 3 | © : .
) a g v
A:Tornillo de regulacion de caudal Y e 070 o
para descarga con contratuerca 22 o ‘ % ‘
T 2x4.6 e b
Manual g1 X,, - - 0@ Lo
9 (Orificio de montaje) @
! 161 1+1 o = o
(Tornillo completamente abierto) = R
Nota) * 1 Las dimensiones para la fijacion de
montaje B, Ref. fijacion.: ZR1-OBB
Tipo K3 (Accesorios estandar)
ZR1-VK3-[] Véivla de piotge Vévula de piotaje
para descarga para alimentacion
18—y < -
10"& ol
3 ‘
bt . —Hir k-
® Q| 10 @O:
| @ [] ® [} ] O = o I
ede= ks 4=’ v=ske
M3

Conexion de alimentacion de presion
de pilotaje para descarga (PB)
M3

CGonexion de alimentacion de presion o)
de pilotaje para alimentacion (PA) Lk
& W T
A:Tornillo de regulacién de caudal o B o5
para descarga con contratuerca el B
-|we
= S
2.8 N
9 L@
—
(Tornillo completamente abierto)
% Las dimensiones no indicadas son idénticas al modelo K2.
Y
& SNC

Diagrama del circuito

Pilot air
Pilot air
PS
PE

PD
PV
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Serie ZR

de vacio externo

0
AR
o'
. . e“\%@(‘g\
Ngt\'\d\ov
Modelo C1
ZR1-VC1LJMLILI-[]
g
[ it Valvula de pilotaje para
M5 descarga/alimentacion
2x3.4
o " Conexion (PD) de alimentacion
56 (Oricio de montzje), de presion de descarga M5
a< ‘ ‘ M5 Conexion (PE) de escape de
) : _ resion de pilotaje
23 I (<&  Conexion (PS) de ali iom\ s : p picta)
g § de presion de pilotaje B
T D A P N °
cc - EHE i
e &4 L e 1. Tornillo de regulacion de
o~ : N 8 ;
-r ‘ O o o OJ~_ caudal para descarga
3 78l g > —
== [ IR
== L O OIS Rets
51 1 ' Presion de vacio
conexion de
79 4 alimentacion (PV)
, . 2 Mawa CET— 1 Diagrama del circuito
A:Tornillo de regulacion de caudal i .:Ar;, i 9
para descarga con contratuerca T PS
o e s 1 -l T PE ¢+—F——
® ®
9] e
(Tornillo completamente abierto) ___ 2x46 %
(Orificio de montaje) 81
16+1 1+
Modelo C2 Nota) = 1 Las di'mensiones“parg la fijacién de
montaje B, Ref. fijacion.: ZR1-OBB
ZR1-VC2-[] (Accesorios estandar)
Manual Vélvula de pilotaje
‘H para descarga
Bt + :%fi 4 T H
‘ o
gl A R !
| . ° f )
o ‘ o
:,: - = =t= = :;:
60
MS__ , ” y 0 Diagrama del circuito
Conexion de alimentacion de presion C e
de pilotaje para alimentacion (PA) L T PS
i PE
T el Aire pilotado
) ® ®
A:Tornillo de regulacion de caudal - : ”fj
para descarga con contratuerca 28 L@ PD

5.

(Tornillo completamente abierto)

% Las dimensiones no indicadas son idénticas al modelo C1.
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Modelo C3
ZR1-VC3LIM[I[ -]

Diagrama del circuito

PS
PE

Vélvula de pilotaje para
descarga/alimentacion

Modelo C4
ZR1-vC4ImMmLII-[]

Diagrama del circuito

Vélvula de pilotaje
para descarga

Vélvula de pilotaje
para alimentacién




Sistema alimentacion de vacio externo Serie ZR

Caracteristicas de placa multiple/Sistema de alimentacion externa de vacio

Caracteristicas técnicas

N° de estaciones de unidades max. | Méx. 6 estaciones
Conexion Conexionado Funcién
Conexion PV Rc (PT) 1/8 Conexion de alimentacion de vacio externo
Conexion PS M5 Alimentacioén de aire para la valvula de pilotaje
Conexion PD M5 Alimentacién para descarga
Conexion ESC Rc (PT) 1/2 Escape comln
Peso Estacion basica: 0.275kg Estacion adicional: de 0,12kg.

Q Nota) Cuando utilice 3 0 mas estaciones con placa base multiple ZR100, utilice la conexién PV como
succion en ambos lados.

Vacio de placa base multiple/Alimentacion de aire

ica base multiple Izquierda Derecha
Conexion alimentacion nexion PV PS PD PV PS PD
L (Lateral izquierdo) ©) O O [ J [ ) [ J
R (Lateral derecho) (] [ ] (] O O @)
B (Ambos lados) O O O O O O
Alimentacion de vacioa © conexion PV
Alimentacion a conexion Q.
Tapon ciego incluida en la conexion @
Nota) El tapon ciego esté incluido en todas las conexiones de la valvula.
Espaciador individual
Ref. Conexién Funcion
PV Es posible fijar la presién de vacio externa individualmente
ZR1-R1 PS Es posible fijar la presion de alimentacion la vélvula de pilotaje individualmente
PD Es posible fijar la presion de alimentacion de la valvula de soplado individualmente
PE Es posible fijar la descarga de la valvula de pilotaje individualmente

El espaciador individual se utiliza cuando la conexion para cada unidad no es comun para la conexion de la
placa base muiltiple. Es posible combinar las caracteristias de las conexion es comun e individual para cada
unidad en las placas bases multiples con el espaciador individual.

Forma de pedido de las placas base

Indique por separado la referencia del modelo de la placa base multiple y las unidades de vacio, los espaciadores y los tapones ciegos tienen que ser incluidos.

<Placa base multiple> <Placa de funcién> <Espaciador individual>
Estacnonesul Posicion de la conexion l Organizacion . 1 Organizacién
01 | 1 estacion R |Lateral derecho (Estacion de valvula derecha R 1 6 (Estacion de valvula derecha
g H L |Lateral izquierdo desde perspectiva del lateral de desde perspectiva del lateral de
06 | 6 estaciones B | Ambos lados la vélvula es la primera estacion) la vélvula es la primera estacion)
i * Desde la parte delantera —  {Instaladas todas Ias estaciones Consulte —  {nstaladas todaslas estaciones
Rosca de conexion e—— ggr{grﬁ]néc}gdpggi (\;%L\]lL(IjIZ, 1 |S6lo la primera estacion " Acerc_:a del 1 [Solo la primera estacion
— = | Re(P) la conexion en el lado : : ie:gi‘:‘,‘i’(',fg‘,’..’ : 5
F G(PF) derecho y/o izquierdo. 6 | Solo sexta estacion . 6 | Solo sexta estacion
T NPTF A | Todas las estaciones A [Todas las estaciones
Nota) La forma de ranura con rosca es compatible con la « Cuando se especifique mas de un * Cuando se especifique més de
rosca G estandar (JIS B 0202), aunque otras formas espaciador, especifique un espaciador, especifique
no son conformes con la norma ISO16030 e ISO1179. todos los espaciadores por separado. todos los espaciadores por
Ejemplo) Incluida la primera y sgparado. i )
Ejemplo) ZZR106-R -+++w++wseereeseeseeseesensenns 1 un. (Solo placa base miltiple) tercera estacion Ejemplo) Incluida la primera y
*ZR100-K15MZ-EC --+eerevereeenees 5 uns. (Unidad) = ZR1-R1-1 tercera estacion
*ZR1-BM1 -~ 1un. (Placa negra) # ZR1-R1-3 *ZR1-R1-1
+ZR1-R1-3 -1 un. (Espaciador individual) *ZR1-R1-3
Ejemplo 3) Acoplado a todas las estaciones. .
. . <Placa ciega>
Si se toma como referencia el lateral *ZR1-RV3-A--2
de la valvula, la tercera estacion 1 Z R1 - B M 1
empezando por la derecha. Rellene el ntmero

Véase el Ejemplo 1).
Acerca de los espaciadores individuales

e En la tabla de la derecha, las conexiones con el simbolo son para alimentacion del
bloque, mientras que el resto son alimentaciones individuales de la unidad de vélvula.

/\ Precaucion al pedir el bloque

- e o e e e e e e e e oy

1 El asterisco indica el simbolo para el montaje. Inclayalo en 1 ® Los simbolos de la tabla de la derecha estan impresos sobre la superficie de los

1 las referencias del eyector que se va a montar. 1 espaciadores individuales.

1 Sino se afiade, la base del bloque y el eyector se envian | Ref. Simbolo Ref. Simbolo

1 por separado. 1 ZR1-R1 |R1 ZR1-R9 |R9 PV

L e e e e I I | -R2|R2 IPE -R10|R10 PV 1PE
-R3|R3 IPD -R11|R11_ [PV PD
-R4 |R4 1PD IPE -R12|R12 [PV PD {PE
-R5 |R5 PS -R13 |R13 PV |PS
-R6 |R6 PS 1PE -R14|R14 [PV IPS 1PE
-R7 |R7 PS {PD -R15|R15 [PV IPS {PD
-R8 |R8 PS {PD [PE -R16|R16 [PV |PS |PD PE

O
:
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to del sistema

Ircul

Cuando se usa un espaciador individual

Cuando no se usa un espaciador individual

Construccion placa base multiple/Ejemplo de ¢

Serie ZR

\Y
1V

08
S8
c O E.Q
§SES
5§53
OId
253 ¢
S>E 8"
s8335 < S
2Es8 2 A
S825¢2 4 ]
sE222G £ Sdx— ] < Sd
- 9882w G0 o Hx3a< > HX3
L
T %sgde: w N T — — — > Ad
[ .m.mm.mmm”m T QAM XX !
NoOE85£67 T i S
ST =5 ;
A 965058 2 in :
”QQ@W@& a®2cws m o j\‘w}\*
ry #B0w/ S L
=% @ 2 =" e
] 7 % o | E
° L = Lwr
o H
£ L
s gy gz L8 T
v ow 9% M
()
> >
S Y \v4
s &8 A A
c O EQ
sogl & &
= o= 0
X T ©= { {
whmp
Q3= 0
§s25S < &
vahm A
giese £
S5%
”m.m.mw.m,m .m Sd 7 D ) UA_ Sd
2=5ST 8 B-L4 HX3 < > HX3
0582T & ® ] MDD )
SEg8T8 = ey DI DR e
eahedd [7) Nd > Ad
Tggsve o
00?2008 5§
o388 E % 8 e N O
E=3E02 'S 1 7
=26 ” ”
afl2aws o Y N Y T
]
o
]
o
£
9
i
v

PS
PE
PD
PV
PS
PE
PD
PV
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Sistema alimentacién de vacio externo Serie ZR

Sistema alimen.
vacio externo

Valvula de pilotaje para descarga
Valvula de pilotaje para alimentacion

Vialvula de pilotaje para parada de alimentacion

M5

Conexion (PE) de escape de
1 1 U | presion de pilotaje

(300)

mmm Conexion (PD) de alimentacion

de presion de descarga
/" M5

50
52

111 (en el caso de DC)
118 (en el caso de AC)
Y @ o
T g
80
82
[
(=] ®
B—
[

e ® @ g
& -p 18 e for T :
- = ' [
=l ZeloXe] | [+

Conexion (PD) de alimentacion Conexion de escape (EXH.) Conexion (PS) de alimentacion
de presion de descarga 1/2(Rc,NPTF,G) ?Ai‘ presion de pilotaje 3 1 1 Presion conexion de
2x M5 7.5 7.5 Conexion (PS) de alimentacion Presion conexion de alimentacion (PV) 4 . 2 ;h:ﬁgtamon (PV)

de presion de pilotaje 2 x M5 et Tornillo de regulacion de Conexion (PD) de alimentacion

caudal para descarga de presion de descarga

Presion conexion de alimentacion (PV)

1/8 (Rc,NPTF,G) s
Vacuostato digital
Espaciador individual 82 79 (2000) A: Tornillo de regulaci()n
del montaje individual 62 de caudal para descarga
D 3 4x5.7
Placa de funcion 5 Orficio de monta) con contratuerca
L i A
2 P12 9
00> . STRLF . .
o 58— (Tornillo completamente abierto)
o® - EEo |
1 (] @ ) < .
o *1 La conexion de escape (EXH.) coman también se
s 0 ww 0" P‘ usa como conexion (PE) de escape de presion de
o = F—< - pilotaje de la valvula de pilotaje. Usela mientras la
0 [ofe” < conexion esté abierta a la atmoésfera.
~ LJ
- : ]
— <
® b = -1
— ] ‘ ‘
— A
ﬁ'—’ Filtro de succion
o ——
> - Potenciémetro de ajuste de
- - | presion del vacuostato
A
A\ A4
28
52
Espaciador individual 20 20
del montaje individual 32
31 44
74 63
(mm)
Simbolo—Esiaciones| 4 2 | 3|45 6
L1 52 85 118 | 151 184 | 217
L2 71 104 | 137 | 170 | 203 | 236

O
:
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Serie ZR

Circuito del sistema

| Separador individual
K H H H ZR1-R1-4 o oo
MN SRIRAIANARINAIAN Placa de funcion ZR1-RV1-4 Ealo
NN \\_ATAY
Orificio de vacio (V) ?®1 . %1 ‘ | % PS j VI N N NI
Rc 1/8
¢ % Q%ZQL = PE <t N N S
e | e R AN U I S
PD D> S J : X
N m : P !
: PV D>—= — S X
2 ®€}® ®@® ®@® D@G ijlaq I g N
|
ey ee yeley e | % il <> Qv
36 Paso P =33 NN
PS NN
PE \I )—fuu
SR g R
PD*—t R -

Separador individual

ZR1-R1-2 &

<V

35
[c
C
C

Separador individual
ZR1-R1-1

PV: Orificio de presion de vacio externa

PS: Orificio de alimentaciéon de valvula de pilotaje

PD: Valvula de soplado/conexion de valvula de alimentacién
PE: Orificio de alivio valvula de pilotaje

ESC: Orificio de alivio comun

V: Conexion de vacio

O
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Sistema alimentacion de vacio externo Serie ZR

Sistema eyector
Lista de roscas para montaje para la unida de combinacion

Componentes [ Valvula + Eyector + Vacuostato/Filtro
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Lista de roscas para montaje para la unidad de combinacion

N° Caracteristicas de las combinaciones Ref. del conjunto
Estandar (sin opciones) ZR1-SR2-33-A (un conjunto de 6 roscas)
1 Con espaciador individual ZR1-SR2-37-A (un conjunto de 6 roscas)
Componentes [ Valvula + Eyector Con placa de funcion ZR1-SR2-39-A (un conjunto de 6 roscas)
Con espaciador individual + con placa de funcion | ZR1-SR2-41-A (un conjunto de 6 roscas)
Modelo de escape md\wdua\.l cominy con congxwones paia taman? de boguila TO, 13 ZR1-SR1-13 uncorjunt de 2roscas
Modelo de escape comdin y con conexiones para tamario de boquilla 15
2 | Modelo de escape individual para tamafio de boquilla 15 | ZR1-SR1-23-A (un conjunto de 2 roscas)
@ Modelo de escape comin y con conexiones para tamario de boguilla 18, 20 | ZR1-SR1-48-A (un conjunto de 2 roscas)
= I I l Tipo de escape individual para tamafio de boquilla 18., 20 | ZR1-SR1-53-A (un conjunto de 2 roscas)
% i ’ H 3 |Para vacuostato y adaptador A ZR1-SR2-41-A (un conjunto de 2 roscas)
) ﬁ\- 4 Para tamafo de boquilla 10, 13, 15 ZR1-5R2-17-A (un conjunto de 2 roscas)
W Para tamafio de boquilla 18, 20 ZR1-SR2-21-A (un conjunto de 2 roscas)
g4 Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 ZR1-3R2-66-A (un conjunto de 4 roscas)
o 5 Para tamafo de boquilla 18, 20 ZR1-3R2-70-A (un conjunto de 4 roscas)
Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 [Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR2-82-A (un conjunto de 4 roscas)
Para tamafio de hoquilla 18, 20 [Para espec. ZSE30A] | ZRi-SR2-86-A (un conjunto de 4 roscas)
6 Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 ZR1-SR2-35-A (un conjunto de 6 roscas)
Para tamafo de boquilla 18, 20 ZR1-SR2-39-A (un conjunto de 6 roscas)
Estandar (sin opciones) ZR1-SR2-5-A (un conjunto de 6 roscas)
Componentes | + Vacuostato/Filtro 7 [Con espaciador individual ZR1-8R2-8-A (un conjunto de 6 roscas)
Para tamafo de boquilla 10, 13, 15 ZR1-SR3-19-A (un conjunto de 2 roscas)
8 Para tamafio de boquilla 18, 20 ZR1-SR3-23-A (un conjunto de 2 roscas)
Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 + con placa de funcidn | ZR1-SR3-24-A (un conjunto de 2 roscas)
D OBG Para tamafio de boquilla 18, 20 + con placa de funcién | ZR1-5R3-28-A (un conjunto de 2 roscas)
Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 ZR1-SR3-68-A (un conjunto de 4 roscas)
) Para tamafio de boquilla 18, 20 ZR1-SR3-72-A (un conjunto de 4 roscas)
Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 + con placa de funcién | ZR1-SR3-73-A (un conjunto de 4 roscas)
Tleie 9 Para tamario de boquilla 18, 20 + con placa de funcién | ZR1-SR3-77-A (un conjunto de 4 roscas)
D Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 [Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR3-84-A (un conjunto de 4 roscas)
=L Para tamario de boquilla 18, 20 [Para espec. ZSE30A] | ZR1-5R3-88-A (un conjunto de 4 roscas)
Para amafo de boguila 10, 13, 15 + con placa de funcion[Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR3-89-A (un conjunto de 4 roscas)
) Para tamafio ds boguill 18, 20 +con placa de funcion [Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR3-93-A (un conjunto de 4 roscas)
Para tamafo de boquilla 10, 13, 15 ZR1-SR3-37-A (un conjunto de 6 roscas)
10 Para tamafio de boquilla 18, 20 ZR1-SR3-41-A (un conjunto de 6 roscas)
Para tamafio de boquilla 10, 13, 15 + con placa de funcién | ZR1-SR3-42-A (un conjunto de 6 roscas)
Componentes [ Unidad de eyector Para tamafio de boquilla 18, 20 + con placa de funcion | ZR1-SR3-46-A (un conjunto de 6 roscas)
nota 1)| Cuando el eyector es compatible con el escape Mi2 x 12
11 | delsilenciador o el escape con conexiones
Cuando el eyector es compatible con el escape comin | No necesario

™

superficie de base del bloque.

Nota 1) » Tornillo M12 x 12 (tornillos Allen) hasta que la cabeza se alinea con la

+ La base del bloque no montada en la unidad no incluye tornillos M12 x 12
".l_ (tornillos Allen). Realice el pedido de forma separada.

J Nota 2) Cuando la vélvula se monta como un bloque a partir de una unidad individual, se
NS requieren 3 uds. de ZX1-MP1 para las conexiones PS, PD, PE y 1 ud. de R1/8
i }" para la conexion PV.

-
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Serie ZR

Sistema alimentacion externa de vacio

Lista de roscas para montaje para la unidad de combinacion

Componentes |

Valvula + Vacuostato/Filtro
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Lista de roscas para montaje para la unidad de combinacion

Ne

Caracteristicas de las combinaciones

Ref. del conjunto

Componentes |

Unidad de valvula
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Estandar (sin opciones)

ZR1-SR2-33-A (un conjunto de 6 roscas)

Con espaciador individual

ZR1-SR2-37-A (un conjunto de 6 roscas)

Componentes |

Vacuostato/filtro

1 Con placa de funciéon ZR1-SR2-39-A (un conjunto de 6 roscas)
Con espaciador individual + con placa de funcidn | ZR1-5R2-41-A (un conjunto de 6 roscas)
3 | Para vacuostato y adaptador A ZR1-8R2-41-A (un conjunto de 2 roscas)
Estandar (sin opciones) ZR1-SR2-5-A (un conjunto de 6 roscas)
7 Con espaciador individual ZR1-SR2-8-A (un conjunto de 6 roscas)
1 Estandar (sin opciones) ZR1-8R2-49-A (un conjunto de 4 roscas)
Estéandar (sin opciones) [Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR2-66-A (un conjunto de 4 roscas)
12 | Estandar (sin opciones) ZR1-SR2-18-A (un conjunto de 6 roscas)
Estandar (sin opciones) ZR1-5R2-33-A (un conjunto de 2 roscas)
13 Con placa de funcién ZR1-5R2-3-A (un conjunto de 2 roscas)
Estandar (sin opciones) ZR1-SR3-54-A (un conjunto de 4 roscas)
Con placa de funcién ZR1-SR3-59-A (un conjunto de 4 roscas)
14 Estéandar (sin opciones) [Para espec. ZSE30A] | ZR1-SR3-70-A (un conjunto de 4 roscas)
Con placa de funcion  [Para espec. ZSE30A] | ZR1-8R3-75-A (un conjunto de 4 roscas)
Estandar (sin opciones) ZR1-SR3-19-A (un conjunto de 6 roscas)
15 Con placa de funcién ZR1-5R3-24-A (un conjunto de 6 roscas)
16"")| Estandar M12x 12

W)
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la superficie de base del bloque.

Nota 1) « Tornillo M12 x 12 (tornillos Allen) hasta que la cabeza se alinea con

+ La base del bloque no montada en la unidad no incluye tornillos M12
x 12 (tornillos Allen). Realice el pedido de forma separada.

Nota 2) Cuando la valvula se monta como un bloque a partir de una unidad

individual, se requieren 3 uds. de ZX1-MP1 para las conexiones PS, PD, PE

y 1 ud. de R1/8 para la conexion PV.



